Tubolar motor

EN - Instructions and warnings for installation and use

IT - Istruzioni ed avvertenze per I'installazione e I'uso

FR - Instructions et avertissements pour l'installation et I'utilisation
ES - Instrucciones y advertencias para la instalacion y el uso

RU - NHCTpyKumnn 1 npeaynpexxaeHnA No MOHTaXy U SKcrnnyaTaumm

g




GENERAL WARNINGS: SAFETY - INSTALLATION - USE (original instructions in Italian)

ATTENTION Important safety instructions. Follow all instructions as improper installation may cause serious damage
ATTENTION Important safety instructions. It is important for you to comply with these instructions for your own and other

people’s safety. Keep these instructions.
Before commencing the installation, check the “Technical characteristics” (in this manual), in particular whether this product is suitable for
automating your guided part. If it is not suitable, DO NOT continue with the installation
The product cannot be used before it has been commissioned as specified in the chapter on “Testing and commissioning”

ATTENTION According to the most recent European legislation, the implementation of an automation system must comply

with the harmonised standards provided by the Machinery Directive in force, which enables declaration of the
presumed conformity of the automation. Taking this into account, all operations regarding connection to the
electricity grid, as well as product testing, commissioning and maintenance, must be performed exclusively by a
qualified and skilled technician!

Before proceeding with the installation of the product, check that all the materials are in good working order and suited to the intended

applications

This product is not intended to be used by persons (including children) whose physical, sensory or mental capacities are reduced, or who

lack the necessary experience or skill

Children must not play with the appliance

Do not allow children to play with the fixed control devices of the product. Keep the remote controls away from children

ATTENTION In order to avoid any danger from inadvertent resetting of the thermal cut-off device, this appliance must not be

powered through an external switching device, such as a timer, or connected to a supply that is regularly powered
or switched off by the circuit
Provide a disconnection device (not supplied) in the plant’s power supply grid, with a contact opening distance permitting complete
disconnection under the conditions dictated by overvoltage category Il
Handle the product with care during installation, taking care to avoid crushing, denting or dropping it, or allowing contact with liquids of any
kind. Keep the product away from sources of heat and naked flames. Failure to observe the above can damage the product, and increase
the risk of danger or malfunction. Should this happen, stop installation immediately and contact Customer Service
The manufacturer assumes no liability for damage to property, items or persons resulting from non-compliance with the assembly instructions.
In such cases the warranty for material defects is excluded
The weighted sound pressure level of the emission A is lower than 70 dB(A)
Cleaning and maintenance to be carried out by the user must not be carried out by unsupervised children
Before working on the system (maintenance, cleaning), always disconnect the product from the mains power supply
Check the system periodically, in particular all cables, springs and supports to detect possible imbalances, signs of wear or damage. Do not
use, if repairs or adjustments are necessary, since installation failure or an incorrectly balanced automation may cause injury
The packing materials of the product must be disposed of in compliance with local regulations
There must be at least 0.4 m between the driven parts and any fixed elements
The wording on the tubular motors can be covered after assembly
If the cable is damaged, the appliance must be scrapped. The power cable cannot be replaced
Be careful with moving shutters and keep away from them until they have lowered fully
Be careful when activating the manual release device, as a raised shutter may rapidly drop in case of weak or broken springs
Do not activate the awning when maintenance activities — such as window cleaning — are being carried out nearby
Disconnect the awning from the power supply when maintenance activities such as window cleaning are being carried out nearby. Warning
for ‘shades with automatic control’

If the power cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or the latter’s technical assistance service, or by a similarly qualified
person, in order to prevent any type of risk

INSTALLATION WARNINGS

Prior to installing the drive motor, remove any unnecessary cables and disable any appliance not required for motorised operation

Install the manoeuvring assembly for manual release at a height below 1.8 m

NOTE: if removable, the manoeuvring assembly must be kept close to the door

Make sure that the control devices are kept far from moving parts but nonetheless in a visible position.

Unless a selector is used, the control devices must be installed at a height of at least 1.5 m and must not be accessible

The fixed control devices must be installed in a visible position

For drive motors that allow for accessing unprotected moving parts once they have been installed, such parts must be installed 2.5 m above
the floor or other surface form which they can be accessed

Prior to installing the drive motor, remove any unnecessary cables and disable any appliance not required for motorised operation

Install the manoeuvring assembly for manual release at a height below 1.8 m

NOTE: if removable, the manoeuvring assembly must be kept close to the door

Make sure that the control devices are kept far from moving parts but nonetheless in a visible position.

Unless a selector is used, the control devices must be installed at a height of at least 1.5 m and must not be accessible

The fixed control devices must be installed in a visible position

For drive motors that allow for accessing unprotected moving parts once they have been installed, such parts must be installed 2.5 m above
the floor or other surface form which they can be accessed

Note for reading this Manual — Some of the figures referred to in the text appear at the end of the manual.
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-1 PRODUCT DESCRIPTION AND

INTENDED USE

ELECTRICAL CONNECTIONS AND
FIRST POWER UP

Era Fit P is a family of tubular motors intended exclusively for the automation of
rolling shutters with or without mechanical blocks at the limit switch points (safety
plugs and rigid anti-intrusion springs). Any other use is absolutely prohibited! The
manufacturer is not liable for damage resulting from any use of the product
other than the intended use specified in this manual.

Functional characteristics of the product:

e it is powered by the electricity mains;

e it must be installed inside the winding roller; the overhanging face is fastened to the
inside of the box with screws and the appropriate support brackets (not included
in the package);

e it has a built-in radio receiver and control unit with encoder technology that elec-
tronically controls the movement and precision of the limit switches;

e it is compatible with all Nice electronic control components (transmitters and cli-
mate sensors) that use the NRC radio system;

e it may be radio-controlled, using portable Nice transmitters for manual commands
and certain models of Nice climate sensors for automatic commands (optional
accessories not included in the package);

e it can be programmed exclusively via radio, with a portable transmitter (this acces-
sory is not included in the package);

e it can move the rolling shutter up and down; stop it at the upper limit switch, the
lower limit switch or at various intermediate positions;

¢ it has an “obstacle detection” safety system that intervenes when the rolling shutter
is being raised or lowered and is blocked suddenly by an obstacle (an object, a
person, etc.) or by severe friction due to ice formation, expansion of the materials
or other causes. In these cases, the motor immediately stops the current operation
and the shutter reverses its movement covering 50% of its total path;

e it is equipped with a thermal protection system which, in the case of overheating
caused by overuse of the automation (beyond the indicated limits), automatically
cuts off the electricity supply, restoring it as soon as the temperature goes back to
normal;

e it is available in several versions, each with a certain motor torque (power);

e is configured for being controlled with a transmitter equipped with a slider, to bring
the shutter to any partial position;

e is configured so that the limit switches can adapt every 120 manoeuvres in order to
limit wear of the shutter structure;

e the motor has a default pre-memorised partial position.

2 INSTALLATION OF THE MOTOR AND

THE ACCESSORIES

2.1 - Preliminary checks and limitations on use

Attention! - Conduct the following checks before proceeding with installa-
tion:

® Check the condition of the product right after unpacking it.

e This product is available in several versions, each with a specific motor torque
and each designed to drive rolling shutters of a certain size and weight. Therefore,
before installation make sure the product’s motor torque, rotation speed and oper-
ation time are suitable for automating your rolling shutter (see the “Guide to Selec-
tion” section in the Nice Product Catalogue — www.niceforyou.com). In particular,
do not install the product if its motor torque is greater then that needed to
move your rolling shutter.

® Check the diameter of the winding roller. This must be chosen according to the
motor torque, as follows:

— for motors that are size “S” (@ = 35 mm), the minimum inside diameter of the
winding roller must be 40 mm;

— for motors that are size “M” (@ = 45 mm) and have a torque of up to 30 Nm
included), the minimum inside diameter of the winding roller must be 52 mm;

¢ In cases of outdoor installation, make sure the motor is adequately protected
against atmospheric agents.

Additional limitations on use are contained in chapters 1 and 2 and in the “Technical

characteristics” section.

2.2 - Assembly and installation of the tubular motor

Attention! - Before proceeding with the assembly and installation of the
tubular motor, read the general safety, installation and use warnings carefully
and fig. 1. Incorrect installation could cause severe physical injury.

To assemble and install the motor, refer to fig. 5. Moreover, consult the Nice prod-
uct catalogue or go to www.niceforyou.com to choose the crown of the limit switch
(fig. 5-a), the drag wheel (fig. 5-b) and the motor fastening bracket (fig. 5-f).

After installing the motor, install the accessories, if required. The product is compat-
ible with Nice climate sensors which may be connected to the motor by radio link,
such as, for example, certain models in the “Volo” and “Nemo” series. To identify
compatible models and choose the ones you prefer, refer to the Nice catalogue,
also available at www.niceforyou.com (accessories are optional and not included in
the package).

The electrical connections must be made only after installing the motor and compat-
ible accessories required.
The electrical cord of the motor is made up of the following internal cables (fig. 4):

Cable Colour Connection
1 Brown Power supply phase
2 Blue Neutral
3 Yellow-Green Earth

Connect the motor to the electricity grid, paying attention to the following warnings:

— improper connection can cause breakdowns and hazardous situations;

— scrupulously respect the connections indicated in this manual;

— in the power supply network of the motor you must install a disconnection device
having an opening distance of the contacts that allows complete disconnection
in the overvoltage category Ill conditions, in conformity with the installation rules
(disconnection device not supplied with the product).

Accessories can be connected by a radio (portable transmitters and certain cli-
matic sensor models): memorize these in the motor during the programming phas-
es; referred to the procedures given in this manual and those given in the manuals
supplied with the devices.

4 PROGRAMMING AND ADJUSTMENTS

4.1 - General warnings

* The limit switch must be adjusted after installing the motor in the rolling shutter and
connecting it to the power supply.

¢ In cases of installations with several motors and/or receivers, before starting to
program you must disconnect the electrical supply to the motors and receivers you
do not wish to program.

¢ Scrupulously respect the time limits indicated in the procedures: after releasing a
key, you have 60 seconds to press the next key indicated in the procedure; other-
wise, when the time is up, the motor will perform six movements to communicate
cancellation of the procedure in progress.

* During programming, the motor performs a certain number of brief movements, as a
“response”to the command sent to the installer. It is important to count the number
of these movements without considering the direction in which they are performed.

4.2 - Positions in which the rolling shutter stops
automatically
The electronic system that controls rolling shutter movement at all times can auto-

matically stop the movement when the shutter reaches a certain position pro-
grammed by the installer. The programmable positions are (fig. 3):

— position “0” = upper limit switch: totally wound shutter;
— position “1” = lower limit switch: totally unwound shutter;
- position “H” = intermediate position: partially opened shutter.

When the limit switches are not yet programmed, the movement of the rolling shutter
can occur only with the operator present, i.e. keeping the control key pressed for
the desired duration of the manoeuvre; the movement stops as soon as the user
releases the key. However, after programming the limit switches, briefly pressing the
appropriate key will start the rolling shutter and it will stop moving automatically as
soon as the rolling shutter reaches the required position.

The programming of the limit switches simultaneously combines the two directions
of rotation of the motor to the respective shutter raising key (A) and shutter lowering
key (V) of the control device (initially, when the limit switches are not programmed
yet, the combination is random and it can happen that when pressing the A key, the
shutter moves down instead of up, or vice versa).

4.3 - Overview of the transmitters

4.3.1 - Compatible transmitters

Consult the Nice product catalogue or go to www.niceforyou.com to find the Nice
devices compatible with the radio receiver built into the motor.

4.3.2 - Transmitter memorization hierarchy

A transmitter can normally be memorized as: a) UTILITY transmitter (temporary
memorization); b) a FIRST transmitter (permanent memorization); ¢) as a SECOND
(or third, fourth, etc.) transmitter (permanent memorization).

A - Utility transmitter

A transmitter can be memorized as a utility transmitter only if no other transmitter is
memorized in the motor. For this memorization, follow procedure 4.5 (this memo-
rizes the transmitter in “Mode 17).

B - First transmitter

A transmitter can be memorized as a first transmitter only if no other transmitter
is memorized in the motor, or only the utility transmitter is memorized. For this
memorization, follow procedure 4.6 (this memorizes the transmitter in “Mode 17).

B - Second transmitter (or third, fourth, etc.)
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A transmitter can be memorized as a second transmitter (or third, fourth, etc.) only if | 4.4 - Transmitter to the used for programming pro-
the First Transmitter is already memorized in the motor. For this memorization, follow

one of the procedures given in section 4.10. Attention! — If a utility transmitter is cedures

memorized, you cannot memorize a second (or third, fourth, etc.) transmitter. ® Programming procedures may be performed exclusively with a transmitter memo-
rized in “Mode 1” (paragraphs 4.5/ 4.6 / 4.10.1).

4.3.3 - Two procedures to memorize the keys of a transmitter * Programming procedures may be performed exclusively with a transmitter memo-

To memorize the keys of a transmitter, two different procedures can be used: “Mode rized in tempprary “utility” mode (paragraph 4.5). . . .
1” and “Mode 2”. e |f the transmitter used for programming controls multiple automation units, you

must select the “unit” corresponding to the automation you are programming

« “MODE 1" — This mode automatically transfers the various commands available | °efore sending a command during a procedure.

in the motor, all together, into the various keys available on the transmitter, without
allowing the installer to change the combinations of commands and keys. Upon
completion of the procedure, each key will be combined with a command according
to the following diagram.

- key A (or key 1): will be combined with Raise

- key M (or key 2): will be combined with the command Stop

- key ¥ (or key 3): will be combined with the command Lower
(if there is a fourth key on the transmitter ..... press the “VW” key twice rapidly and
the motor will move to the default memorised partial position)

- key 4: will be combined with the command Stop

Note - If the keys of your transmitter have no symbols or numbers, see fig. 2 to
identify them.

e “MODE 2" - This mode allows you to manually combine one of the commands
available in the motor with one of the transmitter keys, giving the installer the option
of choosing the command and key combinations to use. At the end of the proce-
dure, to memorize another key with another command desired, it will be necessary
to repeat the procedure once again.

Attention! - Each automation has its own list of commands that can be memorized
in Mode 2; in the case of the present motor the list of commands available is given
in procedure 4.10.2.

4.3.4 - Number of transmitters that can be memorized

You can memorize 30 transmitters, if they are all memorized in “Mode 17, or you can
memorize 30 single commands (keys), if they are all memorized in “Mode 2”. The
two modes can coexist up to a maximum limit of 30 memorized units.

4.5 - (Temporarily) memorizing a “utility” transmitter

The “utility” transmitter is memorized in the motor temporarily. It is used in all the procedures involved in programming, regulation and testing of the mechanism. Upon
completion of work this transmitter may be deleted by turning off the power to the motor or it may be permanently stored in memory as the “First transmitter” using
procedure 4.6.

WARNINGS

® A transmitter can be memorized as a utility transmitter only if no other transmitter is memorized in the motor.
® This procedure memorizes the transmitter in “Mode 1” (“Mode 1” is explained in paragraph 4.3.3).

ON

S 4§ |e )

Disconnect the | wait for restore the count 2 movements Press and release
power supply | 2 seconds supply the button (the motor
does not perform any
movement)

Note — After memorization, the raising and lowering direction of the rolling shutter is not yet associated with the A and ¥ keys of the transmitter. Association will take
place automatically during adjustment of the “0” and “1” limit switches; the rolling shutter will move in “hold-to-run” mode until the limit switches are adjusted. After
this, a simple impulse on the control will move it.
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4.6 - Memorizing the FIRST transmitter permane
WARNINGS

* A transmitter can be memorized as a first transmitter only if no other transmitter is memorized in the motor, or only the utility transmitter is memorized.
* DO NOT use this procedure to memorize the second (or third, fourth, etc.) transmitter: use procedure 4.10.
® This procedure memorizes the transmitter in “Mode 1” (“Mode 1” is explained in paragraph 4.3.3).

o == | (D-sw — .
3 G olan] | 28 < =3

Disconnect the | wait for 2 restore the count 2 movements Keep both buttons count 3 movements
power supply seconds supply pressed at the same

time

release the buttons

Note — After memorization, the raising and lowering direction of the rolling shutter is not yet associated with the A and ¥ keys of the transmitter. Association will take

place automatically during adjustment of the “0” and “1” limit switches; the rolling shutter will move in “hold-to-run” mode until the limit switches are adjusted. After
this, a simple impulse on the control will move it.

4.7 - Guided High (“0”) and Low (“1”) limit switch recognition

ATTENTION! - Programming intended exclusively for rolling shutters with mechanical blocks for the limit
switch.

This procedure matches the motor rotation direction with the A and ¥ keys on the control device, so that the A key raises the rolling shutter and the ¥ key lowers it.

Note — When the limit switches are memorized with this procedure, the two heights are controlled and updated constantly by the “limit switch self-update” function
(see paragraph 5.3).

1 2 >3

% Initiate »
| e, @O ) e

Bring the shutter up | Keep the button pressed wait for the shutter t 1
for half its stroke fety st rs hitting the structure (= limit
switch HIGH = dimension “0")

release the button

Initiate a

DOWNWARD g»@ &
manoeuvre > “1”

—N—

Keep the button pressed wait for the shutter nti- | release the button
intrusion rigi rings hitting the stri re (=
limit switch LOW = dimension “1”

Note — After programming, the A key will command the Raise motion and the ¥ key will command the Lower motion. If the result is not as expected, delete the limit
switch heights (procedure 4.11) and repeat the limit switch recognition process.
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4.8 - Enabling automatic High (“0”) and Low (“1”) limit switch recognition

-

This procedure matches the motor rotation direction with the A and ¥ keys on the control device, so that the A key raises the rolling shutter and the ¥ key lowers it.
Limit switches will be automatically programmed later on during the first 2-3 manoeuvres for opening and closing the rolling shutter.

WARNINGS

¢ When the limit switches are memorized with this procedure, the two heights are controlled and updated constantly by the “limit switch self-update” function (see
paragraph 5.3).

ATTENTION! - Programming intended exclusively for rolling shutters with mechanical blocks for the limit
switch.

1 2 3 >4

) | — =53ec —
- >

BIECIRTIEL > fan|

Bring the shutter Keep the button count 2 movements release the button | Keep both buttons | count 3 movements release the buttons
up for half its pressed pressed at the
stroke same time

< | e
| =—
c == & ] \a @
s S 3u|| =
=
Q —
: i ©]
Select the =..S6C gtatltznuﬁ‘;‘;lt\r;‘%lg)ller ’ Shutter GOING UP continue count 3 movements Release the button
= pressing the button A

desired =
option > E@ Option B: if the roller
starts DOWNWARDS

Press the button and then proceed as per the

selected option o
|
c
O
=
8 [ ————
Shutter GOING DOWN release the press the button

button

5 the end

-

nliwFiEs

Shutter GOING UP count 3 movements Release the button

Note — When performing the procedure, at any time you can cancel it by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.

After completing the procedure, command a manoeuvre to check that the key pressed corresponds to the right direction of shutter movement. If it
does not correspond, perform procedure 4.8.1 to reset the original settings and then repeat procedure 4.8.

Note — After programming, the A key will command the Raise motion and the ¥ key will command the Lower motion. The shutter will move within the limits created
by the mechanical blocks of the limit switches.

4.8.1 - Disabling automatic recognition (for maintenance or restoration of factory settings)

L 2 3 >4
| — | — _ | —
:5sec _5sec «@
3 >@) @ [an =m| 24 e 3| &
| = B B Y
[ ———
Bring the shutter Keep the button count 2 movements release the button | Keep both buttons | count 3 movements release the buttons
up for half its pressed pressed at the
stroke same time
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the end

(D) =5sec
e ED

Keep both buttons | count 3 movements release the buttons
pressed at the
same time

Note — When performing the procedure, at any time you can cancel it by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.

4.9 - Adjusting height (“H”) for partial opening/closing

The motor can manage up to 30 partial openings/closings, each called “H height”. These heights can only be adjusted after adjusting limit switches “0” and “1”. The
following procedure makes it possible to adjust one “H” height at a time.

WARNINGS

e |f you want to change the position of a given “H” height that is already memorized, repeat the present procedure by pressing the key associated with that height at
point 7.
® The first memorised position “H” overwrites the default pre-memorised position

1 2 3
% :isec - :isec
| Fe @] Y| @ @ an

Bring the shutter Keep the button count 2 movements release the button | Keep the button count 4 movements release the button
up for half its pressed pressed
stroke

4

| —
=5sec « @
® [on| &g ®
‘ -
Keep both buttons | count 2 movements release the buttons | Fine adjustment of position: Perform key pulsing on the A key

pressed at the and ¥ key until the rolling shutter is brought to the partial height
same time you want (at each pulse the rolling shutter moves a few millimetres)

6
=iseo : _’
g@ @ BE =5sec

=» g" @
Keep the button count 3 movements release the button O T
pressed 4 1* E]
|

MF‘I”

| — To memorize the FIRST “H” height
on the transmitter you are using for this procedure

Keep both buttons | count 4 movements release the buttons
pressed at the
same time

(other transmitter) m

To memorize the NEXT “H” height
on the new unmemorized transmitter

£ = fan

Keep the desired count 4 movements release the button
button pressed

Note — When performing the procedure, you can cancel it at any time by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.
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4.10 - Memorizing a SECOND (third, fourth, etc.) transmitter
To perform this procedure you must have a second transmitter (“old”) already memorized.

4.10.1 - Memorizing a second transmitter “Mode 1”

Attention! - This procedure memorizes the new transmitter in “Mode 1”, regardless of the Mode in which the old to transmitter was memorized.

1 2 >3

:Ssec :
& | e w| @ 5

New transmitter keep the button pressed | Release the button (in Old transmitter Press and release any button 3 times, on condition it

this case the motor is stored (the motor starts to perform the manoeuvre
does not perform any corresponding to that button)
movement)

= 0,5 sec Attention! — If the motor per-
"} forms 6 movements, it means

New g@ that its memory is full.

New transmitter press and release the
button

Note — When performing the procedure, you can cancel it at any time by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.

4.10.2 - Memorizing a second transmitter “Mode 2”

Attention! — This procedure memorizes the new transmitter in “Mode 2”, regardless of the Mode in which the old to transmitter was memorized.

<

New

New transmitter keep the button pressed ‘ release the button IOId transmitter ‘ keep the button pressed ‘ count 4 movements ‘ release the button I

3 >4

(X ) 4 OPTIONS: 1/
a o 1 pressure = sets the Step-by-Step command

Old

3 pressures = sets the Close > Stop > ... command
5 pressures = sets the Stop command Sec.

%@ 2 pressures = set the Open > Stop > ... command

2/ | - {E——
@ 3/
10 i )

Old transmitter press and release the button the same number of times as per the

the motor performs the same number of movements as
selected option

the number of times the transmitter has been pressed

the end

=Ssec Attention! - If the motor
» @ performs 6 movements, it

New g@ means that its memory is full.

New transmitter keep the button pres- | count the movements | release the button
sed

Note — When performing the procedure, you can cancel it at any time by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.
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4.11 - Total or partial deletion of memory

This procedure allows you to choose under point 5 the data that you want to delete.

Procedure performed with a transmitter memorized in “Mode 1”

L
:isec
=30

® [an

-(u)

2

(D-

5 sec
=)

A

- -

® [3n

A

Keep the button
pressed

3
=isec
gl

count 2 movements

Oy

3

release the button

>4

)

Keep the button
pressed

4
;5 sec
gl

count 3 movements

®

release the button

>5

=)

Keep the button
pressed

count 3 movements

ATTENTION!

release the button

This deletion must be performed only when
you want to adjust the limit switch heights
again, using a different procedure than the
one used previously. Whereas if you want to
adjust heights with the same procedure, it is
not necessary to delete them from memory.

Keep the button

pressed

count 3 movements

¢ To cancel the entire memo

=53ec
=

release the button

®

=3

Keep both buttons
pressed at the
same time

count 5 movements

release the buttons

* To delete only the memorized transmitters

=isec
=

1O

Keep the button

pressed

count 5 movements

release the button

¢ To delete only the limit switch heights and intermediate heights

g0

®

Keep the button
pressed

count 5 movements

Note — When performing the procedure, you can cancel it at any time by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press
any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.
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4.12 - Locking and unlocking the memory

This procedure allows you to lock or unlock the memory to prevent accidental memorization of other transmitters not included in the system..

L
:isec
=30

(O

2

-(a)

2

:5sec
=

g=30

>3

(O

an| =0

Keep the button
pressed

3
TR

i Sec

count 2 movements

an

Oy

release the button

>4

)

Keep the button
pressed

=53ec
=

count 3 movements

3t

Oy

release the button

=3

Keep the button
pressed

Keep both buttons
pressed at the
same time

Note — When performing the procedure, you can cancel it at any time by keeping the B and ¥ keys pressed simultaneously for 4 seconds. Otherwise, do not press

count 3 movements

release the buttons

any key and wait 60 seconds for the motor to perform 6 movements.
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count 4 movements release the button

To lock the memory

(D=

Oy

-: sec
)

Keep the button count 3 movements

pressed

release the button

To unlock the memory

:Ssec
=)

Oy

5t

=)

Keep the button count 3 movements

pressed

release the button




WARNINGS FOR ORDINARY USE

OF THE MECHANISM

5.1 - “Obstacle detection” function

This function is automatically activated when the limit switches are programmed.
The function is triggered when the movement raising or lowering the rolling shutter
is suddenly blocked by an obstacle (an object, a person, etc.) or by severe friction
due to ice formation, expansion of the materials or other causes. In these cases, the
motor immediately stops the current operation. In short, the function determines the
intensity of the force the motor must apply to the obstacle to release the shutter. This
function cannot be disabled. If an obstacle is detected during a descent manoeuvre,
the shutter reverses its movement and covers 50% of its total path.

5.2 - Maximum continuous work cycle

In general, the motors in the “Era” line were designed for residential use and there-
fore for discontinuous use. They guarantee a maximum operating time of 4 min-
utes and in cases of overheating (e.g. caused by continuous prolonged operation)
a “thermal protector” for safety intervenes to cut out the power supply, restoring it
when the temperature returns to normal.

5.3 - “Automatic limit switch update” function

This function verifies the position of the limit switches every 120 manoeuvres and
impacts against the limit switch. The impact allows the function to measure the new
limit switch values and updating the existing ones, thereby recovering any slack that
may have occurred throughout time due to wear and/or thermal shock to which the
slats and motor springs are subjected. Constant updating of the heights allows the
rolling shutter to reach the limit switches with maximum precision. This function is
not activated when the stroke of the shutter lasts for less than 2.5 seconds and does
not reach the limit switch.

5.4 - “Brief inversion during automatic limit switch
update” function

With this function, during the limit switch update manoeuvres, when the new limit is
found, the automation stops gently and completes a brief inversion manoeuvre. This
helps to preserve the structure as much as possible and avoid overly stressing it.

5.5 - Recalling the first partial position

Pressing the “V¥” key twice allows for recalling a default memorised partial position,
located roughly 10 cm from the low limit switch.

5.6 - “Go To Position” (only using a transmitter
equipped with a slider)

The slider commands the blind with the “briefly pressed” operating mode:

—if the slider is pressed at the 0% point, the system takes the shutter to the low limit
switch “17;

— if the slider is pressed at the 100% point, the system takes the shutter to the high
limit switch “07;

—if instead the slider is pressed at a point between 1% and 99%, the system brings
the shutter to the partial position “H” relative to the pressed value.

5.7 - Commanding partial opening/closing of the
rolling shutter (height “H”)

In general, to command partial rolling shutter opening/closing, press the key (on the
transmitter) associated with the desired partial height while performing the last step
in procedure 4.9.

What to if...
(troubleshooting guide)

O When a command is sent, the motor does not start:
This may happen if the rolling shutter is close to a limit switch or has identified an
obstacle at this point. In this case you must move the shutter a little way in the
opposite direction and then give the desired command again.

Disposal of the product

As in installation operations, disposal operations must be performed by qualified
personnel at the end of the product’s lifespan.

The product is made of various types of materials: some of them may be recycled,
while others cannot. Find out about recycling and disposal systems in use in your
area for this product category. Attention! — Some parts of the product may contain
polluting or hazardous substances which, if released to the environment, may cause
serious damage to the environment or to human health. As indicated by

the symbol appearing here, the product may not be disposed of with

other household wastes. Separate the waste into categories for dispos-

al, according to the methods established by current legislation in your

area, or return the product to the retailer when purchasing a new version. Attention!
—local regulations may incur heavy fines if the product is disposed of inappropriately.

The product’s packaging materials must be disposed of in full compliance with local
regulations.

Technical specifications

Refer to the technical characteristics stated on the motor’s nameplate.

Notes: ¢ All technical specifications stated in this section refer to an ambient tem-
perature of 20°C (+ 5°C) ® Nice S.p.A. reserves the right to apply modifications to
products at any time when deemed necessary, maintaining the same intended use
and functionality.

SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

Hereby Nice S.p.A. declares that the radio equipment type

E FIT SP 611, EFIT SP 1011, EFIT SP 1311, E FIT MP 517, E FIT MP 817,

E FIT MP 1117, E FIT MP 1517, E FIT MP 3017 is in compliance with Directive
2014/53/EU.

The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: https://www.niceforyou.com/en/support
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AVVERTENZE GENERALI: SICUREZZA - INSTALLAZIONE - USO (istruzioni originali in italiano)

ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Seguire tutte le istruzioni poiché l'installazione non corretta puo causare
gravi danni
ATTENZIONE Istruzioni importanti per la sicurezza. Per la sicurezza delle persone & importante seguire queste istruzioni.
Conservare queste istruzioni
¢ Primadiiniziare I'installazione verificare le “Caratteristiche tecniche del prodotto”, in particolare se il presente prodotto & adatto ad automatizzare
la vostra parte guidata. Se non & adatto, NON procedere all’installazione
¢ || prodotto non puo essere utilizzato prima di aver effettuato la messa in servizio come specificato nel capitolo “Collaudo e messa in servizio”
ATTENZIONE Secondo la piu recente legislazione europea, la realizzazione di un’automazione deve rispettare le norme
armonizzate previste dalla Direttiva Macchine in vigore, che consentono di dichiarare la presunta conformita
dell’automazione. In considerazione di cio, tutte le operazioni di allacciamento alla rete elettrica, di collaudo,
di messa in servizio e di manutenzione del prodotto devono essere effettuate esclusivamente da un tecnico
qualificato e competente!
e Prima di procedere con I'installazione del prodotto, verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato ed adeguato all’'uso
¢ |l prodotto non & destinato a essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridotte, oppure con
mancanza di esperienza o di conoscenza
¢ | bambini non devono giocare con I'apparecchio
e Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini
ATTENZIONE Al fine di evitare ogni pericolo dovuto al riarmo accidentale del dispositivo termico di interruzione, questo
apparecchio non deve essere alimentato con un dispositivo di manovra esterno, quale un temporizzatore, oppure
essere connesso a un circuito che viene regolarmente alimentato o disalimentato dal servizio
¢ Nella rete di alimentazione dell'impianto prevedere un dispositivo di disconnessione (non in dotazione) con una distanza di apertura dei
contatti che consenta la disconnessione completa nelle condizioni dettate dalla categoria di sovratensione llI
¢ Durante I'installazione maneggiare con cura il prodotto evitando schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi natura.
Non mettere il prodotto vicino a fonti di calore, né esporlo a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed essere causa di
malfunzionamenti o situazioni di pericolo. Se questo accade, sospendere immediatamente I'installazione e rivolgersi al Servizio Assistenza
e || produttore non si assume alcuna responsabilita per danni patrimoniali, a cose o a persone derivanti dalla non osservanza delle istruzioni di
montaggio. In questi casi € esclusa la garanzia per difetti materiali
e |l livello di pressione acustica dell’emissione ponderata A € inferiore a 70 dB(A)
¢ | apulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata dall’utilizzatore non deve essere effettuata da bambini senza sorveglianza
e Prima degli interventi sull'impianto (manutenzione, pulizia), disconnettere sempre il prodotto dalla rete di alimentazione
e \erificare frequentemente I'impianto, in particolare controllare i cavi, le molle e i supporti per rilevare eventuali sbilanciamenti e segni di usura
o danni. Non usare se € necessaria una riparazione o una regolazione, poiché un guasto all'installazione o un bilanciamento dell’automazione
non corretto possono provocare lesioni
¢ |l materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della normativa locale
Tra le parti azionate e gli oggetti fissi deve essere rispettata una distanza di almeno 0,4 m
La scritta sui motori tubolari pud essere coperta dopo il montaggio
e Se il cavo e danneggiato I'apparecchio deve essere rottamato. Il cavo di alimentazione non pud essere sostituito
e Fare attenzione alla tapparella in movimento e mantenersi lontano sino a che la tapparella non sia completamente abbassata
¢ Fare attenzione quando si aziona il dispositivo di rilascio manuale in quanto una tapparella alzata pud cadere rapidamente se le molle sono
deboli o rotte
e Non azionare la tenda per esterno quando nelle vicinanze si stanno effettuando operazioni di manutenzione, quali la pulitura delle finestre
e Scollegare la tenda per esterno dall’alimentazione quando nelle vicinanze si stanno effettuando operazioni di manutenzione, quali la pulitura
delle finestre. Avvertenza per “tenda con comando automatico”

e Se il cavo di alimentazione & danneggiato, esso deve essere sostituito dal costruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica o comunque
da una persona con qualifica similare, in modo da prevenire ogni rischio

AVVERTENZE INSTALLAZIONE
¢ Prima di installare il motore di movimentazione, bisogna togliere ogni cavo inutile e mettere fuori servizio ogni apparecchiatura che non sia
necessaria per il funzionamento motorizzato
¢ Installare I'organo di manovra per il rilascio manuale ad un’altezza inferiore a 1,8 m
NOTA: se removibile, I'organo di manovra dovrebbe essere tenuto nelle immediate vicinanze della porta
e Assicurarsi che gli elementi di comando siano tenuti lontani dagli organi in movimento consentendone comungue una visione diretta.
A meno che non si utilizzi un selettore, gli elementi di comando vanno installati ad un’altezza minima di 1,5 m e non devono essere accessibili
e | dispositivi di comando fissi devono essere installati in modo che siano visibili
e Per motori di movimentazione che consentono accesso a parti in movimento non protette dopo che sono state installate, tali parti devono
essere installate a un’altezza superiore a 2,5 m al di sopra del pavimento o al di sopra di un altro livello che possa consentirne I'accesso
¢ Prima di installare il motore di movimentazione, bisogna togliere ogni cavo inutile e mettere fuori servizio ogni apparecchiatura che non sia
necessaria per il funzionamento motorizzato
¢ [nstallare I'organo di manovra per il rilascio manuale ad un’altezza inferiore a 1,8 m
NOTA: se removibile, I'organo di manovra dovrebbe essere tenuto nelle immediate vicinanze della porta
¢ Assicurarsi che gli elementi di comando siano tenuti lontani dagli organi in movimento consentendone comunqgue una visione diretta.
A meno che non si utilizzi un selettore, gli elementi di comando vanno installati ad un’altezza minima di 1,5 m e non devono essere accessibili
e | dispositivi di comando fissi devono essere installati in modo che siano visibili
e Per motori di movimentazione che consentono accesso a parti in movimento non protette dopo che sono state installate, tali parti devono
essere installate a un’altezza superiore a 2,5 m al di sopra del pavimento o al di sopra di un altro livello che possa consentirne I'accesso

Nota alla consultazione del manuale — Alcune figure citate nel testo sono riportate alla fine del manuale.
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-1 DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E

DESTINAZIONE D’USO

Era Fit P & una famiglia di motori tubolari destinati esclusivamente all’automatizza-
zione di tapparelle dotate di blocchi meccanici per i finecorsa, ovvero i tappi di sicu-
rezza e le molle rigide anti-intrusione. E vietato qualsiasi altro uso! Il produttore
non risponde dei danni derivanti da un uso improprio del prodotto, rispetto
a quanto descritto in questo manuale.

Caratteristiche funzionali del prodotto:

¢ ¢ alimentato dalla rete elettrica;

e si installa all'interno del rullo avvolgitore; la faccia che sporge si fissa all'interno
del cassonetto con delle viti o delle apposite staffe di supporto (non presenti nella
confezione);

e integra un ricevitore radio e una centrale di comando con tecnologia ad encoder
che garantisce il controllo elettronico del movimento e la precisione dei finecorsa;

e ¢ compatibile con tutta I'elettronica di comando di Nice (trasmettitori e sensori
climatici) che adotta il sistema radio NRC;

® puo essere comandato esclusivamente via radio, utilizzando per i comandi manuali
i trasmettitori portatili Nice e, per i comandi automatici, alcuni modelli di sensori
climatici Nice (accessori opzionali, non presenti nella confezione);

® puod essere programmato esclusivamente via radio, con i trasmettitori portatili Nice
(accessori opzionali, non presenti nella confezione);

® pud muovere la tapparella in salita e in discesa, e puo fermarla nel finecorsa alto,
basso oppure in varie posizioni intermedie;

e ¢ dotato del sistema di sicurezza “Rilevamento ostacolo” che interviene quando il
movimento della tapparella, in salita o in discesa, viene frenato improvvisamente da
un ostacolo (un oggetto, una persona, ecc.) o da un forte attrito dovuto alla forma-
zione di ghiaccio, alla dilatazione dei materiali o altro. In questi casi, il motore blocca
immediatamente la manovra in atto e la tapparella inverte il movimento percorrendo
una corsa pari al 50% del totale;

e ¢ dotato di un sistema di protezione termica che, in caso di surriscaldamento do-
vuto a un utilizzo dell’automazione oltre i limiti previsti, interrompe automaticamente
I’alimentazione elettrica e la ripristina appena la temperatura rientra nella norma;

e ¢ disponibile in varie versioni, ciascuna con una determinata coppia motore (po-
tenza);

¢ ¢ predisposto per essere comandato con un trasmettitore dotato di slider, per
portare la tapparella a qualsiasi quota parziale;

e ¢ predisposto per I'adattamento dei finecorsa ogni 120 manovre per limitare I'usura
della struttura della tapparella;

e il motore dispone di una quota parziale pre-memorizzata di fabbrica.

2 INSTALLAZIONE DEL MOTORE E

DEGLI ACCESSORI

2.1 - Verifiche preliminari e limiti d’impiego
Attenzione! - Effettuare le seguenti verifiche prima di procedere all’instal-
lazione:

o Verificare I'integrita del prodotto subito dopo averlo sballato.

¢ || presente prodotto & disponibile in varie versioni, ognuna con una coppia motore
specifica, e ogni versione € progettata per movimentare tapparelle con una deter-
minata dimensione e peso. Pertanto, prima dell’installazione, accertarsi che i para-
metri di coppia motore, velocita di rotazione e tempo di funzionamento del presen-
te prodotto siano idonei ad automatizzare la vostra tapparella (fare riferimento alla
“Guida alla scelta” presente nel catalogo dei prodotti Nice — www.niceforyou.com).
In particolare, non installare il prodotto se la sua coppia motore & maggiore
di quella necessaria a muovere la vostra tapparella.

o Verificare il diametro del rullo avvolgitore. Questo deve essere scelto in base alla
coppia del motore, nel modo seguente:
— per i motori con taglia “S” (& = 35 mm), il diametro interno minimo del rullo avvol-
gitore deve essere di 40 mm;
— per i motori con taglia “M” (@ = 45 mm) e coppia fino a 30 Nm (compresa), il
diametro interno minimo del rullo avvolgitore deve essere di 52 mm;

¢ In caso di installazione all’esterno, garantire al motore un’adeguata protezione
dagli agenti atmosferici.

Ulteriori limiti d’impiego sono contenuti nei capitoli 1, 2 e nelle “Caratteristiche tec-

niche”.

2.2 - Assemblaggio e installazione del motore
tubolare

Attenzione! - Prima di procedere all’assemblaggio e all’installazione del
motore tubolare, leggere attentamente le avvertenze generali di sicurezza,
installazione ed uso e fig. 1. L’installazione non corretta pu6 causare gravi
ferite.

Per assemblare e installare il motore tubolare fare riferimento alla fig. 5. Consultare
il catalogo dei prodotti Nice o il sito www.niceforyou.com per scegliere la corona del
finecorsa (fig. 5-a), la ruota di trascinamento (fig. 5-b) e la staffa di fissaggio (fig.
5-f) del motore.

Dopo aver installato il motore occorre installare anche gli accessori, se questi sono
previsti. Il prodotto & compatibile con i sensori climatici Nice collegabili via radio al
motore come, ad esempio, alcuni modelli della serie “Volo” e “Nemo”. Per identi-
ficare quelli compatibili e scegliere i modelli desiderati fare riferimento al catalogo

dei prodotti Nice, presente anche nel sito www.niceforyou.com (gli accessori sono
opzionali e non presenti nella confezione).

COLLEGAMENTI ELETTRICI E

PRIMA ACCENSIONE

| collegamenti elettrici devono essere effettuati solo dopo aver installato il motore e
gli accessori compatibili previsti.
Il cavo elettrico del motore € formato dai seguenti cavi interni (fig. 4):

Cavo Colore Collegamento
1 Marrone Fase di alimentazione
2 Blu Neutro
3 Giallo-verde Terra

Collegare il motore alla rete elettrica, rispettando le seguenti avvertenze:

— un collegamento errato pud provocare guasti o situazioni di pericolo;

— rispettare scrupolosamente i collegamenti indicati in questo manuale;

— nella rete di alimentazione del motore € necessario installare un dispositivo di
disconnessione dalla rete, che abbia una distanza di apertura dei contatti tale da
consentire la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovra-
tensione Ill, conformemente alle regole di installazione (il dispositivo di sconnessio-
ne non & fornito con il prodotto).

Accessori collegabili via radio (trasmettitori portatili e qualche modello di senso-
re climatico): memorizzare questi nel motore durante le fasi della Programmazione,
facendo riferimento alle procedure riportate in questo manuale e a quelle riportate
nei manuali dei dispositivi.

4 PROGRAMMAZIONI E REGOLAZIONI

4.1 - Avvertenze alla programmazione

¢ La regolazione dei finecorsa deve essere fatta dopo aver installato il motore nella
tapparella e averlo collegato all’alimentazione.

¢ Nelle installazioni in cui sono presenti pit motori e/o piu ricevitori, prima di iniziare la
programmazione € necessario togliere I’alimentazione elettrica ai motori e ai ricevi-
tori che non si desidera programmare.

 Rispettare rigorosamente i limiti di tempo indicati nelle procedure: dal rilascio di un
tasto si hanno 60 secondi per premere il tasto successivo previsto nella procedura
altrimenti, allo scadere del tempo il motore esegue 6 movimenti per comunicare
I’annullamento della procedura in corso.

¢ Durante la programmazione il motore esegue un determinato numero di brevi mo-
vimenti, come “risposta” al comando inviato dall’installatore. E importante contare
il numero di questi movimenti e non considerare la direzione nella quale vengono
eseguiti.

4.2 - Posizioni nelle quali la tapparella si ferma
automaticamente

I sistema elettronico che controlla in ogni istante il movimento della tapparella, €
in grado di fermare autonomamente il movimento quando la tapparella raggiunge
una determinata posizione programmata dall’installatore. Le posizioni programmaibili
sono (fig. 3):

— posizione “0” = finecorsa alto: tapparella totalmente arrotolata;

— posizione “1” = finecorsa basso: tapparella totalmente srotolata;

— posizione “H” = posizione intermedia: tapparella parzialmente aperta.

Quando i finecorsa non sono ancora programmati, il movimento della tapparella pud
avvenire solo con I'*uomo presente”, cioeé mantenendo premuto il tasto di comando
per la durata desiderata della manovra; il movimento si ferma appena I'utente rilascia
il tasto. Invece, dopo la programmazione dei finecorsa, bastera un semplice impulso
sul tasto desiderato per far partire la tapparella e il movimento terminera autonoma-
mente appena la tapparella raggiunge la posizione prevista.

La programmazione dei finecorsa abbina contemporaneamente anche le due dire-
zioni di rotazione del motore ai rispettivi tasti di salita (A) e discesa (V) del dispositivo
di comando (inizialmente, quando i finecorsa non sono ancora programmati, I’abbi-
namento € casuale e puod succedere che premendo il tasto A la tapparella si muova
in discesa anziché in salita, e viceversa).

4.3 - Panoramica sui trasmettitori

4.3.1 - Trasmettitori compatibili

Consultare il catalogo dei prodotti Nice oppure il sito www.niceforyou.com per
conoscere i dispositivi di comando Nice compatibili con il ricevitore radio integrato
nel motore.

4.3.2 - Gerarchia nella memorizzazione dei trasmettitori

In generale un trasmettitore pud essere memorizzato come: a) trasmettitore DI SER-
VIZIO (memorizzazione prowvisoria); b) come PRIMO trasmettiore (memorizzazione
permanente); ¢) come SECONDO trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.) (memorizza-
zione permanente).

A - Trasmettitore di servizio
Un trasmettitore pud essere memorizzato come trasmettitore di servizio soltanto se
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nel motore non € memorizzato nessun altro trasmettitore. Per questa memorizzazio-
ne eseguire la procedura 4.5 (questa memorizza il trasmettitore in “Modo 17).

B - Primo trasmettitore

Un trasmettitore pud essere memorizzato come primo trasmettitore soltanto se nel
motore non & memorizzato nessun altro trasmettitore, oppure se & memorizzato
solo un trasmettitore di servizio. Per questa memorizzazione eseguire la procedura
4.6 (questa memorizza il trasmettitore in “Modo 17).

C - Secondo trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.)

Un trasmettitore pud essere memorizzato come secondo trasmettitore (o terzo
quarto, ecc.) soltanto se nel motore € gia memorizzato il Primo Trasmettitore. Per
questa memorizzazione eseguire una delle procedure riportate nel paragrafo 4.10.
Attenzione! - Se &€ memorizzato un trasmettitore di servizio non € possibile memo-
rizzare un secondo trasmettitore (o terzo, quarto, ecc.).

4.3.3 - Due modalita per memorizzare i tasti di un trasmettitore

Per memorizzare i tasti di un trasmettitore possono essere utilizzate due modalita,
alternative tra loro, denominate: “Modo 1” € “Modo 2”.

¢ “MODO 1" - Questa modalita trasferisce automaticamente, tutti insieme, i vari
comandi disponibili nel motore, nei vari tasti disponibili sul trasmettitore, senza dare
la possibilita all'installatore di modificare I'abbinamento tra comandi e tasti. Al termi-
ne della procedura ogni tasto risultera abbinato a un determinato comando, secon-
do il seguente schema:
- tasto A (oppure tasto 1): sara abbinato al comando di Salita
- tasto M (oppure al tasto 2): sara abbinato al comando di Stop
- tasto ¥ (oppure al tasto 3): sara abbinato al comando di Discesa
(se sul trasmettitore e presente un quarto tasto..... premo due volte velocemente il
tasto “V¥” ed il motore si porta alla quota parziale memorizzata di fabbrica)
- tasto 4: sara abbinato al comando di Stop

Nota — Se i tasti del vostro trasmettitore sono privi di simboli e numeri, fare riferimen-
to alla fig. 2 per identificarli.

¢ “MODO 2" — Questa modalita permette di abbinare manualmente uno dei coman-
di disponibili nel motore, con uno dei tasti del trasmettitore, dando la possibilita all’in-
stallatore di scegliere il comando e il tasto desiderato. Al termine della procedura,
per memorizzare un altro tasto con un altro comando desiderato, occorrera ripetere
di nuovo la procedura.

Attenzione! — Ogni automazione ha una propria lista di comandi memorizzabili in
Modo 2; nel caso del presente motore la lista dei comandi disponibili € riportata nella
procedura 4.10.2.

4.3.4 - Numero di trasmettitori memorizzabili

Si possono memorizzare 30 trasmettitori, se questi vengono memorizzati tutti in
“Modo 17, oppure si possono memorizzare 30 singoli comandi (tasti), se questi ven-
gono memorizzati tutti in “Modo 2”. Le due modalita possono convivere fino al limite
massimo di 30 unita memorizzate.

4.4 - Trasmettitore da utilizzare per le procedure di
programmazione

e Le procedure di programmazione devono essere eseguite esclusivamente con un
trasmettitore memorizzato in “Modo 1” (paragrafo 4.5/ 4.6 / 4.10.1).

¢ Le procedure di programmazione possono essere eseguite anche con un trasmet-
titore di “servizio”, ovvero memorizzato in modo prowvisorio (paragrafo 4.5).

e Se il trasmettitore utilizzato per la programmazione comanda pit gruppi di automa-
zioni, durante una procedura, prima di inviare un comando € necessario selezionare
il “gruppo” al quale appartiene I'automazione che si sta programmando.

4.5 - Memorizzazione (provvisoria) di un trasmettitore “di servizio”

Il trasmettitore “di servizio” viene memorizzato nel motore in modo prowvisorio. E utile per eseguire tutte le procedure di programmazione, di regolazione e di collaudo
dell’automazione. Al termine del lavoro lo stesso trasmettitore pud essere cancellato, togliendo I'alimentazione al motore, oppure pud essere memorizzato in modo

permanente, come “Primo trasmettitore”, utilizzando la procedura 4.6.

AVVERTENZE

® Un trasmettitore pud essere memorizzato come trasmettitore di servizio soltanto se nel motore non & memorizzato nessun altro trasmettitore.
¢ La presente procedura memorizza il trasmettitore in “Modo 1” (la modalita “Modo 1” & spiegata nel paragrafo 4.3.3).
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dare I'alimen- | contare 2 movimenti

tazione

attendere 2
secondli

Togliere I'ali-
mentazione

Premere e rilasciare il
tasto (il motore non ese-
gue nessun movimento)

Nota — Dopo questa memorizzazione, la direzione di Salita e di Discesa della tapparella non € ancora associata correttamente ai rispettivi tasti A e ¥ del trasmettitore.
L’abbinamento avverra automaticamente, durante la regolazione dei finecorsa “0” e “1”; inoltre la tapparella si muovera a “uomo presente” fino a quando verranno
regolati i finecorsa. Successivamente, per muoverla bastera un semplice impulso sul tasto del comando.
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4.6 - Memorizzazione del PRIMO trasmettitore in modo permanente

AVVERTENZE

¢ Un trasmettitore pud essere memorizzato come primo trasmettitore soltanto se nel motore non & memorizzato nessun altro trasmettitore, oppure se & memorizzato
solo un trasmettitore di servizio.

® Per memorizzare il secondo trasmettitore (0 terzo, quarto, ecc.) NON utilizzare la presente procedura ma la procedura 4.10.
e | a presente procedura memorizza il trasmettitore in “Modo 1” (la modalita “Modo 1” € spiegata nel paragrafo 4.3.3).

e
30213 : an| 23

Togliere I'ali- attendere 2 dare I'alimen- | contare 2 movimenti Mantenere premuti contare 3 movimenti rilasciare i tasti
mentazione secondli tazione contemporaneamente

i tasti

Nota — Dopo questa memorizzazione, la direzione di Salita e di Discesa della tapparella non € ancora associata correttamente ai rispettivi tasti A e ¥ del trasmettitore.
L’abbinamento avverra automaticamente, durante la regolazione dei finecorsa “0” e “1”; inoltre la tapparella si muovera a “uomo presente” fino a quando verranno
regolati i finecorsa. Successivamente, per muoverla bastera un semplice impulso sul tasto del comando.

4.7 - Apprendimento guidato dei finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

ATTENZIONE! - Programmazione destinata esclusivamente alle tapparelle con i blocchi meccanici per il
finecorsa.

Questa procedura crea I'abbinamento tra le direzioni di rotazione del motore e i tasti A e ¥ del dispositivo di comando, in modo che il tasto A comandi la Salita e
il tasto ¥ comandi la Discesa della tapparella.

Nota — Memorizzando i finecorsa con questa procedura le due quote vengono controllate e aggiornate costantemente dalla funzione “auto-aggiornamento dei fine-
corsa” (leggere il paragrafo 5.3).

2 >3

Comandare .}
una manovra O
di SALITA > E@

Portare la tappa- Mantenere premuto il tasto attendere ... | attendere che la tapparella venga fermata rilasciare il tasto
rella a meta della dall’i ] .

sua corsa struttura (= finecorsa ALTO = guota “0”)

_——

Comandare

una manovra g»@ &
di DISCESA > “1”

<

—iNn—

Mantenere premuto il tasto attendere ... attendere che la tapparella venga fermata | rilasciare il tasto

dall’ igi i-intusio-
ne contro la struttura (= finecorsa BASSO
_ “97)

Nota — Dopo questa programmazione, il tasto A comandera la manovra di Salita e il tasto ¥ comandera la manovra di Discesa. Se il risultato € diverso dalle aspettative,
cancellare le quote di finecorsa (procedura 4.11) e ripetere I'apprendimento dei finecorsa.
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4.8 - Abilitazione all’apprendimento automatico dei finecorsa Alto (“0”) e Basso (“1”)

ATTENZIONE! - Programmazione destinata esclusivamente alle tapparelle con i blocchi meccanici per il
finecorsa.

Questa procedura crea I'abbinamento tra le direzioni di rotazione del motore e i tasti A e ¥ del dispositivo di comando, in modo che il tasto A comandi la Salita e
il tasto ¥ comandi la Discesa della tapparella. | finecorsa si auto-programmeranno successivamente, nel corso delle prime 2-3 manovre di apertura e
chiusura della tapparella.

AVVERTENZE
* Memorizzando i finecorsa con questa procedura le due quote vengono controllate e aggiornate costantemente dalla funzione “auto-aggiornamento dei finecorsa”
(leggere il paragrafo 5.3).

L p 3 >4
) =53ec | —
N

BIECIRTIEL > fan| 3

Portare la tappa- Mantenere pre- contare 2 movimenti rilasciare il tasto Mantenere premuti | contare 3 movimenti rilasciare i tasti
rella a meta della muto il tasto contemporanea-
sua corsa mente i tasti

< [ — [ —
|
CICD & i gﬁ,@
i St
N et
Q.
: s =...Sec Opzione.A: se la tapparel- ’ o Tapparella in SALITA continuare a contare 3 movimenti Rilasciare il tasto
Scegliere I'op- la parte in SALITA tenere premuto il tasto A

zione deside- *
rata > g@ Opzione B: se la tapparel- v
la parte in DISCESA

Premere il tasto e poi proseguire come indicato m _

nell’opzione scelta | =6 sec
o = = N
S go
O
N
o = ——N
o Tapparella in DISCESA rilasciare il tasto | premere il tasto

=1 = Jau |

tapparella in SALITA contare 3 movimenti Rilasciare il tasto

Nota — Durante I’'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullare la programmazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti Ml e
V¥ per 4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.

Alla fine della procedura comandare una manovra per verificare la corrispondenza tra il tasto premuto e la direzione del movimento della tapparella. Se
non c’é corrispondenza effettuare la procedura 4.8.1, per ripristinare i valori di fabbrica, e ripetere la procedura 4.8.

Nota — Dopo questa programmazione, il tasto A comandera la manovra di Salita e il tasto ¥ comandera la manovra di Discesa. La tapparella si muovera all'interno
dei limiti costituiti dai blocchi meccanici per i finecorsa.

4.8.1 - Disabilitazione all’apprendimento automatico (per manutenzione o ripristino dell’impostazione di fabbrica)

L 2 3 >4

) — =5seC —
- -

RIECIRCIECIE IR i

Portare la tappa- Mantenere premuto | contare 2 movimenti rilasciare il tasto Mantenere premuti | contare 3 movimenti rilasciare i tasti
rella a meta della il tasto contemporanea-
sua corsa mente i tasti
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:isec
gl

Oy

Mantenere premuti
contemporanea-
mente i tasti

contare 3 movimenti

rilasciare i tasti

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullare la programmazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti Bl e
V¥ per 4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.

4.9 - Regolazione della quota (“H”) per I’'apertura/chiusura parziale

I motore ha la possibilita di gestire fino a 30 aperture/chiusure parziali chiamate ciascuna “quota H”. Queste quote possono essere regolate soltanto dopo aver rego-
lato i finecorsa “0” e “1”. La seguente procedura consente di regolare una quota “H” per volta.

AVVERTENZE

* Se si desidera modificare la posizione di una quota “H” gia memorizzata, ripetere la presente procedura premendo al punto 7, il tasto al quale € associata la quota.
e | a prima quota “H” memorizzata, sovrascrive la quota pre-memorizata di fabbrica.

L

[+

p
=isec
gl

(O

25

-

=al)

3
=jseo
gy

®

an

Portare la tappa-
rella a meta della
sua corsa

4

=56sec
-}

Mantenere pre-
muto il tasto

contare 2 movimenti

-

&

25

=3

rilasciare il tasto

=3

Mantenere premu-
to il tasto

contare 4 movimenti

®

rilasciare il tasto

Mantenere premuti
contemporanea-
mente i tasti

6
:isec
=30

contare 2 movimenti

rilasciare i tasti

®

3n

Mantenere premu-
to il tasto

contare 3 movimenti

rilasciare il tasto

(altro trasmettitore) m

Regolazione fine della posizione: dare vari impulsi sui tasti A
e V¥ fino a portare la tapparella alla quota parziale desiderata (ad
ogni impulso la tapparella si muove di pochi millimetri)

Per memorizzare la PRIMA quota “H”

S

:53eo
=

(O

ul trasmettitore che si sta utilizzando per questa procedura

Mantenere premuti
contemporanea-
mente i tasti

contare 4 movimenti

rilasciare i tasti

Per memorizzare la

SU un nuovo trasmettitore non memorizzato

g8

®

SUCCESSIVA quota “H”

Mantenere pre-
muto il tasto desi-
derato

contare 4 movimenti

rilasciare il tasto

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullare la regolazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti e 'V per
4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.
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4.10 - Memorizzazione di un

S

Per eseguire le procedure & necessario avere a disposizione un secondo trasmettitore gia memorizzato (“vecchio”).

4.10.1 - Memorizzazione di un secondo trasmettitore in “Modo 1”
Attenzione! - La procedura memorizza il nuovo trasmettitore in “Modo 1”, indipendentemente dal Modo in cui € memorizzato il vecchio trasmettitore.

<

New

:isec
g=30)

-

Z=al)

p

Old

ECONDO (terzo, quarto, ecc.) trasmettitore

>3

==

Ed

Nuovo trasmettitore

<

New

mantenere premuto
il tasto

@ =0,5sec
S 4--»@

rilasciare il tasto (in
questo caso il motore
non esegue nessun
movimento)

Attenzione! - Se

il motore

esegue 6 movimenti significa
che la sua memoria & piena.

Nuovo trasmettitore

premere e rilasciare

il tasto

Vecchio trasmettitore

quel tasto)

premere e rilasciare un tasto qualsiasi x 3 volte, purche

memorizzato (il motore parte con la manovra abbinata a

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento & possibile annullare la memorizzazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti Bl e

V¥ per 4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.

4.10.2 - Memorizzazione di un secondo trasmettitore in “Modo 2”

Attenzione! - La procedura memorizza un tasto del nuovo trasmettitore in “Modo 2”, indipendentemente dal Modo in cui € memorizzato il tasto che si preme sul

vecchio trasmettitore.

<&

New

=:sec
=

-

Z=al)

2

Old

=isec
=

>3

an

-

g=al)

®

Nuovo trasmettitore

3

Old

mantenere premuto
il tasto

(X ues)

g0

rilasciare il tasto

4 OPZIONI:
1 pressione = imposta il comando Passo-Passo

2 pressioni = imposta il comando Apri > Stop > ...

3 pressioni = imposta il comando Chiudi > Stop > ...
5 pressioni = imposta il comando Stop

Vecchio trasmet-
titore

mantenere premuto
il tasto

10

secC.

contare 4 movimenti rilasciare il tasto

1/
2/
D 3/

4/

Vecchio trasmettitore

<&

New

ne scelta

=iseo
=

premere e rilasciare il tasto lo stesso numero di volte indicato nell’opzio-

@

attendere...

il motore esegue un numero di movimenti uguale al
numero di pressioni date con il trasmettitore

Attenzione! - Se il motore
esegue 6 movimenti significa
che la sua memoria € piena.

Nuovo trasmettitore

mantenere premuto
il tasto

contare i movimenti

rilasciare il tasto

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullare la regolazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti e ¥ per
4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.
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4.11 - Cancellazione totale o parziale della memoria

Questa procedura permette di scegliere al punto 5 i dati che si desidera cancellare.

Procedura eseguita con un trasmettitore memorizzato in “Modo 1”
1 p
=5sec =5 sec
-
= — T
&8 @ FY| 2@ ©[sm

Mantenere pre- contare 2 movimenti rilasciare il tasto Mantenere premu- | contare 3 movimenti rilasciare il tasto
muto il tasto to il tasto

3 >4
=isec = -
g@ © EE ﬁ@ =53ec

Mantenere premu- | contare 3 movimenti rilasciare il tasto » @
to il tasto

4 >5
:5860 = - mente i tasti
o I

¢ Per cancellare tutta la memoria

Mantenere premuti | contare 5 movimenti rilasciare i tasti
contemporanea-

® Per cancellare solo i trasmettitori memorizzati

Mantenere premu- | contare 3 movimenti rilasciare il tasto
to il tasto

=5sec
=8 |

Mantenere premu- | contare 5 movimenti rilasciare il tasto
to il tasto

¢ Per cancellare solo le quote di finecorsa e quelle intermedie

ATTENZIONE!

Questa cancellazione deve essere eseguita »
solo quando si desidera regolare di nuovo le

quote dei finecorsa, utilizzando una proce- g@ 1O
dura diversa da quella utilizzata in precedenza.
Mentre, se si desidera regolare le quote con la
stessa procedura non & necessario cancellarle. Mantenere premu- | contare 5 movimenti
to il tasto

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullarla mantenendo premuti contemporaneamente i tasti B e ¥ per 4 secondi. In
alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.
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4.12 - Blocco o sblocco della memoria

Questa procedura permette di bloccare o sbloccare la memoria del motore per impedire la memorizzazione accidentale di altri trasmettitori non previsti nell'impianto.

L
:isec
=30

(O

2

-

=al)

2

:5sec
=

g=30

48

>3

Mantenere pre-
muto il tasto

3
=isec
gl

contare 2 movimenti

Oy

an

rilasciare il

-

=y

tasto

>4

=

Mantenere premu-
to il tasto

=53ec
=

contare 3 movimenti

Oy

rilasciare il tasto

=

4)
\J

Mantenere premuti
contemporanea-
mente i tasti

contare 3 movimenti

rilasciare i tasti

Mantenere premu-
to il tasto

contare 4 movimenti

rilasciare il tasto

Per bloccare la memoria

::sec
)

Oy

Mantenere premu-
to il tasto

contare 3 movimenti

rilasciare il tasto

Per sloccare la memoria

:Ssec
=
=Y

Oy

sn

Mantenere premu-
to il tasto

contare 3 movimenti

rilasciare il tasto

Nota — Durante I'esecuzione della procedura, in qualunque momento € possibile annullare la regolazione mantenendo premuti contemporaneamente i tasti e ¥ per

4 secondi. In alternativa non premere alcun tasto e attendere 60 secondi che il motore esegua 6 movimenti.
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AVVERTENZE PER L’USO QUOTIDIANO

DELL’AUTOMATISMO

5.1 - Funzione “Rilevamento ostacolo”

Questa funzione si attiva automaticamente e contestualmente alla programmazione
dei finecorsa. La funzione interviene quando il movimento della tapparella, in salita o
in discesa, viene frenato improvvisamente da un ostacolo (un oggetto, una persona,
ecc.) o da un forte attrito dovuto alla formazione di ghiaccio, alla dilatazione dei
materiali o altro. In questi casi, il motore blocca immediatamente la manovra in atto.
In sintesi la funzione gestisce I'intensita della forza che il motore deve contrapporre
all’ostacolo per svincolare la tapparella. La funzione non & disattivabile. Se viene rile-
vato un ostacolo durante una manovra di discesa, la tapparella inverte il movimento
e percorre una corsa pari al 50% del totale.

5.2 - Massimo ciclo di lavoro continuo

In generale, i motori della linea “Era” sono progettati per I'impiego residenziale e, dun-
que, per un uso discontinuo. Garantiscono un tempo di utilizzo continuo di massimo
4 minuti e nei casi di surriscaldamento (ad esempio, a causa di un azionamento con-
tinuo e prolungato) interviene automaticamente un “protettore termico” di sicurezza
che interrompe I'alimentazione elettrica e la ripristina quando la temperatura rientra
nei valori normali.

5.3 - Funzione di “Auto-aggiornamento dei finecorsa”

Questa funzione verifica la quota dei finecorsa ogni 120 manovre e impatta nel fi-
necorsa. L'impatto permette alla funzione di misurare i nuovi valori di finecorsa e di
aggiornare quelli esistenti, recuperando cosi eventuali giochi che si sono creati nel
tempo, per effetto dell’'usura e/o degli sbalzi termici a cui sono sottoposte le doghe
e le molle del motore. L’aggiornamento costante delle quote permette alla tappa-
rella di raggiungere i finecorsa sempre con massima precisione. La funzione non si
attiva quando la corsa della tapparella dura meno di 2,5 secondi e non raggiunge il
finecorsa.

5.4 - Funzione di “Breve inversione in Auto-aggior-
namento dei finecorsa”

Con questa funzione, durante le manovre di aggiornamento dei finecorsa, quando
e stato trovato il nuovo limite, I'automazione si arresta dolcemente ed esegue una
breve inversione. Questo serve per preservare il piu possibile la struttura e non sol-
lecitarla troppo.

5.5 - Richiamo della prima quota parziale

Premendo due volte il tasto “¥” & possibile richiamare una quota parziale memoriz-
zata di fabbrica che € posizionata a circa 10 cm dal finecorsa basso.

5.6 - “Go To Position” (solo con uso di un trasmetti-
tore dotato di slider)

Lo slider comanda la tenda con la modalita di funzionamento “pressione breve”:

— se lo slider viene premuto nel punto 0%, il sistema porta la tenda al finecorsa
Basso “1”;

— se lo slider viene premuto nel punto 100%, il sistema porta la tenda al finecorsa
Alto “0”;

—se invece lo slider viene premuto in un punto da 1% e 99%, il sistema porta la tenda
alla quota parziale “H” relativa al valore premuto.

5.7 - Comandare I’apertura/chiusura parziale della
tapparella (quota “H”)

In generale, per comandare un’apertura/chiusura parziale della tapparella, occorre
dare un impulso sul tasto (del trasmettitore) che & stato associato alla quota parziale
desiderata, durante I'esecuzione dell’ultimo passo della procedura 4.9.

Cosa fare se...
(guida alla soluzione dei problemi)

4 Inviando un comando il motore non parte:
Questo pud succedere se la tapparella si trova in vicinanza di un finecorsa o se
ha individuato un ostacolo in quel punto. In questo caso occorre prima coman-
dare la manovra contraria per un breve tratto e poi dare di nuovo il comando
voluto.

Smaltimento del prodotto

Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della vita di questo prodot-
to, le operazioni di smantellamento devono essere eseguite da personale qualificato.
Questo prodotto € costituito da vari tipi di materiali: alcuni possono essere ricicla-
ti, altri devono essere smaltiti. Informatevi sui sistemi di riciclaggio o smaltimento
previsti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, per questa categoria di prodot-
to. Attenzione! — alcune parti del prodotto possono contenere sostanze inquinanti

o pericolose che, se disperse nell’ambiente, potrebbero provocare effetti dannosi
sul’'ambiente stesso e sulla salute umana. Come indicato dal simbolo

a lato, e vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire

quindi la “raccolta separata” per lo smaltimento, secondo i metodi pre-

visti dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare il

prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di un nuovo prodotto equivalente.
Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono prevedere pesanti san-
zioni in caso di smaltimento abusivo di questo prodotto.

Il materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel pieno rispetto della
normativa locale.

Caratteristiche tecniche

Fare riferimento ai dati riportati sulla targa del motore.

Note: ¢ Tutte le caratteristiche tecniche riportate, sono riferite ad una temperatura
ambientale di 20°C (+ 5°C). ® Nice S.p.A. si riserva il diritto di apportare modifiche al
prodotto, in qualsiasi momento lo riterra necessario, mantenendone la stessa desti-
nazione d’uso e le stesse funzionalita.

DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE SEMPLIFICATA

Il fabbricante Nice S.p.A. dichiara che il tipo di apparecchiatura radio

E FIT SP 611, EFIT SP 1011, EFIT SP 1311, E FIT MP 517, E FIT MP 817,
EFIT MP 1117, E FIT MP 1517, E FIT MP 3017 & conforme alla direttiva
2014/53/UE.

Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile al seguente
indirizzo Internet: https://www.niceforyou.com/it/supporto
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AVERTISSEMENTS GENERAUX: SECURITE - INSTALLATION - UTILISATION

(instructions originales en italien)

ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Il est important de suivre toutes les instructions fournies étant donné
qu’une installation incorrecte est susceptible de provoquer des dommages graves
ATTENTION Instructions importantes pour la sécurité. Pour la sécurité des personnes, il est important de respecter ces
consignes. Conserver ces consignes
e Avant de commencer I'installation, vérifiez les « Caractéristiques techniques du produit » (dans ce manuel) en vous assurant notamment qu'il
est bien adapté a I'automatisation de votre piece guidée. Dans le cas contraire, vous NE devez PAS procéder a l'installation
e | e produit ne peut étre utilisé qu’apres la mise en service effectuée selon les instructions du chapitre « Essai et mise en service »
ATTENTION Conformément a la Iégislation européenne actuelle, la réalisation d’un automatisme implique le respect des normes
harmonisées prévues par la Directive Machines en vigueur, qui permettent de déclarer la conformité présumée de
'automatisme. De ce fait, toutes les opérations de branchement au secteur électrique, d’essai, de mise en service
et de maintenance du produit doivent étre effectuées exclusivement par un technicien qualifié et compétent !
e Avant I'installation du produit, s’assurer que tout le matériel a utiliser est en excellent état et adapté a I'usage prévu
e | e produit n'est pas destiné a étre utilisé par des personnes (y compris des enfants) aux capacités physiques, sensorielles ou mentales
réduites, ou manguant d’expérience ou de connaissances
¢ | es enfants ne doivent pas jouer avec I'appareil
¢ Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit. Conserver les émetteurs hors de la portée des enfants
ATTENTION Afin d’éviter tout danger dii au réarmement accidentel du disjoncteur, cet appareil ne doit pas étre alimenté par le biais
d’un dispositif de manoeuvre externe (ex. : temporisateur) ou bien étre connecté a un circuit régulierement alimenté
ou déconnecté par la ligne
e Prévoir dans le réseau d’alimentation de l'installation un dispositif de déconnexion (non fourni) avec une distance d’ouverture des contacts
qui permette la déconnexion compléete dans les conditions dictées par la catégorie de surtension |l
e Pendant l'installation, manipuler le produit avec soin en évitant tout écrasement, choc, chute ou contact avec des liquides de quelque
nature que ce soit. Ne pas positionner le produit prés de sources de chaleur, ni I'exposer a des fllmmes nues. Toutes ces actions peuvent
'endommager et créer des dysfonctionnements ou des situations de danger. Le cas échéant, suspendre immédiatement l'installation et
s’adresser au service apres-vente
e | e fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages patrimoniaux causés a des biens ou a des personnes dérivant du non-respect
des instructions de montage. Dans ces cas, la garantie pour défauts matériels est exclue
e | e niveau de pression acoustique d’émission pondérée A est inférieur a 70 dB(A)
e | e nettoyage et la maintenance qui doivent étre effectués par I'utilisateur ne doivent pas étre confiés a des enfants sans surveillance
e Avant toute intervention (maintenance, nettoyage), il faut toujours débrancher le produit du secteur
e Controler frtquemment I'installation, en particulier les cables, les ressorts et les supports pour repérer d’éventuels déséquilibrages et signes
d’usure ou dommages. Ne pas utiliser I'installation en cas de réparations ou de réglages nécessaires étant donné qu’une panne ou un
mauvais équilibrage de I'automatisme peut provoquer des blessures
e | es matériaux de I'emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein respect des normes locales en vigueur
e |l faut respecter une distance d’au moins 0,4 m entre les parties actionnées et les objets fixes
e |’inscription sur les moteurs tubulaires peut étre couverte apres le montage
e En cas de détérioration du cable, I'appareil doit &tre mis au rebut. Le cable d’alimentation ne peut pas étre remplacé
e || faut faire attention au volet en mouvement et rester a une distance de sécurité tant que le volet n’est pas completement descendu
e Attention lors de I'actionnement du dispositif de débrayage manuel car un volet relevé peut tomber rapidement si ses ressorts sont fragilisés
OU Casses
e Ne pas actionner le store extérieur quand des opérations d’entretien sont en cours a proximité, comme le nettoyage de fenétres par exemple
e Débrancher le store extérieur de I'alimentation électrique quand des opérations d’entretien sont en cours a proximité, comme le nettoyage
de fenétres par exemple. Avertissement pour « store a commande automatique »
e Tout cable d’alimentation détérioré doit étre remplacé par le fabricant, ou par son service d’assistance technique, ou par un technicien
possédant son méme niveau de qualification, de maniere a prévenir tout risque

INSTRUCTIONS D’INSTALLATION

e Avant d’installer la motorisation, il faut éliminer tout cable inutile et mettre hors service tout appareil n’étant pas nécessaire au fonctionnement
motorisé

¢ |nstaller 'organe de manoeuvre du dispositif de débrayage manuel a moins de 1,8 m de haut
REMARQUE : s’il est amovible, I'organe de manoeuvre doit étre placé a proximité de la porte

e S’assurer que les éléments de commande sont bien a I’écart des organes en mouvement tout en restant directement visibles.
Sous réserve de I'utilisation d’un sélecteur, les éléments de commande doivent étre installés a une hauteur minimale de 1,5 m et ne doivent
pas étre accessibles

e | es dispositifs de commande fixes doivent étre installés de maniére a étre visible
Pour les motorisations qui permettent d’accéder a des parties en mouvement non protégées apres leur installation, il faut que ces parties
soient installées a plus de 2,5 m au-dessus du sol ou d’un autre niveau qui permette d’y accéder

e Avant d’installer la motorisation, il faut éliminer tout cable inutile et mettre hors service tout appareil n’étant pas nécessaire au fonctionnement
motorisé

¢ |Installer 'organe de manoeuvre du dispositif de débrayage manuel a moins de 1,8 m de haut
REMARQUE : s'’il est amovible, I'organe de manoeuvre doit étre placé a proximité de la porte

e S’assurer que les éléments de commande sont bien a I’écart des organes en mouvement tout en restant directement visibles.
Sous réserve de I'utilisation d’un sélecteur, les éléments de commande doivent étre installés a une hauteur minimale de 1,5 m et ne doivent
pas étre accessibles

e | es dispositifs de commande fixes doivent étre installés de maniére a étre visible

e Pour les motorisations qui permettent d’accéder a des parties en mouvement non protégées apres leur installation, il faut que ces parties
soient installées a plus de 2,5 m au-dessus du sol ou d’un autre niveau qui permette d’y accéder

Remarque sur la consultation du manuel - Certaines figures citées dans le texte sont reportées a la fin du manuel.
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-1 DESCRIPTION DU PRODUIT ET

DESTINATION D’UTILISATION

Era Fit P est une famille de moteurs tubulaires destinés exclusivement a I'automati-
sation des volets équipés de blocages mécaniques pour les fins de courses, ou bien
de bouchons de slreté et les ressorts rigides anti-intrusion. Toute autre utilisation
est interdite! Le constructeur ne répond pas des dommages résultant d’'une
utilisation impropre du produit, différente de celle prévue dans ce manuel.

Caractéristiques fonctionnelles du produit :

o || est alimenté par le secteur ;

e || s’installe a I'intérieur de I'enrouleur ; la face saillante se fixe a I'intérieur du caisson
avec des vis ou des support appropriés (non présents dans la confection) ;

e il incorpore un récepteur radio et une centrale de commande avec une technologie
a encodeur qui garantit un contrdle électronique du mouvement et la précision des
fins de course ;

¢ il est compatible avec toute I'électronique de commande de Nice (émetteurs, et de
capteurs climatiques) qui adoptent le systeme radio NRC ;

¢ il peut-étre commandé par voie radio, en utilisant pour les commandes manuelles
les émetteurs portables Nices et, pour les commandes automatiques, quelques
modeéles de capteurs climatiques Nice (accessoires optionnels, non présents dans
'emballage) ;

eil peut étre programmé exclusivement via radio, avec des émetteurs portables Nice
(accessoires non présents dans I'emballage) ;

¢ il peut mouvoir les volets en montée ou en descente, et peut les arréter sur la fin de
course haute, basse ou dans différentes positions intermédiaires ;

¢ est doté du systeme de sécurité « de détection d’obstacle » qui intervient lorsque
le mouvement du volet, en montée ou en descente, est soudainement freiné par
un obstacle (un objet, personne, etc.) ou un frottement important da a la forma-
tion de glace, a la dilatation du matériel ou autre. Dans ces cas, le moteur bloque
immédiatement la manceuvre en cours et le volet inverse le mouvement en effec-
tuant une course égale a 50 % du total ;

¢ il est doté d’u systeme de protection thermique qui, en cas de surchauffe di a
I'utilisation de I'automatisme au dela des limites prévues, interrompt automatique-
ment I'alimentation électrique et la restaure dés que la température retourne a des
valeurs normales ;

e il est disponible en plusieurs versions, chacune avec un couple spécifique (puis-
sance) ;

¢ il est prédisposé pour étre commandé par un émetteur équipé d’un curseur, pour
placer le volet a n'importe quelle hauteur partielle ;

¢ il est prédisposé pour I'adaptation des fins de course toutes les 120 manceuvres,
pour limiter I'usure de la structure du volet ;

¢ le moteur dispose d’une hauteur partielle mémorisée en usine.

2 INSTALLATION DU MOTEUR ET

DES ACCESSOIRES

2.1 - Vérifications préliminaires et limites d’utilisation

¢ Attention! - Effectuer les vérifications suivantes avant de procéder a l'ins-
tallation :

e \érifier I'intégrité du produit immédiatement apres I'avoir déballé.

e Le présent produit est disponible dans différentes versions, chacune avec un couple
moteur spécifique, et chaque version est congue pour déplacer les volets avec des
dimensions et poids déterminés. Par conséquent, avant I'installation, assurez-vous
que les parametres du couple moteur, vitesse de rotation et temps de fonctionne-
ment de ce produit sont éligibles pour automatiser votre volet (voir « Guide de sélec-
tion » dans le catalogue de produits de Nice — www. niceforyou.com). En particulier,
ne pas installer le produit si son couple moteur est plus grand que celui
nécessaire pour déplacer votre volet.

o Vérifier le diameétre du tambour enrouleur. Cela doit étre choisi en fonction du
couple moteur, comme suit :

— pour les moteur avec une taille « S » (@ = 35 mm) le diamétre interne minimum du

tambour enrouleur doit étre de 40mm ;

— pour les moteur avec une taille « M » (@ = 45 mm) et un couple jusqu’a 30 Nm

(compris), le diametre interne minimum du tambour enrouleur doit étre de 52 mm ;
¢ En cas d’installation a I'extérieur, garantir au moteur une protection appropriée aux

agents atmosphériques.

D’ultérieurs limites d’utilisation sont contenues dans les chapitre 1, 2 et dans les

caractéristiques techniques.

2.2 - Assemblage et installation du moteur tubulaire

Attention! - Avant de procéder a P'assemblage et a I'installation du moteur
tubulaire, lire attentivement les avertissements généraux de sécurité, d’ins-
tallation et d’utilisation et fig. 1. Une installation non correcte peut causer de
graves blessures.

Pour assembler et installer le moteur se référer a la fig. 5. En outre le catalogue
des produits Nice ou le site www.niceforyou.com pour choisir la couronne de fin de
course (fig. 5-a), la roue d’entrainement (fig. 5-b) et le support du moteur (fig. 5-f).

Apres linstallation du moteur on doit également installer les accessoires si ils sont
prévus. Le produit est compatible avec les capteurs climatiques Nice pouvant étre
associées via radio au moteur comme, par exemple, quelques modeles des séries «
Volo » et « Nemo ». Pour identifier ceux qui sont compatibles et choisir les modeles

désirés se reporter au catalogue Nice , également présent sur le site www.niceforyou.
com (les accessoires sont optionnels et ne sont pas présents dans la fabrication).

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET

PREMIERE MISE EN MARCHE

Les branchements électriques doivent étre effectués aprés I'installation du moteur et
des accessoires compatibles prévus.
Le cable électrique du moteur est formé des fils suivants (fig. 4):

Cable Couleur Connexion
1 Marron Phase d’alimentation
2 Bleu Neutre
3 Jaune-vert Terre

Brancher le moteur au réseau électrique, en respectant les avertissements suivants :

— Un mauvais branchement peut provoquer des dommages ou des situations de
danger ;

— respecter scrupuleusement les branchements indiqués dans ce manuel ;

— dans le réseau d’alimentation du moteur, installer un dispositif de sectionnement
du secteur, qui a une distance d’ouverture des contacts telle & consentir la décon-
nexion compléete dans les conditions de la catégories de surtension Ill, conforme aux
régles d’installation (le dispositif de déconnexion n’est pas fourni avec le produit).

Accessoires pouvant étre associés via radio (émetteur portables et quelques
modele de capteurs climatiques) : mémoriser ceux-ci dans le moteur durant les
phases de la programmation, en faisant référence aux procédures de ce manuel et
a celles des manuels des dispositifs.

4 PROGRAMMATIONS ET REGLAGES

4.1 - Recommandations

® Le réglage des fins de course doit étre fait aprés avoir installé le moteur dans le
volet et I'avoir branché a I'alimentation.

¢ Dans les installations ou il y a plusieurs moteurs et / ou plusieurs récepteurs, avant
de commencer la programmation, il faut déconnecter I'alimentation aux moteurs et
aux récepteurs qu’ont ne veut pas programmer.

® Respecter rigoureusement le limites de temps indiquées dans les procédures :
quand une touche est relachée on dispose de 60 secondes pour appuyer sur la
touche successive prévue dans la procédure autrement, a I'échéance de cette
durée le moteur effectue 6 mouvements pour communiquer I'annulation de la pro-
cédure.

e Au cours de la programmation le moteur effectue un nombre déterminé de mou-
vements brefs comme « réponse » a la commande envoyée par l'installateur. Il est
important de compter le nombre de ces mouvements mais de ne pas tenir compte
de la direction dans laguelle ils sont effectués.

4.2 - Positions dans lesquelles le volet se ferme
automatiquement

Le systeme électronique qui controle a tout moment le mouvement du volet est en
mesure d’arréter de maniére autonome le mouvement quand le volet rejoint une
position déterminée programmée par l'installateur. Les positions programmables
sont (fig. 3) :

— position « 0 » = fin de course haute : volet compléetement enroulé ;

— position « 1 » = fin de course basse : volet complétement déroulé ;

— position « 0 » = position intermédiaire : volet partiellement ouvert.

Quand les fins de course ne sont pas encore programmées, le mouvement du volet
ne peut avoir lieu qu’avec « I'nomme présent », ¢’est a dire en maintenant pressée la
touche de la commande pour la durée désirée de la manceuvre ; le mouvement s’ar-
réte des que I'utilisateur relache la touche. Par contre, apres la programmation des
fins de course, il suffira d’'une simple impulsion sur la touche désirée pour démar-
rer le volet et le mouvement s’arrétera de maniere autonome deés que le volet aura
rejoint la position prévue.

La programmation des fins de course associe aussi en méme temps les deux sens
de rotation du moteur par rapport au touches de montée (A) et de descente (V)
du dispositif de commande (initialement, quand les fins de course ne sont pas
encore programmeés, |'association est aléatoire et il se peut qu’en appuyant sur
la touche A le volet se déplace dans le sens de la descente au lieu de la montée
et inversement).

4.3 - Panoramique sur les émetteurs

4.3.1 - Emetteurs compatibles

Consulter le catalogue produit Nice ou visiter www.niceforyou.com pour connaitre
les dispositifs de commande de Nice compatibles avec le récepteur radio intégré
dans le moteur.

4.3.2 - Hiérarchie dans la mémorisation des transmetteurs

En général un émetteur peut étre mémorisé comme : a) émetteur DE SERVICE
(mémorisation provisoire) ; b) comme PREMIER émetteur (mémorisation perma-
nente) ; ¢) comme SECOND émetteur (ou troisieme, quat, etc.) (mémorisation per-
manente).
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A - Emetteur de service

Un émetteur peut étre mémorisé comme_émetteur de service seulement si dans le
moteur il n’est mémorisé aucun autre émetteur. Pour cette mémorisation effectuer la
procédure 4.5 (celle-ci mémorise I'émetteur en « Mode 1 »).

B - Premier émetteur

Un émetteur peut étre mémorisé comme_premier émetteur seulement si dans le
moteur il n’est mémorisé aucun autre émetteur ou bien si seulement un émetteur de
service est mémorisé. Pour cette mémorisation effectuer la procédure 4.6 (celle-ci
mémorise I'émetteur en « Mode 1 »).

C - Second émetteur (ou troisiéme, quatrieme, etc.)

Un émetteur peut étre mémorisé comme second émetteur (ou troisiéme, quatrieme
etc.) dans le moteur seulement si le premier est déja mémorisé. Pour cette mémori-
sation effectuer les procédures reportées dans le paragraphe 4.10. Attention! — Si
un émetteur de service est mémorisé il n’est pas possible de mémoriser un second
émetteur (ou troisiéme, quatriéme, etc.).

4.3.3 - Deux modalités pour mémoriser les touches d’'un émetteur

Pour mémoriser les touches d’un émetteur on peut utiliser de deux modalités, alter-
natives entre-elles, appelées : « Mode 1 » et « Mode 2 ».

¢ « MODE 1 » — Ce mode transfere automatiquement, toutes ensembles, les diffé-
rentes commandes disponibles dans le moteur, aux différentes touches disponibles
de I'émetteur, sans permettre a I'installateur de modifier la combinaison des com-
mandes et des touches. Au terme de la procédure chaque touche sera associée a
une commande déterminée, selon le schéma suivant :
- touche A (ou touche 1) : sera associé a la commande de Montée
- touche A (ou bien a la touche 2) : sera associé a la commande d’arrét
- touche ¥ (ou bien a la touche 3) : sera associé a la commande de Descente
(si sur I'émetteur une quatriéme touche est présente.... appuyer deux fois rapidement
sur la touche « ¥ » et le moteur se place a la hauteur partielle mémorisée en usine).
- touche 4 : sera associé a la commande d’arrét

Note - Si les touches de votre émetteur sont sans symboles et chiffres, se référer a
la fig. 2 pour les identifier.

* « MODE 2 » Ce mode permet d’associer manuellement une des commandes dis-
ponibles dans le moteur avec une touche de I'émetteur, donnant ainsi la possibilité a
I'installateur de choisir la commande et la touche désirée. Au terme de la procédure,
pour mémoriser une autre touche a une autre commande il faudra répéter a nouveau
la procédure.

Attention! - Chaque automatisme a sa propre liste de commandes pouvant étre

enreqgistrées en Mode 2 ; dans le cas du présent moteur la liste des commandes
disponibles est indiquée dans la procédure 4.10.2.

4.3.4 - Nombre d’émetteurs mémorisables

On peut mémoriser 30 émetteurs, s'ils sont mémorisés en « Mode 1 », ou on peut
mémoriser 30 commandes simples (touches), si elles sont mémorisées en « Mode
2 », Les deux modalités peuvent convivre jusqu’a la limite de 30 unités mémorisées.

4.4 - Emetteur a utiliser pour les procédures de
programmation

e Les procédures de programmation doivent étre effectuées exclusivement avec un
émetteur mémorisé en « Mode 1 » (paragraphe 4.5/ 4.6 / 4.10.1).

e Les procédures de programmation peuvent étre effectuées également avec un
émetteur de « service », ou bien mémorisé en mode provisoire (paragraphe 4.5).

o SiI'émetteur utilisé pour la programmation commande plusieurs groupes d’automa-
tismes, lors d’une procédure, avant d’envoyer une commande, il faut sélectionner le
« groupe » auquel appartient 'automatisme qui est en train d’étre programmé.

4.5 - Mémorisation (provisoire) d’un émetteur « de service »

L'émetteur « de service » est mémorisé dans le moteur en mode provisoire. Il est utile pour effectuer toute la procédure de programmation, de régulation et de I'essai
de 'automatisation. A la fin du travail, le méme émetteur peut étre annulé, en enlevant I'alimentation au moteur, ou bien il peut &tre mémorisé en mode permanent,

comme « Premier émetteur » en utilisant la procédure 4.6.

RECOMMANDATIONS

e Un émetteur peut étre mémorisé comme émetteur de service seulement si dans le moteur il n’est mémorisé aucun autre émetteur..
e La présente procédure mémorise le émetteur en « Mode 1 » (la modalité « Mode 1 » est expliquée dans le paragraphe 4.3.3).
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Ha)

Attendre 2
secondes

Rétablir
|'alimentation

Couper
|'alimentation

compter 2 mouvements

Appuyer et relacher
la touche (le moteur
n'effectue aucun
mouvement)

Note — Aprés cette mémorisation, la direction de Montée et de Descente du volet n’est pas encore correctement associée aux touches respectives A et ¥ de
I’émetteur. La combinaison se produira automatiquement, pendant la régulation des fins de course « 0 » et « 1 » ; en outre, le volet fera des mouvements de la mo-
dalité « homme présent » jusqu’a ce que les fins de course soient réglés. Successivement, pour le bouger il suffira d’une simple poussée sur la touche de commande.
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4.6 - Mémorisation du PREMIER émetteur de maniére permanente
RECOMMANDATIONS

¢ Un émetteur peut étre mémorisé comme premier émetteur seulement si dans le moteur il n’est mémorisé aucun autre émetteur ou bien si seulement un émetteur de
service est mémorisé.

* Pour mémoriser le Second émetteur (ou troisieme, quatrieme, etc.) NE PAS utiliser la présente procédure mais la procédure 4.10.
e L a présente procédure mémorise le émetteur en « Mode 1 » (la modalité « Mode 1 » est expliquée dans le paragraphe 4.3.3).
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Couper
|'alimentation

Attendre 2
secondes

Rétablir
I'alimentation

compter 2 mouvements

Maintenir appuyé
simultanément les

compter 3 mouvements | relacher les touches

touches

Note — Aprés cette mémorisation, la direction de Montée et de Descente du volet n’est pas encore correctement associée aux touches respectives A et ¥ de
I’émetteur. La combinaison se produira automatiquement, pendant la régulation des fins de course « 0 » et « 1 » ; en outre, le volet fera des mouvements de la mo-
dalité « homme présent » jusqu’a ce que les fins de course soient réglés. Successivement, pour le bouger il suffira d’'une simple poussée sur la touche de commande.

4.7 - Apprentissage guidé de la fin de course Haute (« 0 ») et Basse (« 1 »)

ATTENTION! - Programmation exclusivement destinée aux volets avec des blocages mécaniques de fin
de course.

Cette procédure crée la combinaison entre les directions de rotation du moteur et les touches A et ¥ du dispositif de commande, de fagon a ce que la touche A
commande la Montée et la touche ¥ commande la descente du volet.

Note — En mémorisant les fins de course par le biais de cette procédure les deux cotes sont contrdlées et constamment mises a jour par la fonction « auto mise a
jour des fins de course » (lire le paragraphe 5.3).

2 >3

F0 | e

Amener le volet Maintenir appuyé la touche Attendre ... attend
ala moitié de sa :

course (= fin de course HAUT = cote “0”)

Commander
une manceuvre
de MONTEE ~>

relacher la touche

Commander
une manceuvre
de DESCENTE ~>

=Y | @

<

==

Maintenir appuyé la touche Attendre ...

attendre que le volet soit arrété par relacher la touche

Limpact des ressorts rigides anti-effraction
contre la structure (= fin de course HAUT

Note — Aprés cette programmation, la touche A commandera la manceuvre de Montée et la touche ¥ commandera la manceuvre de Descente. Si le résultat est dif-
férent des attentes, effacer les cotes de fin de course (procédure 4.11) et répéter I'apprentissage de fin de course.
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4.8 - Aptitude a I'apprentissage automatique de la fin de course Haute (« 0 ») et Basse (« 1 »)

ATTENTION! - Programmation exclusivement destinée aux volets avec des blocages mécaniques de fin
de course.

Cette procédure crée la combinaison entre les directions de rotation du moteur et les touches A et ¥ du dispositif de commande, de fagon a ce que la touche A
commande la Montée et la touche ¥ commande la descente du volet. Les fins de course auto-programmeées successivement, dans la course des premiéres
2-3 manoeuvres d’ouverture et de fermeture du volet.

AVERTISSEMENTS

* En mémorisant les fins de course par le biais de cette procédure les deux cotes sont contrélées et constamment mises a jour par la fonction « auto mise a jour des
fins de course » (lire le paragraphe 5.3).
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Amener le volet Maintenir appuyé | compter 2 mouvements | relacher la touche | Maintenir appuyé compter 3 mouvements | relacher les tou-
a la moitié de sa la touche simultanément les ches
course touches
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Option A: si le volet ©) ;
Choisir = - SEC dgma.—re en MONTEE ’ Volet en MONTEE continuer a compter 3 relacher la touche
I'option » maintenir la touche appuyée A mouvements
souhaitée - g@ Option B : si le volet
démarre en DESCENTE

Appuyer la touche puis poursuivre comme

indiqué dans I'option choisie m
-
C 4 @ »
4 = g
=
ey
Volet en DESCENTE relacher la touche | appuyer sur la touche

= e | e

volet en MONTEE compter 3 mouvements | relacher la touche

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la programmation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4
secondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.

A la fin de la procédure commander une manoeuvre pour vérifier la correspondance entre la touche appuyée et la direction du mouvement du volet.
S’ils ne correspondent pas, effectuer la procédure 4.8.1, pour rétablir les valeurs de fabrication et répéter la procédure 4.8.

Note — Aprés cette programmation, la touche A commandera la manceuvre de Montée et la touche ¥ commandera la manceuvre de Descente. Le volet se déplace
a l'intérieur des limites constituées par les blocages mécaniques pour les fins de course.

4.8.1 - Non aptitude a I’'apprentissage automatique (pour la manutention ou le rétablissement de la position de fabrication)
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Amener le volet Maintenir appuyé la | compter 2 mouvements | relacher la touche | Maintenir appuyé compter 3 mouvements | relacher les touches
a la moitié de sa touche simultanément les
course touches
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Maintenir appuyé compter 3 mouvements | relacher les touches
simultanément les
touches

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la programmation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4
secondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.

4.9 - Réglage de la cote (« H ») par ouverture/fermeture partielle

Le moteur peut gérer jusqu’a 30 ouvertures/fermetures partielles appelée chacune « cote H ». Ces cotes peuvent étre réglées seulement apres avoir réglé les fins de
course « 0 » et « 1 ». La procédure suivante permet de régler la cote « H ».

AVERTISSEMENTS

* Sj on désire modifier la position d’une cote « H » déja mémorisée, répéter la présente procédure en appuyant en 7 sur la touche a laguelle est associé la cote.
¢ La premiere cote « H » mémorisée écrase la cote mémorisée en usine.
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course

4
=53ec
-}

]
=isec
gl

Maintenir appuyé la
touche

25

compter 2 mouvements

an

compter 4 mouvements

-

Z=al)

relacher la touche

@ 1O

relacher la touche

O 1O

relacher les tou-
ches

25

compter 2 mouvements

=3

Réglage fin de la position : appuyer par impulsions sur les
touches A et ¥, jusqu’a porter le volet a la cote partielle désirée
(a chaque impulsion le volet se déplace de quelques milimetres).

Maintenir appuyé
simultanément les
touches

6
=jseo
gl

Pour mémoriser la PREMIERE céte « H »
sur I'émetteur utilisé pour cette procédure

an

-

=)

®

=53eo

Maintenir appuyé

compter 3 mouvements

relacher la touche

-

®

la touche

Maintenir appuyé relacher les touches
simultanément les

touches

compter 4 mouvements

(autre émetteur) m

Pour mémoriser la cote « H » successive
sur un nouvel émetteur non mémorisé

(O

g8

Maintenir ap- relacher la touche
puyé la touche

souhaitée

compter 4 mouvements

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la régulation en maintenant appuyés ensembles les touches B et ¥ pour 4 secondes.
En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.
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4.10 - Pour mémoriser le Second émetteur (ou troisieme, quatrieme, etc.
Pour effectuer les procédures il est nécessaire de pouvoir disposer d’'un second émetteur déja mémorisé (« vieux »).

4.10.1 - Mémorisation d’un second émetteur en « Mode 1 »

Attention! — La procédure mémorise le nouvel émetteur en « Mode 1 », indépendamment du Mode utilisé pour mémoriser le « vieux ».

2 >3

:8sec ==
< Fw 9| @ +

Nouvel émetteur Maintenir appuyé la relacher la touche Ancien émetteur appuyer et relacher une touche quelconque x 3 fois, qui.
touche (dans ce cas le moteur soit mémorisée (le moteur démarre avec la manceuvre
n’effectue aucun associée a cette touche)

mouvement).

=0,5 sec Attention! - Si le moteur
@ ‘.} effectue 6 mouvements cela
signifie que sa mémoire est

New gé) pleine.

Nouvel émetteur appuyer et relacher la
touche

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la mémorisation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4 sec-
ondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.

4.10.2 - Mémorisation d’un second émetteur en « Mode 2 »

Attention! — La procédure mémorise une touche du nouvel émetteur en « Mode 2 », indépendamment du Mode utilisé pour mémoriser la touche qu’on appuie sur
le vieil émetteur.

2

=Ssec pu =5SGC

Nouvel émetteur Maintenir appuyé la relacher la touche | Ancien émetteur Maintenir appuyé la compter 4 mouvements | relacher la touche
touche touche

3

4 OPTIONS : 1/
a » 1 pression = programme la commande Pas a Pas

2/
2 pressions = programme la commande Ouvre > Stop > ... 10 O 3/
Old 3 pressions = programme la commande Ferme > Stop > ... 4/
5 pressions = programme la commande Stop sec.

Ancien émetteur appuyer et relacher la touche le méme nombre de fois indiqué dans attendre ... | le moteur effectue un nombre de mouvements égal
I'option choisie au nombrede pressions données avec |'émetteur

=5sec Attention! - Si le moteur
» effectue 6 mouvements cela

g@ ® signifie que sa mémoire est
New pleine.

Nouvel émetteur Maintenir appuyé la compter les relacher la touche
touche mouvements

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la mémorisation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4 sec-
ondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.
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4.11 - Effacement totale ou partielle de la mémoire

Cette procédure permet de choisir au point 5 les données qui doivent étre effacées.

Procédure effectuée avec un émetteur mémorisé en « Mode 1
L 2
=8 ®on| T 2@ [sn

Maintenir appuyé | compter 2 mouvements | relacher la touche | Maintenir appuyé la | compter 3 relacher la touche
la touche touche mouvements

3 >4
=5sec = -

=» & — @
g@ @\T_H ﬁ) =53ec

-

Maintenir appuyé la | compter 3 mouvements | relacher la touche & : g %

touche

_—J l Maintenir appuyé compter 4 relacher les touches

simultanément les | mouvements
- touches

29| ® o] Z9

¢ Pour effacer toute la mémoire

¢ Pour effacer seulement les émetteurs mémorisés

Maintenir appuyé compter 3 mouvements | relacher la touche
la touche

=5sec =
== @ [5n

Maintenir appuyé compter 5 mouvements | relacher la touche
la touche

¢ Pour effacer seulement la cote de fin de course et celles inter-
médiaires

ATTENTION!
Cet effacement doit étre fait seulement quand
on désire régler de nouveau les cotes de fin _’
de course en utilisant une procédure différ-
ente de celle utilisée en précédence. Si on g@
désire régler les cotes avec la méme procé-
dure il n’est pas nécessaire de les effacer.

Maintenir appuyé compter 5 mouvements
la touche

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la mémorisation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4 sec-
ondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.
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4.12 - Blocage et déblocage de la mémoire

Cette procédure permet de blogquer ou de débloquer la mémoire du moteur pour empécher la mémorisation accidentelle d’autres émetteurs non prévus dans
I'installation.

L p >3

®- = . e B

£9 < |m| F9| 2a o fw] 0

Maintenir appuyé | compter 2 mouvements | relacher la touche [ Maintenir appuyé la | compter 4 mouvements | relacher la touche
la touche touche

3 >4
:Ssec f -
2% < [s] &0

Maintenir appuyé la | compter 3 relacher la touche
touche mouvements

Pour bloquer toute la mémoire

(D) =5sec
(D) =5sec I - N &
o s e

0

Maintenir appuyé la | compter 3 mouvements | relacher la touche
touche

Maintenir appuyé compter 3 relacher les touches
simultanément les | mouvements
touches

Pour débloquer la mémoire

:Ssec =
=Y © 5%

Maintenir appuyé la | compter 3 mouvements | relacher la touche
touche

Note — Durant le déroulement de la procédure, on peut a tout moment annuler la mémorisation en maintenant appuyées ensembles les touches B et ¥ pour 4 sec-
ondes. En alternative n’appuyer sur aucune touche et attendre 60 secondes pour que le moteur effectue 6 mouvements.

9 - Francais



RECOMMANDATIONS POUR L’UTILISATION

QUOTIDIENNE DE L’AUTOMATISME

5.1 - Fonction « Détection obstacle »

Cette fonction est activée automatiquement et simultanément a la programmation
des fins de course. La fonction intervient lorsque le mouvement du volet, en montée
ou en descente, est soudainement freiné par un obstacle (un objet, personne, etc.)
ou un frottement important dG a la formation de glace, a la dilatation du matériel ou
autre. Dans ces cas le moteur bloque immédiatement la manoeuvre en cours ; en
résumé, la fonction gere I'intensité de la force que le moteur doit opposer a I'obsta-
cle pour libérer le volet. La fonction n’est pas désactivable. Si un obstacle est détec-
té pendant une manceuvre de descente, le volet inverse le mouvement et effectue
une course égale a 50 % du total.

5.2 - Nombre maximum de cycles de travail continu

En général les moteurs de la ligne ERA sont congus pour une utilisation résidentielle
et donc pour une utilisation discontinue. lls garantissent un temps d’utilisation conti-
nu de 4 minutes et dans les cas de surchauffe (par exemple, due a une activation
prolongée et continue) se fait automatiqguement une « protection thermique » de
sécurité qui stoppe I'alimentation et de ré initialisation lorsque la température tombe
dans les limites normales.

5.3 - Fonction de « Mise a jour automatique des
fins de course »

Cette fonction controle la cote des fins de course toutes les 120 manceuvres et va
en butée contre dans le fin de course. L'impact permet a la fonction de mesurer
les nouvelles valeurs de fin de course et de mettre a jour celles existantes, en récu-
pérant les causes éventuelles qui se sont créées dans le temps, pour effectuer de
I'usure et/ou des sauts thermiques auxquels sont soumis les lattes et les ressorts du
moteur. La mise a jour constante des ctes permet aux volets de rejoindre les fins de
course avec une précision maximale. La fonction n’est pas activée quand la course
du volet dure moins de 2,5 secondes et ne rejoint pas la fin de course.

5.4 - Fonction de « Bréve inversion en Mise a jour
automatique des fins de course »

Avec cette fonction, lorsque la nouvelle limite est trouvée pendant la mise a jour des
fins de course, 'automatisme s’arréte en douceur et effectue une bréve inversion.
Cela permet de préserver la structure autant que possible et de ne pas trop la sol-
liciter.

5.5 - Rappel de la premiére cote partielle

En appuyant deux fois sur la touche « ¥ », il est possible de rappeler une cote
partielle mémorisée en usine qui est placée a environ 10 cm du fin de course bas.

5.6 - “Go To Position” (uniquement avec un émet-
teur avec un curseur)

Le curseur contrdle le store avec le mode de fonctionnement « pression breve » :

— si le curseur est appuyé au point 0%, le systeme déplace le store jusqu’au fin de
course bas « 1 » ;

— si le curseur est appuyé au point 100%, le systéme déplace le store jusqu’au fin
de course haut « 0 » ;

—si en revanche, le curseur est appuyé au point de 1 % et 99 %, le systéeme place le
store a la cote partielle « H » par rapport a la valeur appuyée.

5.7 - Commander I'ouverture/fermeture partielle du
volet (cote « H »)

En général pour commander une ouverture/fermeture partielle du volet, appuyer sur
la touche (de I'émetteur) qui a été associée a la cote partielle désirée durant I'exécu-
tion du dernier passage de la procédure 4.9.

QUE FAIRE SI...
(guide pour la résolution des problémes)

O A Penvoie d’'une commande, le moteur ne démarre pas :
Ceci peut se produire si le volet se trouve prés du fin de course ou s'il a observé
un obstacle a ce point. Dans ce cas il faut d’abord faire descendre le volet sur
une courte distance et redonner a nouveau la commande voulue.

Mise au rebut du produit

De méme que pour les opérations d’installation, a la fin de la vie de ce produit, les
opérations de mise au rebut doivent étre effectuées par du personnel qualifié.

Ce produit est constitué de différents types de matériaux : certains peuvent étre
recyclés, d’autres doivent étre éliminés. Les informations sur les systémes de recy-
clage ou de d’éliminations prévues des réglements en vigueur sur votre territoire,

pour cette catégorie de produit. Attention! — certains composants du produit
peuvent contenir des substances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir
des effets nuisibles sur I'environnement et sur la santé humaine. Comme

I'indique le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce produit avec les

déchets domestiques. Par conséquent, utiliser la méthode de la « col-

lecte sélective » pour la mise au rebut des composants conformément

aux prescriptions des normes en vigueur dans le pays d’utilisation ou remettre le
produit au vendeur lors de I'achat d’un nouveau produit équivalent. Attention! — les
reglements en vigueur localement peuvent prévoir de lourdes sanctions en cas d’éli-
mination sauvage de ce produit.

Les matériaux de I'emballage du produit doivent étre mis au rebut dans le plein res-
pect des normes locales en vigueur.

Caractéristiques techniques

Se reporter aux données indiquées sur la plaque du moteur.

Note: * Toutes les caractéristiques techniques indiquées se réferent a une tempé-
rature ambiante de 20°C (+ 5°C) ® Nice S.p.A. se réserve le droit d’apporter des
modifications au produit a tout moment si elle le jugera nécessaire, en garantissant
dans tous les cas les mémes fonctions et le méme type d’utilisation prévu.

DECLARATION UE DE CONFORMITE SIMPLIFIEE

Le soussigné Nice S.p.A. déclare que I'équipement radioélectrique du type
E FIT SP 611, EFIT SP 1011, EFIT SP 1311, E FIT MP 517, E FIT MP 817,
E FIT MP 1117, E FIT MP 1517, E FIT MP 3017 est conforme a la directive
2014/53/UE.

Le texte complet de la déclaration UE de conformité est disponible a I'adresse
internet suivante: https://www.niceforyou.com/fr/support
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ADVERTENCIAS GENERALES: SEGURIDAD - IN CION - USO (Instrucciones originales en italiano)

ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Seguir todas las instrucciones: una instalacién incorrecta puede
provocar danos graves

ATENCION Instrucciones importantes para la seguridad. Para la seguridad de las personas es importante seguir estas
instrucciones. Conservar estas instrucciones

e Antes de comenzar la instalacion, verificar las “Caracteristicas técnicas del producto” (en este manual) y asegurarse de que el producto sea

adecuado para la automatizacion en cuestion. NO proceder con la instalacion si el producto no es adecuado

e El producto no se puede utilizar sin haber llevado a cabo las operaciones de puesta en servicio especificadas en el apartado “Ensayo y puesta

en servicio”

ATENCION Segtin la legislacién europea mas reciente, la realizacion de una automatizacion debe respetar las normas
armonizadas previstas por la Directiva Maquinas vigente, que permiten declarar la presuncion de conformidad de la
automatizacion. Considerando todo esto, las operaciones de conexidn a la red eléctrica, ensayo, puesta en servicio
y mantenimiento del producto deberan ser llevadas a cabo exclusivamente por un técnico cualificado y competente

e Antes de proceder a la instalacion del producto, comprobar que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas condiciones y sea

apto para el uso

¢ El producto no puede ser utilizado por los nifios ni por personas con discapacidades fisicas, sensoriales o0 mentales, o bien carentes de expe-
riencia o conocimiento

® | 0s niNos no deben jugar con el aparato

¢ No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto. Mantener los mandos a distancia fuera del alcance de los nifios

ATENCION Para evitar cualquier peligro debido al restablecimiento accidental del interruptor térmico, el aparato no debe

alimentarse mediante un dispositivo de maniobra externo, como un temporizador, ni debe conectarse a un circuito
que regularmente se conecte y desconecte de la alimentacion

* En la red de alimentaciéon de la instalacion, colocar un dispositivo de desconexidn (no suministrado) con una distancia de apertura de los
contactos que permita la desconexion completa en las condiciones dictadas por la categoria de sobretension Il

e Durante la instalacion, tratar el producto con cuidado evitando aplastamientos, caidas o contactos con cualquier tipo de liquido. No colocar el
producto cerca de fuentes de calor y no exponerlo a llamas libres. Todas estas acciones pueden danarlo y provocar defectos de funcionamiento
o situaciones de peligro. En tal caso, suspender inmediatamente la instalacion y acudir al Servicio de Asistencia

¢ E| fabricante no asume ninguna responsabilidad ante danos patrimoniales, de bienes 0 de personas, derivados del incumplimiento de las
instrucciones de montaje. En estos casos, la garantia por defectos de material queda sin efecto

e El nivel de presion acustica de la emision ponderada A es inferior a 70 dB(A)

¢ | a limpieza y el mantenimiento del aparato deben ser efectuados por el usuario y no por nifios sin vigilancia

e Antes de realizar cualquier operacion en la instalacion (limpieza, mantenimiento) hay que desconectar el aparato de la red de alimentacion

¢ Inspeccionar la instalacion con frecuencia, especialmente los cables, muelles y soportes, a fin de detectar posibles desequilibrios y marcas
de desgaste o dafos. No utilizar la instalacion si es necesaria una reparacion o una regulacion: una averia en la instalacion o un equilibrio
incorrecto de la automatizacion puede provocar lesiones

¢ E| material del embalaje del producto debe desecharse en plena conformidad con la normativa local

e Entre las partes accionadas y los objetos fijos debe haber una distancia de al menos 0,4 m

¢ | a inscripcion en los motores tubulares puede quedar cubierta después del montaje

¢ Si el cable esta danado, el aparato se debe desechar. El cable de alimentacion no se puede sustituir

e Prestar atencion a la persiana en movimiento y mantenerse lejos hasta que la persiana no esté del todo baja

e Prestar atencion al accionar el dispositivo de retorno manual, ya que una persiana levantada puede caer rapidamente si los muelles estan
debilitados o averiados

¢ No accionar el toldo mientras se estén realizando trabajos de mantenimiento o limpieza de las ventanas

¢ Dejar el toldo desconectado de la alimentacion mientras se estén realizando trabajos de mantenimiento o limpieza de las ventanas. Advertencia
para “toldo con mando automatico”

¢ Sj el cable de alimentacion esta danfado, debe ser sustituido por el fabricante o por el servicio de asistencia técnica o por una persona con
una calificacion similar, para prevenir cualquier riesgo

ADVERTENCIAS DE INSTALACION
e Antes de instalar el motor de accionamiento, quitar todos los cables superfluos y desactivar todos los aparatos no necesarios para el
funcionamiento motorizado
e Instalar el érgano de maniobra para el retorno manual a una altura inferior a 1,8 m
NOTA: si es amovible, el drgano de maniobra deberia permanecer cerca de la puerta
e Asegurarse de que los elementos de mando se mantengan lejos de los 6érganos en movimiento, permitiendo la vision directa.
A no ser que se utilice un selector, los elementos de mando se deben instalar a una altura minima de 1,5 m y no deben quedar accesibles
e | os dispositivos de mando fijos deben instalarse de manera que queden a la vista

e En el caso de los motores de accionamiento que permiten el acceso a partes en movimiento no protegidas, éstas deben estar instaladas a
mas de 2,5 m del pavimento o por encima de cualquier otro nivel que pueda permitir el acceso

e Antes de instalar el motor de accionamiento, quitar todos los cables superfluos y desactivar todos los aparatos no necesarios para el
funcionamiento motorizado

e |nstalar el 6rgano de maniobra para el retorno manual a una altura inferior a 1,8 m

NOTA: si es amovible, el drgano de maniobra deberia permanecer cerca de la puerta
e Asegurarse de que los elementos de mando se mantengan lejos de los érganos en movimiento, permitiendo la vision directa.

A no ser que se utilice un selector, los elementos de mando se deben instalar a una altura minima de 1,5 m y no deben quedar accesibles
e | os dispositivos de mando fijos deben instalarse de manera que queden a la vista

e En el caso de los motores de accionamiento que permiten el acceso a partes en movimiento no protegidas, éstas deben estar instaladas a
mas de 2,5 m del pavimento o por encima de cualquier otro nivel que pueda permitir el acceso

Nota para consultar el manual — Algunas figuras citadas en el texto se reproducen al final de manual.
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-1 DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y

USO PREVISTO

Era Fit P es una familia de motores tubulares destinados exclusivamente a la auto-
matizacion de persianas provistas de bloques mecanicos para los topes, es decir,
de tapas de seguridad y muelles rigidos contra intrusiones. jQueda prohibido rea-
lizar cualquier otro uso! De hecho, el fabricante no se hace responsable de
los dainos derivados del uso inadecuado del producto, salvo en los casos
previstos en el presente manual.

Caracteristicas funcionales del producto:

e Se alimenta de la red eléctrica.

¢ Se instala en el interior del cilindro de enrollamiento; la cara que sobresale se fija en el
interior del cajon con tornillos o bridas de soporte (no proporcionados con el sistema).

e Integra un receptor y una central de mando con tecnologia de codificacion que
garantiza el control electrénico del movimiento y la precision de los topes.

¢ Es compatible con toda la electrénica de control de Nice (transmisores y sensores
climaticos) que incorpora el sistema de radio NRC.

¢ Puede controlarse exclusivamente por radio, utilizando los transmisores portatiles
de Nice para los comandos manuales y algunos modelos de sensores climati-
cos de Nice (accesorios opcionales, no proporcionados con el sistema) para los
comandos automaticos.

¢ Se puede programar exclusivamente por radio con los transmisores portatiles de
Nice (accesorios opcionales, no proporcionados con el sistema).

® Puede subir y bajar la persiana y, ademas, puede detenerla en el tope alto, en el
bajo o en varias posiciones intermedias.

e Estd equipado con el sistema de seguridad “Deteccion de obstaculos” que inter-
viene cuando el movimiento de la persiana, ya sea hacia arriba o hacia abajo, se
frena de forma inesperada por la presencia de algun obstéculo (un objeto, una
persona, etc.) o por una friccion fuerte a causa de la formacion de hielo, la dila-
tacion del material o por cualquier otro motivo. En estos casos, el motor bloquea
inmediatamente la maniobra en curso y la persiana invierte el movimiento y recorre
el 50% del total de la carrera.

e Incorpora un sistema de proteccion térmica que, en caso de sobrecalentamiento
debido al uso del sistema de automatizacion de forma que se sobrepasen los
limites establecidos, interrumpe automaticamente la alimentacion eléctrica y la res-
tablece cuando la temperatura vuelve a ser normal.

e Se encuentra disponible en varias versiones; cada una de ellas incorpora un par
motor determinado (potencia).

e Esta predispuesto para el mando mediante un transmisor dotado de slider, para
llevar la persiana a cualquier altura parcial.

e Esta predispuesto para la adaptacion de los topes cada 120 maniobras, para limitar
el desgaste de la estructura de la persiana.

e El motor tiene una altura parcial pre-memorizada de fabrica.

2 INSTALLATION OF THE MOTOR AND

THE ACCESSORIES

2.1 - Controles previos y limites de utilizacion

jAtencion! - Efectue las siguientes comprobaciones antes de realizar la ins-
talacion:

e Compruebe la integridad del producto inmediatamente después de desembalarlo.
¢ Este producto esta disponible en varias versiones y cada una de ellas incorpora
un par motor especifico. Ademas, cada version esta disefiada para manipular per-
sianas con una dimensién y un peso determinados. Por tanto, antes de proceder
a la instalacion, asegurese de que los parametros del par motor, la velocidad de
rotacion y el tiempo de funcionamiento de este producto sean adecuados para
automatizar la persiana (consulte la “Guia de seleccidon” que se encuentra en el
catélogo de productos de Nice, disponible en www.niceforyou.com). Concreta-
mente, no instale el producto si el par motor es mayor que el que se nece-
sita para mover la persiana.
Compruebe el diametro del cilindro de enrollamiento, ya que este debe elegirse en
funcion del par motor. Para ello, es necesario tener en cuenta lo siguiente:

ara los motores de talla “S” (@ = 35 mm), el didmetro interior minimo del cilindro
de enrollamiento debe ser de 40 mm.
— Para los motores de talla “M” (@ = 45 mm) y con par motor de hasta 30 Nm (inclu-
sive), el didmetro interior minimo del cilindro de enrollamiento debe ser de 52 mm.
e En caso de realizar la instalacion en exteriores, asegurese de garantizar una pro-

teccion adecuada del motor frente a condiciones atmosféricas adversas.

En los capitulos 1, 2y en la seccion “Caracteristicas técnicas” se especifican limites
de utilizacion adicionales.

2.2 - Montaje e instalacion del motor tubular

jAtencion! - Antes de proceder con el montaje y la instalacion del motor tubular,
lea cuidadosamente las instrucciones generales de seguridad, instalacion y uso
y la fig. 1. Una instalacion incorrecta puede causar graves lesiones.

Para montar e instalar el motor, consulte la fig. 5. Ademas, puede consultar el catdlogo
de productos de Nice o visitar el sitio www.niceforyou.com para seleccionar la corona
del tope (fig. 5-a), la rueda motriz (fig. 5-b) y la brida de soporte del motor (fig. 5-f).

Después de instalar el motor, también es necesario instalar los accesorios en caso
de que estén disponibles. El producto es compatible con los sensores climaticos
de Nice cuya conexion al motor se realiza por radio como, por ejemplo, algunos

modelos de la serie “Volo” y “Nemo”. Para saber cuéles son compatibles y a fin de
elegir los modelos deseados, consulte el catdlogo de productos de Nice, que se
encuentra también en el sitio www.niceforyou.com (los accesorios son opcionales y,
por tanto, no se proporcionan con el sistema).

ELECTRICAL CONNECTIONS AND

FIRST POWER UP

Las conexiones eléctricas se deben realizar después de haber instalado el motor y
los accesorios compatibles previstos.
El interior del cable eléctrico del motor contiene los siguientes cables (fig. 4):

Cable Color Conexion
1 Marrén Fase de alimentacion
2 Azul Neutro
3 Amarillo-verde Tierra

Conecte el motor a la red eléctrica; para ello, respete las siguientes advertencias:

— Una conexion incorrecta puede provocar dafios o situaciones peligrosas.

— Respete de forma estricta las conexiones indicadas en el presente manual.

— En la red de alimentacion del motor es preciso instalar un dispositivo de desco-
nexion de red que tenga una distancia de apertura de los contactos que permi-
ta la desconexion total frente a las condiciones englobadas en la categoria de
sobretension lll, de conformidad con las normas de instalacion (el dispositivo de
desconexion no se suministra con el producto).

Accesorios de conexion por radio (transmisores portatiles y cualguier modelo
de sensor climatico): memoricelos en el motor durante las fases de programacion;
para ello, consulte los procedimientos descritos en este manual y en los manuales
de los dispositivos.

/l  PROGRAMACION Y AJUSTES

4.1 - Advertencias generales

¢ | os ajustes de los topes deben realizarse después de haber instalado el motor en
la persiana y de haberlo conectado a la fuente de alimentacion.

® En los procesos de instalacion en que hay varios motores y/o mas receptores,
antes de proceder a la programacion, es necesario desconectar la fuente de ali-
mentacion de los motores y receptores que no desea programar.

* Respete de forma estricta los limites de tiempo establecidos en los procedimien-
tos: desde que se suelta un botdn, tiene 60 segundos para pulsar el siguiente
botdn previsto en el procedimiento. Cuando transcurre este tiempo, el motor efec-
tda 6 movimientos para comunicar la anulacién del procedimiento en curso.

e Durante la programacion, el motor realiza un nimero determinado de movimientos
breves, como “respuesta” al comando ejecutado por el instalador. Es importante
contar el nimero de movimientos sin tener en cuenta la direccion en la que se
efectdan.

4.2 - Posiciones en las que la persiana se detiene
automaticamente

El sistema electrénico que controla en todo momento el movimiento de la persiana
puede detener la persiana automaticamente cuando esta llega a una posicién deter-
minada programada previamente por el instalador. Las posiciones programables
son (fig. 3):

— posicion “0” = tope alto: persiana totalmente abierta;

— posicion “1” = tope bajo: persiana totalmente cerrada;

— posicion “H” = posicién intermedia: persiana parciaimente abierta.

Si los topes aun no estan programados, la persiana solo se puede mover manual-
mente, es decir, pulsando el botén de mando durante el tiempo necesario hasta
que la persiana llegue a la posicion deseada, y esta dejara de moverse en cuanto el
usuario suelte el botén. Sin embargo, después de programar los topes, bastara con
presionar una sola vez el botén deseado para que la persiana empiece a moverse, y
esta se parara automaticamente cuando alcance la posicion prevista.

La programacioén de los topes también asocia simultdneamente las dos direcciones
de giro del motor con los dos pulsadores correspondientes de subida (A) y bajada
(W) del dispositivo de mando (en principio, cuando los topes aun no estan progra-
mados, la asociacion es casual y, por tanto, es posible que, al pulsar el boton A, la
persiana se baje en lugar de subirse, y viceversa).

4.3 - Descripcion general de los transmisores

4.3.1 - Transmisores compatibles

Consulte el catalogo de productos de Nice o visite el sitio www.niceforyou.com para
conocer los dispositivos de mando de Nice compatibles con el receptor de radio
integrado en el motor.

4.3.2 - Jerarquia en la memorizacion de los transmisores

Por lo general, un transmisor se puede memorizar como: a) transmisor DE SERVI-
CIO (memorizacion temporal); b) PRIMER transmisor (memorizacion permanente); )
SEGUNDO transmisor (o tercero, cuarto, etc.) (memorizacion permanente).

A - Transmisor de servicio
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Un transmisor se puede memorizar como transmisor de servicio solo si en el motor
no estd memorizado ningun otro transmisor. Siga el procedimiento descrito en el
punto 4.5 para realizar esta memorizacion (de esta forma, se memoriza el transmisor
en “Modo 17).

B - Primer transmisor

Un transmisor se puede memorizar como primer transmisor solo si en el motor no
estd memorizado ningun otro transmisor, o bien si solo estd memorizado un trans-
misor de servicio. Siga el procedimiento descrito en el punto 4.6 para realizar esta
memorizacion (de esta forma, se memoriza el transmisor en “Modo 17).

C - Segundo transmisor (o tercero, cuarto, etc.)

Un transmisor se puede memorizar como segundo transmisor (o tercero, cuarto
etc.) solo si en el motor ya estd memorizado el primer transmisor. Siga el procedi-
miento descrito en el apartado 4.10 para efectuar esta memorizacion. jAtencién! —
Si estd memorizado un transmisor de servicio, no se puede memorizar un segundo
transmisor (o tercero, cuarto, etc.).

4.3.3 - Dos modos de memorizacién de los botones de un
transmisor

Para memorizar los botones de un transmisor, se pueden utilizar las dos modalida-
des “Modo 1”7y “Modo 2”7, que se pueden alternar entre si.

* “MODO 1": este modo transmite automaticamente y al mismo tiempo los distintos
comandos disponibles en el motor, a través de los distintos botones disponibles
en el transmisor. Con este modo, el instalador no tiene la posibilidad de modificar
la asociacion entre los comandos y los botones. Al finalizar el procedimiento, cada
botdn se asociara a un comando determinado, en funcion del siguiente esquema:

- botén A (o bien el botén 1): se asociara con el comando de Subida

- botén M (o bien el botén 2): se asociara con el comando de Parada

- botén ¥ (o bien el botén 3): se asociara con el comando de Bajada
(si en el transmisor existe un cuarto boton... pulsar dos veces rapidamente el
boton “¥” y el motor se pondra a la cota parcial memorizada de fabrica).

- botdn 4: se asociara con el comando de Parada

Nota - Si los botones del transmisor no tienen simbolos ni numeros, consulte la fig.
2 para identificarlos.

® “MODO 2”: este modo permite asociar manualmente uno de los comandos dis-
ponibles en el motor con uno de los botones del transmisor, de forma que el instala-
dor puede seleccionar el comando y el botén deseados. Al finalizar el procedimien-
to, sera necesario repetirlo para memorizar otro botdn asociado a otro comando
deseado.

jAtencién! — Cada sistema de automatizacion dispone de una lista propia de coman-
dos memorizables en Modo 2; en el caso de este motor, la lista de los comandos
disponibles se encuentra en el procedimiento descrito en el punto 4.10.2.

4.3.4 - Numero de transmisores memorizables

Se pueden memorizar 30 transmisores, siempre que todos se memoricen en “Modo
17, o bien se pueden memorizar 30 comandos exclusivamente (botones), si todos
se memorizan en “Modo 2”. Los dos modos pueden combinarse hasta alcanzar el
limite maximo de 30 unidades memorizadas.

4.4 - Transmisores que se deben utilizar para los
procedimientos de programacion

¢ Los procedimientos de programacion deben realizarse exclusivamente con un
transmisor memorizado en “Modo 1” (apartados 4.5/ 4.6 / 4.10.1).

¢ | os procedimientos de programacion pueden desarrollarse también con un trans-
misor de “servicio”, es decir, con un transmisor cuya memorizacion sea temporal
(apartado 4.5).

e Si el transmisor utilizado para la programacién controla varios grupos de sistemas
de automatizacion, durante el procedimiento, antes de enviar un comando, es
preciso seleccionar el “grupo” al que pertenece el sistema de automatizacion que
se esta programando.

4.5 - Memorizacion (temporal) de un transmisor “de servicio”

El transmisor “de servicio” se memoriza en el motor de forma temporal. Resulta Util para aplicar todos los procedimientos de programacion, regulacion y ensayo del
sistema de automatizacion. Al finalizar tales operaciones, este mismo transmisor se puede borrar de la memoria interrumpiendo para ello la alimentacion del motor, o
bien se puede memorizar de forma permanente como “Primer transmisor” con el procedimiento descrito en el apartado 4.6.

ADVERTENCIAS

* Un transmisor se puede memorizar como transmisor de servicio solo si en el motor no esta memorizado ningun otro transmisor.
® Este procedimiento permite memorizar el transmisor en “Modo 1” (el “Modo 1” se explica en el apartado 4.3.3).

(O

cl

28

2s

Ha)

conecte la ali- | cuente 2 movimientos

mentacion

Desconecte la
alimentacion

espere por 2
segundos

Presione y suelte el
botén (el motor no realiza
ningun movimiento)

Nota — Después de realizar esta memorizacion, las direcciones de subida y bajada de la persiana ain no estan asociadas correctamente a los botones correspondien-
tes A y ¥ del transmisor. Esta asociacion se realizara automaticamente durante el ajuste de los topes “0” y “1”; por otra parte, la persiana se movera “manualmente”
hasta que se ajusten los topes. Posteriormente, bastara con pulsar el botdon de mando una sola vez para moverla.
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4.6 - Memorizacion del PRIMER transmisor de forma permanente
ADVERTENCIAS

* Un transmisor se puede memorizar como primer transmisor solo si en el motor no estd memorizado ningun otro transmisor, o bien si solo estd memorizado un

transmisor de servicio.
* Para memorizar el segundo transmisor (o tercero, cuarto, etc.) NO aplique el presente procedimiento, sino el que se describe en el apartado 4.10.
® Este procedimiento permite memorizar el transmisor en “Modo 1”7 (el “Modo 1” se explica en el apartado 4.3.3).

e
30213 : an| 23

Desconecte la | espere por 2 conecte la cuente 2 movimientos | Mantenga cuente 3 movimientos | suelte los botones
alimentacion segundos alimentacion presionadas las teclas

simultaneamente

Nota — Después de realizar esta memorizacion, las direcciones de subida y bajada de la persiana aun no estan asociadas correctamente a los botones correspondien-
tes A y ¥ del transmisor. Esta asociacion se realizard automaticamente durante el ajuste de los topes “0” y “1”; por otra parte, la persiana se movera “manualmente”
hasta que se ajusten los topes. Posteriormente, bastara con pulsar el botén de mando una sola vez para moverla..

4.7 - Aprendizaje guiado de los topes Alto (“0”) y Bajo (“1”)

iATE[\l(_:I(')N! - Programacion destinada exclusivamente a las persianas cuyos topes incorporen bloqueos
mecanicos

Este procedimiento permite asociar las direcciones de rotacion del motor con los botones A y ¥ del dispositivo de mando, de modo que el botdn A acciona la subida
y el botén ¥ acciona la bajada de la persiana.

Nota — Si se memorizan los topes con este procedimiento, las dos cotas se controlaran y actualizaran constantemente mediante la funcion de “actualizacion automati-
ca de los topes” (consulte el apartado 5.3).

2 >3

Accione una .}
maniobra de E@ O
SUBIDA >

Lleve la persiana Mantenga presionado el boton espere ... espere hasta que la persiana se detenga por el | suelte el botén
a la mitad de su impacto de los tapones de seguridad contra la
carrera estructura (= final de carreraALTO = cota “0”)

_——

Accione una

( »
maniobra de g@ &
BAJADA -> “1”

<

—iNn—

Mantenga presionado el botén espere ... espere a que la persiana sea detenida por | suelte el botén

el impacto de los resortes rigidos anti-
intrusién contra_la estructura (= final de
- BAJO = “97)

Nota — Tras realizar esta programacion, el boton A accionara la maniobra de subida y el botén ¥ accionard la maniobra de bajada. En caso de que no se obtengan
los resultados previstos, borre las cotas de los topes (procedimiento 4.11) y repita la fase de aprendizaje de los topes.
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4.8 - Activacidon de la fase de aprendizaje automatico de los topes Alto (“0”) y Bajo (“1”)

{ATENCION! - Programacién destinada exclusivamente a las persianas cuyos topes incorporen bloqueos
mecanicos.

Este procedimiento permite asociar las direcciones de rotacién del motor con los botones A y ¥ del dispositivo de mando, de modo que el botén A acciona la
subida y el botén ¥ acciona la bajada de la persiana. Posteriormente, durante las 2 o 3 primeras maniobras de apertura y cierre de la persiana, los topes
se programaran automaticamente.

ADVERTENCIA
* Sj se memorizan los topes con este procedimiento, las dos cotas se controlaran y actualizaran constantemente mediante la funcion de “actualizacion automatica de
los topes” (consulte el apartado 5.3).

L 2 3 >4

_ [ — =5sec [ —
«

ISR TIES = an|

Lleve la persiana Mantenga cuente 2 movimientos suelte el boton Mantenga presionadas las | cuente 3 movimientos | suelte los botones
a la mitad de su presionado el teclas simultaneamente
carrera botén

|
|

7

opcion

1 (@ Jen|| FY

Persiana SUBIENDO siga cuente 3 movimientos | Suelte el botén
presionando el botén A

— .. sec Opcion A: sila persiana
E||ja la opcién » arranca en SUBIDA
deseada > P . .
Opcion B: si la persiana
arranca en BAJADA

Presione el botdén y luego continde como se
indica en la opcion elegida

p’!

-

=6 sec
A = y
S g=n =)
O
8— [ ———
Persiana en BAJADA suelte el boton presione el botén

= = oul | &

persiana SUBIENDO cuente 3 movimientos | Suelte el botén

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anular en cualquier momento la programacion; para ello, mantenga pulsados al mismo tiempo los botones By
V¥ durante 4 segundos. Como alternativa, no pulse ninguin botdn y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.

Al finalizar el procedimiento, accione una maniobra para comprobar la correspondencia entre el boton pulsado y la direcciéon en que se mueve la
persiana. En caso de que la correspondencia no sea la adecuada, siga el procedimiento 4.8.1, para restablecer los valores de fabrica y, a continuacion,
repita el procedimiento 4.8.

Nota — Tras realizar esta programacion, el botén A accionara la maniobra de subida y el botdon ¥ accionara la maniobra de bajada. La persiana se movera dentro de
los limites comprendidos entre los dos blogueos mecanicos de los topes.

4.8.1 - Desactivacion de la fase de aprendizaje automatico
(para mantenimiento o restablecimiento de la configuracion de fabrica)

L p 3 >4
: | — =5sec | —

=T P .
T | 28 o F9| 29 elm| =5

Lleve la persiana Mantenga cuente 2 movimientos | suelte el boton Mantenga presionadas las | cuente 3 movimientos | suelte los botones
a la mitad de su presionado el botén teclas simultaneamente
carrera
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(D)=5sec
Pu @ [on| F®

Mantenga cuente 3 movimientos | suelte los botones
presionadas las teclas
simultdneamente

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anular en cualquier momento la programacion; para ello, mantenga pulsados al mismo tiempo los botones By
V¥ durante 4 segundos. Como alternativa, no pulse ninguin botdn y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.

4.9 - Ajuste de la cota (“H”) para la apertura y el cierre parciales

El motor tiene la posibilidad de gestionar hasta 30 maniobras de apertura/cierre, cada una de ellas denominadas “cota H”. Estas cotas pueden regularse solo después
de haber regulado los topes “0” y “1”. El siguiente procedimiento permite regular una sola cota “H” a la vez.

ADVERTENCIAS

* Sj desea modificar la posicion de una cota “H” que ya esté memorizada, repita este procedimiento; para ello, pulse en el punto 7 el botén al que esta asociada la
cota.
e L a primera cota “H” memorizada sobrescribe la cota pre-memorizada de fabrica.

L p ]
= :5sec pu :5sec
RIECIN I I

Lleve la persiana Mantenga presio- | cuente 2 movimientos suelte el botén Mantenga cuente 4 movimientos | suelte el boton
a la mitad de su nado el botén presionado el
carrera botoén

4

| —
=5sec « @
» T |
® Jon gE] ©
‘ -
Mantenga cuente 2 movimientos | Suelte los botones | Ajuste de fin de posicién: pulse varias veces los botones Ay ¥
presionadas hasta que la persiana llegue a la cota parcial deseada (cada vez

las teclas que se pulsa el botdn, la persiana se mueve unos milimetros)
simultdneamente

MF‘I”

6 Para memorizar la PRIMERA cota “H”
en el transmisor que se esta utilizando para este procedimiento

i sec © = —’
g@ B @ ;5 sec . ﬁ @
Mantenga cuente 3 movimientos | suelte el botén E]

presionado el
botdn

Mantenga cuente 4 movimientos | suelte los botones
presionadas las teclas
simultdneamente

(otro transmisor) m

Para memorizar la cota “H” SUCESIVA
en un nuevo transmisor no memorizado

F0 |e

Mantenga presionado | cuente 4 movimientos | suelte el botén
el botén deseado

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anular el ajuste en cualquier momento; para ello, mantenga pulsados al mismo tiempo los botones By ¥ durante
4 segundos. Como alternativa, no pulse ningun botén y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.
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4.10 - Memorizacion de un SEGUNDO transmisor (o tercero, cuarto, etc.
Para llevar a cabo los procedimientos, es necesario disponer de un segundo transmisor ya memorizado (“anterior”).

4.10.1 - Memorizacién de un segundo transmisor en “Modo 1”

jAtencion! - El procedimiento memoriza el nuevo transmisor en “Modo 1”, independientemente del modo en que se haya memorizado el transmisor anterior.

:8sec
< | s 4 ®

Nuevo transmisor glwirggwr?a presionado suelte el botén (en este Viejo transmisor o CuAauerhoon . S veces . Semme.
gue se memorice
caso, el motor no efec- vinculada a ese boton)
tUa ningdin movimiento)

=0,5sec jAtencion! Si el motor efectia
> 6 movimientos, significa que la
New g@ memoria esta llena.

Nuevo transmisor presione y suelte el
boton

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anular la memorizacion en cualquier momento; para ello, mantenga pulsados al mismo tiempo los botones By
V¥ durante 4 segundos. Como alternativa, no pulse ningun botdn y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.

4.10.2 - Memorizacién de un segundo transmisor en “Modo 2”
jAtencién! — El procedimiento memoriza un botén del nuevo transmisor en “Modo 2”, independientemente del modo en que se haya memorizado el botdn que se
pulsa en el transmisor anterior.

2 >3

:Ssec :53ec
< | Sa Fu| @ 24 =)

Nuevo transmisor mantenga presionado | suelte el botén Viejo transmisor mantenga presionado | cuente 4 movimientos | suelte el boton
el botén el botén

3

4 OPCIONES:
(X ues) - 1/
1 presion = establece el mando paso a paso 2/
s 2 presiones = establece el mando Abrir > Stop @ 3/ LY
Old g@ 3 presiones = establece el mando Cerrar > Stop 10 4/ I8 ﬂ

5 presiones = establece el mando Stop sec.

Viejo transmisor presione y suelte el botén la misma cantidad de veces indicada en la espere... el motor realiza un nimero de movimientos igual al
opcion elegida ndmero de presiones dadas con el transmisor

=5s6c iAtencién! Si el motor efec-
» O tua 6 movimientos, significa

New g@ que la memoria esta llena.

Nuevo transmisor mantenga presionado | cuente los suelte el botén
el boton movimientos

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anular la memorizacion en cualquier momento; para ello, mantenga pulsados al mismo tiempo los botones By
V¥ durante 4 segundos. Como alternativa, no pulse ningun botdn y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.
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4.11 - Borrado total o parcial de la memoria

Este procedimiento permite seleccionar en el punto 5 los datos que desea borrar.

Procedimiento desarrollado con un transmisor memorizado en “Modo 1”

L
:isec
=30

(O

25

-

=al)

p

;5 sec
g=0

-

@®

Z-n

4)

Mantenga
presionado el botén

3
=isec
=

cuente 2 movimientos

®

an

suelte el boton

>4

-

=al)

Mantenga
presionado el botén

4
;5 Sec
=Y

cuente 3 movimientos

®

suelte el boton

>5

-

)

Mantenga
presionado el botén

cuente 3 movimientos

{ATENCION!

suelte el boton

Este borrado solo debe realizarse si se desea
ajustar de nuevo la cota de los topes, utilizan-
do para ello un procedimiento distinto al que
se haya utilizado anteriormente. No obstante,
si desea ajustar las cotas con el mismo pro-
cedimiento, no es necesario borrar nada.

Mantenga presionado

el boton

cuente 3 movimientos

¢ Para borrar toda la memoria

=5sec
-}

suelte el botén

Mantenga
presionadas las teclas
simultdneamente

cuente 5 movimientos

suelte los botones

¢ Para borrar solo los transmisores memorizados

:isec
gl

Mantenga presionado
el botén

cuente 5 movimientos

suelte el botén

¢ Para borrar solo las cotas de los topes

e

(O

51

las intermedias

Mantenga presionado
el botén

cuente 5 movimientos

Nota — Durante la ejecucién del procedimiento, puede anularlo en cualquier momento; para ello, mantenga pulsados simultdneamente los botones By ¥ durante 4
segundos. Como alternativa, no pulse ningun botdén y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.
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4.12 - Bloqueo y desbloqueo de la memoria

Este procedimiento permite bloquear o desbloquear la memoria del motor para impedir la memorizacién accidental de otros transmisores no previstos en el sistema..
L p >3

=5sec - =5sec
=8 © 28| | & =30

Mantenga cuente 2 movimientos suelte el boton Mantenga cuente 4 movimientos | suelte el boton
presionado el presionado el
botén botén

3

=5sec

= © 30
\

Mantenga cuente 3 movimientos | suelte el boton

presionado el
botén

Para bloquear la memoria

(D=

(D) =5sec — - | ﬁ%
58 = s =3

Mantenga presionado | cuente 3 movimientos | suelte el botén
el botdn

Mantenga cuente 3 movimientos | suelte los botones

presionadas
las teclas Para desbloquear la memoria

simultdneamente

:53ec =
23 @58

Mantenga presionado | cuente 3 movimientos | suelte el boton
el boton

Nota — Durante la ejecucion del procedimiento, puede anularlo en cualquier momento; para ello, mantenga pulsados simultdneamente los botones By ¥ durante 4
segundos. Como alternativa, no pulse ningun botén y espere 60 segundos a que el motor efectie 6 movimientos.
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ADVERTENCIAS PARA USO DIARIO

DEL SISTEMA DE AUTOMATIZACION

5.1- Funcion “Deteccion de obstaculos”

Esta funcion se activa automaticamente y al mismo tiempo que la programacion de
los topes. La funcién interviene cuando el movimiento de la persiana, ya sea hacia
arriba o hacia abajo, se frena de forma inesperada por la presencia de algun obsta-
culo (un objeto, una persona, etc.) o por una friccién fuerte a causa de la formacion
de hielo, la dilatacion del material o por cualquier otro motivo. En estos casos, el
motor bloguea inmediatamente la maniobra en curso. En resumen, la funcién con-
trola la intensidad de la fuerza que el motor debe contrarrestar frente al obstaculo
para liberar la persiana. Esta funcion no se puede desactivar. Si se detecta un obs-
taculo durante una maniobra de bajada, la persiana invierte el movimiento y recorre
el 50% del total de la carrera.

5.2 - Ciclo maximo de trabajo constante

En general, los motores de la serie “Era” estan destinados para uso residencial v,
por tanto, para un uso intermitente. Garantizan un tiempo de utilizacién constante
de 4 minutos como maximo y, en los casos de sobrecalentamiento (por ejemplo,
por el accionamiento constante y prolongado), interviene automaticamente un “pro-
tector térmico” de seguridad que interrumpe la alimentacion eléctrica y la restablece
cuando la temperatura alcanza valores normales.

5.3 - Funcion de “actualizacion automatica de los
topes”

Esta funcion verifica la cota de los topes cada 120 maniobras e impacta en el tope.
El impacto permite a la funcién medir los nuevos valores del tope y actualizar los
existentes, recuperando asi los desajustes eventuales que se han creado con el
tiempo, por el efecto del desgaste y de los cambios de temperatura a los que estan
expuestos los soportes y los muelles del motor. La actualizacién constante de las
cotas permite que la persiana llegue a los topes siempre con la maxima precision. La
funcién no se activa cuando el recorrido de la persiana dura menos de 2,5 segundos
y, por tanto, no llega al tope.

5.4 - Funcion de “Breve inversion en auto-actuali-
zacion de los topes”

Con esta funcion, durante las maniobras de actualizacion de los topes, una vez
hallado el nuevo limite, la automatizacion se detiene suavemente y ejecuta una breve
inversion. Esto sirve para preservar la estructura todo lo posible y no exigirla dema-
siado.

5.5 - Recuperacion de la primera cota parcial

Pulsando dos veces el boton “¥” es posible recuperar una cota parcial memorizada
de fabrica ubicada a aproximadamente 10 cm del tope inferior.

5.6 - “Go To Position” (sélo con el uso de un trans-
misor dotado de slider)

El slider permite el mando del toldo con el modo de funcionamiento “presion breve”:
— si el slider se pulsa en el punto 0%, el sistema lleva el toldo al tope inferior “17;

— si el slider se pulsa en el punto 100%, el sistema lleva el toldo al tope superior “0”;
— si el slider se pulsa en un punto entre 1% y 99%, el sistema lleva el toldo a la cota
parcial “H” correspondiente al valor pulsado.

5.7 - Accionamiento de apertura y cierre parciales
de la persiana (cota “H”)

En general, para accionar una apertura o un cierre parcial de la persiana, pulse una
sola vez el botdn (del transmisor) que se ha asociado a la cota parcial deseada
durante la aplicacion del Ultimo paso del procedimiento descrito en el apartado 4.9.

Como proceder si...
(orientacién para la solucion de problemas)

4 Enviando un comando, el motor no se acciona:
Esto puede suceder si la persiana se encuentra proxima a un tope o si ha detec-
tado un obstaculo en dicho punto. En su caso, primero es preciso accionar la
maniobra contraria durante un breve periodo de tiempo y, a continuacion, enviar
de nuevo el comando deseado.

Desecho del producto

Aligual que con la instalacion, incluso al finalizar la vida Util del producto en cuestion,
las operaciones de eliminacion deben realizarlas personas cualificadas a tal efecto.

Este producto esta fabricado con varios tipos de material: algunos se pueden
reciclar y otros se deben desechar. Es preciso obtener informacién acerca de los
sistemas de reciclaje y eliminacion previstos en los reglamentos aplicables en su
region para esta categoria de producto. jAtencién! — Algunos componentes del

producto pueden contener sustancias contaminantes o peligrosas que,

de liberarse al medio ambiente, podrian causar dafios graves al medio

ambiente y a la salud humana. Segun indica el simbolo que aparece en

el lateral, esta prohibido desechar este producto en lugares habilitados

para residuos domésticos. Por tanto, practique la recogida selectiva para su elimi-
nacion en funcién de los métodos estipulados en los reglamentos vigentes en su
region. También puede devolver el producto al proveedor cuando vaya a adquirir
un producto nuevo equivalente. jAtencion! — Los reglamentos aplicables a escala
local pueden imponer fuertes sanciones en caso de que este producto se deseche
de forma inadecuada.

El material de embalaje del producto debe eliminarse de conformidad con la nor-
mativa local.

Caracteristicas técnicas

Tomar como referencia los datos de la placa del motor.

Notas: ® Todas las caracteristicas técnicas indicadas se refieren a una temperatura
ambiente de 20 °C (x5 °C) ¢ Nice S.p.A. se reserva el derecho de hacer cambios en
el producto siempre que lo estime oportuno, pero manteniendo en todo momento la
misma funcionalidad y el uso previsto del producto.

DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA

Por la presente Nice S.p.A. declara que el tipo de equipo radioeléctrico

E FIT SP 611, EFIT SP 1011, E FIT SP 1311, E FIT MP 517, E FIT MP 817,
E FIT MP 1117, E FIT MP 1517, E FIT MP 3017 es conforme con la Directiva
2014/53/UE.

El texto completo de la declaracion UE de conformidad esta disponible en la
direccion Internet siguiente: https://www.niceforyou.com/es/soporte
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MEPbI MPEAOCTOPO>XHOCTU OBLUEINO XAPAKTEPA: BE3OIMNACHOCTb - MOHTAX -

UCMNMOJIb3OBAHUE (opuruHasnibHble UHCTPYKLIMU HA UTaNIbAHCKOM A3blKe)

BHUMAHUE BaxxHble npeaynpeXxaeHua no 6esonacHoctn. Heo6xoaumo 4eTko crepoBaTb MHCTPYKLMU, MOCKOJIbKY HenpaBusbHbIN
MOHTaXX MOXXEeT NPUYUHUTb cepbe3Hbii yLep6

BHUMAHUE BaxxHble npeaynpexaeHuA no 6es3onacHocTu. O4eHb BaXKHO BbIMONIHATb AaHHble MHCTPYKUUM C Uenbio obecne4vyeHUA
6e3onacHocTu niogein. CoxpaHmTe HaCTOALLYIO MHCTPYKLMIO

e [lepes HayanoM MOHTaXKa O3HAKOMMUTBCA C «TEXHUYECKMMWU XapakTepucTukamu msgenua» (B HACTOALEM PYKOBOACTBE), B 4aCTHOCTH,
HeobxoanMo y6eanTbCcA B TOM, YTO HACTOALWEee U3aenve NnpurogHo AnA aBTomatvMsaumm HanpaenAeMoro anemeHTa. B npotusHom cnyyae HE
HAYNHATb MoHTax

* He ponyckaeTtcA BBOAWUTb U3aenve B aKcnnyataumio 6e3 npoBeaeHuA NpMemMOYHbIX MCMbITaHWNA, KaK ONUcaHo B rnase «[pnemka v BBOA B
aKkcnnyartauuio»

BHUMAHUE B cootBeTcTBUM C nocreaHum EBponeickum 3akoHoAaTeNlbCTBOM, U3rOoTOBJSIEHME aBTOMaTU4ECKUX CUCTEM AOJHKHO CO-
OTBeTCTBOBaTb TpeboBaHMAM AeAcTBylowen JUpeKTUBbI NO MALIMHOCTPOEHUIO, KOTOPble NO3BONAIOT 3aABNATL O Nnpea-
rnosiaraeMomM COOTBETCTBMM CUCTEMbl aBTOMaTu3auuu. B cBA3M C Bbllwecka3aHHbIM, BCe onepauuu rno noakKso4eHuro K
9N1IeKTPOCETU, MPUEMOYHbIM UCNbITAHUAM, BBOAY B 9KCMJlyaTauuio U o6¢cny>xmBaHuio u3nenua AoMKHbI NpoM3BoOAUTLCA
UCKJTIOUUTENbHO KBanmuuupoBaHHbIM U OMNbITHbIM TEXHUYECKMM NepcoHasriom

¢ [lepen Ha4anom MOHTaxka usgenua ybeamtbcA, YTO VICI'IOJ'Ib3yeMbIl7I MaTtepuan HaxoauTcA B yOOB1eTBOPUTESIbHOM COCTOAHUN U MPUroaeH K
ncnonb3oBaHUKO

* l3penue He npegHasHa4YeHo AnA akcnnyataumm nmuamuy ¢ orpaHU4eHHbIMU (pI/I3I/ILIeCKI/IMI/I, NCUXN4YeCKUMn Unn yMmCcTBeHHbIMU CnocobHoCTAMMN
(BKJ'IIO‘-IaFI ,que|7|), a Takxe nuuamu, He obnagarWwmMMm AOCTAaTOYHBIMU 3HAHMAMW U HaBblKaMun

¢ He paspeluatb 4eTAM UrpaTb C NPMOGOPOM.

e He nossonaiiTe feTAM urpaTb CO OpraHamu ynpabfieHUA CUCTEMOW. XpaHWTe MynbTbl AUCTAHLUMOHHOTO YNpaBMEHWA CUCTEMON B MeCTe,
HeJOCTYMHOM AeTAM

BHUMAHUE C uenbio npeaynpexxaeHuUA puUcka Crly4alHOro BKJIIOYEHUA TEPMMYECKOro BbiKJloHaTesnAa AaHHbIA NpMbop He AOMKeH
ynpaBnATbCA BHELWHUMM YCTPOUCTBAMU YNpaBreHUA, TakKum, HanpuMmep, Kak Taumep, u He AOJKEH NoAKMYaTbCA K
Luenu, Ha KOTOPYIO perynapHo nofaeTcA NUTaHUe UKn KoTopoe perysapHo obecTtounBaeTcA KOMMYyHasibHbIMU cry)X6ammu

e B uenu nutaHuAa cucTembl crneayeT YCTaHOBWUTb YCTPOWCTBO pasdbedvHEHWA (He BXOAWT B KOMMMIEKT MOCTaBKW), Mpu cpabaTbliBaHUM KO-
TOPOro pacCToAHNE MeXAY Pa3OMKHYTbIMU KOHTakTamm byaet obecne4nBaTb NOMHOE OTKIIIOYEHWE B YCNOBUAX, Knaccudbuumpyembix Kak l1-a
KaTeropuA nepeHanpAXeHWA

e B npouecce MOHTaXxa obpallanTecb C KOMIOHEHTaMM CUCTEMbI 6EPEXHO BO N36eXKaHne 3alleMneHni, yaapos, NaaeHun nnm niobbix KOHTaKTOB
C XupkoctAMU. He nomewante usgenve B6MM3N UCTOYHWMKOB Tenna. He noasepramTte usgenve BO3L4EWCTBUIO OTKPLITOrO nnameHu. Bee
BbILLEONNCaHHblE AENCTBUA MOTYT MPUBECTU K BbIXO4Y CUCTEMbI U3 CTPOA MM BO3HMKHOBEHUIO OMacHbIX cutyauui. Ecnu Takoe npousonger,
HemeaeHHO npekpaTuTe paboTbl M obpaTuteck B OTAEN TEXHUHECKOW NOALEPXKKN

e M3roToBUTENb HE HECET HNKAKOW OTBETCTBEHHOCTY 3a YLLep6, NPUYMHEHHbIA UMYLLECTBY MM 3[0POBbLIO NIOAEN BCeacTBUE HecobnoaeHus
WHCTPYKLMIA MO MOHTaXYy. B aTOM crnyyae AeiicTBME rapaHTUK B OTHOLEHUM AedeKTOB MaTepunanos npmocTaHaBIMBaeTCcA

e B3BeLlleHHbIV ypoBeHb 3ByKOBOro aasneHnAa A Huxe 70 ab (A)
* Yuctka n obcnyxxmnBaHne, KOTopble AOMKHbI BbINONHATLCA CaMUM NOMb30BaTeneM, He AOMKHbI NPOM3BOANTLCA AeTbMU 6e3 HabnoaeHnA
¢ [lepen BbINONHEHUEM MO6LIX paboT ¢ obopyaoBaHneM (06Cny>KMBaHWe, YUCTKA) BCeraa OTKIoYaTh N3aenne oT aNeKTpoceTyn

¢ [lepuoanyeckin NpoBepaANTe COCTOAHNE 060PYAOBaHMA, B YaCTHOCTH, o6pallaiTe BHUMaHWe Ha COCTOAHME Kabens, NPY>KWH U CYnnopToB Ha
npeameT oBHapy>KeHUA BO3MOXHOMN pa3banaHCMpoBKM, U3HOCA WK NoBpexaeHuA. He nonb3yiTech CUCTEMOM, eC/IN OHa HyXJaeTcA B pe-
MOHTE WSIN HACTPOMNKe, MOCKOMbKY HenpaBubHbIA MOHTaX MMM pa3tnaHCUpOBKa CUCTEMbl aBTOMATUKM MOTYT CTaTb MPUYMHOMN NOBPEXAEeHUI

* VYnakoBO4YHble MaTepuarbl AOMXKHbl YyTUIM3MPOBATLCA B CTPOTOM COOTBETCTBUM C TPEGOBaHUAMM MECTHBIX HOPM
e Mexay ABMXYLMMUCA YacTAMU U HEMOABUXKHLIMU NpeaMeTamu crneayeT cobnogatb AUCTaHUMIO He MeHee 0,4 M
¢ Hapgnuck Ha Tpy64aTbix ABUraTenax nocne MoHTaXa MoXeT 0KasaTbCA 3aKPbITOM

¢ B cnyyae noBpexaeHua kabena nuTaHnAa Npubop NnoanexuT yTunusaumn. 3ameHa kabensa nuTaHuA HeBO3MOXHA.
e CneauTte 3a ABMXYLUMMMUCA Xanto3u 1 CTOUTE B CTOPOHE A0 TEX NOP, NOKA OHU NOSIHOCTBLIO HEe ONycTATCA

e bByabTe BHMMaTeNbHbI NpY NPUBEAEHUN B LEWACTBUM YCTPOWCTBA PYYHOrO OTMYCKaHWA, T.K. MOAHATLIE >Kano3n MOryT 6bICTPO ynacTb npu
HanMunm ocnabLumx UM CNOMaHHbIX MPYXWH

e He npuBoauTE B ABUXEHUE yJ'II/I‘-IHbII7I TEHT, Korga B6nn3n Hero BbINOMHAIOTCA Kakme-nmbo pa6OTbI, Hanpuvep, MbiTb€ OKOH

e OTCOeAMHUTE YNNYHBIA TEHT OT NUTAHWA, KOrAa B6IM3M HEro BbIMOSHAITCA Kakue-nmbo paboTbl, Hanpumep, MbITbe OKOH. MNpenynpexaeHne
[NA YCTPOWCTBA «TEHT C aBTOMATU4ECKNM NPUBOAOM>»

e Ecnu kabenb NUTaHUA NOBPEXAEH BO N36eXaHne BO3MOXHbIX PUCKOB €ro 3ameHa [JofKHa 6bITb BbIMOSIHEHA U3TOTOBUTENIEM, €r0 CEPBUCHBLIM
LIEHTPOM WK, BO BCAKOM Clyyae, CneLmanmcToM ¢ aHanorMyHon Keanudukaumei

MEPbI MPEAOCTOPO>XXHOCTU NPU MOHTAXXE
¢ [lepenycTaHoBKOM NpMBOAaHE06X0AMMO Y6paTh BCE NULLHME Kabenu n OTKNIoYnTb BCe 060pyaoBaHue, He Tpebytoweeca AnA pyHKUMOHMPOBaHMA
MOTOPU30BaHHbIX YCTPONCTB

e YcTaHaBnmBamTe YCTPOWCTBO Py4HOro OTNYyCKaHWA BOPOT Ha BbICOTE MeHee 1,8 M
MPUMEYAHWE: ecnn ycTpoNCTBO ABNAETCA CbEMHbBIM, Er0 CrieayeT XpaHUTb B HENOCPeACTBEHHON 65IM30CTM OT BOPOT

e VY6eanTbCcA, YTO 3MIEMEHTLI YNpaB/IeHUA pacnofaraloTCA Ha AOCTaTOMHOM PACCTOAHUM OT ABUXKYLLUMXCA YacTel U Npy 3TOM obecrnevnBaeTca nx
0630p. 3a WCKIIoUYeHUeM CryyaeB, Koraa UCMonb3yeTcA CeIEKTOPHbI NepeknioyaTesb, aNeMeHTbl yNpaBneHua AOMXKHbI yCTaHaBNNBATLCA Ha
MWHUManbHOW BbicoTe 1,5 M 1 3alMLLeHbl crielmarbHbIM OrpaXk AEHUEM C LieSblo NpeaoTBpaLleHns aocTyna

e YcTpowcTBa ynpaBneHnsa AOMKHbl 6biTb YCTAaHOBMNEHbI TAKUM 06pa3oM, YTO6bl 6bITb XOPOLLO BUAHBLIMU

e [1nA Np1MBOAOB, Y KOTOPLIX MOC/E YCTAHOBKU BO3MOXEH AOCTYN K HE3aLUMLIEHHbIM ABMXXYLIMMCA YacTAM, BbiCOTa YCTAaHOBKM TakUX YacTei
[OIKHa npeBbIWaTh 2,5 M OT nona unm Apyron NOBEPXHOCTU, C KOTOPOI BO3MOXEH AO0CTYnN

¢ [lepenycTaHOBKOMN Np1BOAA HEOH6X0AUMO yOpaTh BCE NMLLHME Kabennm oTKNIoUYNTL Bce 060pyaoBaHue, He TpebytoLieecA ANnA pyHKLUMOHMPOBaHWA
MOTOPU30BaHHbIX YCTPONCTB

e YcTaHaBnmBamTe YCTPOWCTBO Py4HOro OTNyCKaHWA BOPOT Ha BbICOTe MeHee 1,8 M
MPUMEYAHWE: ecnv yCcTPONCTBO ABMNAETCA CbEMHbIM, Er0 CreAyeT XPaHUTb B HEMOCPEACTBEHHOM 6IM30CTM OT BOPOT

e V6eanTbCcA, YTO 3MEeMeHTbl yNpaBneHua pacnonaralTcA Ha JOCTaTO4HOM PACCTOAHWUU OT ABUXYLLUMXCA YacTel 1 Npu 3ToM obecneunBaeTca uUx
0630p. 3a WCKIIIoUYeHUeM CryyaeB, Koraa UCMonb3yeTcA CeIEKTOPHbI NepeKioyaTesb, ANeMeHTbl yNpaBneHna AOMXKHbI yCTaHaBNMBATLCA Ha
MUHVMasbHOM BbicoTe 1,5 M 1 3aluyLeHbl cneumanbHbIM OrpaXkAeHeM C Lenbio NpeaoTepalleHna JocTyna

. yCTpOﬁCTBa ynpasieHNA OOJSTKHbI 6bITb yCTaHOB/EHbl TaKUM o6pa30M, 4TO6bI 6bITH XOpoLwlo BUaHbIMK

e [nAa npuBOAOB, Y KOTOPbIX NMOCne YyCTaHOBKW BO3MOXXEH A0CTYN K He3alwM WeHHbIM OBVXYLWUMMCA YaCTAM, BbiICOTa YCTaHOBKU TakKUX yacTen
A0/KHa npesbiwaTtb 2,5 M OoT nona unu ,u,pyrot7| NOBEPXHOCTH, C KOTOpOl7I BO3MOXXEeH O0CTyn

MpumeyaHue ANA NOACHEHUA: HEKOTOPbIE PUCYHKWN, KOTOPbIE YNIOMUHAIOTCA B TEKCTE, NPUBEAEHbI B KOHLIE PYKOBOACTBA.
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1 OMNMUCAHUE N HASHAYEHUE U3OENNA

Era Fit P oTHocuTCcA K KaTeropuv TpybyaTbix ABuratenei, npeaHasHa4eHHbIX
VCKNIOYNTENbHO ANA aBTOMaTU3auMmn Xanosu, OCHaWEeHHbIX MexaHU4YecKumm
yrnopamu B NONOXEHWAX OCTAHOBKU, TO €CTb NPEAOXPaHNTENMbHbIMU 3arfyLuKaMm
N XXECTKUMU 3alMTHBIMU Npy>XuHamu. 3anpelaeTca ncnonb3oBaTb ob6opyao-
BaHue B no6bix apyrux uenax! NMpoussoautenb He HeceT OTBETCTBEHHOCTU
3a yuep6, Bbi3BaHHbI HeHaANeXalmm UCNosIb30BaHMEM NPOAYKTa, TO ecTb
TaKuM, KOTOpOe OT/INYHO OT ONUCAHHOro B HaCTOALLEM PYKOBOACTBE.

TexHu4eckue XxapakKTepuUCTUKK:

® NMUTaHUE OT INEKTPOCETY;

® yCTaHaBNMBAETCA BHYTPW HAMOTOYHOTO PYNOHA; BLICTYNAKoLWanA CTOpoHa Kpe-
NUTCA BHYTPY Kopoba npu NOMOLUM BUHTOB WNK CneumanbHbix ckob Ana Kpe-
nneHnA (OTCYTCTBYIOWMX B YNAKOBKE);

® BK/loYaeT B cebA paanonpreMHuK n 6noK ynpasneHnA ¢ 3HKoAepoM, obe-
crneynBaloLLMin ANEKTPOHHOE ynpaBneHne ABUXEHNEM N TOYHOCTb MOMOXEHWN
OCTaHOBKM;

® COBMECTMM CO BCEMW KOMMOHEHTaMu 3M1eKTPOHHOro ynpasneHuns Nice (nepe-
AaTyMkamm U KNMMaTU4ecKuMun fatynkamu), KoTopble UCMonb3yoT paanocu-
ctemy NRC;

® MOXET YNpaBNATbCA TOMNbKO MO paamo, C UCMONb30BaHNEM NOPTATUBHbIX MNe-
pepatynkos Nice ANA py4YHbIX KOMaHA4, a ANA aBTOMaTUYECKUX KOMaHA —
HEKOTOPbLIX Moaenen knumaTtudeckux patymkoB Nice (AONONHWUTENbHbIE
NPUHAANEXHOCTUN, OTCYTCTBYIOLME B YNAKOBKE);

® MOXeT 6bITb 3aNPOrPamMMMUPOBAH UCKIOYUTENBbHO MO Paano, C MOMOLLBIO NopTa-
TUBHbIX NepeaaTynkos Nice (AoMONHUTENbHBIE NPUHAANEXHOCTH, OTCYTCTBYIO-
LMe B YNakoBKe);

® MOXET OCYLECTBNATL NOABEM UMW OMYyCKaHUEe Xano3u, MOXeT OCTaHaBNMBaTb
MX B NMOSNIOXEHNAX OCTAHOBKM «BEPX», «HU3» UMW B APYTUX MPOMEXXYTOUHbIX MO-
TIOXXEHUAX;

® OCHaLleH NpefoxpaHnUTenbHON cuctemon «ObHapyXeHWe NpenATCcTBUA», cpa-
6arbiBatoliert B TOM criydae, Korga ABWXEeHWe xantosn, byab ToO NogbeM nnu
onycKaHue, BHE3arnHo 3aTopMaxKkuBaeTcA BCNEACTBUE HaNMymMA NpenAaTcTBUA
(NpeameTa, Yenoseka 1 Ap.) UM CUMIbHOTO TPeHUA K3-3a obpa3oBaHNA Nbaa,
paclMpeHvAa MaTep1anos unv no Apyrov npuuuHe. B aTom cnyvae asurartens
HeMeAafIeHHO OCTaHaBMMBAaET NepemeLLeHne Xarnosun, OHU MEHAIOT Hanpasne-
HWe ABWXXEHUA 1 NepeMeLLaroTcA Ha paccToAHne, paBHoe 50% obLuero xoaa;

® OCHalleH YyCTPOMNCTBOM TEMMOBOMN 3aLlmMThbl, KOTOPOE B Crly4ae neperpesa, Bbl-
3BaHHOTO aBTOMaTUYECKMM WUCMONb30BaHNEM, BbIXOAALMM 3a paspeLLeHHble
npenenbl, aBTOMaTU4ECKU NpeKpaliaeT nogadvy aNeKTponuTaHna n BO306HOB-
NAET ee, Koraa Temneparypa npuxoanT B HOPMY;

® ipeanaraeTcA B PasnuyHbIX UCMOMHEHNAX, KaXKA0€e U3 KOTOPbIX MMeeT onpeae-
JIEHHbIN KPYTALUMIA MOMEHT ABWUraTena (MOLYHOCTb);

® npegycmaTpuBaeT ynpaBiieHne OT nepeaardvka, OCHaLEHHOro crnanaepom,
ONA YCTaHOBKW Xano3u B Nto60e NonoxXeHne YacTUYHOro OTKPbITUA;

® peaycmaTpuBaeT KOPPEKTUPOBKY MOMOXEHWI OCTAHOBKMW 4epes3 Kaxable
120 onepauuin AnNA OrpaHNYEeHNA N3HOCA KOHCTPYKLIMM Xanosu;

e ABuratenb UMeeT NpeaBapuTenbHYI0 3aBOACKYI0 HACTPOMKY MOMNOXEHWA Ya-
CTWYHOTO OTKPbITKA.

) MOHTAX MOTOPA 1 YCTPONCTB

2.1 - NepBoHa4anbHble NPOBEPKU U npeaersibl IKC-
nnyatauuvu
BHumaHue! — BbinonHute cneayowme npoBepKu nepep yCTaHOBKOW U3aenus:

e Cpasy >xe nocfie Toro, Kak u3genue U3Bne4eHo 13 ynakoBKu, NpoBepbTE ero
COXPaHHOCTb.

¢ [laHHOE M3aenue npeanaraeTcA B PasfnyHbIX UCMOMHEHUAX, KaXaoe U3 KOTo-
pbIX MMeeT onpeaesieHHbI KPpyTALLMA MOMEHT Auratend. Kaxaoe ncnonHe-
HWe npeAHa3Ha4yeHo ANA NepemMeLleHns Xanto3un onpeaeneHHoro pasmepa u
Beca. MoaTomy nepesn MOHTaXXoM y6eauTech B TOM, YTO KPYyTALMIA MOMEHT
ABWraTeniA, CKOpoCTb BpalleHuA 1 BpeMA paboTbl 4aHHOTO U3AENWA NMPUrOaHbI
ANA aBTOMaTM3aumm Balumx xanosu (cMm. «PykoBoacTso no Bbibopy», MMeto-
weecA B katanore npogykumn Nice — www.niceforyou.com). B yactHocTu, He
ycTaHaBniMBaWTe ABUrartesib, €CJ/iM ero KpyTAWUA MOMEHT 6onblie Heo6-
XOAUMOro AfA NepeMeLleHUA XKanto3u.

e [TpoBepbTe AnameTp HaMOTOYHOro pynoHa. Ero cnepyet Bbibupath B 3aBucy-
MOCTM OT KPYTALLEro MOMEHTa ABWraTena creayowmm o6pa3om:
— ANA gBuratenei ¢ pasmepom «S» (J = 35 MM) MUHUMANbHbIA BHYTPEHHWUI
AvaMeTp HaMOTOYHOrO PynoHa AOMXeH 6biTb paBeH 40 MMm;
— ANnA gpuratenei ¢ pasmepom «M» (& = 45 MM) 1 KPYTALIMM MOMEHTOM 40
30 H:M (BKIOYMTENbHO) MUHUMANbHBIA BHYTPEHHUIA AnaMeTp HaMOTOYHOro
pynoHa AomkeH 6biTb paBeH 52 mm.

¢ [pn ycTaHOBKe ABUraTena cHapyXu y6eamTecb B TOM, YTO OH 3alWLEH OT
aTMoC(epHbIX BO3AENCTBUN Haanexalmm obpas3om.

[ononHutesnbHble OrpaHMYeHnA Mo UCMONb30BaHUIO YKasaHbl B rnasax 1, 2 u B

«TeXHNYECKMX XapaKTepuUCcTUKax».

2.2 - Cobopka 1 MOHTa)XX TpybuyaTtoro aosurarenAa
BHumanume! - Nepea Hayanom c60pKU M YCTAaHOBKM NIMHEAHOro ABurare-

NA BHUMaTesNbHO NpouuTaTh o6lWmMe npeaynpexaeHusa no 6esonacHoOCcTH
npu MOHTaXKe U aKcnsyaTauum, puc. 1. HenpaBunbHbIA MOHTaX CUCTEMbI
MOXXET NPUBECTU K NPUUMHEHUIO CEPbE3HOrO yllep6a 340POBbH0.

[inA c6opKuK 1 ycTaHOBKM ABuratens cMm. puc. 5. Kpome Toro, obpaTtuntech K kata-
nory npoaykuuu Nice unm se6-canty www.niceforyou.com ana seibopa cronop-
HOro Kosbua (puc. 5-a), NPMBOAHOrO Koneca (puc. 5-b) 1 onopHOro KpPoHLWTENHA
nsuratena (puc. 5-f).

Mocne yctaHOBKM ABuratena HEO6X0AMMO Tak>Ke BbIMOMHWUTL YCTAaHOBKY A0MON-
HUTESbHbIX YCTPOWCTB, €CNN TaKoBble NpeaycMoTpeHbl. 3aenme coBmecTMmo ¢
KnumaTunyeckumn aatymkamu Nice, nogkniovaembiMy K ABUratento no pagmoc-
BA3W, HaNpumMep HEKOTOPbIMU MoAenAmMM cepuii «Volo» n «Nemo». [inA naeHTn-
uKauum COBMECTUMbIX YCTPOUCTB 1 Bbibopa HYy>XXHbIX Moaenen obpatutechb K
kaTanory npoaykuum Nice, nmetoliemyca Takxxe Ha Beb-canTe www.niceforyou.
com (3T YyCTPOWCTBA ABMAIOTCA ONLMOHANbHLIMU N OTCYTCTBYIOT B YNAKOBKe).

NOAKNIOYEHUE SJIEKTPO3HEPIMN U

NEPBOE BKJTIOYEHUE

OneKTpUYeckne CoeanmHeHNA AOMKHbI BbINMOMHATLCA TOMTbKO MOCEe YCTAHOBKU
Aasuratena v npeayCMoTpeHHbIX COBMeCTUMbIX aKCecCyapoB.

Kabenb anekTpoasuratena cCoCTOMT U3 Creaytowmx BHYTPEHHNUX NPOBOAHUKOB
(puc. 4):

MNMpoBoa LiBet MoaknioyeHne
1 KopuyHeBbIn dasza
2 CuHuiA Hentpans
3 >Kento-3eneHbin 3asemnexve

MoakniounTe ABUraTenb K 3EKTPOCETU C YHETOM CriefyiolnX YKa3aHUMm:

— HenpaBubHOE NOAKIOYEHUE MOXET NMpPuUBECTN K HeMcnpaBHOCTAM UNu onac-
HbIM CUTyauuAM;

— HeobxoamMmo y6eanTbcA B CTPOroM CO6MOAEHUN NOAKMIOYEHUIA, NpeanucaH-
HbIX B JAHHOM PYKOBOACTBE;

— B CXEMe 3NEeKTPONUTaHWA ABUraTena AOKHO ObiTb MPeayCMOTPEHO YCTPOR-
CTBO OTKJIOYEHUA OT CETU, B KOTOPOM PACCTOAHUE MEXAY Pa3OMKHYThIMU KOH-
TakTamm JOMKHO obecneynBaTb NOMHOe pa3bedvHEHVEe B YCMOBUAX Neperpys-
KW MO HanpAxeHuto kateropuu |l B COOTBETCTBUM C NpaBuiamm yCcTponucTea
3/1EKTPOYCTAHOBOK (pPa3beAMHUTENBHOE YCTPONCTBO HE BXOAUT B KOMMMEKT
nocTaBku u3aenun).

YcTpoiicTBa, NogKnoyaemble N0 paamo (MOpPTaTUBHLIE MepeaaTHnkm 1 HeKo-
TOpble MOAEN KNMMaTUYECKUX AATHMKOB): BHECUTE UX B MAMATb ABUraTens Bo
BpemMA nporpamMmmMupoBaHnA B NopAaKe, N3NOXKEeHHOM B JaHHOM pyKOBOACTBE U
COOTBETCTBYIOLMX PYKOBOACTBAX MO IKCMyaTaunm yCTPOICTB.

4 NMPOrPAMMUPOBAHUE U PETYJINPOBKA

4.1 - O6Lwume nonoXxxeHuA

® PerynmpoBka nono>eHnin 0CTaHOBKWN A0MXXHa NPON3BOANTLCA NOCNE MOHTa-
>Xa ABUraTenaA Ha Xanto3u 1 ero NOAKMYEHNA K 3NIEKTPONUTAHUIO.

¢ B ycTaHOBKax C HECKOMbKUMMW ABUraTeNAMM W/MIM NpUeMHUKaMn nepes Hava-
JIOM NPOrpamMmMmpoBaHnA HEOHX0AUMO OTKIIOUUTL SNEKTPONUTaHNE TEX ABUra-
Tenein n NPUEMHUKOB, KOTOpbIe He ByayT NporpaMmMmMpoBaThCA.

e TwarenbHo cobnogante npeaesibl BPEMEHN, YKasaHHble AnA onepauunn: ¢
MOMEHTa OTNYCKaHWA KHOMKKW B BalleM pacriopaXeHun uvetotca 60 cekyHa
ANA HaXaTWA cneayioLen KHoNKW, NpeayCMOTPEHHOW onepaumen; B NpoTMB-
HOM crny4ae no UCTEYEHUN 3TOr0 BPEMEHW ABUraTenb NponsseneT 6 nepeme-
LeHWn B KayecTBe coobLleHna 06 aHHyNMpoOBaHUM TEKYLLEN onepauum.

¢ [pn nNporpaMMUpoBaHUn ABUraTenb OCYLECTBNAET OnpeneneHHoe Konuye-
CTBO KOPOTKUX NMEPEMELLEHMNIA B KAYeCTBE «OTBETa» Ha KOMaHzy, 3afaHHyto
MOHTaXXHMKOM. HeobxoaMMO noacyMTaTb KONMMYECTBO 3TUX NepemMeLleHnin, He
obpallas BHUMaHWe Ha UX HanpasneHue.

4.2 - MonoXxeHnA, B KOTOPbIX XXaJ1lo3n ocTaHaBnu-
BalOTCA aBTOMaTU4YeCKU

OneKTPoHHaA cucTema, MOCTOAHHO KOHTPONMPYIOLWAA NepeMeLLeHnna Xanosu,
B COCTOAIHMM CaMOCTOATESIbHO OCTaHOBUTL ABUraTesb, KOraa xasnosu aocTtura-
10T OMpeaenieHHOro NOMOXKEHNA, 3a4aHHOr0 MOHTaXXHUKOM. [Nporpammupyemble
nonoxexua (puc. 3):

— ronoxeHue «0» = NOMOXEHNe OCTAaHOBKMN «BEepX»: Xaslto3n NOMHOCTbIO CBEp-
HYTbl;

— NosioXeHne «1» = NonoXeHne OCTaHOBKMN «HWU3»: Xano3n NonHOCTbIO pas-
BEPHYThI;

— nonoxxexune «H» = NPoOMeXyTO4YHOEe MONOXEHMNE: Xato3n YaCTUHHO OTKPbITbI.
Ecnu KoHueBble orpaHnyUTENN NoKa elle He 3anporpamMMmnpoBaHbl, ABUKEHNe
ponbCTaBeH MOXET OCYLIECTBNATLCA TOMbKO B «NPUCYTCTBUW YenioBeka», To
€CTb NPU yAep>X1BaHUN HAXATON KNasuLLK ynpaBrieHusa, NokKa ocyLllecTBnAeT-
CA HY>XXHbIN MaHeBp; ABMXEHNe OCTaHaBMBAETCA Cpasy, Kak TOMbKO MOMb30-
BaTenb OTNycKaeT Knasuwy. HanpoTue, nocne NporpaMMMpoBaHNA KOHLIEBbIX
orpaHuymMTenein 4OCTaTO4HO MPOCTOr0 HaXaTUA HA HYXXHYIO KNaBuLly, YTO6bI
NOABUHYTb PONbCTaBHU, ABUXEHWE 3aBEPLUNTCA CaMOCTOATENbHO, Kak TOMbKO
pONbCTaBHN AOCTUMHYT 3a4aHHOrO MOMOXEHMA.
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MporpamMmmunpoBaHne KOHLEBbIX OrpaHnYnTeNnen KacaeTca OAHOBPEMEHHO TaK-
Xe ABYX HanpaBfeHn BpalleHA ABUraTtena B OTHOLWEHUM COOTBETCTBYOLWMX
Knasuw noabema (A) n onyckanua (V) ycTporcTea ynpasneHuna (cHavana, noka
KOHLIEBbIE OrPaHNYMTENN eLle He 3anporpamMMUpPOBaHbl, CONPAXEHWE ABNAETCA
Cny4aviHbIM, M MOXET CNYyYMTLCA TaK, YTO NPU HAXKAaTWUN KNaBuULWN A PONbCTaBHN
OnycKaloTCA, BMECTO TOro YTo6bl NOAHUMATLCA, 1 HA060POT).

4.3 - O630p nepegaTHNKoOB

4.3.1 - CoBmecTUMbIE NepeaaTYnKu

O6patuTech k katanory npoaykuuu Nice nnu Beb-canty www.niceforyou.com
AnsA Bblibopa ycTpoicTs ynpasneHuna Nice, KOTopble COBMECTUMbI C paavonpuem-
HWKOM, BCTPOEHHbIM B ABUraTenb.

4.3.2 - UepapxuAa 3anomMUHaHUA nepeaaTynkoB

B obwem cnyyae nepesatymk MoXeT ObiTb BHECEH B MaMATb B KayecTBe:
a) nepegatyuka /17 BPEMEHHOIO UCMNOJIb3OBAHUA (BHeceHne B namATb
ANA BpeMeHHoro ncnonb3osanua); b) MEPBOIO nepepaTtumka (BHeceHue B
namATb ANA NOCTOAHHOrO ucnonb3oBaHuA); ¢) BTOPOIO nepepatyuka (unm
TpeTbero, 4eTBEPTOro U T. A.) (BHECEHNe B NamATb AA NOCTOAHHOIO NCNOSb-
30BaHuA).

A - NNepenaTtyvk AnA BPEMEHHOr0 UCNOMb30OBaHUA

Mepepnatunk MoxeT 6bITb BHECEH B NaMATL B Ka4ecTBe NepejaTynka And Bpe-
MEHHOr0 UCNOMNb30BaHNA TOMBLKO B TOM Cly4ae, eCnun B NamATb ABUraTenda He
BHeCeH HMKaKON JpYron nepeaaTyuk. [nA BHeCEHWA B NaMATb BbINOSHATE Npo-
uenypy 4.5 (AaT4mK 3anommHaeTcA B «Pexxume 1»).

B - MepBblil nepegaTyuk
I'Iepe,anHMK MOXEeT OblTb BHECEH B NaMATb B KayecTBe nepBoro nepegarynka

TONBbKO B TOM Cllyyae, ecnv B NamATb ABUraTenia He BHECEH HUKaKOW Apyron
nepefaTyvk Unv BHECEH TONbKO NepejaTyuk Ana BPEMEHHOIO UCMOMb30BaHUA.
[lnA BHeceHWA B NamATb BbINONHUTE npoueaypy 4.6 (AaTyYMK 3anOMUHaeTCA B
«Pexxume 1»).

C - Bropou nepegatynk (Mnu TpeTumn, YeTBEPTbIA U T. A4.)

Mepepatumk MOXeT ObITb BHECEH B NamMATb B Ka4eCTBE BTOPOro nepeaarynka
(unu TpeTbero, 4eTBEPTOro U T. A.) TOMILKO B TOM Cryyae, ecnv B NamATb ABura-
TenA y>ke BHeCeH NepBblil NepeaTymk. [inA BBOAA B NAMATbL B JAHHOM criyvae
Heob6Xx0AUMO BbIMOSHUTL MpoLueaypy, U3NoXeHHyto B naparpadge 4.10. BHuma-
Hue! — Ecnv B NamMATb BHECEH NepeaaTyvK ANA BPEMEHHOro MCMOob30BaHuA,
HEBO3MOXHO COXPaHUTb BTOPOI nepeaaTyvK (Unn TPeTuid, YeTBEpTbIA U T. A.).

4.3.3 - IBa pexxuma BHeCeHUA B NaMATb KHOMOK nepegatymka

[lnA BHeceHuA B NaMATb KHOMOK nepefaTymka MOXHO WCMonb3oBaTh ABa alb-
TepHATUBHbIX pexxuma: «Pexxum 1» n «Pexxum 2»,

o «PEXXUM 1». B aTOM pexxume AnAa pasnnyHbix KOMaHA ABuratensa aBTomatu-
YEeCKU yCTaHaBNMBAETCA COOTBETCTBME PA3NNYHbIM KHOMKaM nepepaTymka, u
YCTaHOBLUMK HE MMeeT BO3MOXHOCTU U3MEHATb COOTBETCTBME KOMaH U KHO-

nok. Mocne oKoHYaHWA Npoueaypbl Kaxaana KHomka 6yAeT cooTBETCTBOBATH
3a/4aHHOV KOMaH/e B COOTBETCTBUM CO CreAyIoLen CXeMOWA:

- KHoMKa A (unu kHomka 1): 6yneT cooTBeTCcTBOBaTL KOMaHae Moabem

- kHorka M (unu KHonka 2): 6yaeT cOOTBETCTBOBATL KOMaHAe Cton

- kHonka V¥ (unu kKHonka 3): 6yneT cooTBeTCTBOBaTb KoMaHae OnycKaHue
(ecsm Ha nepegar4mke MPeaycMoTpeHa YeTBepTasn KHOMKA..... ABaXAbl
6bICTPO HaXMUTE KHOMKY «VW», 1 ABUraTesis 06eCreynT Nepexon B ronoxeHue
4aCTUYHOIO OTKPbITUA, IPEABaPUTEIbHO 3afaHHOe Ha 3aBoje)

- KHomka 4: 6yneT cooTBeTCTBOBaTbL KOMaHae Cton.

MpumeyaHue. Ecnn Ha KHONKax nepegaTymMka HET CUMBOJIOB M UMdp, ANA X
nAeHTUMKaUUM Ucnonb3ymnTe puc. 2

o «PEXXUM 2». OTOT pexxum Nno3BoSIAET BPYYHYIO yCTaHABNMBaTb COOTBETCTBUE
O[HOW N3 KOMaHpA ABuratenAa ¢ OAHOM U3 KHOMOK nepeaarymka n obecneunsaet
YCTaHOBLLMKY BO3MOXHOCTb BblGMpaTh COMETAHNA KOMaHAbl N HYXXHOW KHOMKM.
Mocne okoHYaHuA npoueaypbl ANA 3aNnOMUHAHWA APYroro COOTBETCTBUA MEX-
[y KHOMKow n Tpebyemon KomaHaon Heobxoanmo 6yaeT NOBTOPUTL Npoueaypy
elle pas.

BHumaHue! — B Kaxxgov cucteme aBToMaTUKM MMEETCA COBCTBEHHbIN CNNCOK
KOMaHf, CoXpaHAeMblIi B «Pexxume 2»; CNMCOK AOCTYNHbIX KOMaHA ANA AaHHOro
Asurarena npuseeaeH B npoueaype 4.10.2.

4.3.4 - KonnyecTBo 3arnoMuHaeMbIX nepeaaTymkoB

Mo>xHo BHecTM B namATb 30 NnepenaTymMKoB, €CNu BCE OHWU BHECEHbI B «Pexu-
Me 1», NN XK€ MOXHO BHeCTU B namATb 30 OTAeNbHbIX KOMaHA (KHOMOK), ecnu
BCE OHU BHeceHbl B pexkume 2. Oba cnocoba MOXXHO UCMONb30BaTb COBMECTHO
Npw yCRoBUW, YTO KONIMYECTBO 3anoMUHaeMbIX € AMHUL, He NpeBbIlaeT npeaenb-
Horo 3HayeHuna 30.

4.4 - Ucnonb30BaHUe NepeaaTynka B npoueaypax
nporpamMmupoBaHuA

¢ [Tpoueaypbl NPOrpaMMmnpOBaHNA AOIDKHBI BbIMOMHATLCA TOMBKO C Nepeaaryu-
KOM, BHECEHHbIM B NamMATh B «Pexume 1» (naparpadbl 4.5/ 4.6/ 4.10.1).

¢ [Tpouieaypbl MPOrpamMMUMPOBaHNA MOXHO TakXe BbINOMHATbL C MepejaTyun-
KOM ANA BPEMEHHOr0 MCMOoSIb30BaHWA, TO €CTb NepefaTinkoM, BHECEHHbIM B
namATb 1A BPEMEHHOro nucnonb3osaHua (naparpad 4.5).

e Ecnu ucnonb3dyemblil ANA NporpaMMUpoBaHvA nepefatyvk ynpasnAeT
HECKONMbKMMU FpynnaMn aBTOMaTUKW, TO NpK BbIMOSTHEHUM NPOLeAYypbl Nepes
OTNpPaBKOW KOMaHAbl He06X0AMMO BbIGpaTh Ty rpynny, KOTOpaA COOTBETCTBY-
eT NporpaMM1pyeMon B AaHHbIi MOMEHT aBTOMaTUKe.

4.5 - BHeceHue B NaMATb NepeAaryvka AnA BPeMeHHOro Mcnosib3oBaHuA

MepepaTumk AnA BPeMeHHOro UCMONb30BaHUA BHOCUTCA B NaMATb ABUraTensa B PeXKMMe BPEMEHHOro Ucnonb3oBaHuA. Mone3Ho npu BbINOHEHWN BCEX
onepaumii NPorpamMM1MpoOBaHUsA, HACTPONKU 1 MPUEMOYHBIX UCTIbITAHWUI YCTPOCTB aBToOMaTuKK. [ocne BbINOHEHWUA onepauun nepefaTink MoxeT 6biTb
yZaneH, OTKMIOYEeH OT ABUraTeniA U COXpPaHeH ANA MOCTOAHHOIO UCMONb30BaHUA B KAYeCTBE «MepBOro nepeaaTynka» ¢ MoMOLLbO npoueaypsbl 4.6.

NPEAYNPEXAEHNA

L4 I'IepenaTHMK MOXeT 6blTb BHECEH B NaMATb B Ka4eCTBE NnepejaTynka AnA BPEMEHHOIO MCNONb30BaHNA TOSIbKO B TOM cny4yae, ecnu B NaMATb ABUraTenA He

BHECEH HVKAaKOW [pYroi nepeaaTyuk.

¢ [laHHaA npoueaypa BHOCUT nepefaTymk B NaMATb B «Pexxume 1» (pexxum 1 onucaH B naparpade 4.3.3)..
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KnasuLy (ABuratens
He BbINOMHAET HUKAKMX
[BVKEHNI)

MprmeyaHve. HanpaBneHwa nogbema 1 OnycKaHusA Xarsoau nocre BBeAeHUA B NaMATb MO-NPeXHEMy He CBA3aHbl HaaexXxallym obpa3om ¢ COOTBETCTBYIO-
LMMK KHonkamn A 1 ¥ Ha nepegatuymke. CootBeTcTBME ByAeT YyCTaHOBIEHO aBTOMATUYECKM NPY HACTPOKE MOMOXEHUI OCTaHOBKU «0» 1 «1»; Kpome Toro,
Xanosu 6yayT nepemMeLLaTbCa B pEXMMe «MpUCYTCTBUE YesioBeKa» [0 TeX Mop, rnoka He byoyT OTperynmpoBaHbl NMOSIOXEHUA 0CTaHOBKM. [ocne aToro Ans nx
nepemMeLLeHnA AOCTaToHHO ByAeT KpaTKOBPEMEHHOTO HaXaTuA Ha KHOMKY YrpaBneHus.

3 — Pycckui




4.6 - BHeceHue B namAaTb MEPBOIO nepegaTynMka AnA NnocTOAHHONo UCrnonb3oBaHUA

NPEAYNPEXAEHNA
* MNepeaaTunk MOXeT 6bITb BHECEH B NaMATb B Ka4eCTBE NePBOro NepefaTymka TOMbKo B TOM Clyyae, eCnv B NaMATb [BUraTens He BHECEH HUKaKOi pyroi
nepefaTyvK NN BHECEH TOMbKO NepeaaTyvK AnA BPeMEeHHOro MCnosb30BaHuA.

¢ [InA BHeCeHNA B NamMATb BTOPOro NepeaaTynka (unu TpeTbero, YeTtsepToro v 1. A.) HE ncnonb3yiite aaHHyo npoueaypy, AnA 3TOW Lenu Ucnonb3yeTcA npo-
uenypa 4.10.

e [laHHaA npoueaypa BHOCUT nepeaaTynk B NnamMATb B «Pexxume 1» (pexxum 1 onucaH B naparpade 4.3.3).

2 OKOHYaHue
| — |\ ——

-
o) | 28 - =3

OTKNOUNUTD noaoXaatb 2 | BKOYUTb oTcymTaTh 2 YnepxuBatb oTcunTatb 3 OTMAYCTUTb KNasuLn
nuTaHve CEeKyHAb! niTaHve OBWXeHNA HaxarbiMu ABVKEHVA
OAHOBPEMEHHO
KIaBuLLn

MprmeyaHve. HanpaBneHwa nogbema v OnMycKaHusA Xarsoau nocne BBeAeHUA B NamMATb MO-MPeXXHEeMy He CBA3aHbl HaAeXallym obpa3om C COOTBETCTBYIO-
LWMMK KHonmkamn A 1 ¥ Ha nepegatymke. CootBeTcTBME ByAeT yCTaHOBIEHO aBTOMATUYECKM MPY HACTPOMKE MOMOXEHUI OCTaHOBKU «0» 1 «1»; Kpome Toro,
Xanosu 6yayT nepemMeLLaTbCa B pEXMMe «MPUCYTCTBUE YesloBeKa» [0 TeX Mop, Nnoka He byayT OTperynmpoBaHbl NMOSIOXKEHUA 0CTaHOBKM. [locne aToro aAns nx
nepemMeLLeHnA A0CTaToHHO ByAeT KpaTKOBPEMEHHOMO HaXaTuA Ha KHOMKY YrpaBneHus.

4.7 - Pacno3HaBaHue NOJIOXKEHU ocTaHOBKMU «Bepx» («0») n «Hus» («1»)

BHUMAHMUE! - NMporpammupoBaHue UCNONb3yeTCA TONbKO AJIA )Kano3n ¢ MexaHu4ecKuMu ynopamu B
NONIOXXEHUAX OCTAHOBKM.

[aHHanA npouefypa ycTaHaBMBaeT COOTBETCTBME MEXAY HanpasfeHWAMMU BPALLeHWA ABUraTenia u KHonkamMu A 1 VW Ha yCTPOICTBE ynpaBfeHnsa Takum
06pasom, 4To6bl KHOMKA A COOTBETCTBOBAsa NoAbEMyY Xasio3u, a KHornka W COOTBETCTBOBAA X OMYyCKaHMIo.

MpumeyaHue. Mpu BHeECEHWM C MOMOLLBIO JaHHOW NpoLeAypbl MOMOXEHUIA OCTaHOBKU B NaMATb 06e OTMETKM NOCTOAHHO YNpaBnAloTCA U 06HOBNAIOTCA
PyHKLUMeN «ABTOMATUYECKOe OOHOBIIEHME MOMOXEHWIA OCTaHOBKM» (MpoyTute naparpad 5.3).
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nepe.CI.BI/IHyTb y.ﬂ.ep)KMBaTb HaxkaTomn KnaBuLly noaoxaatb... | AOXAATbCA, MOKa PONbCTaBHU oTNyCTUTb
posibCTaBHM 00 OCTaHOBATCA BCNneaAcTBUE CTONKHOBEHUA Knaesuwy
cepeaunHbl Xoaa C NpefoxXpaHnTEeNbHbIMU NpobKamu

KOHCTPYKLIUK (= KOHLIEBOW OrpaHnymTenb
BBEPX = yacTtb «0»)
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BHU3 > “1”
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YAepXuBaTb HaXaTon Knasuiy noaoXaathb... | AOXKAATHCA, MOKa POSIbCTaBHN OCTAHOBATCA OTNYCTUTb KNaBuLLy
BCEICTBME CTONKHOBEHMUA C XECTKUMM
NpY>XMHAMU NPOTUB UHTPY3UW KOHCTPYKLIUK

(= KoHUeBoW orpaHuymTens BHN3 = yactb «1»)

Mpumeyanue. Mocne 3aBepLueHnA NPorpaMMUPOBaHNA KHOMKA A ByAeT ynpasniATb NOAbEMOM, a KHonka W — onyckaHuem. Ecnv pesynbTar He COOTBEeTCTBYeT
0XMAaemMoMy, yaanuTe BHECEHHbIe B NaMAThL MOMOXEHWA OCTAHOBKU (Npoueaypa 4.11) 1 NoBTopuTe NpoLecc pacno3HaBaHUA NOMOXEeHW OCTAHOBKM.
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5.8 - AKTMBaLMA aBTOMaTU4ECKOro pacrno3HaBaHUA NONIOXKEHUA OCTaHOBKM «Bepx» («0») n «Hu3» («1»)

; BHUMAHMUE! - lNMporpammupoBaHue UCNonb3yeTcA TOMbKO ANA )ano3n ¢ MexaHu4ecKMMu ynopamu B
_ + ) NONOXEHUAX OCTaHOBKM.

[JaHHanA npouefypa ycTaHaBIMBaeT COOTBETCTBME MEXAY HanpasBfeHWAMU BpalleHWA ABUraTesnia u KHonkavmu A U 'V Ha yCTPOICTBe ynpaBfeHna Takum
06pa3oM, 4To6bI KHOMKa A COOTBETCTBOBAsa NOAbEMY Xanto3u, a kHonka ¥ cooTBeTCTBOBasa Ux onyckaHuio. MonoxeHnsa ocTaHOBKM 6yAyT aBTOMaTU4ECKHU
3anporpamMmMUpoBaHbl NO3)Xe, B NpoLecce BbiNOIHEHUA 2-3 NepeMelLeHuit ANA OTKPbIBaHUA U 3aKpbIBaHUA Xanto3u.

YKA3AHUE

* [py BHECEHMM C MOMOLLbIO AAHHOW NpoLeAypbl MONOXKEHUA OCTAHOBKMN B NaMATb 06€ OTMETKM NMOCTOAHHO yNpaBnAlTCA U 0OHOBNAIOTCA DYyHKLMEN
«ABTOMaTNYeCKOe 06HOBNIEHME NOOXEHNI OCTAHOBKMW» (Npo4yTuTe naparpad 5.3).
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nepe,ﬂ,BVlHyTb V.uepxusaTb OTCYMTaTb 2 ABMKEHNA OTNYCTUTb Knasuwy V,qepxmsaTb HaxkaTbiMn oTcyMTaTh 3 ABMXKEHNA OTNYCTUTb KNnaBuwin
posibCTaBHM 00 HaxkaTomn 0QHOBPEMEHHO Knasuwn
cepeguHbl Xona Knaesuwy
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Onuua A: ecnu ponbcTaBHU

BbibpaTtb asuraotca BBEPX 'o»] | PonbcTasHu asuratoteA oTcunTaTh 3 OTMNYCTUTb KNaBuLy
HY)XHYIO (= BBEPX, npogonxarb LBUXKEHNA
onuuio > Onuuna B: ecnu ponbcTaBHU yAepXusaTb Knasuily A
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Haxatb knasuuy, a 3atem [OeicTBoBaTh, Kak
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5 OKOH4YaHue

o I =0

PONbCTaBHU oTcyMTaTh 3 ABMXKEHNA OTNYCTUTL KNaBuLy
neuratotcA BBEPX

Mpumeyanne. Bo BpemA BbINONHEHUA AaHHON npoueaypbl B Nt060M MOMEHT MOXHO OTMEHWUTb MPOrpaMMUMpPoOBaHne, OAHOBPEMEHHO yaepXnBaa HaxaTbiMu
kHonkn M 1 ¥ B TeyeHne 4 ceKyHA. AnbTepHATUBHbLIN BapuaHT BbIMOHEHUA OMepauun: He HaXXUManTe HMKakue KHOMKM 1 nogoxamTe 60 cekyHA, HTobbl
asuratesib BbINONHUA 6 NepemeLleHui.

B koHuUe npoueaypbl ganTe KOMaHAY Ha nepemelleHue, 4To6bl NPOBEPUTb COOTBETCTBUE MEXAY HaXKaTol KnaBuLIeW U HanpaBfieHMeM nepemeLleHUn
»Kanto3u. Mpn HecooTBETCTBUM BbINOMHUTE Npoueaypy 4.8.1, 4To6bl BOCCTAaHOBUTbL 3aBOACKUE HAaCTPOWKMU, M MOBTOpUTE npoLieaypy 4.8.

Mpumeyanue. Mocne 3aBepLUeHUA NPOrPaMMMPOBaHUA KHOMKA A 6yaeT ynpaBnATb NOALEMOM, a KHonka ¥ — onyckaHueMm. Mepemeluerve xanosu 6yaet
orpaHu4eHo npeaenamu, KoTopble onpeaenaAloTCA MeXaHUYeCKMMI YNopamm B NOMOXEHUAX OCTAHOBKU.

4.8.1 - [leakTMBaLMA aBTOMaTU4ECKOro pacno3HaBaHuA (4517 TeXHUYECKOro o6¢nyXXxuBaHMA U BOCCTaHOBJIEHUA 3aBOACKMUX
HacTpoeK)

L 2 3 >4

: =5sec :5390 «@
=& » »
| Fe @ ® By

MepeaBuHYTH VaepxvBatb oTCHMTaTh 2 ABUXXEHUA | OTMYCTUTH YaepxvBaTtb HaxaTbiIMW | OTCHATaTb 3 ABMXKEHUA | OTMYCTUTb
ponbCTaBHU A0 HaXkaToun KnaeuLly KnaBuLy OAHOBPEMEHHO KNaBuLLn KNaBuvLwm
cepeavHbl xoaa
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OKOH4YaHue

(D)=5sec
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y,ﬂep)KI/IBaTb HaXkaTbIMU oTCYNTaTb 3 ABUKEHUA OTNYCTUTb KNaBuLin
O[HOBpPEMeHHO Knasuiin

MpumeyaHne. Bo BpeMa BbINOMHEHWA AAHHOW Npoueaypbl B No60i MOMEHT MOXHO OTMEHUTbL NMPOrpaMmMMpoBaH1e, OAHOBPEMEHHO YAEPXMBaA HaXaTbiMu
kHoMkv M 1 ¥ B TeyeHne 4 ceKyHA. ANbTepHATWBHbLIA BAPUAHT BbINOMHEHUA Onepauun: He HaXUManTe HUKaK1ue KHOMKMW U MoaoXAuTe 60 CekyHA, 4Tobbl
ABuvraTesib BbIMOMHUM 6 NepeMeLLeHuit.

4.9 - Hactpouka otmeTku («H») onA 4acTUYHOro OTKPbLITUA/3aKPbITUA

[Burarenb MOXeT ncnonb3oBaTb A0 30 NONOXEHWUN ANA YaCTUYHOro 0TKprTVIF|/3aKprTI/IF|, Ha3blBaeMbIX «OTMETKamy H». 3T OTMETKM MOXHO HacTpamBaTb
TOJIbKO nocne HaCTpOI7IKV| NONOXEHWUNA OCTAHOBKM «0» 1 «1»., Cne,qy}ou.laﬂ npouenypa no3BonAeT 3a 04UH pas3 HacTpamBaTb OAHY OTMETKY «H».,

NPEAYNPEXAEHNA

® Ecnv He06X0AMMO U3MEHUTb MOJIOXKEHME Y>KE COXPAHEHHON OTMETKU «H», NoBTOpUTE Npoueaypy, Haxas B NYHKTE 7 KHOMKY, COOTBETCTBYIOLLYIO AaHHON
OoTMeTKe.
¢ [epBan BHECEHHaA B NamMATb OTMETKa «H» nepesanucbiBaeT npeBapuTesibHylo 3aBOACKYI0 OTMETKY.

1 P 3 >4
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I‘Iepe,quHyTb ynep)KMBaTb oTcuuTatb 2 ABUXEHNA OTNYCTUTb y,D,ep)KI/IBaTb oTcuyuTaTtb 4 oTNyCTUTb

ponibCTaBHM 00 HaxaTon Knasuwy HaxaTon Knaesuwly | oBUXeHUA Knaesuwy
cepeauHbl Xona Knaesuwy
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YnepxuBartb oTcyuTartb 2 OTNYyCTUTb ToHKanA HacTpoiKa NONIOXKEHUA: KPaTKOBPEMEHHbBIMU HaXkaTuAMU KHOMoK A 1 'V ycTa-
Ha>kaTbIMU ABUWXKeHnA KnaBuwmn HOBWUTE Xarnw3n B Tpe6yeM0M NPOME>XXYTOYHOM MOSI0XKEHNN (OLI.HO KpaTKoBpeMeHHoe

O0HOBPEMEHHO Ha)kaTne COOTBETCTBYET NepeMeLLEeHUIO XXanto3n Ha HECKOJTbKO MVIHJWIMeTpOB).
Knasuwun

A(H!J
|

6 IinA BHeceHua B namATb NEPBOW oTmeTkm «H»
Ha nepejaTyvke, KOTOPbIA UCNONb3YETCA B AAHHOW Npoueaype

5 sec 7
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YnepxuBaTtb oTcunTatb 3 OTNYCTUTb
HaxkaTomn ABVKEHWA KnasuLy
Knasuy

® =3

Yoep>xmBaTb HaXaTbIMu oTcyMTaTh 4 ABMXKEHNA OTNYCTUTb KNnaBuwin
0AHOBPEMEHHO Knasuwin

(Apyrov nepeaaruk) m Ona BHecenun B namaTb CNEAYIOWEN oTmeTky «H»
Ha HOBOM He BHECEHHOM B NaMATb NepeaaTynke

OKOH4YaHue

=) =0

Yep>XxvBaTb HaXXaToi oTCUMTATb 4 ABWXKEHUA | OTMYCTUTb KNaBuLLy
HY>KHYIO KITaBuLLy

MpnmeyaHne. Bo BpemaA BbINOMHEHWA AaHHOW npoLeaypbl B 060 MOMEHT MOXHO OTMEHWUTb HACTPOMKY, OAHOBPEMEHHO yaepXxmBaa HaxxaTbimm KHonku ln W
B TeYeHVe 4 ceKyH/. ANbTepHaTVBHbIA BapUaHT BbINOMHEHUA ONepaLvn: He HaXX1ManTe HUKaKne KHOMKMU 1 noaoxanTe 60 cekyHA, YTO6bI ABUraTenb BbIMOMHUN
6 nepemeLLeHunin.
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4.10 - BHeceHue B namAaTb BTOPOI'O (TpeTbero, 4eTBEepTOro u 1. 4.) nepegar4ymkKa

[lnA BbINONHEHNA JaHHOW NpoLieaypbl HE06X0AMMO, YTOObI BTOPOM («CTapbln») Nepeaatymk 6bin yxxe BHECEH B NaMATb.
4.10.1 - CoxpaHeHue BTOpOro nepeagartyuka B «Pexxume 1»

BHumaHue! - [laHHaA npoueaypa coxpaHAET HOBbLIN NepeaaTynk B «Pexvme 1» HE3aBUCUMMO OT TOrO, B KAKOM pexkume Obin COXpaHeH CTapblil nepeaaTymK.

1 2 >3
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HoBbIii nepefatyunk | yaepxusartb OTMYCTUTb KNaBuLLy CTapblii nepefaTink | HaXaTtb ¥ OTMyCTUTb Miobyto Knasuwy 3 pasa, Ans
HakxaToun Knaeuily (B aTOM cnyyae COXpaHeHWA B NaMATY (4BUraTesb BbIMOMHAET

ABuratesnb He 6yaeT MaHeBp, KOTOPbI HAa3HAYeH AaHHOW KnaBuLue)
BbIMNOSHATH HUKAKNX

nepemeLLieHnin)

OKOH4YaHue

=0,5sec BHumaHue! - Ecnu pgsura-
- TeNb BLINOMHNT 6 nepemelle-
HWA, 3TO O3Ha4aeT, YTO ero
New g@ namATb 3anofHeHa.

HoBbilh nepepaTymnk HaXkaTb U OTMYCTUTb
Knasuiy

MpumeyaHue. Bo BpemsA BbINOMHEHUA AAHHOW Npoueaypbl B Nt060M MOMEHT MOXXHO OTMEHWUTb COXpaHeHue, OQHOBPEMEHHO yaep)XuBanA HaxxaTbiMm KHonky Ml

n V¥ B TeyeHne 4 CeKyHa. AﬂbTepHaTMBHbIVI BapuaHT BbINOIHEHUA onepaunn: He HaXkxMmanTe HUKaKue KHOMKWU 1 nogoxaute 60 CeKyHn, 4yTOb6bI ABUraTeNb
BbINONHWN 6 nepemeu.leHvu?l.

4.10.2 - CoxpaHeHue BTOpPOro nepeagaryuka B «Pexxume 2»

BHumaHwue! — [laHHaA npoueaypa CoXxpaHAeT KHOMKY HOBOro nepejartyvka B «Pexxume 2» He3aBUCUMO OT TOro, B KaKoM pexxume bbinia coxpaHeHa KHomnka,
HaxxaTas Ha CTapoM rnepegaTtyvke.

2
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HoBbilh nepepaTynk YAEepXuBatb OTNyCTUTL Crapbin yAepXuneatb oTcunTaTh 4 OTNyCTUTL
HaxkaTomn KnasuLLy Knasuuy nepeaaTynk HaXkaTon Knasuiy [ABUKEHNA Knasuiy

3

(X ) 4 onuun: 1/

"= 1 HaxaTue = 3a4aeT KOMaHAy NowaroBoro MaHeBpa @ 2/
‘» 2 HaxaTuA = 3aaaeT KomaHAay OTKpbITb > OCTaHOBUTD > ... (O 3/

Old E@ 3 Ha)xaTuA = 3aaaeT KomaHay 3akpbiTb > OCTaHOBUTL > ... 10 4/ ~?

5 Ha)xaTui = 3aaeT KomaHay OcTaHOBUTb Sec. —

CTaprVI Ha>KaTb 1 OTNYCTUTb KriaBuULLy TaKoe KOM4YeCTBO pas, Kakoe yKasaHo B noooXxnanatb...

ABUraTesnb BbIMOSIHAET KONMYECTBO ABUXEHUN,
nepeaaTynk | BblGpaHHOM onumm

paBHOe KoJin4ecTBy HaXkaTuin, nepenaHHbIX
nepegaTymMkom

OKOH4YaHue

=5sec BHumaHue! — Ecnu aBwura-
» Tenb BbINONHUT 6 nepeme-
(O LWEeHW, 3TO 03Ha4aeT, 4YTo
New g@ ero namATb 3anosfiHeHa.

HoBebi nepegatymk yAep>xuneaTtb oTCYNTaTb ABUXXEHMA | OTNYCTUTb Knasuwly
HaxxaTon Knasuwy

MpumeyaHue. Bo BpemA BbINOMHEHUA 4aHHOW Npouesypbl B Nto60i MOMEHT MOXHO OTMEHUTL COXpaHeHWe, OAHOBPEMEHHO YAEPXKMBaA HaXaTbiMu KHOMKY M

1 ¥V B TeueHue 4 cekyHA. ANbTepHATUBHbIA BAPUMAHT BbINOMHEHWA ONepaumn: He HaXMManTe HUKaKue KHOMKU 1 noaoxanTe 60 cekyHA, 4Tobbl aBuratenb
BbIMOMHWM 6 NepeMeLLeHNi.
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4.11 - MonHoe unu YacTUYHoe yaasieHne AaHHbIX U3 NamATn

[JaHHanA npoueaypa no3BoNAET B NYHKTe 5 BbIGpaTh AaHHbIE, KOTOPble HEO6XOANMO YAANUTb.

Mpoueaypa BbINOSIHAETCA C UCNO/Ib30OBaHMEM NepeaaTinKa, CoOXpaHeHHoro B «Pexume 1»
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oTCYUTATb 3 ABUKEHUA
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OTNYCTUTb KNnasuLly
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YaepxuBaTtb
HaxkaTomn KnasuLy

oTCYUTaTb 3 ABUXKEHUA

BHUMAHME!

OTNYCTUTb KnasuLly

Takoe yaaneHve AOMKHO MCMOMb30BaTLCA
TOJIbKO B TOM cliyyae, ecnvm Heob6xoaumo
CHOBa HACTPOWTH MOSIOXXEHUA OCTaHOBKM
C MCnonb3oBaHWeM Apyroil npoueaypsl,
OT/IMYHON OT NpUMeHABLLIENCA paHee. Ecru
Heo6X0ANMO HACTPOUTb OTMETKMU Mo ToWn
Xe npoueaype, HET Heob6XOAUMOCTM MX

yAanaTb.

e AnAa ajieHMA BCceX AlaHHbIX U3 NamMATH
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OKOH4YaHue
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YaoepxuBatb
HaxkaTbiMn
OAHOBPEMEHHO
KnaBuimn

oTcyuTaTtb 5 ABUXEHUA

OTNyCTUTb KNnaBuLin

e [inA yganeHua TONbKO BHECEHHbIX B NaMATb NepeaaT4MkoB

:isec
=

OKOH4YaHue

)

YnepxvBaTb
HakaToun Knasuiy

oTcuUTaTh 5 ABMXKEHUA

OTNYyCTUTb KNnaeBuLly

* [inA yaaneHuAa TonbKo MOJI0)KEHU OCTAHOBKM U

NPOMEXYTOYHbIX NosnoXKeHu

)

OKOH4YaHue

51

YaepxvBaTb
Ha)kaTomn Knasuiy

oTcuUTaTb 5 ABUXKEHUA

MpumeyaHue. Bo Bpems BbINOMHEHUA AaHHOW Npoueaypb! B M0G0 MOMEHT MOXHO ee OTMEHUTb, OAHOBPEMEHHO yAepXXMBasA HaXaTbIMU KHOMKM N 1 t B Teve-
Hue 4 ceKyHA. ANbTEepPHATUBHbIM BAPUAHT BbIMOMIHEHMA OMepaumi: He HaXXMManTe HUKaKne KHOMKMW 1 Nogoxaute 60 CekyHA, YTo6bl ABUraTe b BbIMOMHNN

6 nepemeLLeHunin.
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4.12 - BnokupoBKa unu paséfiokupoBsKa namaTu

[aHHaA npoueaypa no3sonAeT 3abnoKMpoBaTh UM PasbnokMpoBaTb NaMATbL ABAraTens, AnA TOro YTobbl MPefoTBPaTUTL CllyYaiHoe COXpaHeHue Apyrux
nepefaT4nKoB, He MPeayCMOTPEHHbIX B CUCTEME.

1 p
=-E; sec ;5 sec
g=p0) 2 rd)

YnepxvBatb oTCHMTaTb 2 ABUXXEHUA | OTNYCTUTL knasuwy J YaepxusaTtb oTCHNTaTb 4 ABUXKEHUA | OTMYCTUTb KNaBuLLy
HaXkaTon KnasuLy Ha)XkaTomn KnasuLy

3 >4
:Ssec
=30

YaepxuBatb oTcuuTaTh 3 ABUXKEHWA | OTNYCTUTH KNaBuLLy
HaXkaTomn KnasuLLy

Ana 6nokupoBaHuA NamATH

OKOH4YaHue
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y.D,ep)KVIBaTb oTCYUTATb 3 ABUXKEHUA OTNYCTUTb KNnaBuwy
HaxxaTon Knaesuwy

y.D,ep)KVIBaTb oTcuYuTaTh 3 ABMXKEHMA OTNYCTUTb KnaBuin
Ha>kaTbIMU

0AHOBPEMEHHO
KnaBuLwn [AnAa pa3énokupoBaHUA NamMATH

OKOH4YaHue
e

2w ® [sn

YaepxuBatb oTcuMTaTh 3 ABWXXEHUA | OTMYCTUTb KNaBuLly
HaXKaTomn KnasuLLy

MpumeyaHue. Bo BpemA BbINOMHEHWA AaHHOW npoueaypbl B N060A MOMEHT MOXHO €€ OTMEHWUTb, OQHOBPEMEHHO YAEPKMBAA HaXXaTbIMU KHOMKK n 1 t B Te-

yeHne 4 cekyHA,. ANbTePHATUBHbIA BapuaHT BbINOSHEHNA ONEpPaLMKn: HEe HaXKMManTe HUKaKne KHOMKWU 1 nogoxanTe 60 cekyHa, 4ToObl ABUraTesb BbINOMHWUI
6 nepemeLleHui.
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5.1 - dyHKuunAa «O6Hapy>xeHue NpenAaATCTBUA»

OTa (hyHKUMA aKTUBMPYeTCA aBTOMATUHECKW 1 OAHOBPEMEHHO C MPOrpaMMmnpo-
BaHWEM MOMOXeHUI ocTaHoBKU. PYHKLUMA cpabaTbiBaeT, koraa nepemMelleHue
anosu, 6yab TO NOABEM MK OMyCKaHne, BHe3anHo 3aTopMaXnBaeTcA BCNne-
CTBWE HaNM4VA NPenATCTBUA (MpeamMeTa, YenoBeka 1 Ap.) U CUNbHOTO TPeHNA
13-3a 06pa3oBaHuA Nbja, pacluMpeHna maTepuanos Unmn No Apyroi npunymxe. B
3TOM cnyyae [ABuratesfib HeMeAJIeHHO OCTaHaBNMBaeT NepeMeLLeHne Xarno3su.
DyHKUMA YyNpaBnAeT MHTEHCUMBHOCTBIO YCUWA ABUraTeniAa npu nonbITKe npeo-
[AoneTb NpenATCTBUE U CABUHYTL >XXanosu. (DyHKLl,I/IIO HEBO3MO>XHO AeaKTnBUPO-
BaTb. Ecnu npenATcTBME 06HApY>XeHO BO BpeMA OMyCKaHWA, Xanio3n MeHAT
HanpaBneHve ABMKEHUA N NepemMeLLaloTCA Ha paccToAHue, pasHoe 50% oblue-
ro xopa.

5.2 - MakcumanbHbIA LMK HeNpepbiBHOM paboThbl

[Buratenu nuHeikn «Era» paspaboTaHbl ANA NCMONMb30BaHUA, Kak Npasuso, B
SKUMbIX NOMELLEHUAX 1, CefoBaTeNbHO, PACCHUTaHbl Ha HENOCTOAHHOE UCMOMNb-
3oBaHune. ObecneynBaeTcA BPeMA HEMPEPbIBHOMO UCMOb30BaHNA A0 4 MUHYT,
a B cny4ae neperpesa (Hanpumep, BCNeACTBINE HENPEPLIBHOIO U ANINTENbHOro
MCMnonbL30BaHnA NpuBoAa) cpabaTbiBaeT aBToMaTUyYeckana TenaoBan 3awmTa,
KOTOpas OTKJIoYaeT 3MeKTPoNUTaHne 1 BoCCTaHaB/IMBaeT ero, Koraa Temnepa-
Typa ornyckaeTcA A0 HOPManbHbIX 3HA4EHWIA.

5.3 - PyHKUNA «ABTOMaTUYECKOE O6HOBNEHUE
NOJSIO)KEHUN OCTaHOBKU»

,D,aHHaFl (byHKLl,I/IFl npoBepAeT OTMEeTKU NONOXEHWI OCTaHOBKM Hepes Kaxnable
120 onepauuii 1 KOPPEKTUPYET MOJIOXEHWA OCTaHOBKU. [pn KoppekTuposke
beHKLlI/IFl onpenenAeT HOBble 3HAa4YeHUA NONOXXEHWUI OCTAHOBKU N U3BMEHAET UMe-
IOLMECA, KOMMEHCUPYA TaKUM 06pa3oM BO3MOXKHbIE 3a30Pbl, KOTOPbIE MOTYT 06-
pasoBaTbCA CO BpEMEHEM 13-3a U3HOCA W/ TennoBbIX AecopMaLnii, KOTOPbIM
noaBsepraroTCcA WTaHrM 1 NPpy>XnHbl AsuraTtena. [NocToAHHOE 06HOBNEHME OTME-
TOK MO3BOJIAET Xao3n OCTaHaBNMNBATLCA B KOHEYHbIX MOMOXEHWNAX OCTAHOBKM
C cobnoaeHNeM MaKCUManbHOW TOYHOCTU. DYHKUMA He aKTUBMPYETCA, ecnn
arno3un ABUranvcb MeHee 2,5 ceKyHz, 1 He JOCTUIMN MOSIOXKEHNA OCTaHOBKM.

5.4 - dyHKuMA «KpaTKoBpeMeHHbIW o6paTHbIA XoA
Npu aBTOMaTU4ECKOM OGHOBJIEHUM NOJTOXKEHUN
OCTaHOBKM»

Mpy nomMoLwm 3TON (hYHKLMM BO BPEMA aBTOMATUHECKOro OGHOBMEHNA MOSTOXXEHWIA
OCTaHOBKM, KOrAa onpeaeniAeTCA HOBOE KpailHee MosioXeHue, cctemMa aBTomMaTu-
3aunn BbIMOMHAET MNABHYIO OCTAHOBKY OnepaLmm U KpaTKoBPEMEHHbIN 06paTHbIN
xo4. OT0 obecneymBaeT MakCMMarnbHyl0 COXPaHHOCTb METaNIOKOHCTPYKLMM U
YMEHbLUAeT BO3AEVICTBME Ha Hee.

5.5 - BbI30B NnepBOM OTMETKMU NPOMEXXYTOYHOro no-

JNTO)XXeHunA
Haxas gBaxxapl Ha KHOMKY «V¥» MOXHO BbI3BaTb OTMETKY MPOMEXYTOYHOro
NOJIOXKEeHUA, npenBapuTesibHO 3a4aHHY0 Ha 3aBoA4e NPMMEPHO Ha pacCTOAHUKU
10 CM OT HMXXHEro MOMOXEHNA OCTaHOBKM.

5.6 - «[MepemelyeHne B yKazaHHOE NOSIOXXEeHUe»
(TonbKO Npu UCNoNb3oBaHMU NepeaaTynKa,
OCHaLLeHHOoro cnamngepom)

Cnavfep ynpaBfiaeT Xanto3u B peXUMe KpaTKOBPEMEHHOIO HaXaTua:

— ecnv cnaigep Haxart B Touke 0%, cuctema nepemMecTuT Xarto3u B NoNoXeHne
OCTaHOBKU «Hn3» «1»;

— ecnu cnaingep Haxat B Touke 100%, cucTema nepeMecTuT Xanosu B Nonoxe-
HUWe OCTaHOBKU «Bepx» «0»;

— ecnu cnanaep HaxaT B Touke mexay 1 1 99%, cuctema nepeMecTuT Xasnosun
K COOTBETCTBYIOLLEN NPOMEXYTOYHOM OTMETKe «H».

5.7 - YnpaBneHue 4acTU4YHbIM OTKpPbITUEM/3aKPbl-
TUeM Xanw3u (oTtmetka «H»)

Y106bl YNpaBnATb YaCTUYHLIM OTKPbITUEM/3AKPbITUEM Xato3n, Ha NocneaHem
ware npoueaypbl 4.9 He06X0AMMO KpaTKOBPEMEHHOE HaXkaThe Ha KHOMKY (ne-
penaTyuka), kotopaa 6bina nocTasneHa B COOTBETCTBUE Tpebyemoii NpoMexy-
TOYHON OTMETKe.

Yto aenatb, ecnu...
(PyKOBOACTBO NO MOMCKY U YCTPaHEHUIO HEUCNPaBHOCTEN)

Q Mpwu noaavye KomaHAbl ABUraTesnb He BKIIlO4YaeTcA
OTO MOXET NPOU30WTU, eCNnN XKano3n Haxo4ATCA PAAOM C NONOXKEHNEM
OCTaHOBKMW WM €CNn B 3TOW TOYKe obHapy>eHo npenAaTcTeue. B atom cny-
Yyae cHayana Haio HEMHOro OTBECTM Xasto3n B 06paTHYIO CTOPOHY, a 3aTeM
CHOBa faTtb Tpebyemyo KomaHay.

YTunusauua nsgenva

Kak MoHTax, TaK v IEMOHTaX U3JENUA Mo OKOHYaHUU CpoKa ero cry>6bl JOMX-
Hbl NMPOBOANTLCA KBANUULIMPOBAHHBLIM NEPCOHANOM.

HacToswlee nsafenve cocTomT U3 pasfiMyHbIX MaTtepuaros, HEKOTOpble U3 KOTO-
pbiX MOTYT MCMOMb30BaTbCA B KAYECTBE BTOPCLIPLA, @ Apyrue noanexar yTu-
nusauuun. Bonee noapo6Hy MHOPMaLMIO MO YTUNU3ALWMU PasfMyHbIX BUAOB
maTepuanoB MOXHO MOMy4nUTb B MECTHBIX OpraHax oxpaHbl OKpy>atoLeit cpeabl.
BHumaHnue! - OTaenbHble YacTv U3LENVA MOTYT COAepXaTb BpeaHbIe U onac-
Hble BellecTBa, KOTopble Npy HeHaanexalluen yTunmsaumm MoryT NpUYMHUTD
ylep6 oKpy>XaloLlen cpefe unm 340poBbio YenoBeka. 3Hak crieBa
yKasblBaeT Ha TO, YTO AaHHOe WU3[enne Henb3A yTUNM3NpoBaTh Kak

6bITOBbIE OTXOAbI. [103TOMY XpaHUTe M yTUNM3NPYUTe AaHHOEe u3ae-

nve oTAenbHO oT BbITOBOro Mycopa B COOTBETCTBUM C TpeGoBaHUA-

MU [e/CTBYIOLIETO 3aKOHOAATENBCTBA WM BEPHUTE ET0 B NMYHKT MPOAAXM Mpu
MOKYNKe HOBOro aHanorn4yHoro uaaenuA. BHumanue! — [leficTaytolume MecTHble
HOpMaTMBbl MOTYT NPeAyCcMaTprBaTh CEPbE3HbIE CAHKLMK 3@ HEHAANeXallyo
YTUNU3aLUMIO AAHHOTO M3aenuA.

YnakoBOYHble mMaTtepuanbl AOSIXKHbI YyTUIN3NPOBaTLCA B CTPOrOM COOTBETCTBUU
C NONOXXeHNAMU MeCTHbIX HOPMaTUBOB.

TexHMYecKUue XxapaKTepucTUKM

CM. AaHHble, npuBeaeHHble Ha Tabnuuke asuratensa.

MNpumeyaHun: ¢ Bce TexHUYeCKMe XapakTepucTKU NpuBeAeHsb! Ans Temnepa-
Typbl 20° C (+ 5° C) ® Komnaxua Nice S.p.A. ocTaBnAeT 3a coboi NpaBo BHOCUTb
U3MEHEHUA B KOHCTPYKUMIO U3aenus B Nio6oe BpemA Mo CBOEMy YCMOTPEHMIO,
cOXpaHAA Mpy 3TOM (PYHKLMOHANbHOE Ha3HavyeHue u obnacTb NpUMeHeHus
usaenus.

YMNPOLLUEHHOE 3AABJIEHME O COOTBETCTBUU EC

WNarotosuTens Nice S.p.A. 3aABnAeT, 4TO TUN pagvoannapartypbl
E FIT SP 611, E FIT SP 1011, E FIT SP 1311, E FIT MP 517,

E FIT MP 817, E FIT MP 1117, E FIT MP 1517, E FIT MP 3017
cooTBeTcTBYET AnpekTuse 2014/53/EC.

MonHbIn TeKCT 3aABneHna o cooteseTcTBum EC onybnukosaH B IHTepHeTe
no agpecy: https://www.niceforyou.com/en/support
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1 = Brown e Marrone ¢ Brun ® Marron
¢ Kopu4HeBbli

2 = Blue * Blu ® Bleu ® Azul ® CuHu#

3 = Yellow-green e Giallo-verde e Jaune-vert
e Amarillo-verde ¢ XXenTto-3eneHnbin
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