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Consignes de sécurité @

Informations importantes

AVIS
Lisez attentivement ces instructions et examinez le matériel pour vous familiariser avec I'appareil
avant de tenter de l'installer, de le faire fonctionner, de le réparer ou d'assurer sa maintenance.
Les messages spéciaux suivants que vous trouverez dans cette documentation ou sur I'appareil
ont pour but de vous mettre en garde contre des risques potentiels ou d'attirer votre attention sur
des informations qui clarifient ou simplifient une procédure.

risque d'électrocution qui provoquera des blessures physiques en cas de non-respect

f La présence de ce symbole sur une étiquette “Danger” ou “Avertissement” signale un
des consignes de sécurité.

corporelles. Respectez scrupuleusement les consignes de securité associées a ce
symbole pour éviter de vous blesser ou de mettre votre vie en danger.

A DANGER

DANGER signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, provoque
la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurite,
peut provoquer la mort ou des blessures graves.

2 Ce symbole est le symbole d'alerte de sécurité. Il vous avertit d'un risque de blessures

A ATTENTION

ATTENTION signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, peut
provoquer des blessures légéres ou moyennement graves.

AVIS

AVIS indique des pratiques n'entrainant pas de risques corporels.

EIO0000001579 12/2018 9



REMARQUE IMPORTANTE

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Schneider Electric décline toute responsabilité
quant aux conséquences de l'utilisation de ce matériel.

Une personne qualifiée est une personne disposant de compétences et de connaissances dans le
domaine de la construction, du fonctionnement et de l'installation des équipements électriques, et
ayant suivi une formation en sécurité leur permettant d'identifier et d'éviter les risques encourus.

AVANT DE COMMENCER

N'utilisez pas ce produit sur les machines non pourvues de protection efficace du point de fonction-
nement. L'absence de ce type de protection sur une machine présente un risque de blessures
graves pour l'opérateur.

A AVERTISSEMENT

EQUIPEMENT NON PROTEGE

o N'utilisez pas ce logiciel ni les automatismes associés sur des appareils non équipés de
protection du point de fonctionnement.
e N'accédez pas aux machines pendant leur fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Cet automatisme et le logiciel associé permettent de commander des processus industriels divers.
Le type ou le modéle d'automatisme approprié pour chaque application dépendra de facteurs tels
que la fonction de commande requise, le degré de protection exigé, les méthodes de production,
des conditions inhabituelles, la lIégislation, etc. Dans certaines applications, plusieurs processeurs
seront nécessaires, notamment lorsque la redondance de sauvegarde est requise.

Vous seul, en tant que constructeur de machine ou intégrateur de systéme, pouvez connaitre
toutes les conditions et facteurs présents lors de la configuration, de I'exploitation et de la
maintenance de la machine, et étes donc en mesure de déterminer les équipements automatisés,
ainsi que les sécurités et verrouillages associés qui peuvent étre utilisés correctement. Lors du
choix de I'automatisme et du systéme de commande, ainsi que du logiciel associé pour une
application particuliére, vous devez respecter les normes et réglementations locales et nationales
en vigueur. Le document National Safety Council's Accident Prevention Manual (reconnu aux
Etats-Unis) fournit également de nombreuses informations utiles.

Dans certaines applications, telles que les machines d'emballage, une protection supplémentaire,
comme celle du point de fonctionnement, doit étre fournie pour I'opérateur. Elle est nécessaire si
les mains ou d'autres parties du corps de I'opérateur peuvent entrer dans la zone de point de
pincement ou d'autres zones dangereuses, risquant ainsi de provoquer des blessures graves. Les
produits logiciels seuls, ne peuvent en aucun cas protéger les opérateurs contre d'éventuelles
blessures. C'est pourquoi le logiciel ne doit pas remplacer la protection de point de fonctionnement
ou s'y substituer.

10
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Avant de mettre I'équipement en service, assurez-vous que les dispositifs de sécurité et de
verrouillage mécaniques et/ou électriques appropriés liés a la protection du point de fonction-
nement ont été installés et sont opérationnels. Tous les dispositifs de sécurité et de verrouillage
liés a la protection du point de fonctionnement doivent étre coordonnés avec la programmation des
équipements et logiciels d'automatisation associés.

NOTE : La coordination des dispositifs de sécurité et de verrouillage mécaniques/électriques du
point de fonctionnement n'entre pas dans le cadre de cette bibliothéque de blocs fonction, du
Guide utilisateur systéme ou de toute autre mise en ceuvre référencée dans la documentation.

DEMARRAGE ET TEST

Avant toute utilisation de I'équipement de commande électrique et des automatismes en vue d'un
fonctionnement normal aprés installation, un technicien qualifié doit procéder a un test de
démarrage afin de vérifier que I'équipement fonctionne correctement. Il est essentiel de planifier
une telle vérification et d'accorder suffisamment de temps pour la réalisation de ce test dans sa
totalité.

A AVERTISSEMENT

RISQUES INHERENTS AU FONCTIONNEMENT DE L'EQUIPEMENT

e Assurez-vous que toutes les procédures d'installation et de configuration ont été respectées.

e Avant de réaliser les tests de fonctionnement, retirez tous les blocs ou autres cales
temporaires utilisés pour le transport de tous les dispositifs composant le systeme.

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur
I'équipement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Effectuez tous les tests de démarrage recommandés dans la documentation de I'équipement.
Conservez toute la documentation de I'équipement pour référence ultérieure.

Les tests logiciels doivent étre réalisés a la fois en environnement simulé et réel.

Vérifiez que le systeme entier est exempt de tout court-circuit et mise a la terre temporaire non
installée conformément aux réglementations locales (conformément au National Electrical Code
des Etats-Unis, par exemple). Si des tests diélectriques sont nécessaires, suivez les recomman-
dations figurant dans la documentation de I'équipement afin d'éviter de I'endommager
accidentellement.

Avant de mettre I'équipement sous tension :

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur I'équipement.
e Fermez le capot du boitier de I'équipement.

e Retirez toutes les mises a la terre temporaires des cables d'alimentation entrants.

e Effectuez tous les tests de démarrage recommandés par le fabricant.

EI00000001579 12/2018 11




FONCTIONNEMENT ET REGLAGES

Les précautions suivantes sont extraites du document NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995

(la version anglaise prévaut) :

e Malgré le soin apporté a la conception et a la fabrication de I'équipement ou au choix et a
I'évaluation des composants, des risques subsistent en cas d'utilisation inappropriée de
I'équipement.

e |l arrive parfois que I'équipement soit déréglé accidentellement, entrainant ainsi un fonction-
nement non satisfaisant ou non sécurisé. Respectez toujours les instructions du fabricant pour
effectuer les réglages fonctionnels. Les personnes ayant acces a ces réglages doivent
connaitre les instructions du fabricant de I'équipement et les machines utilisées avec
I'équipement électrique.

e Seuls ces réglages fonctionnels, requis par l'opérateur, doivent lui étre accessibles. L'accés aux
autres commandes doit étre limité afin d'empécher les changements non autorisés des
caractéristiques de fonctionnement.

12
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A propos de ce manuel @

Présentation

Objectif du document

PlantStruxure est un programme Schneider Electric congu pour répondre aux besoins de
nombreux types d'utilisateurs — directeurs d'usine, responsables d'exploitation, ingénieurs,

équipes de
collaboratif.

Ce docume

maintenance et opérateurs — en proposant un systéme évolutif, souple, intégreé et

nt fournit des informations détaillées sur le contrdleur d'automatisation programmable

(PAC) M580. Il aborde également les sujets suivants :
e Installation d'un rack local dans le systeme M580

e Configur.

ation de la CPU M580

e Scrutation des E/S Ethernet de la logique RIO et DIO par la CPU, sans incidence sur le
déterminisme du réseau

Champ d'applicatio

n

Ce document est applicable a EcoStruxure™ Control Expert 14.0 ou version ultérieure et au
micrologiciel BMEP58e+++ version 2.10 ou ultérieure.

Les caractéristiques techniques des équipements décrits dans ce document sont également

fournies en

ligne. Pour accéder a ces informations en ligne :

Etape

Action

1

Accédez a la page d'accueil de Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2

Dans la zone Search, saisissez la référence d'un produit ou le nom d'une gamme de produits.

o N'insérez pas d'espaces dans la référence ou la gamme de produits.

® Pour obtenir des informations sur un ensemble de modules similaires, utilisez des
astérisques ().

Si vous avez saisi une référence, accédez aux résultats de recherche Product Datasheets et
cliquez sur la référence qui vous intéresse.

Si vous avez saisi une gamme de produits, accédez aux résultats de recherche Product Ranges
et cliquez sur la gamme de produits qui vous intéresse.

Si plusieurs références s'affichent dans les résultats de recherche Products, cliquez sur la
référence qui vous intéresse.

Selon la taille de I'écran, vous serez peut-étre amené a faire défiler la page pour consulter la fiche
technique.

Pour enregistrer ou imprimer une fiche technique au format .pdf, cliquez sur Download XXX
product datasheet.

EIO0000001579 12/2018
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Les caractéristiques présentées dans ce document devraient étre identiques a celles fournies en
ligne. Toutefois, en application de notre politique d'amélioration continue, nous pouvons étre
amenés a réviser le contenu du document afin de le rendre plus clair et plus précis. Si vous
constatez une différence entre le document et les informations fournies en ligne, utilisez ces

derniéres en priorité.

Document(s) a consulter

Titre de documentation

Référence

Guide technique du Panneau de configuration
Comment protéger une machine contre les dysfonctionnements dus aux
perturbations électromagnétiques

CPTGO03_EN (anglais),
CPTGO003_FR (francais)

Mise a la terre et compatibilité électromagnétique des systémes automates -
Principes et mesures de base - Manuel de I'utilisateur

33002439 (anglais),
33002440 (francais),
33002441 (allemand),
33003702 (italien),
33002442 (espagnol),
33003703 (chinois)

Modicon M580 Autonome - Guide de planification du systéme pour
architectures courantes

HRB62666 (anglais),
HRB65318 (francais),
HRB65319 (allemand),
HRB65320 (italien),
HRB65321 (espagnol),
HRB65322 (chinois)

Modicon M580 Autonome - Guide de planification du systeme pour
topologies complexes

NHA58892 (anglais),
NHA58893 (frangais),
NHA58894 (allemand),
NHA58895 (italien),
NHAS58896 (espagnol),
NHA58897 (chinois)

Modicon M580 - Redondance d'UC - Guide de planification du systéme pour
architectures courantes

NHA58880 (anglais),
NHA58881 (francais),
NHA58882 (allemand),
NHA58883 (italien),
NHA58884 (espagnol),
NHA58885 (chinois)

Modicon M580 - BMENOCO0301/11 - Module de communication Ethernet -
Guide d'installation et de configuration

HRB62665 (anglais),
HRB65311 (frangais),
HRB65313 (allemand),
HRB65314 (italien),
HRB65315 (espagnol),
HRB65316 (chinois)

14
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Titre de documentation

Référence

Modicon M580 - Modules d'E/S distantes - Guide d’installation et de
configuration

EIO0000001584 (anglais),
EIO0000001585 (francais),
EIO0000001586 (allemand),
EIO0000001587 (italien),
EIO0000001588 (espagnol),
EIO0000001589 (chinois),

Plateformes, normes et certifications Modicon M580, M340 et X80 I/O

EIO0000002726 (anglais),
EIO0000002727 (frangais),
EI00000002728 (allemand),
EIO00000002730 (italien),
EIO0000002729 (espagnol),
EI00000002731 (chinois)

M580 - BMENOSO0300 - Module de sélection d'options de réseau - Guide
d'installation et de configuration

NHA89117 (anglais),
NHA89119 (francais),
NHA89120 (allemand),
NHA89121 (italien),
NHA89122 (espagnol),
NHA89123 (chinois)

Modicon eX80 - Module d'entrées analogiques BMEAHI0812 HART et
module de sorties analogiques BMEAHO0412 HART - Guide utilisateur

EAV16400 (anglais),
EAV28404 (francgais),
EAV28384 (allemand),
EAV28413 (italien),
EAV28360 (espagnol),
EAV28417 (chinois)

Unity Loader, Manuel utilisateur

33003805 (anglais),
33003806 (francais),
33003807 (allemand),
330038009 (italien),
33003808 (espagnol),
33003810 (chinois)

EcoStruxure™ Control Expert - Modes de fonctionnement

33003101 (anglais),
33003102 (frangais),
33003103 (allemand),
33003104 (espagnol),
33003696 (italien),
33003697 (chinois)

EcoStruxure™ Control Expert - Langages de programmation et structure -
Manuel de référence

35006144 (anglais),
35006145 (francais),
35006146 (allemand),
35013361 (italien),
35006147 (espagnol),
35013362 (chinois)
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Titre de documentation

Référence

Modicon X80 - Racks et modules d'alimentation - Matériel - Manuel de
référence

EI00000002626 (anglais),
EI00000002627 (francais),
EI00000002628 (allemand),
EI00000002630 (italien),
EIO0000002629 (espagnol),
EI00000002631 (chinois)

Cybersécurité des plates-formes automate Modicon - Manuel de référence

EI00000002001 (frangais),
EI00000002000 (allemand),
EI00000002002 (italien),

EIO0000002003 (espagnol),

(
(
(
(
(
(
EIO0000001999 (anglais),
(
(
(
(
EI00000002004 (chinois)

Vous pouvez télécharger ces publications et autres informations techniques depuis notre site web

a l'adresse : https://www.schneider-electric.com/en/download

Information spécifique au produit

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

L'utilisation de ce produit requiert une expertise dans la conception et la programmation des
systémes d'automatisme. Seules les personnes ayant les compétences adéquates sont

autorisées a programmer, installer, modifier et utiliser ce produit.

Respectez toutes les réglementations et normes de sécurité locales et nationales.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

dommages matériels.

16
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Partie |

Processeurs (CPU) Modicon M580

Présentation

Cette section fournit des informations concernant les CPU Modicon M580, notamment leurs
caractéristiques physiques et fonctionnelles.

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
1 Processeurs M580 19
2 Normes, certifications et tests de conformité 67
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Chapitre 1

Processeurs M580

Présentation
Ce chapitre présente les caractéristiques physiques et fonctionnelles des processeurs (UC) M580.

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
1.1 Caractéristiques fonctionnelles des processeurs M580 20
1.2 BMEP58xxxx CPU Caractéristiques physiques 41
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Processeurs

Sous-chapitre 1.1
Caractéristiques fonctionnelles des processeurs M580

Présentation

Cette section décrit les caractéristiques fonctionnelles des processeurs (CPU) M580. Les
performances, les caractéristiques électriques et les capacités de mémoire des différents modules
CPU sont détaillées.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Introduction 21
Caractéristiques des performances 23
Etats des CPU M580 32
Etats du systeme de redondance d'UC 33
Caractéristiques électriques 36
Horodateur 37
Adressage des bus de terrain 40
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Introduction

Role de la CPU dans un systéme de contréle
Dans un PAC modulaire, la CPU contrble et traite I'application. Le rack local identifie celui qui

contient la CPU. Outre la CPU, le rack local contient un module d'alimentation, plus éventuel-
lement des modules de traitement des communications et des modules d'entrées/sorties (E/S).

La CPU est chargée de :

e configurer tous les modules et équipements présents dans la configuration PAC
traiter I'application

lire les entrées au début des taches et appliquer les sorties a la fin des taches
gérer les communications explicites et implicites

Des modules peuvent résider dans le rack local avec la CPU ou étre installés dans des stations
distantes. La CPU intégre les capacités nécessaires pour agir en tant que processeur de RIO
gérant les communications entre la CPU et les adaptateurs EIO Quantum et X80 installés dans
chaque station distante.

Des équpements peuvent étre connectés au réseau PAC en tant que clouds DIO ou sous-anneaux
DIO.

Pour plus d'informations sur les différentes architectures prises en charge par le réseau M580,
reportez-vous au Modicon M580Guide de planification du systeme (voir Modicon M580
Autonome, Guide de planification du systeme pour, architectures courantes). Pour une description
détaillée des modules adaptateur EIO X80 et des options qu'ils fournissent pour installer une
station distante, consultez le document Modicon M580 - Modules d’E/S distantes - Guide
d'installation et de configuration (voir Modicon M580, Modules RIO, Guide d'installation et de
configuration).

Aspects fonctionnels

La CPU résout la logique de contrdle pour les modules d'E/S et les équipements distribués du
systéme. Vous choisissez une CPU sur la base de plusieurs caractéristiques fonctionnelles :
e Taille de la mémoire

e Puissance de traitement : nombre de points d'E/S ou de voies que la CPU peut gérer
(voir page 23)

e Vitesse a laquelle la CPU peut exécuter la logique de contréle (voir page 37)

e Capacités de communication : types de port Ethernet sur la CPU (voir page 57)

e Nombre de modules d'E/S locales et de stations RIO que la CPU peut prendre en charge
(voir page 23)

e Capacité a fonctionner dans des environnements rudes : trois modules CPU sont renforcés
pour fonctionner au-dela des plages de températures étendues et dans des environnements
sales ou corrosifs

e Configuration du réseau (autonome ou de redondance d’UC [Hot Standby])
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Modules de CPU autonomes

Vous trouverez ci-aprés la liste des modules de CPU disponibles. Certains sont disponibles a la
fois en version standard et sous forme de module renforcé. Pour les modules renforcés, la lettre
H est ajoutée au nom du module. La lettre C a la fin du nom de module indique la présence d'un
revétement enrobant pour les environnements difficiles :

BMEP581020, BMEP581020H

BMEP582020, BMEP582020H

BMEP582040, BMEP582040H

BMEP583020

BMEP583040

BMEP584020

BMEP584040

BMEP585040, BMEP585040C

BMEP586040, BMEP586040C

Modules CPU a redondance d’'UC

Les modules CPU suivants sont compatibles avec les systéemes de redondance d’'UC (Hot
Standby) M580 :

e BMEH582040, BMEH582040C

e BMEH584040, BMEH584040C

¢ BMEH586040, BMEH586040C

NOTE : pour plus d'informations sur les configurations de redondance d’'UC M580, consultez la
section Modicon M580 - Redondance d'UC - Guide de planification du systéme pour architectures
courantes (voir Modicon M580 Aufonome, Guide de planification du systéme pour, architectures
courantes).

22
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Caractéristiques des performances

Introduction

Toutes les CPU M580 utilisent un service de scrutation DIO intégré pour gérer les équipements
distribués sur le réseau d'équipements M580. Certaines CPU M580 intégrent également un

service de scrutation RIO permettant de gérer les stations RIO.

Pour gérer les stations RIO sur le réseau d'équipements, sélectionnez I'une des CPU suivantes
avec service de scrutation d'E/S Ethernet (scrutation des E/S distantes, ou RIO, et des E/S
distribuées, ou DIO) :

BMEP582040, BMEP582040H
BMEP583040

BMEP584040

BMEP585040, BMEP585040C
BMEP586040, BMEP586040C
BMEH582040, BMEH582040C
BMEH584040, BMEH584040C
BMEH586040, BMEH586040C

Les services de scrutation d'E/S Ethernet intégrés sont configurés via la configuration IP
(voir page 115)de la CPU.

NOTE : Une partie des informations fournies ci-aprés concerne les configurations de redondance
d’UC M580. Pour en savoir plus, consultez la section Modicon M580 - Redondance d'UC - Guide
de planification du systeme pour architectures courantes (voir Modicon M580 Aufonome, Guide de

planification du systeme pour, architectures courantes).

Caractéristiques des CPU

Les tableaux ci-apres présentent les principales caractéristiques des CPU M580 autonomes et de
redondance d’'UC. Ces caractéristiques représentent les valeurs maximales qu'une CPU

spécifiqgue peut gérer dans le systeme M580.

NOTE : selon la quantité d'E/S et le nombre d'emplacements de rack disponibles, vous n'atteindrez
pas nécessairement ces valeurs.

EIO0000001579 12/2018
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CPU autonomes :

Nombre maximal

Référence (BMEP5S ...)

1020(H)

2020(H)

2040(H)

3020

3040

4020

4040

5040(C)

6040(C)

Voies d'E/S TOR

1024

2048

2048

3072

3072

4096

4096

5120

6144

Voies d'E/S analogiques

256

512

512

768

768

1024

1024

1280

1536

Voies expertes

36

72

72

108

108

144

144

180

216

Equipements distribués®
Taille de mémoire Entrée +
Sortie (Ko)

64
2+2

128
4+4

64
2+2

128
4+4

64
2+2

128
4+4

64
2+2

64
2+2

64
2+2

Modules de
communication Ethernet
(y compris les modules
BMENOCO0301/11, sauf la
CPU)

40

6

6"

Racks locaux (rack
principal + rack
d'extension)

Stations RIO

(voir page 25) (maximum
2 racks par station)

(rack principal + rack
d'extension)

160

160

310

310

Ports Ethernet :

* service

* RIO ou équipement
distribué

* équipement distribué

— (non disponible)

H (renforcé)

modules BMX Ethernet.

C (avec revétement enrobant)

1. Seulement trois de ces modules peuvent étre de type BMENOCO0301/BMENOCO0311. Tous les autres sont des

2. Prend en charge les modules adaptateur BM*CRA312+0.
3. Prend en charge les modules adaptateur BM*CRA312:0 et 140CRA31200.
4. Parmi ces connexions : 3 sont réservées aux esclaves locaux, les autres étant disponibles pour les équipements
distribués de scrutation.
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CPU redondantes (Hot Standby) :

Nombre maximal

Référence (BMEHS58 ...)

2040(C) 4040(C) 6040(C)
Equipements distribués 64 64 64
Mémoire Entrée + Sortie (Ko) 242 242 2+2
Modules de communication Ethernet (y compris les modules 2 4(1) a(1
BMENOCO0301/11, sauf la CPU)
Racks locaux (rack principal + rack d'extension) 1 1 1
Stations RIO (voir page 25) (maximum 2 racks par station) 82 160 310)
(rack principal + rack d'extension)
Ports Ethernet :
* service 1 1 1
* RIO ou équipement distribué 2 2
* équipement distribué 0

2. Prend en charge les modules adaptateur BM*CRA3120.

1. Seulement trois modules peuvent étre de type BMENOC0301/BMENOCO0311.

3. Prend en charge les modules adaptateur BM*CRA312+0 et 140CRA31200.

Configuration maximale des stations RIO

Le nombre maximal de voies dans une station d'E/S distantes (RIO) dépend du module adaptateur

d'E/S Ethernet (EIO) eX80 :

Adaptateur d'E/S Ethemet | Nombre maximum de voies

(EI0) TOR Analogique Expert Bus capteur
BMXCRA31200 128 16 - -
BMXCRA31210 1024 256 36

BMECRA31210 1024 256 36

NOTE : le nombre de voies disponibles peut ne pas correspondre aux valeurs maximales
indiquées, lesquelles dépendent de la référence de la CPU et des autres modules présents dans
la méme station. Pour plus d'informations, consultez la section Modules d'E/S Modicon X80
(voir Modicon M580, Modules RIO, Guide d'installation et de configuration).
Pour configurer des stations RIO Quantum, reportez-vous au document Quantum EIO - Guide
d'installation et de configuration (voir Quantum EI/O, Modules d'E/S distantes, Guide d'installation

et de configuration).
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Taille de mémoire maximale interne

Mémoire de données et mémoire programme (CPU autonomes). Le tableau suivant indique les
capacités de mémoire de données et mémoire programme des CPU M580 autonomes :

Taille mémoire Référence (BMEP5S ...)

1020(H) |2020(H)

2040(H)

3020

3040

4020

4040

5040(C) | 6040(C)

interne (Ko)

Taille mémoire 4598 9048

9048

13558

13558

18678

18678

29174 65 535(1)

1. La somme des données enregistrées, non enregistrées et de programme ne doit pas dépasser 65 535 Ko.

Mémoire de données et mémoire programme (Redondance d'UC [Hot Standby]). Le tableau
suivant indique les capacités mémoire de données et mémoire programme des CPU redondantes

(Hot Standby) M580 :

Taille mémoire

Référence (BMEHS58 ...)

2040(C)

4040(C)

6040(C)

Taille mémoire interne (Ko)

9462

18934

65 536(1)

1. La somme des données enregistrées, non enregistrées et de programme ne doit pas dépasser 65 536 Ko.

Zones mémoire (CPU autonomes). Le tableau suivant indique la taille mémoire maximale par zone

pour les CPU autonomes M580 :

Taille mémoire

Référence (BMEP5S ...)

maximale 1020(H) | 2020(H) | 2040(H) | 3020 | 3040 4020 | 4040 | 5040(C) | 6040(C)
Données enregistrées | 384 768 768 1024 1024 2048 2048 4096 4096
(Ko)m

Programme (Ko) 4096 |8162 |8162 |12288 12288 |16384 |16384 |24576 |g5536(2

1. 10 Ko sont réservés pour le systeme.

2. La somme des données enregistrées, non enregistrées et de programme ne doit pas dépasser 65 536 Ko.

26
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Zones mémoire (Redondance d'UC [Hot Standby]). Le tableau suivant indique la taille mémoire
maximale par zone pour les CPU redondantes (Hot Standby) M580 :

Taille mémoire maximale Référence (BMEHS58 ...)

2040(C) 4040(C) |6040(C)
Données enregistrées (Ko)() 768 2048 4096
Données de redondance d’'UC (Hot Standby) échangées (Ko) 768 2048 4096
Programme (Ko) 4096 16384 65 5362
1. 10 Ko sont réservés pour le systeme.
2. Lasomme des données enregistrées, non enregistrées et de programme ne doit pas dépasser 65 536 Ko.

NOTE : Les versions 2.30 et supérieures du processeur M580 fournissent des mots de mémoire
64 K maximum pour la RAM d’état. En revanche, les versions 2.20 et antérieures du micrologiciel
semblent fournir des mots de 128 K maximum, mais I'affichage est incorrect. Par conséquent, si
vous mettez a jour le micrologiciel de la CPU de la version 2.20 ou antérieure vers la version 2.30
ou ultérieure pour un projet existant, le pourcentage de RAM d'état utilisé par I'application
semblera avoir doublé. Dans certains cas, le pourcentage de RAM d'état utilisé peut dépasser
100 % et I'application ne peut pas étre reconstruite. Pour reconstruire votre application dans ce
cas, vous devrez effectuer 'une des modifications suivantes (ou les deux) :
e Augmentez le montant de la RAM d’état (total de %M, %MW, %l, %IW), si possible.
e Redéfinissez certaines variables localisées comme non localisées (en supprimant I'adresse
assignée), jusqu'a ce que la quantité totale de RAM d'état utilisée (somme de %M, %MW, %I,
%IW) ne dépasse plus les 100 %.
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Données localisées (CPU autonomes). Le tableau suivant indique la taille maximale et par défaut
des données localisées (en Ko) pour chaque CPU autonome M580 :

Types Adresse Référence (BMEP58 ...)

d'objet 1020(H) | 2020(H) | 2040(H) | 3020 |3040 |4020 |4040 | 5040(C) | 6040(C)
Bits %Mi maximum 32624 32624 |32624 |32624 | 32624 |32624 | 652801 | 652801 | 52802
IMeMes o Mipar defaut | 512|512 | 512 512 (512|512 | 512 512 512
Bits %Ir.m.c M M Q)] Q)] Q)] M M M M
d'entrée/ | %Qr.m.c

sortie

Bits %Si 128 128 128 128 128 128 128 128 128
systéme

Mots %MWi maximum | 32464 |32464 | 32464 |65232 |65232 | 65232 | 649680 | 6496813) | 64968(3)
INeMeS | o MWi par défaut| 1024 | 1024 | 1024 | 2048 | 2048 | 2048 |2048 | 2048 | 2048

1 La taille mémoire dépend de la configuration d'équipement déclarée (modules d'E/S).

2 32624 pour des versions antérieures a 2.30.

3 65232 pour des versions antérieures a 2.30.

Données localisées (Redondance d'UC [Hot Standby]). Le tableau suivant indique la taille
maximale et par défaut des données localisées (en Ko) pour chaque CPU redondante (Hot
Standby) M580 :

Types d'objet Adresse Référence (BMEHS58 ...)
2040(C) 4040(C) 6040(C)
Bits internes %Mi maximum 32624 652802 652802
%Mi par défaut 512 512 512
Bits d'entrée/sortie %lr.m.c (1) ™) (1
%Qr.m.c
Bits systeme %Si 128 128 128
Mots internes %MWi maximum 32464 649683) 6496813)
%MWi par défaut 1024 1024 2048

2 32624 pour des versions antérieures a 2.30.

3 65232 pour des versions antérieures a 2.30.

1 La taille mémoire dépend de la configuration d'équipement déclarée (modules d'E/S).

28
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Taille de la mémoire des données non localisées

Voici la liste des types de données non localisées :

e type de données élémentaires (EDT)

e type de données dérivées (DDT)

e bloc fonction dérivé (DFB) et bloc fonction élémentaire (EFB)

La limite de taille des données non localisées correspond a la taille mémoire maximale pour les
données (voir page 26) moins la taille consommée par les données localisées.

Requétes client et serveur par scrutation

Le nombre de requétes client et serveur par scrutation détermine les performances de
communication des CPU autonomes (BMEP58+0+0) et de redondance d’UC (Hot Standby)
(BMEH580¢0).

Serveur Modbus TCP et EtherNet/IP : Le tableau ci-dessous indique le nombre maximal de
requétes Modbus TCP, EtherNet/IP ou UMAS pouvant étre traitées par le serveur Modbus TCP de
la CPU a chaque scrutation MAST.

Lorsque le nombre de requétes entrantes dépasse ce seuil, les requétes sont mises en file
d'attente dans un tampon FIFO (First In, First Out - Premier entré, Premier sorti). La taille du
tampon FIFO varie en fonction de la CPU sélectionnée :

Limite maximale globale
Requétes par | Taille du Via USB Nb maximal de requétes | Nb maximal de requétes
CPU scrutation( tampon envoyées al'adresse IP de | envoyées a l'adresse IP
FIFO la CPU des modules de
communication
BMXP581020 |8 (16) 32 4 8 16
BMX+5820-0 16 (24) 32 4 12 16
BMXP5830+0 24 (32) 32 4 16 16
BMX+5840+0 32 (40) 50 4 24 16
BMEP5850+0 |40 (48) 50 4 32 16
BME-+5860-0 56 (64)(2 50 4 32 16

1. Cette colonne indique les limites par défaut s'agissant du nombre de requétes traitées par cycle. A I'aide du mot
systeme %SW9O0, il est possible de changer la limite par un nombre compris entre 2 et celui entre parentheses.

2. Lalimite globale de la CPU BME+5860+0 est supérieure a la somme des limites des modules USB, CPU et NOC.
Il s'agit d'une mesure préventive en vue de futures évolutions.

Chaque requéte entrante peut rallonger le cycle de la tache MAST de 0,5 ms maximum. Avec une
charge de communications élevée, vous pouvez restreindre l'instabilité potentielle du cycle MAST
en limitant le nombre de requétes traitées par cycle a I'aide du mot %SW90.

EIO0000001579 12/2018
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Exemple : 'assemblage de rack ci-dessous comprend une CPU BMEP584040 et deux modules
de communication Ethernet BMENOCO0301/11. Par conséquent, les valeurs maximales fournies
dans cet exemple s'appliquent a la CPU BMEP584040 (décrite ci-dessus) :

Bl Mt 0 Ed  EE
a) ___ﬂﬁ.-___._.__ﬂ.n_ﬁ__-..__
| |
4 5 5
4

rouge : requétes envoyées a |'adresse IP de la CPU.
jaune : requétes provenant du port USB de la CPU.
gris : Requétes envoyées a I'adresse IP d'un module de communication (NOC).

1
2

3
4

Nombre maximal de requétes vers l'adresse IP de la CPU BMEP584040 = 24

Nombre maximal de requétes provenant du port USB de la CPU = 4. (Un PC sur lequel est exécuté Control
Expert peut étre connecté au port USB.)

Nombre maximal de requétes provenant de tous les modules de communication sur le rack local = 16
Ces requétes sont envoyées a l'adresse IP de la CPU BMEP584040 a partir d'équipements connectés a
un port Ethernet sur la CPU ou sur un module BMENOC0301/11.

Ces requétes sont envoyées a I'adresse IP du module BMENOCO0301/11 a partir d'équipements connectés
au port Ethernet du module BMENOCO0301/11 ou de la CPU. (Dans ce cas, activez le port d'embase
Ethernet sur le module BMENOCO0301/11.)

Le serveur Modbus peut gérer chaque requéte, dans la limite du nombre maximal de requétes acceptées
de la CPU BMEP584040 (c'est-a-dire 32). Son tampon FIFO peut également contenir jusqu'a 50 requétes.

Nombre de connexions : le tableau suiva