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DIP Switch Settings and Reset Button
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Manual Override

MP130-24MP, MP130+24MP-10M +
VP228E, VP229E

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies. April, 2017
Document Number: F-26173-2



4 | schneider-electric.com

ENGLISH

AWARNING
AC 24V

To avoid injury and damage to persons and
devices, it is absolutely necessary these
instructions are carefully read and observed
prior to assembly and commissioning.
* Do not remove the cover before the
power supply is fully switched off.
« Switch off the power line before wiring
the actuator.
* Do not touch anything on the PCB.
» Connect via safety transformer.
* Prior to assembly and maintenance work
on the system, must be:
—depressurized
—cooled down
—emptied
—cleaned
Failure to comply may lead to equipment
damage or personal injury.

Necessary assembly, start-up, and main-
tenance work must be performed only by
qualified, trained personnel.

Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Please comply with the instructions of the
system.

Mounting

The actuator should be mounted with the
valve stem in either horizontal position or
pointing upwards.

The actuator is fixed to the valve body by
means of a ribbed nut which requires no
tools for mounting. The ribbed nut should
be tightened by hand.

Wiring

WARNING

AC24V

» Connect via safety transformer.
Failure to comply can lead to equipment
damage or personal injury

S S S S —

24~ +24 0-10v

0-10v
0-20mA

Auto sleep mode

a. If actuatoris charged by 24 V supply
voltage and if it is not installed on PICV
valve, it will stop in lower position and
switch off all LED indicators after 5
minutes.

b. Itis mandatory to drive the spindle of the
actuator to upper position before it will be
installed on PICV valve (please refer to
manual override drawings)!

c. Auto sleep mode switches back to
learning mode by pressing RESET button
or by cycling power supply.

April, 2017

Installation

a. Check the valve neck. The actuator
should be in stem up position (factory
setting). Ensure that the actuator is
mounted securely on the valve body

b. Wire the actuator according to the wiring
diagram.

c. The direction of stem movement can be
observed on the position indicator (1).

DIP Switch Settings and
Reset Button

DIP switches

Factory settings: ALL switches (4) (except
SW 2 which is in ON position) are in OFF
position!

NOTE: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively.

SW 1: 0/2
Input signal range selector

If set to OFF position, the input signal is

in the range from 2-10 V (voltage input) or
from 4-20 mA (current input). If set to ON
position, the input signal is in the range
from 0-10 V (voltage input) or from 0-20 mA
(current input).

SW 2: D/I
Direct or inverse acting selector

If set to OFF position, the actuator is direct
acting (stem contracts as voltage increas-

es). If the actuator is set to ON position, the
actuator is inverse acting (stem extracts as
voltage increases).

SW 3: ---/Seq
Normal or sequential mode selector

If set to OFF position, the actuator is work-
ing in range 0(2)-10 V or 0(4)-20 mA. If set
to ON position, the actuator is working in
sequential range:

0(2)...5(6) Vor

(0(4) ... 10 (12) mA) or

(5(6) ... 10 V) or

(10(12) ... 20 mA).
SW4:0...5V/5...10V

Input signal range in sequential mode

If set to OFF position, the actuator is
working in sequential range 0(2)-5 (6) V or
0(4)-10 (12) mA. If set to ON position, the
actuator is working in sequential range;
5(6)-10 V or 10(12)-20 mA.

SW 5: LIN/LOG

Linear or equal percentage flow through
valve selector

If set to ON position, the flow through the
valve is equal percentage to the control
signal.

If set to OFF position, the valve position is
linear acc. to the control signal.

SW 6: ---/ASTK

Anti-blocking function

Exercises the valve to avoid blocking in
periods when the heating/cooling is off.

If set to ON position (ASTK), the valve mo-
tion is switched on. The actuator opens and
closes the valve every 7 days.

Installation Instructions

If set to OFF position (---), function is disa-
bled.

SW 7: U/l

Input signal type selector

If set to OFF position, voltage input is select-
ed. If set to ON position, current input is
selected.

Reset button (3)

Pressing the RESET-button for 2 sec.
causes the actuator to start self stroking
procedure.

Function test
The light emitting diodes (LEDs)
(1) (green - direction indicator),

(2) (red - reset and normal mode indicator)
indicate whether the actuator is in operation
the operating status, and potentional
failures.
Red LED:
= No light
— no operation or no power supply
» Constant light
— normal operation
« Flashing light (1 Hz)
— self-adjusting mode
« Flashing light (~ 3 Hz):
— power supply too low
— initial self-adjusting time too short due
to too short valve strokes
— failure during self calibration

Green LED:
» Spindle extracts (green led diode blinking
once per sec.)
» Spindle retracting (green LED on)
» Actuator reached set-point acc. to Y
signal (LED off).

Manual Override
(for service purposes only)

WARNING

Risk of Equipment Damage or Personal

Injury

» Do not manually operate the drive if
power is connected.

Failure to comply may lead to equipment

damage or personal injury.

a. Remove cover (1)

b. Press and hold the button (on the bottom
side of the actuator) (2) during manual
override (3)

c. Replace cover (4)

d. Install actuator on valve (5)

Note: A ‘click’ sound is indicating that the
gear wheel has jumped into normal position.

Disposal Instruction

)2

This product should be dismantled and its
components sorted if possible, in various
groups before recycling or disposal. Al-
ways follow the local disposal regulations.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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DEUTSCH

& Achtung!
AC 24V

Um Sach- und Personenschaden zu
vermeiden, ist es zwingend erforderlich,
diese Hinweise vor dem Zusammenbau und
der Inbetriebnahme aufmerksam zu lesen
und zu beachten.

» Abdeckung erst entfernen, wenn die
Stromversorgung komplett ausgeschaltet
ist.

 Trennen Sie das Netzkabel vor der
Verdrahtung des Stellantriebs!

« Bitte die Platine nicht direkt berthren!

» Anschluss Uber Sicherheitstrenntrafo.

» Vor Montage und Wartungsarbeiten am
Regler die Anlage:

—drucklos machen

—abkuhlen lassen

—entleeren

—reinigen
Ein Nichtbeachten der Hinweise kann zu
Sach- oder Personenschaden fiihren.

Montage, Inbetriebnahme und Wartung-
sarbeiten durfen nur von sachkundigen,
entsprechend geschulten und autorisierten
Personen durchgefuhrt werden.

Schlielen Sie den Stellantrieb gemafl dem
Verdrahtungsplan an.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Montage
Der Einbau mit nach unten hangendem
Stellantrieb ist nicht zulassig!

Der Stellantrieb wird am Ventilgehause mit-
tels einer Randelschraube befestigt, fur die
kein besonderes Werkzeug notig ist. Diese
Schraube wird mit der Hand angezogen.

Verdrahtung

& Achtung!
AC 24V

* Anschluss Uber Sicherheitstrenntrafo.
Ein Nichtbeachten der Hinweise kann zu
Sach- oder Personenschaden fuhren.

o o o e e e o o e e ey
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24~ +24 010V

0-10v/
0-20mA

Automatischer Ruhemodus

a. Wenn der Stellantrieb MP130 mit einer
Spannung von 24 V versorgt wird und er
nicht auf einem automatischen Durch-
flussregler vom Typ PICV installiert ist,
wird er in eingefahrener Position stoppen
und samtliche LED-Anzeigen nach funf
Minuten ausschalten.

b. Der Antrieb der Spindel des Stellantriebs
MUSS in die obere Position gefahren
werden, bevor er auf dem PICV-Durch-
flussregler montiert wird. (Naheres
entnehmen Sie den Zeichnungen zur
manuellen Hubverstellung)!

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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c. Durch Drucken der RESET-Taste bzw.
durch Ein- und Ausschalten der Stromver-
sorgung wird der Stellantrieb vom
automatischen Ruhemodus zurtck in den
Lernmodus geschaltet.

Einbau

a. Uberprufen Sie den Anschluss am Ventil.
Die Antriebsstange des Stellantriebs
sollte eingefahren sein. Stellen Sie sicher,
dass der Stellantrieb fest auf dem
Ventilkérper montiert ist.

b. Verdrahten Sie den Stellantrieb gemag
dem Verdrahtungsplan.

c. Die Bewegungsrichtung der Antriebss-
tange kann an der Positionsanzeige
Uberpruft werden (1).

DIP-Schalter-Einstellungen und
Reset-Taste

DIP-Schalter (4)

Werkseinstellungen: ALLE Schalter (auler
SW 2, der sich in der ON-Position befindet)
befinden sich in der OFF-Position!

HINWEIS: Alle Kombinationen von
DIP-Schaltern sind erlaubt. Gewahlte Funk-
tionen sind hintereinandergelegt.

SW 1: 0/2
Selektor fiir den Eingangssignalbereich

In der OFF-Position liegt das Eingangs-
signal im Bereich von 2 bis 10 V (Ein-
gangsspannung) bzw. von 4 bis 20 mA
(Eingangsstromstarke). In der ON-Position
liegt das Eingangssignal im Bereich von 0
bis 10 V (Eingangsspannung) bzw. von 0
bis 20 mA (Eingangsstromstarke).

SW 2: DIR/INV
Direkt oder entgegengesetzt wirkender
Selektor

In der OFF-Position wirkt der Stellant-

rieb direkt (die Antriebsstange wird mit
zunehmender Spannung eingefahren). In
der ON-Position wirkt der Stellantrieb ent-
gegengesetzt (die Antriebsstange wird mit
zunehmender Spannung ausgefahren).

SW 3: ---/Seq
Selektor fiir den normalen oder sequentiel-
len Modus

In der OFF-Position arbeitet der Stellantrieb
im Bereich 0 (2) bis 10 V bzw. 0 (4) bis

20 mA. In der ON-Position ist der Stel-
lantrieb auf den folgenden sequentiellen
Bereich eingestellt:

0(2)...5(6)Voder

(0 (4) ... 10 (12) mA) oder

(5(6) ... 10 V) oder

(10 (12) ... 20 mA).

SW4:0...5V/5...10V
Eingangssignalbereich im sequentiellen
Modus

In der OFF-Position arbeitet der Stellantrieb
im sequentiellen Bereich 0 (2) bis 5 (6) V
bzw. 0 (4) bis 20 mA. In der OFF-Position
arbeitet der Stellantrieb im sequentiellen
Bereich: 5 (6) bis 10 V bzw. 10 (12) bis

20 mA.

schneider-electric.com | 5

SW 5: LIN/LOG
Linearer oder gleichprozentiger Durchfluss
durch den Ventil-Selektor

In der ON-Position entspricht der Durch-
fluss durch das Ventil dem Prozentsatz des
Steuersignals (gleichprozentig).

In der OFF-Position verhalt sich die Ventil-
position linear zu dem Steuersignal.

SW 6: ---/ASTK
Antiblockierfunktion

Betatigt das Ventil, um ein Blockieren des
Ventils zu verhindern, wenn die Heizung/
Kuhlanlage langer ausgeschaltet ist.

In der ON-Position (ASTK) ist die Bewegung
des Ventils eingeschaltet. Der Stellantrieb
offnet und schlielit das Ventil alle sieben
Tage.

In der OFF-Position (---) ist die Funktion
deaktiviert.

SW 7: U/l
Selektor fiir den Eingangssignaltyp

In der OFF-Position ist die Eingangsspan-
nung ausgewahlt. In der ON-Position ist die
Eingangsstromstarke ausgewahit.

Reset-Taste (3)

Durch Drucken der RESET-Taste fur 2 Sek.
startet der Stellantrieb die automatische
Hubanpassung.

Funktionstest

Die LEDs (Light Emitting Diodes)

(1) (Grun — Richtungsanzeige) und

(2) (Rot — Reset- und Normalmodus-An-
zeige) zeigen an, ob der Stellantrieb in Be-
trieb ist. Dartber hinaus sind an ihnen der
Betriebsstatus und ggf. Fehler abzulesen.

Rote LED:
« Kein Licht
— nichtin Betrieb oder keine
Stromversorgung
» Dauerlicht
— normaler Betrieb
« Blinklicht (1 Hz)
— Selbstjustierungsmodus
« Blinklicht (~ 3 Hz):
— Versorgungsspannung zu niedrig
— anfangliche Selbstjustierungszeit zu
kurz wegen zu kurzer Ventilhtibe

— Fehler bei der Selbstkalibrierung.

Griine LED:
» Spindel wird ausgefahren (grine
Leuchtdiode blinkt einmal pro Sekunde)
» Spindel wird eingefahren (grune LED
leuchtet)
« Stellantrieb hat den Sollwert gemal
Y-Signal erreicht (LED aus).

Manuelle Hubverstellung
(nur zu Wartungszwecken)

& Achtung!

Risiko von Sach- oder Personenschaden
« Verstellen Sie den Antrieb nicht von
Hand, solange er unter Strom steht.
Ein Nichtbeachten der Hinweise kann zu
Sach- oder Personenschaden fuhren.

April, 2017
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a. Abdeckung entfernen (1)

b. Knopf (auf der Unterseite des Stellant-
riebs) drucken (2) und wahrend der
manuellen Hubverstellung gedruckt
halten (3)

c. Abdeckung wieder aufsetzen (4)

d. Stellantrieb auf dem Ventil montieren (5)

Anmerkung: Das horbare ,Klicken* nach

dem Einschalten der Stromzufuhr bedeutet,

dass das Getriebe in Normalstellung
eingerastet ist.

Entsorgungshinweise

)2

Dieses Produkt sollte vor dem Recycling
oder der Entsorgung zerlegt und ggf. in
unterschiedliche Materialgruppen sortiert
werden. Beachten Sie stets die 6rtlichen
Entsorgungsbestimmungen.

FRANCAIS

A Avertissement !

AC24V

Pour éviter des dommages physiques et

matériels, il est absolument nécessaire

de lire attentivement et de respecter ces

instructions avant le montage et la mise en

service.

» Ne retirez pas le couvercle avant d’avoir
totalement coupé I'alimentation.

» Coupez I'alimentation avant de raccorder
le moteur !

» Ne touchez a rien sur la carte de circuit
imprime !

» Raccordement via le transformateur
d’isolation de slreté.

 Avant le travail d’'assemblage et de
maintenance du controleur, le systeme
doit étre :
—dépressurisé
—refroidi
—vidé
—nettoyé

Le non-respect des consignes peut

endommager le matériel ou provoquer des
blessures.

Le travail d'assemblage, de démarrage et
de maintenance nécessaire doit étre effec-
tué uniquement par un personnel qualifié,
formé et autorisé.

Raccordez le moteur conformément au
schéma de branchement électrique.

Suivre les instructions du fabricant du sys-
teme ou de son service.

Montage

Le moteur doit étre monté en placant la
tige de la vanne en position horizontale ou
orientée vers le haut.

Le moteur est fixé sur le corps de la vanne
par le biais d’'un écrou crenelé, qui ne né-
cessite aucun outil pour le montage. L'écrou
crenelé doit étre serré a la main.

April, 2017

Branchement électrique

& Avertissement !
AC 24V

» Raccordement via le transformateur
d’isolation de slreté.

Le non-respect des consignes peut

endommager le matériel ou provoquer des

blessures.

o o e e e ey
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24~ +24 o-10v

0-10v
0-20mA

Mode veille automatique

a. Sile moteur MP130 est alimenté en 24 V
et n'est pas installé sur la vanne PICV, il
s’arrétera en position basse et éteindra
toutes les LED d’indication aprées 5
minutes.

b. Il est obligatoire de mettre la broche du
moteur en position haute avant de
I'installer sur la vanne PICV (veuillez
consulter les dessins de débrayage
manuel)!

c. Le mode veille automatique retourne en
mode apprentissage si vous appuyez sur
le bouton RESET ou si vous relancez
I'alimentation.

Montage

a. Vérifiez le col de la vanne. La tige du
moteur doit étre en position haute
(réglage en usine). Assurez-vous que le
moteur est correctement fixé sur le corps
de la vanne.

b. Raccordez le moteur conformémentau
schéma de branchement électrique.

c. Le sens du mouvement de la tige peut
étre observé sur l'indicateur de posi-
tion (1).

Réglages du sélecteur de fonc-
tion DIP et du bouton de réinitial-
isation

Sélecteurs de fonction DIP(4)

Réglages d’usine: TOUS les sélecteurs
(sauf le sélecteur 2, qui est en position
MARCHE) sont en position ARRET |

REMARQUE : Toutes les combinaisons des
sélecteurs DIP sont possibles. Toutes les
fonctions sélectionnées sont ajoutées I'une
a l'autre.

SW1:0/2;
sélecteur de plage de signaux d’entrée

S'il est réglé en position ARRET, le signal
d’entrée se situe dans une plage de 2 a

10 V (tension d’entrée) ou de 4 a 20 mA
(courant d’entrée). S'il est réglé en position
MARCHE, le signal d’entrée se situe dans
une plage de 0 a 10 V (tension d’entrée) ou
de 0 a 20 mA (courant d’entrée).

Installation Instructions

SW 2: D/l ;

sélecteur a action directe ou inverse

S'il est réglé en position ARRET, I'action du
moteur est directe (la tige monte lorsque la
tension augmente). Si le moteur est réglé en
position MARCHE, son action est inverse (la
tige monte lorsque la tension augmente).
SW 3: ---/Seq ;

sélecteur de mode normal ou séquentiel
S'il est réglé en position ARRET, le moteur
fonctionne dans une plage de 0(2) a 10 V
ou de 0(4) a 20 mA. S'’il est réglé en position
MARCHE, le moteur fonctionne en plage
séquentielle :

0(2)ab5(6)Vou

(0(4) a 10 (12) mA) ou

(5(6)a10 V) ou

(10(12) a 20 mA).

SW4:0a5V/5a10V;

plage de signaux d’entrée en mode
séquentiel

S'il est réglé en position ARRET, le moteur
fonctionne dans la plage séquentielle allant
de 0(2) a 5(6) V ou de 0(4) a 10(12) mA. S'il
est réglé en position MARCHE, le moteur
fonctionne en plage séquentielle : 5(6) a
10V ou 10(12) a 20 mA.

SW 5: LIN/LOG ;

sélecteur de débit linéaire ou de méme
pourcentage de la vanne

S'il est réglé en position MARCHE, le débit
de la vanne équivaut au signal de controle
en termes de pourcentage.

S'il est réglé en position ARRET, la position
de la vanne est linéaire, conformément au
signal de controble.

SW 6: ---/ASTK ;
fonction antigrippage

I fait fonctionner la vanne pour éviter tout
blocage lorsque le chauffage/refroidisse-
ment est a I'arrét.

S'il est réglé en position MARCHE (ASTK),
le mouvement de la vanne est activé. Le
moteur ouvre et ferme la vanne tous les 7
jours.

S'il est réglé en position ARRET (---), la
fonction est désactivée.

SW7:U/l;

sélecteur de type de signal d’entrée

S'il est réglé en position ARRET, la tension
d’entrée est sélectionnée. S’il est réglé en
position MARCHE, le courant d’entrée est
sélectionné.

Bouton de réinitialisation (3)

Appuyer sur le bouton REINITIALISATION
pendant 2 secondes provoque le lancement
de la procédure d’autorégulation de la
course par l'actionneur.

Test de fonction

Les diodes électroluminescentes (LED)

(1) (verte - indicateur de direction),

(2) (rouge - indicateur de mode normal et
réinitialisation) indiquent si le moteur est
en service ou non, I'état opérationnel et les
pannes, le cas écheéant.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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LED rouge :
* Pas de lumiére
— fonction arrétée, pas d’alimentation
* Lumiére permanente
— marche normale
+ Clignotement (1Hz)
— mode d’auto-réglage
+ Clignotement (~ 3 Hz) :
— alimentation en courant trop faible
— temps d’auto-réglage initial trop court
en raison de courses de vannes trop
courtes

— panne pendant I'auto-calibrage

LED verte :
« La broche sort (la LED verte clignote une
fois par sec.)
+ La broche rentre (LED verte allumée)
» Le moteur a atteint la valeur de consigne
conf. au signal Y (LED éteinte).

5. Débrayage manuel
(a des fins d’entretien uniquement)

Avertissement !

Risque d’endommagement de I'équipement

ou de blessures

* Ne manceuvrez pas I'entrainement
manuellement lorsqu’il est sous tension !.

Le non-respect des consignes peut

endommager le matériel ou provoquer des

blessures.

a. Déposez le capot (1)

b. Appuyez sur le bouton (situé sous le
moteur) (2) et maintenez-le enfoncé
pendant le débrayage manuel (3)

c. Remettez le capot (4)

d. Installez le moteur sur la vanne (5)

Remarque : Un clic aprés la mise sous ten-
sion du moteur indique que la roue dentée a
rejoint sa position normale.

Instructions d’élimination

)2

Ce produit doit étre démonté et ses
composants doivent étre triés, si possible,
en différents groupes avant recyclage ou
élimination.

Respectez toujours les réglementations

locales en matiere d’élimination de déchets.

© 2016 Schneider Electric. All rights reserved. All trademarks are owned by Schneider Electric Industries SAS or its affiliated companies.
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POLSKI b. Przed zamontowaniem sitownika na zaworze

A OSTRZEZENIE!
AC 24V

Aby nie dopusci¢ do obrazen ciata oraz
uszkodzenia urzadzen nalezy przed montazem
i uruchomieniem urzadzenia bezwzglednie
zapoznac sie z niniejszymi instrukcjami i
przestrzegac zawartych w nich zalecen.
* Nie zdejmowac pokrywy przed catkowitym
odfgczeniem napiecia zasilani
* Przed przystapieniem do podtaczania do
sitownika przewoddw elektrycznych nalezy
odtaczy¢ zasilanie sieciowe
* Nie wolno niczego dotykac na ptytce
drukowanej!
* Podtaczac za posrednictwem izolujacego
transformatora bezpieczeristwa
* Przed przystapieniem do montazu i czynnosci
konserwacyjnych regulatora nalezy koniecznie:
— zlikwidowac cisnienie w uktadzie,
— ochtodzi¢ uktad,
—oproznic uktad,
—wyczyscic¢ ukfad.
Niezastosowanie sie do tego zalecenia/tych
zalecent moze spowodowac uszkodzenie

sprzetu lub obrazenia ciata.

Czynnosci zwigzane z montazem, uruchom-
ieniem i konserwacja moga by¢ wykonywane
wytacznie przez osoby wykwalifikowane, przesz-
kolone i uprawnione.

Podtaczyc przewody do sitownika zgodnie ze
schematem potaczen elektrycznych.

Nalezy stosowac sie do instrukgji producenta i/lub
operatora uktadu.

Montaz

Sitownik powinien byc¢ tak zamontowany, aby
trzpien zaworu byt skierowany do gory lub
poziomo.

Sitownik jest przykrecany do korpusu zaworu
karbowang nakretka, wiec montaz nie wymaga
zadnych narzedzi. Karbowanga nakretke nalezy
dokrecac recznie.

Instalacja elektryczna

A OSTRZEZENIE!
AC 24V

* Podtaczac za posrednictwem izolujgcego

transformatora bezpieczenstwa
Niezastosowanie sie do tego zalecenia/tych
zalecert moze spowodowac uszkodzenie sprzetu
lub obrazenia ciafa.

o o o e e e ey
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Tryb automatycznego uspienia

a. Jesli sitownik MP130 bedzie podfaczony do
napiecia zasilajgcego 24 V i nie bedzie w tym
czasie zamontowany na zaworze PICV, po 5
minutach zatrzyma sie w dolnym potozeniu, a
wszystkie wskazniki LED zostang wytaczone.

PICV nalezy obowigzkowo wcisngc trzpien
sitownika do gérnego potozenia (nalezy
zapoznac sie z rysunkami dotyczacymi
sterowania recznego)!

c. Ponowne przefaczenie z trybu automatyczne-
go uspienia do trybu uczenia nastepuje po
nacisnieciu przycisku RESET lub po wytaczeniu
i wigczeniu zasilania.

Instalacja

a. Sprawdzi¢ szyjke zaworu. Sitownik powinien
znajdowac sie w pozydji podniesionego
trzpienia (nastawa fabryczna). Upewni¢ sie, ze
sitownik jest pewnie zamontowany na
korpusie zaworu.

b. Podtaczy¢ sitownik zgodnie ze schematem
pofaczen elektrycznych.

C. Kierunek ruchu trzpienia mozna obserwowac
na wskazniku potozenia (1).

Ustawienie przetacznika DIP i przy-
cisku resetowania

Przetgczniki DIP (4)

Ustawienia fabryczne: WSZYSTKIE przetgczniki

(z wyjatkiem przetacznika nr 2, znajdujacego sie
w pozycji wigczenia ON) ustawione sg w pozycji
wyfaczenia OFF!

UWAGA: Dozwolone s3 wszystkie kombinacje
przetacznikdw DIP. Wszystkie wybrane funkcje sa
kolejno dodawane.

Przetacznik nr 1: 0/2

wybér zakresu sygnatu wejsciowego

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sygnat wejscio-
wy znajduje sie w zakresie od 2 do 10 V (sygnat
napieciowy) lub w zakresie od 4 do 20 mA (sygnat
pradowy). Jesli ustawiony jest w pozycji ON, syg-
nat wejsciowy znajduje sie w zakresie od 0 do 10V
(sygnat napieciowy) lub w zakresie od 0 do 20 mA
(sygnat pradowy).

Przetacznik nr 2: D/I

wybor kierunku dziatania sitownika zgodny czy
przeciwny

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik
pracuje w kierunku zgodnym (trzpier obniza sie,
gdy wzrasta wartos¢ napiecia). Jesli ustawiony
jest w pozycji ON, sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym (trzpien podnosi sie, gdy wzrasta
wartosc¢ napiecia).

Przetacznik nr 3: ---/Seq

wybér trybu normalnego lub sekwencyjnego
Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik pracu-
je w zakresie od 0(2) do 10V lub od 0(4) do 20 mA.
Jedli ustawiony jest w pozycji ON, sitownik pracuje
w zakresie sekwencyjnym:

0Q)..5®) Vlub

(0(4) .. 10 (12) mA) lub

(5(6) .. 10 V) lub

(10(12) ... 20 mA).

Przetacznik nr4:0..5V/5 ... 10V
wybér zakresu sygnatu wejsciowego w trybie
sekwencyjnym

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik pracu-
je w zakresie sekwencyjnym od 0(2) do 5(6) V lub
od 0(4) do 10(12) mA. Jesli ustawiony jest w pozy-
cji ON, sitownik pracuje w zakresie sekwencyjnym
od 5(6) do 10 V lub od 10(12) do 20 mA.
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Przetacznik nr 5: LIN/LOG

wybér liniowej lub statoprocentowej charakter-
ystyki przeptywu przez zawor

Jedli ustawiony jest w pozycji ON, przeptyw przez
zawor ma charakterystyke statoprocentowg w
stosunku do sygnatu sterujgcego. Jesli ustawiony
jest w pozycji OFF, potozenie zaworu jest liniowe
w stosunku do sygnatu sterujgcego.

Przetacznik nr 6: ---/ASTK
funkcja zapobiegania blokowaniu

Funkcja uruchamia zawér w celu unikniecia jego
zablokowania w okresach, gdy instalacja ogrze-
wania/chtodzenia jest wytaczona.

Jedli ustawiony jest w pozycji ON (ASTK), funkcja
ruchu zaworu jest wigczona. Sitownik otwiera

i zamyka zawor co 7 dni. Jesli ustawiony jest w
pozycji OFF (---), funkcja jest wytaczona.
Przetacznik nr 7: U/I

wybér typu sygnatu wejsciowego

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, wybrany jest
sygnat wejsciowy napieciowy. Jesli ustawiony
jest w pozycji ON, wybrany jest sygnat wejsciowy
pradowy.

Przycisk Reset (3)

Przytrzymanie przycisku RESET (Stan gotowosci/
resetowanie) przez 2 sekund powoduje uruchom-
ienie procedury samodostrajania sitownika.

Test dziatania
Diody $wiecace (LED)
(1) (zielona — wskaznik kierunku),
(2) (czerwona — wskaznik trybu resetowania i
trybu normalnej pracy) wskazuja: czy sitownik
aktualnie dziata, czy nie, stan roboczy oraz usterki,
o ile takie wystepuja.
Czerwona dioda LED:
* Nie $wieci
— brak dziatania lub zasilania
+ Swieci $wiattem statym
— normalna praca
* Migajace swiatto (1 Hz)
— tryb samoustawiania
* Migajace swiatto (~ 3 Hz):
— Zzbyt niskie napiecie zasilania
—  zbyt krétki poczatkowy czas
samoustawiania ze wzgledu na zbyt mate
skoki zaworu
— usterka podczas samokalibragji

Zielona dioda LED:
» Wysuwanie trzpienia (zielona dioda LED miga z
czestotliwoscia raz na sekunde)
* Wsuwanie trzpienia (zielona dioda LED swieci)
* Sitownik osiagnat pozycje ustawienia zgodnie
z sygnatem Y (dioda LED nie $wieci).

Sterowanie reczne

(tylko w celach serwisowych)

& OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo uszkodzenia sprzetu lub

odniesienia obrazen ciafa.

* Nie wolno sterowac recznie napedem przy
podtaczonym zasilaniul

Niezastosowanie sie do tego zalecenia/tych

zalecert moze spowodowac uszkodzenie sprzetu

lub obrazenia ciafa.

a. Zdjac¢ pokrywe (1)
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b. Podczas sterowania recznego (3) nacisnac i
przytrzymac przycisk (2) (umieszczony na
spodzie sitownika).

C. Zatozy¢ z powrotem pokrywe (4).

d. Zamontowac sitownik na zaworze (5).

Uwaga: Klikniecie” po zataczeniu zasilania
elektrycznego sitownika oznacza, ze koto zebate
wskoczyto na normalng pozycje robocza.

Instrukcja dotyczaca utylizadji

)¢

Ten produkt przed przekazaniem do ponownego
przetworzenia lub utylizacji powinien

zosta¢ rozmontowany, a jego komponenty
posortowane, o ile to mozliwe, na rézne grupy.

Zawsze nalezy przestrzegac lokalnych prze-
piséw dotyczacych utylizacji odpaddw.

e

AC 24V
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Installation Instructions
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A) & 0-20 mA (BRHIN) «
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SW3 ---/Seq
/
SFRRIGLER, IRENESH TIESEE A 0(2)-
10V 8# 0(4)-20 mA. AFFH
SLERT, BEhRR IR E RN TIE:
0(2)...5(6) Vg
(0(4) ... 10 (12) mA) 5
(5(6) ... 10 V) 5%
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SswW4 0 5V/5 10V

AT XHMLER, IRFNRIE 0(2)-5 (6) V &
0(4)-10 (12) mA KIRFFSEEMTIE. &Fx%
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20 mA B TIESEEA L E.
SW 5 LIN/LOG
/

ATHMMGER, B TRERESIESHER
EEXRFE.
QTR ER, B ERIESIES R

SW6 ---/ASTK

YIRS E, W1 TR
1€, LABSPREE.
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ST RENLERT (), LINRER A
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Installation Instructions

SW 7 U/l

SFRMGLER, BEMANFIES. L&THFH
LERT, BRI IEP.

(©)
Pressing the RESET-button for 2 sec.
causes the actuator to start self strok-
ing procedure.
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PYCCKUW

A OcTopOoXHO!
AC 24V

Bo v3bexaHure nonyyeHna Tpasm 1m

MOBPEXAEHNIN YCTPOMCTBa Nepef Hauanom

paboT Mo ero MOHTaXy ¥ BBOAY B IKCMIyaTaLmio

00A3aTeNbHO NpoYmNTaiTe HaCTOALLYIO

MHCTPYKLMIO 1 TWaTeNbHO ee cobnioaaiite.

* He CHUMaiTe KPbILLKY A0 NOMHOMO
OTK/IIOYEHVMA MUTaHWA

* OTKNIOUMTE NUHIO NUTaHWA NepPes MOHTaKOM

NPOBOAKM 3NeKTponprsoaal

He npvikacaTech K OTKPbITbIM KOHTaKTam!

[NoaknioyeHve Yepes 6e30mnacHblin

pa3AenuTeNbHbI TPaHChopMaTOp.

MNepea Hauanom paboT Mo MOHTaxy 1

00CyXVBaHWIO perynatopa Heo6XoaMMO

npousBecTn cnefyiolne AencTema ¢

TPy6OMNPOBOAHOM CUCTEMOA:

— cOpoCKTb AaBneHye;

— OXNaauTb;

— OMNOPOXHUTB;

— NPOYNCTUT.

HecobntopeHvie ykazaHuii MOXeT cTaTb

NPUYMHOI NoBpeXaeHna obopyaoBaHUA UK

TpaBMbl NepcoHana.

MoHTaX, HanazKy v TexHuyeckoe 0bCnyxmnBaHme
000pPYAOBaHA MOXET BbINOMHATL TONbKO KBanu-
bVLMPOBaHHbI NepCoHan, MMeloLLMA AOMYCK K
TaK1M PaboTam.

CMOHTVMPYITE NPOBOAKY 3NEKTPONPMBOAA CO-
rNAaCHO SNEKTPUYECKON CXeMme.

CnepynTe yKa3aHWAM NPOV3BOANTENA CUCTEMbI
1AM onepaTtopa CUCTEMbI.

MoHTax

OneKTPOnpPWBOA AOMKeH ObITb YCTAHOB/EH Ha
KnanaHe n11Mb0o ropr3oHTanbHO, G0 BePTHKab-
HO CBepXY.

SneKkTponpuBoA GUKCHPYETCA Ha KnanaHe npu
MOMOLLM KOHTPrawiKu, He TpebyioLeit HUKaKnX
WNHCTPYMEHTOB 1A MOHTaxa. KOHTpranky cnegyet
3aTAHYTb BPYUHYIO.

CoepyiHeHne

A OCTOpOXHO!
AC 24V

* MNoakntoueHve yepe3 6e30MacHblii

pasfenuTenbHbIi TpaHchopmMaTop.
HecobnioaeHwe yka3aHuii MOXeT CTaTb
NPWYMHO NOBPEXJeHNA 000PYAOBaAHNA UK
TpaBMbl MepcoHana

o o e e e ey

NP 130-24MP-T0M|
|
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I KpacHbiin I Cepbiit I YepHbiit

0-10v 124 0-10v
0-20mA

=

ABTOMATNYECKNIN PEXMM OXKMAAHMA

1. Ecnwv anektponpureog MP130 3apseH ot
NCTOYHWKa MUTaHNA 24 B 1 He yCTaHOBNEH Ha
knanaHe PICV, OH OCTaHOBUTCA B H/XKHEM
NONOXEHNN 1 yepes 5 MUHYT byayT
OTKJIIOUEHDBI BCE CBETOANOAHbBIE VHAMKATOPI.
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2. WTok anekTponpureoga obA3aTensHo creayet
NMOMECTUTb B BepXHee NONOXeHne nepes
YCTAHOBKOW Ha knanaH PICV (cm. cxembl
PYYHOTO MO3ULMOHNPOBAHMA)!

3. Mpu Haxatn kHonkm CBPOC nnm npw
BbIK/IOUEHNUI 1 MOBTOPHOM BKJOUEHNM
NUTaHVA MPOVICXOANT BO3BPAT 113
ABTOMATUUECKOrO PeXXMMa OXKMLAHNA B PEXMM
00yYeHws.

YCTaHOBKa

1. TposepbTe ceano knanaxa. Ltok
2NEKTPONPYBOAA AOSMKEH HAXOAWTHCA B
BEPXHEM MONOXEHMN (3aBOACKAA HACTPOVIKA).
YbeauTech B TOM, UTO SMEKTPOMPUBOL
HafeKHO 3aKpenseH Ha KnanaHe.

2. ToaknounTe 3NeKTPONPUBOL B COOTBETCTBUM
CO CXEMOW INEKTPUUECKINX COeANHEHNIA.

3. HanpaeneHwe ABMKEHMA WTOKa MOXHO
OTCNeAnTb C NOMOLLbIO MHAVKATOPA
no3nuUMoHNpoBanmA (1).

YCTaHOBKM MUKpONepeKoyaTens
B kopnyce DIP 1 kHomnka cbpoca

Mwuikponepekntouatenn 8 kopnyce DIP (4)

3aBopackme yctaHoBkw: BCE nepeksiouatenu (Kpo-
Me SW 2, KOTOPbIN HaxOAMTCA B nonoxeHnn BKJ1.)
yCTaHOB/EHbl B Nonoxexne BbIKJ1.!

MPUMEYAHMWE: Bce kombuHaLmmn Mukpornepe-
Kntoyateneit B kopnyce DIP pa3pelueHbl. Bce
BblOVpaemble GyHKLMN AOOABNAOTCA NOCefo-
BaTesbHO.

MNepeknioyatenb SW 1:
[lna Bbi6GOpa Anana3oHa BXOLHOIO yrpaBsio-
wero curHana 0/2.

B BbIK/IIOYEHHOM NONOXKEHWM BbIOPAH AVianasoH
2-10 B (curHan no HanpaxeHwio) nim 4-20 mA
(TOKOBbIV CrHAS). BO BKTIOUEHHOM MOSIOXKEHUM
BblbpaH AranasoH 0-10 B (curHan no Hanpsxe-
HW0) 1N 0-20 MA (TOKOBbIN CUrHaN).

Mepeknioyatens SW 2:
[ina Bbi6GOpa HanpaBneHus nepemMeLLeHus
wroka D/l (npamoe nnn obpaTtHoe).

B BbIK/IOYEHHOM MOMNOXEHUI BBIOPAHO Mpsi-

MOE€ HanpaseHne ABUXEHNA WTOKa — Npu
NOBbILEHWM HAMNPAXEHWA LWTOK OnyckaeTcs. Bo
BKJOYEHHOM MOSIOXKEHMN BbIOpaHO 0bpaTHOE Ha-
NpaBneHne ABVKEHVS WTOKA — MPY MOBbILEHN
HaNPAXEHWA LWTOK NOAHMMAETCA.

Mepekniouatens SW 3:

---/Seq — HOpPMasbHbI UK NocnepoBaTesb-
HbIN peXnm paboTbl.

B BbIK/TIOUEHHOM MONOXEHNM MEKTPONPUBOL
pabotaeT B AvanazoHe 0(2)-10 B nnum 0(4)-20 MA.
Bo BK/tOUEHHOM MONOXEHWN 3NEKTPONPUBOL
paboTaeT B NOC/e0BaTENIbHOM [A1ara3oHe:
0(2)-5(6) B vnun

(0&)-10(12) MA) nnun

(5(6)-10 B) unn

(10(12)-20 mA).

Mepekntoyatens SW 4:

[lna Bbi6Opa nocnefoBaTenbHOro AranasoHa
BXogHoro curHana 0-5 B/5-10 B.

B BbIK/TIOUEHHOM MONOXKEHNM MEKTPONPUBOL Pa-
6otaeT B nocnefosatebHOM Avanasore 0(2)-5(6)
B mnn 0(4)-10(12) MA. Bo BKNIOYEHHOM NONOXKEHWM
2NeKTPONPUBO/ PAabOoTaET B MOCNEA0BATENBHOM
nvanasoHe 5(6)-10(12) B nnun 10(12)-20 MA.
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Mepekntoyatens SW 5:

LIN/LOG — pgns Bbibopa paBHONPOLEHTHOM
(norapudmunueckoi) unv nMHeNHoON
XapaKTEPUCTUKIN pPerynnpoBaHus.

Bo BKJIIOUEHHOM MONOXEHMIN PACcXof TEMIOHOCK-
TeNA yepes KnanaH MeHAeTCA No noraprdmmde-
CKOMY 3aKOHY.

B BbIKITIOYEHHOM MOSIOXEHUM MIEKTPOMPUBOL
paboTaeT Mo NMHENHOMY 3aKOHY B COOTBETCTBIY
C YNPaBAsiowMm CUrHamom.

Mepekntoyatens SW 6:
---/ASTK — aHTMbOnoKnpoBoUyHana GyHKLMA

[eproanyecki BKIOYAET KaraH, YTo no3sonseTt
1n36exaTb 6/I0KMPOBKI B Neprofbl 6e3 oTonneHus
WAV OX XK AEHWA.

Bo BkstoueHHom nonoxerun (ASTK) BkouaeTcs
KNanaHHbIA MeXaHn3mM. DNeKTPONpPrBOL OTKPbIBa-
eT 1 3aKpbIBAET KNanaH Kaxzable 7 AHeN.

B BbIK/TIOYEHHOM MONOXEHUM (---) GyHKUMA
OTK/II0YEHa.

Mepekntouatens SW 7:
[inAa Bbi6Opa TVNa BXOAHOTO YNpaBsioLero
curHana U/l

B BbIK/TIOYEHHOM MONOXEHNM BbIOpaH C1rHan
MO HanpPsKeHMo. Bo BKIOUEHHOM MONOXEHWM
BbIOpaH TOKOBbIV CUTHAS.

KHonka cbpoca (3)

Pressing the RESET-button for 2 sec. causes the
actuator to start self stroking procedure.

MpoBepKa paboToCcnocoOHOCTY

CBeTOAMOAHbIE NHAMKATOPSI

(1) (3eneHbIN —uHAMKATOP HanpaBneHus),

(2) (KpacHbIM —u1HAMKaTOp cOpoca 1 PaboThl B
HOPMasbHOM PeXMe) MOoKa3bIBatoT, paboTaeT
3NEeKTPONPUBOA WM HeT, pabounii cTaTyc (cocTo-
AHWE), UNK1 COOU, €CNIM OHN MPUCYTCTBYIOT.

KpacHbin cBeTogmopa;
* He roput
— He paboTaeT UK OTCYTCTBYET NUTaHMe
* [opWT HenpepbIBHO
— HOpManbHas paboTa
* Muranue (1 Tu)
—  PeXMM CaMOHACTPOWIKM
e Muranue (~ 3 Tu):
—  HanpsbKeHne NUTaHNA CINLWIKOM HM3Koe
—  AUTENbHOCTb HayanbHOM CaMOHACTPOMKM
OueHb Masna BCIEACTBYE MANIOTO XOAa
KnanaHa
— cboi1 B xofe aBTOKanMopOBKM

3eneHblin ceeTOAMON:
* IToK BblABMIaeTCA (3eneHbili CBETOAMOL,
MWraeT C YaCTOTOM OfINH Pa3 3a CEKYHAY)
* LUTOK BTAMMBaETCA (3€NEHDIN CBETOANOA rOpUT)
* lToK aneKkTponpuBoaa AOCTUN KpanHero
MONOXEHWA B COOTBETCTBUN C CUMrHanom Y
(cBETOAMOL BBIK/IHOUEH).
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quHOG no3numMoHnpoOBaHne

(Tonbko ANA Leneit TexobcyxmBaHus)

& OcTopoXHO!

Puck nospexxaeHns 060pya0BaHUA UV TPABMb

nepcoHarna

* He fonyckaeTcs pyuHoe ynpasneHvie
SNEKTPONpPrBOAOM, HaXOAAWMMCA NOA
HanpAxeHnem.

Failure to comply may lead to equipment

damage or personal injury.

4. CHUmMWTE KpbiLLKy (1)

5. Ha Bpemsa pyuHOro ynpasneHus HaxmuTe 1
yLAepXuBawTe KHOMKY (2), pacnonoxeHHyio B
HVKHEN YacTu anekTponpueoaa (3)

6. 3ameHwTe KpbILWKY (4)

7. YcTaHoBUTE 3NeKTPONPVBOA Ha KnanaH (5)

3ameuaHue: «lllenyok» nocne nogauu Hanpsxe-
HWA Ha NeKTPONPMBOA O3HAYAET, YTO WeCTepHA
penyKkTopa BCTasla B pa6ouee nonoxexHne.

MHCprKLLI/Iﬂ no yTnnn3aumnm

[Nepen nepepaboTkol nnn yTnmuzaumen cneayet
pa3obpaTh 3TO YCTPOWCTBO 1 PaccoPTMPOBaTH €ro
3IeMeHTbI MO rPynnam MaTepuranos.

Bcerpa cobniofanite MeCTHble MHCTPYKLMA NO
yTUAn3aumnm.

ESPANOL

& ADVERTENCIA:

AC 24V

A fin de evitar lesiones y dafos a

personas y dispositivos, es absolutamente

imprescindible la lectura y puesta en

practica de estas instrucciones antes de

las operaciones de montaje y puesta en

servicio.

* No retire la cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico..

« iDesconecte la linea de suministro
eléctrico antes de conectar el actuador!

« {No toque nada en la placa de circuito

impreso!

Conectar a un transformador aislante de

seguridad.

Antes de llevar a cabo las operaciones

de montaje y mantenimiento del

controlador, el sistema debe ser:

—despresurizado

—enfriado

—vaciado

—limpiado

No respetar esta advertencia puede dar

lugar a dafos en el equipo o lesiones

personales.

Las operaciones necesarias de montaje,
puesta en marcha y mantenimiento deberan
ser realizadas Unicamente por personal
cualificado y autorizado.

Conecte el actuador de acuerdo con el
esquema de cableado.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

Montaje

El actuador debe montarse con el vastago
de la valvula en posicion horizontal u orien-
tado hacia arriba.

Installation Instructions

El actuador se acopla al cuerpo de la val-
vula por medio de una tuerca estriada que
no requiere herramientas para su montaje.
La tuerca estriada debe apretarse con la
mano.

Cableado
ADVERTENCIA:
AC 24V
» Conectar a un transformador aislante de
seguridad.

No respetar esta advertencia puede dar
lugar a dafios en el equipo o lesiones
personales.
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Modo de suspension automatica

a. Sielactuador MP130 se carga con un
voltaje de suministro de 24 V y no se
instala en la vélvula PICV, se detendra en
la posicion inferior y desactivara todos
los indicadores LED después de 5
minutos.

b. Es obligatorio dirigir el eje del actuador
hacia la posicion superior antes de
instalarlo en la valvula PICV (consulte los
esquemas de cancelacion manual).

c. El'modo de suspension automatica pasa
de nuevo al modo de aprendizaje tras
pulsar el botén RESET o desconectando
y conectando de nuevo el suministro
eléctrico.

Instalacion

a. Compruebe el cuello de la valvula. El
actuador debera encontrarse con el
vastago orientado hacia arriba (ajuste de
fabrica). Asegurese de que el actuador
queda acoplado firmemente al cuerpo de
la valvula.

b. Conecte el actuador de acuerdo con el
esquema de cableado.

c. Ladireccion de movimiento del vastago
se puede observar en el indicador de
posicion (1).

Configuracion del interruptor
DIP y boton Reset

Interruptores DIP (4)

Ajuste de fabrica: TODOS los interruptores
(a excepcidn del interruptor SW 2, que se
encuentra en la posicion ON) se encuentran
en la posicién OFF.

NOTA: Todas las combinaciones de los
interruptores DIP estan permitidas. Todas
las funciones seleccionadas se agregaran
consecutivamente.
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Installation Instructions

SW 1: 0/2
Selector de rango de sefial de entrada

En la posicion OFF, el rango de la sefial de
entrada se encontrara dentro de los inter-
valos 2-10 V (entrada de voltaje) o0 4-20 mA
(entrada de corriente). En la posicion ON, el
rango de la sefial de entrada se encontrara
dentro de los intervalos 0-10 V (entrada de
voltaje) o 0-20 mA (entrada de corriente).

SW 2: D/I
Selector de funcionamiento directo o
inverso

En la posicion OFF, el actuador funcionara
en modo directo (el vastago se contrae

a medida que la tension aumenta). En la
posicion ON, el actuador funcionara en
modo inverso (el vastago sobresale cuando
la tension aumenta).

SW 3: ---/Seq
Selector de modo normal o secuencial

En la posicion OFF, el actuador funcionara
en elrango 0(2)-10 V 0 0(4)-20 mA. En la
posicion ON, el actuador funcionara en un
rango secuencial:

0(2)...5(B)Vo

(0(4) ... 10 (12) mA) o

5(6) ... 10V) o

(10(12) ... 20 mA).
SW4:0...5V/5...10V

Rango de sefial de entrada en modo
secuencial

En la posicion OFF, el actuador funcionara
en el rango secuencial 0(2)-5 (6) V o 0(4)-
10(12) mA. En la posicion ON, el actuador
funcionara en el rango secuencial 5(6)-10 V
0 10(12)-20 mA.

SW 5: LIN/LOG
Porcentaje lineal o igual de caudal a través
del selector de la valvula

En la posicion ON, el caudal que atraviesa
la valvula sera igual en porcentaje a la
sefial de control.

En la posicion OFF, la posiciéon de la valvula
sera lineal en funcion de la sefial de control.

SW 6: ---/ASTK
Funcién antibloqueo

Acciona la valvula para evitar su obstruc-
cién durante periodos a lo largo de los
cuales la calefaccion / refrigeracion se
encuentre desactivada.

En la posicion ON (ASTK), el movimiento de
la valvula se encontrara activado. El actua-
dor abrira y cerrara la valvula cada 7 dias.

En la posicion OFF (---), la funcién se en-
contrara deshabilitada.

SW 7: U/l
Selector de tipo de sefial de entrada

En la posicion OFF, se encontrara seleccio-
nada la entrada de tension. En la posicion
ON, se encontrara seleccionada la entrada
de corriente.

Botén Reset (3)
Mantenga pulsado el boton RESET durante
2 segundos para que el actuador inicie el

procedimiento de ajuste automatico de la
longitud de carrera.
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Prueba de funcionamiento

Los diodos emisores de luz (LEDs)

(1) (verde - indicador de direccion) y

(2) (rojo - indicador de restablecimiento y
modo normal) indican si el actuador esta
funcionando o no, su estado de funcionami-
ento y sus fallos, si existe alguno.

Indicador LED rojo:
* Apagado
— el actuador no se encuentra
en funcionamiento o no recibe
alimentacion
* Permanece encendido
— funcionamineto normal
* Intermitente (1 Hz)
— modo de ajuste automatico
* Intermitente (~3 Hz):
— nivel de suministro eléctrico
demasiado bajo
— el periodo de ajuste automatico inicial
es demasiado breve debido a que el
recorrido de la valvula es demasiado
reducido
— error durante la calibracion
automatica

Indicador LED verde:
« El eje sobresale (el indicador LED verde
parpadea una vez por seg.)
* El eje se retrae (el indicador LED verde
permanece encendido)

Cancelacion manual

(destinada exclusivamente a fines de man-
tenimiento)

& ADVERTENCIA:

Riesgo de danos al equipo o lesiones

personales

« iNo manipule el actuador si el suministro
eléctrico se encuentra conectado!

No respetar esta advertencia puede dar

lugar a dafos en el equipo o lesiones

personales.

a. Retire la cubierta (1)

b. Mantenga pulsado el botén (situado en la
base del actuador) (2) durante la
cancelacion manual (3)

c. Vuelva a colocar la cubierta (4)

d. Instale el actuador en la valvula (5)

Observacion: Si el actuador emite un “clic”
tras encenderlo, ello confirma que el en-
granaje ha saltado a la posicién normal.

Instrucciones de eliminacion

)¢

Este producto debe ser desmantelado,
clasificando sus componentes, siempre que
sea posible, en distintos grupos destinados
a operaciones de reciclado o eliminacion.
Respete siempre las normas de eliminacion
locales.
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