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Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
des produits mentionnés. Il ne peut pas étre utilisé pour définir ou déterminer I'adéquation ou la
fiabilité de ces produits pour des applications utilisateur spécifiques. Il incombe a chaque utilisateur
ou intégrateur de réaliser I'analyse de risques compléte et appropriée, I'évaluation et le test des
produits pour ce qui est de I'application a utiliser et de I'exécution de cette application. Ni la société
Schneider Electric ni aucune de ses sociétés affiliées ou filiales ne peuvent étre tenues pour
responsables de la mauvaise utilisation des informations contenues dans le présent document. Si
vous avez des suggestions, des améliorations ou des corrections a apporter a cette publication,
veuillez nous en informer.

Vous acceptez de ne pas reproduire, excepté pour votre propre usage a titre non commercial, tout
ou partie de ce document et sur quelque support que ce soit sans l'accord écrit de Schneider
Electric. Vous acceptez également de ne pas créer de liens hypertextes vers ce document ou son
contenu. Schneider Electric ne concéde aucun droit ni licence pour I'utilisation personnelle et non
commerciale du document ou de son contenu, sinon une licence non exclusive pour une
consultation « en I'état », a vos propres risques. Tous les autres droits sont réservés.

Toutes les réglementations locales, régionales et nationales pertinentes doivent étre respectées
lors de l'installation et de I'utilisation de ce produit. Pour des raisons de sécurité et afin de garantir
la conformité aux données systéme documentées, seul le fabricant est habilité a effectuer des
réparations sur les composants.

Lorsque des équipements sont utilisés pour des applications présentant des exigences techniques
de sécurité, suivez les instructions appropriées.

La non-utilisation du logiciel Schneider Electric ou d'un logiciel approuvé avec nos produits
matériels peut entrainer des blessures, des dommages ou un fonctionnement incorrect.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer des Iésions corporelles ou des dommages
matériels.

© 2018 Schneider Electric. Tous droits réservés.
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Consignes de sécurité @

Informations importantes

AVIS

Lisez attentivement ces instructions et examinez le matériel pour vous familiariser avec I'appareil
avant de tenter de l'installer, de le faire fonctionner, de le réparer ou d'assurer sa maintenance.
Les messages spéciaux suivants que vous trouverez dans cette documentation ou sur I'appareil
ont pour but de vous mettre en garde contre des risques potentiels ou d'attirer votre attention sur
des informations qui clarifient ou simplifient une procédure.

La présence de ce symbole sur une étiquette “Danger” ou “Avertissement” signale un

risque d'électrocution qui provoquera des blessures physiques en cas de non-respect
des consignes de sécurité.

corporelles. Respectez scrupuleusement les consignes de sécurité associées a ce
symbole pour éviter de vous blesser ou de mettre votre vie en danger.

A DANGER

DANGER signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, provoque
la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurite,
peut provoquer la mort ou des blessures graves.

A ATTENTION

ATTENTION signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, peut
provoquer des blessures légéres ou moyennement graves.

AVIS

AVIS indique des pratiques n'entrainant pas de risques corporels.

2 Ce symbole est le symbole d'alerte de sécurité. |l vous avertit d'un risque de blessures

EIO0000001988 04/2018 9



REMARQUE IMPORTANTE

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Schneider Electric décline toute responsabilité
quant aux conséquences de l'utilisation de ce matériel.

Une personne qualifiée est une personne disposant de compétences et de connaissances dans le
domaine de la construction, du fonctionnement et de l'installation des équipements électriques, et
ayant suivi une formation en sécurité leur permettant d'identifier et d'éviter les risques encourus.

AVANT DE COMMENCER

N'utilisez pas ce produit sur les machines non pourvues de protection efficace du point de fonction-
nement. L'absence de ce type de protection sur une machine présente un risque de blessures
graves pour l'opérateur.

A AVERTISSEMENT

EQUIPEMENT NON PROTEGE

o N'utilisez pas ce logiciel ni les automatismes associés sur des appareils non équipés de
protection du point de fonctionnement.
e N'accédez pas aux machines pendant leur fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Cet automatisme et le logiciel associé permettent de commander des processus industriels divers.
Le type ou le modéle d'automatisme approprié pour chaque application dépendra de facteurs tels
que la fonction de commande requise, le degré de protection exigé, les méthodes de production,
des conditions inhabituelles, la lIégislation, etc. Dans certaines applications, plusieurs processeurs
seront nécessaires, notamment lorsque la redondance de sauvegarde est requise.

Vous seul, en tant que constructeur de machine ou intégrateur de systéme, pouvez connaitre
toutes les conditions et facteurs présents lors de la configuration, de I'exploitation et de la
maintenance de la machine, et étes donc en mesure de déterminer les équipements automatisés,
ainsi que les sécurités et verrouillages associés qui peuvent étre utilisés correctement. Lors du
choix de I'automatisme et du systéme de commande, ainsi que du logiciel associé pour une
application particuliére, vous devez respecter les normes et réglementations locales et nationales
en vigueur. Le document National Safety Council's Accident Prevention Manual (reconnu aux
Etats-Unis) fournit également de nombreuses informations utiles.

Dans certaines applications, telles que les machines d'emballage, une protection supplémentaire,
comme celle du point de fonctionnement, doit étre fournie pour l'opérateur. Elle est nécessaire si
les mains ou d'autres parties du corps de I'opérateur peuvent entrer dans la zone de point de
pincement ou d'autres zones dangereuses, risquant ainsi de provoquer des blessures graves. Les
produits logiciels seuls, ne peuvent en aucun cas protéger les opérateurs contre d'éventuelles
blessures. C'est pourquoi le logiciel ne doit pas remplacer la protection de point de fonctionnement
ou s'y substituer.

10
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Avant de mettre I'équipement en service, assurez-vous que les dispositifs de sécurité et de
verrouillage mécaniques et/ou électriques appropriés liés a la protection du point de fonction-
nement ont été installés et sont opérationnels. Tous les dispositifs de sécurité et de verrouillage
liés a la protection du point de fonctionnement doivent étre coordonnés avec la programmation des
équipements et logiciels d'automatisation associés.

NOTE : La coordination des dispositifs de sécurité et de verrouillage mécaniques/électriques du
point de fonctionnement n'entre pas dans le cadre de cette bibliothéque de blocs fonction, du
Guide utilisateur systéme ou de toute autre mise en ceuvre référencée dans la documentation.

DEMARRAGE ET TEST

Avant toute utilisation de I'équipement de commande électrique et des automatismes en vue d'un
fonctionnement normal aprés installation, un technicien qualifié doit procéder a un test de
démarrage afin de vérifier que I'équipement fonctionne correctement. Il est essentiel de planifier
une telle vérification et d'accorder suffisamment de temps pour la réalisation de ce test dans sa
totalité.

A AVERTISSEMENT

RISQUES INHERENTS AU FONCTIONNEMENT DE L'EQUIPEMENT

e Assurez-vous que toutes les procédures d'installation et de configuration ont été respectées.

e Avant de réaliser les tests de fonctionnement, retirez tous les blocs ou autres cales
temporaires utilisés pour le transport de tous les dispositifs composant le systeme.

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur
I'équipement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Effectuez tous les tests de démarrage recommandés dans la documentation de I'équipement.
Conservez toute la documentation de I'équipement pour référence ultérieure.

Les tests logiciels doivent étre réalisés a la fois en environnement simulé et réel.

Vérifiez que le systeme entier est exempt de tout court-circuit et mise a la terre temporaire non
installée conformément aux réglementations locales (conformément au National Electrical Code
des Etats-Unis, par exemple). Si des tests diélectriques sont nécessaires, suivez les recomman-
dations figurant dans la documentation de I'équipement afin d'éviter de I'endommager
accidentellement.

Avant de mettre I'équipement sous tension :

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur I'équipement.
e Fermez le capot du boitier de I'équipement.

e Retirez toutes les mises a la terre temporaires des cables d'alimentation entrants.

e Effectuez tous les tests de démarrage recommandés par le fabricant.
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FONCTIONNEMENT ET REGLAGES

Les précautions suivantes sont extraites du document NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995

(la version anglaise prévaut) :

e Malgré le soin apporté a la conception et a la fabrication de I'équipement ou au choix et a
I'évaluation des composants, des risques subsistent en cas d'utilisation inappropriée de
I'équipement.

e |l arrive parfois que I'équipement soit déréglé accidentellement, entrainant ainsi un fonction-
nement non satisfaisant ou non sécurisé. Respectez toujours les instructions du fabricant pour
effectuer les réglages fonctionnels. Les personnes ayant acces a ces réglages doivent
connaitre les instructions du fabricant de I'équipement et les machines utilisées avec
I'équipement électrique.

e Seuls ces réglages fonctionnels, requis par l'opérateur, doivent lui étre accessibles. L'accés aux
autres commandes doit étre limité afin d'empécher les changements non autorisés des
caractéristiques de fonctionnement.

12
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A propos de ce manuel @

Présentation

Objectif du document
Ce manuel utilisateur explique comment utiliser le systéme XPSMCM- Contréleur de sécurité

modulaire.

Le systeme XPSMCM- Controleur de sécurité modulaire comprend une unité de contrdle
XPSMCMCP0802-, qui est configurée a l'aide du logiciel SoSafe Configurable. Les modules
d'extension d'entrée et de sortie peuvent étre connectés au XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Schneider Electric ne saurait étre tenu responsable des solutions choisies par vous ou tout client
concernant les circuits, les schémas électriques et les paramétres de configuration de I'application.
Les circuits et les schémas électriques mis en ceuvre et les valeurs choisies pour les parametres
de configuration du systéme, y compris les paramétres de XPSMCMCP0802¢, sont entierement
sous votre contrble et sous votre responsabilité.

Champ d'application
Les caractéristiques techniques des équipements décrits dans ce document sont également
fournies en ligne. Pour accéder a ces informations en ligne :

Etape

Action

1

Accédez a la page d'accueil de Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2

Dans la zone Search, saisissez la référence d'un produit ou le nom d'une gamme de produits.

e N'insérez pas d'espaces dans la référence ou la gamme de produits.

® Pour obtenir des informations sur un ensemble de modules similaires, utilisez des
astérisques ().

Si vous avez saisi une référence, accédez aux résultats de recherche Product Datasheets et
cliquez sur la référence qui vous intéresse.

Si vous avez saisi une gamme de produits, accédez aux résultats de recherche Product Ranges
et cliquez sur la gamme de produits qui vous intéresse.

Si plusieurs références s'affichent dans les résultats de recherche Products, cliquez sur la
référence qui vous intéresse.

Selon la taille de I'écran, vous serez peut-étre amené a faire défiler la page pour consulter la fiche
technique.

Pour enregistrer ou imprimer une fiche technique au format .pdf, cliquez sur Download XXX
product datasheet.

EIO0000001988 04/2018
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Les caractéristiques présentées dans ce manuel devraient étre identiques a celles fournies en
ligne. Toutefois, en application de notre politique d'amélioration continue, nous pouvons étre
ameneés a réviser le contenu du document afin de le rendre plus clair et plus précis. Si vous
constatez une différence entre le manuel et les informations fournies en ligne, utilisez ces
derniéres en priorité.

Information spécifique au produit

Le XPSMCMe- a été congu conformément aux normes applicables et aux niveaux d’intégrité SIL 3
(EN/IEC 61508), SlLcl 3 (EN/IEC 62061), Catégorie PL e 4 (norme EN ISO 13849-1). Cependant,
les niveaux SIL et PL de I'application dépendent du nombre de composants de sécurité, de leurs
paramétres, et des connexions réalisées, en fonction de I'analyse des risques.

Le module doit étre configuré conformément a I'analyse des risques spécifique a I'application et a
toutes les normes applicables.

Veillez a bien respecter toutes les informations de sécurité, les exigences électriques et les normes
obligatoires pouvant s'appliquer a votre application.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

Réalisez une analyse en profondeur des risques afin de déterminer le niveau approprié d'intégrité
de la sécurité pour votre application sur la base de toutes les normes applicables.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : La configuration du module est sous la responsabilité de I'installateur ou I'utilisateur.

Terminologie utilisée dans les normes

Les termes techniques, la terminologie, les symboles et les descriptions correspondantes
employés dans ce manuel ou figurant dans ou sur les produits proviennent généralement des
normes internationales.

Dans les domaines des systémes de sécurité fonctionnelle, des variateurs et de I'automatisme en
général, les termes employés sont sécurite, fonction de sécurité, état sécurisé, défaut, réinitiali-
sation du défaut, dysfonctionnement, panne, erreur, message d'erreur, dangereux, etc.

Entre autres, les normes concernées sont les suivantes :

Norme Description
EN 61131-2:2007 Automates programmables - Partie 2 : exigences et essais des équipements
1ISO 13849-1:2008 Sécurité des machines - Parties des systemes de commande relatives a la
sécurité -
Principes généraux de conception

14
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Norme

Description

EN 61496-1:2013

Sécurité des machines - Equipements de protection électro-sensibles -
Partie 1 : prescriptions générales et essais

1ISO 12100:2010

Sécurité des machines - Principes généraux de conception - Appréciation du
risque et réduction du risque

EN 60204-1:2006

Sécurité des machines - Equipement électrique des machines - Partie 1 : régles
générales

EN 1088:2008
ISO 14119:2013

Sécurité des machines - Dispositifs de verrouillage associés a des protecteurs
- Principes de conception et de choix

I1ISO 13850:2006

Sécurité des machines - Fonction d'arrét d'urgence - Principes de conception

EN/IEC 62061:2005

Sécurité des machines - Sécurité fonctionnelle des systéemes de commande
électrique, électronique et électronique programmable relatifs a la sécurité

IEC 61508-1:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences générales

IEC 61508-2:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences pour les systéemes
électriques/électroniques/électroniques programmables relatifs a la sécurité

IEC 61508-3:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences concernant les logiciels

IEC 61784-3:2008

Communications numériques pour les systemes de mesure et de commande -
Bus de terrain de sécurité fonctionnelle

2006/42/EC Directive Machines
2014/30/EU Directive sur la compatibilité électromagnétique
2014/35/EU Directive sur les basses tensions

De plus, des termes peuvent étre utilisés dans le présent document car ils proviennent d'autres

normes telles que :

Norme

Description

Série IEC 60034

Machines électriques rotatives

Série IEC 61800

Entrainements électriques de puissance a vitesse variable

Série IEC 61158

Communications numériques pour les systemes de mesure et de commande -
Bus de terrain utilisés dans les systémes de commande industriels

Enfin, le terme zone de fonctionnement utilisé dans le contexte de la description de dangers
spécifiques a la méme signification que les termes zone dangereuse ou zone de dangeremployés
dans la directive Machines (2006/42/EC) et la norme /SO 72100:2010.

NOTE : Les normes susmentionnées peuvent s'appliquer ou pas aux produits cités dans la
présente documentation. Pour plus d'informations sur chacune des normes applicables aux
produits décrits dans le présent document, consultez les tableaux de caractéristiques de ces

références de produit.

EIO0000001988 04/2018
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Partie |

Informations communes sur le matériel

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
1 Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire 19
2 Caractéristiques techniques 33
3 Caractéristiques électriques 37
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Chapitre 1

Informations générales sur le controleur de sécurité modulaire

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Informations relatives a la sécurité pour XPSMCMx Contréleur de sécurité modulaire 20
Systéme du contrdleur de sécurité modulaire 24
Contenu de la livraison 28
Déclarations 29
Directive RoHS chinoise 31
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Informations relatives a la sécurité pour XPSMCMx Contrdleur de sécurité modulaire

Informations relatives a la sécurité

A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D'EXPLOSION OU D'ECLAIR D'ARC

o N’installez pas cet équipement, ne le faites pas fonctionner et n'y effectuez aucune opération
de maintenance si vous n’étes pas un électricien professionnel habilité a effectuer ces
opérations.

o Cet équipement doit étre installé et utilisé dans une zone non dangereuse.

e N'utilisez pas I'’équipement décrit dans le présent document pour alimenter des variateurs
externes ou des contacteurs.

o Utilisez la méme alimentation de terre (0 VCC) pour tous les modules de la gamme Contrdleur
de sécurité modulaire.

o Mettez hors tension tous les équipements, y compris les appareils d’entrée, les contacteurs et
les variateurs connectés, avant de retirer des caches de protection ou des trappes d'acces, et
avant d'installer ou de retirer des accessoires, du matériel, des cables ou des fils.

e Siles variateurs ou les contacteurs contiennent de I'énergie stockée, prévoyez suffisamment
de temps aprés la mise hors tension pour le déchargement de I'énergie stockée
conformément aux instructions de ces variateurs et contacteurs.

e Utilisez toujours un dispositif de détection d’'une tension nominale appropriée pour vérifier que
I'équipement est hors tension.

e Evitez de toucher les bornes avec les mains ou des outils sans vérifier la mise hors tension.

e Suivez les réglementations et normes de sécurité liées a I'électricité (par exemple :
verrouillage/étiquetage, mise a la terre, mise a la terre des phases, barrieres) afin de réduire
le risque de contact avec des tensions dangereuses dans la zone de travail.

e Retirez les verrous, les étiquettes, les barriéres, les courroies de mise a la terre temporaires,
et remettez en place et sécurisez tous les couvercles, portes, accessoires, matériel, cables et
fils, et vérifiez la présence d'une connexion a la terre appropriée avant de remettre I'appareil
sous tension.

e Effectuez des essais complets du matériel et la mise en service du systéme pour vérifier
I'absence de tensions de ligne sur les circuits de contrble avant d'utiliser le matériel de fagon
opérationnelle.

e Utilisez uniquement la tension indiquée pour faire fonctionner cet équipement et les produits
associés.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

20
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

A DANGER

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

e Installez le systtme XPSMCM?e Contrdleur de sécurité modulaire dans un boitier d’'un niveau
protection minimum [P 54.

e Utilisez toujours une alimentation électrique isolée (PELV) pour éviter I'application de tensions
de ligne aux circuits de commande en cas de court-circuit.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

NOTE : La fonction de sécurité peut étre mise en péril si le module n’est pas utilisé dans I'objectif
prévu et conformément aux instructions du présent document. Ce module peut étre utilisé comme
équipement de sécurité uniquement sur des machines destinées a protéger les personnes, le
matériel et les installations.

A DANGER

RISQUES D’EXPLOSION OU FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Installez et utilisez le Controleur de sécurité modulaire uniguement dans des zones non
dangereuses.

e N'utilisez pas le systéeme Controleur de sécurité modulaire pour des systemes de maintien des
fonctions vitales.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

NOTE : Le respect des limites d'exploitation et des cycles de fonctionnement revét une importance
particuliére pour les équipements congus pour remplir une fonction de sécurité. Si ce module est
soumis a des contraintes électriques, mécaniques ou environnementales supérieures aux limites
indiquées, ne l'utilisez pas.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Ne dépassez aucune limite de fonctionnement nominale pour I'équipement indiqué dans ce
document.

e Cessez immédiatement d'utiliser et remplacez tout équipement ayant effectivement ou
potentiellement subi des contraintes supérieures aux limites de fonctionnement nominales.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Le Controleur de sécurité modulaire et les modules d'extension ne comporte aucun composant
réparable par I'utilisateur. Tout produit hors service doit étre remplacé par un nouveau produit de
la méme référence.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e N'ouvrez pas le boitier et n'essayez pas de réparer les produits liés a la sécurité.
e Si un produit semble endommageé, mal fonctionner ou défectueux, renvoyez-le
immédiatement au point de vente ou vous l'avez acheté.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Responsabilités de I'utilisateur

Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
des produits mentionnés. Il ne peut pas étre utilisé pour définir ou déterminer I'adéquation ou la
fiabilité de ces produits pour des applications utilisateur spécifiques. Il est du devoir de chaque
utilisateur, fabricant de machine ou intégrateur de systéme de réaliser une analyse des risques
compléte et appropriée, d'évaluer et tester les produits dans le contexte de I'application spécifique
concernée ou de son utilisation.

Ni Schneider Electric ni aucune de ses sociétés affiliées ou filiales ne peuvent étre tenues
responsables de la mauvaise utilisation des informations contenues dans le présent document. Si
vous avez des suggestions d'amélioration ou de modification ou si vous avez trouvé des
contradictions dans cette publication, merci de le signaler a Schneider Electric. Toutes les
réglementations pertinentes doivent étre respectées lors de l'installation et de I'utilisation de ce
produit. Pour des raisons de sécurité et afin de garantir la conformité aux données systémes
documentées, seul le fabricant est habilité a effectuer des réparations sur les composants.

Personnel qualifié

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Une personne qualifiée est une personne
disposant de compétences et de connaissances dans le domaine de la construction, du fonction-
nement et de l'installation des équipements électriques, et ayant suivi une formation en sécurité lui
permettant d'identifier et d’éviter les risques encourus.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Contréleur de sécurité modulaire

Principales valeurs de sécurité Valeur Standard

Probabilité de défaillance dangereuse par heure (PFHd) | Consultez les IEC 61508
caractéristiques du
module spécifique.

Safety Integrity Level (SIL) 3
Hardware Fault Tolerance (HFT) 1 (type B)
Etat sécurisé défini’ Toutes les sorties
inactives
Safety Integrity Level claim limit (SlLcl) 3 IEC 62061
Type 4 EN 61496-1
Performance Level (PL)? o EN ISO 13849-1
Diagnostic Coverage,yg Haut de
Mean Time to Dangerous Failure (MTTFd) 2500 ans avec

I'architecture de
Catégorie 4, sinon

100 ans®
Catégorie? 4
Durée maximale de fonctionnement 20 ans

1 Le Contréleur de sécurité modulaire et les modules d'extension sont dans un état sécurisé lorsque leurs

sorties sont désactivées. Pour quitter la condition de I'état sécurisé, une combinaison d'entrées
matérielles est requise.

2 3selon la norme EN ISO 13849-1, le niveau de performance (PL) et la catégorie de sécurité (Cat) de
I'ensemble du systéme dépendent de plusieurs facteurs, dont les modules sélectionnés, les pratiques de
céablage, I'environnement physique et I'application.

3

Si des modules d’extension sont ajoutés a la configuration, le MTTFd de I'ensemble du systéme est
affecté, consultez le rapport de projet SoSafe Configurable.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Vous devez réaliser une évaluation des risques conforme a la norme EN ISO 14121-1.
e Validez 'ensemble du systéme ou de la machine en fonction du niveau de performance requis
et de I'évaluation des risques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Il est nécessaire d'effectuer des essais de sireté a intervalles réguliers tel que défini par IEC
61508. Respectez les cycles de test correspondants a votre application.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Systéme du contréleur de sécurité modulaire

Présentation

La solution de sécurité fonctionnelle XPSMCMe comprend un XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire, qui est configuré a I'aide du logiciel SoSafe Configurable (voir page 793). Le
controleur (voir page 50) est équipé de 8 entrées de sécurité et de 2 sorties de sécurité statiques
a double voie indépendantes. Les modules d'extension d'entrée et de sortie peuvent étre
connectés au contréleur XPSMCMCP0802- via le bus d'extension d'embase (voir page 184).
L'ensemble de ces références forme la base structurelle d'un systéme de sécurité fonctionnel.

Le systeme est constitué d'un contréleur XPSMCMCP0802- et peut inclure plusieurs extensions
électroniques (jusqu'a 14) et au maximum 4 modules d'E/S de méme référence. Le nombre de
modules de relais externes XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ pouvant étre installés est
limité par le nombre de sorties OSSD et de sorties d'état du systéme.

Avec 14 extensions, le systéme prend en charge jusqu'a 128 entrées, 16 sorties de sécurité a
double voie et 32 sorties d'état. Le contréleur et ses modules d'extension communiquent via le bus
d'extension d'embase a 5 voies physiquement installé a I'arriére du contréleur et des modules
d'extension. Toutefois, si le bloc fonction Net wor k est utilisé dans la configuration, au maximum
9 modules d'extension peuvent étre utilisés avec un contréleur.

En outre, vous pouvez utiliser 8 entrées de bus de terrain et 16 sondes de bus de terrain pour les
commandes non liées a la sécurité en ajoutant des modules d'extension de bus de terrain.

Le logiciel SoSafe Configurable permet de créer des configurations simples et complexes en
associant des fonctions de sécurité et de la logique, par exemple en associant la fonction
d’inhibition (Muting) a des temporisateurs (timers) ou des compteurs.

La configuration créée sur le PC est envoyée au contréleur XPSMCMCPO0802- via un cable

USB (PC) / USB mini B (contrdleur). Le fichier se trouve dans le contréleur XPSMCMCP0802- et
il peut également étre enregistré sur la carte mémoire (voir page 787) XPSMCMMEOQ000 en
option. La configuration peut ainsi étre rapidement copiée sur une autre unité de controle
XPSMCMCP0802-.

Le Controleur de sécurité modulaire permet de surveiller les appareils de commande et les
capteurs suivants :

e Capteurs opto-€électroniques (barriéres optiques de sécurité, scanners, cellules photoélec-
triques de sécurité)

Commutateurs mécaniques

Tapis de sécurité

Arréts d'urgence

Commandes doubles

Dispositifs d’activation

Commutateurs magnétiques

Commutateurs de proximité

Encodeur

24
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Modules de contréle

Les modules de contréle suivants sont disponibles :

Module de controle | Type Description

XPSMCMCP0802++ | CP0802 ® 8 entrées de sécurité

(voir page 50) ® 2 sorties de sécurité statiques a double voie (Output Signal Switching
XPSMCMCP0802+G Device, CSSD).

(voir page 50)

Modules d'extension d'E/S
Les modules d'extension d'entrée et de sortie suivants sont disponibles :

Module d'extension | Type Description

d'entrée et de sortie

XPSMCMMX0802« MX0802 ® 8 entrées de sécurité

(voir page 63) ® 2 sorties de sécurité statiques a double voie (dispositif de commutation
des signaux de sortie, OSSD).

Module DI08 ® 8 entrées de sécurité

XPSMCMDI0800¢ ® Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systeme

(voir page 72) afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module DI16 ® 16 entrées de sécurité

XPSMCMDI1600 ® Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systéme

(voir page 79) afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module DI12M ® Module spécifique pour connecter des tapis de sécurité.

XPSMCMDI1200MT- e Fournit 8 sorties de test pour la surveillance du contréle de ligne.

(voir page 86) e Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systéme
afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module D002 2 paires de sorties de sécurité statiques a double voie pour la connexion a

XPSMCMDOO0002+ des contacteurs ou des variateurs.

(voir page 93)

Module DO04 4 paires de sorties de sécurité statiques a double voie pour la connexion a

XPSMCMDO0004« des contacteurs ou des variateurs.

(voir page 102)

Module ERO2 ® 2 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (2 NO + 1 NC) sans

XPSMCMERO0002« connexion a 'embase.

(voir page 111) ® | e module XPSMCMERO0002- n’est pas connecté au bus d'extension
d'embase.

Module ERO04 ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (2x 2 NO + 1 NC)

XPSMCMERO0004+« sans connexion a 'embase.

(voir page 119)

® | e module XPSMCMERO0004- n’est pas connecté au bus d'extension
d'embase.

EIO0000001988 04/2018
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Module d'extension | Type Description
d'entrée et de sortie
Module R04 ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (4x 2 NO) sans
XPSMCMROO0004+ connexion a 'embase.
(voir page 138) ® Module d'extension avec 4 sorties relais de sécurité indépendantes et les
4 sorties correspondantes pour les contacts de retour externe (EDM).
® Le relais peut étre configuré selon les architectures de catégorie 1, 2 et 4.
Module RO4DA ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (4x 2 NO) sans
XPSMCMROO0004DA connexion a 'embase.
* (voir page 148) ® Module d'extension avec 4 sorties relais de sécurité indépendantes et les
4 sorties correspondantes pour les contacts de retour externe (EDM).
® Le relais peut étre configuré selon les architectures de catégorie 1, 2 et 4.
o Contient 8 sorties d’état sans lien avec la sécurité.
Module e PROX ® Modules pour la surveillance de la vitesse par des capteurs de proximité
XPSMCMEN- e EO1HT et, selon I'encodeur de sécurité, avec une interface SinCos, HTL ou TTL.
(voir page 127) e EO01SC ® Les unités d'extension XPSMCMEN?« peuvent étre utilisées pour controler
e EOITT les valeurs suivantes (jusqu'au PLe) :
o EO2HT O vitesse zéro, vitesse maximale, plage de vitesses,
e E02SC O sens du déplacement, rotation/translation.
e EO02TT

Jusqu'a 4 seuils de vitesse peuvent étre définis pour chaque sortie logique
(axe).

Chaque unité comporte 2 sorties logiques, qui peuvent étre configurées
en utilisant le logiciel SoSafe Configurable, ce qui lui permet de controler
jusqu'a 2 axes indépendants.

Modules de communication
Les modules de communication suivants sont disponibles :

Module de Type Description
communication
Module SCOM1, ® Les unités XPSMCMCO0000S1 et XPSMCMCO0000S2 permettent de
XPSMCMCO0000S+ | SCOM2 créer jusqu'a 6 flots de sécurité fonctionnelle distants entre le contréleur et
(voir page 158) les modules d'extension d'E/S, avec une distance < 50 m entre les flots.

® Deux modules d'extension XPSMCMCO0000S1 ou XPSMCMCO0000S2

peuvent étre connectés a l'aide d'un cable (voir page 155) RS-485 blindé.
XPSMCMCOO0000+ |USB, EIP, Les modules d'extension de bus de terrain permettent la connexion aux
Module MTP, MBS, systémes de bus de terrain industriels les plus courants pour les diagnostics
(voir page 165) CAN, PDP, et la transmission de données.
ECT

Accessoires

Les accessoires suivants sont disponibles :

26
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Accessoires Type Description
TCSXCNAMUM3P Cable de Cable de configuration du contréleur XPSMCMCP0802- et des modules de
(voir page 180) configuration | communication du bus de terrain
USB/USB
mini B
XPSMCMMEOQ000 Carte Vous pouvez installer la carte mémoire dans le Contréleur de sécurité
(voir page 181) mémoire modulaire et I'utiliser pour enregistrer/restaurer la configuration
matérielle/logicielle
XPSMCMCNO00OSG | Connecteur Le connecteur d'extension d'embase permet d'ajouter des modules de
(voir page 184) d'extension communication d'entrée/sortie au XPSMCMe Contrbleur de sécurité
d'embase modulaire. Le Contrdleur de sécurité modulaire requiert un connecteur

XPSMCMCNOO000SG, les modules d’extension sont fournis avec le
connecteur.

TSXSCMCNOQ-*
(voir page 185)

Cables RS485

Les cables d'interface série RS485 blindés sont utilisés entre les modules de
communication d'extension du bus pour créer des ilots de sécurité
décentralisés. Le cable est disponible en plusieurs longueurs : 10 m

(32,81 ft), 25 m (82,02 ft) et 50 m (164,04 ft).

TSXESPPMses
(voir page 186)
TSXESPP3ee
(voir page 189)

Cable
répartiteur de
'encodeur

Un cable répartiteur permet de séparer le signal de retour de I'encodeur du
moteur. Un signal est transmis au variateur et I'autre au module de sécurité
de surveillance de la vitesse. Les cables sont disponibles en plusieurs
longueurs : 1 m (3,28 ft), 3 m (9,84 ft) et 5 m (16,4 ft).

EIO0000001988 04/2018
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Contenu de la livraison

Présentation

Chaque controleur est fourni avec les éléments suivants :

e Instruction de service multilingue.

e Connecteur dembase XPSMCMCNO0O0O0OSG (avec XPSMCMCP0802*BC* uniquement ; les
contréleurs dont la référence contient « BC » sont livrés sans connecteur d’'embase pour une
utilisation autonome).

e Les controleurs dont le numéro de référence contient le suffixe « G » sont livrés avec des
borniers a ressort, les autres contréleurs avec des bornier a vis.

Chaque module d'extension incluant un bus de terrain et des modules spécifiques est fourni avec

les éléments suivants :

e Instruction de service multilingue.

e Connecteur dembase XPSMCMCNO0OO0O0GS (sauf XPSMCMER0002+ et XPSMCMERO0004+ car
ils ne sont pas connectés au bus d'extension d'embase)

e Les modules dont le numéro de référence contient le suffixe « G » sont livrés avec des borniers
a ressort, les autres modules avec des bornier a vis.

NOTE : Pour chaque contréleur, vous devez commander les éléments suivants séparément :

o TCSXCNAMUMS3P : cable de configuration USB/USB mini B (voir page 180)

e XPSMCMMEOQO0O0O : carte mémoire (voir page 181)

e XPSMCMCNOOOOSG : connecteur d’extension d’embase (voir page 784) (sauf pour les
contréleurs XPSMCMCP0802*BC*)
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Déclarations

Attestation de conformité aux normes européennes

c € ATTESTATION DE CONFORMITE AUX NORMES EUROPEENNES
Copie du document n°: EAV9139101.00
(Traduit de la langue source)

NOUS : Electric GmbH / 1/ 97628, g
par la pré que le comp de sécurité

MARCUE : SCHNEIDER ELECTRIC

TYPE DE PRODUIT : Contrdlaur de sécurité modulaire

MODELES : XPSMCMCO000051=, XPSMCMCO000052, XPSMCMCPOB02e, XPSMCMDI0B00.,

XPSMCMDI1200MTs, XPSMCMDI1600=, XPSMCMDOD002=, XPSMCMDO0004s,
XPSMCMENQ100HT=, XPSMCMENQ100SCe, XPSMCMENQ100T T+, XPSMCMENO200HTs,
XPSMCMENQ2005Ce, XPSMCMEND200TTe, XPSMCMERQ002+, XPSMCMERQO04e,
XPSMCMMX0802+, XPSMCMROO004DA=, XPSMCMROO004=, XPSMCMENDG200=,

XPSMCMMED0D0
NUMERQ DE SERIE : YYXXZZZZ (YY 10499, XX : 01 4 53, ZZZZ : 0001 4 9999)
DATE DE FABRICATION : iter la plage de Féqui
est 4 toutes los exi de protaction ielles, décrites dans les directives suivantes.
De pius, la AUX NOMMES i it ast i :
DIRECTIVE : |NORME HARMONISEE :
DIRECTIVE 2006/42/CE DU EN 62061 - 2005
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL EN IS0 1384912008

du 17 mai 2006 relative aux machines et modifiant la directive 95/16/CE TErE
(refonte)

DIRECTIVE 2004/108/CE DU EN 61131-2:2007
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL (CEM)

du 15 décembre 2004 relative au lapprochemenl des législations des Etats

la i at la

directive B3/336/CEE
DIRECTIVE 2011/65/CE DU EN 50581:2012
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL {HoHS)
du 8 juin 2011 relative a la limitation de de

o dans les é i at i
I est impartant que fecomposamda sdcuritd fasse roq'ard'una ion, d'ung mai el d'une wiilisati at
aux fins prévues, aux el normes ainsi qu'aux ions du fabricant et aux régles de lart communément admises.
Nom et aurusse de la personne autorisée & compiler le fichier technigue :
Michael i Electric A GmbH / ¥ L 97828, ar

Pramiére année d'affichage du lego CE : 2014

Marktheidenfeld, Allemagne iL.A. Michael Schwslzer
1er décembre 2014 Resp de la ceri des ions machine
L' ion de ité aux nomes est di ible sur notre site web : www.schneider-electric.com
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ATTESTATION DE CONFORMITE AUX NORMES EUROPEENNES
Copie du document n”: NHA3417601.00

(Traduit de la langue source)

NOUS: Schneider Electric A ion GmbH / Sch 1/ Mar a7828, All
parla que le de sécurité

MARQUE : SCHNEIDER ELECTRIC

TYPE DE PRODUIT : Contréleur de sécurité modulaire — Modules de communication, accessoires

MODELES : XPSMCMCO0000C0e, XPSMCMCO0000DNs, XPSMCMCO0000ECe, XPSMCMCO0000E,
XPSMCMCOO0000EI2e, XPSMCMCODD00EM=, XPSMCMCO0000EP., XPSMCMCO0000MBe,
XPSMCMCO0000PEe, XPSMCMCO0000UB-,

XPSMCMCNODDOSG, TSXSCMCNees, TSXESPPMsss, TSXESPP e

NUMERO DE SERIE : YYXXZZZZ (YY1 10 & 99, XX : 01 4 53, ZZZZ - 0001 & 9999)

DATE DE FABRICATION : la plage signalétique de I'éq

est conforme & loules les exig de p i décrrrﬂs darrs las dm.w:nm suivantes.

Da plus, la ALK NOMas h ! ast expl :

DIRECTIVE : NORME HARMONISEE :
DIRECTIVE 2004/108/CE DU EM 61131-2:2007

PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL (CEM)
du 15 décembre 2004 relative au rapprochemant des législations des Etats
e il o B

la o

directive B9/336/CEE
DIRECTIVE 2011/65/CE DU EN 50581:2012
PARLEMENT EUROPEEN ET DU OONSEII. {Rol'lsl
du B juin 2011 relative & la i ion de

dans les i el
1l est important que le composant de sécurité fasse l'objet dune ir ion, d'une mai et dune wtili &t conft
aux fins prévues, aux jons et normes i ainsi qu'aux ir s du it el aux régles de l'art communément admises.

Premigre année d'affichage du logo CE : 2014

Marktheidenfeld, Allemagne LA. er:hael Schweizer
1er décembre 2014 de la des i hi

L'attestation de conformité aux normes européennes est disponible sur notre site web ; www.schneider-electric.com
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Directive RoHS chinoise

Déclaration RoHS (directive sur les substances dangereuses)

The data shown in this spreadsheet are related to the following version of the China RoHS 2.0:
Administrative Measures for the Restriction of Hazardous Substances in Electric Appliances and
Electronic Products® released January 21st 2016.

— 1i ¥4 - Hazardous Substances
i i & [ At | BREE | SRR
(Pb) (Hg) (Cd) (Cr (V1) (PBB) (PBDE)
&R
Motsl parte X (o] o] (o] (o] o]
) ST
Plastic parts 9 o 9 o - o
LIS
Electronic X 2 » 9 L a
fig s
Condicia o) (o] o) o) o) o
SRR LIRS 1
Cables & cabling o o o o o o
accessories
A Feds R SUM11364 ke g,
O: FREH EWBEZSMNA SRS S BIYE GBT 26572 MM EZRELTF.
X: FREHEMHEOEZSFAE-DBEE RS BB GB/T 26572 MM EER.
This table is made according to SJ/T 11364,
O: indicates that the concentration of hazardous substance in all of the homogeneous materials for this
part is below the limit as stipulated in GB/T 26572.
X: indicates that concentration of hazardous substance in at least one of the homogeneous materials
used for this part is above the limit as stipulated in GB/T 26572
Table 1
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Caractéristiques techniques

Caractéristiques systéme générales

Caractéristiques générales

Caractéristiques générales

Tension nominale

24 VCC £ 20 % (alimentation PELV)

Puissance dissipée

3 W maximum

Catégorie de surtension

Température ambiante de fonctionnement

-104+55°C (144131 °F)

Température de stockage

-20 &4 +85 °C (-4 2 185 °F)

Humidité relative 10...95 %
Altitude maximum de fonctionnement 2000 m (6562 ft)
Degré de pollution 2

Résistance aux vibrations (IEC/EN 61496-1)

+/-3,5mm (0,138 in) 5 4 8,4 Hz
19 (8,4 4150 Hz)

Résistance aux chocs (IEC/EN 61496-1)

15 g (11 ms demi-sinus)

Catégorie CEM Zone B
Temps de réponse ( ms) Controleur 10,6 212,6 |+ Tinput_fitter
Le temps de cycle dépend des parameétres - ; . R
suivants : Contréleur + 1 module d’extension 11,8226,5 |+ Tinput fiiter
o Nombre de modules d’extension installés | Contréleur + 2 modules d’extension 12,8228,7 |+ Tinout filter
o Nombre d’opérateurs Controleur + 3 modules dextensi 1394308 |+T
e Nombre de sorties OSSD ontréleur + 3 modules d’extension ,9 a 30, Input_filter
e Sorties d'état Contréleur + 4 modules d’extension 15433 + Tinput_filter
Pour le temps de réponse, consultez celui | Contréleur + 5 modules d’extension | 16 & 35 + Tinput filter
qui est calculé par le logiciel SoSafe N X X - -
Configurable (voir les rapport de projet). Contréleur + 6 modules d’extension 17a37,3 *+ Tinput_filter
Tinput_iter = temps de filtrage défini dans le | controleur + 7 modules d’extension  [18,2439,5 |+ Tinput filter
projet pour les entrées. Pour plus N - - : -
d'informations, voir Fonctions d’entrée Contrdleur + 8 modules d’extension 19,3a41,7 |+ Tinput filter
(voir page 278). Contréleur + 9 modules d’extension 20,44438 |+ Tinput filter
Contréleur + 10 modules d’extension 21,5 a 46 *+ Tinput_filter
Contréleur + 11 modules d’extension | 22,5a48,1 | + Tinpyt filter
Contréleur + 12 modules d'extension | 23,6 a50,3 | + Typpyt filter
Contréleur + 13 modules d’extension | 24,7 252,5 | + Tippyt filter
Contréleur + 14 modules d’extension | 25,8 a54,6 | + Tinpyt filter

NOTE : Les caractéristiques spécifiques de chaque référence sont indiquées dans la section
Informations sur le matériel spécifiques aux composants (voir page 47).
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Caractéristiques du boitier

Caractéristiques du boitier

Matériau du boitier Polyamide

Degré de protection (IP) du boitier | 1P20

Degré de protection des borniers 1P2x

Montage Rail DIN 35 mm conformément a la norme EN/IEC 60715
Position de montage Tout plan
Dimensions (h x | x d) ® Bornier a vis: 108 x 22,5 x 114,5 mm (4,25 x 0,89 x 4,5 in.)

® Bornier aressort: 118,5x 22,5 x 114,5 mm (4,67 x 0,89 x 4,5 in.)

Dimensions mécaniques

Dimensions
Les graphiques indiquent les dimensions des références XPSMCMe :

ef= 1 TTorml ol @ ol =
SR ML= = s
w2 o M| 19 & 19| I
e | el M ol [[] o] [ =
[ /é I~ P S~ = 1
I =
ElE
Elo .
L 3| T
= AN
L1 N N A AT
114.5 mm
(4.51in)

*  Borniers a vis 108 mm (4,25 in)
**  Borniers a ressort 118 mm (4,67 in)

Montez les modules (Contréleur de sécurité modulaire et tous les modules d’extension d’E/S) dans une
armoire électrique de niveau de protection IP54 Le dégagement minimal au-dessus et au-dessous du
contréleur est de 40 mm. Laissez un dégagement d’au moins 100 mm entre la porte de I'armoire et le
panneau avant du ou des modules. Aucun dégagement n’est nécessaire a gauche et a droite des modules.
Cependant, d’autres équipements a proximité peuvent nécessiter un dégagement plus important, ce qui
doit étre également pris en compte.
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Caractéristiques électriques

Bonnes pratiques en matiére de cablage

Présentation

Cette section présente les consignes de cablage et les bonnes pratiques a respecter lors de
I'utilisation du systéme XPSMCMe.Contrdleur de sécurité modulaire

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D'EXPLOSION OU D'ECLAIR D'ARC
e Coupez toutes les alimentations de tous les équipements, y compris des équipements

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

connectés, avant de retirer les caches ou les portes d'acces, ou avant d'installer ou de retirer
des accessoires, matériels, cables ou fils, sauf dans les cas de figure spécifiquement indiqués
dans le guide de référence du matériel approprié a cet équipement.

Utilisez toujours un appareil de mesure de tension réglé correctement pour vous assurer que
I'alimentation est coupée conformément aux indications.

Remettre en place et fixer tous les caches de protection, accessoires, matériels, cables et fils
et vérifier que I'appareil est bien relié a la terre avant de le remettre sous tension.

Utilisez uniqguement la tension indiquée pour faire fonctionner cet équipement et les produits
associés.

A AVERTISSEMENT

PERTE DE CONTROLE
e Le concepteur d'un systéme de commande doit envisager les modes de défaillance possibles

des chemins de commande et, pour certaines fonctions de commande critiques, prévoir un
moyen d'atteindre un état sécurisé en cas de défaillance d'un chemin, et aprés cette
défaillance. Par exemple, I'arrét d'urgence, I'arrét en cas de surcourse, la coupure de courant
et le redémarrage sont des fonctions de contréle cruciales.

Des canaux de commande séparés ou redondants doivent étre prévus pour les fonctions de
commande critique.

Les chemins de commande systéme peuvent inclure les liaisons de communication. Soyez
particulierement attentif aux implications des retards de transmission imprévus ou des pannes
de liaison.

Respectez toutes les réglementations de prévention des accidents ainsi que les consignes de
sécurité locales.

Chaque implémentation de cet équipement doit étre testée individuellement et entierement
pour s'assurer du fonctionnement correct avant la mise en service.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

dommages matériels.
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" Pour plus d'informations, consultez le document NEMA ICS 1.1 (derniére édition), « Safety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control » (Directives de
sécurité pour l'application, l'installation et la maintenance de commande statique) et le document
NEMA ICS 7.1 (derniére édition), « Safety Standards for Construction and Guide for Selection,
Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems » (Normes de sécurité relatives a
la construction et manuel de sélection, installation et opération de variateurs de vitesse) ou son
équivalent en vigueur dans votre pays.

Régles de cablage

Appliquez les regles suivantes lors du cablage d'un systéme XPSMCMe Contréleur de sécurité

modulaire :

e Le cablage des E/S et le cablage de la communication doivent étre séparés du cablage de
I'alimentation. Installez ces deux types de cablage dans des conduites de cables distinctes.

e Vérifiez que les conditions de fonctionnement et I'environnement sont conformes aux valeurs
des spécifications indiquées dans les caractéristiques techniques.

e Utilisez des cables de dimension appropriée pour satisfaire aux exigences en matiére de
tension et de courant.

e Utilisez des conducteurs en cuivre (obligatoire).

e Utilisez des cables blindés a paires torsadées pour les réseaux et le bus de terrain.

e Lalongueur maximale des cébles connectés aux entrées et aux cables reliant les contréleurs
via le bloc fonction réseau est de 100 m (328 f)

Pour réduire les effets des interférences électromagnétiques, utilisez des cables blindés et
correctement mis a la terre pour toutes les E/S pouvant étre exposées au bruit électrique et toutes
les connexions de communication. Si vous n'utilisez pas de cables blindés pour ces connexions,
les interférences électromagnétiques peuvent détériorer la qualité du signal. Des signaux
dégradés peuvent provoquer un fonctionnement imprévu du contréleur ou des modules et
équipements connectés.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Utilisez des cables pour les signaux de communication et toute E/S pouvant étre exposée aux
rayonnements électromagnétiques.

e Blindage du cable de mise & la terre en un seul point’.

e Faites courir les cables de communication et d'E/S séparément des cables d'alimentation.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

'La mise a la terre multipoint est autorisée si les connexions sont reliées & une terre équipotentielle
dimensionnée pour éviter tout endommagement des blindages de cables, en cas de court-circuit
du systéme d'alimentation.
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L'utilisation de cables blindés implique le respect des régles de cablage suivantes :

e Pour les raccordements a la terre de protection (PE), des gaines ou des conduites métalliques
peuvent étre utilisées sur une partie de la longueur du blindage, pourvu qu'il n'y ait aucune
discontinuité de la mise a la terre. Dans le cas de la terre fonctionnelle (FE), le blindage a pour
but d'atténuer les interférences électromagnétiques et doit &tre continu sur toute la longueur du
cable. Sila terre doit étre a la fois fonctionnelle et protectrice, comme c'est souvent le cas pour
les cables de communication, le cable doit avoir un blindage continu.

e Lorsque cela est possible, séparez les cables transportant des types de signaux différents, ainsi
que les cables transportant des signaux et les cables de courant.

Terre de protection (PE) sur 'embase

La terre de protection (PE) est raccordée a I'embase conductrice par un cable de section
importante, généralement un cable en cuivre tressé de la section maximale autorisée.

Raccordement des cables blindés

Les cables d'E/S blindés et les signaux de communication du bus de terrain doivent étre raccordés
a la terre de fagon sdre. Les blindages des E/S peuvent étre raccordés a la terre fonctionnelle (FE)
ou a la terre de protection (PE) de votre installation. Les blindages des cables de communication
du bus de terrain doivent étre raccordés a la terre de protection (PE) avec une bride fixée a
I'embase conductrice de votre installation.

Le blindage de tout cable Modbus doit étre raccordé a la terre de protection (PE).

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE

e La borne PE (terre de protection) doit toujours étre utilisée.
e Assurez-vous qu'un cable tressé de mise a la terre approprié est branché sur la borne PE/PG
avant de brancher ou de débrancher le cable réseau a/de I'équipement.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.
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Types de cables et calibres de fils

Types de cables et calibres de fils

Pour un bornier a vis débrochable d'un pas de 5,08 mm

mm

mm ™ — i e ==
in. O'z‘g:’ = (= s =1 == = ==

mm? | 0.2..2.5 | 0.2..25 |0.25...25|0.25..1.5
AWG | 24..14 | 24..14

2x02..1 2x02..15 2x0.25..1

2x05.15
23..14 23..16 2x24..18

2x24..16 2x23..18 2x20..16

e——— = [ Nem [oO5 |
| © 3.5 mm (0.14in.) I(\'G@:’ [

Ib-in__| 4.42 |

Pour un bornier a ressort débrochable d'un pas de 5,08 mm (utilisé par le XPSMCMe++G).

mm

e 038 | == | o= | = | == | EH=

mm? | 0.2...25 | 0.2..2.5 [0.25...2.5
AWG | 24...14 24..14

0.25..25|2x05.1

23..14 23..14 2x20..18

Respectez les instructions suivantes concernant les cables de connexion :
e Utilisez exclusivement un conducteur en cuivre (Cu) 60/75 °C. Cable d'une longueur maximale de 100 m.

® |es cables utilisés pour des connexions supérieures a 50 m doivent avoir une section d'au moins 1 mm
(AWG 16).

2

NOTE : Les connecteurs a ressort présentent I'avantage supplémentaire de ne nécessiter aucune

maintenance pour conserver la tension sur le fil. Toutefois, les connecteurs a vis ne requiérent pas
de maintenance réguliere de serrage.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE EN RAISON DE CABLAGE NON SERRE
Serrez les connexions conformément au couple indiqué.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves
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A DANGER

RISQUE D'INCENDIE
e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2
(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm?2 (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

Les connecteurs a insertion nulle du bornier sont congus pour ne recevoir qu'un seul fil ou une
extrémité de cable. Pour insérer deux fils sur le méme connecteur, vous devez utiliser un embout
double pour prévenir tout desserrage.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE EN RAISON DE CABLAGE NON SERRE

N'insérez pas plus d'un fil par connecteur du bornier a ressort, sauf si vous utilisez un embout
double (férule).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

Protection des sorties contre les charges inductives

En fonction de la charge, un circuit de protection peut étre requis pour les sorties des contrdleurs
et de certains modules. Les charges inductives utilisant des tensions CC peuvent créer des
réflexions de tension entrainant un dépassement qui va endommager les équipements de sortie
ou en réduire la durée de vie.

A ATTENTION

ENDOMMAGEMENT DES CIRCUITS DE SORTIE DU FAIT DE CHARGES INDUCTIVES

Utilisez un circuit ou un dispositif de protection externe approprié pour réduire le risque de
dommages dus a des charges inductives de courant direct.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer des blessures ou des dommages matériels.
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Si votre contréleur ou module contient des sorties a relais, ces types de sortie peuvent supporter
jusqu'a 240 V CA. Les dommages inductifs subis par ces types de sorties peuvent provoquer des
contacts soudés et des pertes de contrbles. Chaque charge inductive doit inclure un dispositif de
protection, comme un écréteur, un circuit RC ou une diode a accumulation. Ces relais ne prennent
pas en charge les charges capacitives.

A AVERTISSEMENT
SORTIES DE RELAIS SOUDEES FERMEES

e Protégez toujours les sorties de relais contre les dommages par charge de courant alternatif,
a l'aide d'un dispositif ou d'un circuit de protection externe.
e Ne connectez pas de sorties de relais a des charges capacitives.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Circuit de protection A : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu
et alternatif.

Sortie @ (——s[Charge inductivel,

COMO =

C Valeurde 0,1a 1 pF
R Résistance de valeur quasi identique a la charge

Circuit de protection B : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu.

Sortie @ O——s/ Charge inductivel;

COMO

Utilisez une diode ayant les caractéristiques nominales suivantes :

e Tension de tenue inverse : tension d'alimentation du circuit de charge x 10.
e Courant direct : supérieur au courant de charge.
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Circuit de protection C : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu
et alternatif.

Sortie Q O o;Charge inductive

Varistance

COM©O

Dans les applications ou la charge inductive est fréquemment et/ou rapidement activée et
désactivée, assurez-vous que la valeur nominale continue de la varistance (J) est supérieure d'au
moins 20 % a I'énergie de la charge de pointe.
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Borniers

Présentation

Les modéles Contréleur de sécurité modulaire sont fournis avec des borniers débrochables pour
les connexions électriques. Chaque référence peut comporter 8 bornes (2 borniers), 16 bornes
(4 borniers) ou 24 bornes (6 borniers).

Le graphique suivant représente un exemple avec le nombre maximal de bornes :
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Les borniers sont de type a vis ou a ressort selon la référence.
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Dépose du bornier d'E/S
Pour retirer un bornier, utilisez un tournevis plat isolé ou non conducteur, comme indiqué :

Etape Action

1 Faites glisser la pointe du tournevis dans la fente située entre I'avant du bornier et le module et
faites levier sur le bornier pour le soulever.

NOTE : Vous pouvez retirer le bornier pour effectuer le cablage.

2 Pour placer un bornier dans le module, faites-le glisser dans I'emplacement approprié. Lorsque
vous entendez un déclic, il est bien positionné.
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Description fonctionnelle du contréleur

Présentation

XPSMCMCP0802- est un Contréleur de sécurité modulaire qui fournit huit entrées de sécurité et
deux sorties de sécurité (quatre voies physiques), que vous pouvez configurer en utilisant SoSafe
Configurable. De plus, le Contréleur de sécurité modulaire peut étre associé a plusieurs modules
d’extension via le bus d’extension d’embase.

Configuration du contrdleur : pour configurer le controleur, le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire requiert un cable de configuration USB (ordinateur)/USB mini B (contrdleur)
connecté a un ordinateur via un port USB 2.0. Le XPSMCMCP0802- requiert SoSafe Configurable
pour configurer le contréleur et le systeme.

Carte mémoire (en option) : une carte mémoire de secours (en option) peut étre installée dans le
XPSMCMCP0802- Controleur de sécurité modulaire et utilisée pour stocker les paramétres de
configuration du logiciel.

Entrée MASTER ENABLE
Le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire contient deux entrées d'activation EN :
MASTER_ENABLE1 et MASTER_ENABLEZ2. Pour que le contréleur fonctionne, ces deux signaux

doivent en permanence étre au niveau logique 1 (24 VCC). Pour désactiver le contrbleur,
désactivez la tension d'alimentation des entrées, niveau logique 0 (0 VCC).

Entrée RESTART (RST)

L'entrée de signal RESTART (RST) permet au XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de sécurité modulaire
de vérifier un signal de retour EDM (External Device Monitoring) (série de contacts) issu des
contacteurs externes, et de surveiller le fonctionnement manuel ou automatique.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Lacommande RESTART doit étre installée hors de la zone de fonctionnement, dans un endroit
ou cette zone et toute la zone de travail concernée sont clairement visibles.

e |l doit étre impossible de déclencher la commande RESTART depuis l'intérieur de la zone de
fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Mode de EDM Rest art _f bk
fonctionnement
Automatique Avec controle K1_K2
K1 K2
24 Vee 4 A ﬁmul é g
|2'°"‘
Sans controle K1_K2 28 Vee [Faour
Bleme
Manuel Avec contréle K1_K2

K1 K2
24 Vee Va - Sf | Retour redémarrage

externe

Sans controle K1_K2

24 Vee S" Retour redémarrage

externe

Sortie STATUS

Les sorties STATUS sont des sorties de diagnostic numériques configurables qui indiquent I'état de
diagnostic des entrées et/ou des sorties de la fonction de sécurité. Les sortie d’état (STATUS) ne
sont pas liées a la sécurité (non impliquées dans la fonction de sécurité définie). Elles doivent étre
connectées uniquement pour des fonctions de diagnostic. Deux sorties d’état sont disponibles sur
le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas les sorties STATUS pour des fonctions de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Sortie TEST

Les sorties TEST sont utilisées pour la surveillance du contréle de ligne et sont connectées via un
dispositif d’entrée (par exemple : bouton-poussoir d’arrét d’'urgence) aux entrées du Contrdleur de

sécurité modulaire.

Les sorties de TEST doivent servir a surveiller la présence de courts-circuits ou de surcharges sur

les entrées et a atteindre le niveau de performance e conformément a :
e Architecture EN/ISO 13849-1 Catégorie 4

e SlLcl 3 EN/IEC 62061.

Nombre maximal d'entrées pour chaque sortie TEST :

e Deux entrées (connexion paralléle) pour XPSMCMCP0802+, XPSMCMMX0802-,
XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1200MT-

e Quatre entrées (connexion paralléle) pour XPSMCMDI1600-

E-STOP
— —o [o— — —{17
‘ —0 o— — —{18
| ‘ Safety Guard

i S ‘ o 19
o o 20
ot |4

L
13

INPUT1

INPUT2

INPUT3

INPUT4

OUT TEST2

OUT TEST1

XPSMCMCP0802

Type C, classe 3 selon « ZVEI Position Paper CB24I » avec durée d’impulsion de test maximale

de 100 ps.

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Les deux sorties du Contréleur de sécurité modulaire OSSD (Output Signal Switching Device) sont
protégées contre les courts-circuits. Physiquement, deux voies par sortie sont requises pour

obtenir une architecture Catégorie 4 avec les sorties connectées.

Les sorties peuvent alimenter :

e Alétat ON: Uv-0,75V + Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)

o AlétatOFF:0+2Vrms.
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La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la charge résistive
minimale de 60 Q.

La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.

La charge inductive maximale est de 30 mH.

Type C, classe 3 selon « ZVEI Position Paper CB24I » avec durée d’impulsion de test maximale

de 100 ps.

Le tableau suivant indigue comment chaque sortie OSSD peut étre configurée :

Automatique | La sortie est activée en fonction des configurations définies par le SoSafe Configurable,
uniquement si I'entrée RESTART correspondante est connectée a 24 VCC.
Manuel La sortie est activée en fonction des configurations définies par le logiciel SoSafe

Configurable, uniquement si I'entrée RESTART correspondante suit une transition logique
0-->1.

Surveillé

La sortie est activée en fonction des configurations définies par le logiciel SoSafe
Configurable, uniquement si I'entrée RESTART correspondante suit une transition logique
0-->1-->0.
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignations des connecteurs Controleur de sécurité modulaire

Borne | Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 MASTER_ENABLE1 EN Entrée | Activation du maitre 1 Type d'entrée 3.

3 MASTER_ENABLE2 | EN Activation du maitre 2 | Resistance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 0VCC PWR - Alimentation 0 VCC -

5 OSSD1_A OuUT1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive)

6 0SSD1 B OUT 1 actif, état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée |Retour/Redémarrage 1 | Type d'entrée 3.
Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

configurable actif, état haut

9 OSSD2_A OuT 2 Sortie statique 2

10 0SSD2_B OUuT 2

11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage 2 | Type d'entrée 3.
Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

configurable actif, état haut

13 OUT_TEST1 - Sortie de détection de

14 OUT TEST?2 _ court-circuit

15 OUT_TEST3 -

16 OUT_TEST4 -

17 ENTREE 1 IN1 Entrée |Entrée logique 1 Type d'entrée 3.

18 |INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 Reésistance maximale
applicable 1,2 kQ.

19 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

20 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

21 INPUT5S IN5 Entrée logique 5

22 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6

23 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

24 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage Contréleur de sécurité modulaire

Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMCP0802 :

| | 024 Vde
K1y K1
24 Vdc OUT_TEST1 13 |
°°“"‘*°‘°"‘] ] Master_Enable1 OUT_TEST2 |14 %er —
K?TQ] Master_Enable2 | 25 | ouT_TEST [15] o
0 Vdc w OUT_TEST4 16
l—ﬁg— 0SSD1_A = INPUT1 17—t
+ L I |osspi s 2 nPUT2 [i8 —
24 Vd°? I RESTART1 o INPUT3 [19] I__
Rt out_sTaTust | B INPUT4 20] %8 Ve
OSSD2_A 8 INPUTS § 21) I GND
0SsD2_B ] INPUTS § 22| =
RESTART2 INPUT7 _2_ 0SSD1
OUT_STATUS2 INPUTS § 24 0ssD2
Light Curtain
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMCP0802 :
024 Vdc
KN 1 J24 vdc OuT_TEST! |13 7
Contaston 2 JMaster_Enablet out_TesT2 [ f
K2y K2y 3 [Master_Enable2 % OUT_TEST3 |15 Stopg y
— 4 Jo vdc o» | OUT_TEST4 [16] ?,
l——ISI— 5 Jossp1_A = NnPUT1 [17] o
s + LE— 6 ossois 2 INPUT2 [18] r"
Cc
Ki k2 [ LJRESTART! O INPUT3 [19)]
L qu‘-n qudb - 8 Jout_sTaTust | 8 INPUT4 J20] [ 24 Vdo
PRI e 9 Jossp2_A Q INPUTS [21] o Pty
10 JossD2_B (¥ INPUTE [22) =
11 JRESTART2 INPUT7 23] 0SSD1
12 JOUT_STATUS?2 INPUTS |24 0SSD2
Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN

L\ =

CP0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMCP0802¢, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1/2 |RST 1/2 STATUS | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu Jaune |Rouge/ |Jaune 1/2
vert Jaune
Allumé | Allumé | Allumé | Allumé Allumé Allumé | Rouge Allumé Allumé | Sous tension -
TEST initial

Eteint |Eteint |Eteint |Allumé |Allumé Eteint |Rouge |Eteint Eteint Carte mémoire

(max. (max. 1's) reconnue

1s)
() Entrées MASTER_ENABLEL et MASTER ENABLE2 2 I'état 1
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RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1/2 |RST 1/2 STATUS | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu Jaune |Rouge/ |Jaune 1/2
vert Jaune
Eteint |Eteint |Eteint |5clignot |5 clignote |Eteint |Rouge | Eteint Eteint Ecriture/charge
ements ments ment du
diagramme
vers/depuis la
carte mémoire
Eteint |Eteint |Eteint |Allumé |Eteint Eteint | Rouge Eteint Eteint Contréleur
arrété
Allumé |Eteint |Eteint |Allumé= |Allumé Etat Etatdes |Allumé=en |Diag- Fonctionnement
connecté | (1) Eteint | des sorties : | attente de nostic normal
| Eteint entrées | Rouge = |redémarrage /| des
0 Clignotant= | sorties
Vert=1 | aucun retour

() Entrées MASTER ENABLEL et MASTER ENABLE2 a I'état 1

Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2
Rouge | Jaune |Jaune
Ivert
Erreur Eteint |20u3 |Eteint |Eteint Eteint | Eteint | Rouge | Eteint |Eteint |Produit non
interne clignote- réparable’.
détectée ments
Configura- | Eteint |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Téléchargezla
tion interne note- configuration
absente ments vers le
lents controleur”.
Numérode |Eteint |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Vérifiez la
module oude note- configuration
noeud ments matérielle etles
incorrect rapides bornes 2 et 3
de chaque
module
d'extension.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous I'avez acheté.
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Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2
Rouge |Jaune |Jaune
Ivert
Module Clig- |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge | Eteint |Eteint |Vérifiez la
manquantou | note- note- configuration
non prét ments ments matérielle et
rapides rapides I'état de chaque
module
d'extension.
Erreur de Allumé |Eteint | Allumé | Allumé = | Eteint | Clig- Eteint |Eteint |Eteint |Vérifiez toutes
cablage connecté notant = les connexions
externe | Eteint erreur d'E/S.
détectée sur une
entrée
Erreur Eteint |20u3 |Eteint |Eteint Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Produit non
interne clignote réparable’.
détectée ments
Erreur de Eteint |5 clignot | Eteint | Eteint Eteint |5 clignotements Téléchargez la
configuration ements configuration
détectée vers le
contréleur”.
Erreur sur Eteint |4 clignot | Eteint | Eteint Eteint |Eteint |4 clign | Eteint |Eteint | Vérifiez les
sortie OSSD ements oteme connexions 1/2
nts de la sortie de
sécurité
statique
(ossD)".
Erreur de Eteint |5 clignot | Eteint | Eteint Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Redémarrezle
communicati ements Systéme.'l
on avec le
module
d'extension
Erreur d'une |Eteint |Allumé |Eteint |Eteint Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Redémarrezle

unité de
module
d'extension

systeme.
Déterminez le
module
d'extension
concerné par
I'erreur et
consultez le
guide de
dépannage
correspondant.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous I'avez acheté.
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Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2

Rouge | Jaune |Jaune

Ivert
Détection Eteint |6clig- |Eteint |6 clig- Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Remplacez la
d'une erreur note- note- carte mémoire
de carte ments ments (voir page 181)
memoire. .

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

60

EIO0000001988 04/2018




Caractéristiques techniques

Caractéristiques du controleur

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

dommages matériels.

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.
Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

Caractéristiques spécifiques au contrdleur

Description des références

Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Nombre maximal d’entrées

128

d'extension de méme référence
(excepté XPSMCMERO0002 -
XPSMCMERO0004)

Nombre maximal de sorties 16
Nombre maximal de modules 14
d'extension (excepté
XPSMCMERO0002 -

XPSMCMERO0004)

Nombre maximal de modules 4

Activation d’unité (N°/description)

2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrée Restart (N°/description)

2 /| EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec
bouton-poussoir de redémarrage

Sortie de test (N°/description)

4/ pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 VCC

EIO0000001988 04/2018

61




Caractéristiques techniques

Caractéristiques spécifiques au contréleur

Contréleur a contréleur par fonction
réseau

Maximum 10 Contréleurs de sécurité modulaire avec distance de 100 m

(328,08 ft) entre chaque contrdleur.

Sortie de sécurité statique (OSSD)
(N°/description)

2 paires / sorties de sécurité statique PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Al'état ON : Uv-0,75V + Uv (ot Uv est 24 V + 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® | acharge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD)
correspond a la charge résistive minimale de 60 Q.
O La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les
sorties, la surveillance de ligne est effectuée en utilisant une
impulsion de sortie sur chaque voie. L'impulsion de sortie est
générée toutes les 5,5 ms avec une impulsion de
100 microsecondes.

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

6.06E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

382

Connexion au PC

USB 2.0 (Haut débit) - Longueur maximale du cable : 3 m

Connexion aux modules

Extension d’embase a 5 voies

d’extension
Poids 0,12 kg
Logement de carte mémoire Oui

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.2
Module d'extension d'entrée/sortie XPSMCMMX0802x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 64
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 65
Voyants 67
Caractéristiques des modules 70
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMMX0802+ est un module d’extension d’entrée/sortie pour le XPSMCMe Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMMX0802+ ne peut étre configuré qu’avec le
XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire. Le module XPSMCMMX0802+ fournit

huit entrées de sécurité et deux sorties de sécurité (quatre voies physiques).

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour

attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2)

NODE_ADDR1 (borne 3)

NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

dans ce tableau.

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.
NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).

Sortie de sécurité statique (OSSD)
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMMX0802«

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE ADDR1 ADDRA maximale applicable 1,2 kQ.

4 0VvCC PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 OSSD1_A OUT 1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,

6 0SSD1_B OuT 1 état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrag | Type d'entrée 3. Résistance
el maximale applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

9 OSSD2_A OuUT 2 Sortie statique 2

10 0SsD2_B OuUT 2

11 RESTART2 RST 2 Entrée |Retour/Redémarrag | Type d'entrée 3. Résistance
e2 maximale applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 |STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

13 OUT_TEST1 - Sortie de détection

14 OUT_TEST2 R de court-circuit

15 OUT_TEST3 -

16 OUT_TEST4 -

17 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance

18 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 | maximale applicable 1,2 kQ.

19 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

20 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

21 INPUTS IN5 Entrée logique 5

22 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6

23 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

24 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMMX0802-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMMX0802- :

024 Vdc
Y 1 J24 vac ouT_TesT! [z |-
Contactors — — — = <42 lnoDE ADDRO OUT_TEST2 m
K2\ K2\ = = — = 1 3INoDE ADDR1 | 3§ | OUT_TEST3[15) Soarency
T 4 §0Vde o | OUT_TEST4 |16}
— 1" OSSD1_A = INPUT1 J17] +
Iy ey { ¥ Jossp1_s 2 ey i >
#Ves T —ResTART! = NPUT3 i3] L—'
gt 8 Jout_sTatust | X INPUT4 [20] %8 Vide
9 JOSSD2_A @ INPUTS § 21 GND
10Jossp2_8 N weute 2] ¥ |
11 JRESTART?2 INPUTT |23 0SSD1
12 JOUT STATUS? INPUTS J24] 0SSD2
Light Curtain
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMMX0802- :
024 Vdc
KINKIN 1 24 vdc out_TesT1 L3 koo
Contactors e — = z NODE ADDRO OUT_TEST?2 z JUL
K2y K2y e E NODE ADDR1 % OUT_TEST3 [15] g;\;;rgenc)'
- 2 Jovdc o | our_TesT4 [78)
l——mS— 5 JossD1_A = INPUT1 17—t
= LES— 6 Josspi s = INPUT2 |18 =
Voo 1 ki gk2 —fresaRTt | 2 nPuT3 i3] I__
i (& Jour_statust | X INPUT4 [20] s—
| 9 JOSSD2_A g INPUTS § 21) e
[10jossp2_8 ro INPUTE [ 22] =
11 JRESTART?2 INPUT7 |23 0SSD1
[12JouT_STATUS2 npPuTS 22 0SSD2
Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN
] n

EN  EEX
L]

0
ADDR W

MX0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMMX0802, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OouT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Jaune Rouge/vert | Jaune 2
Jaune
Allumé Allumé |Allumé | Allumé Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
TEST initial
67
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RUN E IN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Jaune Rouge/vert | Jaune 2
Jaune

Eteint = en Eteint | Eteint Adresse |Etatdes |Etatdes |Allumé= |Diagnostic |Fonction-

attente de nceud | entrées sorties : en attente | des sorties | nement

d'initialisation (voir page Rouge =0 |de normal

64) Vert =1 redémarr
codée age

Clignotant = Allumé = Clignotant Clignotant

aucune entrée erreurde = erreur = aucun

ou sortie cablage sur une retour

configurée détectée entrée

Allumé =

entrées ou

sorties

configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1-8 [OUT 1/2 |RST 1/ | STATUS | Solution
Vert Rouge Rouge Jaune | Rouge/ver | 2 1/2
t Jaune |Jaune
Erreur interne Eteint [20u3 Eteint Eteint | Rouge Eteint | Eteint Produit non
détectée. Clignote- réparab|e1_
ments

Erreur de Eteint |5 clignote- | Eteint 5 clignotements Version du

compatibilité ments micrologiciel non

détectée. compatible avec
XPSMCMCP080
2.1,

Détection d'erreur sur | Eteint | 4 clignote- | Eteint Eteint |4 clignote- | Eteint | Eteint Vérifiez les

sortie OSSD. ments ments connexions 1/2
de la sortie de
sécurité statique
(OsSD).

Détection d'erreur sur | Eteint | 5 clignote- | Eteint Eteint Redémarrez le

la communication ments systeme’.

avec le contrdleur.

1 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ot vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Erreur détectée RUN EIN E EX IN1-8 |OUT 1/2 | RST 1/ | STATUS | Solution
Vert Rouge Rouge Jaune | Rouge/ver | 2 1/2
t Jaune |Jaune

Erreur détectée sur | Eteint | Allumé Eteint Eteint Redémarrez le

un autre module systeme.

d'extension ou Déterminez le

XPSMCMCP0802s. module ou le
contréleur
concerné par
I'erreur et
consultez le
guide de
dépannage
correspondant.

Deux unités ayant la | Eteint |5 clignote |5 clignote- | Eteint Modifiez

méme référence de ments ments I'adresse de

module détectées nceud

avec la méme
adresse de nceud.

(voir page 64)de
l'unité,
NCDE ADDR.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

Description des références Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Activation d'unité (N°/description) |2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques 8 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.
(N°/description)
Entrée Restart (N°/description) 2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale

applicable 1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec
bouton-poussoir de redémarrage

Sortie de test (N°/description) 4 | pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 VCC
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Caractéristiques des modules

Sortie de sécurité statique (OSSD)
(N°/description)

2 paires / sorties de sécurité statique PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75V + Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)
O ATétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® | a charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD)
correspond a la charge résistive minimale de 60 Q.
O La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les
sorties, la surveillance de ligne est effectuée en utilisant une
impulsion de sortie sur chaque voie. L'impulsion de sortie est
générée toutes les 5,5 ms avec une impulsion de
100 microsecondes.

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.72E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

459

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.3
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI0800x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 73
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 74
Voyants 76
Caractéristiques des modules 78
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600+ sont des modules d'extension d’entrée pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600-
ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire. Le
module XPSMCMDI0800- fournit 8 entrées de sécurité et le module XPSMCMDI1600- fournit 16
entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24VCC
NODE 3 24 \VCC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI0800-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie | Sortie de détection | PNP (logique positive) actif,
10 OUT _TEST2 _ de court-circuit état haut

11 OUT_TEST3 -

12 OUT_TEST4 -

13 INPUTS IN 5 Entrée | Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 | maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI0800-

024 Vdc
L 24 vac
1 824 vdc INPUTS 13 | T GND
R ks 2 INODE_ADDRO INPUTE 14 ~
--------- 3 INODE_ADDR1 | % INPUT7 | 15] 0SSD1
% —1fov« o INPUTS [76] 0SSD2
£ g - 5 JINPUTH % 17 Light Curtain
6 JINPUT2 = 18|
Emergency Stop 7 LINPUT3 O 19
an | 8 JINPUT4 o 20}
M Fofout testt | S 21]
10 JOUT_TEST2 - 22}
11 JOUT_TEST3 23
12 JouT_TEST4 24
o —

EI00000001988 04/2018 75



Caractéristiques techniques

Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA
PWR RUN

| =

EIN EEX

] |

0 1
ADDR W m

DIo8

1
N

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI0800¢, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

configurées

Allumé = entrées ou sorties

RUN E IN E EX ADDR 0/1 IN1a8 Signification
Vert Rouge |Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial
Eteint = en attente Eteint | Eteint/ Adresse de Etat des entrées Fonctionnement
d'initialisation Allumé = noeud Clignotant = erreur normal
Clignotant = aucune entrée erreur de (voir page 73) | sur une entrée
ou sortie configurée ca'\blag’e codée
détectée

76
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1a8 Solution
Vert Rouge Rouge Jaune
Erreur interne détectée. Eteint 20u3 Eteint Eteint Produit non réparable”.
clignote-
ments
Erreur de compatibilité Eteint 5 clignote- | Eteint 5 clignotem | Version du micrologiciel non
détectée. ments ents compatible avec
XPSMCMCP0802:".
Détection d'erreur sur la Eteint 5 clignote- | Eteint Eteint Redémarrez le systéeme.
communication avec le ments
contrbleur.
Erreur détectée sur un autre | Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéeme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCP0802-. contr6leur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud

référence de module
détectées avec la méme
adresse de nceud.

(voir page 73)de l'unité.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEM

ENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

XPSMCMDI0800-

XPSMCMDI1600-

Description des références

Boitier électronique maximum 16 péles,
avec loquet de verrouillage.

Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud
(N°/description)

2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

16 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

Sortie de test (N°/description)

4 / pour tester les courts-circuits - surcha

rges, courant maximal 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.75E-9

7.09E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

474

402

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids 0,12 kg
NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.4
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI1600x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 80
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 81
Voyants 83
Caractéristiques des modules 85
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600+ sont des modules d'extension d’entrée pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600-
ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire. Le
module XPSMCMDI0800- fournit 8 entrées de sécurité et le module XPSMCMDI1600- fournit 16
entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI1600°

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO |ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie | Sortie de détection | PNP (logique positive) actif,
10 OUT _TEST2 de court-circuit état haut

11 OUT_TEST3

12 OUT_TEST4

13 INPUTS IN 5 Entrée | Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 | maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8

17 INPUT9 IN9 Entrée logique 9

18 INPUT10 IN 10 Entrée logique 10

19 INPUT11 IN 11 Entrée logique 11

20 INPUT12 IN 12 Entrée logique 12

21 INPUT13 IN 13 Entrée logique 13

22 INPUT 14 IN 14 Entrée logique 14

23 INPUT15 IN 15 Entrée logique 15

24 INPUT16 IN 16 Entrée logique 16
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI1600+

024 Vdc

1§24 vac INPUTS R13

--------- 2 INODE_ADDRO INPUT6 | 14]
--------- 3 INODE_ADDR1 % INPUT7 | 15]
?' o 4 0 vdc ) INPUTS | 16 ]
o : 5 JINPUT1 = INPUTO [ 17]
6 JINPUT2 2 INPUT10 18]

Emergency Stop 7 LINPUT3 O INPUT11 19 ]
an | 8 JINPUT4 r INPUT12 | 20]

=19 JouT TESTY S INPUT13 [ 21]

10 JOUT_TEST2 © INPUT14 ] 22|

11 JOUT_TEST3 INPUT15§ 23

12 OuT TEST4 INPUT16 2]

24 Vdc
GND

.l ] B

0SSD1

0SsD2

Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

Yy |

- E-

| EN B3

=

5
n
L |
9
L]

e

o
H= Bz Ec W

Q‘F'

o0,
=B
o
-

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI1600¢, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

Allumé = entrées ou sorties
configurées

RUN EIN E EX ADDR 0/1 IN12a16 Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test initial
Eteint = en attente Eteint | Eteint Adresse de Etat des Fonctionnement normal
d'initialisation Allumé = noceud entrées
Clignotant = aucune entrée erreur de (voir page 80) Clignotant =
ou sortie configurée cablage codée erreur sur une
détectée entrée
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN 1216 | Solution
Vert Rouge Rouge |Jaune
Erreur interne détectée. Eteint 20u3 Eteint | Eteint Produit non réparable.
clignote-
ments
Erreur de compatibilité Eteint 5clignote- | Eteint |5 clignot | Version du micrologiciel non
détectée. ments ements | compatible avec
XPSMCMCP0802-".
Détection d'erreur sur la Eteint 5clignote- | Eteint | Eteint Redémarrez le systéme.
communication avec le ments
contréleur.
Erreur détectée sur un autre Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCPO0802-. contr6leur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud
référence de module détectées (voir page 80) de l'unité.
avec la méme adresse de
noeud.

1 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEM

ENT

dommages matériels.

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

Caractéristiques des modules

XPSMCMDI0800-

XPSMCMDI1600-

Description des références

Boitier électronique maximum 16 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud
(N°/description)

2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

16 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

Sortie de test (N°/description)

4 / pour tester les courts-circuits - surcha

rges, courant maximal 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.75E-9

7.09E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

474

402

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.5
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI1200MTXx

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 87
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 88
Voyants 90
Caractéristiques des modules 92
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI1200MT- est un module d’extension d’entrée pour le XPSMCMe Contréleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDI1200MT- ne peut étre configuré qu’avec le
XPSMCMCP0802+ Controleur de sécurité modulaire. Le module XPSMCMDI1200MT- fournit

12 entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 \VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24VCC
NODE 3 24 vVCC 24 VCcC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI1200MT-

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 vVCC PWR - Alimentation 24 VCC |-

2 NODE_ADDRO |ADDRO | Entrée Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie Sortie de détection PNP (logique positive) actif, état
10 OUT TEST2 de court-circuit haut

11 OUT_TEST3

12 OUT_TEST4

13 INPUTS IN5 Entrée Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN8 Entrée logique 8

17 OUT_TEST5 - Sortie Sortie de détection PNP (logique positive) actif, état
18 OUT _TEST6 de court-circuit haut

19 OUT_TEST7

20 OUT_TEST8

21 INPUT9 IN9 Entrée Entrée logique 9 Type d'entrée 3. Résistance
22 INPUT10 IN10 Entrée logique 10 | Maximale applicable 1,2 kQ.
23 INPUT11 IN11 Entrée logique 11

24 INPUT12 IN12 Entrée logique 12
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI1200MT-

24 Vdc

1 §24 vdc INPUTS 13 |
-------- 2 INODE_ADDRO || ¢ INPUTE [14]
-------- 3 INODE_ADDR1 | T INPUT7 [15]
—] “Jovdc Z INPUTS 16|
. 5 JINPUT1 o | our_tests[i]
6 JINPUT2 = | OuT_TEST6|138]
a7 inPuTs 91 our_test7[is]
an |8 JINPUT4 o | our_testsfzo
=X ofout TESTI | 8 INPUTO [ 21]
wjour_TesT2 | < INPUT10 [ 22]
njout_Testa | INPUT11 |23
12 JOUT _TEST4 INPUT12 [ 24]

e — ] —

EI00000001988 04/2018 89



Caractéristiques techniques

Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN
L] |
EIN  EEX
L] ]

0 1
ADDR W m

DI12M

]

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI1200MTe,
lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

configurées

Allumé = entrées ou sorties

RUN E IN E EX ADDR 0/1 IN1a12 Signification
Vert Rouge |Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial
Eteint = en attente Eteint Eteint Adresse de Etat des entrées | Fonctionnement
d'initialisation Allumé = nceud Clignotant = normal
Clignotant = aucune entrée ou erreur de (voir page 87) erreur sur une
sortie configurée cablage codée entrée
détectée
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1a12 | Solution
Vert Rouge Rouge |Jaune
Erreur interne détectée Eteint 20u3 Eteint | Eteint Produit non réparable .
clignote-
ments
Erreur de compatibilité détectée. | Eteint 5 clignote- | Eteint 5 clignote- | Version du micrologiciel non
ments ments compatible avec
XPSMCMCP0802-".
Détection d'erreur sur la Eteint 5 clignote- | Eteint | Eteint Redémarrez le systéme'.
communication avec le controleur. ments
Erreur détectée sur un autre Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCP0802-. contréleur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud

référence de module détectées
avec la méme adresse de noeud.

(voir page 87)de l'unité,
NCDE ADDR.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

Description des références Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Adresse de noeud (N°/description) | 2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques 12/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Sortie de test (N°/description) 8 / pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 \VCC

Probabilité de défaillance 3.24E-9

dangereuse par heure (PFHd)

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.6
Module d'extension de sortie XPSMCMDO0002x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 94
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 95
Voyants 97
Caractéristiques des modules 100
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDOO0002+ et XPSMCMDOO0004- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDOO0002- et
XPSMCMDOO0004+ ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDOO0002- fournit deux sorties de sécurité double voie et
deux sorties d’état. Le module XPSMCMDOO0004- fournit quatre sorties de sécurité double voie et
quatre sorties d’état.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDOQ0002«

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC |-

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE_ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 OSSD1_A OouT 1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,

6 0SsD1 B état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage | Type d'entrée 3. Résistance
1 maximale applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 | STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

9 OSSD2_A OuUT 2 Sortie | Sortie statique 2 PNP (logique positive) actif,

10 0SSD2 B état haut

11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage | Type d'entrée 3. Résistance
2 maximale applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

13 24 VCC - - Alimentation 24 VCC | Alimentation OSSD1/2

14 n.c. - - - -

15 0ovccC - - Alimentation 0 VCC |-

16 n.c. - - - -

Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDO0002-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMDOO0002- :
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024 Vde
Ccn!ac!:rl\ i St e 2 J
- 4 2 |NODE_ADDRO 14
K2y K2y - 3 INODE_ADDR1 | X 0 Vdcj15
3 Jovde X 1_61
K1 2 —
— S }—{7 Jossp1 A = 17]
r L s Jossp1 8 2 18]
ZWUC? I L LJRESTART! o 19)
el 8 JOUT_STATUS1 8 20
9 Jossp2_A S ral
10 JossD2 B < 22
11 JRESTART2 23
12 JOUT_STATUS? [24]
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMDO0002- :
024 Vdc
KNS 1 |24 vdc 24 vdc |13, |
Contactors S e 2 JNODE_ADDRO 14
K2y K2y R 3 JNODE_ADDR1 | X ovac[ishy
S b
v 4 §0 Vdc W E =
I N5 |ossoi A < 17
s + L J5]osspi s 2 18]
c K1 .K2 7 [RESTART1 O 19
L Rin ;‘;;::k e ou_statust | O 20
9 Jossp2 A o 21
10 JossD2 B S 22)
11 [RESTART2 23]
12 JOUT_STATUS?2 24
R —
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN
] n

EN  EEX
L]

0
ADDR W

D002

1
ouT W

1
RST W
1
STaTUs W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDOO0002¢, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN E EX ADDR 1/2 |OUT 1/2 | RST 1/2 STATUS 1/2 | Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Allumé Allumé | Allumé Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension - test
initial
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RUN EIN E EX ADDR 1/2 |OUT 1/2 | RST 1/2 STATUS 1/2 | Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert

Eteint = en attente |Eteint | Eteint Adresse |Etatdes |Allumé=en |Diagnostic |Fonctionnement
d'initialisation Allumé = |denceud |sorties: attente de des sorties | normal
Clignotant = e[reur de (vmrpage Roug_e =0 re.demarrage
aucune entrée ou ca’blag’e 94)codée | Vert=1 Clignotant=

détectée aucun retour

sortie configurée

Allumé = entrées

ou sorties
configurées
Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solution
Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2
vert Jaune
Erreur interne Eteint |20u3 |Eteint | Rouge Eteint | Eteint Produit non réparable’.
détectée. clig-
note-
ments
Erreur de Eteint |5 clig- Eteint |5 clignotements Version du micrologiciel
compatibilité note- non compatible avec
détectée. ments XPSMCMCP0802+".
Détection d'erreur sur | Eteint |4 clig- | Eteint |4 clig-note- | Eteint Eteint Vérifiez les connexions 1/2
sortie OSSD. note- ments de la sortie de sécurité
ments statique (OSSD)".
Détection d'erreur sur | Eteint | 5 clig- | Eteint | Eteint Eteint | Eteint Redémarrez le systéme.
la communication note-
avec le contréleur. ments
Erreur détectée sur | Eteint | Allumé | Eteint | Eteint Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
un autre module Déterminezle module oule
d'extension ou contréleur concerné par
XPSMCMCP0802-. I'erreur et consultez le
guide de dépannage
correspondant.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous |'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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nceud.

Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solution

Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2

vert Jaune

Deux unités ayant la | Eteint |5 clignotements | Eteint Eteint Eteint Modifiez I'adresse de
méme référence de neceud (voir page 94)de
module détectées l'unité.
avec la méme
adresse de nceud.
Alimentation Allumé | Eteint Allumé | Rouge Clignote | Condition | Connectez les broches 13
manquante sur OSSD clignotant ment de sortie | et 14 a l'alimentation.
3,4 (MO4
uniguement).
Erreur détectée surle | Eteint | 3 clignot | Eteint | Eteint Eteint | Eteint Produit non réparable’.
circuit de détection de ements

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMDOO0002 XPSMCMDOO0004-

Description des références Boitier électronique maximum 16 poles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud 2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Entrée Restart (N°/description) |2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage
Sortie de sécurité statique 2 paires / sorties de sécurité statique 4 paires / sorties de sécurité statique
(OSSD) (N°/description) PNP actif, état haut PNP actif, état haut

® |es sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75 V = Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la
charge résistive minimale de 60 Q.
QO La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les sorties, la
surveillance de ligne est effectuée en utilisant une impulsion de sortie sur
chaque voie. L'impulsion de sortie est générée toutes les 5,5 ms avec une
impulsion de 100 microsecondes.
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Caractéristiques des modules XPSMCMDO0002¢ XPSMCMDO0004+
Sorties d’état Courant de sortie maximal par voie : 100 mA /24 VCC
Probabilité de défaillance 3.16E-9 3.44E-9
dangereuse par heure (PFHd)

Temps moyen avant une 954 686

défaillance dangereuse (MTTFd)

en années

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.7
Module d'extension de sortie XPSMCMDOO0004x

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 103
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 104
Voyants 106
Caractéristiques des modules 109
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDOO0002+ et XPSMCMDOO0004- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDOO0002- et
XPSMCMDOO0004+ ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDOO0002- fournit deux sorties de sécurité double voie et
deux sorties d’état. Le module XPSMCMDOO0004- fournit quatre sorties de sécurité double voie et
quatre sorties d’état.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 \V/CC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDO0004-

Borne | Signal Voyant Type Description Fonctionnement
1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC |-
2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE_ADDRH1 ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 0VvCccC PWR - Alimentation 0 VCC -
5 OSSD1_A OuUT 1 Sortie Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,
6 0SSD1 B état haut
7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
9 OSSD2_A OUT 2 Sortie Sortie statique 2 PNP (logique positive) actif,
10 0SSD2 B état haut
11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage 2 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
13 24 VCC - - Alimentation 24 VCC Alimentation OSSD1/2
14 24 \VCC - - Alimentation 24 VCC Alimentation OSSD3/4
15 0vCcC - - Alimentation 0 VCC -
16
17 OSSD4_A OuT 4 Sortie Sortie statique 4 PNP (logique positive) actif,
18 0SSD4 B état haut
19 RESTART4 RST 4 Entrée | Retour/Redémarrage 4 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
20 OUT_STATUS4 |STATUS 4 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
21 OSSD3_A OuT 3 Sortie Sortie statique 3 PNP (logique positive) actif,
29 0SSD3 B état haut
23 RESTART3 RST 3 Entrée | Retour/Redémarrage 3 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
24 OUT_STATUS 3 |STATUS 3 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,

configurable

état haut
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDOO0004-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMDOO0004- :

024 Vdc
COM:: N 1 [24 vdc 24 vac|[13
b= = == == =d 2 INODE_ADDRO 24 Vdc
K2\ K2y TEEETETE 3 INODE_ADDR1 | X 0 Vdc
= 4 o vdc o 0 Vdc
LS5 Jossoi A = 0SSD4_A
r L] 5 Josspi B Q 0SSD4_BJ 18]
2 Vdc? I —JResTART g RESTART4}19)
— 8 JOUT_STATUS1 8 OUT_STATUS4
9 Jossp2 A S 0ssD3_Af21]
10 JOSsD2_B ) 0SSD3_B
11 JRESTART2 RESTART3
12 JOUT STATUS2 OUT_STATUS3
i —

Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMDOO0004- :

924 Vdc
Comacl:l\ i [ 1 124 vac 24 vac|13 |
-------- 2 [NODE_ADDRO 24 Vdc |12
K2y K2y e s 3 INODE_ADDR1 | X S 15 o |
7 10 vdc o ovdc]is] =
K1 2}
F—KZE— 5 JossD1_A = osspa_Af17
= L= S)—1 6 Josspi_B Q 0ssD4_Bf18
2““’“? T K1 k2 [—]ZJRESTARTI % RESTART4[19
e ::ed—’ba':k 8 Jour_sTatust | G fouT_sTATUS4[2
9 JossD2_A S ossD3 A2
10 JOSSD2_B ¢ 0SsSD3_BJ 22
11 |JRESTART?2 RESTART3| 23
12 JOUT_STATUS? OUT_STATUS3]24
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

'C_ \ B |
EIN  EEX
L]
0
ADDR W

DO04

STATUS

4
| |
4
B
4
| |

3
RST M
3
STaTUs W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDOO0004-, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN E IN E EX ADDR 0/1 |OUT 1-4 |RST 1/4 STATUS 1-4 | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Allumé Allumé |Allumé |Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
test initial
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aucune entrée ou
sortie configurée

Allumé = entrées

aucun retour

RUN EIN E EX ADDRO0/1 |OUT1-4 |RST1/4 STATUS 1-4 | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Eteint = en attente | Eteint |Eteint | Adressede |Etatdes |Allumé =en |Diagnostic Fonctionnement
d'initialisation noeud sorties : attente de des sorties normal
(voir page | Rouge =0 |redémarrage
Clignotant = 103) codée | Vert =1 Clignotant=

ou sorties

configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solution
Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2
vert Jaune

Erreur interne détectée. | Eteint [2ou3 | Eteint |Rouge Eteint | Eteint Produit non réparable .
clig-
note-
ments

Erreur de compatibilité | Eteint | 5 clig- Eteint |5 clignotements Version du micrologiciel non

détectée. note- compatible avec
ments XPSMCMCP0802-".

Détection d'erreur sur | Eteint |4 clig- | Eteint | 4 clig- Eteint Eteint Vérifiez les connexions 1/2

sortie OSSD. note- note- de la sortie de sécurité
ments ments statique (OSSD)".

Détectiond'erreur surla | Eteint |5clig- | Eteint |Eteint Eteint | Eteint Redémarrez le systeme.

communication avec le note-

contréleur. ments

Erreur détectée surun | Eteint |Allumé |Eteint |Eteint Eteint Eteint Redémarrez le systéme.

autre module Déterminez le module ou le

d'extension ou contréleur concerné par

XPSMCMCP0802-. I'erreur et consultez le guide

de dépannage
correspondant.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.

EIO0000001988 04/2018

107




Caractéristiques techniques

Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solution

Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2

vert Jaune

Deux unités ayant la Eteint |5 clignotements | Eteint Eteint Eteint Modifiez I'adresse de nceud
méme référence de (voir page 103) de I'unité.
module détectées avec
la méme adresse de
noeud.
Alimentation Allumé | Eteint Allumé | Rouge Clignote | Condition | Connectez les broches 13 et
manquante sur OSSD clignotant | ment de sortie | 14 a l'alimentation.
3,4 (MO4 uniquement).
Erreur détectée surle | Eteint |3 clig- |Eteint |Eteint Eteint | Eteint Produit non réparable’.
circuit de détection de note-
noeud. ments

1

Si le probléeme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMDOO0002- XPSMCMDO0004-

Description des références Boitier électronique maximum 16 poles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud 2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Entrée Restart (N°/description) |2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage
Sortie de sécurité statique 2 paires / sorties de sécurité statique 4 paires / sorties de sécurité statique
(OSSD) (N°/description) PNP actif, état haut PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75V = Uv (ou Uv est 24 V £ 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la
charge résistive minimale de 60 Q.
QO La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les sorties, la
surveillance de ligne est effectuée en utilisant une impulsion de sortie sur
chaque voie. L'impulsion de sortie est générée toutes les 5,5 ms avec une
impulsion de 100 microsecondes.
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Caractéristiques des modules

XPSMCMDO0002-

XPSMCMDO0004-

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA /24 VCC

défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

Probabilité de défaillance 3.16E-9 3.44E-9
dangereuse par heure (PFHd)
Temps moyen avant une 954 686

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMERO0002- et
XPSMCMERO0004- ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Le module XPSMCMERO0002- fournit une sortie relais de sécurité de catégorie 4 (2 contacts NO
et 1 contact NC). Le module XPSMCMERO0004+ fournit deux sorties relais de sécurité de
catégorie 4 (2 x 2 contacts NO et 1 contact NC). Les sorties numériques du XPSMCMCP0802-
Controleur de sécurité modulaire ou des modules d’extension XPSMCMDOO0002-,
XPSMCMDO0004+ ou XPSMCMMX0802+ sont physiquement cablés aux entrées des modules
XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+. Les modules XPSMCMER0004+ et XPSMCMERO0002+
ne sont pas connectés a I'extension d'embase .

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMER0002¢

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

4 ovccec PWR - Alimentation 0 VCC

5 OSSDIN1_A - Entrée | Circuit de commande 1 Type d'entrée 3.

6 OSSDIN1_B Rési_stance maximale
applicable 1,2 kQ.

7 FBK_K1_K2_1 |- Sortie | Retour K1K2 ZONE 1 -

9 A_NC1 OUT 1 Contact NC ZONE 1

10 B_NC1

13 A_NO11 Contact NO1 ZONE 1

14 B_NO11

15 A_NO12 Contact NO2 ZONE 1

16 B_NO12

EIO0000001988 04/2018

113




Caractéristiques techniques

Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMERO0002-

24 Vdc
24 Vdc OUT_TEST! |13 |
Master_Enable1 OUT_TEST2 J14] ‘E'rl.n —
Master_Enable2 | 3¢ | OUT_TEST3 s} §igp™
L = » | ouT_TEsT4 [16]
0SSD1_A = INPUT1 J17] +
———FJossoi s g nPuT2 ] o
(T N—————1 7 |RESTARTY o INPUT3 J19]
ouT_sTATUS1| B INPUT4 J20] | o4 Ve
0SSD2_A @ INPUTS [21 GND
0SSD2_B N INPUT [22] ]
RESTART2 INPUTT |23 03sD1
OUT_STATUS?2 INPUTS [24] 0SsD2
Light Curtain
Tzs. Vde XPSMCMERO0002
[ 1§24 Vdc A_NO11]13]
| 2 INot Connected B_NO11]14]
3 INot Connected A NC1 A_NO12}15
£ 2o vdc FB_B T T &= 8_NO12] 1)
— 5 JossDINI_A B_NC1 L_L =
[6jossont e FBAN 1= -
[ 7 JFBK_K1_K2_1
| 8 | Not Connected
9 JA_NC1
[10]B_NC1
_EL Not Connected
12 §Not Connected

Load
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Etat de fonctionnement

Le tableau suivant décrit I'état de fonctionnement du voyant du XPSMCMERO0002- :

OuT 1
vert

Signification

Allumé et sortie activée

Fonctionnement normal
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2

(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMERO0002- XPSMCMERO0004-
Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2A

Courant de commutation 6 A maximum (minimum 17 V a 10 mA)

(résistif)

Type de contact a relais 2NO +1NC 2x2NO +1NC

Contacts de retour 1 2

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10%

contacts

Connexion aux modules Pas d’extension d’embase disponible, connexion aux sorties numériques par
d’extension réseau cable

Poids 0,12 kg
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NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de
12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMER0002¢/XPSMCMER0004+)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) |MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0
(@A) toyole2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0
AC-15 | teyceq | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0
(3A) toycle2 | 7-42E-10 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0
AC-15 | teycrer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0
(1) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC1: 230V P~

ﬁ%\\ \\\ 4
‘\ L N[N

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionneﬂ}ent x0,1A
o

104 108 108 107
Cycles de fonctionnement

Diagramme de temporisation des opérations de commutation

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc .
%
N.O. Contact OPEN CLOSED / OPEN
bl !
—12ms —12ms
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Caractéristiques techniques

Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMERO0002- et
XPSMCMERO0004- ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Le module XPSMCMERO0002- fournit une sortie relais de sécurité de catégorie 4 (2 contacts NO
et 1 contact NC). Le module XPSMCMERO0004+ fournit deux sorties relais de sécurité de
catégorie 4 (2 x 2 contacts NO et 1 contact NC). Les sorties numériques du XPSMCMCP0802-
Controleur de sécurité modulaire ou des modules d’extension XPSMCMDOO0002-,
XPSMCMDO0004+ ou XPSMCMMX0802+ sont physiquement cablés aux entrées des modules
XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+. Les modules XPSMCMER0004+ et XPSMCMERO0002+
ne sont pas connectés a I'extension d'embase .

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMERQ0004-

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

4 ovccec PWR Alimentation 0 VCC -

5 OSSDIN1_A - Entrée Circuit de commande 1 Type d'entrée 3.

6 OSSDIN1_B Rési_stance maximale
applicable 1,2 kQ.

7 FBK_K1_K2_1 |- Sortie Retour K1 K2 ZONE 1 -

9 A_NC1 OUT 1 Sortie Contact NC ZONE 1 -

10 B_NC1

11 A_NC2 OuT 2 Sortie Contact NC ZONE 2 -

12 B_NC2

13 A_NO11 OuT 1 Sortie Contact NO1 ZONE 1 -

14 B_NO11

15 A_NO12 Contact NO2 ZONE 1

16 B_NO12

17 OSSDIN2_A - Entrée Circuit de commande 2 Type d'entrée 3.

5 ossonze

19 FBK_K1_K2_2 |- Sortie Retour K1 K2 ZONE 2 -

21 A_NO21 OuT 2 Contact NO1 ZONE 2

22 B_NO21

23 A_NO22 Contact NO2 ZONE 2

24 B_NO22
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMERO0004-

524 Vdc
| 1§24 vdc our_TesT 13 F
2 IMaster_Enable1 OUT_TEST2 |14}
3 |Master_Enabie2| 3 | ouT_TEST3 [TE] SE{‘;;"-"“‘*’
]2 ]ovde o | our_tesT4 [18] ®
| 5 JOssD1_A - INPUT1 [ 17] ¥
N————J 5 JOossD1_B 2 wpuT2 i3] 2
N————————— 7 |RESTART! O INPUT3 [19]
[ 8 Jout_staTust | 8 INPUT4 J20} | 24 Ve
[ 9 Josspz A 2 INPUTS [[21] {ow
10 JossD2_B R nPUTe |22) S
11 JRESTART2 INPUTT | 23 08501
[12 JouT STATUS?2 npuTs [24] 088D2
Light Curtain
XPSMCMER0004 K1 1
24 Vdc A_NO11[13
Not Connected B_NO11 E-Féf_u Load |
Not Connected A_NC A_NO12]15] K2_1
U vdc BEET T B NO12R16] 'g—u Load
OSSDINT_A B NC1 LA 0ssDIN2_A |17]
OSSDINT_B  FBA p= =" = B 0ssDIN2_BJ18
FBK_K1_K2_1 FBK_K1_k2_2 [19]
Not Connected Mot Connected § 20|
A_NC1 A NO21] 21
B_NC1 B_NO21 22
A_NC2 A_No22f 23
B_NC2 B_NO22[74]
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Etat de fonctionnement

Le tableau suivant décrit I'état de fonctionnement des voyants du XPSMCMEROQ0004- :

OuT 1/2
Vert

Signification

Allumé et sortie activée

Fonctionnement normal
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2

(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMERO0002- XPSMCMERO0004-
Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2A

Courant de commutation 6 A maximum (minimum 17 V a 10 mA)

(résistif)

Type de contact a relais 2NO +1NC 2x2NO +1NC

Contacts de retour 1 2

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10%

contacts

Connexion aux modules Pas d’extension d’embase disponible, connexion aux sorties numériques par
d’extension réseau cable

Poids 0,12 kg
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NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de
12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMER0002¢/XPSMCMER0004+)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) |MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0
(@A) toyole2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0
AC-15 | teyceq | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0
(3A) toycle2 | 7-42E-10 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0
AC-15 | teycrer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0
(1) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC1: 230V P~

ﬁ%\\ \\\ 4
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DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionneﬂ}ent x0,1A
o

104 108 108 107
Cycles de fonctionnement

Diagramme de temporisation des opérations de commutation

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc .
%
N.O. Contact OPEN CLOSED / OPEN
bl !
—12ms —12ms
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Sous-chapitre 4.10
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Les modules XPSMCMENO0200+, XPSMCMENO100HT+, XPSMCMENO200HT-,
XPSMCMENOQ0100SC+, XPSMCMEN0200SC+, XPSMCMENO0100TT+ et XPSMCMENO200TT-
sont des modules d’extension de contrdle de vitesse pour : vitesse zéro, vitesse maximale, plage
de vitesses et direction. De plus, vous pouvez configurer jusqu’a quatre seuils de vitesse pour
chaque axe a surveiller.

Les modules XPSMCMENO0200+, XPSMCMENOQO100HT+, XPSMCMENO0200HT>,

XPSMCMENO0100SC+, XPSMCMENO0200SC+, XPSMCMENO0100TT* et XPSMCMENO0200TT* ne
peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire.

Le module XPSMCMENO0200- fournit deux entrées de sécurité pour les capteurs de proximité. Les
modules XPSMCMENO100HT+ et XPSMCMENO200HT- fournissent deux entrées de capteur de
proximité et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs HTL de sécurité. Les modules
XPSMCMENO0100SC-+ et XPSMCMENO0200SC- fournissent deux entrées de capteur de proximité
et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs Sin/Cos de sécurité. Les modules
XPSMCMENO100TTe et XPSMCMENO0200TT- fournissent deux entrées de capteur de proximité
et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs TTL de sécurité.

NOTE : Le montage des encodeurs doit étre effectué conformément a la norme EN 61800-5-2 sur
I'arbre du moteur.

Les modules sont configurés en utilisant SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.
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Désignations des connecteurs

Désignations des connecteur du module XPSMCMEN-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.

4 0VvccC PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 PROXY1_24V PROX1 Sortie | Connexions Courant maximal 100 mA

6 PROXY1_REF PROXIMITY 1 Alimentation 0 VCC PROXY1

7 PROXY1_IN1 (3 Entrée PROXY1 Input_1 pour contact
fils) NO ou NC

8 PROXY1_IN2 (4 PROXY1 Input_2 pour contact
fils) NO ou NC

9 PROXY2_24V PROX2 Sortie | Connexions Courant maximal 100 mA

10 PROXY2_REF PROXIMITY 2 Alimentation 0 VCC PROXY2

11 PROXY2_IN1 (3 Entrée PROXY2 Input_1 pour contact
fils) NO ou NC

12 PROXY2_IN2 (4 PROXY2 Input_2 pour contact
fils) NO ou NC

13 Non connecté - - Non connecté -

14

15

16

Connexions de codeurs avec connecteur RJ45 (modules XPSMCMENO100HT-,
XPSMCMENO0200HTe, XPSMCMENO0100SC+, XPSMCMENO0200SC+, XPSMCMENO100TT- et
XPSMCMENO200TTe) :
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87654321 12345678 12345678 EIA/TIA-568A
(]l 8
wr e
"o
= o
| : |
N N
Broche | Couleur XPSMCMENO-00TT XPSMCMENO-00HT XPSMCMENO0-00SC
1 Vert - blanc 5vcc Non connecté Non connecté
2 Vert ovce ovce ovcc
3 Orange - blanc Non connecté Non connecté Non connecté
4 Bleu A A A (Sin+)
5 Bleu - blanc /A /A /A (Sin-)
6 Orange Non connecté Non connecté Non connecté
7 marron - blanc B B B (Cos+)
8 Marron /B /B /B (Cos-)
(1) Cette broche n’est pas I'alimentation de I'encodeur TTL, qui doit étre fournie séparément. Cette broche
doit étre connectée pour que le module de surveillance de la vitesse détecte la présence d'un
encodeur TTL.

Pour plus d’information, consultez Cable répartiteur de I'encodeur (voir page 186).
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

L= =

EEX

1

PROX W
1

SH W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMEN?-, lorsque le

voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1 |ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Signification

Vert Rouge | Rouge | Orange Jaune Jaune Jaune

Allumé Allumé | Allumé | Allumé Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
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RUN EIN EEX |ADDRO/1 |ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Signification
Vert Rouge |Rouge | Orange Jaune Jaune Jaune
Eteint = en attente | Eteint | Eteint | Adressede | Allumé Allumé OFF = Fonctionnement
d'initialisation nceud Codeur Capteur de axe dans | normal

(voir page | connecté et | proximité plage de

728) codée | opérationnel | connecté et vitesses
opérationnel | normale

Clignotant = Clignotant
aucune entrée ou = axe en
sortie configurée survitesse
Allumé = entrées ON = axe
ou sorties immobile
configurées

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN EEX |ADDR |enc! |PROX1/|[SH1/2 |Solution
Vert Rouge |Rouge |0/1 Jaune |2 Jaune
Orange Jaune
Erreur interne détectée. |Eteint |[20ou3 |Eteint |Adresse | Eteint Produit non
clig- de réparable?.
note- nceud
ments (voir pa
Erreur de compatibilitt | Eteint | 5clig- | Eteint | 9¢ 126) | Eteint Version du
détectée. note- codée micrologiciel non
ments compatible avec
XPSMCMCP0802
2
Codeur configuré mais | Eteint | Allumé | 3 clig- Eteint Connectez le
non connecté. note- codeur au module.
ments Vérifiez que la
fréquence d’entrée
est dans la plage
autorisée.
Capteur de proximité Eteint |Eteint | Allumé Eteint | Clig- Eteint | Remplacez le
non opérationnel. note- capteur de
mentsde proximité.
2 sec.
Capteur de proximité Eteint |Eteint |3 clig- Eteint | Clig- Eteint | Connectez le
configuré mais non note- note- capteur de
connecté. ments mentsde proximité au
0,5 sec. module.
Vérifiez que la
fréquence d’entrée
est dans la plage
autorisée.
Deux unités ayant la Eteint |5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse
méme référence de de nceud
module détectées avec (voir page 128) de
la méme adresse de l'unité.
noeud.
Erreur détectée sur le Eteint | Eteint Eteint |3clig- |Eteint |Eteint Clignote | Produit non
circuit de détection de note- ment réparable?.
noeud. ments

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
2 Sile probléeme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Dépannage du contréle de la vitesse

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants, lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est

allumé :
Erreur détectée RUN EIN EEX |ADDR |eNnc! |PROX 1/ |SH 1/2 |Solution
Vert Rouge | Rouge |0/1 Jaune |2 Jaune
Orange Jaune
Détection d’erreur Eteint |3clig- |Eteint |- 3clig- |Eteint Eteint | Remplacez
interne. note- note- I'encodeur?.
ments ments
Détection d’erreur - 3 clig- Eteint |- - 3 clig- - Remplacez le
interne de capteur de note- note- capteur de
proximité. ments ments proximité2.
Erreur détectée sur le Eteint |3clig- |Eteint |3clig- |Eteint |Eteint Eteint | Produit non
circuit de détection de note- note- réparable?.
noeud. ments ments

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMENO0200 et XPSMCMENO0200G.
2 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

134

EIO0000001988 04/2018




Caractéristiques techniques

Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des | XPSMCMEN0200/ | XPSMCMENO100HT. | XPSMCMENO0100SC- | XPSMCMENO100TT-

modules XPSMCMENO0200 | XPSMCMENO200HTs | XPSMCMEN0200SCe | XPSMCMENO200TT*
G

Interface encodeur aucune HTL Sin/Cos TTL

Signaux d’entrée aucune ® Tension nominale d’isolement 250 V

encodeur ® Catégorie de surtension Il

électriquement isolés e Tension nominale de tenue aux chocs 4,00 kV

selon EN 61800-1

Nombre max. d'axes |2

Plage de fréquences |> 10 Hz
Vitesse zéro / vitesse
maximale

Ecart minimalentre  |>5%
seuils (avec seuil >1)

Nombre max. 0 1 sur XPSMCMENO100TTes, XPSMCMENO100HT?-,
d'encodeurs XPSMCMENO0100SC-
2 sur XPSMCMENO0200TTe, XPSMCMENO200HT>-,
XPSMCMENO0200SC-
Fréquence max. - 300 kHz 500 kHz 500 kHz
encodeur
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Caractéristiques des
modules

XPSMCMEN0200/
XPSMCMENO0200
G

XPSMCMENO100HT-
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO100SC-
XPSMCMEN0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Plage de seuil
ajustable encodeur

1 Hz & 450 kHz

Connexions
encodeurs

RJ45

Nombre max. de
capteurs de proximité

Fréquence max. des
capteurs de proximité

5 kHz

Courant de sortie
max. sur capteur de
proximite

100 mA a 24 VCC (bornes 5 et 9)

Plage de seuil
ajustable capteur de
proximité

1Hz a4 kHz

Plage de fréquences
Vitesse zéro / vitesse
maximale

> 10 Hz

Ecart minimal entre
seuils (avec seuil >1)

>5%

Connexions des
capteurs de proximité

Borniers

Type des capteurs de
proximité

PNP/NPN - 3/4 fils

PFHd
XPSMCMENO1.

6.70-09

7.94E-09

7.08E-09

PFHd
XPSMCMENO02-

5.98E-09

7.42-09

9.89E-09

8.18E-09

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO0200

424
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Caractéristiques des
modules

XPSMCMEN0200/
XPSMCMEN0200
G

XPSMCMENO100HT>
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0100SC-
XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO100HT-

XPSMCMENO0100SC-

XPSMCMENO100TT-

247

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO0200TT-

180

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez

Caractéristiques générales (voir page 34).

Le tableau suivant décrit les fonctions de contrdle de la vitesse :

de la vitesse

Blocs fonction de contréle

Vitesse maximale

Vitesse zéro

Plage de vitesses

Etat sécurisé défini

Si la vitesse dépasse la
limite maximale (ce qui
désactive les sorties
associées a la fonction).

Si la vitesse zéro n’est pas
atteinte, (les sorties
associées a la fonction ne
sont donc pas activées).

Si la vitesse dépasse la
limite supérieure ou
inférieure (ce qui désactive
les sorties associées a la
fonction).
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Sous-chapitre 4.11
Module d'extension de sortie XPSMCMRO0004x

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 139
Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage 140
Voyants 142
Caractéristiques des modules 145
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMROO0004- et XPSMCMROO0004DA- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMROO0004- et
XPSMCMROO0004DA- ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMROO0004+ fournit deux sorties catégorie 4 ou quatre
catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie. Le module XPSMCMROO0004DA- fournit deux sorties
catégorie 4 ou quatre catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie de sécurité.
XPSMCMROO0004DA- fournit huit sorties d’état supplémentaires. Les sorties d'état de diagnostic
sont configurables a I'aide de SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMRO0004-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3.

3 NODE_ADDR1 ADDR1 Résigtance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC -

5 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 Type d'entrée 3.

6 RESTART2 RST 2 Retour/Redémarrage 2 :f;i;t:k;‘l‘;e&a;‘g‘a'e

7 RESTART3 RST 3 Retour/Redémarrage 3

8 RESTART4 RST 4 Retour/Redémarrage 4

9 A_NO1 - Sortie Contact NO voie 1 -

10 B_NO1

11 A_NO2 Contact NO voie 2

12 B_NO2

13 A_NO3 Contact NO voie 3

14 B_NO3

15 A_NO4 Contact NO voie 4

16 B_NO4
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMRO0004-
Cablage de catégorie 2

Category 2 wiring
24v0C
T XPSMCMRO0004 i
1 |auvoc & _No3| 13— N
{ -------- 2 | Cni\_s_nos [f=-u w
20v0C Mgt T T T T T EN A No| 15
i P ovoc — & |ovoc (Y ) = ST ;
200C o mowan i chi ] e
T 5 2 Feed bork 1 —
20v0DC Lt ) 7 t
[N P s |r ]
2avDC ROSTamt | N
i 5 Ki LOAD Fuse ?—0 1
12 m |
N L _-_—
Cablage de catégorie 4
Category 4 wiring
APSMCMRO0004
24V0C K2 C|A_NO3 |_3
NODE_ADDRO _l'i;_ g_no3| 14
NODE ADDR1 = T A_NO
ovoe | ot
chd

RESTARTH
RESTART2
RESTART3
RESTARTE

A_NO1 i—‘|
s_noi—yUcn

[
A_NOZ
u_No:|3' E ciz

wao |, fue
[
u-E5

z[s]e]=[~]e]o ] [-]]-

HEEEERREE

~

LOAD
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN

L\m =

EIN  EEX
L]

[
ADDR M
RO4

1
RELAY W

1
ST M
3
RELAY W

RST M

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMRO0004-, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1 | RELAY 1-4 RST 1-4 Signification

vert rouge rouge |orange rouge/vert jaune

Allumé Allumé | Allumé | Allumé Rouge Allumé Sous tension - test
initial
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RUN EIN EEX |ADDRO0/1 | RELAY 14 RST 1-4 Signification
vert rouge rouge |orange rouge/vert jaune
Eteint = en attente Eteint Eteint | Adresse Etat des sorties : Allumé = en Fonctionnement
d'initialisation de nceud | rouge = 0 (contact attente de normal

(voir page | ouvert) redémarrage
Clignotant = aucune 739), vert = 1 (contact fermé) Clignotant=

codée

entrée ou sortie
configurée

aucun retour

Allumé = entrées ou
sorties configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
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Erreur détectée RUN EIN E EX ADDR | RELAY 1-4 | RST 1- | Solution
vert rouge |rouge |0/1 rouge/vert |4
orange jaune
Erreur interne détectée. Eteint |2ou3 |Eteint |Adress |Rouge Eteint | Produit non réparable’.
clig- ede
note- noeud
ments (voir pa
Erreur de compatibilité Eteint |5clig- |Eteint ged7'39) 5 clignotements Version du micrologiciel
détectée. note- codee non compatible avec
ments XPSMCMCP0802-".
Erreur détectée sur sortie | Eteint |4 clig- | Eteint 4 clignote- | Eteint | produit non réparable’.
relais. note- ments’
ments
Détection d'erreur sur la Eteint |5clig- |Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le systéme.
communication avec le note-
contréleur. ments
Erreur détectée surunautre | Eteint | Allumé | Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le syst‘eme1.
module d'extension ou Déterminez le module ou
XPSMCMCP0802-. le contrdleur concerné par
I'erreur et consultez le
guide de dépannage
correspondant.
Deux unités ayant la méme | Eteint |5 clignotements Eteint Eteint | Modifiez I'adresse de
référence de module noceud (voir page 139)de
détectées avec la méme ['unité.
adresse de nceud.
Pas de retour externe relais | Allumé | Eteint | 4 clig- 4 clignote- | Eteint | Vérifiez la connexion 5, 6,
catégorie 4. note- ments 7, 8.
ments rouges
Erreur détectée surlecircuit | Eteint | 3 clig- |Eteint |3 clig- |Eteint Eteint | Produit non réparable’.
de détection de nceud. note- note-
ments ments

1 Sile probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm
(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

2

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMRO0004- XPSMCMRO0004DA-

Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Courant de commutation 6 A maximum

(résistif)

Tension d’excitation 17a31VCC

Tension de commutation 10 vCC

minimale

Courant de commutation 20 mA

minimal

Tension de commutation 250 VvCC

maximale (CC)

Tension de commutation 400 VCA
maximale (CA)
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Caractéristiques des modules

XPSMCMRO0004-

XPSMCMRO0004DA-

Type de contact a relais

4

Contacts de retour

4 | EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage

Sorties d’état - 8 sorties de diagnostic configurables
PNP actif état haut 100 mA @ 24 VCC
max

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10°

contacts

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de

12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

Contact de retour utilisé

Contact de retour non utilisé

- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 toyclet 3.09E-10 |99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 | 0,60 2335,93 0
(2A) teycle2 8.53E-11 | 99,7 24453,47 97,7 1.08E-10 |0,87 24453,47 0
toycles 6.63E-11 |99,8 126678,49 |92,5 6.75E-11 | 0,97 126678,5 0

teycle1 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)
teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour
PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508
MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)

AC-15 toyclet 8.23E-09 |99,5 70,99 99,0 4.60E-07 |0,50 70,99 0

(3A) teycle2 7.42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
toycles 1.07E-10 | 99,7 12653,85 984 1.61E-10 |0,79 12653,85 0

AC-15 toyclet 3.32E-09 | 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 | 0,51 177,37 0

(1) teycle2 3.36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
toycles 8.19E-11 | 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 |0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teyclez 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-
1

Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC: 230V TP~

“‘Q‘-\\\\ ‘\\\ N
NN

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionnement x0,1A
o

10¢ 108 106 107
Cycles de fonctionnement
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Sous-chapitre 4.12
Module d'extension XPSMCMROO0004DAXx

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 149
Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage 150
Voyants 152
Caractéristiques des modules 155
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMROO0004- et XPSMCMROO0004DA- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMROO0004- et
XPSMCMROO0004DA- ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMROO0004+ fournit deux sorties catégorie 4 ou quatre
catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie. Le module XPSMCMROO0004DA- fournit deux sorties
catégorie 4 ou quatre catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie de sécurité.
XPSMCMROO0004DA- fournit huit sorties d’état supplémentaires. Les sorties d'état de diagnostic
sont configurables a I'aide de SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).
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Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMROO0004DA-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3.

3 NODE_ADDR1 ADDR1 Résigtance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC -

5 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 Type d'entrée 3.

6 RESTART2 RST 2 Retour/Redémarrage 2 :f;i;t:k;‘;ega;‘g‘a'e

7 RESTART3 RST 3 Retour/Redémarrage 3

8 RESTART4 RST 4 Retour/Redémarrage 4

9 A_NO1 - Sortie Contact NO voie 1 -

10 B_NO1

11 A_NO2 Contact NO voie 2

12 B_NO2

13 A_NO3 Contact NO voie 3

14 B_NO3

15 A_NO4 Contact NO voie 4

16 B_NO4

17 OUT_STATUS 1 | STATUS 1 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

18 OUT STATUS 2 | STATUS 2 configurable actif, état haut

19 OUT_STATUS 3 | STATUS 3

20 OUT_STATUS 4 | STATUS 4

21 OUT_STATUS 5 | STATUS 5

22 OUT_STATUS 6 | STATUS 6

23 OUT_STATUS 7 | STATUS 7

24 OUT_STATUS 8 | STATUS 8
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Exemple de schéma de cablage du mod
Cablage de catégorie 2

ule XPSMCMROO0004DA-

Category 2 wiring

AXPSMCMRO00004DA

20v0DC
VDS £

1 J2evoc
2 |nopE_sooro

NODE ADDF1
ovDC

— 4_No3
Cp_No3
—A_NOI
T 5_Not

Lete ] M
2avDC Liete ] 12 I
T A, I“ Feedback

)
QUT_STATUS!H

QUT_STATUS2

2avDC

OUT_STATUSS

(1

e
mmt s | N —
WA |
K2

N—H " Fue |

GUT_STATUSE
OUT STATUSS
OUT_STATUSS
OUT_STATUS?

wap L=

QUT STATUSE

("]

Fuse

|

-

Fuase

HEERRRREGE

Cablage de catégorie 4

Category 4 wiring

APSMCMROO0004DA

sle]= [>]=]o s [-]~]-

[

L

(¥

|33 [z]

~

chl
OUT_STATUSI

ouT_sTaTusz| 18]
RESTART3 QUT_STATUS3| 19
RESTARTY OUT_STATUSH| 20
A_NOI|— OUT STaTUSS| 21
snoi| Ut | | ourTeratuss|22
A_NO2 - QUT_STATUST | 23)
s_No2l_yLIch2 OUT STaTUSS| 24
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

'C_ \ B |
EIN  EEX
L]
0
ADDR W

RO4DA

RST

STATUS

2
|
2
| |
4
B
4
B
2
L
4
L]

STATUS

STATUS

Ee B

STATUS

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMROO0004DA-,
lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1|RELAY 1-4 RST 1-4 |STATUS | Signification
vert rouge |rouge |orange rouge/vert jaune 1-8
jaune
Allumé Allumé | Allumé | Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
test initial
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RUN EIN E EX |ADDRO/1 | RELAY 14 RST 1-4 |STATUS | Signification
vert rouge |rouge |orange rouge/vert jaune 1-8
jaune
Eteint = en attente Eteint | Eteint | Adresse | Etat des sorties : Allumé = | Diagnostic | Fonctionnement
d'initialisation de nceud |rouge =0 (contact |en attente | des sorties | normal
(voir pag | ouvert) de
e 149) vert = 1 (contact redémarra
codée fermé) ge
Clignotant = aucune Clignotant
entrée