Controleur de sécurité
modulaire

Guide utilisateur

04/2018

Schneider

o

o

o .
I www.schneider-electric.com 0 Electric



Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
des produits mentionnés. Il ne peut pas étre utilisé pour définir ou déterminer I'adéquation ou la
fiabilité de ces produits pour des applications utilisateur spécifiques. Il incombe a chaque utilisateur
ou intégrateur de réaliser I'analyse de risques compléte et appropriée, I'évaluation et le test des
produits pour ce qui est de I'application a utiliser et de I'exécution de cette application. Ni la société
Schneider Electric ni aucune de ses sociétés affiliées ou filiales ne peuvent étre tenues pour
responsables de la mauvaise utilisation des informations contenues dans le présent document. Si
vous avez des suggestions, des améliorations ou des corrections a apporter a cette publication,
veuillez nous en informer.

Vous acceptez de ne pas reproduire, excepté pour votre propre usage a titre non commercial, tout
ou partie de ce document et sur quelque support que ce soit sans l'accord écrit de Schneider
Electric. Vous acceptez également de ne pas créer de liens hypertextes vers ce document ou son
contenu. Schneider Electric ne concéde aucun droit ni licence pour I'utilisation personnelle et non
commerciale du document ou de son contenu, sinon une licence non exclusive pour une
consultation « en I'état », a vos propres risques. Tous les autres droits sont réservés.

Toutes les réglementations locales, régionales et nationales pertinentes doivent étre respectées
lors de l'installation et de I'utilisation de ce produit. Pour des raisons de sécurité et afin de garantir
la conformité aux données systéme documentées, seul le fabricant est habilité a effectuer des
réparations sur les composants.

Lorsque des équipements sont utilisés pour des applications présentant des exigences techniques
de sécurité, suivez les instructions appropriées.

La non-utilisation du logiciel Schneider Electric ou d'un logiciel approuvé avec nos produits
matériels peut entrainer des blessures, des dommages ou un fonctionnement incorrect.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer des Iésions corporelles ou des dommages
matériels.

© 2018 Schneider Electric. Tous droits réservés.
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Consignes de sécurité @

Informations importantes

AVIS

Lisez attentivement ces instructions et examinez le matériel pour vous familiariser avec I'appareil
avant de tenter de l'installer, de le faire fonctionner, de le réparer ou d'assurer sa maintenance.
Les messages spéciaux suivants que vous trouverez dans cette documentation ou sur I'appareil
ont pour but de vous mettre en garde contre des risques potentiels ou d'attirer votre attention sur
des informations qui clarifient ou simplifient une procédure.

La présence de ce symbole sur une étiquette “Danger” ou “Avertissement” signale un

risque d'électrocution qui provoquera des blessures physiques en cas de non-respect
des consignes de sécurité.

corporelles. Respectez scrupuleusement les consignes de sécurité associées a ce
symbole pour éviter de vous blesser ou de mettre votre vie en danger.

A DANGER

DANGER signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, provoque
la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurite,
peut provoquer la mort ou des blessures graves.

A ATTENTION

ATTENTION signale un risque qui, en cas de non-respect des consignes de sécurité, peut
provoquer des blessures légéres ou moyennement graves.

AVIS

AVIS indique des pratiques n'entrainant pas de risques corporels.

2 Ce symbole est le symbole d'alerte de sécurité. |l vous avertit d'un risque de blessures
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REMARQUE IMPORTANTE

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Schneider Electric décline toute responsabilité
quant aux conséquences de l'utilisation de ce matériel.

Une personne qualifiée est une personne disposant de compétences et de connaissances dans le
domaine de la construction, du fonctionnement et de l'installation des équipements électriques, et
ayant suivi une formation en sécurité leur permettant d'identifier et d'éviter les risques encourus.

AVANT DE COMMENCER

N'utilisez pas ce produit sur les machines non pourvues de protection efficace du point de fonction-
nement. L'absence de ce type de protection sur une machine présente un risque de blessures
graves pour l'opérateur.

A AVERTISSEMENT

EQUIPEMENT NON PROTEGE

o N'utilisez pas ce logiciel ni les automatismes associés sur des appareils non équipés de
protection du point de fonctionnement.
e N'accédez pas aux machines pendant leur fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Cet automatisme et le logiciel associé permettent de commander des processus industriels divers.
Le type ou le modéle d'automatisme approprié pour chaque application dépendra de facteurs tels
que la fonction de commande requise, le degré de protection exigé, les méthodes de production,
des conditions inhabituelles, la lIégislation, etc. Dans certaines applications, plusieurs processeurs
seront nécessaires, notamment lorsque la redondance de sauvegarde est requise.

Vous seul, en tant que constructeur de machine ou intégrateur de systéme, pouvez connaitre
toutes les conditions et facteurs présents lors de la configuration, de I'exploitation et de la
maintenance de la machine, et étes donc en mesure de déterminer les équipements automatisés,
ainsi que les sécurités et verrouillages associés qui peuvent étre utilisés correctement. Lors du
choix de I'automatisme et du systéme de commande, ainsi que du logiciel associé pour une
application particuliére, vous devez respecter les normes et réglementations locales et nationales
en vigueur. Le document National Safety Council's Accident Prevention Manual (reconnu aux
Etats-Unis) fournit également de nombreuses informations utiles.

Dans certaines applications, telles que les machines d'emballage, une protection supplémentaire,
comme celle du point de fonctionnement, doit étre fournie pour l'opérateur. Elle est nécessaire si
les mains ou d'autres parties du corps de I'opérateur peuvent entrer dans la zone de point de
pincement ou d'autres zones dangereuses, risquant ainsi de provoquer des blessures graves. Les
produits logiciels seuls, ne peuvent en aucun cas protéger les opérateurs contre d'éventuelles
blessures. C'est pourquoi le logiciel ne doit pas remplacer la protection de point de fonctionnement
ou s'y substituer.

10
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Avant de mettre I'équipement en service, assurez-vous que les dispositifs de sécurité et de
verrouillage mécaniques et/ou électriques appropriés liés a la protection du point de fonction-
nement ont été installés et sont opérationnels. Tous les dispositifs de sécurité et de verrouillage
liés a la protection du point de fonctionnement doivent étre coordonnés avec la programmation des
équipements et logiciels d'automatisation associés.

NOTE : La coordination des dispositifs de sécurité et de verrouillage mécaniques/électriques du
point de fonctionnement n'entre pas dans le cadre de cette bibliothéque de blocs fonction, du
Guide utilisateur systéme ou de toute autre mise en ceuvre référencée dans la documentation.

DEMARRAGE ET TEST

Avant toute utilisation de I'équipement de commande électrique et des automatismes en vue d'un
fonctionnement normal aprés installation, un technicien qualifié doit procéder a un test de
démarrage afin de vérifier que I'équipement fonctionne correctement. Il est essentiel de planifier
une telle vérification et d'accorder suffisamment de temps pour la réalisation de ce test dans sa
totalité.

A AVERTISSEMENT

RISQUES INHERENTS AU FONCTIONNEMENT DE L'EQUIPEMENT

e Assurez-vous que toutes les procédures d'installation et de configuration ont été respectées.

e Avant de réaliser les tests de fonctionnement, retirez tous les blocs ou autres cales
temporaires utilisés pour le transport de tous les dispositifs composant le systeme.

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur
I'équipement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Effectuez tous les tests de démarrage recommandés dans la documentation de I'équipement.
Conservez toute la documentation de I'équipement pour référence ultérieure.

Les tests logiciels doivent étre réalisés a la fois en environnement simulé et réel.

Vérifiez que le systeme entier est exempt de tout court-circuit et mise a la terre temporaire non
installée conformément aux réglementations locales (conformément au National Electrical Code
des Etats-Unis, par exemple). Si des tests diélectriques sont nécessaires, suivez les recomman-
dations figurant dans la documentation de I'équipement afin d'éviter de I'endommager
accidentellement.

Avant de mettre I'équipement sous tension :

e Enlevez les outils, les instruments de mesure et les débris éventuels présents sur I'équipement.
e Fermez le capot du boitier de I'équipement.

e Retirez toutes les mises a la terre temporaires des cables d'alimentation entrants.

e Effectuez tous les tests de démarrage recommandés par le fabricant.
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FONCTIONNEMENT ET REGLAGES

Les précautions suivantes sont extraites du document NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995

(la version anglaise prévaut) :

e Malgré le soin apporté a la conception et a la fabrication de I'équipement ou au choix et a
I'évaluation des composants, des risques subsistent en cas d'utilisation inappropriée de
I'équipement.

e |l arrive parfois que I'équipement soit déréglé accidentellement, entrainant ainsi un fonction-
nement non satisfaisant ou non sécurisé. Respectez toujours les instructions du fabricant pour
effectuer les réglages fonctionnels. Les personnes ayant acces a ces réglages doivent
connaitre les instructions du fabricant de I'équipement et les machines utilisées avec
I'équipement électrique.

e Seuls ces réglages fonctionnels, requis par l'opérateur, doivent lui étre accessibles. L'accés aux
autres commandes doit étre limité afin d'empécher les changements non autorisés des
caractéristiques de fonctionnement.

12
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A propos de ce manuel @

Présentation

Objectif du document
Ce manuel utilisateur explique comment utiliser le systéme XPSMCM- Contréleur de sécurité

modulaire.

Le systeme XPSMCM- Controleur de sécurité modulaire comprend une unité de contrdle
XPSMCMCP0802-, qui est configurée a l'aide du logiciel SoSafe Configurable. Les modules
d'extension d'entrée et de sortie peuvent étre connectés au XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Schneider Electric ne saurait étre tenu responsable des solutions choisies par vous ou tout client
concernant les circuits, les schémas électriques et les paramétres de configuration de I'application.
Les circuits et les schémas électriques mis en ceuvre et les valeurs choisies pour les parametres
de configuration du systéme, y compris les paramétres de XPSMCMCP0802¢, sont entierement
sous votre contrble et sous votre responsabilité.

Champ d'application
Les caractéristiques techniques des équipements décrits dans ce document sont également
fournies en ligne. Pour accéder a ces informations en ligne :

Etape

Action

1

Accédez a la page d'accueil de Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2

Dans la zone Search, saisissez la référence d'un produit ou le nom d'une gamme de produits.

e N'insérez pas d'espaces dans la référence ou la gamme de produits.

® Pour obtenir des informations sur un ensemble de modules similaires, utilisez des
astérisques ().

Si vous avez saisi une référence, accédez aux résultats de recherche Product Datasheets et
cliquez sur la référence qui vous intéresse.

Si vous avez saisi une gamme de produits, accédez aux résultats de recherche Product Ranges
et cliquez sur la gamme de produits qui vous intéresse.

Si plusieurs références s'affichent dans les résultats de recherche Products, cliquez sur la
référence qui vous intéresse.

Selon la taille de I'écran, vous serez peut-étre amené a faire défiler la page pour consulter la fiche
technique.

Pour enregistrer ou imprimer une fiche technique au format .pdf, cliquez sur Download XXX
product datasheet.

EIO0000001988 04/2018
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Les caractéristiques présentées dans ce manuel devraient étre identiques a celles fournies en
ligne. Toutefois, en application de notre politique d'amélioration continue, nous pouvons étre
ameneés a réviser le contenu du document afin de le rendre plus clair et plus précis. Si vous
constatez une différence entre le manuel et les informations fournies en ligne, utilisez ces
derniéres en priorité.

Information spécifique au produit

Le XPSMCMe- a été congu conformément aux normes applicables et aux niveaux d’intégrité SIL 3
(EN/IEC 61508), SlLcl 3 (EN/IEC 62061), Catégorie PL e 4 (norme EN ISO 13849-1). Cependant,
les niveaux SIL et PL de I'application dépendent du nombre de composants de sécurité, de leurs
paramétres, et des connexions réalisées, en fonction de I'analyse des risques.

Le module doit étre configuré conformément a I'analyse des risques spécifique a I'application et a
toutes les normes applicables.

Veillez a bien respecter toutes les informations de sécurité, les exigences électriques et les normes
obligatoires pouvant s'appliquer a votre application.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

Réalisez une analyse en profondeur des risques afin de déterminer le niveau approprié d'intégrité
de la sécurité pour votre application sur la base de toutes les normes applicables.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : La configuration du module est sous la responsabilité de I'installateur ou I'utilisateur.

Terminologie utilisée dans les normes

Les termes techniques, la terminologie, les symboles et les descriptions correspondantes
employés dans ce manuel ou figurant dans ou sur les produits proviennent généralement des
normes internationales.

Dans les domaines des systémes de sécurité fonctionnelle, des variateurs et de I'automatisme en
général, les termes employés sont sécurite, fonction de sécurité, état sécurisé, défaut, réinitiali-
sation du défaut, dysfonctionnement, panne, erreur, message d'erreur, dangereux, etc.

Entre autres, les normes concernées sont les suivantes :

Norme Description
EN 61131-2:2007 Automates programmables - Partie 2 : exigences et essais des équipements
1ISO 13849-1:2008 Sécurité des machines - Parties des systemes de commande relatives a la
sécurité -
Principes généraux de conception

14
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Norme

Description

EN 61496-1:2013

Sécurité des machines - Equipements de protection électro-sensibles -
Partie 1 : prescriptions générales et essais

1ISO 12100:2010

Sécurité des machines - Principes généraux de conception - Appréciation du
risque et réduction du risque

EN 60204-1:2006

Sécurité des machines - Equipement électrique des machines - Partie 1 : régles
générales

EN 1088:2008
ISO 14119:2013

Sécurité des machines - Dispositifs de verrouillage associés a des protecteurs
- Principes de conception et de choix

I1ISO 13850:2006

Sécurité des machines - Fonction d'arrét d'urgence - Principes de conception

EN/IEC 62061:2005

Sécurité des machines - Sécurité fonctionnelle des systéemes de commande
électrique, électronique et électronique programmable relatifs a la sécurité

IEC 61508-1:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences générales

IEC 61508-2:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences pour les systéemes
électriques/électroniques/électroniques programmables relatifs a la sécurité

IEC 61508-3:2010

Sécurité fonctionnelle des systémes électriques/électroniques/électroniques
programmables relatifs a la sécurité - Exigences concernant les logiciels

IEC 61784-3:2008

Communications numériques pour les systemes de mesure et de commande -
Bus de terrain de sécurité fonctionnelle

2006/42/EC Directive Machines
2014/30/EU Directive sur la compatibilité électromagnétique
2014/35/EU Directive sur les basses tensions

De plus, des termes peuvent étre utilisés dans le présent document car ils proviennent d'autres

normes telles que :

Norme

Description

Série IEC 60034

Machines électriques rotatives

Série IEC 61800

Entrainements électriques de puissance a vitesse variable

Série IEC 61158

Communications numériques pour les systemes de mesure et de commande -
Bus de terrain utilisés dans les systémes de commande industriels

Enfin, le terme zone de fonctionnement utilisé dans le contexte de la description de dangers
spécifiques a la méme signification que les termes zone dangereuse ou zone de dangeremployés
dans la directive Machines (2006/42/EC) et la norme /SO 72100:2010.

NOTE : Les normes susmentionnées peuvent s'appliquer ou pas aux produits cités dans la
présente documentation. Pour plus d'informations sur chacune des normes applicables aux
produits décrits dans le présent document, consultez les tableaux de caractéristiques de ces

références de produit.

EIO0000001988 04/2018
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Partie |

Informations communes sur le matériel

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
1 Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire 19
2 Caractéristiques techniques 33
3 Caractéristiques électriques 37
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Chapitre 1

Informations générales sur le controleur de sécurité modulaire

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Informations relatives a la sécurité pour XPSMCMx Contréleur de sécurité modulaire 20
Systéme du contrdleur de sécurité modulaire 24
Contenu de la livraison 28
Déclarations 29
Directive RoHS chinoise 31
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Informations relatives a la sécurité pour XPSMCMx Contrdleur de sécurité modulaire

Informations relatives a la sécurité

A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D'EXPLOSION OU D'ECLAIR D'ARC

o N’installez pas cet équipement, ne le faites pas fonctionner et n'y effectuez aucune opération
de maintenance si vous n’étes pas un électricien professionnel habilité a effectuer ces
opérations.

o Cet équipement doit étre installé et utilisé dans une zone non dangereuse.

e N'utilisez pas I'’équipement décrit dans le présent document pour alimenter des variateurs
externes ou des contacteurs.

o Utilisez la méme alimentation de terre (0 VCC) pour tous les modules de la gamme Contrdleur
de sécurité modulaire.

o Mettez hors tension tous les équipements, y compris les appareils d’entrée, les contacteurs et
les variateurs connectés, avant de retirer des caches de protection ou des trappes d'acces, et
avant d'installer ou de retirer des accessoires, du matériel, des cables ou des fils.

e Siles variateurs ou les contacteurs contiennent de I'énergie stockée, prévoyez suffisamment
de temps aprés la mise hors tension pour le déchargement de I'énergie stockée
conformément aux instructions de ces variateurs et contacteurs.

e Utilisez toujours un dispositif de détection d’'une tension nominale appropriée pour vérifier que
I'équipement est hors tension.

e Evitez de toucher les bornes avec les mains ou des outils sans vérifier la mise hors tension.

e Suivez les réglementations et normes de sécurité liées a I'électricité (par exemple :
verrouillage/étiquetage, mise a la terre, mise a la terre des phases, barrieres) afin de réduire
le risque de contact avec des tensions dangereuses dans la zone de travail.

e Retirez les verrous, les étiquettes, les barriéres, les courroies de mise a la terre temporaires,
et remettez en place et sécurisez tous les couvercles, portes, accessoires, matériel, cables et
fils, et vérifiez la présence d'une connexion a la terre appropriée avant de remettre I'appareil
sous tension.

e Effectuez des essais complets du matériel et la mise en service du systéme pour vérifier
I'absence de tensions de ligne sur les circuits de contrble avant d'utiliser le matériel de fagon
opérationnelle.

e Utilisez uniquement la tension indiquée pour faire fonctionner cet équipement et les produits
associés.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

20
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

A DANGER

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

e Installez le systtme XPSMCM?e Contrdleur de sécurité modulaire dans un boitier d’'un niveau
protection minimum [P 54.

e Utilisez toujours une alimentation électrique isolée (PELV) pour éviter I'application de tensions
de ligne aux circuits de commande en cas de court-circuit.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

NOTE : La fonction de sécurité peut étre mise en péril si le module n’est pas utilisé dans I'objectif
prévu et conformément aux instructions du présent document. Ce module peut étre utilisé comme
équipement de sécurité uniquement sur des machines destinées a protéger les personnes, le
matériel et les installations.

A DANGER

RISQUES D’EXPLOSION OU FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Installez et utilisez le Controleur de sécurité modulaire uniguement dans des zones non
dangereuses.

e N'utilisez pas le systéeme Controleur de sécurité modulaire pour des systemes de maintien des
fonctions vitales.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

NOTE : Le respect des limites d'exploitation et des cycles de fonctionnement revét une importance
particuliére pour les équipements congus pour remplir une fonction de sécurité. Si ce module est
soumis a des contraintes électriques, mécaniques ou environnementales supérieures aux limites
indiquées, ne l'utilisez pas.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Ne dépassez aucune limite de fonctionnement nominale pour I'équipement indiqué dans ce
document.

e Cessez immédiatement d'utiliser et remplacez tout équipement ayant effectivement ou
potentiellement subi des contraintes supérieures aux limites de fonctionnement nominales.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Le Controleur de sécurité modulaire et les modules d'extension ne comporte aucun composant
réparable par I'utilisateur. Tout produit hors service doit étre remplacé par un nouveau produit de
la méme référence.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e N'ouvrez pas le boitier et n'essayez pas de réparer les produits liés a la sécurité.
e Si un produit semble endommageé, mal fonctionner ou défectueux, renvoyez-le
immédiatement au point de vente ou vous l'avez acheté.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Responsabilités de I'utilisateur

Le présent document comprend des descriptions générales et/ou des caractéristiques techniques
des produits mentionnés. Il ne peut pas étre utilisé pour définir ou déterminer I'adéquation ou la
fiabilité de ces produits pour des applications utilisateur spécifiques. Il est du devoir de chaque
utilisateur, fabricant de machine ou intégrateur de systéme de réaliser une analyse des risques
compléte et appropriée, d'évaluer et tester les produits dans le contexte de I'application spécifique
concernée ou de son utilisation.

Ni Schneider Electric ni aucune de ses sociétés affiliées ou filiales ne peuvent étre tenues
responsables de la mauvaise utilisation des informations contenues dans le présent document. Si
vous avez des suggestions d'amélioration ou de modification ou si vous avez trouvé des
contradictions dans cette publication, merci de le signaler a Schneider Electric. Toutes les
réglementations pertinentes doivent étre respectées lors de l'installation et de I'utilisation de ce
produit. Pour des raisons de sécurité et afin de garantir la conformité aux données systémes
documentées, seul le fabricant est habilité a effectuer des réparations sur les composants.

Personnel qualifié

L'installation, I'utilisation, la réparation et la maintenance des équipements électriques doivent étre
assurées par du personnel qualifié uniquement. Une personne qualifiée est une personne
disposant de compétences et de connaissances dans le domaine de la construction, du fonction-
nement et de l'installation des équipements électriques, et ayant suivi une formation en sécurité lui
permettant d'identifier et d’éviter les risques encourus.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Contréleur de sécurité modulaire

Principales valeurs de sécurité Valeur Standard

Probabilité de défaillance dangereuse par heure (PFHd) | Consultez les IEC 61508
caractéristiques du
module spécifique.

Safety Integrity Level (SIL) 3
Hardware Fault Tolerance (HFT) 1 (type B)
Etat sécurisé défini’ Toutes les sorties
inactives
Safety Integrity Level claim limit (SlLcl) 3 IEC 62061
Type 4 EN 61496-1
Performance Level (PL)? o EN ISO 13849-1
Diagnostic Coverage,yg Haut de
Mean Time to Dangerous Failure (MTTFd) 2500 ans avec

I'architecture de
Catégorie 4, sinon

100 ans®
Catégorie? 4
Durée maximale de fonctionnement 20 ans

1 Le Contréleur de sécurité modulaire et les modules d'extension sont dans un état sécurisé lorsque leurs

sorties sont désactivées. Pour quitter la condition de I'état sécurisé, une combinaison d'entrées
matérielles est requise.

2 3selon la norme EN ISO 13849-1, le niveau de performance (PL) et la catégorie de sécurité (Cat) de
I'ensemble du systéme dépendent de plusieurs facteurs, dont les modules sélectionnés, les pratiques de
céablage, I'environnement physique et I'application.

3

Si des modules d’extension sont ajoutés a la configuration, le MTTFd de I'ensemble du systéme est
affecté, consultez le rapport de projet SoSafe Configurable.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Vous devez réaliser une évaluation des risques conforme a la norme EN ISO 14121-1.
e Validez 'ensemble du systéme ou de la machine en fonction du niveau de performance requis
et de I'évaluation des risques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Il est nécessaire d'effectuer des essais de sireté a intervalles réguliers tel que défini par IEC
61508. Respectez les cycles de test correspondants a votre application.
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Systéme du contréleur de sécurité modulaire

Présentation

La solution de sécurité fonctionnelle XPSMCMe comprend un XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire, qui est configuré a I'aide du logiciel SoSafe Configurable (voir page 793). Le
controleur (voir page 50) est équipé de 8 entrées de sécurité et de 2 sorties de sécurité statiques
a double voie indépendantes. Les modules d'extension d'entrée et de sortie peuvent étre
connectés au contréleur XPSMCMCP0802- via le bus d'extension d'embase (voir page 184).
L'ensemble de ces références forme la base structurelle d'un systéme de sécurité fonctionnel.

Le systeme est constitué d'un contréleur XPSMCMCP0802- et peut inclure plusieurs extensions
électroniques (jusqu'a 14) et au maximum 4 modules d'E/S de méme référence. Le nombre de
modules de relais externes XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ pouvant étre installés est
limité par le nombre de sorties OSSD et de sorties d'état du systéme.

Avec 14 extensions, le systéme prend en charge jusqu'a 128 entrées, 16 sorties de sécurité a
double voie et 32 sorties d'état. Le contréleur et ses modules d'extension communiquent via le bus
d'extension d'embase a 5 voies physiquement installé a I'arriére du contréleur et des modules
d'extension. Toutefois, si le bloc fonction Net wor k est utilisé dans la configuration, au maximum
9 modules d'extension peuvent étre utilisés avec un contréleur.

En outre, vous pouvez utiliser 8 entrées de bus de terrain et 16 sondes de bus de terrain pour les
commandes non liées a la sécurité en ajoutant des modules d'extension de bus de terrain.

Le logiciel SoSafe Configurable permet de créer des configurations simples et complexes en
associant des fonctions de sécurité et de la logique, par exemple en associant la fonction
d’inhibition (Muting) a des temporisateurs (timers) ou des compteurs.

La configuration créée sur le PC est envoyée au contréleur XPSMCMCPO0802- via un cable

USB (PC) / USB mini B (contrdleur). Le fichier se trouve dans le contréleur XPSMCMCP0802- et
il peut également étre enregistré sur la carte mémoire (voir page 787) XPSMCMMEOQ000 en
option. La configuration peut ainsi étre rapidement copiée sur une autre unité de controle
XPSMCMCP0802-.

Le Controleur de sécurité modulaire permet de surveiller les appareils de commande et les
capteurs suivants :

e Capteurs opto-€électroniques (barriéres optiques de sécurité, scanners, cellules photoélec-
triques de sécurité)

Commutateurs mécaniques

Tapis de sécurité

Arréts d'urgence

Commandes doubles

Dispositifs d’activation

Commutateurs magnétiques

Commutateurs de proximité

Encodeur

24
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Modules de contréle

Les modules de contréle suivants sont disponibles :

Module de controle | Type Description

XPSMCMCP0802++ | CP0802 ® 8 entrées de sécurité

(voir page 50) ® 2 sorties de sécurité statiques a double voie (Output Signal Switching
XPSMCMCP0802+G Device, CSSD).

(voir page 50)

Modules d'extension d'E/S
Les modules d'extension d'entrée et de sortie suivants sont disponibles :

Module d'extension | Type Description

d'entrée et de sortie

XPSMCMMX0802« MX0802 ® 8 entrées de sécurité

(voir page 63) ® 2 sorties de sécurité statiques a double voie (dispositif de commutation
des signaux de sortie, OSSD).

Module DI08 ® 8 entrées de sécurité

XPSMCMDI0800¢ ® Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systeme

(voir page 72) afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module DI16 ® 16 entrées de sécurité

XPSMCMDI1600 ® Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systéme

(voir page 79) afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module DI12M ® Module spécifique pour connecter des tapis de sécurité.

XPSMCMDI1200MT- e Fournit 8 sorties de test pour la surveillance du contréle de ligne.

(voir page 86) e Avec ce module, vous pouvez augmenter le nombre d'entrées du systéme
afin de connecter davantage de dispositifs externes.

Module D002 2 paires de sorties de sécurité statiques a double voie pour la connexion a

XPSMCMDOO0002+ des contacteurs ou des variateurs.

(voir page 93)

Module DO04 4 paires de sorties de sécurité statiques a double voie pour la connexion a

XPSMCMDO0004« des contacteurs ou des variateurs.

(voir page 102)

Module ERO2 ® 2 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (2 NO + 1 NC) sans

XPSMCMERO0002« connexion a 'embase.

(voir page 111) ® | e module XPSMCMERO0002- n’est pas connecté au bus d'extension
d'embase.

Module ERO04 ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (2x 2 NO + 1 NC)

XPSMCMERO0004+« sans connexion a 'embase.

(voir page 119)

® | e module XPSMCMERO0004- n’est pas connecté au bus d'extension
d'embase.

EIO0000001988 04/2018

25




Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Module d'extension | Type Description
d'entrée et de sortie
Module R04 ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (4x 2 NO) sans
XPSMCMROO0004+ connexion a 'embase.
(voir page 138) ® Module d'extension avec 4 sorties relais de sécurité indépendantes et les
4 sorties correspondantes pour les contacts de retour externe (EDM).
® Le relais peut étre configuré selon les architectures de catégorie 1, 2 et 4.
Module RO4DA ® 4 sorties relais de sécurité a contact a guidage forcé (4x 2 NO) sans
XPSMCMROO0004DA connexion a 'embase.
* (voir page 148) ® Module d'extension avec 4 sorties relais de sécurité indépendantes et les
4 sorties correspondantes pour les contacts de retour externe (EDM).
® Le relais peut étre configuré selon les architectures de catégorie 1, 2 et 4.
o Contient 8 sorties d’état sans lien avec la sécurité.
Module e PROX ® Modules pour la surveillance de la vitesse par des capteurs de proximité
XPSMCMEN- e EO1HT et, selon I'encodeur de sécurité, avec une interface SinCos, HTL ou TTL.
(voir page 127) e EO01SC ® Les unités d'extension XPSMCMEN?« peuvent étre utilisées pour controler
e EOITT les valeurs suivantes (jusqu'au PLe) :
o EO2HT O vitesse zéro, vitesse maximale, plage de vitesses,
e E02SC O sens du déplacement, rotation/translation.
e EO02TT

Jusqu'a 4 seuils de vitesse peuvent étre définis pour chaque sortie logique
(axe).

Chaque unité comporte 2 sorties logiques, qui peuvent étre configurées
en utilisant le logiciel SoSafe Configurable, ce qui lui permet de controler
jusqu'a 2 axes indépendants.

Modules de communication
Les modules de communication suivants sont disponibles :

Module de Type Description
communication
Module SCOM1, ® Les unités XPSMCMCO0000S1 et XPSMCMCO0000S2 permettent de
XPSMCMCO0000S+ | SCOM2 créer jusqu'a 6 flots de sécurité fonctionnelle distants entre le contréleur et
(voir page 158) les modules d'extension d'E/S, avec une distance < 50 m entre les flots.

® Deux modules d'extension XPSMCMCO0000S1 ou XPSMCMCO0000S2

peuvent étre connectés a l'aide d'un cable (voir page 155) RS-485 blindé.
XPSMCMCOO0000+ |USB, EIP, Les modules d'extension de bus de terrain permettent la connexion aux
Module MTP, MBS, systémes de bus de terrain industriels les plus courants pour les diagnostics
(voir page 165) CAN, PDP, et la transmission de données.
ECT

Accessoires

Les accessoires suivants sont disponibles :

26
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Accessoires Type Description
TCSXCNAMUM3P Cable de Cable de configuration du contréleur XPSMCMCP0802- et des modules de
(voir page 180) configuration | communication du bus de terrain
USB/USB
mini B
XPSMCMMEOQ000 Carte Vous pouvez installer la carte mémoire dans le Contréleur de sécurité
(voir page 181) mémoire modulaire et I'utiliser pour enregistrer/restaurer la configuration
matérielle/logicielle
XPSMCMCNO00OSG | Connecteur Le connecteur d'extension d'embase permet d'ajouter des modules de
(voir page 184) d'extension communication d'entrée/sortie au XPSMCMe Contrbleur de sécurité
d'embase modulaire. Le Contrdleur de sécurité modulaire requiert un connecteur

XPSMCMCNOO000SG, les modules d’extension sont fournis avec le
connecteur.

TSXSCMCNOQ-*
(voir page 185)

Cables RS485

Les cables d'interface série RS485 blindés sont utilisés entre les modules de
communication d'extension du bus pour créer des ilots de sécurité
décentralisés. Le cable est disponible en plusieurs longueurs : 10 m

(32,81 ft), 25 m (82,02 ft) et 50 m (164,04 ft).

TSXESPPMses
(voir page 186)
TSXESPP3ee
(voir page 189)

Cable
répartiteur de
'encodeur

Un cable répartiteur permet de séparer le signal de retour de I'encodeur du
moteur. Un signal est transmis au variateur et I'autre au module de sécurité
de surveillance de la vitesse. Les cables sont disponibles en plusieurs
longueurs : 1 m (3,28 ft), 3 m (9,84 ft) et 5 m (16,4 ft).

EIO0000001988 04/2018
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Contenu de la livraison

Présentation

Chaque controleur est fourni avec les éléments suivants :

e Instruction de service multilingue.

e Connecteur dembase XPSMCMCNO0O0O0OSG (avec XPSMCMCP0802*BC* uniquement ; les
contréleurs dont la référence contient « BC » sont livrés sans connecteur d’'embase pour une
utilisation autonome).

e Les controleurs dont le numéro de référence contient le suffixe « G » sont livrés avec des
borniers a ressort, les autres contréleurs avec des bornier a vis.

Chaque module d'extension incluant un bus de terrain et des modules spécifiques est fourni avec

les éléments suivants :

e Instruction de service multilingue.

e Connecteur dembase XPSMCMCNO0OO0O0GS (sauf XPSMCMER0002+ et XPSMCMERO0004+ car
ils ne sont pas connectés au bus d'extension d'embase)

e Les modules dont le numéro de référence contient le suffixe « G » sont livrés avec des borniers
a ressort, les autres modules avec des bornier a vis.

NOTE : Pour chaque contréleur, vous devez commander les éléments suivants séparément :

o TCSXCNAMUMS3P : cable de configuration USB/USB mini B (voir page 180)

e XPSMCMMEOQO0O0O : carte mémoire (voir page 181)

e XPSMCMCNOOOOSG : connecteur d’extension d’embase (voir page 784) (sauf pour les
contréleurs XPSMCMCP0802*BC*)
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Informations générales sur le contréleur de sécurité modulaire

Déclarations

Attestation de conformité aux normes européennes

c € ATTESTATION DE CONFORMITE AUX NORMES EUROPEENNES
Copie du document n°: EAV9139101.00
(Traduit de la langue source)

NOUS : Electric GmbH / 1/ 97628, g
par la pré que le comp de sécurité

MARCUE : SCHNEIDER ELECTRIC

TYPE DE PRODUIT : Contrdlaur de sécurité modulaire

MODELES : XPSMCMCO000051=, XPSMCMCO000052, XPSMCMCPOB02e, XPSMCMDI0B00.,

XPSMCMDI1200MTs, XPSMCMDI1600=, XPSMCMDOD002=, XPSMCMDO0004s,
XPSMCMENQ100HT=, XPSMCMENQ100SCe, XPSMCMENQ100T T+, XPSMCMENO200HTs,
XPSMCMENQ2005Ce, XPSMCMEND200TTe, XPSMCMERQ002+, XPSMCMERQO04e,
XPSMCMMX0802+, XPSMCMROO004DA=, XPSMCMROO004=, XPSMCMENDG200=,

XPSMCMMED0D0
NUMERQ DE SERIE : YYXXZZZZ (YY 10499, XX : 01 4 53, ZZZZ : 0001 4 9999)
DATE DE FABRICATION : iter la plage de Féqui
est 4 toutes los exi de protaction ielles, décrites dans les directives suivantes.
De pius, la AUX NOMMES i it ast i :
DIRECTIVE : |NORME HARMONISEE :
DIRECTIVE 2006/42/CE DU EN 62061 - 2005
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL EN IS0 1384912008

du 17 mai 2006 relative aux machines et modifiant la directive 95/16/CE TErE
(refonte)

DIRECTIVE 2004/108/CE DU EN 61131-2:2007
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL (CEM)

du 15 décembre 2004 relative au lapprochemenl des législations des Etats

la i at la

directive B3/336/CEE
DIRECTIVE 2011/65/CE DU EN 50581:2012
PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL {HoHS)
du 8 juin 2011 relative a la limitation de de

o dans les é i at i
I est impartant que fecomposamda sdcuritd fasse roq'ard'una ion, d'ung mai el d'une wiilisati at
aux fins prévues, aux el normes ainsi qu'aux ions du fabricant et aux régles de lart communément admises.
Nom et aurusse de la personne autorisée & compiler le fichier technigue :
Michael i Electric A GmbH / ¥ L 97828, ar

Pramiére année d'affichage du lego CE : 2014

Marktheidenfeld, Allemagne iL.A. Michael Schwslzer
1er décembre 2014 Resp de la ceri des ions machine
L' ion de ité aux nomes est di ible sur notre site web : www.schneider-electric.com
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ATTESTATION DE CONFORMITE AUX NORMES EUROPEENNES
Copie du document n”: NHA3417601.00

(Traduit de la langue source)

NOUS: Schneider Electric A ion GmbH / Sch 1/ Mar a7828, All
parla que le de sécurité

MARQUE : SCHNEIDER ELECTRIC

TYPE DE PRODUIT : Contréleur de sécurité modulaire — Modules de communication, accessoires

MODELES : XPSMCMCO0000C0e, XPSMCMCO0000DNs, XPSMCMCO0000ECe, XPSMCMCO0000E,
XPSMCMCOO0000EI2e, XPSMCMCODD00EM=, XPSMCMCO0000EP., XPSMCMCO0000MBe,
XPSMCMCO0000PEe, XPSMCMCO0000UB-,

XPSMCMCNODDOSG, TSXSCMCNees, TSXESPPMsss, TSXESPP e

NUMERO DE SERIE : YYXXZZZZ (YY1 10 & 99, XX : 01 4 53, ZZZZ - 0001 & 9999)

DATE DE FABRICATION : la plage signalétique de I'éq

est conforme & loules les exig de p i décrrrﬂs darrs las dm.w:nm suivantes.

Da plus, la ALK NOMas h ! ast expl :

DIRECTIVE : NORME HARMONISEE :
DIRECTIVE 2004/108/CE DU EM 61131-2:2007

PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL (CEM)
du 15 décembre 2004 relative au rapprochemant des législations des Etats
e il o B

la o

directive B9/336/CEE
DIRECTIVE 2011/65/CE DU EN 50581:2012
PARLEMENT EUROPEEN ET DU OONSEII. {Rol'lsl
du B juin 2011 relative & la i ion de

dans les i el
1l est important que le composant de sécurité fasse l'objet dune ir ion, d'une mai et dune wtili &t conft
aux fins prévues, aux jons et normes i ainsi qu'aux ir s du it el aux régles de l'art communément admises.

Premigre année d'affichage du logo CE : 2014

Marktheidenfeld, Allemagne LA. er:hael Schweizer
1er décembre 2014 de la des i hi

L'attestation de conformité aux normes européennes est disponible sur notre site web ; www.schneider-electric.com
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Directive RoHS chinoise

Déclaration RoHS (directive sur les substances dangereuses)

The data shown in this spreadsheet are related to the following version of the China RoHS 2.0:
Administrative Measures for the Restriction of Hazardous Substances in Electric Appliances and
Electronic Products® released January 21st 2016.

— 1i ¥4 - Hazardous Substances
i i & [ At | BREE | SRR
(Pb) (Hg) (Cd) (Cr (V1) (PBB) (PBDE)
&R
Motsl parte X (o] o] (o] (o] o]
) ST
Plastic parts 9 o 9 o - o
LIS
Electronic X 2 » 9 L a
fig s
Condicia o) (o] o) o) o) o
SRR LIRS 1
Cables & cabling o o o o o o
accessories
A Feds R SUM11364 ke g,
O: FREH EWBEZSMNA SRS S BIYE GBT 26572 MM EZRELTF.
X: FREHEMHEOEZSFAE-DBEE RS BB GB/T 26572 MM EER.
This table is made according to SJ/T 11364,
O: indicates that the concentration of hazardous substance in all of the homogeneous materials for this
part is below the limit as stipulated in GB/T 26572.
X: indicates that concentration of hazardous substance in at least one of the homogeneous materials
used for this part is above the limit as stipulated in GB/T 26572
Table 1
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Caractéristiques techniques

Caractéristiques systéme générales

Caractéristiques générales

Caractéristiques générales

Tension nominale

24 VCC £ 20 % (alimentation PELV)

Puissance dissipée

3 W maximum

Catégorie de surtension

Température ambiante de fonctionnement

-104+55°C (144131 °F)

Température de stockage

-20 &4 +85 °C (-4 2 185 °F)

Humidité relative 10...95 %
Altitude maximum de fonctionnement 2000 m (6562 ft)
Degré de pollution 2

Résistance aux vibrations (IEC/EN 61496-1)

+/-3,5mm (0,138 in) 5 4 8,4 Hz
19 (8,4 4150 Hz)

Résistance aux chocs (IEC/EN 61496-1)

15 g (11 ms demi-sinus)

Catégorie CEM Zone B
Temps de réponse ( ms) Controleur 10,6 212,6 |+ Tinput_fitter
Le temps de cycle dépend des parameétres - ; . R
suivants : Contréleur + 1 module d’extension 11,8226,5 |+ Tinput fiiter
o Nombre de modules d’extension installés | Contréleur + 2 modules d’extension 12,8228,7 |+ Tinout filter
o Nombre d’opérateurs Controleur + 3 modules dextensi 1394308 |+T
e Nombre de sorties OSSD ontréleur + 3 modules d’extension ,9 a 30, Input_filter
e Sorties d'état Contréleur + 4 modules d’extension 15433 + Tinput_filter
Pour le temps de réponse, consultez celui | Contréleur + 5 modules d’extension | 16 & 35 + Tinput filter
qui est calculé par le logiciel SoSafe N X X - -
Configurable (voir les rapport de projet). Contréleur + 6 modules d’extension 17a37,3 *+ Tinput_filter
Tinput_iter = temps de filtrage défini dans le | controleur + 7 modules d’extension  [18,2439,5 |+ Tinput filter
projet pour les entrées. Pour plus N - - : -
d'informations, voir Fonctions d’entrée Contrdleur + 8 modules d’extension 19,3a41,7 |+ Tinput filter
(voir page 278). Contréleur + 9 modules d’extension 20,44438 |+ Tinput filter
Contréleur + 10 modules d’extension 21,5 a 46 *+ Tinput_filter
Contréleur + 11 modules d’extension | 22,5a48,1 | + Tinpyt filter
Contréleur + 12 modules d'extension | 23,6 a50,3 | + Typpyt filter
Contréleur + 13 modules d’extension | 24,7 252,5 | + Tippyt filter
Contréleur + 14 modules d’extension | 25,8 a54,6 | + Tinpyt filter

NOTE : Les caractéristiques spécifiques de chaque référence sont indiquées dans la section
Informations sur le matériel spécifiques aux composants (voir page 47).
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Caractéristiques du boitier

Caractéristiques du boitier

Matériau du boitier Polyamide

Degré de protection (IP) du boitier | 1P20

Degré de protection des borniers 1P2x

Montage Rail DIN 35 mm conformément a la norme EN/IEC 60715
Position de montage Tout plan
Dimensions (h x | x d) ® Bornier a vis: 108 x 22,5 x 114,5 mm (4,25 x 0,89 x 4,5 in.)

® Bornier aressort: 118,5x 22,5 x 114,5 mm (4,67 x 0,89 x 4,5 in.)

Dimensions mécaniques

Dimensions
Les graphiques indiquent les dimensions des références XPSMCMe :

ef= 1 TTorml ol @ ol =
SR ML= = s
w2 o M| 19 & 19| I
e | el M ol [[] o] [ =
[ /é I~ P S~ = 1
I =
ElE
Elo .
L 3| T
= AN
L1 N N A AT
114.5 mm
(4.51in)

*  Borniers a vis 108 mm (4,25 in)
**  Borniers a ressort 118 mm (4,67 in)

Montez les modules (Contréleur de sécurité modulaire et tous les modules d’extension d’E/S) dans une
armoire électrique de niveau de protection IP54 Le dégagement minimal au-dessus et au-dessous du
contréleur est de 40 mm. Laissez un dégagement d’au moins 100 mm entre la porte de I'armoire et le
panneau avant du ou des modules. Aucun dégagement n’est nécessaire a gauche et a droite des modules.
Cependant, d’autres équipements a proximité peuvent nécessiter un dégagement plus important, ce qui
doit étre également pris en compte.
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Caractéristiques électriques

Bonnes pratiques en matiére de cablage

Présentation

Cette section présente les consignes de cablage et les bonnes pratiques a respecter lors de
I'utilisation du systéme XPSMCMe.Contrdleur de sécurité modulaire

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE, D'EXPLOSION OU D'ECLAIR D'ARC
e Coupez toutes les alimentations de tous les équipements, y compris des équipements

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

connectés, avant de retirer les caches ou les portes d'acces, ou avant d'installer ou de retirer
des accessoires, matériels, cables ou fils, sauf dans les cas de figure spécifiquement indiqués
dans le guide de référence du matériel approprié a cet équipement.

Utilisez toujours un appareil de mesure de tension réglé correctement pour vous assurer que
I'alimentation est coupée conformément aux indications.

Remettre en place et fixer tous les caches de protection, accessoires, matériels, cables et fils
et vérifier que I'appareil est bien relié a la terre avant de le remettre sous tension.

Utilisez uniqguement la tension indiquée pour faire fonctionner cet équipement et les produits
associés.

A AVERTISSEMENT

PERTE DE CONTROLE
e Le concepteur d'un systéme de commande doit envisager les modes de défaillance possibles

des chemins de commande et, pour certaines fonctions de commande critiques, prévoir un
moyen d'atteindre un état sécurisé en cas de défaillance d'un chemin, et aprés cette
défaillance. Par exemple, I'arrét d'urgence, I'arrét en cas de surcourse, la coupure de courant
et le redémarrage sont des fonctions de contréle cruciales.

Des canaux de commande séparés ou redondants doivent étre prévus pour les fonctions de
commande critique.

Les chemins de commande systéme peuvent inclure les liaisons de communication. Soyez
particulierement attentif aux implications des retards de transmission imprévus ou des pannes
de liaison.

Respectez toutes les réglementations de prévention des accidents ainsi que les consignes de
sécurité locales.

Chaque implémentation de cet équipement doit étre testée individuellement et entierement
pour s'assurer du fonctionnement correct avant la mise en service.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

dommages matériels.
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" Pour plus d'informations, consultez le document NEMA ICS 1.1 (derniére édition), « Safety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control » (Directives de
sécurité pour l'application, l'installation et la maintenance de commande statique) et le document
NEMA ICS 7.1 (derniére édition), « Safety Standards for Construction and Guide for Selection,
Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems » (Normes de sécurité relatives a
la construction et manuel de sélection, installation et opération de variateurs de vitesse) ou son
équivalent en vigueur dans votre pays.

Régles de cablage

Appliquez les regles suivantes lors du cablage d'un systéme XPSMCMe Contréleur de sécurité

modulaire :

e Le cablage des E/S et le cablage de la communication doivent étre séparés du cablage de
I'alimentation. Installez ces deux types de cablage dans des conduites de cables distinctes.

e Vérifiez que les conditions de fonctionnement et I'environnement sont conformes aux valeurs
des spécifications indiquées dans les caractéristiques techniques.

e Utilisez des cables de dimension appropriée pour satisfaire aux exigences en matiére de
tension et de courant.

e Utilisez des conducteurs en cuivre (obligatoire).

e Utilisez des cables blindés a paires torsadées pour les réseaux et le bus de terrain.

e Lalongueur maximale des cébles connectés aux entrées et aux cables reliant les contréleurs
via le bloc fonction réseau est de 100 m (328 f)

Pour réduire les effets des interférences électromagnétiques, utilisez des cables blindés et
correctement mis a la terre pour toutes les E/S pouvant étre exposées au bruit électrique et toutes
les connexions de communication. Si vous n'utilisez pas de cables blindés pour ces connexions,
les interférences électromagnétiques peuvent détériorer la qualité du signal. Des signaux
dégradés peuvent provoquer un fonctionnement imprévu du contréleur ou des modules et
équipements connectés.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Utilisez des cables pour les signaux de communication et toute E/S pouvant étre exposée aux
rayonnements électromagnétiques.

e Blindage du cable de mise & la terre en un seul point’.

e Faites courir les cables de communication et d'E/S séparément des cables d'alimentation.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

'La mise a la terre multipoint est autorisée si les connexions sont reliées & une terre équipotentielle
dimensionnée pour éviter tout endommagement des blindages de cables, en cas de court-circuit
du systéme d'alimentation.

EI00000001988 04/2018 39



Caractéristiques électriques

L'utilisation de cables blindés implique le respect des régles de cablage suivantes :

e Pour les raccordements a la terre de protection (PE), des gaines ou des conduites métalliques
peuvent étre utilisées sur une partie de la longueur du blindage, pourvu qu'il n'y ait aucune
discontinuité de la mise a la terre. Dans le cas de la terre fonctionnelle (FE), le blindage a pour
but d'atténuer les interférences électromagnétiques et doit &tre continu sur toute la longueur du
cable. Sila terre doit étre a la fois fonctionnelle et protectrice, comme c'est souvent le cas pour
les cables de communication, le cable doit avoir un blindage continu.

e Lorsque cela est possible, séparez les cables transportant des types de signaux différents, ainsi
que les cables transportant des signaux et les cables de courant.

Terre de protection (PE) sur 'embase

La terre de protection (PE) est raccordée a I'embase conductrice par un cable de section
importante, généralement un cable en cuivre tressé de la section maximale autorisée.

Raccordement des cables blindés

Les cables d'E/S blindés et les signaux de communication du bus de terrain doivent étre raccordés
a la terre de fagon sdre. Les blindages des E/S peuvent étre raccordés a la terre fonctionnelle (FE)
ou a la terre de protection (PE) de votre installation. Les blindages des cables de communication
du bus de terrain doivent étre raccordés a la terre de protection (PE) avec une bride fixée a
I'embase conductrice de votre installation.

Le blindage de tout cable Modbus doit étre raccordé a la terre de protection (PE).

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE

e La borne PE (terre de protection) doit toujours étre utilisée.
e Assurez-vous qu'un cable tressé de mise a la terre approprié est branché sur la borne PE/PG
avant de brancher ou de débrancher le cable réseau a/de I'équipement.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.
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Types de céables et calibres de fils

Types de cables et calibres de fils

Pour un bornier a vis débrochable d'un pas de 5,08 mm

mm

mm ™ — i e ==
in. O'z‘g:’ = (= s =1 == = ==

mm? | 0.2..2.5 | 0.2..25 |0.25...25|0.25..1.5
AWG | 24..14 | 24..14

2x02..1 2x02..15 2x0.25..1

2x05.15
23..14 23..16 2x24..18

2x24..16 2x23..18 2x20..16

e——— = [ Nem [oO5 |
| © 3.5 mm (0.14in.) I(\'G@:’ [

Ib-in__| 4.42 |

Pour un bornier a ressort débrochable d'un pas de 5,08 mm (utilisé par le XPSMCMe++G).

mm

e 038 | == | o= | = | == | EH=

mm? | 0.2...25 | 0.2..2.5 [0.25...2.5
AWG | 24...14 24..14

0.25..25|2x05.1

23..14 23..14 2x20..18

Respectez les instructions suivantes concernant les cables de connexion :
e Utilisez exclusivement un conducteur en cuivre (Cu) 60/75 °C. Cable d'une longueur maximale de 100 m.

® |es cables utilisés pour des connexions supérieures a 50 m doivent avoir une section d'au moins 1 mm
(AWG 16).

2

NOTE : Les connecteurs a ressort présentent I'avantage supplémentaire de ne nécessiter aucune

maintenance pour conserver la tension sur le fil. Toutefois, les connecteurs a vis ne requiérent pas
de maintenance réguliere de serrage.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE EN RAISON DE CABLAGE NON SERRE
Serrez les connexions conformément au couple indiqué.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves
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A DANGER

RISQUE D'INCENDIE
e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2
(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm?2 (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

Les connecteurs a insertion nulle du bornier sont congus pour ne recevoir qu'un seul fil ou une
extrémité de cable. Pour insérer deux fils sur le méme connecteur, vous devez utiliser un embout
double pour prévenir tout desserrage.

A A DANGER

RISQUE DE CHOC ELECTRIQUE EN RAISON DE CABLAGE NON SERRE

N'insérez pas plus d'un fil par connecteur du bornier a ressort, sauf si vous utilisez un embout
double (férule).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

Protection des sorties contre les charges inductives

En fonction de la charge, un circuit de protection peut étre requis pour les sorties des contrdleurs
et de certains modules. Les charges inductives utilisant des tensions CC peuvent créer des
réflexions de tension entrainant un dépassement qui va endommager les équipements de sortie
ou en réduire la durée de vie.

A ATTENTION

ENDOMMAGEMENT DES CIRCUITS DE SORTIE DU FAIT DE CHARGES INDUCTIVES

Utilisez un circuit ou un dispositif de protection externe approprié pour réduire le risque de
dommages dus a des charges inductives de courant direct.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer des blessures ou des dommages matériels.
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Si votre contréleur ou module contient des sorties a relais, ces types de sortie peuvent supporter
jusqu'a 240 V CA. Les dommages inductifs subis par ces types de sorties peuvent provoquer des
contacts soudés et des pertes de contrbles. Chaque charge inductive doit inclure un dispositif de
protection, comme un écréteur, un circuit RC ou une diode a accumulation. Ces relais ne prennent
pas en charge les charges capacitives.

A AVERTISSEMENT
SORTIES DE RELAIS SOUDEES FERMEES

e Protégez toujours les sorties de relais contre les dommages par charge de courant alternatif,
a l'aide d'un dispositif ou d'un circuit de protection externe.
e Ne connectez pas de sorties de relais a des charges capacitives.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Circuit de protection A : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu
et alternatif.

Sortie @ (——s[Charge inductivel,

COMO =

C Valeurde 0,1a 1 pF
R Résistance de valeur quasi identique a la charge

Circuit de protection B : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu.

Sortie @ O——s/ Charge inductivel;

COMO

Utilisez une diode ayant les caractéristiques nominales suivantes :

e Tension de tenue inverse : tension d'alimentation du circuit de charge x 10.
e Courant direct : supérieur au courant de charge.
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Circuit de protection C : ce circuit de protection peut étre utilisé pour des circuits a courant continu
et alternatif.

Sortie Q O o;Charge inductive

Varistance

COM©O

Dans les applications ou la charge inductive est fréquemment et/ou rapidement activée et
désactivée, assurez-vous que la valeur nominale continue de la varistance (J) est supérieure d'au
moins 20 % a I'énergie de la charge de pointe.
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Borniers

Présentation

Les modéles Contréleur de sécurité modulaire sont fournis avec des borniers débrochables pour
les connexions électriques. Chaque référence peut comporter 8 bornes (2 borniers), 16 bornes
(4 borniers) ou 24 bornes (6 borniers).

Le graphique suivant représente un exemple avec le nombre maximal de bornes :
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Les borniers sont de type a vis ou a ressort selon la référence.
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Dépose du bornier d'E/S
Pour retirer un bornier, utilisez un tournevis plat isolé ou non conducteur, comme indiqué :

Etape Action

1 Faites glisser la pointe du tournevis dans la fente située entre I'avant du bornier et le module et
faites levier sur le bornier pour le soulever.

NOTE : Vous pouvez retirer le bornier pour effectuer le cablage.

2 Pour placer un bornier dans le module, faites-le glisser dans I'emplacement approprié. Lorsque
vous entendez un déclic, il est bien positionné.
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Description fonctionnelle du contréleur

Présentation

XPSMCMCP0802- est un Contréleur de sécurité modulaire qui fournit huit entrées de sécurité et
deux sorties de sécurité (quatre voies physiques), que vous pouvez configurer en utilisant SoSafe
Configurable. De plus, le Contréleur de sécurité modulaire peut étre associé a plusieurs modules
d’extension via le bus d’extension d’embase.

Configuration du contrdleur : pour configurer le controleur, le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire requiert un cable de configuration USB (ordinateur)/USB mini B (contrdleur)
connecté a un ordinateur via un port USB 2.0. Le XPSMCMCP0802- requiert SoSafe Configurable
pour configurer le contréleur et le systeme.

Carte mémoire (en option) : une carte mémoire de secours (en option) peut étre installée dans le
XPSMCMCP0802- Controleur de sécurité modulaire et utilisée pour stocker les paramétres de
configuration du logiciel.

Entrée MASTER ENABLE
Le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire contient deux entrées d'activation EN :
MASTER_ENABLE1 et MASTER_ENABLEZ2. Pour que le contréleur fonctionne, ces deux signaux

doivent en permanence étre au niveau logique 1 (24 VCC). Pour désactiver le contrbleur,
désactivez la tension d'alimentation des entrées, niveau logique 0 (0 VCC).

Entrée RESTART (RST)

L'entrée de signal RESTART (RST) permet au XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de sécurité modulaire
de vérifier un signal de retour EDM (External Device Monitoring) (série de contacts) issu des
contacteurs externes, et de surveiller le fonctionnement manuel ou automatique.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Lacommande RESTART doit étre installée hors de la zone de fonctionnement, dans un endroit
ou cette zone et toute la zone de travail concernée sont clairement visibles.

e |l doit étre impossible de déclencher la commande RESTART depuis l'intérieur de la zone de
fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Mode de EDM Rest art _f bk
fonctionnement
Automatique Avec controle K1_K2
K1 K2
24 Vee 4 A ﬁmul é g
|2'°"‘
Sans controle K1_K2 28 Vee [Faour
Bleme
Manuel Avec contréle K1_K2

K1 K2
24 Vee Va - Sf | Retour redémarrage

externe

Sans controle K1_K2

24 Vee S" Retour redémarrage

externe

Sortie STATUS

Les sorties STATUS sont des sorties de diagnostic numériques configurables qui indiquent I'état de
diagnostic des entrées et/ou des sorties de la fonction de sécurité. Les sortie d’état (STATUS) ne
sont pas liées a la sécurité (non impliquées dans la fonction de sécurité définie). Elles doivent étre
connectées uniquement pour des fonctions de diagnostic. Deux sorties d’état sont disponibles sur
le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas les sorties STATUS pour des fonctions de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Sortie TEST

Les sorties TEST sont utilisées pour la surveillance du contréle de ligne et sont connectées via un
dispositif d’entrée (par exemple : bouton-poussoir d’arrét d’'urgence) aux entrées du Contrdleur de

sécurité modulaire.

Les sorties de TEST doivent servir a surveiller la présence de courts-circuits ou de surcharges sur

les entrées et a atteindre le niveau de performance e conformément a :
e Architecture EN/ISO 13849-1 Catégorie 4

e SlLcl 3 EN/IEC 62061.

Nombre maximal d'entrées pour chaque sortie TEST :

e Deux entrées (connexion paralléle) pour XPSMCMCP0802+, XPSMCMMX0802-,
XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1200MT-

e Quatre entrées (connexion paralléle) pour XPSMCMDI1600-

E-STOP
— —o [o— — —{17
‘ —0 o— — —{18
| ‘ Safety Guard

i S ‘ o 19
o o 20
ot |4

L
13

INPUT1

INPUT2

INPUT3

INPUT4

OUT TEST2

OUT TEST1

XPSMCMCP0802

Type C, classe 3 selon « ZVEI Position Paper CB24I » avec durée d’impulsion de test maximale

de 100 ps.

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Les deux sorties du Contréleur de sécurité modulaire OSSD (Output Signal Switching Device) sont
protégées contre les courts-circuits. Physiquement, deux voies par sortie sont requises pour

obtenir une architecture Catégorie 4 avec les sorties connectées.

Les sorties peuvent alimenter :

e Alétat ON: Uv-0,75V + Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)

o AlétatOFF:0+2Vrms.
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La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la charge résistive
minimale de 60 Q.

La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.

La charge inductive maximale est de 30 mH.

Type C, classe 3 selon « ZVEI Position Paper CB24I » avec durée d’impulsion de test maximale

de 100 ps.

Le tableau suivant indigue comment chaque sortie OSSD peut étre configurée :

Automatique | La sortie est activée en fonction des configurations définies par le SoSafe Configurable,
uniquement si I'entrée RESTART correspondante est connectée a 24 VCC.
Manuel La sortie est activée en fonction des configurations définies par le logiciel SoSafe

Configurable, uniquement si I'entrée RESTART correspondante suit une transition logique
0-->1.

Surveillé

La sortie est activée en fonction des configurations définies par le logiciel SoSafe
Configurable, uniquement si I'entrée RESTART correspondante suit une transition logique
0-->1-->0.
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignations des connecteurs Controleur de sécurité modulaire

Borne | Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 MASTER_ENABLE1 EN Entrée | Activation du maitre 1 Type d'entrée 3.

3 MASTER_ENABLE2 | EN Activation du maitre 2 | Resistance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 0VCC PWR - Alimentation 0 VCC -

5 OSSD1_A OuUT1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive)

6 0SSD1 B OUT 1 actif, état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée |Retour/Redémarrage 1 | Type d'entrée 3.
Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

configurable actif, état haut

9 OSSD2_A OuT 2 Sortie statique 2

10 0SSD2_B OUuT 2

11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage 2 | Type d'entrée 3.
Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

configurable actif, état haut

13 OUT_TEST1 - Sortie de détection de

14 OUT TEST?2 _ court-circuit

15 OUT_TEST3 -

16 OUT_TEST4 -

17 ENTREE 1 IN1 Entrée |Entrée logique 1 Type d'entrée 3.

18 |INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 Reésistance maximale
applicable 1,2 kQ.

19 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

20 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

21 INPUT5S IN5 Entrée logique 5

22 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6

23 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

24 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage Contréleur de sécurité modulaire

Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMCP0802 :

| | 024 Vde
K1y K1
24 Vdc OUT_TEST1 13 |
°°“"‘*°‘°"‘] ] Master_Enable1 OUT_TEST2 |14 %er —
K?TQ] Master_Enable2 | 25 | ouT_TEST [15] o
0 Vdc w OUT_TEST4 16
l—ﬁg— 0SSD1_A = INPUT1 17—t
+ L I |osspi s 2 nPUT2 [i8 —
24 Vd°? I RESTART1 o INPUT3 [19] I__
Rt out_sTaTust | B INPUT4 20] %8 Ve
OSSD2_A 8 INPUTS § 21) I GND
0SsD2_B ] INPUTS § 22| =
RESTART2 INPUT7 _2_ 0SSD1
OUT_STATUS2 INPUTS § 24 0ssD2
Light Curtain
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMCP0802 :
024 Vdc
KN 1 J24 vdc OuT_TEST! |13 7
Contaston 2 JMaster_Enablet out_TesT2 [ f
K2y K2y 3 [Master_Enable2 % OUT_TEST3 |15 Stopg y
— 4 Jo vdc o» | OUT_TEST4 [16] ?,
l——ISI— 5 Jossp1_A = NnPUT1 [17] o
s + LE— 6 ossois 2 INPUT2 [18] r"
Cc
Ki k2 [ LJRESTART! O INPUT3 [19)]
L qu‘-n qudb - 8 Jout_sTaTust | 8 INPUT4 J20] [ 24 Vdo
PRI e 9 Jossp2_A Q INPUTS [21] o Pty
10 JossD2_B (¥ INPUTE [22) =
11 JRESTART2 INPUT7 23] 0SSD1
12 JOUT_STATUS?2 INPUTS |24 0SSD2
Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN

L\ =

CP0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMCP0802¢, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1/2 |RST 1/2 STATUS | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu Jaune |Rouge/ |Jaune 1/2
vert Jaune
Allumé | Allumé | Allumé | Allumé Allumé Allumé | Rouge Allumé Allumé | Sous tension -
TEST initial

Eteint |Eteint |Eteint |Allumé |Allumé Eteint |Rouge |Eteint Eteint Carte mémoire

(max. (max. 1's) reconnue

1s)
() Entrées MASTER_ENABLEL et MASTER ENABLE2 2 I'état 1
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RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1/2 |RST 1/2 STATUS | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu Jaune |Rouge/ |Jaune 1/2
vert Jaune
Eteint |Eteint |Eteint |5clignot |5 clignote |Eteint |Rouge | Eteint Eteint Ecriture/charge
ements ments ment du
diagramme
vers/depuis la
carte mémoire
Eteint |Eteint |Eteint |Allumé |Eteint Eteint | Rouge Eteint Eteint Contréleur
arrété
Allumé |Eteint |Eteint |Allumé= |Allumé Etat Etatdes |Allumé=en |Diag- Fonctionnement
connecté | (1) Eteint | des sorties : | attente de nostic normal
| Eteint entrées | Rouge = |redémarrage /| des
0 Clignotant= | sorties
Vert=1 | aucun retour

() Entrées MASTER ENABLEL et MASTER ENABLE2 a I'état 1

Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2
Rouge | Jaune |Jaune
Ivert
Erreur Eteint |20u3 |Eteint |Eteint Eteint | Eteint | Rouge | Eteint |Eteint |Produit non
interne clignote- réparable’.
détectée ments
Configura- | Eteint |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Téléchargezla
tion interne note- configuration
absente ments vers le
lents controleur”.
Numérode |Eteint |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Vérifiez la
module oude note- configuration
noeud ments matérielle etles
incorrect rapides bornes 2 et 3
de chaque
module
d'extension.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous I'avez acheté.
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Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2
Rouge | Jaune |Jaune
Ivert
Module Clig- |Eteint |Eteint |Clig- Eteint | Eteint |Rouge | Eteint |Eteint |Vérifiez la
manquantou | note- note- configuration
non prét ments ments matérielle et
rapides rapides I'état de chaque
module
d'extension.
Erreur de Allumé |Eteint | Allumé | Allumé = | Eteint | Clig- Eteint |Eteint |Eteint |Vérifiez toutes
cablage connecté notant = les connexions
externe | Eteint erreur d'E/S.
détectée sur une
entrée
Erreur Eteint |20u3 |Eteint |Eteint Eteint | Eteint |Rouge |Eteint |Eteint |Produit non
interne clignote réparable’.
détectée ments
Erreur de Eteint |5 clignot | Eteint | Eteint Eteint |5 clignotements Téléchargez la
configuration ements configuration
détectée vers le
contréleur”.
Erreur sur Eteint |4 clignot | Eteint | Eteint Eteint |Eteint |4 clign | Eteint |Eteint | Vérifiez les
sortie OSSD ements oteme connexions 1/2
nts de la sortie de
sécurité
statique
(ossD)".
Erreur de Eteint |5 clignot | Eteint | Eteint Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Redémarrezle
communicati ements Systéme.'l
on avec le
module
d'extension
Erreur d'une |Eteint |Allumé |Eteint |Eteint Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Redémarrezle

unité de
module
d'extension

systeme.
Déterminez le
module
d'extension
concerné par
I'erreur et
consultez le
guide de
dépannage
correspondant.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous I'avez acheté.
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Erreur RUN EIN EEX |COM EN IN1-8 |OUT 1 |RST 1/ | STATU | Solution
détectée Vert Rouge |Rouge |Orange |Bleu |Jaune |/2 2 S1/2

Rouge | Jaune |Jaune

Ivert
Détection Eteint |6clig- |Eteint |6 clig- Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Eteint |Remplacez la
d'une erreur note- note- carte mémoire
de carte ments ments (voir page 181)
memoire. .

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.
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Caractéristiques du controleur

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

dommages matériels.

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.
Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

Caractéristiques spécifiques au contrdleur

Description des références

Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Nombre maximal d’entrées

128

d'extension de méme référence
(excepté XPSMCMERO0002 -
XPSMCMERO0004)

Nombre maximal de sorties 16
Nombre maximal de modules 14
d'extension (excepté
XPSMCMERO0002 -

XPSMCMERO0004)

Nombre maximal de modules 4

Activation d’unité (N°/description)

2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrée Restart (N°/description)

2 /| EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec
bouton-poussoir de redémarrage

Sortie de test (N°/description)

4/ pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 VCC
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Caractéristiques spécifiques au contréleur

Contréleur a contréleur par fonction
réseau

Maximum 10 Contréleurs de sécurité modulaire avec distance de 100 m

(328,08 ft) entre chaque contrdleur.

Sortie de sécurité statique (OSSD)
(N°/description)

2 paires / sorties de sécurité statique PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Al'état ON : Uv-0,75V + Uv (ot Uv est 24 V + 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® | acharge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD)
correspond a la charge résistive minimale de 60 Q.
O La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les
sorties, la surveillance de ligne est effectuée en utilisant une
impulsion de sortie sur chaque voie. L'impulsion de sortie est
générée toutes les 5,5 ms avec une impulsion de
100 microsecondes.

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

6.06E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

382

Connexion au PC

USB 2.0 (Haut débit) - Longueur maximale du cable : 3 m

Connexion aux modules

Extension d’embase a 5 voies

d’extension
Poids 0,12 kg
Logement de carte mémoire Oui

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.2
Module d'extension d'entrée/sortie XPSMCMMX0802x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 64
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 65
Voyants 67
Caractéristiques des modules 70
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMMX0802+ est un module d’extension d’entrée/sortie pour le XPSMCMe Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMMX0802+ ne peut étre configuré qu’avec le
XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire. Le module XPSMCMMX0802+ fournit

huit entrées de sécurité et deux sorties de sécurité (quatre voies physiques).

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour

attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2)

NODE_ADDR1 (borne 3)

NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

dans ce tableau.

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.
NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).

Sortie de sécurité statique (OSSD)
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMMX0802«

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE ADDR1 ADDRA maximale applicable 1,2 kQ.

4 0VvCC PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 OSSD1_A OUT 1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,

6 0SSD1_B OuT 1 état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrag | Type d'entrée 3. Résistance
el maximale applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

9 OSSD2_A OuUT 2 Sortie statique 2

10 0SsD2_B OuUT 2

11 RESTART2 RST 2 Entrée |Retour/Redémarrag | Type d'entrée 3. Résistance
e2 maximale applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 |STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

13 OUT_TEST1 - Sortie de détection

14 OUT_TEST2 R de court-circuit

15 OUT_TEST3 -

16 OUT_TEST4 -

17 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance

18 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 | maximale applicable 1,2 kQ.

19 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

20 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

21 INPUTS IN5 Entrée logique 5

22 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6

23 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

24 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMMX0802-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMMX0802- :

024 Vdc
Y 1 J24 vac ouT_TesT! [z |-
Contactors — — — = <42 lnoDE ADDRO OUT_TEST2 m
K2\ K2\ = = — = 1 3INoDE ADDR1 | 3§ | OUT_TEST3[15) Soarency
T 4 §0Vde o | OUT_TEST4 |16}
— 1" OSSD1_A = INPUT1 J17] +
Iy ey { ¥ Jossp1_s 2 ey i >
#Ves T —ResTART! = NPUT3 i3] L—'
gt 8 Jout_sTatust | X INPUT4 [20] %8 Vide
9 JOSSD2_A @ INPUTS § 21 GND
10Jossp2_8 N weute 2] ¥ |
11 JRESTART?2 INPUTT |23 0SSD1
12 JOUT STATUS? INPUTS J24] 0SSD2
Light Curtain
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMMX0802- :
024 Vdc
KINKIN 1 24 vdc out_TesT1 L3 koo
Contactors e — = z NODE ADDRO OUT_TEST?2 z JUL
K2y K2y e E NODE ADDR1 % OUT_TEST3 [15] g;\;;rgenc)'
- 2 Jovdc o | our_TesT4 [78)
l——mS— 5 JossD1_A = INPUT1 17—t
= LES— 6 Josspi s = INPUT2 |18 =
Voo 1 ki gk2 —fresaRTt | 2 nPuT3 i3] I__
i (& Jour_statust | X INPUT4 [20] s—
| 9 JOSSD2_A g INPUTS § 21) e
[10jossp2_8 ro INPUTE [ 22] =
11 JRESTART?2 INPUT7 |23 0SSD1
[12JouT_STATUS2 npPuTS 22 0SSD2
Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN
] n

EN  EEX
L]

0
ADDR W

MX0802

1
N

RST
STATUS W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMMX0802, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OouT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Jaune Rouge/vert | Jaune 2
Jaune
Allumé Allumé |Allumé | Allumé Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
TEST initial
67
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RUN E IN E EX ADDR 0/1 | IN 1-8 OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS 1/ | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Jaune Rouge/vert | Jaune 2
Jaune

Eteint = en Eteint | Eteint Adresse |Etatdes |Etatdes |Allumé= |Diagnostic |Fonction-

attente de nceud | entrées sorties : en attente | des sorties | nement

d'initialisation (voir page Rouge =0 |de normal

64) Vert =1 redémarr
codée age

Clignotant = Allumé = Clignotant Clignotant

aucune entrée erreurde = erreur = aucun

ou sortie cablage sur une retour

configurée détectée entrée

Allumé =

entrées ou

sorties

configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1-8 [OUT 1/2 |RST 1/ | STATUS | Solution
Vert Rouge Rouge Jaune | Rouge/ver | 2 1/2
t Jaune |Jaune
Erreur interne Eteint [20u3 Eteint Eteint | Rouge Eteint | Eteint Produit non
détectée. Clignote- réparab|e1_
ments

Erreur de Eteint |5 clignote- | Eteint 5 clignotements Version du

compatibilité ments micrologiciel non

détectée. compatible avec
XPSMCMCP080
2.1,

Détection d'erreur sur | Eteint | 4 clignote- | Eteint Eteint |4 clignote- | Eteint | Eteint Vérifiez les

sortie OSSD. ments ments connexions 1/2
de la sortie de
sécurité statique
(OsSD).

Détection d'erreur sur | Eteint | 5 clignote- | Eteint Eteint Redémarrez le

la communication ments systeme’.

avec le contrdleur.

1 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ot vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Erreur détectée RUN EIN E EX IN1-8 |OUT 1/2 | RST 1/ | STATUS | Solution
Vert Rouge Rouge Jaune | Rouge/ver | 2 1/2
t Jaune |Jaune

Erreur détectée sur | Eteint | Allumé Eteint Eteint Redémarrez le

un autre module systeme.

d'extension ou Déterminez le

XPSMCMCP0802s. module ou le
contréleur
concerné par
I'erreur et
consultez le
guide de
dépannage
correspondant.

Deux unités ayant la | Eteint |5 clignote |5 clignote- | Eteint Modifiez

méme référence de ments ments I'adresse de

module détectées nceud

avec la méme
adresse de nceud.

(voir page 64)de
l'unité,
NCDE ADDR.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

Description des références Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Activation d'unité (N°/description) |2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques 8 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.
(N°/description)
Entrée Restart (N°/description) 2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale

applicable 1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec
bouton-poussoir de redémarrage

Sortie de test (N°/description) 4 | pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 VCC
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Caractéristiques des modules

Sortie de sécurité statique (OSSD)
(N°/description)

2 paires / sorties de sécurité statique PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75V + Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)
O ATétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® | a charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD)
correspond a la charge résistive minimale de 60 Q.
O La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les
sorties, la surveillance de ligne est effectuée en utilisant une
impulsion de sortie sur chaque voie. L'impulsion de sortie est
générée toutes les 5,5 ms avec une impulsion de
100 microsecondes.

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.72E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

459

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.3
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI0800x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 73
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 74
Voyants 76
Caractéristiques des modules 78
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600+ sont des modules d'extension d’entrée pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600-
ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire. Le
module XPSMCMDI0800- fournit 8 entrées de sécurité et le module XPSMCMDI1600- fournit 16
entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24VCC
NODE 3 24 \VCC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI0800-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie | Sortie de détection | PNP (logique positive) actif,
10 OUT _TEST2 _ de court-circuit état haut

11 OUT_TEST3 -

12 OUT_TEST4 -

13 INPUTS IN 5 Entrée | Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 | maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI0800-

024 Vdc
L 24 vac
1 824 vdc INPUTS 13 | T GND
R ks 2 INODE_ADDRO INPUTE 14 ~
--------- 3 INODE_ADDR1 | % INPUT7 | 15] 0SSD1
% —1fov« o INPUTS [76] 0SSD2
£ g - 5 JINPUTH % 17 Light Curtain
6 JINPUT2 = 18|
Emergency Stop 7 LINPUT3 O 19
an | 8 JINPUT4 o 20}
M Fofout testt | S 21]
10 JOUT_TEST2 - 22}
11 JOUT_TEST3 23
12 JouT_TEST4 24
o —
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA
PWR RUN

| =

EIN EEX

] |

0 1
ADDR W m

DIo8

1
N

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI0800¢, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

configurées

Allumé = entrées ou sorties

RUN E IN E EX ADDR 0/1 IN1a8 Signification
Vert Rouge |Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial
Eteint = en attente Eteint | Eteint/ Adresse de Etat des entrées Fonctionnement
d'initialisation Allumé = noeud Clignotant = erreur normal
Clignotant = aucune entrée erreur de (voir page 73) | sur une entrée
ou sortie configurée ca'\blag’e codée
détectée
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1a8 Solution
Vert Rouge Rouge Jaune
Erreur interne détectée. Eteint 20u3 Eteint Eteint Produit non réparable”.
clignote-
ments
Erreur de compatibilité Eteint 5 clignote- | Eteint 5 clignotem | Version du micrologiciel non
détectée. ments ents compatible avec
XPSMCMCP0802:".
Détection d'erreur sur la Eteint 5 clignote- | Eteint Eteint Redémarrez le systéeme.
communication avec le ments
contrbleur.
Erreur détectée sur un autre | Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéeme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCP0802-. contr6leur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud

référence de module
détectées avec la méme
adresse de nceud.

(voir page 73)de l'unité.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEM

ENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

XPSMCMDI0800-

XPSMCMDI1600-

Description des références

Boitier électronique maximum 16 péles,
avec loquet de verrouillage.

Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud
(N°/description)

2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

16 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

Sortie de test (N°/description)

4 / pour tester les courts-circuits - surcha

rges, courant maximal 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.75E-9

7.09E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

474

402

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids 0,12 kg
NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.4
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI1600x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 80
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 81
Voyants 83
Caractéristiques des modules 85
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600+ sont des modules d'extension d’entrée pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDI0800+ et XPSMCMDI1600-
ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire. Le
module XPSMCMDI0800- fournit 8 entrées de sécurité et le module XPSMCMDI1600- fournit 16
entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI1600°

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO |ADDRO Entrée | Sélection de nceud | Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée | Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN 3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie | Sortie de détection | PNP (logique positive) actif,
10 OUT _TEST2 de court-circuit état haut

11 OUT_TEST3

12 OUT_TEST4

13 INPUTS IN 5 Entrée | Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 | maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN 8 Entrée logique 8

17 INPUT9 IN9 Entrée logique 9

18 INPUT10 IN 10 Entrée logique 10

19 INPUT11 IN 11 Entrée logique 11

20 INPUT12 IN 12 Entrée logique 12

21 INPUT13 IN 13 Entrée logique 13

22 INPUT 14 IN 14 Entrée logique 14

23 INPUT15 IN 15 Entrée logique 15

24 INPUT16 IN 16 Entrée logique 16
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI1600-

024 Vdc

1§24 vac INPUTS R13

--------- 2 INODE_ADDRO INPUT6 | 14]
--------- 3 INODE_ADDR1 % INPUT7 | 15]
?' o 4 0 vdc ) INPUTS | 16 ]
o : 5 JINPUT1 = INPUTO [ 17]
6 JINPUT2 2 INPUT10 18]

Emergency Stop 7 LINPUT3 O INPUT11 19 ]
an | 8 JINPUT4 r INPUT12 | 20]

=19 JouT TESTY S INPUT13 [ 21]

10 JOUT_TEST2 © INPUT14 ] 22|

11 JOUT_TEST3 INPUT15§ 23

12 OuT TEST4 INPUT16 2]

24 Vdc
GND

.l ] B

0SSD1

0SsD2

Light Curtain
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

Yy |

- E-

| EN B3

=

5
n
L |
9
L]

e

o
H= Bz Ec W

Q‘F'

o0,
=B
o
-

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI1600¢, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

Allumé = entrées ou sorties
configurées

RUN EIN E EX ADDR 0/1 IN1a16 Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test initial
Eteint = en attente Eteint | Eteint Adresse de Etat des Fonctionnement normal
d'initialisation Allumé = noceud entrées
Clignotant = aucune entrée erreur de (voir page 80) Clignotant =
ou sortie configurée cablage codée erreur sur une
détectée entrée
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN 12416 | Solution
Vert Rouge Rouge |Jaune
Erreur interne détectée. Eteint 20u3 Eteint | Eteint Produit non réparable.
clignote-
ments
Erreur de compatibilité Eteint 5clignote- | Eteint |5 clignot | Version du micrologiciel non
détectée. ments ements | compatible avec
XPSMCMCP0802-".
Détection d'erreur sur la Eteint 5clignote- | Eteint | Eteint Redémarrez le systéme.
communication avec le ments
contréleur.
Erreur détectée sur un autre Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCPO0802-. contr6leur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud
référence de module détectées (voir page 80) de l'unité.
avec la méme adresse de
noeud.

1 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

alimentations.

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEM

ENT

dommages matériels.

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

Caractéristiques des modules

XPSMCMDI0800-

XPSMCMDI1600-

Description des références

Boitier électronique maximum 16 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud
(N°/description)

2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques
(N°/description)

8 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

16 / Type 3. Résistance maximale
applicable 1,2 kQ.

Sortie de test (N°/description)

4 / pour tester les courts-circuits - surcha

rges, courant maximal 100 mA / 24 VCC

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

5.75E-9

7.09E-9

Temps moyen avant une
défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

474

402

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.5
Module d'extension d'entrée XPSMCMDI1200MTXx

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 87
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 88
Voyants 90
Caractéristiques des modules 92
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDI1200MT- est un module d’extension d’entrée pour le XPSMCMe Contréleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDI1200MT- ne peut étre configuré qu’avec le
XPSMCMCP0802+ Controleur de sécurité modulaire. Le module XPSMCMDI1200MT- fournit

12 entrées de sécurité.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 \VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24VCC
NODE 3 24 vVCC 24 VCcC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Sortie TEST

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie TEST (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDI1200MT-

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 vVCC PWR - Alimentation 24 VCC |-

2 NODE_ADDRO |ADDRO | Entrée Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 ENTREE 1 IN 1 Entrée Entrée logique 1 Type d'entrée 3. Résistance
6 INPUT2 IN 2 Entrée logique 2 maximale applicable 1,2 kQ.
7 INPUT3 IN3 Entrée logique 3

8 INPUT4 IN 4 Entrée logique 4

9 OUT_TEST1 - Sortie Sortie de détection PNP (logique positive) actif, état
10 OUT TEST2 de court-circuit haut

11 OUT_TEST3

12 OUT_TEST4

13 INPUTS IN5 Entrée Entrée logique 5 Type d'entrée 3. Résistance
14 INPUT6 IN 6 Entrée logique 6 maximale applicable 1,2 kQ.
15 INPUT7 IN7 Entrée logique 7

16 INPUT8 IN8 Entrée logique 8

17 OUT_TEST5 - Sortie Sortie de détection PNP (logique positive) actif, état
18 OUT _TEST6 de court-circuit haut

19 OUT_TEST7

20 OUT_TEST8

21 INPUT9 IN9 Entrée Entrée logique 9 Type d'entrée 3. Résistance
22 INPUT10 IN10 Entrée logique 10 | Maximale applicable 1,2 kQ.
23 INPUT11 IN11 Entrée logique 11

24 INPUT12 IN12 Entrée logique 12
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDI1200MT-

24 Vdc

1 §24 vdc INPUTS 13 |
-------- 2 INODE_ADDRO || ¢ INPUTE [14]
-------- 3 INODE_ADDR1 | T INPUT7 [15]
—] “Jovdc Z INPUTS 16|
. 5 JINPUT1 o | our_tests[i]
6 JINPUT2 = | OuT_TEST6|138]
a7 inPuTs 91 our_test7[is]
an |8 JINPUT4 o | our_testsfzo
=X ofout TESTI | 8 INPUTO [ 21]
wjour_TesT2 | < INPUT10 [ 22]
njout_Testa | INPUT11 |23
12 JOUT _TEST4 INPUT12 [ 24]

e — ] —
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN
L] |
EIN  EEX
L] ]

0 1
ADDR W m

DI12M

]

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDI1200MTe,
lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

configurées

Allumé = entrées ou sorties

RUN E IN E EX ADDR 0/1 IN1a12 Signification
Vert Rouge |Rouge Orange Jaune
Allumé Allumé | Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial
Eteint = en attente Eteint Eteint Adresse de Etat des entrées | Fonctionnement
d'initialisation Allumé = nceud Clignotant = normal
Clignotant = aucune entrée ou erreur de (voir page 87) erreur sur une
sortie configurée cablage codée entrée
détectée
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX IN1a12 | Solution
Vert Rouge Rouge |Jaune
Erreur interne détectée Eteint 20u3 Eteint | Eteint Produit non réparable .
clignote-
ments
Erreur de compatibilité détectée. | Eteint 5 clignote- | Eteint 5 clignote- | Version du micrologiciel non
ments ments compatible avec
XPSMCMCP0802-".
Détection d'erreur sur la Eteint 5 clignote- | Eteint | Eteint Redémarrez le systéme'.
communication avec le controleur. ments
Erreur détectée sur un autre Eteint Allumé Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
module d'extension ou Déterminez le module ou le
XPSMCMCP0802-. contréleur concerné par l'erreur
et consultez le guide de
dépannage correspondant.
Deux unités ayant la méme Eteint 5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse de nceud

référence de module détectées
avec la méme adresse de noeud.

(voir page 87)de l'unité,
NCDE ADDR.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules

Description des références Boitier électronique maximum 24 péles, avec loquet de verrouillage.

Adresse de noeud (N°/description) | 2/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

Entrées numériques 12/ Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Sortie de test (N°/description) 8 / pour tester les courts-circuits - surcharges, courant maximal 100 mA
/24 \VCC

Probabilité de défaillance 3.24E-9

dangereuse par heure (PFHd)

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.6
Module d'extension de sortie XPSMCMDO0002x

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 94
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 95
Voyants 97
Caractéristiques des modules 100
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDOO0002+ et XPSMCMDOO0004- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDOO0002- et
XPSMCMDOO0004+ ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDOO0002- fournit deux sorties de sécurité double voie et
deux sorties d’état. Le module XPSMCMDOO0004- fournit quatre sorties de sécurité double voie et
quatre sorties d’état.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDOQ0002¢

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC |-

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE_ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC |-

5 OSSD1_A OouT 1 Sortie | Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,

6 0SsD1 B état haut

7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage | Type d'entrée 3. Résistance
1 maximale applicable 1,2 kQ.

8 OUT_STATUS 1 | STATUS 1 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

9 OSSD2_A OuUT 2 Sortie | Sortie statique 2 PNP (logique positive) actif,

10 0SSD2 B état haut

11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage | Type d'entrée 3. Résistance
2 maximale applicable 1,2 kQ.

12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Sortie | Sortie de diagnostic | PNP (logique positive) actif,
configurable état haut

13 24 VCC - - Alimentation 24 VCC | Alimentation OSSD1/2

14 n.c. - - - -

15 0ovccC - - Alimentation 0 VCC |-

16 n.c. - - - -

Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDO0002-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMDOO0002- :
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024 Vde
Ccn!ac!:rl\ i St e 2 J
- 4 2 |NODE_ADDRO 14
K2y K2y - 3 INODE_ADDR1 | X 0 Vdcj15
3 Jovde X 1_61
K1 2 —
— S }—{7 Jossp1 A = 17]
r L s Jossp1 8 2 18]
ZWUC? I L LJRESTART! o 19)
el 8 JOUT_STATUS1 8 20
9 Jossp2_A S ral
10 JossD2 B < 22
11 JRESTART2 23
12 JOUT_STATUS? [24]
Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMDO0002- :
024 Vdc
KNS 1 |24 vdc 24 vdc |13, |
Contactors S e 2 JNODE_ADDRO 14
K2y K2y R 3 JNODE_ADDR1 | X ovac[ishy
S b
v 4 §0 Vdc W E =
I N5 |ossoi A < 17
s + L J5]osspi s 2 18]
c K1 .K2 7 [RESTART1 O 19
L Rin ;‘;;::k e ou_statust | O 20
9 Jossp2 A o 21
10 JossD2 B S 22)
11 [RESTART2 23]
12 JOUT_STATUS?2 24
R —
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN
] n

EN  EEX
L]

0
ADDR W

D002

1
ouT W

1
RST W
1
STaTUs W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDOO0002¢, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN E EX ADDR 1/2 |OUT 1/2 | RST 1/2 STATUS 1/2 | Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Allumé Allumé | Allumé Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension - test
initial
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RUN EIN E EX ADDR 1/2 |OUT 1/2 | RST 1/2 STATUS 1/2 | Signification
Vert Rouge | Rouge Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert

Eteint = en attente |Eteint | Eteint Adresse |Etatdes |Allumé=en |Diagnostic |Fonctionnement
d'initialisation Allumé = |denceud |sorties: attente de des sorties | normal
Clignotant = e[reur de (vmrpage Roug_e =0 re.demarrage
aucune entrée ou ca’blag’e 94)codée | Vert=1 Clignotant=

détectée aucun retour

sortie configurée

Allumé = entrées

ou sorties
configurées
Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solution
Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2
vert Jaune
Erreur interne Eteint |20u3 |Eteint | Rouge Eteint | Eteint Produit non réparable’.
détectée. clig-
note-
ments
Erreur de Eteint |5 clig- Eteint |5 clignotements Version du micrologiciel
compatibilité note- non compatible avec
détectée. ments XPSMCMCP0802+".
Détection d'erreur sur | Eteint |4 clig- | Eteint |4 clig-note- | Eteint Eteint Vérifiez les connexions 1/2
sortie OSSD. note- ments de la sortie de sécurité
ments statique (OSSD)".
Détection d'erreur sur | Eteint | 5 clig- | Eteint | Eteint Eteint | Eteint Redémarrez le systéme.
la communication note-
avec le contréleur. ments
Erreur détectée sur | Eteint | Allumé | Eteint | Eteint Eteint Eteint Redémarrez le systéme.
un autre module Déterminezle module oule
d'extension ou contréleur concerné par
XPSMCMCP0802-. I'erreur et consultez le
guide de dépannage
correspondant.

1

Si le probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous |'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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nceud.

Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 RST 1/2 | STATUS | Solution

Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2

vert Jaune

Deux unités ayant la | Eteint |5 clignotements | Eteint Eteint Eteint Modifiez I'adresse de
méme référence de neceud (voir page 94)de
module détectées l'unité.
avec la méme
adresse de nceud.
Alimentation Allumé | Eteint Allumé | Rouge Clignote | Condition | Connectez les broches 13
manquante sur OSSD clignotant ment de sortie | et 14 a l'alimentation.
3,4 (MO4
uniguement).
Erreur détectée surle | Eteint | 3 clignot | Eteint | Eteint Eteint | Eteint Produit non réparable’.
circuit de détection de ements

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ol vous I'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau
Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMDOO0002 XPSMCMDOO0004-

Description des références Boitier électronique maximum 16 poles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud 2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Entrée Restart (N°/description) |2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage
Sortie de sécurité statique 2 paires / sorties de sécurité statique 4 paires / sorties de sécurité statique
(OSSD) (N°/description) PNP actif, état haut PNP actif, état haut

® |es sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75 V = Uv (ou Uv est 24 V + 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la
charge résistive minimale de 60 Q.
QO La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les sorties, la
surveillance de ligne est effectuée en utilisant une impulsion de sortie sur
chaque voie. L'impulsion de sortie est générée toutes les 5,5 ms avec une
impulsion de 100 microsecondes.
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Caractéristiques des modules XPSMCMDO0002¢ XPSMCMDO0004+
Sorties d’état Courant de sortie maximal par voie : 100 mA /24 VCC
Probabilité de défaillance 3.16E-9 3.44E-9
dangereuse par heure (PFHd)

Temps moyen avant une 954 686

défaillance dangereuse (MTTFd)

en années

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.7
Module d'extension de sortie XPSMCMDOO0004x

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 103
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 104
Voyants 106
Caractéristiques des modules 109
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMDOO0002+ et XPSMCMDOO0004- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMDOO0002- et
XPSMCMDOO0004+ ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMDOO0002- fournit deux sorties de sécurité double voie et
deux sorties d’état. Le module XPSMCMDOO0004- fournit quatre sorties de sécurité double voie et
quatre sorties d’état.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 \V/CC 24 \VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS
Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).

Sortie de sécurité statique (OSSD)

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie de sécurité statique (OSSD) (voir page 53).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMDO0004-

Borne | Signal Voyant Type Description Fonctionnement
1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC |-
2 NODE_ADDRO ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance
3 NODE_ADDRH1 ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.
4 0VvCccC PWR - Alimentation 0 VCC -
5 OSSD1_A OuUT 1 Sortie Sortie statique 1 PNP (logique positive) actif,
6 0SSD1 B état haut
7 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
8 OUT_STATUS 1 |STATUS 1 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
9 OSSD2_A OUT 2 Sortie Sortie statique 2 PNP (logique positive) actif,
10 0SSD2 B état haut
11 RESTART2 RST 2 Entrée | Retour/Redémarrage 2 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
12 OUT_STATUS 2 | STATUS 2 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
13 24 VCC - - Alimentation 24 VCC Alimentation OSSD1/2
14 24 \VCC - - Alimentation 24 VCC Alimentation OSSD3/4
15 0vCcC - - Alimentation 0 VCC -
16
17 OSSD4_A OuT 4 Sortie Sortie statique 4 PNP (logique positive) actif,
18 0SSD4 B état haut
19 RESTART4 RST 4 Entrée | Retour/Redémarrage 4 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
20 OUT_STATUS4 |STATUS 4 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,
configurable état haut
21 OSSD3_A OuT 3 Sortie Sortie statique 3 PNP (logique positive) actif,
29 0SSD3 B état haut
23 RESTART3 RST 3 Entrée | Retour/Redémarrage 3 | Type d'entrée 3. Résistance
maximale applicable 1,2 kQ.
24 OUT_STATUS 3 |STATUS 3 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive) actif,

configurable

état haut
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMDOO0004-
Cablage de catégorie 3 pour XPSMCMDOO0004- :

024 Vdc
COM:: N 1 [24 vdc 24 vac|[13
b= = == == =d 2 INODE_ADDRO 24 Vdc
K2\ K2y TEEETETE 3 INODE_ADDR1 | X 0 Vdc
= 4 o vdc o 0 Vdc
LS5 Jossoi A = 0SSD4_A
r L] 5 Josspi B Q 0SSD4_BJ 18]
2 Vdc? I —JResTART g RESTART4}19)
— 8 JOUT_STATUS1 8 OUT_STATUS4
9 Jossp2 A S 0ssD3_Af21]
10 JOSsD2_B ) 0SSD3_B
11 JRESTART2 RESTART3
12 JOUT STATUS2 OUT_STATUS3
i —

Cablage de catégorie 4 pour XPSMCMDOO0004- :

924 Vdc
Comacl:l\ i [ 1 124 vac 24 vac|13 |
-------- 2 [NODE_ADDRO 24 Vdc |12
K2y K2y e s 3 INODE_ADDR1 | X S 15 o |
7 10 vdc o ovdc]is] =
K1 2}
F—KZE— 5 JossD1_A = osspa_Af17
= L= S)—1 6 Josspi_B Q 0ssD4_Bf18
2““’“? T K1 k2 [—]ZJRESTARTI % RESTART4[19
e ::ed—’ba':k 8 Jour_sTatust | G fouT_sTATUS4[2
9 JossD2_A S ossD3 A2
10 JOSSD2_B ¢ 0SsSD3_BJ 22
11 |JRESTART?2 RESTART3| 23
12 JOUT_STATUS? OUT_STATUS3]24
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

'C_ \ B |
EIN  EEX
L]
0
ADDR W

DO04

STATUS

4
| |
4
B
4
| |

3
RST M
3
STaTUs W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMDOO0004-, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN E IN E EX ADDR 0/1 |OUT 1-4 | RST 1/4 STATUS 1-4 | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Allumé Allumé |Allumé |Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
test initial
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aucune entrée ou
sortie configurée

Allumé = entrées

aucun retour

RUN EIN E EX ADDRO0/1 |OUT1-4 |RST1/4 STATUS 1-4 | Signification
Vert Rouge |Rouge |Orange Rouge/ Jaune Jaune
vert
Eteint = en attente | Eteint |Eteint | Adressede |Etatdes |Allumé =en |Diagnostic Fonctionnement
d'initialisation noeud sorties : attente de des sorties normal
(voir page | Rouge =0 |redémarrage
Clignotant = 103) codée | Vert =1 Clignotant=

ou sorties

configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solution
Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2
vert Jaune

Erreur interne détectée. | Eteint [2ou3 | Eteint |Rouge Eteint | Eteint Produit non réparable .
clig-
note-
ments

Erreur de compatibilité | Eteint | 5 clig- Eteint |5 clignotements Version du micrologiciel non

détectée. note- compatible avec
ments XPSMCMCP0802-".

Détection d'erreur sur | Eteint |4 clig- | Eteint | 4 clig- Eteint Eteint Vérifiez les connexions 1/2

sortie OSSD. note- note- de la sortie de sécurité
ments ments statique (OSSD)".

Détectiond'erreur surla | Eteint |5clig- | Eteint |Eteint Eteint | Eteint Redémarrez le systeme.

communication avec le note-

contréleur. ments

Erreur détectée surun | Eteint |Allumé |Eteint |Eteint Eteint Eteint Redémarrez le systéme.

autre module Déterminez le module ou le

d'extension ou contréleur concerné par

XPSMCMCP0802-. I'erreur et consultez le guide

de dépannage
correspondant.

1

Si le probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.

EIO0000001988 04/2018

107




Caractéristiques techniques

Erreur détectée RUN |EIN EEX |OUT 1/2 |RST 1/2 | STATUS | Solution

Vert Rouge | Rouge | Rouge/ Jaune 1/2

vert Jaune

Deux unités ayant la Eteint |5 clignotements | Eteint Eteint Eteint Modifiez I'adresse de nceud
méme référence de (voir page 103) de I'unité.
module détectées avec
la méme adresse de
noeud.
Alimentation Allumé | Eteint Allumé | Rouge Clignote | Condition | Connectez les broches 13 et
manquante sur OSSD clignotant | ment de sortie | 14 a l'alimentation.
3,4 (MO4 uniquement).
Erreur détectée surle | Eteint |3 clig- |Eteint |Eteint Eteint | Eteint Produit non réparable’.
circuit de détection de note-
noeud. ments

1

Si le probléeme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.

NOTE : Les adresses ADDR 0 et ADDR 1 ne figurent pas dans ce tableau car elles sont indiquées dans le tableau

Etats de fonctionnement.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMDOO0002- XPSMCMDO0004-

Description des références Boitier électronique maximum 16 poles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Adresse de nceud 2 / Type 3. Résistance maximale applicable 1,2 kQ.

(N°/description)

Entrée Restart (N°/description) |2/ EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage
Sortie de sécurité statique 2 paires / sorties de sécurité statique 4 paires / sorties de sécurité statique
(OSSD) (N°/description) PNP actif, état haut PNP actif, état haut

® Les sorties peuvent alimenter :
O Alétat ON : Uv-0,75V = Uv (ou Uv est 24 V £ 20 %)
O Alétat OFF : 0 a 2 V (valeur moyenne quadratique)

® La charge maximale de 400 mA@24 V (chaque paire OSSD) correspond a la
charge résistive minimale de 60 Q.
QO La charge capacitive maximale est de 0,82 pF.
O La charge inductive maximale est de 30 mH.

® Pour détecter les courts-circuits et les coupures de ligne sur les sorties, la
surveillance de ligne est effectuée en utilisant une impulsion de sortie sur
chaque voie. L'impulsion de sortie est générée toutes les 5,5 ms avec une
impulsion de 100 microsecondes.
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Caractéristiques des modules

XPSMCMDO0002-

XPSMCMDO0004-

Sorties d’état

Courant de sortie maximal par voie : 100 mA /24 VCC

défaillance dangereuse (MTTFd)
en années

Probabilité de défaillance 3.16E-9 3.44E-9
dangereuse par heure (PFHd)
Temps moyen avant une 954 686

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMERO0002- et
XPSMCMERO0004- ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Le module XPSMCMERO0002- fournit une sortie relais de sécurité de catégorie 4 (2 contacts NO
et 1 contact NC). Le module XPSMCMERO0004+ fournit deux sorties relais de sécurité de
catégorie 4 (2 x 2 contacts NO et 1 contact NC). Les sorties numériques du XPSMCMCP0802-
Controleur de sécurité modulaire ou des modules d’extension XPSMCMDOO0002-,
XPSMCMDO0004+ ou XPSMCMMX0802+ sont physiquement cablés aux entrées des modules
XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+. Les modules XPSMCMER0004+ et XPSMCMERO0002+
ne sont pas connectés a I'extension d'embase .

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMER0002¢

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

4 ovccec PWR - Alimentation 0 VCC

5 OSSDIN1_A - Entrée | Circuit de commande 1 Type d'entrée 3.

6 OSSDIN1_B Rési_stance maximale
applicable 1,2 kQ.

7 FBK_K1_K2_1 |- Sortie | Retour K1K2 ZONE 1 -

9 A_NC1 OUT 1 Contact NC ZONE 1

10 B_NC1

13 A_NO11 Contact NO1 ZONE 1

14 B_NO11

15 A_NO12 Contact NO2 ZONE 1

16 B_NO12

EIO0000001988 04/2018
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMERO0002-

24 Vdc
24 Vdc OUT_TEST! |13 |
Master_Enable1 OUT_TEST2 J14] ‘E'rl.n —
Master_Enable2 | 3¢ | OUT_TEST3 s} §igp™
L = » | ouT_TEsT4 [16]
0SSD1_A = INPUT1 J17] +
———FJossoi s g nPuT2 ] o
(T N—————1 7 |RESTARTY o INPUT3 J19]
ouT_sTATUS1| B INPUT4 J20] | o4 Ve
0SSD2_A @ INPUTS [21 GND
0SSD2_B N INPUT [22] ]
RESTART2 INPUTT |23 03sD1
OUT_STATUS?2 INPUTS [24] 0SsD2
Light Curtain
Tzs. Vde XPSMCMERO0002
[ 1§24 Vdc A_NO11]13]
| 2 INot Connected B_NO11]14]
3 INot Connected A NC1 A_NO12}15
£ 2o vdc FB_B T T &= 8_NO12] 1)
— 5 JossDINI_A B_NC1 L_L =
[6jossont e FBAN 1= -
[ 7 JFBK_K1_K2_1
| 8 | Not Connected
9 JA_NC1
[10]B_NC1
_EL Not Connected
12 §Not Connected

Load
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Etat de fonctionnement

Le tableau suivant décrit I'état de fonctionnement du voyant du XPSMCMERO0002- :

OuT 1
vert

Signification

Allumé et sortie activée

Fonctionnement normal
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2

(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMERO0002- XPSMCMERO0004-
Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2A

Courant de commutation 6 A maximum (minimum 17 V a 10 mA)

(résistif)

Type de contact a relais 2NO +1NC 2x2NO +1NC

Contacts de retour 1 2

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10%

contacts

Connexion aux modules Pas d’extension d’embase disponible, connexion aux sorties numériques par
d’extension réseau cable

Poids 0,12 kg
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NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de
12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMER0002¢/XPSMCMER0004+)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) |MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0
(@A) toyole2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0
AC-15 | teyceq | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0
(3A) toycle2 | 7-42E-10 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0
AC-15 | teycrer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0
(1) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC1: 230V P~

ﬁ%\\ \\\ 4
‘\ L N[N

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionneﬂ}ent x0,1A
o

104 108 108 107
Cycles de fonctionnement

Diagramme de temporisation des opérations de commutation

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc .
%
N.O. Contact OPEN CLOSED / OPEN
bl !
—12ms —12ms
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Caractéristiques techniques

Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+ sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMERO0002- et
XPSMCMERO0004- ne peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802¢ Contrdleur de
sécurité modulaire.

Le module XPSMCMERO0002- fournit une sortie relais de sécurité de catégorie 4 (2 contacts NO
et 1 contact NC). Le module XPSMCMERO0004+ fournit deux sorties relais de sécurité de
catégorie 4 (2 x 2 contacts NO et 1 contact NC). Les sorties numériques du XPSMCMCP0802-
Controleur de sécurité modulaire ou des modules d’extension XPSMCMDOO0002-,
XPSMCMDO0004+ ou XPSMCMMX0802+ sont physiquement cablés aux entrées des modules
XPSMCMERO0002+ et XPSMCMERO0004+. Les modules XPSMCMER0004+ et XPSMCMERO0002+
ne sont pas connectés a I'extension d'embase .

Entrée RESTART (RST)

Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMERO0004¢

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

4 ovccec PWR Alimentation 0 VCC -

5 OSSDIN1_A - Entrée Circuit de commande 1 Type d'entrée 3.

6 OSSDIN1_B Rési_stance maximale
applicable 1,2 kQ.

7 FBK_K1_K2_1 |- Sortie Retour K1 K2 ZONE 1 -

9 A_NC1 OUT 1 Sortie Contact NC ZONE 1 -

10 B_NC1

11 A_NC2 OuT 2 Sortie Contact NC ZONE 2 -

12 B_NC2

13 A_NO11 OuT 1 Sortie Contact NO1 ZONE 1 -

14 B_NO11

15 A_NO12 Contact NO2 ZONE 1

16 B_NO12

17 OSSDIN2_A - Entrée Circuit de commande 2 Type d'entrée 3.

5 ossonze

19 FBK_K1_K2_2 |- Sortie Retour K1 K2 ZONE 2 -

21 A_NO21 OuT 2 Contact NO1 ZONE 2

22 B_NO21

23 A_NO22 Contact NO2 ZONE 2

24 B_NO22
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMERO0004-

524 Vdc
| 1§24 vdc our_TesT 13 F
2 IMaster_Enable1 OUT_TEST2 |14}
3 |Master_Enabie2| 3 | ouT_TEST3 [TE] SE{‘;;"-"“‘*’
]2 ]ovde o | our_tesT4 [18] ®
| 5 JOssD1_A - INPUT1 [ 17] ¥
N————J 5 JOossD1_B 2 wpuT2 i3] 2
N————————— 7 |RESTART! O INPUT3 [19]
[ 8 Jout_staTust | 8 INPUT4 J20} | 24 Ve
[ 9 Josspz A 2 INPUTS [[21] {ow
10 JossD2_B R nPUTe |22) S
11 JRESTART2 INPUTT | 23 08501
[12 JouT STATUS?2 npuTs [24] 088D2
Light Curtain
XPSMCMER0004 K1 1
24 Vdc A_NO11[13
Not Connected B_NO11 E-Féf_u Load |
Not Connected A_NC A_NO12]15] K2_1
U vdc BEET T B NO12R16] 'g—u Load
OSSDINT_A B NC1 LA 0ssDIN2_A |17]
OSSDINT_B  FBA p= =" = B 0ssDIN2_BJ18
FBK_K1_K2_1 FBK_K1_k2_2 [19]
Not Connected Mot Connected § 20|
A_NC1 A NO21] 21
B_NC1 B_NO21 22
A_NC2 A_No22f 23
B_NC2 B_NO22[74]
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA

£

Schneider

Electric

Etat de fonctionnement

Le tableau suivant décrit I'état de fonctionnement des voyants du XPSMCMEROQ0004- :

OuT 1/2
Vert

Signification

Allumé et sortie activée

Fonctionnement normal
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des

alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm?2

(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMERO0002- XPSMCMERO0004-
Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 péles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2A

Courant de commutation 6 A maximum (minimum 17 V a 10 mA)

(résistif)

Type de contact a relais 2NO +1NC 2x2NO +1NC

Contacts de retour 1 2

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10%

contacts

Connexion aux modules Pas d’extension d’embase disponible, connexion aux sorties numériques par
d’extension réseau cable

Poids 0,12 kg
124 EI00000001988 04/2018



Caractéristiques techniques

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de
12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMER0002¢/XPSMCMER0004+)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) |MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 |teycler | 3.09E-10 99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 0,60 2335,93 0
(@A) toyole2 | 8.53E-11 99,7 2445347 | 97,7 1.08E-10 0,87 2445347 |0
teycles | 6.63E-11 99,8 126678,49 92,5 6.75E-11 0,97 126678,59 0
AC-15 | teyceq | 8.23E-09 99,5 70,99 99,0 4.60E-07 0,50 70,99 0
(3A) toycle2 | 7-42E-10 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
teycles | 1.07E-10 99,7 12653,85 98,4 1.61E-10 0,79 12653,85 0
AC-15 | teycrer | 3-32E-09 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 0,51 177,37 0
(1) toycle2 | 3-36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
teycles | 8.19E-11 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC1: 230V P~

ﬁ%\\ \\\ 4
‘\ L N[N

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionneﬂ}ent x0,1A
o

104 108 108 107
Cycles de fonctionnement

Diagramme de temporisation des opérations de commutation

24 Vdc
OSSDIN1_A
24 Vdc
OSSDIN1_B
0 Vdc .
%
N.O. Contact OPEN CLOSED / OPEN
bl !
—12ms —12ms
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Sous-chapitre 4.10
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Les modules XPSMCMENO0200+, XPSMCMENO100HT+, XPSMCMENO200HT-,
XPSMCMENOQ0100SC+, XPSMCMEN0200SC+, XPSMCMENO0100TT+ et XPSMCMENO200TT-
sont des modules d’extension de contrdle de vitesse pour : vitesse zéro, vitesse maximale, plage
de vitesses et direction. De plus, vous pouvez configurer jusqu’a quatre seuils de vitesse pour
chaque axe a surveiller.

Les modules XPSMCMENO0200+, XPSMCMENOQO100HT+, XPSMCMENO0200HT>,

XPSMCMENO0100SC+, XPSMCMENO0200SC+, XPSMCMENO0100TT* et XPSMCMENO0200TT* ne
peuvent étre configurés qu’avec le XPSMCMCP0802+ Contrbleur de sécurité modulaire.

Le module XPSMCMENO0200- fournit deux entrées de sécurité pour les capteurs de proximité. Les
modules XPSMCMENO100HT+ et XPSMCMENO200HT- fournissent deux entrées de capteur de
proximité et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs HTL de sécurité. Les modules
XPSMCMENO0100SC-+ et XPSMCMENO0200SC- fournissent deux entrées de capteur de proximité
et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs Sin/Cos de sécurité. Les modules
XPSMCMENO100TTe et XPSMCMENO0200TT- fournissent deux entrées de capteur de proximité
et une ou deux voies pour la surveillance des encodeurs TTL de sécurité.

NOTE : Le montage des encodeurs doit étre effectué conformément a la norme EN 61800-5-2 sur
I'arbre du moteur.

Les modules sont configurés en utilisant SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDR1, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement a NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des nceuds doit correspondre aux paramétres de configuration.
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Désignations des connecteurs

Désignations des connecteur du module XPSMCMEN-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 \VCC PWR - Alimentation 24 VCC | -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3. Résistance

3 NODE ADDR1 | ADDR1 maximale applicable 1,2 kQ.

4 0VvccC PWR - Alimentation 0 VCC | -

5 PROXY1_24V PROX1 Sortie | Connexions Courant maximal 100 mA

6 PROXY1_REF PROXIMITY 1 Alimentation 0 VCC PROXY1

7 PROXY1_IN1 (3 Entrée PROXY1 Input_1 pour contact
fils) NO ou NC

8 PROXY1_IN2 (4 PROXY1 Input_2 pour contact
fils) NO ou NC

9 PROXY2_24V PROX2 Sortie | Connexions Courant maximal 100 mA

10 PROXY2_REF PROXIMITY 2 Alimentation 0 VCC PROXY2

11 PROXY2_IN1 (3 Entrée PROXY2 Input_1 pour contact
fils) NO ou NC

12 PROXY2_IN2 (4 PROXY2 Input_2 pour contact
fils) NO ou NC

13 Non connecté - - Non connecté -

14

15

16

Connexions de codeurs avec connecteur RJ45 (modules XPSMCMENO100HT-,
XPSMCMENO0200HTe, XPSMCMENO0100SC+, XPSMCMENO0200SC+, XPSMCMENO100TT- et
XPSMCMENO200TTe) :
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87654321 12345678 12345678 EIA/TIA-568A
(]l 8
wr e
"o
= o
| : |
N N
Broche | Couleur XPSMCMENO-00TT XPSMCMENO-00HT XPSMCMENO0-00SC
1 Vert - blanc 5vcc Non connecté Non connecté
2 Vert ovce ovce ovcc
3 Orange - blanc Non connecté Non connecté Non connecté
4 Bleu A A A (Sin+)
5 Bleu - blanc /A /A /A (Sin-)
6 Orange Non connecté Non connecté Non connecté
7 marron - blanc B B B (Cos+)
8 Marron /B /B /B (Cos-)
(1) Cette broche n’est pas I'alimentation de I'encodeur TTL, qui doit étre fournie séparément. Cette broche
doit étre connectée pour que le module de surveillance de la vitesse détecte la présence d'un
encodeur TTL.

Pour plus d’information, consultez Cable répartiteur de I'encodeur (voir page 186).
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

L= =

EEX

1

PROX W
1

SH W

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMEN?-, lorsque le

voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1 |ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Signification

Vert Rouge | Rouge | Orange Jaune Jaune Jaune

Allumé Allumé | Allumé | Allumé Allumé Allumé Allumé Sous tension - test
initial

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
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RUN EIN EEX |ADDRO/1 |ENC! PROX 1/2 SH 1/2 Signification
Vert Rouge |Rouge | Orange Jaune Jaune Jaune
Eteint = en attente | Eteint | Eteint | Adressede | Allumé Allumé OFF = Fonctionnement
d'initialisation nceud Codeur Capteur de axe dans | normal

(voir page | connecté et | proximité plage de

728) codée | opérationnel | connecté et vitesses
opérationnel | normale

Clignotant = Clignotant
aucune entrée ou = axe en
sortie configurée survitesse
Allumé = entrées ON = axe
ou sorties immobile
configurées

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
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Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN EEX |ADDR |enc! |PROX1/|[SH1/2 |Solution
Vert Rouge |Rouge |0/1 Jaune |2 Jaune
Orange Jaune
Erreur interne détectée. |Eteint |[20ou3 |Eteint |Adresse | Eteint Produit non
clig- de réparable?.
note- nceud
ments (voir pa
Erreur de compatibilitt | Eteint | 5clig- | Eteint | 9¢ 126) | Eteint Version du
détectée. note- codée micrologiciel non
ments compatible avec
XPSMCMCP0802
2
Codeur configuré mais | Eteint | Allumé | 3 clig- Eteint Connectez le
non connecté. note- codeur au module.
ments Vérifiez que la
fréquence d’entrée
est dans la plage
autorisée.
Capteur de proximité Eteint |Eteint | Allumé Eteint | Clig- Eteint | Remplacez le
non opérationnel. note- capteur de
mentsde proximité.
2 sec.
Capteur de proximité Eteint |Eteint |3 clig- Eteint | Clig- Eteint | Connectez le
configuré mais non note- note- capteur de
connecté. ments mentsde proximité au
0,5 sec. module.
Vérifiez que la
fréquence d’entrée
est dans la plage
autorisée.
Deux unités ayant la Eteint |5 clignotements Eteint Modifiez I'adresse
méme référence de de nceud
module détectées avec (voir page 128) de
la méme adresse de l'unité.
noeud.
Erreur détectée sur le Eteint | Eteint Eteint |3clig- |Eteint |Eteint Clignote | Produit non
circuit de détection de note- ment réparable?.
noeud. ments

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMEN0200 et XPSMCMENO0200G.
2 Sile probléeme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Dépannage du contréle de la vitesse

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants, lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est

allumé :
Erreur détectée RUN EIN EEX |ADDR |eNnc! |[PROX 1/ |SH 1/2 |Solution
Vert Rouge | Rouge |0/1 Jaune |2 Jaune
Orange Jaune
Détection d’erreur Eteint |3clig- |Eteint |- 3clig- |Eteint Eteint | Remplacez
interne. note- note- I'encodeur?.
ments ments
Détection d’erreur - 3 clig- Eteint |- - 3 clig- - Remplacez le
interne de capteur de note- note- capteur de
proximité. ments ments proximité2.
Erreur détectée sur le Eteint |3clig- |Eteint |3clig- |Eteint |Eteint Eteint | Produit non
circuit de détection de note- note- réparable?.
noeud. ments ments

1 Le voyant ENC n'est pas présent sur XPSMCMENO0200 et XPSMCMENO0200G.
2 Sile probleme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des | XPSMCMEN0200/ | XPSMCMENO100HTs | XPSMCMENO0100SC- | XPSMCMENO100TT-

modules XPSMCMENO0200 | XPSMCMENO200HTs | XPSMCMEN0200SCe | XPSMCMENO0200TT*
G

Interface encodeur aucune HTL Sin/Cos TTL

Signaux d’entrée aucune ® Tension nominale d’isolement 250 V

encodeur ® Catégorie de surtension Il

électriquement isolés e Tension nominale de tenue aux chocs 4,00 kV

selon EN 61800-1

Nombre max. d'axes |2

Plage de fréquences |> 10 Hz
Vitesse zéro / vitesse
maximale

Ecart minimalentre  |>5%
seuils (avec seuil >1)

Nombre max. 0 1 sur XPSMCMENO100TTes, XPSMCMENO100HT?-,
d'encodeurs XPSMCMENO0100SC-
2 sur XPSMCMENO0200TTe, XPSMCMENO200HT>-,
XPSMCMENO0200SC-
Fréquence max. - 300 kHz 500 kHz 500 kHz
encodeur
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Caractéristiques des
modules

XPSMCMEN0200/
XPSMCMENO0200
G

XPSMCMENO100HT-
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0100SC-
XPSMCMEN0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Plage de seuil
ajustable encodeur

1 Hz & 450 kHz

Connexions
encodeurs

RJ45

Nombre max. de
capteurs de proximité

Fréquence max. des
capteurs de proximité

5 kHz

Courant de sortie
max. sur capteur de
proximite

100 mA a 24 VCC (bornes 5 et 9)

Plage de seuil
ajustable capteur de
proximité

1Hz a4 kHz

Plage de fréquences
Vitesse zéro / vitesse
maximale

> 10 Hz

Ecart minimal entre
seuils (avec seuil >1)

>5%

Connexions des
capteurs de proximité

Borniers

Type des capteurs de
proximité

PNP/NPN - 3/4 fils

PFHd
XPSMCMENO1.

6.70-09

7.94E-09

7.08E-09

PFHd
XPSMCMENO02-

5.98E-09

7.42-09

9.89E-09

8.18E-09

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO0200

424
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Caractéristiques des
modules

XPSMCMEN0200/
XPSMCMEN0200
G

XPSMCMENO100HT-
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0100SC-
XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO100TTe
XPSMCMENO0200TTe

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO100HT-

XPSMCMENO0100SC-

XPSMCMENO100TT-

247

Temps moyen avant
une défaillance
dangereuse (MTTFd)
en années
XPSMCMENO200HT-

XPSMCMENO0200SC-

XPSMCMENO0200TT-

180

Poids

0,12 kg

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez

Caractéristiques générales (voir page 34).

Le tableau suivant décrit les fonctions de contrdle de la vitesse :

de la vitesse

Blocs fonction de contréle

Vitesse maximale

Vitesse zéro

Plage de vitesses

Etat sécurisé défini

Si la vitesse dépasse la
limite maximale (ce qui
désactive les sorties
associées a la fonction).

Si la vitesse zéro n’est pas
atteinte, (les sorties
associées a la fonction ne
sont donc pas activées).

Si la vitesse dépasse la
limite supérieure ou
inférieure (ce qui désactive
les sorties associées a la
fonction).
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Sous-chapitre 4.11
Module d'extension de sortie XPSMCMRO0004x

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 139
Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage 140
Voyants 142
Caractéristiques des modules 145
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMROO0004- et XPSMCMROO0004DA- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMROO0004- et
XPSMCMROO0004DA- ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMROO0004+ fournit deux sorties catégorie 4 ou quatre
catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie. Le module XPSMCMROO0004DA- fournit deux sorties
catégorie 4 ou quatre catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie de sécurité.
XPSMCMROO0004DA- fournit huit sorties d’état supplémentaires. Les sorties d'état de diagnostic
sont configurables a I'aide de SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).
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Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMRO0004-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3.

3 NODE_ADDR1 ADDR1 Résigtance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC -

5 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 Type d'entrée 3.

6 RESTART2 RST 2 Retour/Redémarrage 2 :f;i;t:k;‘l‘;e&a;‘g‘a'e

7 RESTART3 RST 3 Retour/Redémarrage 3

8 RESTART4 RST 4 Retour/Redémarrage 4

9 A_NO1 - Sortie Contact NO voie 1 -

10 B_NO1

11 A_NO2 Contact NO voie 2

12 B_NO2

13 A_NO3 Contact NO voie 3

14 B_NO3

15 A_NO4 Contact NO voie 4

16 B_NO4
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Exemple de schéma de cablage du module XPSMCMRO0004-
Cablage de catégorie 2

Category 2 wiring
24v0C
T XPSMCMRO0004 i
1 |auvoc & _No3| 13— N
{ -------- 2 | Cni\_s_nos [f=-u w
20v0C Mgt T T T T T EN A No| 15
i P ovoc — & |ovoc (Y ) = ST ;
200C o mowan i chi ] e
T 5 2 Feed bork 1 —
20v0DC Lt ) 7 t
[N P s |r ]
2avDC ROSTamt | N
i 5 Ki LOAD Fuse ?—0 1
12 m |
N L _-_—
Cablage de catégorie 4
Category 4 wiring
APSMCMRO0004
24V0C K2 C|A_NO3 |_3
NODE_ADDRO _l'i;_ g_no3| 14
NODE ADDR1 = T A_NO
ovoe | ot
chd

RESTARTH
RESTART2
RESTART3
RESTARTE

A_NO1 i—‘|
s_noi—yUcn

[
A_NOZ
u_No:|3' E ciz

wao |, fue
[
u-E5

z[s]e]=[~]e]o ] [-]]-

HEEEERREE

~

LOAD
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA

PWR RUN

L\m =

EIN  EEX
L]

[
ADDR M
RO4

1
RELAY W

1
ST M
3
RELAY W

RST M

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement
Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMRO0004-, lorsque

le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1 | RELAY 1-4 RST 1-4 Signification

vert rouge rouge |orange rouge/vert jaune

Allumé Allumé | Allumé | Allumé Rouge Allumé Sous tension - test
initial
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RUN EIN EEX |ADDRO0/1 | RELAY 14 RST 1-4 Signification
vert rouge rouge |orange rouge/vert jaune
Eteint = en attente Eteint Eteint | Adresse Etat des sorties : Allumé = en Fonctionnement
d'initialisation de nceud | rouge = 0 (contact attente de normal

(voir page | ouvert) redémarrage
Clignotant = aucune 739), vert = 1 (contact fermé) Clignotant=

codée

entrée ou sortie
configurée

aucun retour

Allumé = entrées ou
sorties configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
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Erreur détectée RUN EIN E EX ADDR | RELAY 1-4 | RST 1- | Solution
vert rouge |rouge |0/1 rouge/vert |4
orange jaune
Erreur interne détectée. Eteint |2ou3 |Eteint |Adress |Rouge Eteint | Produit non réparable’.
clig- ede
note- noeud
ments (voir pa
Erreur de compatibilité Eteint |5clig- |Eteint ged7'39) 5 clignotements Version du micrologiciel
détectée. note- codee non compatible avec
ments XPSMCMCP0802-".
Erreur détectée sur sortie | Eteint |4 clig- | Eteint 4 clignote- | Eteint | produit non réparable’.
relais. note- ments’
ments
Détection d'erreur sur la Eteint |5clig- |Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le systéme.
communication avec le note-
contréleur. ments
Erreur détectée surunautre | Eteint | Allumé | Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le syst‘eme1.
module d'extension ou Déterminez le module ou
XPSMCMCP0802-. le contrdleur concerné par
I'erreur et consultez le
guide de dépannage
correspondant.
Deux unités ayant la méme | Eteint |5 clignotements Eteint Eteint | Modifiez I'adresse de
référence de module noceud (voir page 139)de
détectées avec la méme ['unité.
adresse de nceud.
Pas de retour externe relais | Allumé | Eteint | 4 clig- 4 clignote- | Eteint | Vérifiez la connexion 5, 6,
catégorie 4. note- ments 7, 8.
ments rouges
Erreur détectée surlecircuit | Eteint | 3 clig- |Eteint |3 clig- |Eteint Eteint | Produit non réparable’.
de détection de nceud. note- note-
ments ments

1 Sile probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm
(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

2

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMRO0004- XPSMCMRO0004DA-

Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Courant de commutation 6 A maximum

(résistif)

Tension d’excitation 17a31VCC

Tension de commutation 10 vCC

minimale

Courant de commutation 20 mA

minimal

Tension de commutation 250 VvCC

maximale (CC)

Tension de commutation 400 VCA
maximale (CA)
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Caractéristiques des modules

XPSMCMRO0004-

XPSMCMRO0004DA-

Type de contact a relais

4

Contacts de retour

4 | EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage

Sorties d’état - 8 sorties de diagnostic configurables
PNP actif état haut 100 mA @ 24 VCC
max

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10°

contacts

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de

12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

Contact de retour utilisé

Contact de retour non utilisé

- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 toyclet 3.09E-10 |99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 | 0,60 2335,93 0
(2A) teycle2 8.53E-11 | 99,7 24453,47 97,7 1.08E-10 |0,87 24453,47 0
toycles 6.63E-11 |99,8 126678,49 |92,5 6.75E-11 | 0,97 126678,5 0

teycle1 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)
teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour
PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508
MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)

AC-15 toyclet 8.23E-09 |99,5 70,99 99,0 4.60E-07 |0,50 70,99 0

(3A) teycle2 7.42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
toycles 1.07E-10 | 99,7 12653,85 984 1.61E-10 |0,79 12653,85 0

AC-15 toyclet 3.32E-09 | 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 | 0,51 177,37 0

(1) teycle2 3.36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
toycles 8.19E-11 | 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 |0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teyclez 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-
1

Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC: 230V TP~

“‘Q‘-\\\\ ‘\\\ N
NN

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionnement x0,1A
o

10¢ 108 106 107
Cycles de fonctionnement
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Sous-chapitre 4.12
Module d'extension XPSMCMROO0004DAXx

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle du module 149
Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage 150
Voyants 152
Caractéristiques des modules 155
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Description fonctionnelle du module

Présentation

Le XPSMCMROO0004- et XPSMCMROO0004DA- sont des modules d'extension de sortie pour le
XPSMCMe Contréleur de sécurité modulaire. Les modules XPSMCMROO0004- et
XPSMCMROO0004DA- ne peuvent étre configurés qu'avec le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de
sécurité modulaire. Le module XPSMCMROO0004+ fournit deux sorties catégorie 4 ou quatre
catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie. Le module XPSMCMROO0004DA- fournit deux sorties
catégorie 4 ou quatre catégorie 1 ou deux sorties relais a une voie de sécurité.
XPSMCMROO0004DA- fournit huit sorties d’état supplémentaires. Les sorties d'état de diagnostic
sont configurables a I'aide de SoSafe Configurable.

Le module d'extension prend en charge deux entrées NODE_ADDRO et NODE_ADDRL, utilisées pour
attribuer une adresse physique au module :

NODE_ADDRO (borne 2) NODE_ADDR1 (borne 3)
NODE 0 0 (ou non connecté) 0 (ou non connecté)
NODE 1 24 VCC 0 (ou non connecté)
NODE 2 0 (ou non connecté) 24 VCC
NODE 3 24 VCC 24 VCC

NOTE : N'utilisez pas la méme adresse physique pour deux unités de la méme référence de module.

NOTE : Les voyants ADDR 1 et ADDR 0 correspondent respectivement 8 NODE_ADDR1 et NODE_ADDRO
dans ce tableau.

NOTE : Le cablage de I'adresse des noeuds doit correspondre aux paramétres de configuration.

Entrée RESTART (RST)
Pour plus d'informations, consultez la section Entrée RESTART (RST) (voir page 57).

Sortie STATUS

Pour plus d'informations, consultez la section Sortie STATUS (voir page 52).
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Désignations des connecteurs et exemples de schéma de cablage

Désignation des connecteurs du module XPSMCMROO0004DA-

Borne Signal Voyant Type Description Fonctionnement

1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 NODE_ADDRO | ADDRO Entrée | Sélection de nceud Type d'entrée 3.

3 NODE_ADDR1 ADDR1 Résigtance maximale
applicable 1,2 kQ.

4 ovce PWR - Alimentation 0 VCC -

5 RESTART1 RST 1 Entrée | Retour/Redémarrage 1 Type d'entrée 3.

6 RESTART2 RST 2 Retour/Redémarrage 2 :f;i;t:k;‘;ega;‘g‘a'e

7 RESTART3 RST 3 Retour/Redémarrage 3

8 RESTART4 RST 4 Retour/Redémarrage 4

9 A_NO1 - Sortie Contact NO voie 1 -

10 B_NO1

11 A_NO2 Contact NO voie 2

12 B_NO2

13 A_NO3 Contact NO voie 3

14 B_NO3

15 A_NO4 Contact NO voie 4

16 B_NO4

17 OUT_STATUS 1 | STATUS 1 | Sortie Sortie de diagnostic PNP (logique positive)

18 OUT STATUS 2 | STATUS 2 configurable actif, état haut

19 OUT_STATUS 3 | STATUS 3

20 OUT_STATUS 4 | STATUS 4

21 OUT_STATUS 5 | STATUS 5

22 OUT_STATUS 6 | STATUS 6

23 OUT_STATUS 7 | STATUS 7

24 OUT_STATUS 8 | STATUS 8
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Exemple de schéma de cablage du mod
Cablage de catégorie 2

ule XPSMCMROO0004DA-

Category 2 wiring

AXPSMCMRO00004DA

20v0DC
VDS £

1 J2evoc
2 |nopE_sooro

NODE ADDF1
ovDC

— 4_No3
Cp_No3
—A_NOI
T 5_Not

Lete ] M
2avDC Liete ] 12 I
T A, I“ Feedback

)
QUT_STATUS!H

QUT_STATUS2

2avDC

OUT_STATUSS

(1

e
mmt s | N —
WA |
K2

N—H " Fue |

GUT_STATUSE
OUT STATUSS
OUT_STATUSS
OUT_STATUS?

wap L=

QUT STATUSE

("]

Fuse

|

-

Fuase

HEERRRREGE

Cablage de catégorie 4

Category 4 wiring

APSMCMROO0004DA

sle]= [>]=]o s [-]~]-

[

L

(¥

|33 [z]

~

chl
OUT_STATUSI

ouT_sTaTusz| 18]
RESTART3 QUT_STATUS3| 19
RESTARTY OUT_STATUSH| 20
A_NOI|— OUT STaTUSS| 21
snoi| Ut | | ourTeratuss|22
A_NO2 - QUT_STATUST | 23)
s_No2l_yLIch2 OUT STaTUSS| 24

EI00000001988 04/2018

151



Caractéristiques techniques

Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN

'C_ \ B |
EIN  EEX
L]
0
ADDR W

RO4DA

RST

STATUS

2
|
2
| |
4
B
4
B
2
L
4
L]

STATUS

STATUS

Ee B

STATUS

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMROO0004DA-,
lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

RUN EIN EEX |ADDRO/1|RELAY 1-4 RST 1-4 |STATUS | Signification
vert rouge |rouge |orange rouge/vert jaune 1-8
jaune
Allumé Allumé | Allumé | Allumé Rouge Allumé Allumé Sous tension -
test initial
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RUN EIN E EX |ADDRO/1 | RELAY 14 RST 1-4 |STATUS | Signification
vert rouge |rouge |orange rouge/vert jaune 1-8
jaune
Eteint = en attente Eteint | Eteint | Adresse | Etat des sorties : Allumé = | Diagnostic | Fonctionnement
d'initialisation de nceud |rouge =0 (contact |en attente | des sorties | normal
(voir pag | ouvert) de
e 149) vert = 1 (contact redémarra
codée fermé) ge
Clignotant = aucune Clignotant
entrée ou sortie = aucun
configurée retour
Allumé = entrées ou
sorties configurées

Dépannage

Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
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Erreur détectée RUN EIN E EX ADDR | RELAY 1-4 | RST 1- | Solution
vert rouge |rouge |0/1 rouge/vert |4
orange jaune
Erreur interne détectée. Eteint |2ou3 |Eteint |Adress |Rouge Eteint | Produit non réparable’.
clig- ede
note- noeud
ments (voir pa
Erreur de compatibilité Eteint |5clig- |Eteint ged7'49) 5 clignotements Version du micrologiciel
détectée. note- codee non compatible avec
ments XPSMCMCP0802-".
Erreur détectée sur sortie | Eteint |4 clig- | Eteint 4 clig-note- | Eteint | produit non réparable’.
relais. note- ments’
ments
Détection d'erreur sur la Eteint |5clig- |Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le systéme.
communication avec le note-
contréleur. ments
Erreur détectée surunautre | Eteint | Allumé | Eteint Eteint Eteint | Redémarrez le syst‘eme1.
module d'extension ou Déterminez le module ou
XPSMCMCP0802-. le contrdleur concerné par
I'erreur et consultez le
guide de dépannage
correspondant.
Deux unités ayant la méme | Eteint |5 clignotements Eteint Eteint | Modifiez I'adresse de
référence de module noceud (voir page 749)de
détectées avec la méme ['unité.
adresse de nceud.
Pas de retour externe relais | Allumé | Eteint | 4 clig- 4 clig-note- | Eteint | Vérifiez la connexion 5, 6,
catégorie 4. note- ments 7, 8.
ments rouges
Erreur détectée surlecircuit | Eteint |3 clig- |Eteint |3 clig- |Eteint Eteint | Produit non réparable’.
de détection de nceud. note- note-
ments ments

1 Sile probléme persiste, renvoyez I'équipement au point de vente ou vous l'avez acheté.
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Caractéristiques des modules

Présentation

A DANGER

RISQUE D'INCENDIE

e N'utilisez que les sections de fil appropriées pour la capacité de courant des voies d'E/S et des
alimentations.

e Pour le cablage des sorties relais (2 A), utilisez des conducteurs d'au moins 0,5 mm
(AWG 20) ayant une température nominale d'au moins 80 °C (176 °F).

e Pour les conducteurs communs du cablage des sorties relais (7 A), ou le cablage de sorties
relais au-dessus de 2 A, utilisez des conducteurs d'au moins 1,0 mm? (AWG 16) avec une
température nominale égale ou supérieure a 80 °C (176 °F).

2

Le non-respect de ces instructions provoquera la mort ou des blessures graves.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
Ne dépassez pas les valeurs nominales indiquées dans les tableaux de caractéristiques.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Caractéristiques des modules XPSMCMRO0004- XPSMCMRO0004DA-

Description des références Boitier électronique maximum 16 pdles, | Boitier électronique maximum 24 pdles,
avec loquet de verrouillage. avec loquet de verrouillage.

Capacité de commutation selon | AC-15, 240V, 3 Aou

EN 60947-5-1 DC-13,24V,2 A

Courant de commutation 6 A maximum

(résistif)

Tension d’excitation 17a31VCC

Tension de commutation 10 vCC

minimale

Courant de commutation 20 mA

minimal

Tension de commutation 250 VvCC

maximale (CC)

Tension de commutation 400 VCA
maximale (CA)
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Caractéristiques des modules

XPSMCMRO0004-

XPSMCMRO0004DA-

Type de contact a relais

4

Contacts de retour

4 | EDM (External Device Monitoring) type 3. Résistance maximale applicable
1,2 kQ. / Opération automatique ou manuelle possible avec bouton-poussoir de

redémarrage

Sorties d’état - 8 sorties de diagnostic configurables
PNP actif état haut 100 mA @ 24 VCC
max

Temps de réponse 12 ms

Durée de vie mécanique des > 20 x 10°

contacts

Connexion aux modules Extension d’embase a 5 voies

d’extension

Poids 0,12 kg

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).

NOTE : Pour assurer une isolation correcte et éviter le risque de vieillissement prématuré ou
d'endommagement des relais, chaque ligne de sortie doit étre protégée a l'aide d'un fusible 3,5 A
temporisé. Les caractéristiques de charge doivent correspondre a celles définies. Consultez
Protection des sorties contre les charges inductives (voir page 42) pour connaitre les informations
importantes sur la protection des sorties relais.

NOTE : Si un module relais est connecté, le temps de réponse du OSSD lié doit étre augmenté de

12 ms.

Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

Contact de retour utilisé

Contact de retour non utilisé

- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)
DC-13 toyclet 3.09E-10 |99,6 2335,94 98,9 9.46E-10 | 0,60 2335,93 0
(2A) teycle2 8.53E-11 | 99,7 24453,47 97,7 1.08E-10 |0,87 24453,47 0
toycles 6.63E-11 |99,8 126678,49 |92,5 6.75E-11 | 0,97 126678,5 0

teycle1 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)
teycle2 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour
PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508
MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-

1
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Caractéristiques des modules relatives a la sécurité (XPSMCMRO0004+/XPSMCMRO0004DA¢)

- Contact de retour utilisé Contact de retour non utilisé
- PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg |PFHd SFF (%) | MTTFd DCavg
(années) (années)

AC-15 toyclet 8.23E-09 |99,5 70,99 99,0 4.60E-07 |0,50 70,99 0

(3A) teycle2 7.42E-10 | 99,5 848,16 99,0 4.49E-09 |0,54 848,15 0
toycles 1.07E-10 | 99,7 12653,85 984 1.61E-10 |0,79 12653,85 0

AC-15 toyclet 3.32E-09 | 99,5 177,38 99,0 7.75E-08 | 0,51 177,37 0

(1) teycle2 3.36E-10 | 99,6 2105,14 98,9 1.09E-09 |0,60 2105,14 0
toycles 8.19E-11 | 99,7 28549,13 97,5 1.00E-10 |0,88 28549,13 0

teycler 300 s (1 commutation toutes les 5 minutes)

teyclez 3600 s (1 commutation toutes les heures)

teycles 1 commutation par jour

PFHd Probabilité de défaillance dangereuse par heure selon IEC 61508

MTTFd et DCavg Temps moyen avant une défaillance dangereuse et Couverture de diagnostic selon EN ISO 13849-
1

Durée de vie électrique des contacts de sortie

Le graphique représente la durée de vie électrique des contacts de sortie déterminée par
EN 60947-51-1 :

100

AC: 230V TP~

“‘Q‘-\\\\ ‘\\\ N
NN

Y .

DC13: 24V N

AC15: 230V [T

Courant nominal de
fonctionnement x0,1A
o

10¢ 108 106 107
Cycles de fonctionnement
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Sous-chapitre 4.13

Modules d'extension de communication XPSMCMCOO0000Sx

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Modules d'extension de communication 159
Désignations des connecteurs et cable 160
Voyants 162
Caractéristiques des modules 164

158
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Modules d'extension de communication

Présentation

Les modules XPSMCMCOO0000S- sont des modules d'extension de communication qui permettent
de connecter le XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire a8 des modules d'extension
situés a distance (< 50 m). Les modules de communication permettent de créer jusqu'a six ilots,
avec une longueur totale de 250 meétres et au maximum 50 meétres entre deux modules de
communication. La réponse du systéme ne varie pas avec l'utilisation des modules de
communication.

En utilisant un cable blindé (voir page 185) RS-485 , vous pouvez connecter au contrdleur

deux modules d'extension XPSMCMCOO0000S- éloignés de la distance souhaitée. Chaque
module XPSMCMCOO0000S2- dispose de deux voies de connexion indépendantes. La connexion
des deux modules XPSMCMCO0000S2- s'effectue par cablage de I'une de ces voies.

Le module XPSMCMCOO0000S1+ n'a qu'une voie et doit étre connecté en tant que premier module
(distant) ou dernier module (local).
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Désignations des connecteurs et cable

Désignations des connecteur du module XPSMCMCOO0000S-

Borne | Signal Description Raccordements des
XPSMCMCO0000S1 | XPSMCMCO0000S2 cables
1 24 VCC Alimentation 24 VCC -
2 Non connecté -
3 Blindage CH1 -
4 0VCC Alimentation 0 VCC
5 Non connecté Non connecté -
6 -
7 Blindage CH2 -
8 Non connecté -
9 CH1-A Veillez a connecter les bornes Premiére paire de
10 CH1-B correspondantes du conducteurs
XPSMCMCOO0000S- distant : torsadés
11 CH1-C ® ’;\ <> g‘ Seconde paire de
] <->
12 CHA1-D conducteurs
e C<>C torsadés
13 N té CH2-A ¢ D<>D Premié ired
on connecté - e SHIELDING <-> SHIELDING remiére paire de
14 CH2-B conducteurs
Vous pouvez également connecter | torsadés
CH1 avec CH2 .
15 CH2-C S d d
(XPSMCMCO0000S2). e
16 CH2-D 1
torsadés

Caractéristiques techniques du cable RS485

Premiére paire
Seconde paire

3 Blindage
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Elément

Description/Valeur

Conducteurs

2 paires de conducteurs torsadés avec blindage

Impédance nominale

120 Q

Capacitance nominale

<42 pF/m

Résistance nominale

<95Q/m

Exemple de cablage d’'un ilot d’extension RS485

[cocol[ocoo][cooo
1120314 9ol p7nshso)

F e S S "%

XPSMCMCO0000S2 o

2112212324
RS5485 maximum
50 m /164,04 ft

XPSMCMCO00000S2

Channel 2 connection

RS485 maximum 50 m [ 164,04 ft
7/ Channel 1 connection

Q000
171819

XPSMCMCO0000S1 o

[2)de)
91101112

(=]

N N

[ooool[oooo|[coco
15161718 p3n4nshsl 21222324
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Voyants
Vue de la face avant

PREVENTA
PWR  RUN
] n

EIN  EEX
L] ]

Schneider

Electric

Etats de fonctionnement

Le tableau suivant décrit les états de fonctionnement des voyants du XPSMCMCOO0000Se, lorsque
le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

Clignotant = aucune entrée ou sortie
configurée

Allumé = entrées ou sorties configurées

RUN EIN E EX Signification

Vert Rouge Rouge

Allumé Allumé Allumé Sous tension - test initial
Eteint = en attente d'initialisation Eteint Eteint Fonctionnement normal

1 Pour plus d'informations, consultez les Codes d'erreur (voir page 420).

162

EI00000001988 04/2018




Caractéristiques techniques

Dépannage
Le tableau suivant décrit les états d'erreur des voyants lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est
allumé :
Erreur détectée RUN EIN E EX Solution
Vert Rouge Rouge
Erreur interne détectée Eteint Clignotement Eteint Consultez les Codes
d'erreur (voir page 420).
Erreur de cablage externe Eteint Eteint Allumé Vérifiez les connexions.
détectée
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Caractéristiques des modules

Présentation

Caractéristiques des modules

XPSMCMCO0000S1

XPSMCMCO0000S2

Description des références

Boitier électronique maximum 8 pdles,
avec loquet de verrouillage.

Boitier électronique maximum
16 poles, avec loquet de verrouillage.

Voies de connexion

1

2

Nombre maximum de connexions

6

Longueur maximale de cable entre
les modules de communication

< 50 m par section

Poids

0,12 kg

Probabilité de défaillance
dangereuse par heure (PFHd)

1,13 x 108

1,31 x 108

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Sous-chapitre 4.14
Modules d'extension de bus de terrain XPSMCMXx

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Description fonctionnelle des modules 166
Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage 168
Voyants 169
Caractéristiques des modules 175
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Description fonctionnelle des modules

Présentation

Les modules XPSMCMCO0000CO(G), XPSMCMCOO0000EC(G), XPSMCMCOO0000EI(G),
XPSMCMCOO0000EM(G), XPSMCMCO0000MB(G), XPSMCMCOO0000PB(G) et
XPSMCMCOO0000UB(G) sont des modules d'extension de bus de terrain pour XPSMCMe
Contr6leur de sécurité modulaire. Les modules d'extension de bus de terrain ne sont configurables
qgu'avec le XPSMCMCP0802+ Contréleur de sécurité modulaire.

Les modules d'extension de bus de terrain sont configurables a l'aide du logiciel BUS Configurator
(voir page 246), qui fait partie du pack d'installation du logiciel SoSafe Configurable.

Vous pouvez ajouter un module d'extension de bus de terrain a votre systeme Controleur de
sécurité modulaire via I'extension d'embase (voir page 7154).

Les modules d'extension suivants pour bus de terrain sont disponibles et contiennent les interfaces
suivantes :

Référence du module Interface Type (nom court dans le logiciel et sur le produit)
XPSMCMCOOO0O00EI- EtherNet/IP EIP

XPSMCMCOO0000MB- Modbus série MBS

XPSMCMCOO0000CO- CANopen CAN

XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP PDP

XPSMCMCOO0000EC- EtherCAT ECT

XPSMCMCOO0000EM- Modbus TCP/IP MTP

XPSMCMCOO0000UB- Universal Serial Bus | USB

(USB)

Le module d'extension de bus de terrain exporte I'état du systéme et les diagnostics de toutes les
E/S configurées sur le Contréleur de sécurité modulaire.

Yy

Fléche verte Etat des E/S
Fléche rouge Diagnostic des E/S
Fléche bleue Entrée du bus de terrain
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Le mappage des entrées sur le Contréleur de sécurité modulaire comporte un seul octet
représentant les entrées du bus de terrain.

La longueur du mappage des sorties du Contrdleur de sécurité modulaire est de 24 octets :
1 octet représente I'état du systéme,

16 octets représentent I'état des entrées,

1 octet représente I'image miroir des entrées du bus de terrain,

2 octets représentent I'état des sondes du bus de terrain,

2 octets représentent les sorties OSSD, et

e 2 octets représentent I'index de diagnostic et le code d’erreur (voir page 254) associé.

L'état du systéme est indiqué par un octet dans lequel le bit 0 indique si le contréleur est connecté
ou hors ligne et le bit 1 indique la présence des éléments de diagnostic. Chaque entrée et chaque
sortie (OSSD) configurée sur le systéme est associée a deux éléments d'information : états et
diagnostic.

L'état est une valeur binaire (0 ou 1), le diagnostic est un code indiquant la situation des E/S.

Chaque module avec des entrées a un nombre de bits correspondant au nombre d'entrées
physiques présentes. Ainsi, les modules XPSMCMCP0802+, XPSMCMDI0800- et
XPSMCMMXO0802+ sont associés a un octet (8 bits) et les modules XPSMCMDI1600- et
XPSMCMDI1200MT- a deux octets (16 bits) pour I'état des entrées.

Le récapitulatif de toutes les sorties liées a la sécurité est indiqué dans un octet ou deux octets.
L'emplacement des entrées dépend du type des modules installés, dans I'ordre suivant :

1. XPSMCMCP0802-

2. XPSMCMMX0802¢

3. XPSMCMDI1600+

4. XPSMCMDIO0800-

5. XPSMCMDI1200MT-

Si plusieurs modules de la méme référence sont installés, I'ordre suit I'adresse de nceud. Les
éléments de diagnostic sont sous la forme de deux octets qui indiquent le nombre d'E/S
concernées par le probléme et la valeur de I'élément de diagnostic. S'il y a plusieurs éléments de
diagnostic, les valeurs correspondantes alternent toutes les 500 ms.

Le rapport du projet indique I'association d’octets et bits aux modules.
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Désignations des connecteurs et exemple de schéma de cablage

Désignations des connecteurs des modules d'extension du bus de terrain

Borne Signal Voyant | Type Description Fonctionnement
1 24 VCC PWR - Alimentation 24 VCC -

2 - - - Non connecté -

3

4 ovccC PWR - Alimentation 0 VCC -

5 - - - Non connecté -

6

7

8

Exemple de schéma de cablage des modules d'extension du bus de terrain

T?:l Vdc

24 Vdc

slwlro] =

0 Vdc

[

sngpidl4 LOWOWSdX

HEEEERREEE
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Voyants

Vue de la face avant

PREVENTA PREVENTA | PREVENTA
s Q}’!ﬁ AN Qb:m RUN QWR RuN L\ A |~ Pam UM

EIN EEX EN EEX EN ED EIN EEX EN EE EM EEX
= = -

" = " m - L] . w
MTP NET 578 | MBSCOM STS | CANOP ERR | POPMODE 575 | ECT RUN ERR
- = = = = m = = = =

Voyants communs (fonctionnement)
Le tableau ci-dessous décrit les voyants communs des modules d’extension de bus de terrain :

PWR RUN EIN E EX Premier Deuxiéme Signification
Vert Vert Rouge Rouge voyant voyant
spécifique au | spécifique au
module’ module’
Allumé | Allumé Allumé Allumé Allumé Allumé Démarrage - test initial
Allumé | Clignotement | Eteint Eteint Eteint Eteint En attente de configuration via
Contréleur de sécurité modulaire
Allumé | Allumé Eteint Eteint Voir les tableaux spécifiques | Configuration regue de Controleur
aux modules Ci_dessous1 de sécurité modulaire

1 Deux voyants indiquent I'état du protocole de communication. Ces voyants sont décrits dans les tableaux
spécifiques aux modules.
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Voyants communs (dépannage)

Le tableau suivant décrit les états des voyants communs des différents modules d’extension de
communication, lorsque le voyant d'alimentation (PWR) est allumé :

Erreur détectée RUN EIN E EX Premier | Deuxiéme | Solution
Vert Rouge Rouge voyant voyant

spécifique | spécifique

au au

module! | module!
Erreur de microcontroleur | Eteint | 2 clignote- Eteint Voir les tableaux Remplacez le produit si
interne détectée. ments spécifiques aux I'état persiste
Erreur de carte interne Eteint |3 clignote- | Eteint modules ci-dessous’
détectée. ments
Erreur de configuration Eteint |5 clignote- | Eteint Vérifiez que la
détectée. ments configuration est correcte.
Erreur de communication | Eteint |5 clignote- Eteint Vérifiez les connexions du
du bus détectée. ments bus de terrain.
Interruption de Eteint | Allumé Eteint Vérifiez le cablage, les
communication du bus connecteurs et I'état du
détectée. bus de terrain maitre.
Adresses en double Eteint |5 clignote- 5 clignote Définissez une adresse de
détectées sur le bus de ments ments bus de terrain correcte
terrain.

aux modules.

" Deux voyants indiquent I'état du protocole de communication. Ces voyants sont décrits dans les tableaux spécifiques

NOTE : Fréquence de clignotement des voyants : allumé durant 300 ms et éteint durant 400 ms,
avec un intervalle de 1 s entre les séquences de clignotement.

XPSMCMCO0000CO* CANopen
Le tableau suivant présente le voyant CAN RUN :

Etat Indication
Eteint Pas d'alimentation
Vert fixe En ligne, connecté

Clignotement vert lent

Etat opérationnel Pre-Operational

Clignotement vert
unique périodique

Etat opérationnel Stopped

Clignotement vert
rapide

Détection de débit en bauds en cours.

Etats de fonctionnement mentionnés dans le tableau selon la machine d’état CANopen
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Etat

Indication

Rouge fixe

Bus non opérationnel.

Etats de fonctionnement mentionnés dans le tableau selon la machine d’état CANopen

Le tableau suivant présente le voyant ERR :

Etat

Indication

Eteint

Aucune erreur détectée.

Clignotement rouge
unique périodique

Un compteur d’erreur de bus a atteint un niveau d’alerte.

Clignotement rouge
rapide

Service LSS (Layer Setting Service) opérationnel.

Clignotement rouge
double périodique

Evénement Life Guarding : détection Node Guarding, ou Heartbeat non détecté.

Rouge fixe

Bus non opérationnel.

XPSMCMCOOO000EC EtherCAT
Le tableau suivant présente le voyant RUN :

Etat Indication
Eteint Etat de fonctionnement Init ou absence d’alimentation
Vert Etat opérationnel Operational

Clignotement vert

Etat opérationnel Pre-Operational

1 clignotement vert

Etat opérationnel Safe-Operational

Rouge

Systéme verrouillé

Etats de fonctionnement mentionnés dans le tableau selon la machine d’état EtherCAT

Le tableau suivant présente le voyant ERR :

Etat

Indication

Eteint

Aucune erreur ou absence d'alimentation

Clignotement rouge

Configuration non valide
La transition d’état de fonctionnement demandée par le maitre est
impossible.

2 clignotements rouges

Temporisation EtherCAT SynchManager watchdog.

Rouge

Erreur détectée, module bus de terrain non opérationnel.
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Module XPSMCMCOOQO000EI- EtherNet/IP
Le tableau suivant présente le voyant EIP NS :

Etat Indication
Eteint Absence d'alimentation ou aucune adresse IP.
Vert fixe En ligne, clear. Une ou plusieurs connexions établies (CIP classe 1 ou 3)

Clignotement vert

En ligne, non connecté.

Rouge fixe

Adresse IP en double.

Clignotement rouge

Expiration de délai d’'une ou plusieurs connexions (CIP classe 1 ou 3)

Le tableau suivant présente le voyant MS :

Etat Indication
Eteint Pas d'alimentation
Vert fixe Etat opérationnel Operational

Clignotement vert

Non configuré ou Scanner est inactif.

Rouge fixe

Une ou plusieurs erreurs non récupérables détectées.

Clignotement rouge

Une ou plusieurs erreurs récupérables détectées.

Etats de fonctionnement mentionnés dans le tableau selon la machine d’état EtherNet/IP

XPSMCMCOO0000MB+ Modbus série
Le tableau suivant présente le voyant MBS COM :

Etat Indication

Eteint Absence d'alimentation ou aucun échange de données.
Jaune Réception de trame ou transmission

Rouge fixe Une ou plusieurs erreurs non récupérables détectées.

Le tableau suivant présente le voyant STS :

Etat Indication

Eteint Absence d’alimentation ou initialisation.

Vert fixe Module initialisé.

Rouge fixe Une ou plusieurs erreurs non récupérables détectées.

Clignotement rouge
unique périodique

Détection d’erreur de configuration ou de communication.

Clignotement rouge
double périodique

Diagnostics de I'application disponibles.
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XPSMCMCOO0000EM- Modbus TCP/IP
Le tableau suivant présente le voyant MTP NET :

Etat Indication

Eteint Absence d'alimentation ou aucune adresse IP.
Vert fixe En ligne, connecté

Clignotement vert En ligne, non connecté.

Rouge fixe Adresse IP en double

Clignotement rouge Timeout de connexion

Le tableau suivant présente le voyant STS :

Etat Indication

Eteint Pas d'alimentation

Vert fixe En cours d'exécution

Clignotement vert Non configuré

Rouge fixe Une ou plusieurs erreurs non récupérables détectées.
Clignotement rouge Une ou plusieurs erreurs récupérables détectées.

XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP
Le tableau suivant présente le voyant PDP MODE :

Etat Indication

Eteint Pas d'alimentation

Vert fixe En ligne, connecté

Clignotement vert En ligne, libre

Clignotement rouge Détection d’erreur de configuration des parametres.

unique périodique

Clignotement rouge Détection d’erreur de configuration Profibus DP (données de configuration maitre
double périodique ou esclave incorrectes)

Le tableau suivant présente le voyant STS :

Etat Indication

Eteint Module non initialisé

Clignotement vert Transmission de diagnostics actif avec le maitre.
Vert fixe Initialisé

Rouge clignotant (1 Hz) | Une ou plusieurs erreurs récupérables détectées.

Rouge fixe Détection d’erreur non récupérable
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XPSMCMCOO0000UB- USB

Aucun voyant n’est spécifique pour cette référence, consultez les tableaux généraux des états de
fonctionnement (voir page 7169) et la section Dépannage (voir page 170).
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Caractéristiques des modules

Présentation

Caractéristiques générales

Tension nominale

24 VCC * 20 % (alimentation PELV)

Puissance dissipée

3 W maximum

Catégorie de surtension

Température ambiante de
fonctionnement

-10 4 +55 °C (14 4 131 °F)

Température de stockage

-20 4 +85 °C (-4 4 185 °F)

Humidité relative

10...95 %

Altitude maximum de
fonctionnement

2000 m (6562 ft)

Degré de pollution

2

Résistance aux vibrations
(IEC/EN 61496-1)

+/- 3,6 mm (0,138in) 54 8,4 Hz
19(8,4a150 Hz)

Résistance aux chocs
(IEC/EN 61496-1)

15 g (11 ms demi-sinus)

Catégorie CEM

Zone B

Caractéristiques | XPSMCMCO0000CO- XPSMCMCOO0000EC-
des modules
Description des | CAN : Equipement de communication ECT : Equipement de communication EtherCAT non
références CANopen non lié a la sécurité lié a la sécurité
Poids 0,12 kg
Sortie et numéro | CAN (CANopen) ECT (EtherCAT)
de broche 1 3 5 12345678 12345678
2 ] 4] i 1
0EEOE
N\ E /*
Ei; 7 ala 9
DB9 - male RJ45 - femelle
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8 / Non connecté
9/ Non connecté
CAN_SHIELD boitier

Caractéristiques | XPSMCMCO0000CO- XPSMCMCOOO00OEC-
des modules
Cablage Broche/Signal Broche/Signal

1/ Non connecté 1/ Tx+

2/ CAN_L 2/Tx-

3/ CAN_GND 3/Rx+

4/ Non connecté 4 / Non connecté

5/ CAN_SHLD 5/ Non connecté

6 / Non connecté 6/Rx-

7/ CAN_H 7 / Non connecté

8 / Non connecté

Débit en bauds

de 10 kbit/s a 1 Mbit/s

100 Mbit/s (full duplex)

USB mini B

Pour la configuration de I'adresse du module de bus de terrain et les débits en bauds avec le

logiciel de configuration du bus de terrain

Ensembles de

Etat des entrées, diagnostic des entrées, état des entrées du bus de terrain, état des sondes du

données bus de terrain, états des sorties de sécurité, diagnostic des sorties de sécurité
Caractéristiques | XPSMCMCOO0O000EI- XPSMCMCOO0000EM-
des modules

Description des
références

EIP : équipement de communication
EtherNet/IP non lié a la sécurité

Equipement de communication standard MTP
(Modbus TCP/IP)

Poids

0,12 kg

Sortie et numéro

MTP (Modbus TCP)

4 / Non connecté
5/ Non connecté
6/ Rx-

7 / Non connecté
8 / Non connecté

de broche 12345678 12345678
RJ45 - femelle RJ45 - femelle
Cablage Broche/Signal Broche/Signal
1/ Tx+ 1/ Tx+
2/ Tx- 2/ Tx-
3/ Rx+ 3/ Rx+

4 / Non connecté
5/ Non connecté
6/ Rx-

7 / Non connecté
8 / Non connecté

Débit en bauds

10/100 Mbit, full/half duplex

USB mini B

Pour la configuration de I'adresse du module de bus de terrain et le débit en bauds avec le logiciel

BUSConfigurator
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Caractéristiques
des modules

XPSMCMCOO0O000EI*

XPSMCMCOO0000EM-

Ensembles de

Etat des entrées, diagnostic des entrées, état des entrées du bus de terrain, état des sondes du

données bus de terrain, états des sorties de sécurité, diagnostic des sorties de sécurité
Caractéristiques | XPSMCMCO0000MB- XPSMCMCOO0000PB XPSMCMCO0000UB-
des modules

Description des

Equipement de communication

Equipement de communication

Equipement de communication

références standard MBS (Modbus série) | standard PDP (Profibus DP USB (USB)
V1)
Poids 0,12 kg
Sortie et numéro | MBS (Modbus Serial) PDP (Profibus DP) USB (USB)
de broche 12345678 ? 4 :? 2 1I
XXX
*‘XXXXY°
el s
> 7 USB mini B
RJ45 - femelle DB - femelle
Cablage Broche/Signal/Description Broche/Signal/Description Broche/Signal/Remarque

1/ Non connecté

2 / Non connecté

3/ Non connecté

4/ D1

5/ DO

6 / Non connecté

7/ VP (2)

8/ commun
boitier/blindage cable

1/ Non connecté

2 / Non connecté

3/ Ligne B / + RxD/TxD,
RS485

4 | RTS / Request to send
5/ GND Bus/ 0 VCC (isolé))
6/ Sortiede bus 5V /+5V/
alimentation de terminaison
+5 V (isolé, protection court-
circuit)

7 / Non connecté

8 /Ligne A/-RxD/TxD, RS485
9/ Non connecté
boitier/blindage cable

1/ Entrée +5V /+5V

2/ Signal de communication
USBDM/USB

3/ Signal de communication
USBDO/USB

4/ GND/ Signal GND
Boitier/blindage/blindage cable

Logement de
carte mémoire

Non (Contréleur de sécurité modulaire uniguement)

Débit en bauds

jusqu’a 115 200 bps

Débit en bauds automatique

jusqu’a 921,6 kbps

USB mini B

Pour la configuration de I'adresse du module de bus de terrain et les débits en bauds avec le
logiciel de configuration du bus de terrain

Ensembles de
données

Etat des entrées, diagnostic des entrées, état des entrées du bus de terrain, état des sondes du
bus de terrain, états des sorties de sécurité, diagnostic des sorties de sécurité
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Le tableau suivant indique le Mean Time to Failure (MTTF) en années pour les modules de bus de

terrain :

Référence du module

Bus de terrain

Mean Time to Failure (MTTF) en années a
une température de fonctionnement de 30° C

(86° F)
XPSMCMCOOO000EI- EtherNet/IP 212
XPSMCMCO0000MB- Modbus série 245
XPSMCMCO0000CO- CANopen 196
XPSMCMCOO0000PB- Profibus DP 247
XPSMCMCOOO000EC- EtherCAT 212
XPSMCMCOOO000EM- Modbus TCP/IP 212

NOTE : Pour plus d'informations sur les caractéristiques communes aux modules, consultez
Caractéristiques générales (voir page 34).
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Accessoires

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Cable de configuration USB/USB mini B 180
Carte mémoire de configuration 181
Connecteur d'extension d'embase 184
Cable RS485 185
Cable répartiteur d’encodeur pour PacDrive M 186
Cables répartiteurs pour Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62 189
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Cable de configuration USB/USB mini B

Présentation
Les modules de communication bus de terrain et XPSMCMCP0802+ Controleur de sécurité
modulaire comportent un port USB 2.0 dédié a la connexion a I'ordinateur et au logiciel SoSafe
Configurable.
Un céble de configuration USB/USB mini B est disponible dans les accessoires sous la référence
TCSXCNAMUM3P.
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Carte mémoire de configuration

Présentation de la carte mémoire XPSMCMMEO000

Vous pouvez installer la carte mémoire XPSMCMMEOQO000 dans le Contrdleur de sécurité
modulaire et |'utiliser pour enregistrer/restaurer la configuration matérielle/logicielle.

La carte mémoire XPSMCMMEOQQQO0 étant propre au contréleur XPSMCMCP0802¢, seule cette
référence peut étre utilisée avec le controleur.

La carte mémoire n'est accessible en écriture qu'avec le logiciel SoSafe Configurable pendant le
téléchargement de la configuration.

Si vous insérez la carte mémoire ne contenant aucune configuration, le controleur
XPSMCMCP0802- continue a fonctionner normalement avec la configuration précédemment
chargée dans sa mémoire non volatile.

Si vous insérez une carte mémoire contenant une configuration qui ne correspond pas a la
configuration présente sur le contréleur, la configuration de la carte mémoire efface définitivement
et remplace la configuration présente sur le contréleur. Dans ce cas, toutes les données (y compris
le mot de passe) présentes sur le contréleur XPSMCMCP0802+ sont écrasées.

AVIS

PERTE DE DONNEES

Veillez a ce que la configuration existante dans le contréleur soit enregistrée avant l'insertion et
I'activation d'une carte mémoire.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer des dommages matériels.

Fonction de chargement multiple : pour configurer plusieurs XPSMCMCP0802+ Controleurs de
sécurité modulaire sans utiliser de PC et le connecteur USB, vous pouvez sauvegarder la
configuration souhaitée sur une carte mémoire puis l'utiliser pour télécharger les données sur le
XPSMCMCP0802+ Contrdleurs de sécurité modulaire.

Fonction de restauration : si le contréleur XPSMCMCP0802+ est endommagé, remplacez-le par
un nouveau XPSMCMCP0802+ Contrdleur de sécurité modulaire. Si la carte mémoire a été
utilisée, retirez-la du contréleur endommagé, insérez-la dans le nouveau contréleur
XPSMCMCPO0802- et allumez le Contrdleur de sécurité modulaire. La configuration de la carte
mémoire est automatiquement chargée sur le nouveau contréleur.
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Insertion de la carte mémoire XPSMCMMEO0000

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Mettez le ContrOleur de sécurité modulaire hors tension avant d'insérer ou de retirer une
carte mémoire.

e Chaque fois que la carte mémoire est utilisée, vérifiez que la configuration chargée est celle
prévue pour le systéeme particulier.

e Effectuez un test fonctionnel complet (voir Validationdans le document Contréleur de sécurité
modulaire - Guide de ['utifisateur) du systéme, composé du Contréleur de sécurité modulaire
et de tous les équipements d'entrée et de sortie qui lui sont connectés, aprées avoir utilisé la
carte mémoire pour effacer I'application de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

La carte mémoire peut étre insérée a l'arriere du XPSMCMCP0802+ Contréleur de sécurité

modulaire.

Etape

Action

1

Mettez le contréleur hors tension avant d'insérer ou de retirer une carte mémoire.

NOTE : Avant d’insérer une carte mémoire pour la premiére fois, retirez I'étiquette de protection
située a l'arriére du contrdleur. (voir élément 1 dans I'image ci-dessous).

2 Insérez la carte mémoire en orientant I'étiquette de produit vers la droite. (voir élément 2 dans
l'image ci-dessous).
NOTE : Si vous n’orientez pas correctement la carte mémoire, vous pouvez 'endommager ou
affecter son identification.

3 Insérez la carte dans I'emplacement sur le panneau arriére du contréleur.
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Caractéristiques de la carte mémoire XPSMCMMEO0000

Caractéristiques des cartes mémoires

Description

Connecteur 8 poles

Taille de carte mémoire

250 MB

Température ambiante de
fonctionnement

-10 4 +55 °C (14 4 131 °F)

Température de stockage

-20 4 +85 °C (-4 4 185 °F)

Humidité relative

10...95 %

Altitude maximum de

2000 m (6562 ft)

fonctionnement
Dimensions 21,5x 18 x 2 mm (0,85 x 0,7 x 0,079 in.)
Poids 0,12 kg
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Connecteur d'extension d'embase

Présentation

Le connecteur d'extension d'embase XPSMCMCNOOOOSG vous permet d'ajouter des modules de
communication d'entrée/sortie au XPSMCM- Controleur de sécurité modulaire. Les modules
d'extension qui requierent un connecteur XPSMCMCNO0000SG sont fournis avec le connecteur. Si
pour votre systéme vous devez ajouter des modules d'extension au contréleur, vous devez
commander un connecteur XPSMCMCNO000SG supplémentaire pour le controleur XPSMCMe.

Pour connecter le Contréleur de sécurité modulaire et les modules d’extension :

1. Connectez autant de connecteurs
d’extension d’embase que de modules a
installer.

2. Fixez les connecteurs au rail
DIN 35 mm (EN ISO 5022), en
connectant d’abord la partie supérieure.

3. Fixez les modules au rail, en plagant
les contacts sur la base du module du
connecteur correspondant. Appuyez
doucement sur le module de fagon a
I'enclencher pour le mettre en place.

4. Pour retirer un module, utilisez un
tournevis pour abaisser le loquet a
I'arriere du module, puis soulevez le

module et tirez-le.

Caractéristiques spécifiques au connecteur d'extension d'embase

Connexion aux modules
d’extension

Extension d’embase a 5 voies

Température ambiante de
fonctionnement

-10 & +55 °C (14 a 131 °F)

Température de stockage

-20 4 +85 °C (-4 4 185 °F)

Humidité relative

10...95 %

Altitude maximum de
fonctionnement

2000 m (6562 ft)

Dimensions

36,5x29,2x20,5mm (1,44 x1,15x 0,8 in.)

Poids

5,2 g (0,18 Oz)
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Cable RS485

Caractéristiques du cable RS485
Les cables d'interface série blindés RS485 sont utilisés entre les modules de communication
d'extension du bus pour créer jusqu'a 6 Tlots de sécurité décentralisés, avec une distance
maximale de 50 métres entre les filots.

3

1 (
— "

Premiére paire
2 Seconde paire

-

3 Blindage

Elément Description/Valeur

Conducteurs 2 paires de conducteurs torsadés avec blindage
Impédance nominale 120 Q

Capacitance nominale <42 pF/m

Résistance nominale <95Q/m

Les cables suivants sont compatibles avec le systéeme Contréleur de sécurité modulaire :

Référence Longueur
TSXSCMCNO010 10 m (32,81 ft)
TSXSCMCNO025 25 m (82,02 ft)
TSXSCMCNO050 50 m (164,04 ft)
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Cable répartiteur d’encodeur pour PacDrive M

Description

Un cable répartiteur permet de séparer le signal de retour de I'encodeur du moteur. Un signal est
dirigé vers le variateur et I'autre vers la connexion RJ45 du module de contrdle de la vitesse lié a
la sécurité. Les cables sont spécifiques au systeme du variateur étant donné le cablage utilisé. Les
cables répartiteurs d’encodeur sont disponibles en longueur de 1, 3 et 5 métres (3,28, 9,84 et
16,40 ft).

Cable répartiteur d’encodeur

Longueur

Connexion

retour moteur Vue latérale
1 =220 — 12343678
. N nnnnAnAn

T - Vue avant

— I_ Module de sécurité : connexion
i) de la surveillance de la vitesse

Connexion
variateur

Désignation des bornes du cable répartiteur d’encodeur

3]
§~3 7 8 5§22
3;3,42‘1 =7 :-ag
529 — 2 8E3
S == {
S v &
Cache 3 I

£ Cache
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Connecteur de retour moteur :

Broche Couleur de fil
1 Bleu/blanc

2 Bleu

3 Marron

4 Blanc/marron
9 Vert

Non connecté Blanc/vert
Non connecté Orange

Non connecté Blanc/Orange
Cache Blindage

Module de connexion de contrble de la vitesse :

Broche Couleur de fil Fonction

5 Bleu/blanc /A (Sin-)

4 Bleu A (Sin+)

8 Marron /B (Cos-)
7 Blanc/marron B (Cos+)
2 Vert oV

Non connecté Blanc/vert Non utilisé
Non connecté Orange Non utilisé
Non connecté Blanc/Orange Non utilisé
Cache Blindage GND

Caractéristiques du cable répartiteur d’'encodeur
Caractéristiques du cable répartiteur de 'encodeur

Parameétre Valeur

Température ambiante de fonctionnement -10a +55 °C (14 a +131 °F)
Température de stockage -20 a +85 °C (-4 a 185 °F)
Humidité relative 10...95 %

Altitude maximum de fonctionnement 2000 m (6562 ft)
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Références du cable répartiteur d’encodeur

Références du cable répartiteur de I'encodeur

Référence Longueur
TSXESPPMO001 1 m (3,28 ft)
TSXESPPMO003 3m (9,84 ft)
TSXESPPMO005 5m (16,40 ft)
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Cables répartiteurs pour Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62

Description

Un cable répartiteur permet de séparer le signal de retour de I'encodeur du moteur. Un signal est
dirigé vers le variateur et I'autre vers la connexion RJ45 du module de contrdle de la vitesse lié a
la sécurité. Les cables sont spécifiques au systéme du variateur étant donné le cablage utilisé. Les
cables répartiteurs d’encodeur sont disponibles en longueur de 1, 3 et 5 métres (3,28, 9,84 et

16,40 ft).

Cable répartiteur d’encodeur

Connexion
retour moteur

-] O

St

Vue de dessus

Vue avant

Vue de dessus

Connexion variateur

'-
Vue avant
B ol

Module de sécurité : connexion

hi)
_ de la surveillance de la vitesse
o

\\
TR L

L = Longueur Vue avant
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Cable répartiteur d’encodeur - Désignation des bornes

5 1 — 1 =
2 / 3
] 2 o= 2 =
E 3= /— = 3 'E’g
§ 4 p— 4 ::-
® 5 /'_ 5 .9%
8 A /'_ A g
'?g’ B = 3 B o
& Cache I"|" cache
S 23
2 833
xX O
0;:
k. Eve
o €328
T U o
=
[=]
" Cache = ¥

Connecteur de retour moteur :

Broche Couleur de fil
Vert

Jaune

Blanc
Gris

Rose

Marron

Rouge

w0l blw|Nn|[~

Bleu

Cache Blindage
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Connexion variateur (cable vert) :

Broche Couleur de fil Fonction
1 Vert B (Cos+)
2 Jaune /B (Cos-)
3 Blanc A (Sin+)
4 Gris RS 485+
5 Rose RS 485-
6 Marron /A (Sin-)
A Rouge 7-12V

B Bleu oV
Cache Blindage GND

Module de connexion de contrdle de la vitesse (cable rouge) :

Broche Couleur de fil Fonction

1 Non connecté Non connecté
2 Vert oV

3 Non connecté Non connecté
4 Bleu A (Sin+)

5 Bleu/blanc /A (Sin-)

6 Non connecté Non connecté
7 Blanc/marron B (Cos+)

8 Marron /B (Cos-)
Cache Blindage GND

Caractéristiques des cables répartiteurs Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62

Caractéristiques des cables répartiteurs Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62 :

Paramétre

Valeur

Température ambiante de fonctionnement

-10 & +55 °C (14 a +131 °F)

Température de stockage

-20 & +85 °C (-4 4 185 °F)

Humidité relative

10...95 %

Altitude maximum de fonctionnement

2000 m (6562 ft)
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Accessoires

Références des cables répartiteurs Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62

Références des cables répartiteurs Lexium 32, Lexium 52 et Lexium 62 :

Référence Longueur
TSXESPP3001 1 m (3,28 ft)
TSXESPP3003 3m (9,84 ft)
TSXESPP3005 5m (16,40 ft)

192
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Partie Il
Logiciel SoSafe Configurable

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
6 Informations générales 195
7 Creation d'un projet 203
8 Transfert de projet 221
9 Validation du projet 229
10 Surveillance 233
11 Simulation 235
12 Logiciel BUS Configurator 245
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Chapitre 6

Informations générales

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Logiciel SoSafe Configurable 196
Installation du logiciel SoSafe Configurable 197
Présentation du logiciel SoSafe Configurable 198
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Informations générales

Logiciel SoSafe Configurable

Présentation

Les logiciels qui permettent de faire fonctionner ce produit sont SoSafe Configurable et
BUS Configurator.

Le logiciel BUS Configurator permet la configuration et la communication entre le systeme et un
ordinateur, ainsi que I'affichage des informations de mappage des données d’entrée et de sortie
(par exemple : état des entrées et sorties, informations de diagnostic, etc.) Pour plus
d’informations sur le logiciel BUS Configurator, voir le chapitre Logiciel BUS Configurator

(voir page 245).

L'application logicielle SoSafe Configurable permet de configurer une connexion logique entre les
entrées et les sorties du systtme XPSMCM- Controleur de sécurité modulaire et les composants
de I'application en cours de développement. Contréleur de sécurité modulaire et ses modules
d'entrée et de sortie forment un systéme de sécurité fonctionnelle pour surveiller et contréler les
composants de sécurité connectés.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e N'utiliser que le logiciel approuvé par Schneider Electric pour faire fonctionner cet équipement.

e Mettez a jour votre programme d'application chaque fois que vous modifiez la configuration
matérielle physique.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des

dommages matériels.

Configuration matérielle requise

RAM : 256 MB

Disque dur : = 300 Mo d’espace libre
Port USB : jusqu’'a 3.0

Lecteur de CD-ROM (recommandé)

Configuration requise du PC

Windows 7, 32 bits ou 64 bits

Windows 8,1, 32 bits ou 64 bits

Windows 10, 32 bits ou 64 bits

Microsoft .NET Framework 3.5 (ou ultérieur) doit étre installé sur I'ordinateur.
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Informations générales

Installation du logiciel SoSafe Configurable

Installation

1. Téléchargez le logiciel SoSafe Configurable sur www.schneider-electric.com.

2. Décompressez le fichier téléchargé, puis double-cliquez sur le fichier Setup.exe pour lancer
l'installation.

3. Suivez la procédure indiquée a I'écran.

4. Lorsque la procédure d'installation est terminée, fermez le programme d'installation.
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www.schneider-electric.com

Informations générales

Présentation du logiciel SoSafe Configurable

Ecran d'accueil

Lorsque le logiciel SoSafe Configurable est correctement installé, une icone est créée sur le
bureau.

[}
Pour lancer le programme, double-cliquez sur l'icone .
L'écran d'accueil ci-dessous s'affiche :

&\ SoSafe Configurable = BB
File Project Edit Communication Options 7

Schneider el HEAmM | - /%@L BAOW ¥ XE® 7 @ _ Preventa Modular Safety Controller
~ | ems . ~ Property

| Input

|

CPO802 Main 8 input - 2

iReset Zoom 100% Modutar Safety Confrolier- Not present  Stale: Unconnected

Barre d'outils Standard
Le graphique suivant représente la barre d'outils Standard :

Scheider NG HEBRMNY 2aVe202BANFIXES 30,
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Informations générales

Icone

Description

Créer un nouveau projet

Modifier la configuration matérielle

-0

Modifier les informations du projet (par exemple le nom, I'entreprise)

Enregistrer le projet

Charger un projet existant depuis le PC

Imprimer le schéma du projet

O

Apergu avant impression

Afficher la zone d'impression

Imprimer le rapport du projet

Annuler (annuler la derniére commande)

Refaire (restaurer la derniére commande annulée)
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Informations générales

Icone Description
Valider le projet
Se connecter a Controleur de sécurité modulaire
&£
S 4
Télécharger le projet sur Contréleur de sécurité modulaire
&

Déconnecter et redémarrer le Contréleur de sécurité modulaire

f=

Charger un projet depuis Contrdleur de sécurité modulaire

<]

Moniteur graphique (état des E/S en ligne - graphique)

S

Moniteur (état des E/S en ligne - texte)

Charger le fichier journal

Afficher la configuration systéme

Lancer la simulation interactive

D~
- Lancer la simulation automatique
- Modifier le mot de passe

200

EIO0000001988 04/2018



Informations générales

Icone Description

L))

Aide en ligne

Barre de menus

Les commandes accessibles via la barre d’outils sont également accessibles via les menus
(Fichier, Projet, Modification, Communication, et Options) dans la barre de menus.

SoSafe Configurable : Projet

Fichier Projet Edition Communication Options 7
Sheider NGl HE Qe nmveaOiL| B[O W % O Swcék-Nm
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Informations générales
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Chapitre 7

Création d'un projet

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
7.1 Configuration matérielle 204
7.2 Configuration logicielle 210
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Creation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Sous-chapitre 7.1

Configuration matérielle

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Créer un nouveau projet et configurer le matériel 205
Modification des informations du projet 207
Modification de la configuration matérielle 208
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Creéation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Créer un nouveau projet et configurer le matériel

Créer et configurer un projet

matérielle.

Etape Action Résultat
1 Accédez a Projet -> Nouveau projet ou La fenétre Informations projet s'affiche :
| Informations projet
sélectionnez I'icbne dans la barre d'outils
pour lancer un nouveau projet. Entreprise Entreprise
Utilisateur [Nom
MNom du projet Projet
Ok ] [ Annuler
2 Entrez les informations Entreprise, Utilisateur et La fenétre Conﬂguration1 s'affiche.
Nom du projet et sélectionnez OK.

3 Dans la fenétre Configuration’, sélectionnez les | Le module sélectionné est représente avec une
modules d'extension requis en utilisant les adresse de noeud par défaut définie sur 0.
menus déroulants au-dessus de chaque espace
réservé de module.

4 Sélectionnez I'adresse de nceud (0 a 3) du Les adresses de noeud sont définies (voir page 64).
module sous sa représentation1. Répétez
I'action pour chaque module d'extension.

NOTE : Si plusieurs unités ont la méme
référence, vous devez sélectionner une autre
adresse de nceud.

5 Vous pouvez autoriser la mise a jour entre la La configuration matérielle/logicielle est ensuite
carte mémoire et le contréleur (voir page 7817). | chargée de la carte mémoire vers votre Contrdleur de
Par défaut, le Contréleur de sécurité modulaire | sécurité modulaire.
ne peut pas étre mis a jour a partir de la carte
mémoire. Pour supprimer cette protection,
désactivez la case Désactiver le
téléchargement de MME".

6 Cliquez sur OK pour confirmer la configuration | La fenétre Configuration se ferme.

" Voir la fenétre Configuration ci-dessus.
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Le graphique suivant représente la fenétre Configuration :

O\ Configuration

Entrées disponibles : 24
Entrées utilisables : 24
Sorties : 2

Etat: 2

Désactiver le téléchargement de MME

206
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Modification des informations du projet

Procédure

Pour modifier les informations du projet, procédez comme suit :

Etape Action Résultat
1 = La fenétre Informations projet s'affiche :
X , ; -
Cliquez sur l'icéne ou Informations projet
utilisez le menu Projet - Changer - : A
les informations du projet. Entreprise | Entreprise
Utilisateur 'Nom |
Nom du projet | Projet |
Ok ] [ Annuler ]
2 Entrez les informations Les informations du projet sont mises a jour.
Entreprise, Utilisateur et Nom du
projet et cliquez sur OK.
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Modification de la configuration matérielle

Procédure

2on
Utilisez l'icone ou l'option de menu Projet - Changer la configuration pour modifier la
configuration matérielle.

Le graphique suivant représente la fenétre Configuration :

O\ Configuration

Entrées disponibles : 24
Entrées utilisables : 24
Sorties : 2

Etat: 2

Désactiver le téléchargement de MME

NOTE : Vous ne pouvez pas modifier la configuration matérielle d'un module d'extension si ses
entrées ou ses sorties ont été attribuées dans la configuration logicielle. Si le module d'extension
ne peut pas étre modifié, désélectionnez I'E/S associée appropriée dans la fenétre Propriété du
module dans la configuration logicielle (voir page 210).

208

EIO0000001988 04/2018



Creéation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Etape Action Résultat

1 Dans la fenétre Configuration, sélectionnez le module La modification est représentée.
d'extension pour modifier ou sélectionner un nouveau
module dans l'espace réservé disponible suivant en utilisant
le menu déroulant situé au-dessus.

2 Si nécessaire, modifiez ou sélectionnez I'adresse du noeud | L'adresse du noeud est définie
(0 & 3) sur le module sous sa représentation. (voir page 64).

NOTE : Si plusieurs unités ont la méme référence, vous
devez sélectionner une autre adresse de nceud.

3 Vous pouvez autoriser la mise a jour entre la carte mémoire | La configuration matérielle/logicielle est
et le contréleur (voir page 71817). Par défaut, le Contréleur de | ensuite chargée de la carte mémoire vers
sécurité modulaire ne peut pas étre mis a jour a partir de la | votre Contréleur de sécurité modulaire.
carte mémoire. Pour supprimer cette protection,
désélectionnez I'option Désactiver le téléchargement de
MME.

4 Cliquez sur OK pour confirmer la configuration matérielle. La fenétre Configuration se ferme.
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Creation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Sous-chapitre 7.2

Configuration logicielle

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Présentation des fenétres d'outils 211
Création de la configuration 213
Exemple de projet 215
Vérification du projet 217
Rapport de projet 218
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Présentation des fenétres d'outils

Description
Quatre fenétre d'outils s'affichent a gauche et a droite de la zone de conception :

SoSafe Configurable : Projet Q@@

Fichier Projet Edition Communication Options ?

i s 1 ; . Y o Contréleur de sécurité modulaire
5‘5’}‘3‘5‘?[ e ARy navel2@l B [O» Préivecits

@ Propriété

@ Speed Monitoring

@ Compteurs
() Timers
() Muting
@ Autres

° Configuration

|Réinitialer e zoom r—-Ji 1100% ngt;?l;su; nctie SooUrite:moduiaie ; Etat: Déconnecté |Ver.: 1.3.4

Configuration
visuelle
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Creation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Fenétre d'outils

Description

Objets

Cette fenétre contient les blocs fonctionnels (voir page 277), qui sont
représentés dans quatre types :

e Entrée

o Speed Monitoring

e Sortie

o Notes

Opérateur

Cette fenétre contient les blocs fonction d'opérateurs (voir page 355) utilisés
pour la connexion des fonctions et qui sont présentés dans sept types :

® Logiques

Mémoires

Safety Guard Lock

Compteurs

Timers

Muting

Autres

Configuration

Cette fenétre contient la description de la configuration matérielle.

Configuration visuelle

Cette fenétre contient la représentation graphique de la configuration
matérielle.

212
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Création de la configuration

Procédure

Lorsque la configuration matérielle est définie, vous pouvez configurer le logiciel . Utilisez la
fonction glisser-déplacer de I'écran principal :

SoSafe Configurable : Projet Q@@

Fichier Projet Edition Communication Options 7

SC%"E‘EFHEE M el e @Al ¥ a9 202 B & [0» Contrdleur de séeurité modulaire Preventa

(~) Objets | () Propriété
| SAFETY GUARD 2CH.
@ Entrée . Type d'entrées

¢} Light Curtain Double NC ~

4 Solid State D...

ag Two Hand C... [] Rréinitialisation manuelle
Vg Safety Guard... Type de réinitialisation
Pl Safety Guard... w | Automatique

@ Opérateur [Input 1 (CP0802) /P17 Sorties Test

@ Logiques [ Entrée 1
() Mémoires

-No Test v | Entrée 2
() Safety Guard... (input 2 (CP0802) /P18 -

@ Compteurs [] Test au démarrage
(v) Timers ' |Filtre (ms)

@ Muting 3 J
@ Autres

[] simultane

~ | Configuration visuelle

@ Configuration
CP0802 Maitre 8...
DI08 Extension...
DI08 Extension...

|Réinitialiser e zoom ‘_37 100%. Contréleur de sécurité modulaire : Non présent  Etat: Déconnecté  Ver.: 1.3.4
|
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Creation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Etape

Action

1

Faites glisser le bloc fonction de la fenétre d'outils Objet ou Opérateur et déplacez-le dans la
zone de conception.

NOTE : Pour obtenir des informations sur chaque bloc fonction, consultez Blocs fonction
(voir page 275).

Cliquez sur le bloc fonction dans la zone de conception pour afficher la fenétre latérale Propriété
et définissez les attributs spécifiques du bloc fonction.

NOTE : Pour définir une valeur numérique spécifique avec un curseur (par exemple Filtre),
utilisez les fleches gauche et droite du clavier ou cliquez sur les cétés du curseur pour ajuster la
valeur.

Connectez les objets en faisant glisser la broche pour la déplacer sur la broche a connecter.

Pour dupliquer une fonction, vous pouvez sélectionner un bloc fonction et appuyer sur Ctri+C /
Ctri+V.

Pour supprimer une fonction ou un lien, sélectionnez-le et appuyez sur Suppr.

214
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Exemple de projet

Présentation

Le graphique ci-dessous présente un exemple de projet dans lequel un contréleur
XPSMCMCPO0802- est connecté a deux blocs fonction de sécurité : Saf ety Guard

2 Channel s et E- STOP (arrét d'urgence).

SoSafe Configurable : Projet
Fichier Projet Edition Communication Options
Scléneider Nt HB2e@mMT | =

Eleceric

EEX

% 0@ & @ %, > Conirdleur de sécurité modulaire Preventa

=
(~) Objets A

(~) Entrée (input 1 (CP0802) /P17
o Light Curtain
44 Solid State D...

&g Two Hand C...

(Input 2 (CP0802) /P18

(~) Propriété

JSafety Guard...
¥ Lock Feedba...
# Selector Swi...

<, Photocell

& E-Stoj

FBK_RST1/PT
G) Opérateur

G} Mémoires
(v) Safety Gua...
(~) compteurs

'9 Timers

@- Muting

(input 3 (CP0802) /P19

() Autres

@ Configuration
CP0802 Maitre 8...
DI16 Extension...
R04 Extension...

FBK_RST2/P11

~) Configuration visuelle

S -
Réinitialiser le zoom r—vg

[100%| Contréleur de sécurité modulaire : Non présent  Etat : Déconnecté  Ver.: 1.3.4
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Creation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Les entrées de XPSMCMCP0802- (Entrée 1, Entrée 2 et Entrée 3) pour la connexion des entrées
physiques depuis ces blocs fonction sont représentées dans la zone de conception.

Les sorties (1 a 4) sont activées en fonction des conditions définies par les fonctions
Saf ety Guard 2 Channel s et E- STOP.

Etape Action

1 Cliquez sur le bloc fonction dans la zone de conception pour afficher la fenétre latérale Propriété.

2 Configurez le bloc fonction. La description de I'activation et des paramétres est indiquée dans la
section Blocs fonctionnels (voir page 275).

3 Enregistrez la configuration & I'aide de l'icdne de la barre d'outils ou le menu Fichier -
Enregistrer/Enregistrer sous....
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Creéation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Vérification du projet

Présentation
Lorsque la configuration du logiciel est terminée, il est nécessaire de vérifier le projet. Exécutez la

commande de vérification en cliquant sur l'icone ¥ de la barre d'outils Standard.

Si la vérification réussit, un nombre séquentiel est attribué a I'entrée et la sortie du projet. Ce
nombre est indiqué dans le rapport et dans le moniteur du logiciel SoSafe Configurable. Vous
pouvez ensuite transférer la configuration sur le contréleur XPSMCMe.

NOTE : La fonction de vérification vérifie la cohérence de la configuration par rapport aux
caractéristiques du systéme Contréleur de sécurité modulaire. Elle ne vérifie pas si I'équipement
a été configuré pour remplir toutes les conditions de sécurité de I'application. Il est nécessaire de
valider chaque fonction de sécurité et chaque ensemble de fonctions selon EN ISO 13849-2 pour
assurer le fonctionnement (voir page 230) correct.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Validez de fagon empirique chaque fonction de sécurité de votre systéme de sécurité
fonctionnel avant de mettre en service votre application.

e Suivez les indications de la norme EN ISO 13849-2 pour valider minutieusement le fonction-
nement de votre systéme de sécurité dans le contexte de votre application.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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Création d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

Rapport de projet

Présentation

/4

Cliquez sur l'icone * de la barre d'outils pour imprimer un rapport de projet sur la configuration

matérielle et logicielle (avec les propriétés de chaque bloc) :

Preventa Modular Safety Controller SchIIEIdEI'

PElectric
Frojest Repers gemerated by Ssfafe Configurable vessies 1.3.4
Feejeans Nama: Frejess
User: Hame
Company: Company

Cave: §1.10.2014
Schemaric CRO:

Medular Safery Cesmesller: Fa
P lase e IEC 15000
WITMd iszcerdang ve EX 130 13
ECary lac

The FrE4

This definisicn of FL and of the cther selased pasasetess ar ses forsh in N 390 18- saly oufers B the

AFpLieation. TRLS AN ind iny GEAAE ASPAIS 4f Bysvem esAfiguravie dre the SKALGALTS RSSPORSILNLiLEP f The
user/iesralles.

The fimal MTTMd value, saking in sseount dava for all che devises cennecved ve the system. wess alvayy be saveraced

2o 100 years if oves.

Bercusces used

INFUT: 138 (3724)
Fumetiem Blecke: 2

Tetal musber Blesks: 24 (2/64]

CENDRelay: 330 12/6)
STATES: ok (9/2)

Electsical disgrasm
Safeny Guard I Channel

sism Bleck 1

Faves Type: dusemasic
T Falme

FTTL Taminall?
Inai creecs !F'ﬂ."umu un

£-3zop
Tusesisn Black 2
Filter ima): 3
Sisgle

Reses Type: husomanie
Srarelp T

COTFUTL: C33D

Bures Type: Ausomssic

Response wime: 13,801 ma
mew en inputa:

fenstion Slack L

018/ Termina!
Crots: fua: Temminad?

OUTIUTI: Ca8D
Reses Type: Aussmatic
Responsn time: 15,008 ms
Dupvatonsy on inpuee:

et

CPOS0Z OSSDIA/Twmminalh
FONOE CHIDIN/Terminalid
Fek: Teeminalll

Sigmarure
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Creéation d'un projet dans le logiciel SoSafe Configurable

NOTE :

e Les informations relatives au niveau de performance (PL) et aux autres paramétres selon la
norme EN ISO 13849-1 ne concernent que les fonctions mises en ceuvre dans le systéeme
Contréleur de sécurité modulaire par le logiciel SoSafe Configurable. SoSafe Configurable ne
calcule pas la chaine de sécurité globale (acquisition d'informations, surveillance et traitement,
arréts des équipements de machine) par fonction, ce qui doit étre calculé avec un outil de calcul
tel que SISTEMA.

e Le niveau de performance (PL) total de I'ensemble de I'application de la chaine de sécurité
(acquisition d'informations, surveillance et traitement, arréts des équipements de machine) et
les paramétres correspondants doivent étre considérés globalement pour les équipements
connectés au systeme Contréleur de sécurité modulaire.
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Chapitre 8

Transfert de projet

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Niveaux de mot de passe 222
Modification du mot de passe 224
Connexion a Contrdleur de sécurité modulaire 225
Transfert (téléchargement/chargement) de la configuration 226
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Transfert du projet avec le logiciel SoSafe Configurable

Niveaux de mot de passe

Présentation

Le logiciel SoSafe Configurable requiert un mot de passe pour le transfert (chargement ou
téléchargement) de la configuration matérielle/logicielle. Les mots de passe sont requis
uniquement pour les opérations lorsque la connexion au contréleur est active (en ligne).

Le mot de passe peut étre constitué de caractéres numériques et alphanumériques en minuscules
et majuscules, avec au maximum 8 caractéres.

Le logiciel contient deux niveaux de mot de passe :
e Mot de passe Niveau1 : tdches de maintenance
e Mot de passe Niveau2 : acces complet aux options de configuration du logiciel.

Mot de passe niveau1

Toute personne qui utilise le systeme XPSMCMCP0802- doit avoir un Mot de passe Niveau1. Ce

mot de passe autorise |'accés pour afficher le fichier journal, la configuration matérielle, la

surveillance en ligne et les opérations de chargement.

NOTE :

e Lors de la premiére initialisation du systéeme, utilisez le mot de passe SAFEPASS (sensible a la
casse).

e Pour modifier le Mot de passe Niveau1, vous devez d'abord saisir le Mot de passe Niveau2.

Afin de sécuriser l'installation, modifiez le mot de passe par défaut aprées la premiére utilisation.

A AVERTISSEMENT
ACCES AUX DONNEES NON AUTORISE

e Changez immédiatement le mot de passe par défaut pour définir un nouveau mot de passe
sécurisé.

o Ne distribuez pas le mot de passe a des personnes non autorisées ou non qualifiées.

e Désactivez tout accés Internet au systéeme de votre contréleur de sécurité pour empécher tout
acces non souhaité ou non autorisé aux données de votre application.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Un mot de passe sécurisé est un mot de passe qui n'a été ni partagé ni distribué a du
personnel non autorisé et ne contient aucune donnée personnelle ou autre information claire. De
plus, un mélange de caractéres en minuscules et majuscules, de chiffres et de caractéres spéciaux
assure la meilleure sécurité possible du logiciel SoSafe Configurable. Il est conseillé de choisir un
mot de passe d'au moins 7 caractéres.
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Transfert du projet avec le logiciel SoSafe Configurable

Mot de passe Niveau2

Pour effectuer le téléchargement vers le contréleur XPSMCMCP0802- et utiliser les fonctions

activées par le Mot de passe Niveau1, le Mot de passe Niveau2 est requis.

NOTE :

e Lors de la premiére initialisation du systéme, utilisez le mot de passe SAFEPASS (sensible a la
casse).

e Pour modifier le Mot de passe Niveau2, vous devez d'abord saisir le Mot de passe Niveau2
existant.

Afin de sécuriser l'installation, modifiez le mot de passe par défaut aprées la premiéere utilisation.

A AVERTISSEMENT

ACCES AUX DONNEES NON AUTORISE

e Changez immédiatement le mot de passe par défaut pour définir un nouveau mot de passe
sécurisé.

e Ne distribuez pas le mot de passe a des personnes non autorisées ou non qualifiées.

e Désactivez tout acces Internet au systéme de votre contréleur de sécurité pour empécher tout
acces non souhaité ou non autorisé aux données de votre application.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Un mot de passe sécurisé est un mot de passe qui n'a été ni partagé ni distribué a du
personnel non autorisé et ne contient aucune donnée personnelle ou autre information claire. De
plus, un mélange de caractéres en minuscules et majuscules, de chiffres et de caractéres spéciaux
assure la meilleure sécurité possible du logiciel SoSafe Configurable. Il est conseillé de choisir un
mot de passe d'au moins 7 caractéres.

Mot de passe perdu

En cas de perte ou d'oubli de I'un des deux mots de passe, contactez le support technique de
Schneider Electric.
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Modification du mot de passe

Procédure
Le tableau suivant indique comment modifier votre mot de passe :

Etape |Action Résultat
1

‘]D Une fenétre contextuelle s'affiche pour la saisie du mot de passe du
) A | contréleur :
Cliquez sur l'icbne ﬁ ou

utilisez le menu Communication
— Changer mot de passe.

Saisir le mot de passe

Mot de passe :

(O Niveaut
(®) Niveau2

[ OK I[ Annuler ]

NOTE : Vous devez entrer le Mot de passe Niveau2 pour modifier le mot
de passe d'un niveau ou de l'autre.

2 | Entrez le Nouveau mot de passe | Une fenétre contextuelle vous demande I'ancien Mot de passe Niveau2.
et confirmez-le dans Retaperle | o
nouveau mot de passe. [P Ciansrat o pasee

Ancien mot de passe
[ | () Mot de passe Niveaul

MNouveau Mot de Passe @ Mot de passe Niveau2

Retaper le nouveat
mot de passe

I OK ] ’ Annuler ]

3 | Cliquez sur OK. Le nouveau mot de passe est stocké dans la mémoire du contréleur.

NOTE : Le mot de passe peut étre constitué de caractéres numériques et alphanumériques en minuscules et
majuscules, avec au maximum 8 caracteres.

NOTE : Si une carte mémoire (voir page 787) est utilisée dans le contrdleur, le nouveau mot de passe est
automatiquement stocké dans la carte et sur la mémoire du contréleur.
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Connexion a Controleur de sécurité modulaire

Procédure
Etape Action Résultat
1 Connectez le XPSMCMCP0802+ au |-
PC via le cable de configuration
USB/USB mini B (voir page 180).
2 & Une fenétre contextuelle s'affiche pour la saisie du mot de passe
Cliquez sur l'icone q ou utilisez du contrleur :
le menu Communication - SaTside oL ek Paces
Connexion pour établir la connexion | 5 -
au contrdleur. r Mot de passe -
[ (O Niveaut
, @ Niveau2
y
‘ ([ ok ) [ Annuer |
3 Entrez le mot de passe Une connexion est établie au Contréleur de sécurité modulaire.
(voir page 222) et cliquez sur OK.
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Transfert (téléchargement/chargement) de la configuration

Téléchargement de la configuration
Pour télécharger la configuration matérielle/logicielle entre le PC et le contréleur, cliquez sur l'icbne

&= oy utilisez le menu Communication - Envoyer configuration. Le XPSMCMCP0802+
Contréleur de sécurité modulaire enregistre le projet dans sa carte mémoire interne, si elle est
présente et activée, sur la carte mémoire (MME) (voir page 187).

Le mot de passe niveau 2 est requis pour le téléchargement de la configuration.

NOTE : Le téléchargement est possible uniquement aprés une vérification (voir page 277)réussie.

Chargement d'une configuration
Pour charger la configuration matérielle/logicielle entre le contréleur XPSMCMCPO0802- et le

logiciel SoSafe Configurable, cliquez sur I'icone ® ou utilisez le menu Communication —
Lecture Schéma.

Le logiciel SoSafe Configurable affiche le projet présent dans le contréleur XPSMCMCP0802-. Le
mot de passe niveau 1 est requis pour le téléchargement de la configuration.

Fichier journal

La date de transfert et le CRC (identification hexadécimale a 4 chiffres) d'un projet stocké dans le
contréleur XPSMCMCP0802¢ sont inclus dans la configuration.

Ce Fichier journal peut contenir jusqu'a cing événements consécutifs, aprés quoi, les événements
les plus anciens sont remplacés.

Le Fichier journal peut étre visualisé en utilisant I'icone D dans la barre d'outils Standard ou le
menu Communication — Fichier journal (mot de passe niveau 1 requis). Le fichier journal stocke

5 entrées :
7] Journal d'erreurs du contrdleur de sécurité modulaire
Rapport d'erreurs Version du firmware Code Rapport d'emeurs Version du firmware Code
Micro A Module ogiale dereur | AESSe ETeUT oo Module | jngtalie dereur | Adresseemeur
1 CPOB02 (3.0 850 DOSEBEH |1 CP0B02 3.0 B850 005EBEH
Quitter Date du dernier effacement : 12/08/16
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Configuration matérielle
Pour consulter la configuration matérielle en ligne du systéme Controleur de sécurité modulaire,

utilisez l'icéne ou le menu Communication - Systéme (mot de passe niveau 1 requis) :

1™ Systéme
Modules Version du N Modi . Version du firmware|
reconnus firmware installé otes odules requis minimum requise

Module CP0802 2.0 MME non présente Module CP0802
Module DI16 Noeud : 0 0.1
Module R0O4 Noeud : 0 0.0

[ Quitter ] [ Scan ]

NOTE : Si les modules connectés ne correspondent pas a la configuration prévue, ils s'affichent
en texte rouge. Siles modules ne sont pas présents dans le systéme, le champ Modules reconnus
est vide. L'exemple ci-dessus indique que les modules XPSMCMDI1600+ et XPSMCMEROQ004+ ne
sont pas connectés dans le systéme et ne sont donc pas reconnus.

Une fenétre contextuelle affiche les informations suivantes :

e Modules reconnus : modules connectés avec les Versions de firmware installées

e Remarques

e Modules requis avec leurs adresses de nceud si applicable : les modules configurés avec les
Versions minimum du firmware requises

Déconnexion et redémarrage du contréleur

Pour déconnecter I'ordinateur du contréleur XPSMCMCP0802-, utilisez I'icbne @ . Lorsque le
contréleur est déconnecté, il redémarre automatiquement et lance la derniére configuration
transférée.

Si le matériel du contrdleur ou les adresses de nceud de modules ne correspondent pas a la
configuration prévue, le contrdleur ne passe pas en mode Run.
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Validation du projet

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Validation 230
Liste de contrdle apres installation 232
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Validation

Présentation

Aprés la vérification et le téléchargement du projet sur le controleur XPSMCMCPO0802- et la
connexion de tout I'équipement d'automatisme d'entrée et de sortie, le fonctionnement doit étre
validé.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e Validez de fagon empirique chaque fonction de sécurité de votre systéme de sécurité
fonctionnel avant de mettre en service votre application.

e Suivez les indications de la norme EN ISO 13849-2 pour valider minutieusement le fonction-
nement de votre systéme de sécurité dans le contexte de votre application.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Validation logicielle et matérielle

Pour la validation logicielle et matérielle, la norme EN ISO 13849-2 fournit une base rationnelle
pour le test complet de I'application du systéme Contrdleur de sécurité modulaire. Il est nécessaire
de créer un plan de test de validation pour réduire les risques et vérifier et contre-vérifier que toutes
les conditions sont remplies dans le cadre de I'évaluation des risques de fagon a réduire tous les
risques a un niveau acceptable.

Validation du fonctionnement

Pour valider le fonctionnement, chaque fonction de sécurité doit étre testée avant de mettre une
machine en fonctionnement. La validation du fonctionnement est effectuée en activant chaque
équipement d'entrée et en surveillant la réponse du systéme pour vérifier qu'elle correspond au
fonctionnement prévu. La validation doit étre effectuée sur des scénarios de fonctionnement
normal et des scénarios associant plusieurs fonctions afin de vérifier que la configuration est
correcte.

L'exemple suivant permet de comprendre une procédure de test standard.

>in2

FBK_RST1/P7
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Entrée 1 4V ————— e
Entrée 2 oVee —— I 24Vec

Sortie Vo —
0 Vee

OSSD1A 24V ——
OSSD1B 24 Vi 0 vee
e 0w

(t1) Durant le fonctionnement normal, un dispositif de protection est fermé. L'entrée 1 est fermée, I'entrée 2 est
ouverte et la sortie du bloc fonction du dispositif de protection (safety guard) est définie sur TRUE. Dans
ce mode, les sorties de sécurité (OSSD_1A, OSSD_1B) sont actives et I'alimentation des bornes correspon-
dantes est de 24 VCC.

(t2) Si le dispositif de protection est physiquement ouvert, les entrées sont définies sur FALSE, ce qui doit
définir les sorties du bloc fonction SAFETY GUARD 2CH sur FALSE. Par conséquent, la sortie physique
passe de 24 a 0 VCC. Si ce changement se produit, le fonctionnement de la chaine du dispositif de
protection est conforme aux conditions.

NOTE :

e L'installation de chaque actionneur ou capteur d'entrée externe doit étre validée en consultant
le manuel d'installation spécifique a I'équipement.

e La validation doit étre effectuée pour chaque composant de la chaine de sécurité du projet.
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Liste de contréle aprés installation

Présentation

Veérifiez régulierement les points suivants :

Etape Action
1 Effectuez un test complet du fonctionnement du systéme, comme décrit dans la section
Validation (voir page 230).
2 Vérifiez que tous les cables sont correctement insérés et que les bornes a vis des borniers sont

serrées avec un couple adéquat.

Vérifiez que tous les voyants s'allument correctement.

Vérifiez la position et le fonctionnement de tous les actionneurs et capteurs d’entrée et de sortie
utilisés avec XPSMCMe.

Vérifiez que le montage de XPSMCMe sur le rail DIN est correct.

Vérifiez que tous les indicateurs externes (lampes/feux rotatifs/sirenes) fonctionnent comme
prévu.
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Chapitre 10

Surveillance

Surveillance de I'état des E/S

Moniteur d’état en ligne
Le moniteur en ligne présente I'état des E/S en ligne (mot de passe niveau 1 requis).

Cliquez sur l'icbne :L ou utilisez le menu Communication - Moniteur pour ouvrir la fenétre
Moniteur qui fournit les informations suivantes :

Entrées (Etat et Diagnostic des entrées)

Sortie de sécurité statique Etat OSSD

Sortie de sécurité statique Diagnostic OSSD

Sorties St at us

Diagnostics des sorties de test de surveillance de ligne (OutTest)

Le graphique suivant présente le moniteur textuel :

® Moniteur (3]

Module bloc  Notes ENTREE Etat 5;359::;225 Module  0SSD  Etat g’;gg’s"c Module Etat Etat OulTest
[EZT071  Safety Guard 2 Channel IN1  OFF CP0802 OSSD1 OFF X

IN2 CP0802 OSSD2 OFF X
CP08022  E-Stop IN3 OFF

X

X

X

X

X
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Moniteur graphique

Cliquez sur l'icbne . ou utilisez le menu Communication - Moniteur graphique pour activer ou
désactiver le moniteur (mot de passe niveau 1 requis).

Le graphique suivant présente le moniteur graphique :

Les diagnostics sont indiqués par du texte selon un code de couleurs :

e Rouge : OFF

e Vert: ON

e Orange en pointillés : erreur de connexion détectée.

e Rouge en pointillés : activation en attente (par exemple redémarrage)

Indications spécifiques pour le bloc fonction NETWORK :
e Rouge : STOP

e Vert: RUN

e Orange : START

Indications spécifiques pour le bloc fonction SERI AL OQUTPUT :
e Noir : données en cours de transmission
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Simulation

Simulation

Présentation

La fonction de simulation du logiciel SoSafe Configurable est congue pour faciliter la configuration
en simulant le fonctionnement de blocs fonction. La fonction de simulation est congue pour
compléter (et non substituer) les procédures d’analyse et d’évaluation des risques, de validation
et de mise en service, ainsi que les procédures, taches et obligations annexes selon les réglemen-
tations et les normes en vigueur, notamment ISO/EN 13849 et IEC 62061. La fonction de
simulation permet uniquement de simuler le fonctionnement des blocs de fonction dans la
configuration. Elle ne permet pas de simuler ni de tester le matériel de I'application.

A AVERTISSEMENT

NIVEAU DE PERFORMANCES INSUFFISANT / NIVEAU D’INTEGRITE DE LA SECURITE

N’utilisez pas la fonction de simulation comme seul et unique moyen de réaliser I'analyse et
I'évaluation des risques, la validation et la mise en service, et les procédures, taches et
obligations annexes selon les réglementations et les normes en vigueur, notamment, sans s’y
limiter, ISO/EN 13849 et IEC 62061.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Consultez Validation du projet (voir page 229) pour plus d’informations sur la validation d’'un projet.
SoSafe Configurable fournit deux types de simulation : interactive et automatique.

La simulation interactive permet (entre autres) d’observer les différentes étapes du fonctionnement
d’une configuration, en changeant manuellement I'état logique des différents blocs fonction de la
configuration.

La simulation automatique permet de vérifier au fil du temps le fonctionnement de la configuration
automatiquement exécutée et temporisée. La simulation automatique est exécutée via un fichier
de déclencheurs configurés par I'utilisateur. Le résultat d’'une simulation automatique est la liste

des tracés des signaux sélectionnés qui peuvent étre enregistrés dans un fichier.

La fonction de simulation requiert le micrologiciel version 3.0 ou ultérieure du module
XPSMCMCPO0802-. La simulation n’est exécutée que si Contréleur de sécurité modulaire est
hors ligne.
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Simulation interactive

Pour lancer la simulation interactive, cliquez sur le bouton de la barre d’outils. Ce bouton
affiche les commandes et boutons suivants dans la barre d’outils :

Bouton/commande Fonction
Lancer la simulation. La simulation est exécutée avec les paramétres de
temporisation définis dans la configuration.
-
— Arréter la simulation.
L
Exécuter la simulation pas a pas.
L]
Arréter la simulation et réinitialiser le temps (sur 0) et la configuration (sur la
(€] condition initiale).
3 Ce champ affiche le temps écoulé depuis le début de la simulation. Le temps
ime 4900 ms s’affiche selon les incréments choisis dans la liste déroulante Pas.
Cette liste déroulante permet de ralentir ou d’accélérer la simulation en
x1 sélectionnant un facteur de temps.
: Cette liste déroulante permet de sélectionner les incréments temporels de la
Step: 100 ms simulation.

Au lancement de la simulation interactive, une dalle colorée s’affiche dans le coin inférieur droit de

chaque bloc fonction.
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Input 2 (CP0BOZ)

La couleur de cette dalle représente I'état logique du bloc fonction. Si la dalle est rouge, I'état
logique du bloc fonction est FALSE (0 logique), si la dalle est verte, I'état logique est TRUE
(1 logique). Cela correspond a la couleur des lignes de connexion des sorties des blocs fonction.

Vous pouvez changer I'état logique d’un bloc fonction en cliquant sur une dalle rouge ou verte.
SoSafe Configurable affiche alors la réponse des autres blocs fonction de la configuration.

Vous pouvez modifier I'état logique d’un bloc fonction méme si la simulation n’est pas en cours
d’exécution (le temps affiché dans le champ correspondant ne s’écoule pas) et observer la
réponse a un changement d’état de fagon ciblée.

Sur certains blocs fonction, la dalle est grise. La dalle grise indique que vous devez entrer une
valeur manuellement. Par exemple, le bloc fonction MAX SPEED MONI TORI NGrequiert la valeur

de la vitesse sous forme de fréquence. Lorsque vous cliquez sur une dalle grise, SoSafe
Configurable ouvre une boite de dialogue vous invitant a saisir une valeur.
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500 [rpm]

£ Insert Frequency MV [ o

Frequency [Hz]

100 | OK

Entrez une valeur et cliquez sur OK pour continuer.

Simulation automatique

Contrairement a la simulation interactive, la simulation automatique exécute une simulation
compléte de votre configuration SoSafe Configurable sans intervention de I'utilisateur. La
simulation automatique repose sur un fichier contenant des événements de déclenchement de
simulation. Un événement déclencheur est un changement d’état logique d’un bloc fonction a un
point du temps. Le modéle de ce fichier de déclencheurs est créé par SoSafe Configurable et
modifié par I'utilisateur. Le fichier de déclencheurs de simulation permet ensuite d’exécuter la
simulation.

Pour lancer la simulation automatique, cliquez sur le bouton @ dans la barre d’outils de SoSafe
Configurable. Lorsque vous cliquez sur ce bouton, la boite de dialogue suivante s’affiche :
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& Automatic Simulation [ x|

I Load Triggers File ‘

‘ Create Triggers Template ‘

‘ Load Simulation ‘

‘ Show/Hide Traces ‘
Bouton Fonction
Charger fichier Permet de charger un fichier contenant des déclencheurs de simulation. Siles
déclencheurs déclencheurs sont valides, la simulation automatique démarre immédiatement

apres le chargement du fichier de déclencheurs. Si les déclencheurs ne sont
pas valides, SoSafe Configurable affiche un message d’erreur et vous devez
corriger les déclencheurs de simulation.

Si vous n’avez pas encore créé de fichier de déclencheurs de simulation,
cliquez sur le bouton Créer modéle pour déclencheurs, puis modifiez les
déclencheurs selon les besoins.

Créer modéle pour
déclencheurs

Si vous n’avez pas encore créé de fichier de déclencheurs de simulation,
cliquez sur ce bouton pour en créer un, puis modifiez les déclencheurs de
simulation selon les besoins.

Charger simulation

Permet de charger un résultat de simulation précédemment enregistré et
d’exécuter a nouveau la simulation.

Afficher/masquer tracés

Permet de sélectionner les tracés des signaux a afficher dans les résultats de
la simulation.

L’exécution d’une simulation automatique requiert un fichier de déclencheurs de simulation. La
création d’un fichier de déclencheurs de simulation comporte deux étapes :

Etape Action

1 Créer le fichier de modéle de déclencheurs

2 Modifier les déclencheurs de simulation dans le fichier de modeéle pour créer
le fichier de déclencheurs de simulation.
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Création d’un fichier de modéle de déclencheurs pour la simulation automatique
Voici I'exemple de configuration utilisé pour expliquer la procédure décrite ci-dessous :

Pour démarrer le moteur, les deux blocs fonction d’entrée SAFETY GUARD et SW TCHdoivent étre
TRUE (niveau logique 1). Lorsque les deux blocs fonction d’entrée sont sur TRUE, un bloc fonction
DELAY (front montant) ajoute un délai d’attente jusqu’a ce que le bloc fonction de sortie OSSD soit
défini sur TRUE et le moteur démarre.

Dans la boite de dialogue qui s’affiche lorsque vous sélectionnez la simulation automatique,
cliqguez sur le bouton Créer modeéle pour déclencheurs. SoSafe Configurable vous invite a choisir
le nom et 'emplacement du modéle a enregistrer (extension de fichier *.STI).

Le modéle est un fichier texte. Ouvrez le modéle avec un éditeur de texte tel que Notepad.
Contenu du modéle :

/1l Simulation Triggers Tenpl ate
//SimO: EndTi me: Step (tinme unit ns)
Si m 0: 10000: 100

/] Safety Guard 1 Channel

| nput 1

0:0

Tinmel: 1

Ti me2: 0

/] Switch

| nput 2

0:0

Timel: 1

Ti ne2: 0

/| OSSD
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Fbk_rst1

0:0

Tinmel:1

Ti me2: 0

La premiere section en haut du modéle indique la temporisation de la simulation. Apres la section

de la temporisation, une section est définie pour chacun des blocs fonction d’entrée et de sortie.
Ces sections définissent les déclencheurs de simulation.

Modification des déclencheurs de simulation dans le fichier de modéle de la simulation automatique
Dans I'éditeur de texte, modifiez chaque section en fonction des besoins de la simulation.

Dans la section de temporisation (premiére section), vous pouvez définir le temps de fin de la
simulation et les incréments de temps. Les deux valeurs sont définies en millisecondes.

Apres la section de temporisation, le modéle contient une section pour chaque bloc fonction.
Modifiez les valeurs de ces sections pour adapter le fonctionnement des blocs fonction aux
besoins de la simulation. Exemple de section avant modification :

/1 Safety Guard 1 Channel

I nput 1

0:0

Tinmel: 1

Ti me2: 0

I nput 1 identifie 'entrée. Ne modifiez pas cette valeur.

0: O représente I'état logique de I'entrée au temps 0 (début) de la simulation. Pour démarrer la
simulation avec I'entrée a FALSE (0 logique), entrez 0: 0. Pour démarrer la simulation avec
I'entrée & TRUE (1 logique), entrez 0: 1.

Ti mel: 1 représente I'état logique de I'entrée au point défini dans le temps. Par exemple, si apres
une période de 2000 ms, I'entrée doit passer de FALSE (0) a TRUE (1), entrez 2000: 1.

Ti me2: 0 représente la transition suivante de I'état logique. Par exemple, si aprés une période de
8000 ms, I'entrée doit passer de nouveau de TRUE (1) a FALSE (0), entrez 8000: 0.

Exemple de section aprés modification du fichier de déclencheurs de simulation :
/1 Safety Guard 1 Channel

I nput 1

0:0

2000: 1

8000: 0
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Vous pouvez entrer des combinaisons supplémentaires de t i me: st at e pour inclure plusieurs
transitions d’état a différents moments.

Si les blocs fonction requiérent d’autres valeurs que les états logiques TRUE (1) ou FALSE (0) a
un point dans le temps durant la simulation, par exemple : fréquences minimum et maximum,
entrez ces valeurs de la méme fagon. Par exemple, en fonction de votre configuration, le fichier du
modele de déclencheurs peut contenir la section suivante :

/'l Speed Control Speed

| nput 10: 8 Hz

Ti mel: 2500 Hz

Ti me2: 300 Hz

Modifiez le temps et la fréquence en fonction des besoins de la simulation.

Vous pouvez entrer des combinaisons supplémentaires de t i me: val ue pour inclure plusieurs
transitions a différents moments.
Vous pouvez ajouter des commentaires au fichier de déclencheurs de simulation. Les

commentaires ne sont pas interprétés par la fonction de simulation. Un commentaire est indiqué
sur une ligne qui commence par deux barres obliques. Exemple :

/1 Switch
I/l This is the pushbutton the user has to press to start the notor

| nput 2

0:0

/Il Switch to TRUE after 3 seconds
3000: 1

/Il Switch to FALSE after 9 seconds
9000: 0

Apres avoir modifié les valeurs du fichier du modéle de déclencheurs, enregistrez le fichier avec
I'extension *.STI. Ce fichier modifié constitue le fichier de déclencheurs de simulation.

Exécution de la simulation automatique

Aprés avoir créé un fichier de déclencheurs de simulation, vous pouvez lancer la simulation
automatique.

Dans la boite de dialogue qui s’affiche lorsque vous sélectionnez la simulation automatique,
cliquez sur le bouton Charger fichier déclencheurs. SoSafe Configurable vous invite a choisir le
nom et 'emplacement du modéle a utiliser pour la simulation (extension de fichier *.STI). Une fois
gue vous avez sélectionné le fichier, la simulation automatique démarre.

La simulation s’affiche a I'écran. A la fin de la simulation, SoSafe Configurable affiche les résultats
de la simulation sous forme de représentation graphique des tracés (formes d’ondes) des blocs
fonction.
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Le graphique représente les tracés des signaux au fil du temps. Un tracé est identifié par la
description que vous avez attribuée a I’élément correspondant dans le diagramme (par exemple,
GUARDED ZONE). Si vous n’avez entré aucune description, le graphique indique le nom du bloc
fonction.

Dans I'exemple, I'état logique du bloc fonction d’entrée SAFETY GUARD avec la description
Guarded Zone passe de FALSE (0) a TRUE (1) aprés 2000 ms. L’état logique du bloc fonction
d’entrée SW TCHavec la description Start Button passe de FALSE (0) a TRUE (1) aprés 3000 ms.
Cela satisfait a la condition définie via le bloc fonction de 'opérateur AND (Op1). La durée de 2 s
définie via le bloc fonction de temporisation DELAY (Op2) démarre. Aprés 5000 ms, le délai est
écoulé et le bloc fonction de sortie OSSD avec la description Motor est défini sur TRUE (1).

Apres 8000 ms, les états logiques des blocs fonction a I'exception de SW TCH (Start Button)
passent a FALSE. L’état logique du bloc fonction SW TCH (St art But t on) passe a FALSE aprés
9000 ms.

Vous pouvez imprimer et enregistrer ce fichier (extension *.DAT) en cliquant sur les boutons
correspondants de la fenétre du graphique. Vous pouvez a nouveau charger la simulation
enregistrée (dans la boite de dialogue qui s’affiche lorsque vous sélectionnez la Simulation
automatique).

EI00000001988 04/2018 243



Simulation du fonctionnement d’'une configuration

Afficher/masquer les tracés d’une simulation automatique

Dans la boite de dialogue de la Simulation automatique, cliquez sur le bouton Afficher/masquer
tracés. SoSafe Configurable affiche une boite de dialogue qui permet d'afficher ou de masquer

& Show/Hide Traces

certains tracés sur le graphique résultant de la simulation :

Outputl

Add >>

(< Remove]

—

| Cancel ‘

Fbk_rstl
Input01l
Input02
Opl
Op2

Le bouton Afficher/masquer tracés est également disponible sur le graphique des résultats de la

simulation.
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Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Présentation de la configuration du bus 246
Connexion, configuration et surveillance/diagnostic 248
Mappage de données d’entrée et mappage de données de sortie pour le fonctionnement du 254
bus de terrain.
Exemple de configuration dans SoSafe Configurable et représentation dans BUS Configurator 272
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Présentation de la configuration du bus

Présentation

Le module de bus est configuré en utilisant l'interface USB/USB mini B sur le panneau avant et le
logiciel BUS Configurator. Le logiciel BUS Configurator est installé avec le logiciel SoSafe
Configurable. Une fois le logiciel BUS Configurator correctement installé, il crée une icone de

- a
raccourci grise sur le bureau .

Ce logiciel peut étre utilisé pour la configuration et la communication entre le systeme et un
ordinateur, et pour afficher les informations sur le mappage de données d’entrée et le mappage
des données de sortie (par exemple : état des entrées et sorties, informations de diagnostic, etc.)

Exemples de connexion
Exemple de connexion entre XPSMCMCP0802¢ et XPSMCMCOO0000++ (bus)

Automate
Module bus de terrain <--> Automate
via bus de terrain (deux sens -
surveillance et envoi)

Module bus de terrain--= PC via
USB (surveillance en sens unique)

246 EI00000001988 04/2018



Logiciel BUS Configurator

Exemple de connexion entre XPSMCMCP0802+ et XPSMCMCOO0000UB-+ (bus)

TA | PREVENTA

gy

Module bus de terrain USB <--> PC
(deux sens - surveillance et envoi)

NOTE :

Le logiciel BUS Configurator fonctionne différemment selon que la communication est établie avec

un module XPSMCMCOO0000¢++ ou un module XPSMCMCO0000UB- :

o Module XPSMCMCOO0000-- : le logiciel permet uniquement d'afficher les données transmises
via le bus.

o Module XPSMCMCOO000UB- : le logiciel permet la transmission de données bidirectionnelle
entre le bus de terrain et le PC. Dans ce cas, le programmeur peut définir I'entrée du bus de
terrain directement via l'ordinateur.

BUS Configurator permet de configurer :

e Les données a transférer vers et depuis Contréleur de sécurité modulaire via le bus de terrain
(mappage des données d’entrée, mappage des données de sortie)

e E/S modulaires

e Adresse du bus de terrain du module

o Vitesse de transmission
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Connexion, configuration et surveillance/diagnostic

Connexion a Contréleur de sécurité modulaire

NOTE : La configuration du module doit étre effectuée lorsque le systéme est hors tension (sorties

OFF).
Connexion a Contréleur de sécurité modulaire :

Etape

Action

Résultat

Connectez le module a l'alimentation
24 VCC via le bornier.

Connectez le cable USB au PC et au
module de bus de terrain.

Ouvrez BUS Configurator -
User Interface.

Cliquez sur Connexion.

Le programme détecte que le module de bus est connecté.

;'] BUS Cenfigurator - User Interface

Fichier Paramétres
Info
Moniteur | Conpecter
Module de bus | USB-BUS

\ersion du micrologiciel - x  Elat CPOB0Z @

Le type de bus de terrain, la version du micrologiciel et I'état de

XPSMCMCP0802- s'affichent :

e Vert=XPSMCMCP0802¢ actif (RUN)

® Rouge=XPSMCMCP0802+ non actif (aucune communication
avec le logiciel SoSafe Configurable).
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Configuration du mappage de données d’entrée et du mappage de données de sortie
Blocs de données du mappage de données d’entrée et du mappage de données de sortie :

m BUS Configurator - User. Interface a E @

Fichier Paramétres
Info
Moniteur | Connecter Ecrire
Module de bus : USB-BUS

Version du micrologiciel : x  Etat CP0802 : @

. Sélection E/S ‘ Modulaire E/S | Adresse | Baudrate

Sorties Plan Entrées Plan

E] Etat des entrees D Entrées Fieldbus état
D Diagnostic des entrees

[] Entrées Fieldbus état

E] Sonde de bus

E] Etat des sorties

E] Diagnostic des sorties

Sur cet onglet, vous pouvez sélectionner les données a transférer de Controleur de sécurité
modulaire via le mappage de données de sortie (voir page 254) et les données a transférer a
Contrdleur de sécurité modulaire via le mappage des données d’entrée (voir page 254).

Par défaut, les mappages de données entiers sont transférés. Pour réduire la charge du bus de
terrain (la quantité de données envoyées régulierement via le bus de terrain), vous pouvez
sélectionner des blocs de données spécifiques dans les mappages de données pour la
transmission. Par exemple, si vous n’utilisez pas de sondes dans votre projet, il est inutile de
transférer I'état des sondes dans le mappage de données de sortie. Dans ce cas, cochez les cases
des blocs de données a inclure dans le mappage de données de sortie.

Cliquez sur Ecrire pour enregistrer la configuration dans Contrdleur de sécurité modulaire.
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Configuration de I'adresse

Adresse :
illi BUS Configurator.- User Interface g@
Fichier
Info
Moniteur | Connecter i Ecrire

Module bus : PROFINET_RT
Version du micrologiciel : x  Etat CP0802 : @)

| Sélection des d'E/S | Modulaire /O | Adresse | Baudrate |

@ Obtenir une adresse IP automatiquement

O Sélectionnez l'adresse IP

Les options disponibles pour I'adresse dépendent du type de bus de terrain détecté.
Valeurs par défaut :

Bus de terrain Adresse
Modbus Série 64
TCP/IP Modbus 0.0.0.0
CANopen 127
Profibus DP 126
EtherCAT 0
Ethemnet/IP 1 port 0.0.0.0

Cliquez sur Ecrire pour enregistrer la configuration dans Contréleur de sécurité modulaire.
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Configuration du débit (en bauds)
Débit en bauds :

E!ﬁ: BUS Configurator - User Interface

Fichier
Info
Moniteur | Connecter Ecrire
Module bus : CANOpen

Version du micrologiciel : x  Etat CP0802 : O

| Sélection des d'E/S | Modulaire /O | Adresse | Baudrate

CANOpen
(O 10 Kbps
() 20 Kbps
O 50 Kbps
() 100 Kbps
() 125 Kbps
(O 250 Kbps
() 500 Kbps
() 1 Mbps

@ Autobaud

Valeurs par défaut :

Bus de terrain Débit en bauds
Modbus Série AUTO

TCP/IP Modbus AUTO
CANopen AUTO
Profibus DP Sans objet
EtherCAT Sans objet
Ethernet/IP 1 port AUTO

Cliquez sur Ecrire pour enregistrer la configuration dans Contréleur de sécurité modulaire.
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Ecran d'état et de diagnostic

Pour afficher I'écran du moniteur de Bus Configurator, cliquez sur Moniteur. Les informations
affichées dans la fenétre Moniteur sont actualisées régulierement si Controleur de sécurité

modulaire est actif.

7 6543210
oOO0O00D000DO

10O00000ooo

Entrée

oOOOO0D0O0O0O
it @] @ @)@ @) 3@ @
200000000
sOO0OO00O0O0O0
00000000
sO000000DO
e0O0O0000O0O0O
yi@|(miif|a| (@) m)ja)jm
sO0O0O00000O0O
O0ooooOonn
oOO0000000
noooooooo
2OO00O00O00O000O0O
BOOOOOOO0OO
“OooOOooooo
00000000

0SSD

oOO00000Oa0
100000000

0x00
0x00

|0x00

0x00
0x00
0x00
0x00

|0x00

0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00
0x00

0x00
0x00

Représentation Description
Cette section de la fenétre Moniteur affiche I'état des
- sondes, des blocs fonction d’entrée, et des blocs fonction
ta; i de sortie. Pour plus d’informations, voir Mappage de
onae

données d’entrée et mappage de données de sortie pour
le fonctionnement du bus de terrain (voir page 254).
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Représentation Description
Cette section de la fenétre Moniteur affiche des
informations de diagnostic sur les blocs fonction d’entrée
Diagnostics et les blocs fonction de sortie. Pour plus d’informations,
voir Mappage de données d’entrée et mappage de
données de sortie pour le fonctionnement du bus de
Entrée terrain (voir page 254).
Index
Code
0SsD
Index
Code
Cette section de la fenétre Moniteur affiche le mappage
Fieldbus Input des données d’entrée. Pour plus d’informations, voir
Mappage de données d’entrée et mappage de données
TAAEd 3 2 de sortie pour le fonctionnement du bus de terrain
OO00O0O0O0O00 loxoo (voir page 254).
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Mappage de données d’entrée et mappage de données de sortie pour le fonction-
nement du bus de terrain.

Introduction

Si le Contréleur de sécurité modulaire est utilisé sur un bus de terrain, il peut recevoir les données
d’entrée d’un contrdleur logique ou une interface HMI (mappage de données d’entrée). Le
mappage des données d’entrée est similaire a un mot de commande.

Si le Contréleur de sécurité modulaire est utilisé sur un bus de terrain, il fournit des données de
sortie via le bus de terrain (mappage de données de sortie). Le mappage des données de sortie
est similaire a un mot d’état.

Pour afficher la représentation graphique des mappages de données d’entrée et de sortie dans
BUS Configurator, lancez BUS Configurator et cliquez sur Moniteur.

Vous pouvez configurer les informations a inclure au mappage de données d’entrée et au
mappage des données de sortie sur 'onglet de sélection des E/S de BUS Configurator. Pour plus
d’informations, consultez Configuration du mappage de données d’entrée et du mappage de
données de sortie (voir page 249).

Mappage de données d’entrée

Le mappage de données d’entrée est constitué d’'un octet contenant les données transmises au
Contr6leur de sécurité modulaire via le bus de terrain.

Le mappage de données d’entrée s’affiche dans la section Entrée du bus de terrain du Moniteur
de BUS Configurator.

Mappage de données de sortie : vue d’ensemble

Par défaut, le mappage de données de sortie fourni par Contréleur de sécurité modulaire est
constitué de 24 octets et comporte six blocs de données. La description du mappage de données
de sortie suppose I'utilisation de ces 24 octets. Si vous avez configuré le mappage de données de
sortie (consultez Configuration du mappage de données d’entrée et du mappage de données de
sortie (voir page 249)) en incluant moins d’octets, vous devez adapter les références des octets
(numéro d’octet) dans la description pour qu’elle corresponde a votre mappage de données de
sortie.

Le mappage des données de sortie est représenté sur I'écran Moniteur de BUS Configurator par
des cases a cocher. Si une case est cochée, la valeur du bit correspondant est 1. Si une case n’est
pas cochée, la valeur du bit correspondant est 0.
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Blocs de données du mappage de données de sortie (les numéros des blocs de données
correspondent aux numeéros sur le graphique ci-dessus) :

Numéro de bloc | Nombre d’octets dans le bloc de Fonction
de données données (nombre d'octets par défaut
dans le mappage de données de sortie)
1 1 octet (octet 0) Etat du systéme (voir page 256)
2 16 octets (octets 1 a 15) Etat des entrées, octets pour les modules
(voir page 257) et bits pour les blocs fonction
(voir page 258)
3 1 octet (octet 16) Données du mappage de données d’entrée, en
miroir dans le mappage de données de sortie
(voir page 261)
4 2 octets (octets 17 a 18) Etat des sondes (voir page 261)
2 octets (octets 19 a 20) Etat des sorties de sécurité (OSSD)
(voir page 262)
6 2 octets (octets 21 a 22) Informations de diagnostic sur les blocs
fonction d’entrée et les blocs fonction de sortie
(voir page 263)

Mappage de données d’entrée : bloc de données état du systéme

Le premier bloc de données du mappage de données de sortie est constitué d’'un octet (octet 0) et
fournit des informations sur I'état du systéme via deux bits.

Signification des bits de I'octet 0 du mappage de données de sortie, bloc de données état du

systeme :
Bit Valeur Signification
0 0 Contréleur de sécurité modulaire non connecté au bus de terrain
0 1 Controleur de sécurité modulaire connecté au bus de terrain
1 0 Aucune erreur détectée.
1 1 Erreur détectée
Info

Bus Module: ETHERNET _IP
Firmware Version: n.n Master Status: .
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Contrairement aux octets des autres blocs de données du mappage de données de sortie, I'état
du systeme sur I'’écran Moniteur de BUS Configurator n’est pas représenté par des cases a
cocher, mais un indicateur lumineux pour le bit O (bit 0 = 0 : gris, bit 0 = 1 : vert). La fenétre
Moniteur de BUS Configurator ne fournit pas de représentation visuelle du bit 1 de cet octet. Si bit
1 =1, les informations sur I'erreur détectée (identification des blocs fonction d’entrée et/ou des
blocs de fonction de sortie concernés, et message d’erreur) s’affichent dans la section Diagnostics
de la fenétre Moniteur de BUS Configurator (voir page 263).

Mappage de données de sortie : octets pour les modules du bloc de données d’état des entrées

Le deuxieme bloc de données de sortie fournit des informations sur I'état des entrées connectées
des modules. Le deuxieme bloc de données est constitué de 16 octets (octets 1 a 15 du mappage
des données de sortie).

A chaque module avec entrées physiques est attribué un nombre de bits correspondant au nombre
d’entrées physiques du module. Selon le nombre d’entrées physiques d’'un module, le module
utilise un octet (modules incluant jusqu’a huit entrées) ou deux octets (modules incluant plus de
huit entrées).

e Modules qui utilisent un octet dans le mappage de données de sortie :
o XPSMCMCP0802+
o XPSMCMDIO800-
o XPSMCMMX0802-
o XPSMCMEN-

e Modules qui utilisent deux octets dans le mappage de données de sortie :
o XPSMCMDI1600+
o XPSMCMDI1200MT

Les octets du deuxieéme bloc de données du mappage de données de sortie sont attribués aux
modules dans I'ordre suivant :

. XPSMCMCP0802-

. XPSMCMMX0802-

. XPSMCMDI1600¢

. XPSMCMDI0800-

. XPSMCMDI1200MT

. XPSMCMENO0200SC+ ou XPSMCMENO0200HT+ ou XPSMCMENO0200TT-

. XPSMCMENO0100SC+ ou XPSMCMENO100HT+ ou XPSMCMENO100TT-

8. XPSMCMENO0200-

Le rapport de projet (voir page 218) affiche les modules connectés, I'attribution d’octets aux
modules et I'utilisation des bits par les blocs fonction.

NO AR WN-=-
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Exemple :

Octet ‘ Module ‘ Explication

Bloc de données état du systéme

Octet 0 ’Aucune mention ‘ Information sur I'état du systeme

Bloc de données état des entrées

Octet 1 XPSMCMCP0802- Ce module comporte huit entrées
physiques, il utilise donc un octet. C'est le
premier module dans I'ordre défini.

Octet 2 XPSMCMDI0800- Ce module comporte huit entrées
physiques, il utilise donc un octet. C'est le
quatrieme module dans I'ordre défini.
Comme les deuxieme et troisi€me modules
dans I'ordre défini ne sont pas installés,
I'octet suivant disponible (octet 2) du
mappage de données de sortie est attribué a

ce module.
Octet 3 XPSMCMDI1200MT Ce module comporte 16 entrées physiques,
Octet 4 il utilise donc deux octets.

Mappage de données de sortie : bits d'état des blocs fonction d’entrée dans le bloc de données d’état des

entrées

Les blocs fonction d’entrée sont attribués aux entrées physiques d’'un module. Le nombre de bits
attribués a un bloc fonction dépend du nombre d’entrées logiques du bloc fonction et du nombre
correspondant d’entrées physiques du module.

Exemple :

Les blocs fonction E- STOP, LI GHT CURTAI N et SW TCH sont utilisés avec le module
XPSMCMCP0802-. Ce module est le premier dans I'ordre des modules. Par conséquent, I'octet 1
du mappage de données de sortie (le premier octet du bloc de données de I'état des entrées) est
attribué a ce module. Le bloc fonction E- STOP présente la valeur d’index la plus faible

(voir page 263) (1). |l utilise deux entrées physiques du module. Par conséquent, les deux
premiers bits (0, 1) de I'octet 1 sont attribués au bloc fonction E- STOP. Le bloc fonction LI GHT
CURTAI N présente la valeur d’index 2. Il utilise également deux entrées physiques. Par
conséquent, les deux bits suivants (2, 3) sont attribués au bloc fonction LI GHT CURTAI N. Le bloc
fonction SW TCH présente la valeur d’index 3. Il utilise une entrée physique. Par conséquent, le bit
suivant (4) est attribué au bloc fonction SW TCH. Dans I'exemple, aucune autre bloc fonction n’est
utilisé avec le module.

258

EIO0000001988 04/2018




Logiciel BUS Configurator

Input 1 (CPOB02) P17

Input 2 (CP0802) /P18

?“ 1 i i Iougaut

&85 estor
o

¥/ BUS Configurator - User Interface

=le =

Settings
Freeze
Reldbus input
000
Diasgnostics
input
Input diagnostic OK

Irfo

Bus Module: ETHERNET_IP
Femware Version: nn

Status

Probe
76543210

o
1

oot

Master Status: )

D0
000

q

T 854 3 200
/] J| Ol

1 Lareprésentation graphique de I'octet 0 du bloc de données d’état des entrées (octet 1 du mappage de
données de sortie)

Octet 0 du bloc de données d’état des entrées (octet 1 du mappage de données de sortie)

Bit7=0 Bit6 =0 Bit5=0 Bit4=00u1 |Bit3=0 Bit2=0ou1 |Bit1=0 Bit0O=0o0u 1
Non utilisé Non utilisé Non utilisé Blocfonction | Bloc fonction LI GHT Bloc fonction E- STOP
SW TCH CURTAI' N

A chaque bloc fonction est attribué un nombre de bits correspondant au nombre d’entrées qu'il
utilise. Le premier bit représente I'état du bloc fonction d’entrée (0 = FALSE, 1 = TRUE). Le ou les
bits suivants représentent le nombre d’entrées du bloc fonction d’entrée. Ces bits restent a zéro.

Si le premier bit d’'un bloc fonction d’entrée est 1, les entrées physiques du module auquel ce bloc
fonction est attribué sont a I'état haut (HIGH). Si le premier bit d’un bloc fonction d’entrée est 0, au
moins 'une des entrées physiques du module auquel ce bloc fonction est attribué sont a I'état bas

(LOW).

Exemple :
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1 Lareprésentation graphique de I'octet O du bloc de données d’état des entrées (octet 1 du mappage de
données de sortie)

Octet 0 du bloc de données d’état des entrées (octet 1 du mappage de données de sortie)

Bit7=0 Bit6=0 Bit5=0 Bit4=0 Bit3=0 Bit2=1 Bit1=0 Bit0=0
Non utilisé | Non utilisé | Non utilisé | L’état du bloc L’état du bloc fonction L’état du bloc fonction
fonction d’entrée LI GHT CURTAI N | d’entrée E- STOP est
d’entrée est TRUE. Les entrées FALSE. Au moins I'une des
SW TCH est physiques correspondantes | entrées physiques
FALSE. du module sont a I'état haut | correspondantes du module
L’entrée (HIGH). est a I'état bas (LOW).
physique
correspondante
dumodule est a
I'état bas
(LOW).

Outre les informations sur I'état logique du bloc fonction d’entrée (TRUE ou FALSE) et I'état de
I'entrée physique correspondante (HIGH ou LOW), les informations de diagnostic des blocs
fonction d’entrée qui utilisent ces entrées sont fournies dans les octets du Bloc de données de
diagnostic du mappage de données de sortie (voir page 263).

Cas particulier : les blocs fonction utilisés pour les modules de contrdle de la vitesse XPSMCMEN-
Si vous utilisez des modules XPSMCMEN?- de controle de la vitesse, les octets correspondants
dans le bloc de données de I'état des entrées contiennent des informations supplémentaires,
contrairement aux octets des autres modules.
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Les bits 0 a 3 d’un octet représente la premiére voie, les bits 4 a 7 d’un octet représente la
deuxieme voie. Selon le type de surveillance (vitesse zéro, plage de vitesses) et le type de matériel
utilisé (encodeur et/ou capteur de proximité), les informations indiquées dans le tableau suivant
sont encodées dans les octets.

Voie 1

Voie 0

Al ECH I

I E D

| 0 > vitesse supérieure a seuil / hors plage

1 > vitesse inférieure a seuil / hors plage

0 = sens horaire
1 = sens anti-horaire

0 —> déplacement (vitesse supérieure au seuil)
1 —> arrét (vitesse inférieure au seuil)
toujours 0

0 > vitesse supérieure a seuil / hors plage
1 > vitesse inférieure a seuil / hors plage

0 = sens horaire
1 = sens anti-horaire

0 —> déplacement (vitesse supérieure au seuil)
1 —> arrét (vitesse inférieure au seuil)

toujours 0

Survitesse /
fenétre

Direction !

Arrét

Survitesse /
fenétre

Direction !

Arrét

(1) Ladirection est indiquée uniquement si vous utilisez des encodeurs. La valeur du bit n’est pas utile si vous
utilisez uniquement des capteurs de proximité.

Mappage de données de sortie : données en miroir dans le mappage de données d’entrée

Le troisiéme bloc de données du mappage de données de sortie est un miroir du mappage de
données d’entrée (voir page 254). Il est constitué d’'un octet (octet 16). Ces données peuvent
permettre de fournir un retour au contréleur logique.

Mappage de données de sortie : état des sondes

Le quatrieme bloc de données du mappage de données de sortie indique I'état des sondes
(voir page 350) configurées. Ce bloc de données est constitué de deux octets (octets 17 et 18) qui
représente les 16 sondes possibles et les bits correspondants.

Les sondes permettent d’obtenir des informations sur I'état des blocs fonction qui ne sont pas
immédiatement connectés aux entrées physiques comme blocs fonction d’entrée, mais sont
placés en aval dans le schéma.
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Mappage de données de sortie : état des sorties de sécurité (OSSD)

Le cinquiéme bloc de données de sortie fournit des informations sur I'état des sorties de sécurité
connectées des modules (sorties OSSD). |l est constitué de deux octets (octets 19 et 20).

A chaque module avec sorties physiques de sécurité OSSD est attribué un nombre de bits
correspondant au nombre de sorties physiques.

Chaque bit indique I'état de la sortie logique correspondante du bloc fonction (TRUE ou FALSE)
et la sortie physique (HIGH ou LOW).

Les bits sont attribués dans I'ordre suivant :
. XPSMCMCP0802-

. XPSMCMMX0802¢

. XPSMCMDOO0002¢

. XPSMCMDOO0004-

. XPSMCMROO0004-

. XPSMCMROO0004DA-

Si plusieurs modules de méme type sont utilisés, les adresses de nceud de ces modules
déterminent le ou les octets utilisés pour les modules. Le module ayant I'adresse de nceud la plus
basse est attribué au bit le plus faible, le module ayant I'adresse la plus basse suivante est attribué
a l'octet suivant, etc. Chaque bloc de fonction de sortie est attribué a un bit, quel que soit le nombre
de sorties.

OB WN-=-

Exemple :

Deux blocs fonction de sortie OSSD avec deux sorties chacun sont utilisés avec le module
XPSMCMCPO0802-. Ce module est le premier dans I'ordre des modules. Par conséquent, le bit 0
de 'octet 19 du mappage de données de sortie est attribué au bloc de fonction de sortie OSSD 1
car il a la plus faible valeur d’index (voir page 263) (1). Le bloc fonction de sortie OSSD 2 utilise le
bit 1.

L’octet 0 du bloc de données d’'état des OSSD (octet 19 du mappage de données de sortie)

Bit7=0 Bit6 =0 Bit5=0 Bit4 =0 Bit3=0 Bit2=0 Bit1=00u1 |Bit0=0o0u1
Non utilisé Non utilisé Non utilisé Non utilisé Non utilisé Non utilisé Blocfonction | Bloc fonction
0SsSD 2 0sSD 1

Le bit attribué a un bloc fonction de sortie représente I'état du bloc fonction de sortie (0 = FALSE,
1 = TRUE). Si le bit d’'un bloc fonction de sortie est 1, les sorties physiques du module auquel ce
bloc fonction est attribué sont a I'état haut (HIGH). Si le bit d’un bloc fonction de sortie est 0, au
moins I'une des sorties physiques du module auquel ce bloc fonction est attribué est a I'état bas
(LOW).

Exemple :

262
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FBK_RST1/P7

FBK_RST2/P11

0S50

Index: 2

FB K1-K2 missing

MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8

0

76543210
4| 1

1 La représentation graphique de I'octet 0 du bloc de données d’état des OSSD (octet 19 du mappage de
données de sortie)

L’octet 0 du bloc de données d’état des OSSD (octet 19 du mappage de données de sortie)

Bit7=0 Bit6 =0 Bit5=0 Bit4=0 Bit3=0 Bit2=0 Bit1=0 Bit0=1

Non utilisé | Non utilisé | Non utilisé | Non utilisé | Non utilisé | Non utilisé | L’état du bloc | L’état du bloc
fonction de fonction de
sortie OSSD 2 | sortie OSSD 1
est FALSE. Au | est TRUE. Les
moins l'une sorties
des sorties physiques
physiques correspond-
correspond- antes du
antes du module sonta
module est a I'état haut
I'état bas (HIGH).
(LOW).

Outre les informations sur I'état logique du bloc fonction de sortie (TRUE ou FALSE) et I'état de la
sortie physique correspondante (HIGH ou LOW), les informations de diagnostic des blocs fonction
de sortie qui utilisent ces sorties sont fournies dans les octets du Bloc de données de diagnostic
du mappage de données de sortie (voir page 263).

Mappage de données de sortie : Informations de diagnostic des blocs fonction d’entrée et de sortie

Le sixieme bloc de données du mappage de données de sortie fournit des information de
diagnostic dans les blocs fonction d’entrée et les blocs fonctions de sortie utilisés avec les entrées
et les sorties physiques. Ce bloc de données est constitué de deux octets (octets 21 a 22).

Le premier octet contient le numéro d’'index du bloc fonction pour identifier le bloc fonction. Le
deuxiéme octet contient les information de diagnostic des blocs fonction d’entrée (voir page 266)
ou les blocs fonction de sortie (voir page 267).
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L’écran Moniteur de BUS Configurator affiche les informations dans des sections distinctes des
entrées et les sorties OSSD. Le premier champ dans chaque section contient le numéro d’index
du bloc fonction, le deuxiéme champ contient le message d’erreur correspondant.

ﬁ BUS Configurator - User Interface | = =
_:Ic_ Settings
Info
nect| |ifime=s Bus Module: ETHERNET_IP
Firmware Version: n.n Master Status: .
Fieldbus Input
0x00
Diagnostics
Input
1 Indeac: 1
k Mod-Sel disconnected
( 088D 055D
220008 432 ] D
2 index: 2 e o R A R 0
L FB K1-K2 missing
MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8

1 Informations de diagnostic sur les blocs fonction d’entrée
2 Informations de diagnostic sur les blocs fonction de sortie

Le numéro d’index est également indiqué sur les blocs fonction dans SoSafe Configurable.
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op1
------------- S
soee-Eoing. (o2 <K PP
Input 3 (CP0802) P18 -+ T-1P13. By -
FBK_RST.

bit 7

1 Le numéro d’index indiqué dans le coin supérieur droit de la représentation graphique du bloc fonction
dans SoSafe Configurable

Les numéros d’'index des blocs fonction d’entrée sont compris entre 1 a 128. Les numéros d’index
des blocs fonction de sortie sont compris entre 192 a 225.

Les blocs fonction d’entrée et les blocs fonction de sortie peut afficher les mémes numéros (1

a 128) sur I'écran Moniteur de BUS Configurator et dans SoSafe Configurable car les types de
blocs fonction sont identifiés par des champs distincts et une représentation graphique différente.
Cela signifie que les numéros d’index des représentations graphiques des blocs fonction de sortie
s’affichent avec un décalage de -191 dans BUS Configurator et dans SoSafe Configurable.

Si les informations de diagnostic sont disponibles sur un bloc fonction de sortie, le premier octet
du bloc de données avec informations de diagnostic (octet 21 du mappage de données de sortie)
contient le numéro d’index du bloc fonction sans ce décalage. For exemple, le numéro d’index 2
d’un bloc fonction de sortie dans SoSafe Configurable correspond au numéro 93 dans le mappage
de données de sortie.

Le code de diagnostic d’un bloc fonction d’entrée ou un bloc fonction de sortie se trouve dans
I'octet 22 du mappage de données de sortie. Le message d’erreur correspondant s’affiche dans
BUS Configurator.

Si aucune erreur n’est détectée, aucune information de diagnostic n’est disponible et la valeur de
I'octet 22 est 128.
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Codes de diagnostic pour les blocs fonction d'entrée (entrées)

Le champ du code de diagnostic de la section des entrées sur I'écran Moniteur de
BUS Configurator et I'octet 23 du mappage de données de sortie peuvent contenir les valeurs
suivantes pour les entrées :

Codes de diagnostic pour les blocs fonction d’entrée (entrées), au format décimal

Code Message d'erreur Explication
128 Aucune erreur détectée. -
1 Aucune transition de front de signal Les groupes de contacts doivent étre réinitialisés
détectée. avant leur évaluation par le bloc fonction.
2 Délai de synchronisation dépassé. Les deux commutateurs doivent changer d’état dans
le délai de synchronisation défini.
3 Délai de synchronisation dépassé pour | Opération incorrecte sur un cété du commutateur a
la commande 1. commande double.
4 Délai de synchronisation dépassé pour | Opération incorrecte sur un cété du commutateur a
la commande 2. commande double.
7 Commutateur de sélection incohérent. | Le sélecteur ne doit pas avoir plusieurs entrées
définies.
8 Commutateur déconnecté. Le sélecteur doit avoir au moins une entrée définie.
10 Détection d’erreur QUT_TEST. Les tests de diagnostic OUT_TEST ont échoué.
11 Divergence d’entrées redondantes. Echec de la vérification de la redondance sur
I'entrée.
12 Réservé -
13 Erreur de cablage de diagnostic Sortie de test non connectée a I'entrée appropriée.
OUT_TEST
14 Sortie OK, mais entrée connectée a Connexion d’entrée de test non valide.
24 VCC.
15 Court-circuit entre le test de cellule Erreur de temps de réponse de cellule photo-
photoélectrique et I'entrée de la cellule | électrique.
photoélectrique.
16 Absence de réponse de la cellule photo- | Le signal de test sur le transmetteur de la cellule
électrique. photo-électrique n'est pas détecté sur le récepteur.
17 Court-circuit entre les cellules photo- Le signal de test est présent sur deux cellules
électriques. photoélectrique.
18 Saf ety Mat non connecté. Connexion incorrecte de tapis.
19 Sortie incohérente avec retour. Le signal de test sur I'entrée est présent sur plusieurs
OUT_TEST.
20 Connexion incorrecte. Le signal de test est présent sur plusieurs entrées.

NOTE : Les codes non mentionnés sont réservés.
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Codes de diagnostic pour les blocs fonction d’entrée (entrées), au format décimal
Code Message d'erreur Explication
21 Détection d’erreur QUT_TEST. Le signal de test sur I'entrée n'est pas présente sur
QUT_TEST.
22 Divergence OUT_TEST redondantes. Echec de la vérification de la redondance sur
QUT_TEST.
23 Module de contréle de la vitesse : Capteur de proximité non détecté / Capteur de
capteur de proximité non détecté proximité non opérationnel.
24 Module de contréle de la vitesse : Vérifiez si I'encodeur est correctement cablé et
encodeur non détecté alimenté.
25 Module de contréle de la vitesse : Vérifiez si le capteur de proximité est correctement
capteur de proximité non détecté cable.
26 Module de contréle de la vitesse : L'un des deux capteurs de proximité n'est pas
capteurs Proximity1 et Proximity2 non | connecté.
détectés
27 Module de contréle de la vitesse : L'un des deux encodeurs n'est pas connecté.
encoder1 et encoder2 non détectés
28 Module de contrédle de la vitesse : erreur | Erreur de vérification de la redondance durant la
de divergence de fréquences mesure.
29 Module de contrdle de la vitesse : Alimentation de I'encodeur incorrecte.
alimentation de I'encodeur non détectée
1337 Détection d’erreur de synchronisation Les commutateurs & commande double doivent
TWO- HAND . changer d’état dans le délai de synchronisation
défini.
1341 Non démarré. Echec du test de démarrage.
1377 Attente de redémarrage. L'entrée a une réinitialisation manuelle et n'a pas
encore redémarré.
NOTE : Les codes non mentionnés sont réservés.

"Les codes de diagnostic 133, 134 et 137 ne sont pas représentés par les voyants de
XPSMCMCP0802-.

Si les informations de diagnostic sont disponibles sur plusieurs blocs fonction d’entrée, les
informations correspondantes du champ d’index de BUS Configurator sont mises a jour toutes les

500 ms.

Codes de diagnostic des blocs fonction de sortie (OSSD)
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Le champ du code de diagnostic de la section OSSD de BUS Configurator et I'octet 23 du
mappage de données de sortie peuvent contenir les valeurs suivantes pour les entrées :

Codes de diagnostic pour les blocs fonction de sortie (OSSD), au format décimal

Code Message d'erreur Explication

1 ENABLE NON DETECTE -

2 ATTENTE DE REDEMARRAGE OSSD -

3 RETOUR K1/K2 NON DETECTE -

4 ATTENTE DE SYNCHRONISATION Echec de la vérification de la redondance sur
INTERNE GOSSD.

5 Aucune alimentation OSSD détectée -
Délai de redémarrage dépassé -
Le retour K1 K2 externe ne correspond pas | Applicable aux modules XPSMCMRO0004 et
au cablage CAT 2 selon ISO 13849-1. XPSMCMROO0004DA configurés dans le

cablage CAT 2 selon la norme 1ISO 13849-1.

Si les informations de diagnostic sont disponibles sur plusieurs blocs fonction de sortie, les
informations correspondantes du champ d’'index de BUS Configurator sont mises a jour toutes les
500 ms.

Mappage du bus de terrain pour les mappages de données d’entrée et données de sortie
Informations de mappage pour CANopen et EtherCAT :

Nom Index Sous-index | Longueur
en bits

RPDO 1 Mappage de données d’entrée 140045

Mappage de données d’entrée octet 0 | 2100,y 01hex 8
TPDO 1 Etat et diagnostic 1800},6x

Etat du systéme 200064 01hex 8

Index de diagnostic 2001}ex 01hex 8

Code de diagnostic 2001 hex 02hex 8

Miroir du mappage de données 2180pex 01hex 8

d’entrée octet 0

Etat des sondes octet 0 220264 01ex 8

Etat des sondes octet 1 220204 026x 8
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Nom Index Sous-index | Longueur
en bits
TPDO 2 Etat des entrées 1 1801 }6x
Etat des entrées octet 0 220064 01hex 8
Etat des entrées octet 1 220004 02h6x 8
Etat des entrées octet 2 220064 03hex 8
Etat des entrées octet 3 220064 04hex 8
Etat des entrées octet 4 220004 05h6x 8
Etat des entrées octet 5 220064 08hex 8
Etat des entrées octet 6 220064 07hex 8
Etat des entrées octet 7 220064 08ex 8
TPDO 3 Etat des entrées 2 180246,
Etat des entrées octet 8 220064 09ex 8
Etat des entrées octet 9 220064 0Arex 8
Etat des entrées octet 10 2200},04 0Bhex 8
Etat des entrées octet 11 220064 0Chex 8
Etat des entrées octet 12 220064 ODpex 8
Etat des entrées octet 13 2200},6x OEhex 8
Etat des entrées octet 14 220064 OF hex 8
Etat des entrées octet 15 220064 10pex 8
TPDO 4 Etat des sorties 1803pex
Etat de OSSD octet 0 220100y | OTpey 8
Etat de OSSD octet 1 220104 02h6x 8

NOTE : Pour PROFIBUS DP, un outil de configuration externe disponible avec I'équipement

maitre est utilisé pour le mappage. Le bloc de données d’entrée constitué d’un octet est mappé

avant le mappage de données de sortie constitué de 24 octets (état du systeme, état des entrées,
état des sondes, état des OSSD, index et code de diagnostic). Les octets doivent étre configurés
avec le type « 1 octet ».
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Mappage de données d’entrée :

Données Modbus série (RTU) Modbus TCP/IP EtherNet/IP
Adresse de registre Adresse de registre Objet assemblage
Instance/attribut
Octet de mappage de 40001 40001 9Bhex/Thex
données d’entrée
Mappage de données d’entrée :
Données CANopen EtherCAT
Index / sous-index des Index / sous-index des
objets objets
Octet de mappage de 2181 hex! Thex 2101 hex!/ Thex
données d’entrée
Mappage de données de sortie :
Données Modbus série (RTU) Modbus TCP/IP EtherNet/IP
Adresse de registre Adresse de registre Objet assemblage
Instance/attribut
Etat du systéme 30001 30001 64hex/ Thex
Etat des entrées 30002-30017 30002-30017 64hex/2hex -
64hex/1 1hex
Miroir du mappage de 30018 30018 6416x/12hex
données d’entrée
Etat des sondes 30019-30020 30019-30020 641ex/13hex -
64hex/1 4hex
Etat de OSSD 30021-30022 30021-30022 641ex/15nex -
64hex/1 6hex
Index et code de 30023-30024 30023-30024 64hex/17hex -
diagnostic 64hex/18nex

NOTE : Seul I'octet de poids faible des registres de 16 bits est utilisé.

Données

CANopen
Index / sous-index des
objets

EtherCAT
Index / sous-index des
objets

Etat du systéme 2001 hex/Thex 2001 hex/Thex
Etat des entrées 2201hex/01hex - 2201hex/01hex -
2201 1hex/10hex 2201hex/10hex
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Données

CANopen
Index / sous-index des
objets

EtherCAT
Index / sous-index des
objets

Miroir du mappage de 2181 hex/01hex 21811ex/01hex

données d’entrée

Etat des sondes 2203pex/01hex - 220316x/01hex -
2203,6x/02pex 2203},6x/02pex

Etat de OSSD 2202h6x/01hex - 2202ex/01hey -
2202p6x/02pex 2202}6x/021ex

Index et code de 2002p6¢/01hex - 20021ex/01hex -

diagnostic 20024,6,x/02pex 2002},64/02p6x
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Exemple de configuration dans SoSafe Configurable et représentation dans
BUS Configurator

Exemple de configuration dans SoSafe Configurable

Le tableau (voir page 274) sous les deux captures d’écran fournit la description détaillée des
éléments numérotés dans les captures d’écran, ce qui vous permet de les faire correspondre aux
éléments représentés dans SoSafe Configurable (voir page 272).

1
7
\L FBK_RST1PT
>
o rmon R P
N

&
2 3 5

Représentation d’'un exemple de configuration dans BUS Configurator

Le tableau (voir page 274) sous les captures d’écran fournit la description détaillée des éléments
numeérotés dans les captures d’écran, ce qui vous permet de les faire correspondre aux éléments
représentés dans BUS Configurator (voir page 272).
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ﬁl’s&m_ e Tienate.

File | Settings

Fieldbus Input

Config | |Connect Wiite

(00

Index: 1

Mod-5el disconnected

0SSD

Index: 2
FB K1-K2 missing

Info
Bus Module: ETHERNET_IP
Fimware Version: nn  Master Status: @

Status

7|6 543210
o= TP T I T ) [oxB0

TD000O0C0EE (oo

MAC Address: 00-30-11-16-7E-F8

EI00000001988 04/2018

273



Logiciel BUS Configurator

Description de I'exemple de configuration dans SoSafe Configurable et représentation dans

BUS Configurator

Le tableau ci-dessous fournit la description détaillée des éléments numérotés dans I'exemple de
configuration dans SoSafe Configurable (voir page 272) et la représentation correspondante dans
BUS Configurator (voir page 272).

Numéro

Description

1

Le bloc fonction d’entrée SELECTOR SW TCH avec index 1 est connecté aux entrées physiques
1 et 2 de XPSMCMCP0802-. Comme le bloc fonction d’entrée comporte deux entrées, les bits 0
et 1 de 'octet 1 du mappage de données de sortie sont attribués au bloc fonction. L’état logique
du bloc fonction d’entrée SELECTOR SW TCH est FALSE. Dans BUS Configurator, cela est
indiqué par les cases des bits (0 et 1) non cochées. Dans SoSafe Configurable, cela est indiqué
par la ligne orange en pointillés (connexion incorrecte). Au moins I'une des entrées physiques
correspondantes de XPSMCMCP0802- est a I'état bas (LOW).

Le bloc fonction d’entrée ENABLE avec index 2 est connecté a I'entrée physique 3 du
XPSMCMCP0802+. Comme le bloc fonction d’entrée comporte une entrée, le bit 2 de I'octet 1 du
mappage de données de sortie est attribué au bloc fonction. L'état logique du bloc fonction
d’entrée ENABLE est TRUE. Dans BUS Configurator, cela est indiqué par la case de ce bit cochée.
Dans SoSafe Configurable, cela est indiqué par la ligne verte (connexion). L’entrée physique
correspondante de XPSMCMCP0802- est a I'état haut (HIGH).

L’état logique de la sonde attribuée au bit 7 est TRUE. Dans BUS Configurator, cela est indiquée
par la case de ce bit cochée. Dans SoSafe Configurable, cela est indiqué par la ligne verte.

Le bloc fonction de sortie OSSD 1 avec index 1 est connecté aux sorties physiques 1A et 1B de
XPSMCMCP0802-. Le bit 0 de I'octet 19 du mappage de données de sortie est attribué a ce bloc
fonction. L'état logique du bloc fonction de sortie OSSD 1 est TRUE. Dans BUS Configurator, cela
est indiqué par la case de ce bit cochée. Dans SoSafe Configurable, cela est indiqué par la ligne
verte (connexion). Les sorties physiques correspondantes 1A et 1B de XPSMCMCP0802¢« sont a
I'état haut (HIGH).

Le bloc fonction de sortie OSSD 2 avec index 2 est connecté aux sorties physiques 2A et 2B de
XPSMCMCP0802-. Le bit 1 de I'octet 19 du mappage de données de sortie est attribué a ce bloc
fonction. L’état logique du bloc fonction de sortie OSSD 2 est FALSE. Dans BUS Configurator,
cela est indiqué par la case de ce bit non cochée. Dans SoSafe Configurable, cela est indiqué par
la ligne rouge en pointillés (signal incorrect). Les sorties physiques correspondantes 2A et 2B de
XPSMCMCPO0802- sont a I'état bas (LOW).

BUS Configurator fournit des informations de diagnostic. Les champs de la section Entrée
affichent le numéro d’index index du bloc fonction d’entrée (1) et le message de diagnostic
correspondant. Les champs de la section OSSD affichent le numéro d’index index du bloc fonction
de sortie (2) et le message de diagnostic correspondant.

Dans SoSafe Configurable, les informations de diagnostic sont représentées sur un graphique sur
I’écran Moniteur (voir page 233), pas sur cet écran.
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Partie IV

Blocs fonction

Contenu de cette partie
Cette partie contient les chapitres suivants :

Chapitre Titre du chapitre Page
13 Blocs fonction d'entrée, de contrdle de vitesse, de sortie et de commentaire 277
14 Blocs fonction opérateur 355

EIO0000001988 04/2018

275




Blocs fonction

276 EI00000001988 04/2018



Chapitre 13

Blocs fonction d'entrée, de contrble de vitesse, de sortie et de
commentaire

Contenu de ce chapitre
Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
13.1 Blocs fonction d’entrée 278
13.2 Blocs fonction de contréle de la vitesse 323
13.3 Blocs fonction de sortie 344
134 Blocs fonction de commentaire 354
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Sous-chapitre 13.1

Blocs fonction d’entrée

Contenu de ce sous-chapitre

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Bloc fonction LI GHT CURTAI N 279
Bloc fonction SOLI D STATE DEVI CE 282
Bloc fonction TWO HAND CONTROL 284
Bloc fonction SAFETY GUARD 286
Bloc fonction LOCK FEEDBACK 290
Fonction NETVWORK_| N 292
Bloc fonction SELECTOR SW TCH 293
Bloc fonction PHOTOCELL 294
Bloc fonction E- STOP 297
Bloc fonction ENABLE 300
Bloc fonction FOOTSW TCH 303
Bloc fonction SAFETY NAT 307
Bloc fonction SENSOR 310
Bloc fonction SW TCH 312
Bloc fonction ENABLI NG SW TCH 314
Bloc fonction TESTABLE SAFETY DEVI CE 318
Bloc fonction FI ELDBUS | NPUT 321
Fonctions LLO et LL1 322
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Bloc fonction LI GHT CURTAI N

Présentation

Le bloc fonction de barriere optique LI GHT CURTAI Nsurveille I'état de la barriere de sécurité opto-

électronique (ou scanner laser) (équipement de protection électro-sensible, ESPE). Lorsque

I'équipement opto-électronique détecte un objet, les sorties sont définies sur FALSE. Si aucun

autre objet n’est détecté par I'équipement opto-électronique, la sortie est définie sur TRUE.

‘#l LIGHT
'5 CURTAIN

(/_\) Propriété
LIGHT CURTAIN

Reéinitialisation manuelle

Tiie de réinitialisation

Test au démarrage
Filtre (ms)
> U

Simultanéité (ms)
10

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre

Description

Réinitialisation

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque activation du bloc

réinitialisation

manuelle fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie de la fonction suit directement les
conditions de I'entrée.
Type de Si 'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de réinitialisation de

0 a 1. Si l'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisationde 0a 1a 0.

Réinitialiser \
Manuel
t
Sortie " i
t=250 ms
t2,
Réinitialiser
Surveillé
“ t1 * \
Sortie
t1 > 250 ms
t2 = 250 ms

Exemple de connexion :

024 Vde
i QUT_TEST1 13 ] %
Contactors out_TesT2 [ AT
2 % | ourtestafE] s
m o | out_TesT4 [i6]
J_——E— = INPUT1 [[17] +
+ LES— g NpPUT2 [
P gl emp
2 INPUT4 J20]
Restart Feedback 8 u kel 24 Vde
S INPUTS § 21) e GND
r INPUTS | 22] -
INPUTT j 2 0SsD1
INPUTS § 24 05502
Light Curtain

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation de la barriere optique au démarrage
de la machine. Ce test est effectué en ouvrant et en activant la barriére optique.
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Paramétre Description

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre configuré de 3 a
250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La longueur du filtre affecte le calcul du
temps de réponse total de I'unité.

Simultané Disponible uniqguement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est sélectionnée, la fonction

surveille la commutation simultanée des 2 voies. En 'absence de commutation durant le temps
de synchronisation défini, la fonction reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation
des deux voies peut étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le bloc fonction.

Description de
I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres). Le texte
s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction SCLI D STATE DEVI CE

Présentation

Le bloc fonction SOLI D STATE DEVI CE surveille les entrées d'un dispositif statique. Siles entrées

sont définies sur TRUE, la sortie est définie sur TRUE. Si les entrées sont définies sur FALSE, la
sortie est définie sur FALSE.

(/_\) Propriété
SOLID STATE DEVICE

Reéinitialisation manuelle

Tiie de réinitialisation

Test au démarrage

Filtre (ms)

3
Simultanéité (ms)
10

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si l'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisatonde 0 a1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du commutateur de
sécurité au démarrage de la machine. Ce test est effectué en activant et en
désactivant le commutateur de sécurité.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané Est toujours actif.

La fonction surveille la commutation des 2 voies si la synchronisation n'est pas
inférieure au temps de synchronisation (simultanéité), la fonction reste sur
FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut étre
configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction TWO HAND CONTROL

Présentation
Le bloc fonction TWO HAND CONTROL surveille le commutateur a commandes double. Les deux

commutateurs a bouton-poussoir doivent étre actives dans un délai de 500 msec pour que la sortie
passe a I'état TRUE. Si les commutateurs a bouton-poussoir ne sont pas activés simultanément,

la sortie est définie sur FALSE.

(~) Propriété

TWO HAND CONTROL
Type d'entrées
Quadruple NC-NO ~

Sorties Test

NoTest | Entrée 1

NoTest | Entrée 2

NoTest + | Entrée 3

NoTest ~ | Entrée 4

Test au démarrage
Filtre (ms)

3

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Type d'entrée

o Double NO (NO double voie) : permet la connexion de deux commutateurs
de commande double avec un contact normalement ouvert (NO) sur chaque
bouton (EN 574 11l A)

o NC-NO quadruple : permet la connexion de deux commutateurs de
commande double avec un contact normalement ouvert et un contact
normalement fermé (NO/NC) pour chaque bouton (EN 574 1l C).

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation de la fonction de
commande double au démarrage de la machine. Ce test est effectué en
appuyant simultanément sur les commutateurs de commande double dans un
délai de 500 ms et en les relachant.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Sortie erreur Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le

bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction SAFETY GUARD

Présentation

Les blocs fonction SAFETY GUARD a 1 ou 2 voies surveillent I'état d'un dispositif de protection
mobile ou un dispositif de protection.
Lorsque le dispositif de protection est fermé, les entrées de la fonction sont définies sur TRUE et

la sortie est définie sur TRUE. Lorsque le dispositif de protection est ouvert, les entrées de la
fonction sont définies sur FALSE et la sortie est définie sur FALSE.

@ Propriété
SAFETY GUARD 2CH.

Type d'entrées

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Surveille -
Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)

* U
Simultané
Simultangité (ms)

103

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre Description

Type d'entrée o Voie simple (NC) : permet la connexion de dispositifs de protection a
contacts normalement fermés a 1 voie.

e Voie double (NC) : permet la connexion de dispositifs de protection a
contacts normalement fermés a 2 voies.

® Double : permet la connexion de dispositifs de protection a 2 voies avec
1 contact normalement ouvert (NO) et 1 contact normalement fermé (NC)

Réinitialisation manuelle | Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Parameétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systeme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
Lt \ urvei
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Exemples de connexion avec 1 ou 2 contacts :

FB ] =
T - g
INPUT n 2
- o
>
o [ 2
| [ouT TESTN E]
| 2

FB |
s [ |inPuT &
s [ [INPUT (n+1) %
&
e |OUT TEST (n+1) i;
JUe =]
| [ouT TESTN -

288

EIO0000001988 04/2018




Blocs fonction d'entrée, de contrdle de vitesse, de sortie et de commentaire

Paramétre

Description

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du dispositif de
protection au démarrage de la machine. Ce test est effectué en ouvrant et en
fermant le dispositif de protection.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané Disponible uniquement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est

sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction LOCK FEEDBACK

Présentation

Le bloc fonction LOCK FEEDBACK surveille les entrées d'une serrure de sécurité pour un dispositif
de protection mobile ou une porte de sécurité. Si les entrées indiquent que la serrure est

verrouillée, la sortie est définie sur TRUE, sinon la sortie est définie sur FALSE.

() Propriété
LOCK FEEDBACK

Type d'entrées
Double NC ~

Sorties Test

Entrée 1
Entrée 2

Filtre (ms)
: U
Simultané

Simultanéité (ms)

10 37
Sortie erreur

Description de l'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Type d'entrée

o Simple NC : permet la connexion de composants avec un contact
normalement fermé (NC).

o Double NC : permet la connexion de composants avec deux contacts
normalement fermés (NC).

® Double NO + NC : permet la connexion de composants avec un contact
normalement ouvert et un contact normalement fermé.

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Filtre (ms)

Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané

Disponible uniquement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est
sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Fonction NETWORK | N

Présentation

Le bloc fonction NETWORK_| N permet de connecter les entrées du réseau au bloc fonction
NETWORK. Si les entrées sont définies sur TRUE, la sortie associée est définie sur TRUE.

(~) Propriété
NETWORK_IN

— Type d'entrées
hSimple -
Filtre (ms)

nt Sortie 3 {J

Description de I'objet

Parameétres
Paramétre Description
Type d'entrée o Simple : permet la connexion de sorties de signalisation a un autre Contréleur de
sécurité modulaire.
® Double : permet la connexion de sorties OSSD d’un autre Contréleur de sécurité
modulaire.
Filtre (ms) ® Si cette option est sélectionnée, permet le filtrage des signaux d’un autre Contrdleur
de sécurité modulaire.
® Le filtre peut étre configuré de 3 a 250 ms.
® Lalongueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de Contréleur de
sécurité modulaire.
Description de Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres). Le texte
l'objet s’affiche au-dessus du bloc fonction.

NOTE : L’entrée peut étre allouée sur le Controleur de sécurité modulaire. Elle doit étre utilisée
avec l'opérateur (voir page 409) NETWORK .
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Bloc fonction SELECTOR SW TCH

Présentation

Le bloc fonction du commutateur de sélection SELECTOR SW TCH surveille les entrées d'un
commutateur de sélection de deux a quatre voies. Si une seule entrée est définie sur TRUE, la
sortie correspondante est également définie sur TRUE. Dans d’autres conditions, ou toutes les
entrées sont définies sur FALSE ou plusieurs entrées sont définies sur TRUE, les sorties sont
définies sur FALSE.

'\5 Propriété
SELECTOR SWITCH

Type d'entrées

Sélecteur quadruple ~

Filtre (ms)
v

Sortie erreur

Description de I'objet

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description
Type d'entrée o Sélecteur double : permet la connexion d'un commutateur de sélection a
2 voies.
o Sélecteur triple : permet la connexion d'un commutateur de sélection a
3 voies.
e Sélecteur quadruple : permet la connexion d'un commutateur de sélection a
4 voies.
Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre

configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Sortie erreur Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction PHOTOCEL L

Présentation

Le bloc fonction PHOTOCELL surveille I'état des entrées d'une cellule photoélectrique de sécurité
(dispositif opto-électronique). Sile champ de la cellule photoélectrique est vide, la sortie est définie
sur TRUE. Si le champ de la cellule photoélectrique est occupé, la sortie est définie sur FALSE.

@ Propriété
PHOTOCELL

Reinitialisation manuelle
Type de réinitialisation

Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)
3

Sortie erreur

Description de l'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque

activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie

de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si l'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie

la transition du signal de réinitialisatonde 0 a1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie A
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
u \ Surveillé
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms
—
o | =
Q — @]
o =
= — 7]
@] o
I — >
o || o
ouT | |INPUT n §
TEST | |OUT TESTn =
(TX)
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Parameétre

Description

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation de la cellule
photoélectrique au démarrage de la machine. Ce test est effectué par un front
montant et descendant sur la cellule photoélectrique.

Filtre (ms)

Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de l'unité.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction E- STOP

Présentation

Le bloc fonction E- STOP (arrét d'urgence) surveille I'état d'un bouton-poussoir d'arrét d'urgence.

Les sorties du bloc fonction E- STOP sont définies sur TRUE uniquement si les entrées sont

définies sur TRUE.

@ Propriété
E-STOP

Type d'entrées
Double NC ~

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)
3 ———
Simultané

Simultangité (ms)
10

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre

Description

Type d'entrée

® Voie simple (NC) : permet la connexion d'un bouton-poussoir d'arrét
d'urgence a 1 voie.

e Voie double (NC) : permet la connexion d'un bouton-poussoir d'arrét
d'urgence a 2 voies.

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si I'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
L, \ Surveillé
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ys toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de la
fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation de I'arrét d'urgence au
démarrage de la machine. Ce test est effectué en appuyant et en relachant le
bouton-poussoir.

Filtre (ms)

Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.
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Paramétre Description

Simultané Disponible uniquement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est
sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction ENABLE

Présentation
Le bloc fonction ENABLE ou la fonction clé ENABLE surveille un équipement a clé manuelle.

Lorsque la clé est insérée et tournée en position fermée, la sortie est définie sur TRUE. Si la clé
n'est pas insérée ou non tournée en position fermée, la sortie est définie sur FALSE.

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Type d'entrées
Double NO -

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Surveillée -

Sorties Test

Mo Test = | Entrée 1

Test au démarrage

Filtre (ms)

%
Simultané

Simultanéité (ms)

103

Sortie erreur

Description de I'objet

Parameétre

Description

Type d'entrée

o Simple NO : permet la connexion d'un contact normalement ouvert a 1 voie.
® Double NO : permet la connexion de contacts normalement ouverts a
2 voies.

Reéinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, l'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Paramétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
Lt \ urvei
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Exemples de connexion a 1 ou 2 contacts :

FB ] =
T - g
INPUT n 2
- o
>
o [ 2
| [ouT TESTN E]
| 2

FB |
s [ |inPuT &
s [ [INPUT (n+1) %
&
e |OUT TEST (n+1) i;
JUe =]
| [ouT TESTN -
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Parameétre

Description

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du commutateur
d'activation au démarrage de la machine. Ce test est effectué en ouvrant et en
activant le clé d'activation.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané Disponible uniqguement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est

sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction FOOTSW TCH

Présentation

Le bloc fonction FOOTSW TCH surveille le dispositif a pédale de sécurité. Si le dispositif a pédale
de sécurité est actionné, la sortie est définie sur TRUE. Si le dispositif & pédale de sécurité n'est
pas actionné, la sortie est définie sur FALSE.

@ Propriété
FOOTSWITCH

Type d'entrées
Double NC ~

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)

3 [————
Simultané

Simultangité (ms)

103

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description
Type d'entrée o Voie simple (NC) : permet la connexion d'un dispositif a pédale de sécurité a
contact normalement fermé a 1 voie.
® Voie simple (NO) : permet la connexion d'un dispositif a pédale de sécurité
a contact normalement ouvert a 1 voie.
® Voie double (NC) : permet la connexion d'un dispositif a pédale de sécurité
a contacts normalement fermés a 2 voies.
e Double : permet la connexion de dispositifs a pédale de sécurité a 2 voies

avec un contact normalement ouvert (NO) et un contact normalement ferme
(NC)

Reéinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Paramétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
Lt \ urvei
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Exemple de connexion a 1 ou 2 contacts :

FB ] =
T - g
INPUT n 2
- o
>
o [ 2
| [ouT TESTN E]
| 2

FB |
s [ |inPuT &
s [ [INPUT (n+1) %
&
e |OUT TEST (n+1) i;
JUe =]
| [ouT TESTN -
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Parameétre

Description

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du dispositif a pédale
de sécurité au démarrage de la machine. Ce test est effectué en appuyant et en
relachant le dispositif a pédale de sécurité.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané Disponible uniqguement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est

sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction SAFETY NAT

Présentation

Le bloc fonction SAFETY MAT surveille le tapis de sécurité. Si le tapis de sécurité est activé, la
sortie est définie sur TRUE. Si le tapis de sécurité est désactivé, la sortie est définie sur FALSE.

Paramétres

E\j Propriété

SAFETY MAT
Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation

Surveille -

Sorties Test

Entrée 1
Entrée 2

Test au démarrage
Filtre (ms)

3 J

Sortie erreur

Description de I'objet

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque

activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie

de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Parameétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systeme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms
e e e =
I I o
f . f =
| | o
| | =
| |
I I g
| |
I ¢ I %
DO S U SR J a
>
NOTE :

o Chaque sortie peut étre connectée a une seule entrée de tapis de sécurité
(si la connexion paralléle de 2 entrées n'est pas autorisée).

® Le bloc fonctionnel SAFETY MAT ne peut pas étre utilisé avec des
composants a 2 fils et une résistance de terminaison.
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Paramétre

Description

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du tapis de sécurité
au démarrage de la machine. Ce test est effectué en ouvrant et en activant le
tapis de sécurité.

Filtre (ms)

Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction SENSOR

Présentation

La fonction SENSOR surveille I'entrée d’un capteur non lié a la sécurité. Si le champ du capteur est

vide, la sortie est définie sur TRUE. Si le champ du capteur est interrompu, la sortie est définie sur
FALSE.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas la fonction SENSOR comme sortie de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

(~) Propriété

SENSOR

Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation

Surveille -

Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)

2 U
Sortie erreur

Description de I'objet

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description

Réinitialisation manuelle | Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, l'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Paramétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
l'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du capteur au
démarrage de la machine. Ce test est effectué en activant et en désactivant la
zone du capteur.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Sortie erreur Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le

bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction SW TCH

Présentation

Le bloc fonction SW TCH surveille I'entrée d'un bouton-poussoir ou d'un commutateur non li¢ a la

sécurité. Si le bouton-poussoir est actionné, la sortie est définie sur TRUE, sinon la sortie est
définie sur FALSE.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas la fonction SW TCH comme sortie de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

(~) Propriété

SWITCH

Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation

Surveille -

Sorties Test

Test au démarrage

Filtre (ms)

2 U
Sortie erreur

Description de I'objet

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description

Réinitialisation manuelle | Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, l'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Paramétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
l'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du commutateur au
démarrage de la machine. Ce test est effectué en activant et en désactivant le
commutateur.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Sortie erreur Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le

bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Bloc fonction ENABLI NG SW TCH

Présentation

Le bloc fonction ENABLI NG SW TCH surveille les entrées d'un commutateur d'activation. Lorsque
le commutateur d'activation est en position médiane (position 2), la sortie est définie sur TRUE. Si
le commutateur d’activation n’est pas actionné (position 1) ou s’il est actionné complétement
(position 3), la sortie est définie sur FALSE.

@ Propriété
ENABLING SWITCH

Type d'entrées
Double NO + NC ~

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

lSortie Sorties Test

No Test ¥ | Entrée 2

No Test ~| Entree 3
Test au démarrage
Filtre (ms)

*

Simultanéité (ms)

200 J

Sortie erreur

Mode Select
Mode 1 ~

-.I

Description de |'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre

Description

Type d'entrée

o Double NO : permet la connexion d'un commutateur d'activation avec
2 contacts normalement ouverts.

o Double NO + NC : permet la connexion d'un commutateur d'activation avec
2 contacts normalement ouverts (NO) et 1 contact normalement fermé (NC).

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
I'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du commutateur
d'activation au démarrage de la machine. Ce test est effectué en appuyant sur
le commutateur d'activation pour I'activer puis en le relachant.

Filtre (ms) Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unite.

Simultané Est toujours actif.

La fonction surveille la commutation des 2 voies si la synchronisation n'est pas
inférieure au temps de synchronisation (simultanéité), la fonction reste sur
FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut étre
configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Mode Select

Le mode 1 et le mode 2 sont décrits ci-dessous.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caracteres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Tableau mode 1 (2 NO + 1 NC)

Mode Select

1

Y

Position 1 : commutateur d'activation complétement relaché
Position 2 : commutateur d'activation enfoncé en position médiane
Position 3: commutateur d'activation complétement enfoncé

Position
Entrée 1 2 3
IN 1 0 1 0
IN 2 0 1 0
IN 37 1 1 0
ouT 0 1 0

" uniquement avec 2 NO + 1 NC
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Tableau mode 2 (2 NO + 1 NC)

Mode Select

1 2 3
Y

Position 1 : commutateur d'activation completement relaché
Position 2 : commutateur d'activation enfoncé en position médiane
Position 3: commutateur d'activation complétement enfoncé

Position
Entrée 1 2 3
IN 1 0 1 0
IN 2 0 1 0
IN 3 1 0 0
ouT 0 1 0
" uniquement avec 1 NO + 1 NC
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Bloc fonction TESTABLE SAFETY DEVI CE

Présentation

Le bloc fonction TESTABLE SAFETY DEVI CE surveille les entrées d'un capteur de sécurité a 1 ou
2 voies.

@ Propriété
TESTABLE SAFETY DEVICE

Type d'entrées

Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

Surveille -
IS ortie Sorties Test

Test au démarrage

||

Filtre (ms)
s ————
Simultané

Simultanéité (ms)
10

Sortie erreur

Description de I'objet
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Paramétres

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre Description
Type d'entrée e Voie simple (NC) : permet la connexion de contacts normalement fermés
(NC) a 1 voie.
o Voie simple (NO) : permet la connexion de contacts normalement ouverts
(NO) a 1 voie.

e Voie double (NC) : permet la connexion de contacts normalement fermés a
2 voies.

o Voie double NO + NC : permet la connexion de voies avec un contact
normalement ouvert et un contact normalement fermeé

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si l'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systéme vérifie
la transition du signal de réinitialisaton de 0 a 1 a 0.

Sorties Test

Le test de sortie est la détection de la surveillance en ligne pour les courts-
circuits. Les sorties fournissent une alimentation 24 VCC avec une impulsion
périodique spécifique (impulsions 100 ps toutes les 5,5 ms) pour chaque sortie
de test. Si elles sont attribuées aux différentes voies d’entrée, les entrées
attendent I'impulsion périodique spécifique de la sortie de test spécifique. Si
l'impulsion n’est pas regue ou si I'impulsion regue est différente, les sorties de
la fonction sont définies sur FALSE.

Une fois les sorties physiques sélectionnées pour la fonction, il est possible
d’attribuer les sorties de test appropriées qui sont renvoyées aux entrées
associées.

Test au démarrage

Si elle est sélectionnée, cette fonction requiert I'activation du commutateur de
sécurité au démarrage de la machine. Ce test est effectué en activant et en
désactivant le commutateur de sécurité.

Filtre (ms)

Permet de filtrer les signaux d'entrée issus du bloc fonction. Le filtre peut étre
configuré de 3 a 250 ms et il permet d'éliminer les rebonds des contacts. La
longueur du filtre affecte le calcul du temps de réponse total de I'unité.

Simultané

Disponible uniquement si 2 voies d'entrée sont utilisées. Lorsqu'elle est
sélectionnée, la fonction surveille la commutation simultanée des 2 voies. En
I'absence de commutation durant le temps de synchronisation défini, la fonction
reste sur FALSE. Le temps maximum entre la commutation des deux voies peut
étre configuré entre 10 et 7000 ms.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Simple NC et simple NO
Simple NC

IN 1 ouT

0 0

1 1

Double NC et double NO

Double NC
IN 1 IN 2 ouT Erreur de synchronisation
détectée
0 0 0 -
0 1 0 X
1 0 0 X
1 1 1 -
Double NC / NO
IN 1 IN 2 ouT Erreur de synchronisation
détectée
0 0 0 X
0 1 0 -
1 0 1 -
1 1 0 X
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Bloc fonction FI ELDBUS | NPUT

Présentation
La fonction FI ELDBUS | NPUT permet l'insertion d'une entrée non liée a la sécurité du bus de

terrain. Vous pouvez utiliser jusqu'a 8 entrées du bus de terrain dans une configuration. Chaque
entrée doit étre configurée en définissant le bit exact utilisé dans la fenétre des propriétés.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas FI ELDBUS | NPUT comme sortie liée a la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

(%) Propriété
FIELD BUS INPUT

T. 68 B a4 B 2 1.0
e
FIELD BUS INPUT [

Description de I'objet

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description

Sélection debits Un bit doit étre sélectionné (0-7) pour chaque entrée du bus de terrain, pour définir
'adresse de I'entrée associée.

Description de I'objet | Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.

EI00000001988 04/2018 321



Blocs fonction d'entrée, de contrdle de vitesse, de sortie et de commentaire

Fonctions LLO et LL1

Présentation

Les fonctions LLO etLL1 @ permettent de saisir un niveau logique prédéfini

(constantes binaires) sur une entrée de bloc fonction.
e LLO: niveau logique 0 (FALSE)
e LL1:niveau logique 1 (FALSE)
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Sous-chapitre 13.2

Blocs fonction de contrble de la vitesse

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Bloc fonction ZERO SPEED MONI TORI NG 324
Bloc fonction ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NG 328
Bloc fonction MAX SPEED MONI TORI NG 333
Bloc fonction SPEED RANGE MONI TORI NG 338
Détection des erreurs des capteurs de proximité et d’encodeur 342
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Bloc fonction ZERO SPEED MONI TORI NG

Présentation

Le bloc fonction ZERO SPEED MONI TORI NG surveille la vitesse d'un équipement, et génére une
sortie définie sur TRUE lorsque la vitesse est inférieure a la valeur sélectionnée.

7 -
() Propriété
ZERO SPEED MONITORING

Type Axe Type Capteur

Dispositif de mesure

ZERO SPEED
MONITORING Résolution Codeur (< 10000)

11024 | [impulsions/tour]

Hystérésis (%)
5 J

Limite Vitesse zéro (< 60)

10 l [tours/min]

Fréquence vitesse zéro (>=1Hz)

[Hz] | Mesure

fm=170,667

fm=162,134

|:] Sortie erreur

Description de I'objet

Paramétres

Parameétre Description

Type Axe Définit le type d'axe surveillé.
e Linéaire : doit étre sélectionné en cas de translation.
e Rotatif : a sélectionner en cas de rotation.

Type de capteur Sile Type d'axe est Linéaire, le Type de capteur définit le type de capteur connecté
aux entrées du module. Le Type de capteur peut étre, par exemple, un encodeur
d’arbre pour un Type d’axe Rotatif ou un faisceau optique d’'un Type d’axe Linéaire.
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Paramétre

Description

Dispositif de mesure

Définit le type de capteur utilisé. Vous pouvez sélectionner :
Codeur

Proximité

Codeur + Proximité

Proximité 1 + Proximité 2

Codeur 1 + Codeur 2

Pitch

Si le Type d'axe sélectionné est Linéaire, avec un Type de capteur Rotatif, ce
champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir la conversion entre le
nombre de tours du capteur et la distance parcourue

Choix proximité

Ce paramétre est actif si le capteur de Proximité est sélectionné comme Dispositif
de mesure.

Le type de capteur de proximité peut étre PNP, NPN, NO (normalement ouvert) et
NC (normalement fermé), avec 3 ou 4 fils.

Pas de proxy:

PNP 3 fils NC

PNP 3 fils NO

NPN 3 fils NO

NPN 3 fils NC

PNP 4 fils NC/NO

NPN 4 fils NC/NO

PNP/NPN 4 fils NC/NC

PNP/NPN 4 fils NO/NO

EIO0000001988 04/2018
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Parameétre

Description

Proximity
Interconnectés

Cette option est disponible si un axe est surveillé par 2 capteurs de proximité

(Proximity1 + Proximity2).

Si cette option est utilisée, la condition d’entrée ou le signal des deux capteurs est

a I'état bas (LOW) en méme temps est détectée comme une erreur d’entrée, par

exemple, absence de signal de capteur. Conditions d’utilisation de cette option :

® |es capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce que les signaux a
I'état haut (HIGH) se chevauchent.

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce qu’au moins I'un
des deux signaux soit a I'état haut (HIGH) a un point dans le temps.

® Vous devez utiliser des capteurs de proximité PNP.

® Les capteurs de proximité doivent étre de type NO (normalement ouvert).

AL

—

L L L

Résolution

Entrez le nombre d'impulsions/tour (dans le cas du capteur rotatif) ou um/impulsion
(capteur linéaire) relatif au capteur utilisé.

Vérification

Ce parameétre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Entrez le
nombre d'impulsions/tours (dans le cas d’un capteur rotatif) ou pm/impulsion
(capteur linéaire) relatif au second capteur utilisé.

Rapport de
transmission

Ce parametre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Ce
parameétre vous permet de saisir le ratio entre deux capteurs. Si les deux capteurs
sont sur le méme élément mobile, le ratio est 1, sinon le nombre correspondant au
rapport doit étre saisi. Par exemple, il y a un codeur et un commutateur de
proximité. Ce dernier se trouve sur un élément mobile qui (étant donné la
démultiplication de I'engrenage) tourne deux fois plus vite que le codeur. Par
conséquent, cette valeur doit étre 2.

Hystérésis (%)

Elle représente la valeur de I'hystérésis en pourcentage au-dessous de laquelle le
changement de vitesse est filtré. Entrez une valeur différente de 1 pour éviter la
commutation continue due au changement de I'entrée.

Limite vitesse zéro

Entrez la valeur de la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie Zer o du
bloc fonction est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur
définie, la sortie Zer o du bloc fonction est définie sur TRUE.
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Paramétre Description

Fréquence vitesse zéro | Indique les valeurs de la fréquence calculée fM et fm (en déduisant I'hystérésis
définie). Si la valeur s'affiche en vert, le résultat du calcul de la fréquence est positif.
Si la valeur s'affiche en rouge, il est nécessaire de modifier les parametres dans les
formules suivantes :

Axe rotatif, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

trs/min [rév / min)

SIHz] = r ® Résolution [impulsions / rév]
H0

Axe linéaire, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

i vitesse [m / min] = 1000 , ..
SfIH=z] = el ] % Résolution [impulsions / rév)]
60 = pas [mm / rév]

Axe linéaire, capteur linéaire. Fréquence obtenue :

FIHz) = f‘f.re_w.\'c.' [mm / _n'.].x ]Ul]l.]
Résolution [pm / impulsion]

t fréquence

tr/min vitesse de rotation

Résolution mesure

Vitesse vitesse linéaire

Pas pas du capteur

NOTE : L’hystérésis doit &tre modifiée uniquement si : fy;=vert ; f,,=rouge.

A AVERTISSEMENT

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

Vérifiez que la réponse du systéme correspond aux exigences de la machine lors de l'utilisation
des blocs fonction Speed Mboni t ori ng.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Le temps de réponse du Contrdleur de sécurité modulaire peut étre supérieur a 300 ms.
Vous devez réaliser des essais fonctionnels et empiriques pour vérifier le temps de réponse.
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Bloc fonction ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NG

Présentation
Le bloc fonction ZERO AND MAX SPEED MONI TORI NGsurveille la vitesse d'un équipement, et
génere la sortie ZEROdéfinie sur TRUE lorsque la vitesse est inférieure a la valeur sélectionnée.
De plus, il génére la sortie OVER définie sur FALSE si la vitesse mesurée dépasse un seuil

prédéterminé.

@ Propriété
ZERO AND MAX SPEED MONITC A

Type Axe Type Capteur

Dispositif de mesure

Activer Direction

Décision Direction
Bidirectionnel*

Nombre seuils

Résolution Codeur (< 10000)

1 [impulsions/tour]

Hystérésis (%)
5

Limite Vitesse zéro (< 60)
| 10 [tours/min]

Fréguence vitesse zéro (>=1Hz)

[Hz] | Mesure
fw=0167
fm=0,159

Vitesse 1 (< 60000)
0 [toursimin]

Fréguence 1

[Hz] | Mesure
fu=10
fm=10

Sortie erreur

Description de l'objet

| v
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Parameétres
Paramétre Description
Type Axe Définit le type d'axe surveillé.
o Linéaire : doit étre sélectionné en cas de translation.
o Rotatif : a sélectionner en cas de rotation.
Type de capteur Si le Type d’axe est Linéaire, le Type de capteur définit le type de capteur

connecté aux entrées du module. Le Type de capteur peut étre, par exemple, un
encodeur d’arbre pour un Type d’axe Rotatif ou un faisceau optique d’un Type
d’axe Linéaire.

Dispositif de mesure

Définit le type de capteur utilisé. Vous pouvez sélectionner :
Codeur

Proximité

Codeur + Proximité

Proximité 1 + Proximité 2

Codeur 1 + Codeur 2

Activer Direction

Lorsque ce paramétre est activé, la sortie DI R est activée sur le bloc fonction.
Cette sortie est définie sur TRUE si I'axe tourne dans le sens anti-horaire, et sur
FALSE si I'axe tourne dans le sens horaire.

Décision Direction

Définit la direction de la rotation pour laquelle les seuils définis sont actifs :
e Bidirectionnel

o Horaire

o Antihoraire

Si le sens Bidirectionnel est sélectionné, le dépassement du seuil défini est
détecté quel que soit le sens de rotation de I'axe (horaire ou antihoraire).
La détection du paramétre Horaire ou Antihoraire est effectuée uniquement
lorsque l'axe tourne dans le sens sélectionné.

Nombre seuils

Permet de saisir un nombre de seuils pour la valeur maximale de la vitesse. La
modification de cette valeur augmente ou diminue le nombre de seuils qu'il est
possible de saisir (entre le minimum 1 et le maximum 4. Si plusieurs seuils sont
définis, les broches d'entrée relatives a la sélection des seuils spécifiques
s'affichent dans la partie inférieure du bloc fonction.

Consultez Paramétres liés aux seuils (voir page 337).

Pitch

Si le Type d'axe sélectionné est Linéaire, avec un Type de capteur Rotatif, ce
champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir la conversion entre le
nombre de tours du capteur et la distance parcourue
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Parameétre

Description

Choix proximité

Ce parameétre est actif si le capteur de Proximité est sélectionné comme
Dispositif de mesure. Le type de capteur de proximité peut étre PNP, NPN, NO
(normalement ouvert) et NC (normalement fermé), avec 3 ou 4 fils.

Pas de proxy:

® PNP 3fils NC

o PNP 3 fils NO

NPN 3 fils NO

NPN 3 fils NC

PNP 4 fils NC/NO

NPN 4 fils NC/NO

PNP/NPN 4 fils NC/NC

® PNP/NPN 4 fils NO/NO

Proximity Interconnectés

Cette option est disponible si un axe est surveillé par 2 capteurs de proximité

(Proximity1 + Proximity2).

Si cette option est utilisée, la condition d’entrée ou le signal des deux capteurs

est aI'état bas (LOW) en méme temps est détectée comme une erreur d’entrée,

par exemple, absence de signal de capteur. Conditions d'utilisation de cette

option :

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce que les signaux
a I'état haut (HIGH) se chevauchent.

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagcon a ce qu’au moins 'un
des deux signaux soit a I'état haut (HIGH) a un point dans le temps.

o Vous devez utiliser des capteurs de proximité PNP.

® Les capteurs de proximité doivent étre de type NO (normalement ouvert).

4L

—

Ly L [

Résolution Entrez le nombre d'impulsions/tour (dans le cas du capteur rotatif) ou
pm/impulsion (capteur linéaire) relatif au capteur utilisé.
Vérification Ce paramétre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Entrez

le nombre d'impulsions/tours (dans le cas d’un capteur rotatif) ou um/impulsion
(capteur linéaire) relatif au second capteur utilisé.
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Paramétre

Description

Rapport de transmission

Ce parameétre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Ce
parameétre vous permet de saisir le ratio entre deux capteurs. Si les deux
capteurs sont sur le méme élément mobile, le ratio est 1, sinon le nombre
correspondant au rapport doit étre saisi. Par exemple, il y a un codeur et un
commutateur de proximité. Ce dernier se trouve sur un élément mobile qui (étant
donné la démultiplication de I'engrenage) tourne deux fois plus vite que le
codeur. Par conséquent, cette valeur doit étre 2.

Hystérésis (%)

Elle représente la valeur de I'hystérésis en pourcentage au-dessous de laquelle
le changement de vitesse est filtré. Entrez une valeur différente de 1 pour éviter
la commutation continue due au changement de I'entrée.

Limite vitesse zéro

Entrez la valeur de la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie Zer o du
bloc fonction est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est inférieure a la
valeur définie, la sortie Zer o du bloc fonction est définie sur TRUE.

Vitesse 1, 2, 3,4

Entrez la valeur de la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie du bloc
fonction Over est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est inférieure a la

valeur définie, la sortie du bloc fonction Over est définie sur TRUE.

Fréquence vitesse zéro /
Fréquence 1/
Fréquence 2

Indique les valeurs de la fréquence calculée fy, et f,,, (en déduisant I'hystérésis

définie). Si la valeur s'affiche en vert, le résultat du calcul de la fréquence est
positif.

Si la valeur s'affiche en rouge, il est nécessaire de modifier les paramétres dans
les formules suivantes :

Axe rotatif, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

) trs/min [rév / min) . . . . .
flHz] = o % Résolution [impulsions / rév]
hi)

Axe linéaire, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

i vitesse [m / min] = 1000 . .
SfHz] = el ! x Résolution [impulsions / rév)
60 = pas [mm / rév]

Axe linéaire, capteur linéaire. Fréquence obtenue :

FIHz) = f‘f.re_w.\'a.' [ / .\'.].X ]Ul]l.]
Résolution [pm / impulsion]

t fréquence

tr/min vitesse de rotation

Résolution mesure

Vitesse vitesse linéaire

Pas pas du capteur

NOTE : L’hystérésis doit étre modifiée uniquement si : fy;=vert ; f,=rouge.
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A AVERTISSEMENT

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

Vérifiez que la réponse du systéme correspond aux exigences de la machine lors de I'utilisation
des blocs fonction Speed Mbni t ori ng.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Le temps de réponse du Contrdleur de sécurité modulaire peut étre supérieur a 300 ms.
Vous devez réaliser des essais fonctionnels et empiriques pour vérifier le temps de réponse.
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Bloc fonction MAX SPEED MONI TORI NG

Présentation

Le bloc fonction MAX SPEED MONI TORI NG surveille la vitesse d'un moteur, et génére une sortie
définie sur FALSE si la vitesse mesurée dépasse le seuil prédéterminé. Si la vitesse est inférieure
au seuil prédéterminé, la sortie est définie sur TRUE.

@ Propriété
MAX SPEED MONITORING

Type Axe Type Capteur
Rotatif

Dispositif de mesure
Codeur ~

MAX SPEED
MONITORING

Activer Direction

Décision Direction
Bidirectionnel *

Nombre seuils
Un Seuil

I

Resolution Codeur (< 10000)
i 1024 | [impulsions/tour]

Hystérésis (%)
3

Vitesse 1 (< 60000)
l 100 |[tours/min]

Sortie erreur

Description de I'objet
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Parametres
Paramétre Description
Type Axe Définit le type d'axe surveillé.
e Linéaire : doit étre sélectionné en cas de translation.
e Rotatif : a sélectionner en cas de rotation.
Type de capteur Si le Type d’axe est Linéaire, le Type de capteur définit le type de capteur

connecté aux entrées du module. Le Type de capteur peut étre, par exemple, un
encodeur d’arbre pour un Type d’axe Rotatif ou un faisceau optique d’un Type
d’axe Linéaire.

Dispositif de mesure

Définit le type de capteur utilisé. Les choix possibles sont :
e Codeur

® Proximité

o Codeur + Proximité

e Proximité 1 + Proximité 2

e Codeur 1 + Codeur 2

Activer Direction

Ce parameétre est actif si 'Encodeur est sélectionné comme Dispositif de mesure.
Lorsque ce paramétre est activé, la sortie DI R est activée sur le bloc fonction.
Cette sortie est définie sur TRUE si I'axe tourne dans le sens anti-horaire, et sur
FALSE si I'axe tourne dans le sens horaire.

Décision Direction

Définit la direction de la rotation pour laquelle les seuils définis sont actifs. Les
choix possibles sont :

e Bidirectionnel

® Horaire

e Antihoraire

Si le sens Bidirectionnel est sélectionné, le dépassement du seuil défini est
détecté quel que soit le sens de rotation de I'axe (horaire ou antihoraire). La
détection du paramétre Horaire ou Antihoraire est effectuée uniquement lorsque
I'axe tourne dans le sens sélectionné.

Nombre seuils

Permet de saisir un nombre de seuils pour la valeur maximale de la vitesse
(voir page 337). La modification de cette valeur augmente ou diminue le nombre
de seuils qu'il est possible de saisir (entre le minimum 1 et le maximum 4 (voir ci-
dessous). Si plusieurs seuils sont définis, les broches d'entrée relatives a la
sélection des seuils spécifiques s'affichent dans la partie inférieure du bloc
fonction.

Pitch

Si le Type d'axe sélectionné est Linéaire, avec un Type de capteur Rotatif, ce
champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir la conversion entre le
nombre de tours du capteur et la distance parcourue
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Paramétre

Description

Choix proximité

Ce parametre est actif si le capteur de Proximité est sélectionné comme Dispositif
de mesure.

Le type de capteur de proximité peut étre PNP, NPN, NO (normalement ouvert)
et NC (normalement fermé), avec 3 ou 4 fils.

Pas de proxy:

PNP 3 fils NC

PNP 3 fils NO

NPN 3 fils NO

NPN 3 fils NC

PNP 4 fils NC/NO

NPN 4 fils NC/NO

PNP/NPN 4 fils NC/NC

® PNP/NPN 4 fils NO/NO

Proximity Interconnectés

Cette option est disponible si un axe est surveillé par 2 capteurs de proximité

(Proximity1 + Proximity2).

Si cette option est utilisée, la condition d’entrée ou le signal des deux capteurs est

a I'état bas (LOW) en méme temps est détectée comme une erreur d’entrée, par

exemple, absence de signal de capteur. Conditions d’utilisation de cette option :

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce que les signaux
a 'état haut (HIGH) se chevauchent.

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce qu’au moins I'un
des deux signaux soit a I'état haut (HIGH) a un point dans le temps.

® Vous devez utiliser des capteurs de proximité PNP.

® |es capteurs de proximité doivent étre de type NO (normalement ouvert).

4L

—

Ly L [

Résolution Entrez le nombre d'impulsions/tour (dans le cas du capteur rotatif) ou
pm/impulsion (capteur linéaire) relatif au capteur utilisé.
Veérification Ce parametre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Entrez

le nombre d'impulsions/tours (dans le cas d’un capteur rotatif) ou pm/impulsion
(capteur linéaire) relatif au second capteur utilisé.
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Parameétre

Description

Rapport de transmission

Ce parametre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Ce
parametre vous permet de saisir le ratio entre deux capteurs. Siles deux capteurs
sont sur le méme élément mobile, le ratio est 1, sinon le nombre correspondant
au rapport doit étre saisi. Par exemple, il y a un codeur et un commutateur de
proximité. Ce dernier se trouve sur un élément mobile qui (étant donné la
démultiplication de I'engrenage) tourne deux fois plus vite que le codeur. Par
conséquent, cette valeur doit étre 2.

Hystérésis (%)

Elle représente la valeur de I'hystérésis en pourcentage au-dessous de laquelle
le changement de vitesse est filtré. Entrez une valeur différente de 1 pour éviter
la commutation continue due au changement de I'entrée.

Vitesse 1, 2, 3, 4

Entrez la valeur de la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie du bloc
fonction Over est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est inférieure a la
valeur définie, la sortie du bloc fonction Over est définie sur TRUE.

Fréquence

Elle indique les valeurs de la fréquence calculée fy, et f,, (en déduisant I'nystérésis
définie). Si la valeur s'affiche en vert, le résultat du calcul de la fréquence est une
valeur positive.
Si la valeur s'affiche en rouge, il est nécessaire de modifier les paramétres dans
les formules suivantes :
Axe rotatif, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

trs/min [rév / min)

SIHz] = (7 ® Résolution [impulsions / rév]
H0

Axe linéaire, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

. vitesse [m /min] = 1000 , .
SfIH=z] = el ] % Résolution [impulsions / rév)]
60 = pas [mm / rév]

Axe linéaire, capteur linéaire. Fréguence obtenue :

FLHe = - f‘f.re_w.\'a.' [ / .\'.].X ]Ul]l.]
Résolution [pm / impulsion]

t fréquence

tr/min vitesse de rotation

Résolution mesure

Vitesse vitesse linéaire

Pas pas du capteur

NOTE : L'hystérésis doit étre modifiée uniquement si : fy;=vert ; f,=rouge.
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Nombre de seuils

Parametres avec 2 seuils :

I N1

Nombre de seuils

0

Vitesse 1

1

Vitesse 2

Parameétres avec 4 seuils :

I N2 I N1 Nombre de seuils
0 0 Vitesse 1
0 1 Vitesse 2
1 0 Vitesse 3
1 1 Vitesse 4

A AVERTISSEMENT

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

Vérifiez que la réponse du systéme correspond aux exigences de la machine lors de I'utilisation
des blocs fonction Speed Mboni t ori ng.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Le temps de réponse du Contrdleur de sécurité modulaire peut étre supérieur a 300 ms.

Vous devez réaliser des essais fonctionnels et empiriques pour vérifier le temps de réponse.
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Bloc fonction SPEED RANGE MONI TORI NG

Présentation

Le bloc fonction SPEED RANGE MONI TORI NGsurveille la vitesse d'un équipement, et généere une
sortie définie sur TRUE lorsque la vitesse est comprise dans une plage prédéfinie.

@ Propriété
SPEED RANGE MONITORING
Type Axe Type Capteur

Dispositif de mesure
SPEED RANGE
MONITORING
) ! Résolution Codeur (< 10000)

1024 | [impulsions/tour]

Hystérésis (%)
5

Vitesse haute (< 60000)
200 | [tours/min]

Vitesse basse (< 60000)
[ 100 | [tours/min]

Fréquence 1

[Hz] | Mesure

fm=|3413,333

fm=|3242,666

Fréquence 2

[Hz] | Mesure

fm=|1706,667
fm=|1621,334

D Sortie erreur

Description de |'objet
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Parameétres
Parametre Description
Type Axe Définit le type d'axe surveillé :
e Linéaire : doit étre sélectionné en cas de translation.
o Rotatif : a sélectionner en cas de rotation.
Type de capteur Sile Type d’axe est Linéaire, le Type de capteur définit le type de capteur connecté

aux entrées du module. Le Type de capteur peut étre, par exemple, un encodeur
d’arbre pour un Type d’axe Rotatif ou un faisceau optique d’un Type d’axe Linéaire.

Dispositif de mesure

Définit le type de capteur utilisé. Vous pouvez sélectionner :
Codeur

Proximité

Codeur + Proximité

Proximité 1 + Proximité 2

Codeur 1 + Codeur 2

Pitch

Si le Type d'axe sélectionné est Linéaire, avec un Type de capteur Rotatif, ce
champ permet de saisir le pas du capteur pour obtenir la conversion entre le
nombre de tours du capteur et la distance parcourue

Choix proximité

Ce paramétre est actif si le capteur de Proximité est sélectionné comme Dispositif
de mesure.

Le type de capteur de proximité peut étre PNP, NPN, NO (normalement ouvert) et
NC (normalement fermé), avec 3 ou 4 fils.

Pas de proxy:

PNP 3 fils NC

PNP 3 fils NO

NPN 3 fils NO

NPN 3 fils NC

PNP 4 fils NC/NO

NPN 4 fils NC/NO

PNP/NPN 4 fils NC/NC

PNP/NPN 4 fils NO/NO

EIO0000001988 04/2018
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Parameétre

Description

Proximity
Interconnectés

Cette option est disponible si un axe est surveillé par 2 capteurs de proximité

(Proximity1 + Proximity2).

Si cette option est utilisée, la condition d’entrée ou le signal des deux capteurs est

a I'état bas (LOW) en méme temps est détectée comme une erreur d’entrée, par

exemple, absence de signal de capteur. Conditions d’utilisation de cette option :

® |es capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce que les signaux a
I'état haut (HIGH) se chevauchent.

® Les capteurs de proximité doivent étre montés de fagon a ce qu’au moins I'un
des deux signaux soit a I'état haut (HIGH) a un point dans le temps.

® Vous devez utiliser des capteurs de proximité PNP.

® Les capteurs de proximité doivent étre de type NO (normalement ouvert).

AL

—

L L L

Résolution

Entrez le nombre d'impulsions/tour (dans le cas du capteur rotatif) ou um/impulsion
(capteur linéaire) relatif au capteur utilisé.

Vérification

Ce parametre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Entrez le
nombre d'impulsions/tours (dans le cas d’un capteur rotatif) ou pm/impulsion
(capteur linéaire) relatif au second capteur utilisé.

Rapport de
transmission

Ce parametre est actif si deux capteurs se trouvent sur I'axe sélectionné. Ce
parametre vous permet de saisir le ratio entre deux capteurs. Si les deux capteurs
sont sur le méme élément mobile, le ratio est 1, sinon le nombre correspondant au
rapport doit étre saisi. Par exemple, il y a un codeur et un commutateur de
proximité. Ce dernier se trouve sur un élément mobile qui (étant donné la
démultiplication de I'engrenage) tourne deux fois plus vite que le codeur. Par
conséquent, cette valeur doit étre 2.

Hystérésis (%)

Elle représente la valeur de I'hystérésis en pourcentage au-dessous de laquelle le
changement de vitesse est filtré. Entrez une valeur différente de 1 pour éviter la
commutation continue due au changement de I'entrée.

Haute vitesse

Entrez la valeur de la vitesse maximale au-dessus de laquelle la sortie W ndowdu
bloc fonction est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est inférieure a la valeur
définie, la sortie W ndow du bloc fonction est définie sur TRUE.
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Paramétre Description

Vitesse faible Entrez |a valeur de la vitesse minimale au-dessous de laquelle |a sortie W ndowdu
bloc fonction est définie sur FALSE. Si la vitesse mesurée est supérieure a la
valeur définie, la sortie W ndow du bloc fonction est définie sur FALSE.

Axe rotatif, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

) trs/min [rév / min) . . . . .
flHz] = T— % Résolution [impulsions / rév]
Hl)

Axe linéaire, capteur rotatif. Fréquence obtenue :

i vitesse [m / min] = 1000 , ..
SfIH=z] = el ] % Résolution [impulsions / rév)]
60 = pas [mm /rév]

Axe linéaire, capteur linéaire. Fréquence obtenue :

FIHz) = f‘f.re_w.\'a.' [mm / _n'.].x ]Ul]l.]
Résolution [pm / impulsion]

t fréquence

tr/min vitesse de rotation

Résolution mesure

Vitesse vitesse linéaire

Pas pas du capteur

NOTE : L’hystérésis doit &tre modifiée uniquement si : fy;=vert ; f,,=rouge.

A AVERTISSEMENT

PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

Vérifiez que la réponse du systéme correspond aux exigences de la machine lors de I'utilisation
des blocs fonction Speed Mbni t ori ng.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

NOTE : Le temps de réponse du Contrdleur de sécurité modulaire peut étre supérieur a 300 ms.
Vous devez réaliser des essais fonctionnels et empiriques pour vérifier le temps de réponse.
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Détection des erreurs des capteurs de proximité et d’encodeur

Présentation

Un erreur externe issue d’'un encodeur, d’'un capteur de proximité ou du cablage n’implique pas
nécessairement le changement d’état de la sortie Zer o sur le bloc fonction.

(=) Propriété
ZERQ SPEED MONITORING

Type Axe Type Capleur

. Rotatif
Frp—
Axe 1(E02) [0] > Axe

Dispositif de mesure

Hystérésis (%)
5

Limite Vitesse zéro (< 60)
STATUS 10 | [toursimin]

2\ P8 l Sortie emreur I

Description de Fobjet

Les erreurs détectées issues d’'un encodeur, d’'un capteur de proximité ou du cablage sont
identifiées par le module de contrdle de la vitesse géré et définies par le bit de diagnostic
Error CQut sur chaque bloc fonction. Pour activer le Err or Qut , sélectionnez I'option Sortie
Erreur dans le menu Propriété du bloc fonction Speed Mni t ori ng.

A AVERTISSEMENT
PERTE DE LA FONCTION DE SECURITE DESIGNEE

Utilisez le bit de diagnostic Er r or Qut du programme de configuration pour désactiver les

sorties en cas de détection d’une erreur lorsque I'axe fonctionne en utilisant le contréle de la
vitesse.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.
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En I'absence d’erreurs détectées sur un encodeur ou un capteur de proximité, le Error Qut est

égal a 0 (FALSE).

En cas d’erreurs liées a un encodeur ou un capteur de proximité, Err or Qut estégal a 1 (TRUE)

dans les conditions suivantes :

e Non détection d’encodeur ou de capteur de proximité.

e Non détection d’un ou plusieurs cablages d’encodeur ou de capteur de proximité.

e Non détection de I'alimentation d’'un encodeur (uniquement avec le module de contréle de la
vitesse TTL).

e Erreur de divergence de fréquences détectée entre des signaux d’'un encodeur ou un capteur
de proximité.

e Erreur de phase détectée entre des signaux d’un encodeur ou erreur de cycle de fonction-
nement d’une phase.
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Sous-chapitre 13.3

Blocs fonction de sortie

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Sortie de sécurité statique (OSSD) 345
Exemple de délai de sortie avec USER RESTART MANUAL 348
Bloc fonction STATUS 349
Elément FI ELD BUS PROBE 350
Bloc fonction RELAY 351
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Sortie de sécurité statique (OSSD)

Présentation
Les sorties de sécurité a semi-conducteur OSSD (Output Signal Switching Device) ne requierent
aucune maintenance, Qut put 1 et Qut put 2 fournissent 24 VCC si I'entrée est définie sur TRUE,
et 0 VCC si l'entrée est définie sur FALSE.
NOTE : Chaque paire de sortie de sécurité statique (OSSD) a une entrée RESTART. Cette entrée
doit toujours étre connectée comme décrit dans le paragraphe RESTART (voir page 57).

(~) Propriété
0OSSD

W Réinitialisation manuelle
Type de réinitialisation
St DB CRIBORIE]

Activer Status

D Surveillance temps K externe
Sortie erreur

Description de l'objet

FBK_RST1/P7

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description

Réinitialisation manuelle | Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Parameétre

Description

Type de réinitialisation

® Manuel : si cette option est sélectionnée, le systéme ne vérifie que la
transition du signal de 0 a 1.

o Surveillé : si cette option est sélectionnée, le systéme vérifie la transition de
0 a1 puis le retour a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
L t '\ urveil
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Activer Status

Si sélectionné, active la sortie d’état du bloc fonction, qui indique I'état des
sorties OSSD.

Surveillance temps K
externe

Si sélectionné, active la configuration de la plage temporelle dans laquelle le

signal de retour est surveillé.

® Siles sorties passent sur TRUE, le signal de retour (FBK_RST) doit passer
de FALSE a TRUE dans le temps défini.

® Sinon, les sorties sont définies sur FALSE et I'erreur est indiquée sur le
Contréleur de sécurité modulaire par le clignotement du voyant CLEAR
correspondant au OSSD.

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le
bloc fonction.

NOTE :

Le signal de sortie erreur (Error Out) est réinitialisé dans les cas suivants :
® Redémarrage du systéme.

® Activation de la fonction RESET.

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Exemple de temporisation de sortie

Exemple de OSSD avec signal de retour correct. Error Qut défini sur FALSE :

0SsD

Sortie erreur

Exemple de OSSD avec signal de retour incorrect Error Qut défini sur TRUE :
(temps K externe dépassé).

0SsD

|tk |

Sortie erreur I
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Exemple de délai de sortie avec USER RESTART MANUAL

Présentation

Pour configurer deux sorties de sécurité statiques (OSSD), avec un délai pour 'une d’elles (USER
RESTART MANUAL), utilisez la configuration suivante :

@ Propriété
0ssD

Réinitiaisation manuelle
Type de réinitialisation
Surveille ~

[] Activer Status

Testable Safety...
= Field bus Input — [lnput1 (CP0802) /P17
LLO
LL1

A ueur !
CURTAIN

@- Speed Monit...

(input 2 (CP0802) /P18

@ Sortie

% 0SSD c
< Status

= Relay

/" Field bus Probe

Q\ Notes
# Notes

Description de l'objet

(input 3 (CP0802) /P19

@ Opérateur

@ Logiques e |

@ Mémoires ¢

@ Safety Guard...

(»D Compteurs

@ Timers

| Delay

[l Pulse Generator
) Monostable

~ Passing Make C... FBK_RST2/P11

GD Muting 3

1 Sivous utilisez I'opérateur logique DELAY, les deux sorties a programmer avec le type de réinitialisation
Surveillé.

2 La fonction USER RESTART MANUAL doit étre utilisée.

NOTE : Un bouton-poussoir de redémarrage physiquement connecté doit étre connecté aux
entrées RESTART1/ 2 des sorties de sécurité statiques OSSD A et OSSD B utilisées et a
I NPUT3 (O).
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Bloc fonction STATUS

Présentation
Le bloc fonction de sortie STATUS n’est sont pas lié a la sécurité (non impliqué dans la fonction de
sécurité définie). Il doit étre connecté uniquement pour des fonctions de diagnostic. Le bloc
fonction permet de surveiller tout point de la configuration si vous le connectez a I'entrée du bloc
fonction STATUS. La sortie renvoie 24 VCC si I'entrée est définie sur TRUE, ou 0 VCC si I'entrée

est définie sur FALSE.

(=) Propriété
STATUS

Description de I'objet

orlie

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas le bloc fonction STATUS comme sortie de sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre Description

Description de l'objet | Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres). Le
texte s’affiche au-dessus.
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Elément FI ELD BUS PROBE

Présentation

La fonction FI ELD BUS PROBE permet d'afficher I'état de tout point du schéma de cablage du bus
de terrain.
Vous pouvez insérer jusqu'a 16 sondes de bus de terrain et saisir pour chacune le bit sur lequel

est représenté I'état. Les états des sondes du bus de terrain sont représentés avec 2 octets sur le
bus de terrain.

(~) Propriété
FIELD BUS PROBE
bit
3
]
11

O

10
]
9 8
o0

Oa O~
(= e
Oa e
CIs O=
O O~

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT
N'utilisez pas FI ELDBUS PROBE comme élément li€¢ a la sécurité.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Paramétres
Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Paramétre Description

Sélection debits Un bit doit étre sélectionné (0-15) pour chaque entrée du bus de terrain, pour
définir 'adresse de I'entrée associée.
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Bloc fonction RELAY

Présentation
La fonction RELAY est une sortie relais normalement ouverte (NO). Les sorties relais sont fermées
lorsque I'entrée | n est TRUE, sinon les sorties sont définies sur FALSE.
La sortie RELAY est utilisée uniquement avec les modules XPSMCMRO0004- et
XPSMCMROO0004DA-.

Si vous utilisez 'une des modules XPSMCMRO0004+ ou XPSMCMROO0004DA-, vous pouvez
définir la catégorie de l'architecture utilisée (1, 2 et 4).

Le graphique suivant représente la Catégorie 1 :

(~) Propriété
RELAY
Catégorie

Réinitialisation manuelle

Relais A

oiais B Tii e de réinitialisation

Activer Status

FBK_RST1/P5

Description de I'objet

Le graphique suivant représente la Catégorie 2 :

(~) Propriété
RELAY

Categorie

Réinitialisation manuelle

elais A

olais B Tii e de réinitialisation

Activer Status

; D Surveillance temps K externe

Description de I'objet

FBK_RST1/P5
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Le graphique suivant représente la Catégorie 4 :

» ) Propriété

FBK_RST1/P5

RELAY

Relais A
Catégorie

Réinitialisation manuelle

Tii e de réinitialisation

Paramétres

Activer Status
[] surveillance temps K externe

Description de l'objet

Le tableau suivant décrit les paramétres affichés sur le volet Propriété :

Parameétre

Description

Catégorie 1

Sorties avec un seul relais de catégorie 1. Chaque unité peut avoir jusqu'a 4 de
ces sorties.

Les relais internes sont surveillés. Le retour de la surveillance d'équipement
externe (EDM) n’est pas utilisé car il n’est pas nécessaire pour la Catégorie 1, et
chaque sortie peut étre définie sur redémarrage Auto ou Manuel.

Catégorie 2

Les sorties avec un seul relais de catégorie 2 avec sorties OTE (Output Test
Equipment). Chaque unité peut avoir jusqu'a 4 de ces sorties.

La sortie OTE a normalement la valeur 1 (TRUE), sauf en cas de détection d'une
erreur interne ou d'une erreur liée au retour des contacteurs externes (FALSE).
Les relais internes sont surveillés. Le retour de la surveillance d'équipement
externe (EDM) est nécessaire pour la Catégorie 2, et chaque sortie peut étre
définie sur redémarrage Auto ou Manuel.

NOTE : Le retour de surveillance d'équipement externe ne peut pas étre activé
avec le démarrage manuel. Pour surveiller le retour d'équipement externe, le
réinitialisation automatique doit étre sélectionnée.

OrE:

® OTE est activé car il est nécessaire a la conformité aux architectures de
cablage de catégorie 2 pour augmenter la couverture de diagnostic (DC)
conformément a 1SO 13849-1.

® Lasortie OTE est normalement 1 (TRUE). En cas d’erreur interne ou d’erreur
de surveillance d’équipement externe, la sortie OTE est définie sur 0
(FALSE).
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Paramétre

Description

Catégorie 4

Sorties avec deux relais de catégorie 4. Chaque unité peut avoir jusqu'a 2 de ces
sorties. Avec cette sortie, les relais sont controlés par paires.

Les relais internes doubles sont toujours surveillés et chaque sortie peut étre
définie sur démarrage Auto ou Manuel.

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque
activation du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie
de la fonction suit directement les conditions de I'entrée.

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systéme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systeme vérifie
la transition du signal de réinitialisationde 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

Activer Status

Si cette option est sélectionnée, elle permet la connexion de I'état des sorties
relais sur un bloc fonction STATUS.

Surveillance temps K
externe

Si cette option est sélectionnée, elle permet la lecture et la vérification des délais

de commutation des contacteurs externes :

® Avec la catégorie 1, le contréle des contacteurs externes ne peut pas étre
active.

® Avec la catégorie 4, le contrdle des contacteurs externes est obligatoire
(toujours activé).

Description de I'objet

Vous pouvez saisir le nom ou la fonction du composant (texte de 14 caractéres).
Le texte s’affiche au-dessus du bloc fonction.
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Sous-chapitre 13.4

Blocs fonction de commentaire

Blocs fonction COMVENTS et Tl TLE

Commentaires et titres pour les configurations
Les objets COMMVENTS Tl TLE (qui ne sont pas des blocs fonction au sens strict du terme)
permettent de créer des titres pour les configurations et de les annoter avec des commentaires.

Le tableau suivant décrit les objets que vous pouvez utiliser pour fournir des informations
supplémentaires sur une configuration :

Objet

Description

Notes

Cet objet permet d’ajouter des commentaires dans tout point d’'un schéma de
configuration.

~ | Propriété
Notes

=

Titre

Cet objet permet d’ajouter un titre & un schéma de configuration.

Entreprise : entreprise
schneider Utilisateur : Nom

Electric | Nom du projet : Projet
CRC schéma :
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Blocs fonction opérateur

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous-chapitre Sujet Page
141 Opérateurs logiques 356
14.2 Opérateurs de mémoire 365
14.3 Opérateurs de serrure de sécurité (Guard Lock) 372
14.4 Opérateurs de compteur 376
14.5 Opérateurs de temporisateur (Timer) 379
14.6 Opérateurs d'inhibition (Muting) 392
14.7 Fonctions diverses 406
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Sous-chapitre 14.1

Opérateurs logiques

Le nombre total de blocs fonction opérateurs pouvant étre utilisés dans une application est 64.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
AND 357
NAND 358
NOT 358
R 359
NOR 360
XOR 361
XNOR 362
MULTI PLEXER 363
LOd CAL MACRO 364
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AND

Présentation

ortie

(~) Propriété

AND
Nornbre d'entrées

L'opérateur logique AND renvoie la sortie 1 (TRUE) si toutes les entrées sont égales a 1 (TRUE).

Entrée, | Entrée, | Entrée, | Sortie
0 0 0 0
1 0 0 0
0 1 0 0
1 1 0 0
0 0 1 0
1 0 1 0
0 1 1 0
1 1 1 1

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.
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NAND
Présentation
(») Propriété
NAND
Nornbre d'entrées
L'opérateur logique NAND renvoie la sortie 0 (FALSE) si toutes les entrées sont égales a 1 (TRUE).
Entrée, | Entrée, | Entrée, | Sortie
0 0 0 1
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 0
Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.
NOT
Présentation
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L'opérateur logique NOT inverse I'état logique de I'entrée.

Entrée | Sortie
0 1
1 0

OR

Présentation

sortie

(=) Propriété

OR
Nornbre d'entrées

L'opérateur logique OR renvoie la sortie 1 (TRUE) si au moins I'une des entrées est égale a 1

(TRUE).
Entrée, | Entrée, | Entrée, | Sortie
0 0 0 0
1 0 0 1
0 1 0 1
1 1 0 1
0 0 1 1
1 0 1 1
0 1 1 1
1 1 1 1

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.

EI00000001988 04/2018

359



Blocs fonction opérateur

NOR

Présentation

(~) Propriété
NOR

Nornbre d'entrées

L'opérateur logique NOR renvoie la sortie 0 (FALSE) si au moins I'une des entrées est égale a 1

(TRUE).

Entrée, | Entrée, | Entrée, | Sortie
0 0 0 1

1 0 0 0

0 1 0] 0

1 1 0 0

0 0 1 0

1 0 1 0

0 1 1 0

1 1 1 0

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.
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XOR

Présentation

(~) Propriété
XOR

Nombre d'entrées

sortie

L'opérateur logique XOR renvoie la sortie 0 (FALSE) si le nombre d'entrées est sur 1 (TRUE), est
pair ou si toutes les entrées sont sur 0 (FALSE).

Entrée, |Entrée, | Entrée, | Sortie

Al |a|la|lOO0lO0|lO
- O O | =~ | O =~ |~ |0

0
1
0
1
0
1
0
1

A lalolO|lA|l~lOo O

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.
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XNCR

Présentation

(») Propriété
XNOR

Nornbre d'entrées

L'opérateur logique XNOR renvoie la sortie 1 (TRUE) si le nombre d'entrées est sur 1 (TRUE), est
pair ou si toutes les entrées sont sur 0 (FALSE).

Entrée, | Entrée, | Entrée, | Sortie

A a0~ |~ lOo O
_ A A a OO0 O

0 1
1 0
0 0
1 1
0 0
1 1
0 1
1 0

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 8.
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MULTI PLEXER

Présentation

MULTIPLEXER

ortie

() Propriété
MULTIPLEXER

Entrée

Quatre Entréesw

L'opérateur logique MULTI PLEXER transfere le signal des entrées a la sortie en fonction de la
sélection Sel . Si SEL1 a SEL4 ont seulement 1 bit défini, I'entrée | n n sélectionnée est

connectée a la sortie. Si les entrées SEL sont comme suit :

e Plus d'une entrée = 1 (TRUE)
e Aucune =1 (TRUE)

La sortie est définie sur 0 (FALSE) indépendamment des valeurs I n n.

Le Nombre d'entrées peut étre défini entre 2 et 4.
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LOG CAL MACRO

Présentation
(=) Propriété
LOGICAL MACRO LOGICAL MACRO

Entrées Logique 1
2 =

Entrées Logique 2

8]
4

Sélection Logique 1
AND ~

Sélection Logique 2

Sélection Logigue 3
AND -

L’'opérateur LOG CAL MACROactive le regroupement de deux ou trois portes logiques. Au
maximum huit entrées sont disponibles. Le résultat des deux premiéres portes logiques converge
en une troisiéme porte logique. Le résultat de la troisieme porte logique est fourni sur Qut put .

Paramétres

Paramétres Description

Entrées Logique 1 Sélectionnez les entrées logiques (1...7) de chaque porte logique d’entrée.
Si vous sélectionnez 1 dans la liste déroulante, la porte logique est retirée,
et la sortie de cette porte logique est directement relié a la troisieme
(derniere) porte logique.

Entrées Logique 2

Sélection Logique 1 | Sélectionnez le type d’opérateur :

Sélection Logique 2 ® AND
e NAND
Sélection Logique 3 | 4 QR
e NOR
e XOR
e XNOR
Activer Out1 Si cette option est sélectionnée, elle active une sortie avec le résultat de la
Activer Out2 porte logique 1 et/ou 2.
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Sous-chapitre 14.2

Opérateurs de mémoire

Les opérateurs de mémoire peuvent étre utilisés pour enregistrer des données de composants
d'un autre projet. Les changements d'état sont effectués selon les tables de vérité de chaque
opérateur de mémoire.

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page

D FLI P-FLOP 365
T FLI P-FLOP 366
SR FLI P- FLOP 367
USER RESTART MANUAL 367
USER RESTART MONI TORED 368
MACRO RESTART MANUAL 369
MACRO RESTART MONI TORED 370

D FLI P- FLOP

Présentation

Vous pouvez configurer jusqu'a 16 opérateurs FLI P- FLOP.

(~) Propriété
D FLIP-FLOP

Autorisation Preset

LIPreset
D FLIP-FLOP

Autorisation Clear
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L'opérateur D FLI P- FLOP enregistre I'état précédemment défini sur la sortie Qselon la table de
vérité suivante :

Preset | Clear Ck D Q
1 0 01 01 1
0 1 01 0N 0
1 1 0/1 01 0
0 0 0 0/1 Conserver la valeur de sortie
0 0 Front montant 1 1
0 0 Front montant 0 0
Parameétres
Paramétres Description

Autorisation Preset | Si sélectionné, la sortie Qpeut étre définie sur 1 (TRUE).

Autorisation Clear Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.

T FLI P- FLOP

Présentation
Vous pouvez configurer jusqu’'a 16 opérateurs FLI P- FLOP.

(~) Propriété
(T FLIP-FLOP T ELIEFEOr
bT Q [] Autorisation Clear

L’opérateur T FLI P- FLOP change la sortie Qa chaque front montant de I'entrée T
(activation/désactivation).

Paramétres

Paramétre Description

Autorisation Clear Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.
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SR FLI P- FLOP

Présentation

Vous pouvez configurer jusqu’'a 16 opérateurs FL| P- FLOP.

SR FLIP-FLOP
] Set

(=) Propriété
SR FLIP-FLOP

L'opérateur SR FLI P- FLOP fait passer la sortie Qa 1 avec Set, 0 avec Reset :

Set Reset Q

0 0 Conserver la valeur de sortie
0 1 0

1 0 1

1 1 0

USER RESTART MANUAL

Présentation
Vous pouvez configurer jusqu’a 16 opérateurs RESTART.

(») Propriété
USER RESTART MANUAL

USER RESTART Autorisation Clear
MANUAL

L'opérateur USER RESTART MANUAL enregistre le signal de redémarrage en fonction de la table

de Vérité :
Clear Restart Entrée Q
1 0/1 0/1 0
01 0/1 0
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Clear Restart Entrée Q

0 0 1 Conserver la valeur de sortie

0 Front montant 1 1

0 Front descendant 1 Conserver la valeur de sortie
Parametres

Paramétre Description

Autorisation Clear

Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.

USER RESTART MONI TORED

Présentation

Vous pouvez configurer jusqu’'a 16 opérateurs RESTART.

(») Propriété

USER RESTART
MONITORED

L'opérateur USER RESTART MONI TORED est utilisé pour enregistrer le signal de redémarrage en
fonction de la table de vérité suivante :

USER RESTART MONITORED
Autorisation Clear

I'l

Clear Restart Entrée Q
1 0/1 0/1 0
0/1 01 0 0
0 1 Conserver la valeur de sortie
Front montant 1 Conserver la valeur de sortie
1 1
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Paramétres

Parametre Description

Autorisation Clear | Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.

MACRO RESTART NMANUAL

Présentation
Vous pouvez configurer jusqu’a 16 opérateurs RESTART.

\-‘_:1 Propriété
MACRO RESTART MANUAL MACRO RESTART MANUAL |

Entrées Logique
Sélection Logique
AND -

D Autorisation Clear
D Activer Out

L’opérateur MACRO RESTART MANUAL permet de combiner la porte logique de votre choix au bloc
fonction USER RESTART MANUAL selon la table de vérité suivante :

Clear Restart Entrée Q

1 01 0/1 0

0/1 01 0 0
0 1 Conserver la valeur de sortie
Front montant 1 1
Front descendant 1 Conserver la valeur de sortie

Parameétres
Paramétres Description
Entrées Logique Sélectionnez le nombre d’entrées logiques (1...7).
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Paramétres Description

Sélection Logique Sélectionnez le type d’opérateur :
AND

NAND

OR

NOR

XOR

XNOR

Autorisation Clear Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.

Activer Out Si cette option est sélectionnée, elle active une sortie avec le résultat du
calcul effectué par la logique.

MACRO RESTART MONI TORED

Présentation
Vous pouvez configurer jusqu’a 16 opérateurs RESTART.

(~) Propriété

MACRO RESTART MONITORED MACRO RESTART MONITORED

Entrées Logique

Sélection Logique

AND ~

[T] Autorisation Clear
D Activer Out

L’opérateur MACRO RESTART MONI TORED permet de combiner la porte logique de votre choix au
bloc fonction USER RESTART MONOTORED selon la table de vérité suivante :

Clear Restart Entrée Q

1 0/1 01 0

0/1 01 0 0
0 1 Conserver la valeur de sortie
Front montant 1 Conserver la valeur de sortie

-

1

I'l
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Paramétres

Paramétres

Description

Entrées Logique

Sélectionnez le nombre d’entrées logiques (1...7).

Sélection Logique

Sélectionnez le type d’opérateur :
AND

NAND

OR

NOR

XOR

XNOR

Autorisation Clear

Si sélectionné, I'enregistrement peut étre réinitialisé.

Activer Out

Si cette option est sélectionnée, elle active une sortie avec le résultat du
calcul effectué par la logique.
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Sous-chapitre 14.3

Opérateurs de serrure de sécurité (Guard Lock)

SAFETY GUARD LOCK

Présentation
L'opérateur SAFETY GUARD LOCK surveille le verrouillage/déverrouillage d'une serrure de
sécurité électromécanique en analysant la cohérence entre la commande du verrou et I'état d'un
bloc fonction SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CHet FEEDBACK. La sortie principale
est définie sur la valeur TRUE lorsque la serrure de sécurité est fermée et verrouillée.

Vous pouvez configurer jusqu’a 4 opérateurs SAFETY GUARD LOCK.
\;} Propriété

SAFETY GUARD LOCK
SAFETY GUARD LOCK b [] Reinitialisation manuelle

Reset automatique

Temps UnLock (s)
q

00 \J

Temps Feedback (s)
&

0,01
v

Blocage & ressort
["] obiigation ouverture Gate

[] Porte non présente
[] sortie erreur

Principes de fonctionnement

L’opérateur SAFETY GUARD LOCK prend en charge les principes de fonctionnement suivants :

A Le bloc fonction permet de surveiller un verrou et un dispositif de protection. Aucun
commutateur de verrouillage de sécurité n’est disponible (paramétre Porte non présente
sélectionné). Pour plus d’informations, consultez Principe de fonctionnement A (voir page 373).

B Le bloc fonction permet de surveiller un verrou et un dispositif de protection. Un commutateur
de verrouillage de sécurité est disponible. L’état de la protection est fourni par le bloc fonction
SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CHa I'entrée Gat e. Pour plus d’informations,
consultez Principe de fonctionnement B (voir page 373).
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C Le bloc fonction permet de surveiller un verrou et un dispositif de protection avec test de

protection. Un commutateur de verrouillage sécurité est disponible (paramétre Obligation
ouverture Gate sélectionné). L'état du dispositif de protection est fourni par le bloc fonction
SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD 2 CHa I'entrée Gat e du bloc fonction (retour du
dispositif de protection). Pour plus d’informations, consultez Principe de fonctionnement C
(voir page 374,).

Principe de fonctionnement A : Commutateur de verrouillage de sécurité Non disponible

Pour utiliser la fonction sans commutateur de verrouillage de sécurité, sélectionnez le paramétre
Porte non présente.

1.

2,

L’entrée Lock_f bk doit étre connectée a un élément d’entrée LOCK FEEDBACK (verrouillage

de la bobine de retour).
L'entrée UnLock_cnd peut étre connectée librement dans le diagramme et elle détermine la

demande de déverrouillage sur le front montant.

. Le signal Qut put de cet élément est 1 (TRUE) si le dispositif de protection est fermé et

verrouillé. Si une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock_cnd, le signal
Qut put est défini sur O et le verrou est ouvert. La valeur Qut put est définie sur 0 (FALSE)
méme si une erreur a été détectée (par exemple, dispositif de protection ouvert et verrou fermé,
le Temps Feedback maximal est dépassé).

. Le signal LockQut surveille le verrouillage/déverrouillage du dispositif de protection.

Principe de fonctionnement B : Commutateur de verrouillage de sécurité Disponible

Le bloc fonction permet de surveiller un verrou et un dispositif de protection.

1.

2.

L’entrée Gat e doit étre connectée a un bloc fonction SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD
2 CHal'entrée Gat e sur le bloc fonction (retour du dispositif de protection).

L’entrée Lock_f bk doit étre connectée a un élément d’entrée LOCK FEEDBACK (verrouillage
de la bobine de retour).

. L'entrée UnLock_cnd peut étre connectée librement dans le diagramme et elle détermine la

demande de déverrouillage sur le front montant.

. Le signal Qut put de cet élément est 1 (TRUE) si le dispositif de protection est fermé et

verrouillé. Si une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock_cnd, le signal
Cut put est défini sur O et le verrou est ouvert. La valeur Qut put est définie sur 0 (FALSE)
méme si une erreur a été détectée (par exemple, dispositif de protection ouvert et verrou fermé,
le Temps Feedback maximal est dépasseé).

5. Le signal LockQut surveille le verrouillage/déverrouillage du dispositif de protection.
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Principe de fonctionnement C : Commutateur de verrouillage de sécurité Disponible (paramétre Obligation

ouverture Gate sélectionné).

Pour utiliser la fonction comme verrou de sécurité de dispositif de protection en tenant compte du

retour du dispositif de protection, sélectionnez le paramétre Obligation ouverture Gate.

1. L’entrée Gat e doit étre connectée a un bloc fonction SAFETY GUARD 1 CHou SAFETY GUARD
2 CHal'entrée Gat e sur le bloc fonction (retour du dispositif de protection). Dans ce mode,
I'entrée Gat e doit confirmer I'ouverture du dispositif de protection.

2. L’entrée Lock_f bk doit étre connectée a un élément d’entrée LOCK FEEDBACK (verrouillage
de la bobine de retour).

3. L'entrée UnLock_cnd peut étre connectée librement dans le diagramme et elle détermine la
demande de déverrouillage sur le front montant.

4. Le signal Qut put de cet élément est 1 (TRUE) si le dispositif de protection est fermé et
verrouillé. Si une commande de déverrouillage est appliquée a I'entrée UnLock_cnd, le signal
Qut put est défini sur 0 et le verrou est ouvert. La valeur Qut put est définie sur 0 (FALSE)
méme si une erreur a été détectée (par exemple, dispositif de protection ouvert et verrou fermé,
le Temps Feedback maximal est dépassé).

5. Le signal LockQut surveille le verrouillage/déverrouillage du dispositif de protection.

Parametres

Paramétre Description

Temps UnLock (s) Délai aprés un front montant sur I'entrée UnLock_cnd lorsque la sortie de
déverrouillage de la protection est définie sur TRUE (entrée Lockout ).
® Incréments de 100 ms,deOmsa1s
® Incrémentsde 0,5s,de1,5sa10s
® Incrémentsde 5s,de15a25s

Temps Feedback (s) Délai maximal accepté entre la sortie LockQut et I'entrée Lock_f bk.

® Incréments de 10 ms, de 10 ms a 100 s
® Incréments de 50 ms,de 150 msa 1s
® Incrémentsde 0,5s,de1,5sa3s

Obligation ouverture
Gate

Si ce parameétre est sélectionné, le dispositif de protection doit étre testé en
'ouvrant et en le fermant avant d’activer la fonction.

Porte non présente

Si ce parameétre est sélectionné, le bloc fonction peut étre utilisé uniquement pour
un retour de verrouillage sans le bloc fonction Guar d.

Blocage a ressort

Le dispositif de protection est verrouillé de maniere passive, et déverrouillé de
maniére active : la force mécanique du ressort le maintient verrouillé. Le dispositif
de protection reste verrouillé méme si I'alimentation est coupée.

Réinitialisation manuelle

Si elle est sélectionnée, la fonction requiert une réinitialisation a chaque activation
du bloc fonction. Si elle n'est pas sélectionnée, I'activation de la sortie de la
fonction suit directement les conditions de I'entrée.
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Paramétre

Description

Type de réinitialisation

Si 'option Manuel est sélectionnée, le systeme vérifie la transition du signal de
réinitialisation de 0 a 1. Si I'option Surveillé est sélectionnée, le systeme vérifie la
transition du signal de réinitialisation de 0 a 1 a 0.

Réinitialiser \
Manuel

t
Sortie D
t=250 ms
-tzb
Réinitialiser
Surveillé
ot \ urvel
Sortie
t1 > 250 ms
t2 =250 ms

NOTE : Pour la réinitialisation de type Manuel, utilisez I'entrée immédiatement
apres celles utilisées par le bloc fonction : par exemple, si les entrées 1 et 2 sont
utilisées pour le bloc fonction, utilisez I'entrée 3 pour Reset .

Sortie erreur

Si sélectionné, fournit une sortie indiquant qu’une erreur a été détectée par le bloc
fonction.
Si Error Qut =1 (TRUE), une erreur est détectée.
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Sous-chapitre 14.4

Opérateurs de compteur

COUNTER

Présentation

L'opérateur COUNTER est un compteur d'impulsions qui définit la sortie Qsur 1 (TRUE) des que le
nombre souhaité est atteint.

COUNTER

(=) Propriété
COUNTER

Ck down

Autorisation Clear
Comptage (2/16383)
[2
Double front

Type de compteur

Manuel/Automatique

Vous pouvez configurer jusqu’'a 16 opérateurs COUNTER.

Le tableau décrit les types de compteur :

Type de compteur

Description

Compteur
automatique

Uniquement disponible si Autorisation Clear n’est PAS sélectionné. Le compteur
génére une impulsion de durée égale au temps de cycle (2 x Tcycl e) dés que le
nombre défini est atteint.

woue [[[UTUHUUHLTITUUTHUUTTL
ona || I it

Compteur
interne

12y 3,45 011 23,450 3y2) 3/ 4,5 01,2 3:4

Les impulsions de I'entrée Ck_Down réduisent le compteur interne.
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Type de compteur

Description

Compteur manuel

Uniquement disponible si Autorisation Clear est sélectionné. La sortie du compteur
est définie sur 1 (TRUE) dés que le nombre défini est atteint.
La sortie Qpasse a 0 (FALSE) lorsque la valeur d'entrée sur G ear est 1 (TRUE).

B ST AR AT

In Clear

outQ !

Compteur 12! 3
interne

4 51616161 616'0 0011213 4i5:'6'6/6'86

Les impulsions de I'entrée Ck_Down réduisent le compteur interne.

Manuel//Automatique

Uniquement disponible si Autorisation Clear est sélectionné. Le compteur génére une
impulsion de durée égale au temps de réponse du systéeme dés que le nombre défini

est atteint.
Lorsque la valeur d'entrée Cl ear est 1 (TRUE), le compteur est réinitialisé sur 0.

s TR RS AR

In Clear

outQ ,

Compteur
interne

Les impulsions de I'entrée Ck_Down réduisent le compteur interne.
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Parameétres
Paramétre Description
Ck down Si sélectionné, active le comptage a rebours.

Autorisation Clear

Si sélectionné, la demande d'effacement est activée pour redémarrer la sortie de
configuration du compteur Qa 0 (FALSE) Elle permet également d'activer ou de ne
pas activer (activation automatique) le fonctionnement automatique avec
réinitialisation manuelle.

Si non sélectionné, le type de compteur est automatique. Une fois que le nombre
défini est atteint, la sortie Q est définie sur 1 (TRUE) et reste dans cet état durant
les deux cycles internes, puis elle est réinitialisée.

Comptage

Si le compteur atteint cette valeur, il déclenche la sortie a définir sur 1 (TRUE). La
plage de valeurs est comprise entre 2 et 16 383.

Double front

Si sélectionné, le comptage est activé sur le front montant et le front descendant.
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Sous-chapitre 14.5

Opérateurs de temporisateur (Timer)

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
MONCSTABLE 380
MONOSTABLE_B 382
PASSI NG MAKE CONTACT 384
DELAY 386
DELAY LI NE 389
PULSE GENERATOR 390
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MONOSTABLE

Présentation

Les opérateurs Tl MER génerent un signal (TRUE ou FALSE) durant une période définie par

I'utilisateur.

L'opérateur MONOSTABLE génere la sortie 1 (TRUE), activée par le front montant de I'entrée et
reste dans cette condition durant le temps défini.

MONOSTABLE

(=) Propriété

MONOSTABLE

Temps (Envoi pour valider) :
[0,01 |

®s Oms
Redéclenchable
Front montant

Vous pouvez configurer jusqu’a 32 opérateurs MONOSTABLE.

Paramétres
Paramétre Description
Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.
NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour du
clavier pour confirmer la valeur.
Redéclenchable Si cette option est sélectionnés, le Temps configuré est réinitialisé chaque fois que
I'entrée change d'état.
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Paramétre

Description

Front montant

Si cette option est sélectionnée, la sortie est définie sur 1 (TRUE) sur le front montant du
signal d'entrée ou elle reste durant le temps défini, lequel peut étre prolongé tant que
I'entrée reste sur 1 (TRUE).

Si cette option n'est pas sélectionnée, la sortie est définie sur 0 (FALSE) sur le front
descendant du signal d'entrée et y reste durant le temps défini, lequel peut étre prolongé
tant que I'entrée reste sur 0 (FALSE).

1]

NOTE : Un signal a I'état haut (HIGH) sur une entrée ne génére pas un front montant aprés un
redémarrage. L’entrée doit étre réactivée pour déclencher la fonction de temporisation.
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MONCSTABLE_B

Présentation

Les opérateurs Tl MER génerent un signal (TRUE ou FALSE) durant une période définie par

I'utilisateur.

L'opérateur MONOSTABLE_B génére la sortie 1 (TRUE), activée par le front montant/descendant
de I'entrée et reste dans cette condition durant le temps défini.

(=) Propriété
MONOSTABLE B

MONOSTABLE_B

Temps (Envoi pour valider) :
0,01

® s O ms

D Redéclenchable

D Front montant

Vous pouvez configurer jusqu’a 32 opérateurs MONOSTABLE_B.

Paramétres
Parameétre Description
Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.
NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour du
clavier pour confirmer la valeur.
Redéclenchable Si cette option est sélectionnée, il permet la répétition de commandes méme avant la fin
du temps défini.
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Paramétre

Description

Front de montée

Si cette option est sélectionnés, la sortie Qut est définie sur 1 (TRUE) si un front montant
est détecté sur I'entrée | n.

T | {7} = | T | |

Out

Si cette option n'est pas sélectionnée, la logique est inversée. La sortie Qut est définie
sur 0 (FALSE) sur le front descendant du signal d'entrée | n et y reste durant le temps
défini.

Out

NOTE : Contrairement a 'opérateur MONOSTABLE, la sortie Qut de I'opérateur MONOSTABLE_B ne
maintient pas le niveau 1 (TRUE) lorsque le temps défini est écoulé.

NOTE : Un signal a I'état haut (HIGH) sur une entrée ne génére pas un front montant apres un
redémarrage. L’entrée doit étre réactivée pour déclencher la fonction de temporisation.
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PASSI NG MAKE CONTACT

Présentation

Dans 'opérateur PASSI NG MAKE CONTACT, la sortie suit le signal de I'entrée. SiI'entrée est TRUE
durant un temps supérieur au temps défini, la sortie passe a 0 (FALSE). Lors d'un front descendant
d'entrée, le temporisateur est remis a zéro.

PASSING MAKE
CONTACT

(=) Propriété

PASSING MAKE CONTACT

Temps (Envoi pour valider) :
[0,01 '

Sortie ®s Oms

Redéclenchable

Vous pouvez configurer jusqu’a 32 opérateurs PASSI NG MAKE CONTACT.

In H ,

L F |

Lo G i 1
=1l
Out
Paramétre Description
Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.

NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour
du clavier pour confirmer la valeur.
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Paramétre Description

Redéclenchable Si l'option est sélectionnée, le temps n'est pas réinitialisé lors d'un front descendant
d'entrée. La sortie reste a 1 (TRUE) durant le temps sélectionné. Lors d'un nouveau
front montant d'entrée, le temporisateur redémarre.

P L

Out
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DELAY

Présentation

L'opérateur DELAY applique un délai a un signal en définissant la sortie sur 1 (TRUE) aprés le
temps défini, en cas de changement dans le niveau du signal d'entrée.

Sortie

(~) Propriété

DELAY

Temps (Envoi pour valider) :
['0,01 ]
®s Oms

Redéclenchable

Front montant

Vous pouvez configurer jusqu’a 32 opérateurs DELAY.

Paramétres
Parameétre Description
Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.
NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour
du clavier pour confirmer la valeur.
Redéclenchable Si cette option est sélectionnés, le temps est réinitialisé chaque fois que I'entrée
change d'état.
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Paramétre

Description

Front de montée

Si cette option est sélectionnée, le délai démarre sur le front montant du signal de
I'entrée.

Si le signal d’entrée est sur 1 (TRUE) a la fin du délai, la sortie passe a 1 (TRUE) et
reste a 1 (TRUE) jusqu’a ce que le signal d’entrée passe a 0 (FALSE).

Si I'entrée n'est plus sur 1 (TRUE) lorsque le délai est écoulé, la sortie reste a 0
(FALSE). Le front montant suivant redéclenche le temporisateur.

Out

Si l'option Front de montée n'est pas sélectionnée, la logique est inversée, la sortie
est définie sur 1 (TRUE) sur le front montant de I'entrée. Le délai démarre sur le front
descendant de I'entrée. Le délai démarre sur le front descendant du signal d'entrée.
A la fin du délai, la sortie passe a 0 (FALSE) uniquement si I'entrée est également
sur 0 (FALSE), sinon elle reste sur 1 (TRUE).

- |1 Jut e

o] L L L

NOTE : Un signal a I'état haut (HIGH) sur une entrée ne génére pas un front montant aprés un
redémarrage. L’entrée doit étre réactivée pour déclencher la fonction de temporisation.

Exemple de configuration avec DELAY
Dans la configuration, 2 fonctions de sécurité E- STOP (arrét d’'urgence) et LI GHT CURTAI N.
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Les deux sorties de sécurité doivent étre définies sur TRUE pour activer les sorties. Deux sorties
sont connectées dans la configuration : 'une est instantanée et I'autre est temporisée avec un

délai.

Entrée 1 (CP0B02) /P17
Entrée 2 (CP0B02) /P18

Entrée 3 (CP0802) (P19
Entrée 4 (CP0802) /P20

FBK_RST1/P7

BK_RST2/P11
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DELAY LI NE

Présentation
L'opérateur DELAY LI NE applique un délai a un signal en définissant la sortie sur 0 (FALSE).
Apreés le temps configuré, le délai est défini sur un front descendant du signal d'entrée.
Si le signal d’entrée repasse sur 1 avant la fin du temps défini, la sortie génére une LLO impulsion
(voir page 322). La durée de cette impulsion LLO est d’environ deux fois le temps de réponse, et
elle est différée selon le temps défini.

~  Property
DELAY LINE

Time (Return to confirm):
0,01

Qs ms

Vous pouvez configurer jusqu’'a 32 opérateurs DELAY LI NE.

Paramétres
Paramétre Description
Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.
IN IN |_|
o
out Lot ouT !
R il S - | 2xtresp
— ! l—

NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour
du clavier pour confirmer la valeur.

NOTE : Contrairement a 'opérateur DELAY, I'opérateur DELAY LI NE ne filtre pas les interruptions
de I'entrée qui sont inférieures au temps défini.

Utilisez 'opérateur DELAY LI NE si vous avez défini une OSSD (voir page 345) différée (OSSD est
programmeée via la fonction (voir page 367) USER RESTART MANUAL).
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PULSE GENERATOR

Présentation

L’opérateur PULSE GENERATOR génére une sortie de signal d’horloge avec période définie si
I'entrée | n est définie sur 1 (TRUE) lorsque Enabl e est également définie sur TRUE.

L’opérateur PULSE GENERATOR comporte 7 entrées pour controler le cycle de fonctionnement de

sortie.

PULSE GENERATOR

(~) Propriété

PULSE GENERATOR
Temps (Envoi pour valider):
0.1

® s O ms
Choix Duty Cycle

10%

20%

30 %

40 %

60 %

70 %

80 %

Vous pouvez configurer jusqu’'a 32 opérateurs PULSE GENERATOR.

Paramétres

Parameétre Description

Temps Le délai peut étre défini entre 10 ms et 1098,3 s.
NOTE : Lorsque vous entrez la valeur dans le champ, appuyez sur la touche Retour
du clavier pour confirmer la valeur.

Choix Duty Cycle Vous pouvez sélectionner jusqu’a sept entrées pour sept cycles de fonctionnement
différents du signal de sortie.
Selon I'entrée active, le signal d’horloge Qut est associé a un cycle de
fonctionnement. L’entrée EN doit toujours étre définie sur TRUE.

EN 10 % 20 % 30% 40 % 60 % 70% 80 % ouT

(Enabl e)

0 0 0 0 0 0 0

1 0 0 0 0 0 50%
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EN 10 % 20 % 30% 40 % 60 % 70% 80 % ouT
(Enabl e)

10 %
20 %
30%
40 %
60 %
70%
80 %
90 %

[ R N O N G R O I O N
- OO0l |lOC O =~
Ojlolojlo|jlo|lo |~ |0O
OO0l |Oo|=~|O|O
oOjojlo|lo|~|O|O|O
OO0~ |O|lO|O|O
OOl ~|O|lO|lO|O |O
= A OOOlO|O|O

NOTE : L’'une des entrées de sélection du cycle de fonctionnement (duty cycle) (autre que I'entrée
Enable EN) doit étre définie sur 1 (TRUE) pour générer le signal de sortie du cycle de fonction-
nement approprié. Exception : la paire 10 % et 80 % génére un cycle de fonctionnement de 90 %.

Le signal A 1 (TRUE) sur I'entrée Enable EN sans signal 1 (TRUE) sur une entrée du cycle de
fonctionnement ou avec plusieurs signaux 1 (TRUE) sur des entrées génere un signal de sortie
avec un cycle de fonctionnement de 50 %.

EN=1

DUTY CYCLE 50 %

DUTY CYCLE 20%

DUTY CYCLE 40%

DUTY CYCLE 80%

Temps .

L
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Sous-chapitre 14.6
Opérateurs d'inhibition (Muting)

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
LI GHT CURTAI Navec MJUTI NG 393
Fonction MJTI NG simultanée 395
MUTI NG avec logique L 398
MJTI NG " Seq" séquentiel 400
MUTI NG avec logique T 403
MJTI NG OVERRI DE 404
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LI GAT CURTAI Navec MUTI NG

Présentation
Le bloc fonction MJUTI NG peut étre utilisé pour contourner le champ de protection d'une barriére
optique (ESPE) par exemple pour apporter une piéce a intégrer dans la zone dangereuse et/ou
quitter la zone.

Le nombre maximal de blocs fonction MJUTI NG utilisés dans une configuration est 4.

La fonction d'inhibition (muting) est contrdlée par 2 ou 4 capteurs, de fagon simultanée ou
séquentielle pour 4 capteurs ou logique L ou logique T pour 2 capteurs, et elle peut étre activée
uniguement si les sorties de sécurité sont déja activées (la zone de fonctionnement est dégagée).
Sinon, l'activation de la fonction d'inhibition génére un message d'erreur et les sorties de sécurité
restent désactivées. L'inhibition fonctionne selon I'ordre approprié des capteurs d'inhibition dans
les deux sens de déplacement, et ainsi a l'intérieur et a I'extérieur de la zone de fonctionnement.

Le bloc fonctionnel MUTI NG utilisé doit étre utilisé avec le bloc fonction LI GHT CURTAI N.
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Le graphique suivant montre un exemple d'inhibition séquentielle avec les 4 capteurs A1, A2, B1
etB2:

@z
Qs

-~
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Fonction MUTI NG simultanée

Présentation

L'opérateur MUTI NGavec logique simultanée effectue l'inhibition du signal d'entrée via les entrées
de capteur S1, S2, S3 et S4. Dans ce type d'inhibition (muting), 4 capteurs sont nécessaires et
I'activation de chaque capteur est surveillée.

NOTE : Condition préliminaire : le cycle d'inhibition (muting) peut uniquement démarrer si les

capteurs ont la valeur 0 (FALSE) et les entrées ont la valeur 1 (TRUE).

MUTING “Con"

(=) Propriété
MUTING "Con"

Timeout (s)
10

Avec validation

Type de validation
Activer/désactiver =

Avec Muting Out

BIDIR =

o
Ia
3
=]
3

Fin de Muting

Temps additionnel

Temps capteurs

H
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Paramétre

Description

Timeout (s)

Définit le délai (entre 10 secs et illimité) de fin du cycle d'inhibition.
Si le cycle n'est pas complet a la fin de ce délai, I'inhibition est immédiatement arrétée.

Avec validation

Cette option fournit une entrée d’activation pour la fonction d’inhibition. Sans entrée d’activation,

la fonction d’inhibition est toujours activée.

Deux types d’activation sont disponibles :

e Valide/Dévalide : si Valide/Dévalide est sélectionné, le cycle d’'inhibition démarre avec un
front montant a I'entrée d’activation (Enable). Un front descendant a I'entrée d’activation
(Enable) désactive l'inhibition quel que soit I'état des capteurs d’inhibition.

e Validation uniquement : si Validation uniquement est sélectionnée, I'inhibition doit étre
démarrée avec un front montant sur la sortie d’activation, mais n’est pas désactivée sur un
front descendant. L’entrée d’activation (Enable) doit étre définie sur 0 (FALSE) avant qu’un
nouveau front montant puisse démarrer le cycle d’inhibition suivant.

Avec Muting Out

Si cette option est activée, elle fournit une sortie Mut i ng sur le bloc fonction qui peut étre utilisé
pour la connexion d’'une lampe d’inhibition pour indiquer que I'inhibition (Muting) est active.

Direction

Ordre d’activation des capteurs.

o Sila valeur définie est BIDIR, ils peuvent étre occupés dans les deux sens :
O De S1 et S2 vers S3 et S4
O De S3 et S4 vers S1 et S2

o Sila valeur est AVANT, ils peuvent étre occupés de S1 et S2 a S3 et S4.
o Sila valeur est ARRIERE, ils peuvent étre occupés de S3 et S4 a S1 et S2.
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Paramétre

Description

Fin de muting

Ilya2types:

e BARRIERE : si vous sélectionnez BARRIERE, I'inhibition se termine lors de I'émission du
signal d'entrée.

o SENSOR : si vous sélectionnez SENSOR, la fin de l'inhibition se produit lorsque la zone du
troisieme capteur est dégagée.

Sélection de BARRIERE :

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 0

0 0 1 0 0 0
Sélection de SENSOR :

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0

1 0 1 0 0 0

1 1 1 0 0 1

1 1 X 0 0 1

1 1 X 1 1 1

0 0 0 1 1 1

0 0 1 1 1 1

0 0 1 0 1 0

0 0 1 0 0 0

Temps additionnel

Uniquement avec Fin de muting défini sur BARRIERE, le temps additionnel est activé aprés la
transition compléte de la palette (fin du cycle d'inhibition) car des objets proéminents peuvent
encore se trouver dans la zone de la barriére optique et mettre I'entrée sur O (FALSE).

Durant le temps additionnel, I'entrée reste sur 1 (TRUE). Le Temps additionnel peut étre compris
entre 250 ms et 1 seconde.

Temps capteurs

Temps maximal de 2 a 5 secondes entre I'activation de deux capteurs d'inhibition.
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MUTI NG avec logique L

Présentation

L'opérateur MUTI NG avec logique L effectue l'inhibition du signal d'entrée via les entrées de
capteur S1 et S2. Avec I'inhibition de type L, les capteurs S1 et S2 sont des capteurs d’inhibition a
faisceau croisé avec surveillance de la temporisation entre I'activation des capteurs S1 et S2.

NOTE : Condition préliminaire : le cycle d'inhibition (muting) peut uniquement démarrer si S1 et S2
ont la valeur O (FALSE) et les entrées ont la valeur 1 (TRUE).

MUTING "L"

Paramétres

(~) Propriéte
MUTING "L"
Timeout (s)

10 J
Avec validation

Type de validation
[ Validation uniquement~

Avec Muting Out

Temps capteurs

Temps de fin de muting

Temps additionnel

Parameétres

Timeout (s)

Définit le délai (entre 10 secs et illimité) de fin du cycle d'inhibition.
Si le cycle n'est pas complet a la fin de ce délai, I'inhibition est immédiatement

Avec Muting Out

Si cette option est activée, elle fournit une sortie Mut i ng sur le bloc fonction qui peut
étre utilisé pour la connexion d’'une lampe d’inhibition pour indiquer que I'inhibition
(Muting) est active.
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Parameétres

Description

Avec validation

Cette option fournit une entrée d’activation pour la fonction d’inhibition. Sans entrée

d’activation, la fonction d’inhibition est toujours activée.

Deux types d’activation sont disponibles :

e Valide/Dévalide : si Valide/Dévalide est sélectionné, le cycle d’inhibition démarre
avec un front montant a I'entrée d’activation (Enable). Un front descendant a
I'entrée d’activation (Enable) désactive I'inhibition quel que soit I'état des capteurs
d’inhibition.

e Validation uniquement : si Validation uniquement est sélectionnée, l'inhibition doit
étre démarrée avec un front montant sur la sortie d’activation, mais n’est pas
désactivée sur un front descendant. L’entrée d’activation (Enable) doit étre définie
sur 0 (FALSE) avant qu’un nouveau front montant puisse démarrer le cycle
d’inhibition suivant.

Temps capteurs

Temps maximal de 2 a 5 secondes entre |'activation de deux capteurs d'inhibition.

Temps de fin de
muting

Définit le temps de fin de muting, de 2,5 a 6 secondes, une fois la zone du premier
capteur dégagée.

Temps additionnel

Activé aprés la transition compléte de la palette (fin du cycle de muting) car des objets
proéminents peuvent encore se trouver dans la zone de la barriére optique et mettre
I'entrée sur O (FALSE).

Durant le temps additionnel, I'entrée reste sur 1 (TRUE). Le Temps additionnel peut
étre compris entre 250 ms et 1 seconde.
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MJUTI NG "

Présentation

Seq" séquentiel

L'opérateur MUTI NG avec logique séquentielle effectue l'inhibition du signal d'entrée via les
entrées de capteur S1, S2, S3 et S4. Pour l'inhibition séquentielle, la fonction requiert I'activation
de chaque capteur dans la séquence correcte pour autoriser I'inhibition.

NOTE : Condition préliminaire : le cycle d'inhibition (muting) peut uniquement démarrer si tous les
capteurs ont la valeur 0 (FALSE) et les entrées ont la valeur 1 (TRUE).

',:/ Propriété
MUTING "Seq"

MUTING "Seq" Timeout (s)

mJ

Avec validation

Type de validation
[ Validation uniguement v

Avec Muting Out

Direction

Fin de Muting
CURTAIN ~

Temps additionnel

Paramétre Description
Timeout (s) Définit le délai (entre 10 secs et illimité) de fin du cycle d'inhibition.

Si le cycle n'est pas complet a la fin de ce délai, I'inhibition est immédiatement arrétée.
Avec validation Cette option fournit une entrée d’activation pour la fonction d’inhibition. Sans entrée

d’activation, la fonction d’inhibition est toujours activée.

Deux types d’activation sont disponibles :

e Valide/Dévalide : si Valide/Dévalide est sélectionné, le cycle d’inhibition démarre avec un
front montant a I'entrée d’activation (Enable). Un front descendant a I'entrée d’activation
(Enable) désactive I'inhibition quel que soit I'état des capteurs d’inhibition.

e Validation uniquement : si Validation uniquement est sélectionnée, l'inhibition doit étre
démarrée avec un front montant sur la sortie d’activation, mais n’est pas désactivée sur
un front descendant. L’entrée d’activation (Enable) doit étre définie sur 0 (FALSE) avant
qu’un nouveau front montant puisse démarrer le cycle d’inhibition suivant.
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Paramétre Description

Avec Muting Out Si cette option est activée, elle fournit une sortie Mut i ng sur le bloc fonction qui peut étre
utilisé pour la connexion d’une lampe d’inhibition pour indiquer que l'inhibition (Muting) est
active.

Direction Ordre d’activation des capteurs.

e Sila valeur définie est BIDIR, ils peuvent étre occupés dans les deux sens :
O DeSlas4
O Des4asi

o Sila valeur est AVANT, ils peuvent étre occupés de S1 a S4.
e Sila valeur est AVANT, ils peuvent étre occupés de S4 a S1.
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Paramétre

Description

Fin de muting

Ily a2types:

o BARRIERE : si vous sélectionnez BARRIERE, I'inhibition se termine avec un front
montant du signal d’entrée.

o SENSOR : si vous sélectionnez SENSOR, la fin de I'inhibition se produit lorsque la zone
du troisieme capteur est dégagée.

Sélection de BARRIERE :

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 0
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0
Sélection de SENSOR :

S1 S2 Entrée S3 S4 Muting
0 0 1 0 0 0
1 0 1 0 0 0
1 1 1 0 0 1
1 1 X 0 0 1
1 1 X 1 0 1
1 1 X 1 1 1
0 1 X 1 1 1
0 0 0 1 1 1
0 0 1 1 1 1
0 0 1 0 1 0
0 0 1 0 0 0

Temps additionnel

Uniquement avec Fin de muting défini sur BARRIERE, le temps additionnel est activé aprés
la transition compléte de la palette (fin du cycle d'inhibition) car des objets proéminents
peuvent encore se trouver dans la zone de la barriere optique et mettre I'entrée sur 0
(FALSE).

Durant le temps additionnel, I'entrée reste sur 1 (TRUE). Le Temps additionnel peut étre
compris entre 250 ms et 1 seconde.
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MUTI NGavec logique T

Présentation

L'opérateur MUTI NG avec logique T effectue I'inhibition du signal d'entrée via les entrées de

capteur S1 et S2.

Avec l'inhibition de type T, les capteurs S1 et S2 sont des capteurs d’inhibition

a faisceau croisé avec surveillance de la temporisation entre I'activation des capteurs S1 et S2.

NOTE : Condition

préliminaire : le cycle d'inhibition (muting) peut uniquement démarrer si S1 et S2

ont la valeur O (FALSE) et les entrées ont la valeur 1 (TRUE).

(=) Propriété
MUTING "T*

MUTING "T"

Timeout (s)
-
10 )
Avec validation

Type de validation
[ Validation uniquement =

Avec Muting Out

Temps capteurs

Paramétre

Description

Timeout (s)

Définit le délai (entre 10 secs et illimité) de fin du cycle d'inhibition.
Si le cycle n'est pas complet a la fin de ce délai, I'inhibition est immédiatement arrétée.

Avec validation

Cette option fournit une entrée d’activation pour la fonction d’inhibition. Sans entrée

d’activation, la fonction d’inhibition est toujours activée.

Deux types d’activation sont disponibles :

o Valide/Dévalide : si Valide/Dévalide est sélectionné, le cycle d’inhibition démarre avec
un front montant a I'entrée d’activation (Enable). Un front descendant a I'entrée
d’activation (Enable) désactive l'inhibition quel que soit I'état des capteurs d’inhibition.

o Validation uniquement : si Validation uniquement est sélectionnée, l'inhibition doit étre
démarrée avec un front montant sur la sortie d’activation, mais n’est pas désactivée
sur un front descendant. L’entrée d’activation (Enable) doit étre définie sur 0 (FALSE)
avant qu’un nouveau front montant puisse démarrer le cycle d’inhibition suivant.

Avec Muting Out

Si cette option est activée, elle fournit une sortie Mut i ng sur le bloc fonction qui peut étre
utilisé pour la connexion d’une lampe d’inhibition pour indiquer que I'inhibition (Muting) est
active.

Temps capteurs

Temps maximal de 2 a 5 secondes entre l'activation de deux capteurs d'inhibition.
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MUTI NG OVERRI DE

Présentation

Le nombre maximal de fonctions MUTI NG OVERRI DE utilisées dans une configuration est 4.

Cet opérateur permet de passer outre I'entrée d'inhibition directement connectée. La priorité peut
étre activée uniquement si I'inhibition n'est pas active (INPUT=0) et au moins un capteur
d'inhibition est occupé (ou la barriére optique est occupée). La priorité prend fin lorsque la zone de
la barriére et des capteurs est dégagée et la sortie passe a 0 logique (FALSE).

MUTING
OVERRIDE

equéte

:-; Propriété
MUTING OVERRIDE
Réinitialisation manuelle

Type de réinitialisation

s OverOut

Avec capteurs occupés
Timeout (s)
900 g

Mode Override
[ 4 bouton & action mainlenuev}

Avec OverQOut
Avec demande

La priorité peut étre définie sur le mode d'action pulsée ou maintenue :

Mode

Description

Priorité avec action pulsée

Cette fonction est activée via I'activation de la commande de priorité
(override=1).

La priorité prend fin lorsque la zone de la barriére optique et des capteurs est
dégagée ou a I'expiration du timeout. La fonction peut étre redémarrée
uniquement si la commande de priorité est réactivée (override=1).

Priorité avec moniteur a
action maintenue :

Cette fonction peut étre activée en maintenant la commande de priorité active
(override=1) durant toutes les opérations suivantes. Cependant, une nouvelle
priorité peut étre activée en désactivant et en réactivant la commande.

Lorsque la zone de la barriére optique et des capteurs est dégagée ou a la fin
du timeout, la priorité prend fin sans qu'aucune commande ne soit nécessaire.

Paramétres

404
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Paramétre

Description

Avec capteurs

Doit étre sélectionné avec l'inhibition simultanée séquentielle "T". Avec l'inhibition "L" il n'est

occupés pas nécessaire de sélectionner cette option.
NOTE : Sinon, un message d'avertissement s'affiche dans la phase de compilation et dans le
rapport.
Conditions a vérifier pour 'activation de la priorité :
Avec capteurs | Capteur Barriére Entrée Requéte Sortie Override
occupés occupé optique Override
occupée
X X - 0 1 1
- - X 0 1 1
X - 0 1 1
X X 0 1 1
Timeout (s) Permet de définir le temps, entre 10 sec et illimité, au bout duquel la fonction de priorité doit

étre arrétée.

Mode Override

Permet de configurer le type de priorité (action pulsée ou maintenue).

Avec OverOut

Permet d'activer une sortie de signal de priorité active (active si a valeur est TRUE).

Avec demande

Permet d'activer une sortie de signal (active si la valeur est TRUE) indiquant que la fonction de
priorité peut étre activée.
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Sous-chapitre 14.7

Fonctions diverses

Contenu de ce sous-chapitre
Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Fonction SERI AL OQUTPUT 407
Bloc fonction NETWWORK 409
Fonction RESET 414
Fonctionde I nterpage In et Interpage Qut 415
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Fonction SERI AL OUTPUT

Présentation

La fonction SERI AL OUTPUT fournit I'état de la sortie de 8 entrées maximum, en sérialisant les

informations.

[ Ente | SERIAL OUTPUT

Principes de fonctionnement

prtie

e

() Propriété
SERIAL OUTPUT

Nombre d'entrées

Mode Select

Durée bit (ms)
40

Durée inter-caractére (ms)

100 J

Cet opérateur génére I'état des entrées connectées de 2 maniéres différentes :

Mode Select

Description

Asynchrone

1.
2.
3.

L'état de la ligne inactive est 1 (TRUE)

Le signal de départ de la transmission de données est 1 bit = (FALSE);
Transmission de n bits avec I'état des entrées connectées codé avec la
méthode Manchester :

O Etat 0 : front montant du signal au centre du bit

O Etat 1 : front descendant du signal au centre du bit

. L'intervalle entre caracteres est 1 (TRUE) pour permettre la

synchronisation sur un équipement externe.

stat,

Output | | |

Avec la méthode asynchrone, la sortie d'horloge est absente.
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Mode Select

Description

Synchrone

1. La sortie et I'norloge a I'état inactif ont la valeur 0 (FALSE).

2. Transmission de n bits avec I'état des entrées en utilisant les données
Qut put et la base de temps O ock.

3. L'intervalle entre caractéres est égal a 0 (FALSE) pour permettre la
synchronisation d'un équipement externe.

Paramétres

Parameétre

Description

Nombre d'entrées

Définit le nombre d'entrées du bloc fonction, qui peut étre compris entre 2
et 8 (asynchrone) ou 3 et 8 (synchrone).

Durée bit (ms)

Entez la valeur correspondante a la longueur de chaque bit (entrée n) dans
le train d'impulsions qui constitue la transmission.

® 40 a 200 ms (incréments de 10 ms)

® 250 ms a 0,95 s (incréments de 50 ms)

Durée inter-caractére (ms)

Entrez le temps qui doit s'écouler entre la transmission d'un train
d'impulsions et la suivante.

® 100 ms a 2,5 s (incréments de 100 ms)

® 3 a6 s (incréments de 500 ms)

NOTE : Le fonctionnement de la fonction SERI AL OQUTPUT est variable selon les temps de cycle,
la configuration et d’autres facteurs pouvant avoir une incidence sur les résultats. Vérifiez
minutieusement que la temporisation est appropriée a votre application.
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Bloc fonction NETWORK

Présentation
La fonction NETWORK permet de distribuer les commandes Stop et Reset via un réseau cablé
Utilisez Net wor k_i n et Net wor k_out pour I'échange des signaux d’urgence Stop et Reset entre
les différents nosuds.

(=) Propriété
NETWORK

NETWORK .
[>Entree oftie

S
Network_Out Sortie erreur
>Stop_In """ ErrorOut

Activer Reset Network

Principes de fonctionnement

Ce bloc fonction permet la distribution des commandes Stop et Reset dans un réseau local de
contréleurs cablés.

Le bloc fonction Net wor k requiert :

L'entrée Net wor k_I n connectée a une entrée simple ou double doit étre connectée a la sortie
Net wor k_Qut de l'unité précédente du réseau local.

La sortie Net wor k_CQut est logiguement connectée a un bloc fonction de sortie STATUS ou un
bloc fonction de sortie OSSD, et elle doit étre connectée a I'entrée Net wor k_| n de l'unité

suivante du réseau local.
Les entrées St op_I| n et Reset _| n doivent étre connectées aux équipements d'entrée

exécutant la fonction Stop (par exemple E- STOP) et Reset (par exemple SW TCH),

respectivement.
L'entrée | n peut étre connectée librement dans le diagramme (par exemple, les blocs fonction

d'entrée ou les résultats de combinaisons logiques).
La sortie Qut put peut étre connectée librement dans le diagramme. Qut put est défini sur 1

(TRUE) si I'entrée | n est définie sur 1 (TRUE) et le bloc fonction a été redémarré.

Parametre Description

Active Network Reset | Si cette option est sélectionnée, le réseau de distribution peut réinitialiser le bloc

fonction.
Si elle n'est pas sélectionnée, le bloc fonction peut étre réinitialisé uniquement via
I'entrée Reset _I n locale.

Sortie erreur Si cette option est sélectionnée, la présence du signal Er r or Qut est autorisée.
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Exemple d'application

Aurrét d'urgence Arrét d'urgence
Maitre Maitre
Réinitialisation Réinitialisation
Net_in Net_out Net_in Net_out

'

|
Arrét d'urgence : Arrét d'urgence |
|
Maitre Maitre || |

Réinitialisation “Réinitialisation

Net_out Net_in Net_out Net_in
A

NOTE : La longueur maximale du cable entre les maitres est 100 m (328 ft).
La mise en réseau des contrbleurs doit étre réalisée avec soin pour réduire les temps de réponse.

A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

Ne connectez pas plus de 10 Controleurs de sécurité modulaire maitres a la configuration du
réseau.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Dans I'exemple d'application ci-dessus, les actions suivantes sont effectuées a la mise sous

tension :

1. La sortie Qut put des différents noeuds sont a I'état O (FALSE).

2. Le signal STOP est envoyé via la ligne Net wor k_Qut (Net _out).

3. Lorsque la commande Reset est actionnée sur I'un des nceuds, tous les noeuds présents sont
démarrés lorsque le signal START est envoyé.

4. Dans le résultat final, la sortie Qut put de tous les nceuds connectés sont a I'état 1 (TRUE) si
les diverses entrées | n sont a I'état 1 (TRUE).

5. Le signal RUN est envoyé via le réseau des 4 nceuds présents.
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A AVERTISSEMENT

FONCTIONNEMENT IMPREVU DE L'EQUIPEMENT

e La commande RESET doit étre installée hors de la zone de fonctionnement, dans un endroit

ou cette zone et toute la zone de travail concernée sont clairement visibles.
e |l doit étre impossible de déclencher la commande RESET depuis l'intérieur de la zone de

fonctionnement.

Le non-respect de ces instructions peut provoquer la mort, des blessures graves ou des
dommages matériels.

Dans I'exemple d'application ci-dessus, les actions suivantes sont exécutées lorsque I'arrét

d'urgence est actionné sur I'un des 4 nceuds

1. La sortie passe a I'état 0 (FALSE).

2. Le signal STOP est envoyé via la ligne Net wor k_Qut (Net _out).

3. Le nceud suivant recoit la commande Stop et désactive la sortie.

4. La commande Stop génére la commande Stop pour toutes les lignes Net wor k_I n (Net _i n)
et Net wor k_Qut (Net _out).

. Dans le résultat final, la sortie de tous les nceuds connectés a la valeur 0 (FALSE).

. Lorsque l'arrét d'urgence est restauré en position normale, tous les nceuds peuvent étre
redémarrés en envoyant le signal START avec une réinitialisation simple. La derniére condition
ne se produit pas si Activer Reset Network n'est pas activé. Dans ce cas, la méthode de réinitia-
lisation locale doit étre utilisée.

o O,

Temps de réponse
Le temps de réponse du réseau a partir de I'arrét d'urgence est obtenu avec la formule suivante :

trrot= [(212 ms x nombre de contréleurs) — 260 ms]
Au maximum 10 contréleurs XPSMCMCP0802« peuvent étre connectés ensemble.

Exemple de réseau a 4 nceuds :

Master Master1 Master2 Master 3
12,6 ms 164 ms 376 ms 488 ms
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12,6 ms

- ms/ . \
Master,
\@ /64 ms

376 ms

Le graphique ci-dessous représente I'entrée | n du bloc fonction NETWORK de I'un des 4 nceuds

avec la valeur O (FALSE) :

1. La sortie locale passe a I'état 0 (FALSE).

2. Le signal RUN continue a étre envoyé via les lignes Net wor k_Qut (Net _out ).

3. Les états des autres noeuds reste inchangeé.

4. Dans ce cas, la réinitialisation locale doit étre utilisée.
Le voyant Reset _i n clignote pour indiquer cet état. Tous les noeuds peuvent étre redémarrés
par I'envoi du signal START avec une réinitialisation simple.
Cette condition ne se produit pas si Active Network Reset n'est pas activé. Dans ce cas, la
méthode de réinitialisation locale doit étre utilisée.
Les entrées Reset _i n et Net work_I n (Net _i n) et la sortie Net wor k_Qut (Net _out)
peuvent étre mappées uniquement aux broches d'E/S du maitre.

412
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Le graphique suivant montre un exemple de configuration en utilisant le bloc fonction NETWORK :

Entrée 4 (CP0802) /P20

FBK_RST1/PT

Entrée 2 (CP0802) /P18

Entrée 1 (CPOB02) /P47

Signaux du bloc fonction réseau

Net wor k_I n Net wor k_Qut (OSSD) Networ k_Qut (Etat) |Reset_In
Voyant |EEX |IN ouT STATUS RST
STATUS |STOP Eteint | Eteint Rouge Eteint Eteint
CLEAR | Eteint |Clignotant |Rouge/vert (clignotant) Clignotant Clignotant
RUN Eteint | Allumé Vert Allumé Allumé
Error Allumé | Clignotant |- - -
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Fonction RESET

Présentation

La fonction RESET lance la réinitialisation du systéme si une transition OFF-ON-OFF de I'entrée
correspondante dure plus de 5 s.

NOTE : La fonction RESET n’est pas lancée si la OFF-ON-OFF de I'entrée correspondante dure
plus de 5s.

Vous pouvez utiliser la fonction RESET pour réinitialiser les erreurs détectées sans débrancher
I'alimentation du systéme a condition que la cause de I'erreur ait été éliminée.
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Fonctionde | nterpage In et Interpage Cut

I nterpage In

L'opérateur | nt er page | n permet de réutiliser une sortie d'un bloc fonction. Cet opérateur

simplifie la zone de travail par |'utilisation de cette fonction chaque fois que la méme sortie est
nécessaire a différents endroits.

A Propriété
Interpage In

@ Nom de la connexion

L'opérateur est connecté a I'entrée du bloc fonction, par exemple : OSSD. L'opérateur doit avoir le
méme nom unique utilisé dans le bloc fonction de l'opérateur | nt er page CQut .

I nt er page Qut

L'opérateur | nt er page Qut permet de réutiliser une sortie d'un bloc fonction. L'opérateur est
connecté a la sortie d'un bloc fonction, par exemple : LI GHT CURTAI N. L'opérateur doit avoir un
nom unique. La valeur peut alors étre réutilisée plusieurs fois en initialisant I'opérateur

I nt er page | n avec le méme nom unique.

~ | Propriété
Interpage Out

Nom de la connexion
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Dans I'exemple suivant, la sortie du bloc fonction LI GHT CURTAI N est connectée a l'opérateur
I nt erpage Qut . L'opérateur| nt er page | n permet de connecter deux sorties OSSD dans la
configuration.

(Input 1 (CP0802) /P17

(input 2 (cP0802) /P18

FBK_RST2/P11
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Annexe A

Informations de diagnostic

Contenu de ce chapitre

Ce chapitre contient les sujets suivants :

Sujet Page
Codes d'erreur 420
Exemples de diagnostics 423
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Codes d'erreur

Présentation

En cas de détection d’erreur, le systéeme du contréleur fournit le code d’erreur correspondant a
SoSafe Configurable.

Pour lire le code, procédez comme suit :

e Connectez le contréleur XPSMCMCP0802- (indiquant E IN ou E EX par voyant) a l'ordinateur
en utilisant le cable de configuration USB/USB mini B

e Ouvrez SoSafe Configurable. Une fenétre contextuelle s'affiche avec le code associé.

Le tableau suivant affiche les codes d'erreur et leur solution :

Code Description Solution
19D Le contréleur XPSMCMCP0802- et les Vérifiez que les connecteurs du
20D modules d'extension ont la méme XPSMCMCP0802- et des modules
configuration matérielle ou logicielle. d'extension sont correctement connectés
ensemble.
66D Deux ou plusieurs unités ayant la méme Veérifiez les bornes 2 et 3 des connecteurs des
référence de module détectées avec la méme | modules d'extension pour trouver les
adresse de noeud. adresses de nceud en double.
68D Le nombre maximal de modules d'extension a | Retirez les modules d'extension en trop.
été dépassé. Le nombre de modules d'extension par
contréleur est limité a 14 (en excluant les
modules de relais et les modules de
communication).
70D Un ou plusieurs modules d'extension ont Vérifiez les bornes 2 et 3 des connecteurs des
détecté un changement dans le nombre modules d'extension.
d'adresses de noeud.
73D Un module d'extension a détecté un probléeme | Vérifiez les voyants du module et/ou le code
de cablage externe. de diagnostic dans le logiciel.
96D a 101D La carte mémoire ne fonctionne pas. Remplacez la carte mémoire (voir page 187).
137D XPSMCMRO0004 ou XPSMCMROO0004DA : | Vérifiez la connexion aux contacteurs de
erreur liée a la surveillance d’équipement retour externes.
externe (EDM) détectée sur le relais 1 et 2
utilisé en catégorie 4.
147D XPSMCMRO0004 ou XPSMCMROO0004DA :
erreur liée a la surveillance d’équipement
externe (EDM) détectée sur le relais 2 et 3
utilisé en catégorie 4.
157D XPSMCMRO0004 ou XPSMCMROO0004DA :
erreur liée a la surveillance d’équipement
externe (EDM) détectée sur le relais 3 et 4
utilisé en catégorie 4.
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Code Description Solution

131D Matériel XPSMCMEN?- : une déconnexion du | Vérifiez la connexion des capteurs de
capteur de proximité 1 ou 2 a été détectée. proximité.

132D Matériel XPSMCMENO0200¢++ : une Vérifiez la connexion des codeurs.

déconnexion de I'encodeur 1 ou 2 a été
détectée.

133D (Proxy 1)
140D (Proxy 2)

Module XPSMCMEN?® :
Sur-fréquence détectée sur I'entrée de
proximite.

La fréquence d’entrée doit étre de
< 500 KHz.

136D (encodeur 1)
143D (encodeur 2)

Module XPSMCMEN?- :

Les signaux d’entrée de I'encodeur ne
correspondent pas aux signaux prévus (cycle
de fonctionnement, déphasage).

Le cycle de fonctionnement (duty cycle) doit
étre 50 * 33 % de la période (HTL, TTL).
Le déphasage doit étre de 90° + 45° (HTL,
TTL), non applicable pour SinCos.

138D (encodeur 1)
145D (encodeur 2)

Module XPSMCMENS :
Sur-fréquence détectée sur I'entrée de
I'encodeur.

La fréquence d’entrée doit étre < 500 KHz
(TTL, SinCos) et < 300 kHz (HTL).

142D Matériel XPSMCMENO100+++ : une Vérifiez la connexion de I'encodeur 1.
déconnexion de I'encodeur 1 a été détectée.

144D Matériel XPSMCMEN?- : une déconnexion du | Vérifiez la connexion du capteur de
capteur de proximité 1 a été détectée. proximité 1.

152D Matériel XPSMCMENO0200+++ : une Vérifiez la connexion de I'encodeur 2.
déconnexion de I'encodeur 2 a été détectée.

154D Matériel XPSMCMEN- : une déconnexion du | Vérifiez la connexion du capteur de
capteur de proximité 2 a été détectée. proximité 2.

194D Sortie statique 1, voyant E EX sur Vérifiez la connexion de la sortie numérique

197D XPSMCMCP0802+ ou module d'extension. (GSSD1) relative au module contenant le

198D voyant E EX .

199D

201D

202D

203D

205D

208D Sortie statique 2, voyant XPSMCMCP0802- Vérifiez la connexion de la sortie numérique

211D sur E EX ou module d'extension. (GSSD2) relative au module contenant le

212D voyant E EX.

213D

215D

216D

217D

219D
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Code Description Solution
222D Sortie statique 3, voyant XPSMCMCP0802- Vérifiez la connexion de la sortie numérique
225D sur E EX ou module d'extension. (OSSD3) relative au module contenant le
226D voyant E EX .
227D
229D
230D
232D
233D
236D Sortie statique 4, voyant XPSMCMCP0802- Vérifiez la connexion de la sortie numérique
239D sur E EX ou module d'extension. (OSSD4) relative au module contenant le
240D voyant E EX .
241D
243D
244D
245D
247D
D’autres codes sont liés a des erreurs internes. Si une erreur persiste apres le redémarrage du
systéme, remplacez le produit concerné.
Code Description Solution
1D a 31D Détection d’erreur liée au microcontréleur. Redémarrez le systéeme. Si les erreurs
32D a 63D Détection d’erreur liée a la carte mére. gsrtg:etfneés persistent, remplacez le produit
64D a 95D Détection d’une erreur de communication entre '
unités.
96D a 127D Détection d'une erreur de carte mémoire. Remplacez la carte mémoire
128D a 138D Module XPSMCMRO0004+ Redémarrez le systeme. Si les erreurs
Détection d’erreur relais 1. détectées persistent, remplacez le produit
139D a 148D Module XPSMCMRO0004+ concerne.
Détection d’erreur relais 2.
149D a 158D Module XPSMCMRO0004+
Détection d’erreur relais 3.
159D a 168D Module XPSMCMRO0004+
Détection d’erreur relais 4.
128D a 191D Erreur unités XPSMCMROO0004+ ou
XPSMCMEN-
192D a 205D Détection d’erreur OSSD1.
206D a 219D Détection d’erreur OSSD2.
220D a 233D Détection d’erreur OSSD3.
234D a 247D Détection d’erreur OSSD4.
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Exemples de diagnostics

Exemple 1
Dans cet exemple, | nput 1 (connecté au module XPSMCMCP0802-), est testé avec le signal de
test T1. Lors du céblage, I'alimentation 24 VCC est connectée a | nput 1 au lieu du signal de test
T1.

Les champs de l'index d'E/S et de codes de diagnostic prennent les valeurs 1 a 20 indiquant les
diagnostics sur | nput 1 du module XPSMCMCPO0802- (erreur de connexion détectée).
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Exemple 2

Dans cet exemple, I'index des E/S correspond au bloc logique et non a la borne physique du
module XPSMCMCP0802-.

L'élément Two Hand Contr ol connecté aux bornes physiques | nput 1 etl nput 2
correspondent a I'index d'E/S numéro 1, et I'arrét d'urgence (E- STOP) connecté aux bornes
I nput 3etlnput 4 correspond a l'index d'E/S numéro 2.
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Exemple 3

Dans cet exemple, I'entrée | nput 1 est connectée au module XPSMCMDI1600- et est testée
avec le signal de test T1.

Lors du cablage, I'alimentation 24 VCC est connectée a | nput 1 au lieu du signal de test T1.

I nput 1 ale code de diagnostic 10 (erreur OQUT_TEST) et OUT_TEST T1 a le code de
diagnostic 8 (erreur de connexion détectée).

Exemple 4
Dans cet exemple, la fonction de réinitialisation manuelle est activée sur OSSD 1. Le bouton-
poussoir connecté a | nput 1 est enfoncé sans envoi de commande de réinitialisation.

e Les champs de I'index d'E/S et des codes de diagnostics prennent les valeurs 192 - 2.
e |Indication des diagnostics sur OSSD 1Aet OSSD 1B (192 = premiére sortie).
e Indication du code de diagnostic : 2 = attente du redémarrage de OSSD.

Output 2
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Index

B

bus de terrain

XPSMCMe, 765

XPSMCMCOO0000CO-, 766
XPSMCMCOOOO0QEC-, 766
XPSMCMCOOO00QEI-, 766
XPSMCMCOO000EM., 766
XPSMCMCOO0000MBe, 766
XPSMCMCOO000PBe-, 766
XPSMCMCOO0000UB-, 766

C

cablage, 38

carte mémoire
XPSMCMMEO0000, 787

charge inductive, protection des sorties
protection des sorties contre les charges
inductives, 42

connecteur d'embase
XPSMCMCNOO000SG, 784

contréleur
XPSMCMCP0802., 50

M

module
XPSMCMDI0800e, 72
XPSMCMDI1200MTe, 86
XPSMCMDI1600e, 79
XPSMCMDOO0002e, 93
XPSMCMDOO0004., 702
XPSMCMERO0002., 777
XPSMCMERO0004., 779
XPSMCMMX0802¢, 63
XPSMCMROO0004., 738
XPSMCMROOO004DA., 748

modules
XPSMCMCOO0000Sx, 758
XPSMCMENe, 727

X

XPSMCM-
bus de terrain, 765
XPSMCMCNO0000SG

connecteur d'embase, 784

XPSMCMCO0000CO-
bus de terrain, 766
XPSMCMCOOQO0O0OEC-
bus de terrain, 766
XPSMCMCOOO000EI
bus de terrain, 766
XPSMCMCOO0000EM-
bus de terrain, 766
XPSMCMCOO0000MB-
bus de terrain, 766
XPSMCMCOO0000PB*
bus de terrain, 766
XPSMCMCO0000Sx
modules, 758
XPSMCMCO0000UB-
bus de terrain, 766
XPSMCMCP0802-
contrdleur, 50
XPSMCMDI0800-
module, 72
XPSMCMDI1200MTe
module, 86
XPSMCMDI1600e
module, 79
XPSMCMDOO0002¢
module, 93
XPSMCMDOO0004-
module, 702
XPSMCMEN-
modules, 727
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module, 777
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module, 779
XPSMCMMEO0000
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