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Fabricant:
Adresse:

Déclare que:

DECLARATION CE DE CONFORMITE POUR MACHINES
(DIRECTIVE 98/37/CE)

FAAC S.p.A.

Via Benini, 1

e est construit pour étre incorporé dans une machine ou pour étre assemblé & d'autres appareillages, afin de
constituer une machine conforme aux termes de la Directive 98/37/CE;

¢ est conforme aux exigences essentielles de sécurité des autres directives CEE suivantes:

- 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIE

L'opérateur mod. 844 avec platine électronique 780D

73/23/CEE et modification 93/68/CEE successive,

89/336/CEE et modifications 92/31/CEE et 93/68/CEE successives.

et déclare, en outre, qu'il est interdit de mettre en service I'appareillage jusqu'd ce que la machine dans

~

laguelle il sera incorporé ou dont il deviendra un composant ait été identifiée et jusqu'a ce que la conformité

aux conditions de la Directive 98/37/CE.

Bologna, le Ter janvier 2004

L'Administrateur Délégué
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PRECAUTIONS POUR L'INSTALLATEUR
OBLIGATIONS GENERALES DE SECURITE

ATTENTIONI! Il est important, pour la sécurité des personnes, de suivre d la
lettre toutes les instructions. Une installation erronée ou un usage erroné du
produit peut entrainer de graves conséquences pour les personnes.

Lire attentivement les instructions avant d'installer le produit.

Lesmatériaux d'emballage (matiére plastique, polystyréne, etc.) ne doivent
pas étre laissés & la portée des enfants car ils constituent des sources
potentielles de danger.

Conserver les instructions pour les références futures.

Ce produit a été congu et construit exclusivement pour I'usage indiqué
dans cette documentation. Toute autre utilisation non expressément
indiquée pourrait compromettre l'intégrité du produit et/ou représenter
une source de danger.

FAAC décline toute responsabilité qui dériverait d'usage impropre ou
différent de celui auquel I'automatisme est destiné.

Ne pas installer I'appareil dans une atmosphére explosive: la présence de
gazou de fuméesinflalmmables constitue un grave danger pour la sécurité.

Lescomposants mécaniques doivent répondre aux prescriptions des Normes
EN 12604 et EN 12605.

Pourles Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié exige
nonseulementle respect desnormes nationales, mais également le respect
des Normes susmentionnées.

FAAC n'est pas responsable du non-respect de la Bonne Technique dansla
construction des fermetures & motoriser, ni des déformations qui pourraient
intervenir lors de ['utilisation.

L'installation doit étre effectuée conformément aux Normes EN 12453 et EN
12445,

Pourles Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié exige
nonseulementle respect desnormes nationales, mais également le respect
des Normes susmentionnées.

Couper I'alimentation électrique avant toute intervention sur l'installation.

Prévoir, sur le secteur d'alimentation de I'automatisme, un interrupteur
omnipolaire avec une distance d'ouverture des contacts égale ou supérieure
& 3 mm. On recommande d'utiliser un magnétothermique de 6A avec
interruption omnipolaire.

Vérifier qu'ily ait, en amont de l'installation, un interrupteur différentiel avec
un seuil de 0,03 A.
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Vérifier que lamise dterre estréalisée selonlesréglesde I'art ety connecter
les pieéces métalliques de la fermeture.

L'automatisme dispose d'une sécurité intrinséque anti-écrasement,
formée d'un contréle du couple. Il est toutefois nécessaire d'en
vérifier le seuil d'intfervention suivant les prescriptions des Normes
indiquées au point 10.

Les dispositifs de sécurité (norme EN 12978) permettent de protéger des
zones éventuellement dangereuses contre les Risques mécaniques du
mouvement, comme I'écrasement, 'acheminement, le cisaillement.

Onrecommande que toute installation soit doté aumoins d'une signalisation
lumineuse (par ex..FAACLIGHT), d'un panneau de signalisation fixé, de
maniére appropriée, surlastructure de lafermeture, ainsi que des dispositifs
cités au point “16".

FAAC décline toute responsabilité quant & la sécurité et au bon
fonctionnement de I'automatisme siles composants utilisés dans'installation
n'appartiennent pas & la production FAAC.

Utiliser exclusivement, pour I'entretien, des piéces FAAC originales.
Ne jamais modifierles composants faisant partie du systéme d'automatisme.

L'installateur doit fournir toutes lesinformations relatives au fonctionnement
manuel du systéme en cas d'urgence et remettre & I'Usager qui ufilise
l'installation les "Instructions pour I'Usager" fournies avec le produit.

Interdire aux enfants ou aux tiers de stationner prés du produit durant le
fonctionnement.

Eloigner de la portée des enfants les radiocommandes ou tout autre
générateur d'impulsions, pour éviter tout actionnement involontaire de
'automatisme.

Le transit n“est permis que lorsque I’automatisme est immobile.

L'Usager qui utilise I'installation doit éviter foute tentative de réparation ou
d'intervention directe et s'adresser uniquement & un personnel qualifié.

Entretien: procéder tous les six mois au moins & la vérification
fonctionnelle de l'installation, en faisant particulierement attention &
l'efficience des dispositifs de sécurité (y compris, lorsqu'elle est prévue,
la force de poussée de l'opérateur) et de déverrouillage.

Tout ce qui n'est pas prévu expressément dans ces instructions est interdit.
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( AUTOMATISME 844 & PLATINE ELECTRONIQUE 780D

)

Ces instructions sont valables pour les modéles suivants:

844 ERZ16 CR - 844 R - 844 R CAT - 844 R RF

L'automatisme FAAC mod. 844 pour portails coulissants est un
opérateur électro-mécanigue qui transmet le mouvement au
vantail coulissant parl'infermédiaire d'un pignon a crémailiere ou
dachdine opportunément accouplé auportail.
Lesystemeirréversible garantitle verrouillage mécanique du portail
lorsque le moteurn'est pasenfonction;iln'estdonc pasnécessaire
d'installerune serrure. Le motoréducteurest doté d'unembrayage
mécanigue qui, associé a un dispositif électronique, offre une
sécurité anfi-ecrasementréglable nécessaire et garantitl'arrétou
l'inversion du mouvement du portail. Un déverrouillage manuel
pratfique permet de manceuvrer le portailen casde coupure de
courant ou de dysfonctionnement. L'armoire électronique, si
elle est fournie avec le motoréducteur, est logée a l'intérieur
de l'opérateur.

L'automatisme 844 a été concu et construit pour contréler
I'acceés des véhicules. Eviter toute utilisation différente.

s

Corniéres de fixation

Bouchon de remplissage en huile
Mise ¢ la terre opérateur
Systéme de déverrouillage & levier
Panneaux latéraux de protection
Protecteur armoire électronique
780D

®

® ignon

® Capteur de fin de course

@ Couvercle opérateur

(® Armoire électronique 780D

® Vis de réglage de
l'embrayage

SISICICIS)

\___anti-écrasement Fig. ]/

1. DESCRIPTION ET CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

1.1.  COURBE D'UTILISATION MAXIMALE

La courbe permet de déterminer le temps maximum de
fonctionnement (T) suivantla fréquence d'utilisation (F).

Ex: Le motoréducteur 844 peut fonctionner de facon
ininferrompue & une fréquence d'utilisation de 70%.

Pour garantirle bonfonctionnement, opérerdansle champ de
fonctionnementsouslacourbe.

Important: La courbe est obtenue & la température de 24 °C.
L'exposition auxrayons directs dusoleil peut entrainer des baisses
delafréquence d'utilisationjusqu'a 20%.

Calcul de la fréquence d'ufilisation

Cestle pourcentage dutempsde fonctionnement effectif (ouverture
+ fermeture) par rapport au temps total du cycle (ouverture +
fermeture + temps de pause).

Laformule de calcul estlasuivante:

Ta+Tc

%F = X 100

Ta+Tc+Tp +Ti

ou:

Ta = tempsd'ouverture
Tc = tempsdefermeture
To = tempsde pause

Ti = tempsd'intervalle entre deux cyclescomplets

Graphique delafréquence d’utilisation

e %Freq. %Duty %Fréq. % Benutzungs- % Frecuencia % gebruiks- M
Utilizzo Qﬁ!e dtilisation frequenz de utilizacién  frequentie
100
90
80
70
60
50
40
30
20
10
1] 1 2 3 45 6 7 8 9 101112
Tempo (h) Time (h) Temps (h) Zeit (h) Tiempo (h) werkdijd (h)
. J
Tab. 1 CARACTERISTIQUESTECHNIQUESDUMOTOREDUCTEUR 844
MODELE 844
Alimentation (Vac +6%-10%50-60Hz) 230
Puissanceabsorbée (W) 650
Rapportderéduction 1:30
Typedepignon 716-720
Crémaillére module4-pas 12,566
Poussée maixi (daN) 110 (Z16) - 88 (220)
Couplemaxi(Nm) 35
Protectionthermique dubobinage (°C) 120
Fréquenced'utilisation 70%(voirgraphique)
Quantitéd'huile () 1.8
Typed'huile FAAC XD 220
Température d'utilisation (°C) 20+ +55
Poidsmotoréducteur(Kg) 14,5
Degrédeprotection IP 44
Poidsmanxiportail (Kg) 1800 (Z16) - 1000 (Z20)
Vitesse duportail (m/mn) 9,516)-12 (220)
Longueurmaxiportail (m) (délaid'attente) 40 Z16) -850 (720)
Embrayage Doubledisquedbaindhuie
Traitementde protection cataphorése
Armoire standard 780D
Fin de course MSL au inductif
Encombrement motoréducteur LxHxP(mm) voir Fig. 2
Données techniques du moteur électrique
Nombre de tours/mn 1400
Puissance (W) 650
Courant absorbé (A) 35
Condensateur de démarrage (LF) 35
Alimentation (Vac +6% -10%; 50-60Hz) 230
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2. DIMENSIONS

155 A
191
e E—
\ Les cotes sont exprimées en mm. Fig. 2 Y
3. DISPOSITIONS ELECTRIQUES (installation standard)
(" 230V~ 3x1,5 mm’ )

@ Opérateur 844
avec arm. 780D
@ Photocellules
® Contacteur a clé
@ Feu clignotant
\® Récepteur radio

4. INSTALLATION DEL’AUTOMATISME

4.1.  VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

Pourlasécurité etunfonctionnement correct de l'automatisme,
vérifierlaprésence desexigencessuivantes:

Lastructure du portaildoit étre indiquée pour étre automatisée.
Enparticulier, le diamétre desroues doit étre proportionné au
poids du portail & automatiser, on doit disposer d'un guide
supérieuretde butéesd'arrétmécanique de finde course pour
éviterle déraillement duportail.

Les caractéristiques du terrain doivent garantir une tenue
suffisante de labase de fondation.

Dans la zone de creusement de la base il ne doit y avoir ni
conduitesnicdbles électriques.

Sile motoréducteurse tfrouve exposé aupassage de véhicules,
prévoirsi possible des protections adéquates contre leschocs
accidentels.

Vérifier la présence d'une prise de terre efficiente pour la
connexiondumotoréducteur.

4.2. SCELLAGEDELAPLAQUE DEFONDATION

Assemblerlaplague de fondation d'apréslaFig.4.

Laplague de fondation doit étre positionnée d'apréslaFig.5
(fermeture droite) oulaFig.6 (fermeture gauche) pour garantir
unbonengrénemententre le pignon etlacrémaillere.
Réaliser une base de fondation d'aprés la Fig.7 et sceller la
plaque de fondation en prévoyantune ou plusieursgainespour
le passage descdblesélectriques. Vérifier'horizontalité parfaite
delaplague avec unniveau dbulle. Attendre que le béton
prenne.
Prédisposerlescablesélectriquespourlaconnexionauxaccessoires
ainsique I'alimentationélectrique d'apreslaFig.3.

D

S
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Pour réaliser facilement les connexions faire sortir les cébles
d'environ 40 cm du frou (Fig.5-6 réf. @) de la plaque de
fondation.

4 N
N F|g.4/
4 N
[ T T T 1
I N N
[ [ T ]
g
e Ol | tae
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225 050 Fig. 5
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4.3.

INSTALLATION MECANIQUE

1) Assemblersurl'opérateurlescorniéresdefixationetlesentretoises
antivibratoiresd'apréslaFig.8.

2) Ouvrirle couvercle en dévissantles vis de fixation.

3) Placerl'opérateursurlaplague enutilisantlesrondelles etles
écrousfournisd'apréslaFig.9.
Durant cette opération faire passer les cdbles & travers le
conduit spécifique présent dans le demi-corps inférieur de
l'opérateur (Fig.10-REF.A).
Pouraccéderal'armoire électronique, faire passerlescdblesd
fraversletrouspécifique enutilisantle serre-cable avecl'élément
encaoutchouc fourni. Veilleren particulier ddénudertousles
céblesdefacondce queleserre-cable tienne lesfilsun dun
(Fig.10-Ré&f. B).
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4) Régler la hauteur des pieds et la distance du portailense  /~
reportantalaFig.11.

5) Fixerle motoréducteursurlaplague de fondationenserrantles
écrousd'apréslaFig.12.

6) Prédisposerl'opérateurpourle fonctionnement manuel d'aprées
le chapitre 8.

< Fig. 12
. J

44. MONTAGE DE LA CREMAILLERE

4.4.1. CREMAILLERE A SOUDER EN ACIER (Fig.13)

1) Monter les trois cliquets taraudés sur /~ N
I'élément de la crémaillere en les
positionnantdanslapartie supérieure
de la rainure. De cette maniére, le
jeusurlarainure permettra, plus tfard,
d'effectuer les réglages éventuels. N

2) Amener manuellement le vantail en %
position de fermeture.

3) Poser horizontalement sur le pignon \_ Fig. 13 )
le premier élément de la crémaillére
et souder le cliquet taraudé sur le portail d'apres la Fig.15.

4) Actionner le portail manuellement, en vérifiant que la
crémaillere est posée sur le pignon et souder le deuxieme et
le troisieme cliquet.

5) Approcher un autre élément de la crémaillére de I'élément
précédent en utilisant, pour mettre en phase la denture des
deuxéléments, un élément delacrémaillere d'apreslaFig. 16.

6) Actionner le portail manuellement et souder les trois cliquets
taraudés jusqu'd la couverture compléte du portail.

4.4.2. CREMAILLERE A VISSER EN ACIER (Fig. 14)

1) Amener manuellement le vantail en position de fermeture.

2) Poserhorizontalementsurle pignon
le premier élément de la a
crémailléere et interposer
l'entretoise entre la crémaillére et
le portail, en la positionnant dans
la partie supérieure de la rainure.

3) Marquerle pointde percagesurle
portail. Percer @ 6,56 mm et
tarauder avec un taraud @ 8 mm.
Serrer le boulon. Fig. 14

Ve ~N 4 Actionnerleportailmanuellement, - B
en vérifiant que la crémailére est posée sur le pignon et
répéter les opérations du point 3.

5) Approcher un autre élément de la crémaillére de I'élément
précédent en utilisant, pour mettre en phase la denture des
deuxéléments, un élémentdelacrémaillere d'apreslaFig. 16.

6) Actionnerle portailmanuellement et effectuer les opérations
de fixation comme pour le premier élément, jusqu'd la

— couverture compléte du portail,

15+32

112 (216)
120 (220)

e

Fig. 11 ) Fig. 15 )
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Fig. 16

Notes surl'installation de la crémaillére
Vérifier que, durant la course du portail, aucun élément de
la crémaillére ne sorte du pignon.

=
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4.5.2. MOD. 844 ER RF (Fig. 20 - 21)

1) Infroduire le goujon élastique @ dans I'arbre en utilisant un
marteau.

2) Appliquersurlabride dumotoréducteurla patte desrenvois
fous, en ufilisant les quatre vis @ (M5 x 12) et les rondelles
spécifiques (@ présentes dans le kit de la Fig.20.

3) Appliquer le pignon & chaine surl'arbre en faisant coincider
les logements du pignon sur le goujon élastique et serrer la
vis @ et les rondelles spécifiques G et ®.

4) Passer la chaine d'aprés la Fig.21 réf. A et monter le carter
de protection avec la vis @ et la rondelle @ d'aprés la
Fig.20.

5) Pour les opérateurs dotés du fin de course MLS, prévoir les
supports pour le positionnement des aimants fournis en
respectant les cotes indiquées dans la fig. 21 réf.B.

~

¢ Ne jamais souder les éléments de la crémaillére ni au

niveau des entretoises ni entre eux.
¢ Auterme del'installation de la crémaillére, pour garantirun

engrenement correct avec le pignon, il est recommandé

d'abaisserd'environ 1,5mm (Fig.17)

la position du motoréducteur.

e Vérifiermanuellement que le portail

atteint régulierement les butées

d'arrétmécanique de finde course

etl'absence de frotftements durant

la course.

* Ne pas utiliser de graisse ni d'autres

produits lubrifiants entre le pignon

et la crémaillere.

4.5. MONTAGEDESPIGNONS A CHAINE 4
Pour ce qui conceme les versions pour les applications & [~ N
chaine et a renvois fous, assembler le pignon & chaine Z16 ou
Z20. Procéder comme suit:

4.5.1. MOD. 844 ER CAT (Fig. 18 - 19)
1) Introduire le goujon élastique dans I'arbre en utilisant un
marteau.
2) Appliquerle pignon & chaine sur l'arbre en faisant coincider
les logements du pignon et le goujon élastique et serrer la
vis avec les rondelles spécifiques.
4 N\
1. 5+12mm
B
o
g 4
\ Fig. 18 )
" N\
A 7
T 7
€2 (/=]
: Fig. 21
S Fig. 19/ \ )

4]
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SCHEMA ETCOMPOSANTS

5.1.  AVERTISSEMENTS DL AFFICHEURDESIAGNALISATION ET PROG[%AI\/IMATION
Attention: Avanttout type d'intervention sur la platine électronique Led LEDDECONTROLEDELETATDESENTREES
(connexions, entretien), toujours couperle courant. J1 BORNIERBASSETENSION

- Prévoirenamontdel'installation un disjoncteurmagnétothermique J2 CONNECTEURDECODER /MINIDEC /RECEPTEURRP
différentiel ayantun seuil d'intervention adéquat. J5  CONNECTEURDUCONDENSATEURDE DEMARRAGE DUMOTEUR
- Connecterle céble deterre dlaborne spécifique surle connecteur J6  BORNIERCONNEXIONMOTEURETFEU CLIGNOTANT
.:-7 d-e la plo'hne eth: la d?t:)l:le d: | ?perc:e:.lr (tlt_;. 22 elnz:;(l)). g 177 BORNERALMENTATION230Vea
- Toujours séparer les cdbles d'alimentation des cdbles de

commande et de sécurité (poussoir, récepteur, photocellules, 8 CONNECTEURDOUBLE -EMBROCHAGE RAPIDE FINDE COURSE

etc.). Pourévitertoute perturbation électrique, utiliserdesgaines | F1  FUSIBLE MOTEUR ET PRIMAIRE TRANSF. (F 5A)

séparées ou un cdble blindé (avec blindage connecté a la F2  FUSIBLEBASSETENSION ET ACCESSOIRES (T800MA)
masse). F POUSSORDEPROGRAMMATION'F'

5.2. CARACITERISTIQUESTECHNIQUES - POUSSOIRDEPROGRAMMATION"-"

- - - +  POUSSOIRDEPROGRAMMATION"+"

(Tension d'alimentation V~ (+6% -10%) 230 B

Puissance absorbée (W) 10

Charge maxi moteur (W) 1000

Charge maxi accessoires (A) 05 CONNECTEURJI

Température d'utilisation -20°C +565°C 1 OPENA(ouverturetotale)

Fusibles de protection 2 (voir fig. 22 et par. 5.3) 2  OPENB(ouverturepartielie)

Logiques de fonctionnement: Automatique / Automatique “pas d pas” /Semi- P

automatique / Sécurité / Semi-automatique B / Homme mort C / Semi-automatique 3 FSW-OP (sécuritésouverture)
“pasapas”/ Logique mixte B/C 4  FSW-CL(sécuritésfermeture)

Temps de fonctionnement Programmable (de 044,17 mn) 5 SIOP

Temps de pause Programmable (de 0 & 4,1 mn) 6  SAFE(sécurités'oord")

Force de poussée Réglable sur50 niveaux — - -
Entrées bornier: Open - Open partiel - Sécurités en ouverture - Sécurités en 7 -(négatifalimentationaccessoires)

fermeture - Stop -Bord - Alimentation+Terre 8 -(négatifalimentationaccessoires)
Entrées connecteur Fin de course d'ouverture et de fermeture - 9 +24V (climentation accessoires)
Condensateurdumoteur - - -

Sorties bornier:  Feuclignotant-Moteur-Aliment. accessoires 24 Vcce -Lampe 10 +24V (dlimentafion accessoires)
témoin 24 Vce / Sortie temporisée / Commande électroserrure - feu - Failsafe 11 FSW-TX(négatif photocellulesémettrices-FAILSAFE)
Connecteur rapide Embrochage platine a5 broches Minidec, Decoder ou 12 W.L (négatiflampetémoin)

récepteurskRP

Programmation 3 touches (+, -, F) ef afficheur, mode "base" ou "avancée"
Fonctions programmables mode base: Logique de fonctionnement - Temps de
pause - Force de poussée - Direction ouverture-fermeture

Fonctions programmables mode avancé: Couple au démarrage - Freinage -
Failsafe - Pré-clignotement - Lampe témoin/Sortie temporisée/Commande
Electroserrure ou feu - Logique sécurités d'ouverture et de fermeture - Encodeur/
Sensibilité anti-écrasement - Ralentisserents - Temps d'ouverture partielle - Temps de
fonctionnement-Demande d'assistance - Compteurde cycles

N\ %
N Al '_2
%) NPE ¢ 8 8 "™ AhF "I OO FE o
"L N PE J5 o2 (J8) @ E M =
- P A A A AT @ g @ -
Je / / SAFE] =
/ / / ‘ sTOoP[] o
o o ©
F1

@) ~

OFct @
J2 J1 0

RADIO
CIFc2 @ o | CFswe 0
@ U | crsw-op ~
O )
U | Oors ~
F2 O
F2 -
I

o CJoP-A

Fig. 22
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5.4. CONNEXIONSELECTRIQUES

LINE

- —° 230Vca

[ 50-60Hz

MOT1
vot | _BLEU M
COM =

z 230 Véa
(maxi60W)

d N
L
§EI:|N'I

[ 1=
| —— Condensateur

Ely

FIN DE
COURSE
o~
N~ 8%32.,, B %
2235 >3%-- g =
$2%°%nA ++ ¢ F

I
I
I
I
]
|
: maxi 3W

|
|
|
|

Lo

| | -

| | 24Vcc
| |

| |

| |

‘ : | Pour la connexion des
OPEN ' 1| _|photocellules et des dispositifs
PARTIEL : de sécurité, se reporter au
" 7|7 |paragraphe 5.4.1.
OPEN STOP
TOTAL

5.4.1. Connexion desphotocellules et des dispositifs o . 8 3 4 o 9 N
desécurité f<8o3 28 % ++ : :
Avantde connecterles dispositifs de sécurité etles photocellules,
ilest opportun d'en choisirle type de fonctionnement en fonction 12 3 45 67 8 9101112
delazone de mouvement qu'ilsdoivent protéger (voirexemple fig.
24).
SIS Fig. 27
e N\ S )
Photocellulesen e N
Photfocellulesen ouvertureouen Connexion d'un dispositif de sécurité "bord"
fermeture ouverture/fermeture
- ol ] - o . 85 34w oS -
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112
Sécurités"bord" LM—I
Photocellulesenfermeture . i
Fig. 24 Fig. 28
- N J
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Sécurités en ouverture:ellesinterviennenten détectantunobstacle
uniquement durant le mouvement d'ouverture du portail.
Elles provoquent la refermeture immédiate ou la reprise
du mouvement d'ouverture au désengagement (voir
programmation par. 5.5.2.)

Sécurités enfermeture:ellesinterviennenten détectantun obstacle
uniquement durantle mouvement de fermeture du portail.
Elles provoquent la réouverture immédiate ou au
désengagement (voir programmation par. 5.5.2.)

Sécurités en ouverture/fermeture: elles interviennent durant les
mouvements d'ouverture et de fermeture du portail. Elles
provoquent l'arrét et la reprise du mouvement au
désengagement.

Sécurités "bord ™ elles interviennent durant les mouvements
d'ouverture et de fermeture du portail. Elles provoquent
linversion immédiate du mouvement et l'arrét au bout de
deux secondes.

Encodeur: il intervient en présence d'un obstacle durant les
mouvements d'ouverture et de fermeture du portail. |I
provoque linversion immédiate du mouvement et l'arrét
au bout de deux secondes.

N.B. Sideux ouplusieurs dispositifs de sécurité ontlaméme fonction
(ouverture, fermeture, ouverture etfermeture, bord), ilfautconnecter
les contacts en série entre eux (fig. 25).

Il faut utiliser les contacts N.F.

N.B. Si on n'utilise aucun dispositif de sécurité, ponter les bornes
d'aprés la fig. 26.

Onreporte ci-apréslesschémasles pluscommunsde connexion des
photocellules et des dispositifs de sécurité (de fig. 27 & fig. 34).

4 Connexion de deux contacts N.F. ensérie h
(Ex.: Photocellules, Stop, Bord, etc.)
o =% =0 O Fig. 25
- J
4 . i . . P N
Connexion d'aucun dispositif de sécurité
>
a N =
2. Z. 2 2 BB == g
i<fepaes ++ fos
1 2 3 45 67 8 9 10 1112
Fig. 26
- J

e Connexion d'un dispositifde sécurité enfermetureetd'un )
dispositif de sécurité en ouverture

>
S
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4 Connexion d'une paire de photocellules en ouverture h /Connexion de deux paires de photocellules enfermeture etde h
< deuxbords
- - % o 5 W o= -f\" E . a § =
e U = 2 L v 2 O O a - - (7] .
B<foggoas t++ F f<fe3 0% " T4+ <
1 2 345 67 8 910 1112 LV T T T T T T T T TV
1 2 3 45 67 8 910 1112
— | [
RX X ,__lm_c—o_‘
y
L [2]
?j -1
1_ 7] - +(2 CL1 TX CL1
— 1
5|+ iy
B Fig. 29 1 E
\_ J R +|2
- [5]+
Connexion d'une paire de photocellules en fermeture
> TX CL2 RX CL2
o 4 S =
z =z 9 9 9w - 2 1]
SR R 1 at
_}_ 3
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112 2|+ _[4]
+ 5]
RX X Fig. 32
N - J
L2
?j o A (~Connexion d'une paire de photocellules enfermeture, d'une paire
1_7 _ +[2 dephotocellules en ouverture et d'une paire de photocellulesen
— ouverture/fermeture
5|+ <>r
I_ - Z_& 5 3 s & = - § i
Fig. 30 <8 3 3 5 5 ++ Iz
- J
VI VEIAVEIRVER VR VA V7 VIV Ve Ve Nl
s ~ 1 2 3 45 67 8 910 1112
Connexiond'une paire de photocellules en ouverture, d'une paire de
photocellules enfermeture etd'unbord
a4 N =
> > O 0 o w _ o 3 RX CL TXCL
DN AL t+ & s ]
L2
— -1
1 2 3 45 67 8 9101112 3:] E
T _ + (2
Q | Lm 5]+
RX CL TXCL
y
L2 1
Tj - E?
= [z —}- 3]
af 2l -]
+|s]
TX OP/CL RX OP/CL
TX OP RX OP
y
2|
L_I9]- E? 1 RX OP T™XOP
2|+ _ 41 Py
+[5) 4 [
T _ +|2
Fig. 31 5]+
- J/
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4 Connexion d'une paire de photocellules en fermeture, et d'une\

paire de photocellules en ouverture/fermeture

[N ~ =
Z. %2 2 5 @ == 2
f<fo23 205 3 ++ =
12 345 67 8 9101112
RX CL TXCL

AEERE
R
[~]-]

|
o=
- 1t
o aw]~]=

TXOP/CL RX OP/CL Fig. 34
o
4 . N N
Connexionde 2 contacts N.O. en paralléle
(Ex.: Open A, OpenB)
4/.—
o—1 ——o0
J._ Fig. 35
o J

5.4.2. Bornier J7 - Alimentation (fig. 23)
ALIMENTATION (bornes PE-N-L):

PE: Connexion de terre
N : Alimentation ( Neutre )
L : Alimentation ( Ligne)

Nota bene: Pour un fonctionnement correct, il est obligatoire
de connecter la platine au conducteur de terre présent dans
linstallation. Prévoir en amont du systeme un disjoncteur
magnétothermique différentieladéquat.

543 Bomier J6 - Moteurs et feu clignotant (fig. 23)

MOTEUR - (bornes MOT-C, MOT-1, MOT-2): Connexion Moteur
(voir Par. 6.5).

LAMP - (bornesLAMPL,LAMP N): Sortie feu clignotant 230Vca

maxi 60W.

5.4.4. Bornier J1 - Accessoires (fig. 23)

Se reporter aux tableaux correspondants pour la
description détaillée du fonctionnement dans les
différentes logiques.

OPEN A - Commande d' "Ouverture Totale" (borne 1): c'est &
dire tout générateur d'impulsion (poussoir, detector,
etc.) qui, en fermant un contact, coommande 'ouver-
ture et/ou la fermeture totale du vantail du portail.
Pourinstaller plusieurs générateurs d'impulsion d'ouver-
fure totale, connecter les contacts N.O. en paralléle
(fig. 35).

OPEN B - Commande d' "Ouverture Partielle" ou de "Fermeture"
(borne 2): c'est & dire tout générateur d'impulsion
(poussoir, detector, etc.) qui, en fermant un contact,
commande l'ouverture et/ou la fermeture partielle du
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vantail du portail. Dans les logiques B,C et B/C, il
commande toujours la fermeture du portail.

Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ou-
verture partielle, connecter les contacts N.O. en
paralléle (fig.35).

FSW OP - Contact des sécurités en ouverture (borne 3): La
fonction des sécurités en ouverture est de protéger la
zone concernée parle mouvement du vantail durant la
phase d'ouverture. Dansleslogiques A-AP-S-E-EP, durant
la phase d'ouverture, les sécurités invertissent le
mouvement du portail, ou bien arrétent et reprennentle
mouvement aleurdésengagement (voirprogrammation
avancée Chap. 5.5.2.). Dans les logiques B,C et B/C,
durant le cycle d'ouverture, elles interrompent le
mouvement. Elles n'inferviennent jomais durant le cycle
de fermeture.

Les Sécurités d'ouverture, si elles sonf engagées avec le
portail fermé, empéchent le mouvement d'ouverture.
Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Notabene: Sion ne connecte aucun dispositif de sécurité
en ouverture, ponter les entrées FSW OP et -TX FSW (fig.
26).

FSW CL - Contact des sécurités en fermeture (borne 4): La
fonction des sécurités en fermeture est de protéger la
zone concernée parle mouvement du portail durant la
phase de fermeture. Dans les logiques A-AP-S-E-EP,
durantlaphase de fermeture, lessécuritésintervertissent
le mouvement du portail, ou bien arrétent et
intervertissent le mouvement a leur désengagement
(voir programmation avancée Chap. 5.5.2.). Dans les
logiques B,C et B/C, durant le cycle de fermeture elles
inferrompentle mouvement. Ellesn'interviennentjamais
durantle cycle d'ouverture. Les Sécurités de fermeture,
siellessontengagéesavec le portail ouvert, empéchent
le mouvement de fermeture.

Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de
sécurité en fermeture, ponter les bornes FSW CL et -TX
FSW (fig. 26).

Contact de STOP (borne 5): c'est & dire tout dispositif
(ex.: poussoir) qui, en ouvrant un contact, arréte le
mouvement du portail.

Pour installer plusieurs dispositifs de STOP, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de
STOP, ponter les bornes STOP ef -,

Contact de sécurité BORD (borne 6): La fonction de la
sécurité "bord" est de protégerlazone concernée parle
mouvement du vantail durant la phase d'ouverture /
fermeture. Dans toutes les logiques, durant la phase
d'ouverture ou de fermeture, la sécurité invertit le
mouvement du portail pendant 2secondes. Sidurantles
2 secondes d'inversion la sécurité infervient encore, elle
arréte le mouvement (STOP) sans exécuter aucune
inversion.

La Sécurité bordssi elle est engagée avec le portail fermé
ou ouvert, empéche le mouvement.

Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Si les dispositifs de sécurité bord ne sont pas
connectés, ponter les entrées SAFE et -, (fig. 26).

STOP -

- Négatif alimentation accessoires (bornes 7 et 8)

+ 24 Vcc - Positif alimentation accessoires (bornes 9 et 10)
Attention: La charge maxi des accessoires est de 500
mA. Pour calculer les absorptions, se reporter aux
instructions de chaque accessoire.
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TX -FSW - Négatif alimentation des émetteurs photocellules (borne
11)
En utilisant cette borne pourla connexion dunégatif de
I'alimentation des émetteurs photocellules, on peut
éventuellement utfiliser la fonction FAILSAFE (voir
programmationavancée Chap.5.5.2.).
Sionvalide lafonction, armoire vérifie le fonctionnement
desphotocellules avant chaque cycle d'ouverture ou
fermeture.

Alimentationlampetémoin /sortietemporisée /élecirosernure /
feu(oome 12)

Connecterentre cefte borne et +24V unelampe fémoin
éventuelle, sortie temporisée, dispositif de commande
pourélectroserrure ou feu (voir programmation avancée
Chap. 55.2) d 24 Vcc - 3 W max. Pour ne pas
compromettrele fonctionnement correct dusystéeme, ne
pas dépasserlapuissance indiquée.

£

5.4.5. ConnecteurJ2-Embrochage rapide Minidec,

DecoderetRP
On |'utilise pour la connexion rapide de Minidec, Decoder et
Récepteurs RP (voir fig. 36, 37 et 38). Embrocher I'accessoire en
tournantle cété des composants versle connecteur J1.Embrocher
l'accessoire de maniére & ce que le c6té de ses composants soit
tourné versl'intérieur de laplatine. Branchement et débranchement
doivent s'effectuer aprés coupé le courant.

54.6.  ConnecteurJ5- Embrochage rapide Condensateur

Connecteur & embrochage rapide pour le raccordement du
condensateurde démarrage dumoteur.

547. Connecteurdouble J8- Embrochage rapide Fin de course

Connecteur & embrochage rapide pour le raccordement du
fin de course. Il permet de connecter & I'armoire le fin de
course MLS et le fin de course inductif (fig. 23 réf. @).

Vs

~

MNIDEC

ORH)
[ood]

I

780D

Fig. 36

o @
[e22z2]

DECODER

PLUS

Q02

0]

SW1

(o]
22200
D

o 4 O

780D

Fig. 37

780D

Fig. 38
J
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5.5. PROGRAMMATION

Pourprogrammerle fonctionnementde'automatisme, ilestnécessaire
d'accéderdlamodalité"PROGRAMMATION"aveclestouchesF, +e-
etlafficheurprésentssurl'armoire.

Attention: avantde mettrel'installation soustension,onrecommande
deremonterle couvercle del'armoire, pouréviterd'entrerencontact
aveclesparties soushaute tension, etd'utiliserles boutons situés sur
le couvercle pourl'activation destouches (fig. 39).

Fig. 39 J

Laprogrammationse compose de deux parties: BASEet AVANCEE.

5.5.1. PROGRAMMATIONBASE

On acceéde alaPROGRAMMATION BASE par l'intermédiaire du
poussoirF;
een l'enfoncant (et en le maintenant enfoncé) I'afficheur
montre le nom de la premiére fonction.
een reldchant le poussoir, l'afficheur montre la valeur de la
fonction qui peut étre modifiée au moyen des poussoirs + et -.
eenappuyantde nouveausurF (et enle maintenantenfoncé)
|'afficheur montre le nom de la fonction suivante, etc.
earrivés 4 la derniére fonction, la pression du poussoir F
provoque lasortie de laprogrammation etl'afficheurreprend
l'affichage de I'état du portail.
Le tableausuivantindique laséguence desfonctions accessibles
enPROGRAMMATIONBASE:
PROGRAMMATIONBASE ~ (F)
Afficheur Fonction

LOGIQUESDEFONCTIONNEMENT (voir
tableau deslogiques):
/= =Automatique
H F = Automatique "Pas apas”
5 = Automatique "Sécurité"
=Semi-aufomatique
H = Semi-automatique "Pasapas”
I = Homme mort
1 =Semi-aufomatique "B"
[~ =Log. mixte (Bouverture /C fermeture)

~N

I~
/

/
[

i

—

5

I
L

0

TEMPS DE PAUSE:

Il n'a d'effet que si on a sélectionné la
logique automatique. Réglable de [ ] a
55 s en pas d'l seconde.

Par la suite, I'affichage change en minutes
et en dizaines de secondes (séparées par
un point) et le temps se régle en pas de 10
secondes, jusqu'a la valeur maximale de
| minutes.

I/

1, 1
Ex: s//’afﬁcheurindique/:_f’_:/ ,letempsde pause
correspond a2 mn et 50 s.

\LI
\I
|
—
\\I
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(‘Aticheur Foncfion Par o Foncfion
FORCE: FAILSAFE:

— I Elle régle lapoussée duMotedur. — I L'activation de la fonction valide un test de

— L |77 /= force minimum | fonctionnement des photocellules avant
‘/—_' _'/ — = chaque mouvementduportail. Sile testéchoue
5 Li = force maximum hotocellules horsservice, signalé parlavaleur
DIRECTION D'OUVERTURE: ! = surrafficheur) le portailne commence

Elle indique le mouvement d'ouverture du
S | . .
| |portail et permet de ne pas modifier les
connexionssurle bornierdumoteur.

— = =mouvementdouverture versladroite

= — =mouvementdouverture verslagauche

I
-~

~J

pasle mouvement,
= Actif
= Exclu

ETATDE L'AUTOMATISME:
Sortie de la programmation, mémorisation
desdonnéesetretoural'affichage del'étatdu

L
o
M

porfail,

00 =Fermé

~] | =Enphase d'ouverture
7,2 =En"STOP"

[7 5 =Ouvert

{1+ =Enpause

15 =Intervention du"FAILSAFE"
15 =Enphase de fermeture
[} 7] =Enphase d'inversion

-

N

] =Infervention photocellules

PRE-CLIGNOTEMENT (5 s):
Permetd'activerle feu clignotant pendant 5
secondesavantle début dumouvement.

= Exclu

J

= /:’ Uniquement avantl'ouverture
[ | =Uniquementavantia fermeture
11 = Avant tout mouvement

i~

-~

5.5.2. PROGRAMMATIONAVANCEE

PouraccéderalaPROGRAMMATION AVANCEE, appuyersurle poussoir
Fet, enle maintfenantenfoncé, appuyersurle poussoir +:

eenrel@chantle poussoir +'afficheurmontrele nomdelapremiére

fonction.

eenrelGchantégalementle poussoirF, I'afficheurmontrelavaleurde
lafonction quipeut étre modifiée aumoyen despoussoirs+et -,

senappuyantsurle poussoir F (etenle maintenantenfoncé) l'afficheur
montrelenom delafonctionsuivante, enlereldchantil affichela
valeur quipeut étre modifi€e au moyen des poussoirs + et -.

earrivésalademiére fonction, lapression du poussoir Fprovoque la
sortie delaprogrammation etl'afficheurreprendl'affichage del'état

duportail.

Latableausuivantinique laséquence desfonctionsaccessiblesen

PROGRAMMATIONAVANCEE:

[ PROGRAMMATIONAVANGEE P+ *

COUPLE MAXIMUM AUDEMARRAGE:

Le moteur fravaille au couple maximum (en
ignorantle réglage du couple) alinstantinitial
dumouvement., Utile pourles vantaux lourds.
= = Actif

= Exclu

II
-~
I

\I

FREINAGE FINAL:

II_I — Quand le portail engage le fin de course
d'ouverture ou de fermeture, on peut
sélectionner un coup de frein pour garantir
I'arrétimmédiat du vantail. Sion sélectionne
desralentissements, le freinage commence a
la fin de ces dern/ers

Avecune valeur_1 [l le fre/nage estinvalide.
Le temps estréglable del ] lar- ’/__/’ enpas
de 0,01 seconde.

Il /_, = Freinage exclu

del] | a=]= Freinage temporisé

I
—

LAMPE-TEMOIN:

Avec la sélection 1/_/ /_/ la sortie fonctionne
comme unelampe-témoinstandard (allumée en
ouverture et pause, clignotante en fermeture,
éteinte lorsque le portail est fermé).

Eclairage de courtoisie: des chiffres différents
correspondent a l'activation temporisée de la
sortie, quipourra étre utilisée (parl'intermédiaire
d'unrelais) pourolimenferune lampe de courtoisie.

Le temps est réglable de/ L la ’—/ ’:/ senpasde

1s etde (L1a~ | mnenpasdei0s.
Commande électroserrure et fonctions feu:

Sia partir de la sélection /_/ /_/ on appuie surla
touche -, lacommande pourl'électroserrure de
fermeture E | estactivée;

Enappuyantde nouveausur -, onsélectionne la
commande pourl'électroserrure de fermeture et
d'ouverture /_:1_—’,' en appuyant de nouveau
sur la touche - on peut sélectionner les
fonctions feu = = etl= 4.

[} [] = Lampe témoin standard

del ] [a'- [= Sortie temporisée.

/: | = commonde de l'électroserrure avant le
mouvemem‘d ‘'ouverture

,_ —'=commande del'électroserrure avantles
mouvemen tsd'ouverture et fermeture

/: = = fonction feu: la sortie est active d
I'état d"ouvert" et "ouvert en pause" et se
désactive 3 secondes avant le début de la
manceuvre de fermeture.

Remarque: avantlamanceuvre de fermeture,
on auro un pré-clignotement de 3secondes.
[= 4 = fonction feu: la sortie est active
unlquemenf dansl'état de "fermé”.
Attention: ne pas dépasser la charge
maximum de la sortie (24Vcc-3W). Le cas
échéant, utiliser un relais et une source

d'alimentation d I'extérieur de I'armoire.

LOGIQUES PHOTOCELLULES DE FERMETURE:
Sélectionner la modalité d'intervention des
photocellules de fermeture.

Elles interviennent exclusivement sur le
mouvement de fermeture: elles bloquent le
mouvementetlinvertissentaudésengagement,
oulinvertissentimmeédiatement.

Y =Inversion au désengagement
— = =Inversionimmédiate en ouverture

N
0

-~
\\I
~—

i~
\\I
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(‘Aficheur Foncfion Foncfion Por ot )
__ | LOGIQUESPHOTOCELLULESD'OUVERTURE: OUVERTURE PARTIELLE:

— I_I| sslectionner la modalité d'intervention des On peut régler I'amplitude de l'ouverture| |~ 1 |_
[y photocellules d'ouverture. partielle du vantail. r
Elles interviennent exclusivement sur le Le temps estréglable de/ la- ’/__/ enpas

mouvement d'ouverture: elles bloquent le de 1 seconde.

mouvement et le reprennent au Sion aprévu d'utiliser I'encodeur, le réglage
désengagement, ou l'invertissent n'est pas déterminé par le temps mais par le
/;rr/;médiofe‘me.nf. o nombre de tours du moteur, obtenant une
I =Inversionimmediate en fermeture plus grande précision d'ouverture partielle.
171 =1 = Reprennent au désengagement Parexemple avec le pignon 720, I'ouverture
ENCODEUR: partielle peut varier de 60 cm a4 m environ.

|— |~ | Sion aprévu lufilisation de I'encodeur on | || [—]
L— L | peutensélectionneriaprésence. —
S'il est présent et actif, "ralentissements" et TEMPS DE FONCTIONNEMENT (délaid'attente):
"ouverture partielle" sont gérés par Il est opportun de sélectionner une valeur de | |__| /
I'encodeur (voir par. correspondants). l 5+10secondessupérieure autempsnécessaire | I, |
L'encodeurfonctionne comme dispositif anti- au portail pour aller du fin de course de
écrasement: si le portail, durant la phase fermeture au fin de course d'ouverture et vice
d'ouverture ou de fermeture, heurte un versa. e
obstacle, I'encodeur invertitle mouvement Reglable de Li a =1 =i s en pas d'une secon-
du vantail du portail pendant 2secondes. Si de. ) ) )
durantles 2secondes d'inversion 'encodeur Parla suite, I'affichage change en minutes et
intervient encore, il arréte le mouvement en'ol/za/nes de seconde:s (séparées par un
(STOP) sans exécuter aucune inversion. poin) et I,e ’e’ﬁp s se regle en pas d,e / IC,’
Enl'absence du capteur, le paramétre doit segondes,/ usqualavaleurmaximumae =, |
étre placé sur [][]. En présence de r:f/;?ufe’s. ) e
l'encodeur, regler la sensibilité du systéme ention:ia voleurselechonneepe conesp onq
7 o . pasexactement autempsmaximum de travail
anti-écrasement en modifiantle paramétre du moteur, car ce demier est modifié par
enfre [[] | (sensibilité maximum) et 55/ rapportauxespacesderalentissement réalisés.
(sensibilité minimum).
- DEMANDED'ASSISTANCE (associéedlafonction
de[] |a5==Encodeuractifetréglage |~1 T | successive): =71 17
de la sensibilité Sielle est activée, aubout du compte arebours -
] = Encodeur exclu (programmople avec la fonction successive
"Programmation cycles"), elle effectue un pré-
— | RALENTISSEMENT pré-fin de course: clignotement die 2s (en plus de celui qui a agja
= /—’ On peut sélectionner le ralentissesment du 7 / / gvenMel/emepreTese{echonPewec/afonchonP P
portailavantlintervention des fins de course - a choqu'e lmpu/worj d Qpen (demande
d'ouverture et de fermeture. d?nngenhop). EIIepeuTejTeLmlepourprqgrommer
Le temps est réglable de i a95 en pas desinferventionsdentretienprogrammé.
de 0,1 s. =Active
Sion aprévu d'utiliser 'encodeur, le réglage 1 = = Exclue
n'est pas déterminé par le temps mais parle
nombre de tours du moteur, obtenant une PROGRAMMATION CYCLES: o
plus grande précision du ralentissement. Permet de programmerun compte Arebours Il Il Il /
descyclesde fonchonnemenfde//nsfalloflon —_ =

][] = Ralentissement exclu Programmable (en milliers) de O e594

del] | a55 = Ralentisssment actif mille cycles.
La valeur affichée se met a jour avec la
successiondescycles.
Lafonctionpeutétre utilisée pour vérifierl'usage
delaplatine oupourse servirde la "Demande
d'assistance”.

_ D RALENTISSEMENT post-fin de course: — l_/ ETA TDUPORTAIL:

I |1 | On peut sélectionner le ralentissesment du|l__I |__I — | Sortie de la programmation, mémorisation
porfoi/oprés l'intervention des fins de course :I I: des donnéeseffefourd/lofﬁchoge del'état
d'ouverture etde fermefure portail (voir par.5.5.1.).

Le temps estréglable del ] ars 1 en pas )

de(,1s.

Sion aprévu d'utiliser 'encodeur, le réglage Remarque 1: pour rétablir les sélections par défaut de la

n'est pas déterminé par le temps mais parle programmation, confrélerque I'entrée dubord est

nombre de tours du moteur, obtenant une fermée (la led SAFE est allumée), appuyer

plus grande précision du ralentissement. simulfanément sur les touches +, - et F en les

maintenantenfoncéespendant5secondes.

| /—_" Ralentissement exclu Remarque 2: lamodificationdesparamétresde programmation

del] [ac'l]= Ralentissement actif devient immédiatement efficace, tandis que la
mémorisation définitive n'a lieu qu'd la sortie de la
programmationetauretourdl'affichage del'étatdu
portail. Sion coupe le courant surl'armoire avantle
retour & l'affichage del'état, touteslesmodifications

\_ effectuéesserontperdues.
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6. MISEEN FONCTION

6.1. CONNEXIONSELECTRIQUES

Rédaliser toutesles connexions électriques dla platine d'aprésle
chapitre 5, y comprislamise dlaterre de l'opérateur (Fig. 39).

Fig. 40 )

6.2. DEFINITION DU SENS D'OUVERTURE ET DU
FONCTIONNEMENT DE LA LED DE FIN DE COURSE

Alimenter l'installation et sélectionner sur la platine la direction
d'ouverture (voirpar.5.5.1).

Siladirection d'ouverture estverslaDROITE (— =):
led de fin de course d'OUVERTURE = FC1
led de fin de course de FERMETURE = FC2

Siladirection d'ouverture estversla GAUCHE (= —):
led de fin de course d'OUVERTURE = FC2

led de fin de course de FERMETURE = FC1
6.3. DETERMINATION DES POINTS D'ARRETEN FIN DE COURSE

L'opérateur 844 est doté d'un capteur de fin de course qui, en
détectantle passage d'une référence appliquée alacrémaillere,
commande l'arrétdumouvement du portail. Le dispositif peut Etre
detype MLS (fig. 41) ouinductif (fig. 42).

6.3.1. Fin de course MLS

Le capteurdefinde course MLSdétecte le passage de deuxaimants
appliqués sur le coté de la crémaillere tourné vers l'opératedur.

Pour positionner correctement les deux aimants fournis, procéder
comme suit:

1) Vérifier que l'opérateur est en fonctionnement manuel (voir
chapitre 8).

Amener manuellement le portail en position d'ouverture & (2+5)
cm de l'arrét mécanique de fin de course.

Appliquer I'aimant (sans enlever la pellicule de protection de la
partie adhésive) sur la face de la crémaillere toumnée vers
l'opérateur, en faisant correspondre les bords supérieurs. Faire
coulisser l'aimant sur la crémaillere dans le sens d'ouverture
jusqu'd ce que la LED correspondante s'éteigne (Fig. 22 et 41);
ensuite, faire avancer I'aimant de 45 mm supplémentaires.

Amener manuellement le portail en position de fermeture & (2
+5) cm de l'arrét mécanique de fin de course.

Appliquer I'aimant (sans enlever la pellicule de protection de la
partie adhésive) sur la face de la crémaillere toumnée vers
l'opérateur, en faisant correspondre les bords supérieurs.
Fairecoulisserl'aimant surla crémaillére dansle sens de fermeture
jusqu'd ce que la LED correspondante s'éteigne (Fig. 22 et 41);
ensuite, faire avancer laimant de 45 mm supplémentaires env.

Amenerle portail @ mi-course et blogquer de nouveaule systéme
(voir chapitre 9).

Déterminer les valeurs souhaitées pour les ralentissements pré

et post-fin de course (voir par. 55.2.) et faire exécuter

['automatisme au moins un cycle complet.

Contréler que le portail sarréte & environ 2+5 cm de sa butée
mécanique. Si nécessaire, corriger la position des aimants et
confréler que le point d'arrét est correct.

9 Marguer sur la crémailiére la position des aimants et les enlever

10) Neftoyer les points d'applications sur la crémaillere, enlever la

pellicule située sur la partie adhésive des aimants (fig. 41 réf. 1)
etrepositfionner cesdemiersavec labande adhésive aucontact
de la crémaillére (fig. 41 réf. 2).

2

S)

4

o)

o)

7)

8
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Atftention: en raison de l'intensité du champ magnétique qu'ils
produisent, les aimants fournis risquent d'endommager les
composants d bande magnétique (carte de crédit, bandes
magnétiques, disquettes, etc.) etles appareils électroniques et
mécaniques (par ex. horloges, écrans a cristaux liquides). On
recommande de ne pasles approcherdes objets pouvant subir
des dégats potentiels s'ils sont immergés dans un champ
magnétique.

Remarques sur le positionnement des aimants

Pour un fonctionnement correct, il est nécessaire, qu'en
position d'arrét du portail, la butée mécanique de fin de
course se frouve au moins & 2 cm. Effectuer cette vérification
aprés avoir déterminé les valeurs des ralentissements pré et
post fin de course (voirpar. 5.5.2.) et aprés avoir fait faire au
moins un cycle complet & I’automatisme.

La distance entre le fin de course et les aimants doit étre
comprise entre 5 et 12 mm.

Les aimants doivent étre appliqués sur la crémaillére et
jamais sur les vis de fixation. Le cas échéant, appliquer
I'aimant au confact de la vis et régler les ralentissements
(par. 5.5.2.) pour obtenir le point d'arrét correct.

Vs

/

6.3.2. Fin de course inductif

L'opérateur 844 doté d'un fin de course inductif détecte le passage

de deux plaguettes fixées sur la partie supérieure de la crémaillére.

Pourpositionnercorrectementlesdeux plaquettesfournies, procéder

comme suit:

1) Assembler le fin de course en centrant la plaquette par rapport
aux axes filetés du support (Fig. 42).

2) Vérifier que lopérateur est en fonctionnement manuel (voir
chapitre 8).

3) Amener manuellement le portail en position d'ouverture en
laissant (2 + 5) cm & partir de I'arét mécanique de fin de course.

4) Faire glisserlaplaquette surlacrémaillére dansle sensd'ouverture
jusqu'a I'extinction de la led correspondante (Fig. 22 et 42); faire
ensuite avancerla plaguette de 45 mm supplémentaires environ
et la fixer & la crémaillére en serrant les vis.

5) Amener manuellement le portail en position de fermeture en
laissant (2 + 5) cm & partir de I'arét mécanique de fin de course.

6) Faire dlisser la plaquette sur la crémaillere dans le sens de
fermeture jusqu'a l'extinction de la led correspondante (Fig. 22 et
42); faire ensuite avancerlaplagquette de 45 mmsupplémentaires

- ™

FC2

Fig. 42
° v
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Remarques surle positionnement des plaquettes

e Pour un fonctionnement correct, il est nécessaire, qu'en
position d'arrét du portail, la butée mécanique de fin de
course se trouve au moins & 2 cm. Effectuer cette vérification
aprés avoir déterminé les valeurs desralentissements pré et
post fin de course (voir par. 5.5.2.) et aprés avoir fait faire au
moins un cycle complet & I'automatisme.

e Ladistance entre le fin de course et les plaquettes doit étre
< 5mm.

64.  VERIFICATION DES ENTREES

Le tableau ci-apres reporte I'état des Leds en relation avec
I'état des entrées.
Notergue: Lep ALumee = contact fermé

Lep erente = contact ouvert
Vérifier'état desleds de signalisation comme l'indique le Tableau.

Tab. 2 Fonctionnement leds de signalisation d'état

(" LEDS ALLUMEE ETEINTE B
OP-A Commande activée Commandeinactive
OP-B Commande activée Commandeinactive
FCI1 Fin de course libre Fin de course engagé
FC2 Fin de course libre Fin de course engagé
FSWOP Sécuritésdésengagées| Sécuritésengagées
FSW CL Sécuritésdésengagées| Sécuritésengagées
STOP Commandeinactive Commande activée
SAFE Sécuritésdésengagées| Sécuritésengagées

\_ ENC Clignote durant la rotation du moteur J

Nota bene: En caractéres gras, la condition des leds avec le portail
fermé au repos.Si la direction d'ouverture est vers la gauche, la
condition desleds C1 e FC2 est inversée.

6.5. VERIFICATION DE LA CONNEXION DU MOTEUR

Vérifierque le cdblage du
moteur correspond d la
Fig. 43 (connexion stan-
dard).

Fig. 43

6.6. REGLAGE DE L'EMBRAYAGE MECANIQUE
En plus des dispositifs électroniques de sécurité (encodeur et
réglage de laforce), l'opérateur 844 est doté d'un embrayage
mécanique. Pour ce qui concerne la force du portail et
l'encodeur, se reporter aux paragraphes 5.5.1 et 5.5.2.
Tandis que pour le réglage du seuil d'infervenfion de
l'embrayage mécanique, agir comme suit (on recommande
de I'étalonner conformément aux normes en vigueur):

1) Couper le courant électrique sur I'automatisme.

2) Maintenirl'arbre moteurbloqué aumoyen d'une clé anglaise
et agir sur la vis de réglage de I'embrayage avec une clé
pour vis a six pans creux ou un fournevis d'apres la Fig. 44 REf,
A. Pour augmenter le couple, tourner la vis dans le sens des
aiguilles d'une montre.

Pour diminuer le couple, tourner la vis dans le sens inverse
des aiguilles d'une montre.

2 L'opérateur est fourni avec I'embrayage étalonné au
maximum. Par conséquent, il faut tout d'abord tourner la vis
dans le sens inverse des aiguilles d'une montre pour obtenir
le réglage optimall.

3) Alimenter I'automatisme et vérifier le réglage correct du
couple qu'on vient d'effectuer.

2 L'opérateur est fourni en série avec un ressort de réglage de
I'embrayage pour les portails jusqu'ad 1000 kg. Pour les
portails d'un poids supérieur, utiliser I'autre ressort fourni.
Pour remplacer le ressort, agir d'aprés la Fig. 44 Réf. B.

=
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9 <V N Fig. 44

6.7. VERIFICATION DES POINTS D'ARRET

Faire trés aftention au réglage du ralentissement post-fin de
course et du freinage: si le ralentissement est frop long ou sile
freinage est insuffisant, la référence montée sur la crémaillere
du portail (aimant ou plaguette) peut dépasser le capteur
jusqu'd son désengagement. Au moment de I'arrét du portail,
contréler que seulle fin de course concerné estengagé. Laled
correspondante doit étre éteinte; si elle est éteinte puis se
rallume, ou bien siles deux leds de fin de course sont éfeintes,
réduire la valeur du ralentissement post-fin de course et/ou
augmenter celle du freinage (voir par. 5.5.2).

6.8.  VERIFICATION DES DISPOSITIFS DE SECURITE ET DES
ACCESSOIRES
Vérifier l'intfervention correcte de tous les dispositifs de sécurité
etdel'anti-écrasement (capteur ENCODEUR), des accessoires
utilisés sur l'installation.

7. OPERATIONS FINALES

Auterme del'installation, appliquer'autocollant de signalisation
de danger sur la partie supérieure du couvercle (Fig. 45).

Monter par pression les panneaux latéraux, monter le protecteur
del'armoire et fixerle couvercle en utilisant les vis fournies (Fig. 46).

Enlever la vis de fermeture de I'évent (fig. 47).
Remettre au Client les "Instructions pour I'utilisateur, illustrer le

fonctionnement et|'utilisation corrects dumotoréducteuret mettre
enévidenceleszonesde dangerpotentiel del'automatisme.

Fig. 46
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Fig. 47
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8. FONCTIONNEMENT MANUEL

S'ilfaut actionnermanuellementle portailenraison d'une coupure

de courant ou d'un dysfonctionnement de I'automatisme, agir

sur le dispositif de déverrouillage comme suit:

1) Ouvrir le capot de protection et introduire dans la serrure
la clé spécifique fournie (Fig. 48).

4 N
Fig. 48
(N ° /
2) Tournerlaclé dansle sensdes aiguilles d'une montre et tirer
le levier de déverrouillage d'apres la Fig. 49.
3) Effectuer manuellement la manceuvre d'ouverture ou
fermeture.
/
>
///
/e
|~
N
-
9. RETOURAUFONCTIONNEMENTNORMAL

Pour éviter qu'une impulsion involontaire ne puisse actionnerle
portail durant la manoeuvre, avant de verrouiller de nouveau
l'opérateur, couperle courantsurlinstallation.

1) Refermerlelevierde déverrouillage.

2) Tournerlaclédansle sensinverse desaiguillesd'une montre.
3) Extrairelacléetfermerle capotde protectiondelaserrure.
4) Actionner le portail jusqu'a I'engrénement du dispositif de

déverrouillage.
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10. MONTAGE DE L'UNITE DE CONTROLE CN 60E (OPTION)

L'opérateur est prédisposé pour recevoir, gréce & une barre
DIN, l'unité de contréle du bord de sécurité conducteur CN
60E. Couper la barre DIN sur mesure et la fixer sur 'opérateur
avec deux vis en ufilisant les deux trous spécifiques et vy
accrocher l'unité de contrdle CN 60E (Fig. 50).

Pour le raccordement et le fonctionnement, se reporter aux
instructionsspécifiques.

s N
L Fig. 50 )
11.  MONTAGE DE LA PLATINE A DISTANCE 578D

Si on préfére installer I'armoire électronique séparée de
l'opérateur, utiliser la platine & distance 578D. Dans ce cas,
l'opérateur est doté d'une carte interface (fig. 51).
Pourlesconnexions dela carteinterface dlaplatine d distance,
se reporter aux instructions spécifiques de la platine 578D.

carte interface

Fig. 51
° v

12.
Si on souhaite installer sur l'opérateur I'armoire électronique
462DF, utiliser le kit d'adaptation spécifique (Fig. 52).

Pour l'installation, se reporter aux instructions spécifiques.

MONTAGE DE LA PLATINE 462DF

4 N
S Fig. 52 )
13. APPLICATIONS SPECIALES

On n'a prévu aucune application spéciale.
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14. ENTRETIEN

Effectuer au moins fous les six mois une vérification du
fonctionnement de l'installation, en veillant en particulier &
l'efficience des dispositifs de sécurité (y compris la force de
poussée de l'opérateur) et de déverrouillage.

14.1. DEMONTAGE DU GROUPE  PLATINE-
TRANSFORMATEUR

S'il est nécessaire de démonter le groupe platine-
fransformateur, agir comme suit.

Extraire tous les borniers et connecteurs de la platine. Dévisser
les 3 vis de fixation de la platine et les 2 vis du transformateur.
Soulever le groupe vers le haut et enlever délicatement le
fransformateur des broches sur la platine, d'apres la fig. 53.

- N\

.

14.2. APPOINT EN HUILE

Vérifier périodiguement la quantité d'huile a l'intérieur de
l'opérateur.

Dans le cas d'une fréquence d'utilisation moyenne-basse, un
confréle annuel suffit; pour des ufilisations plus contraignantes,
on recommande un contréle tous les six mois.
Pouraccéderauréservoir, enlevertemporairementle bouchon
de remplissage en huile (Fig. 54).

Le niveau d'huile, contrélable a vue, doit fréler les bobines en
cuivre du moteur électrique. Pour faire I'appoint, verser I'huile
jusgu'au niveau. Utiliser exclusivement de I'nuile FAAC XD 220.

- N\

Fig. 54
\ 9

15. REPARATIONS

Contacter, pour toute réparation éventuelle, les Centres de
Réparation FAAC agréés.
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( INSTRUCTIONS POURL’UTILISATEUR )

AUTOMATISME 844

Lire attentivement les instructions avant d'utiliser le produit et les
conserver pourtoute nécessité future éventuelle.

NORMES GENERALES DE SECURITE

S'il est correctement installé et ufilisé, I'automatisme 844, garantit
un degré de sécurité important.

Quelgues normes simples de comportement peuvent éviter des
accidents:

- Nepasstationner et éviter que desenfants, destiersetdeschosesne
stationnent & proximité de l'automatisme surtout durant le
fonctionnement.

- Eloignerde laportée desenfantslesradiocommandes outout autre
générateurdimpulsions, pouréviterque l'automatisme ne soitactionné
involontairement.

- Inferdire auxenfantsde joueravec 'automatisme.

- Ne pasempéchervolontairementle mouvement du portail.

- Eviter que des branches ou des arbustes n'interferent avec le
mouvementdu portail.

- Faire en sorte que les systémes de signalisation lumineuse soient
toujours efficients et bien visibles.

- Nejamaisessayer d'actionnermanuellementle portail: le déverrouiller
préalablement.

- Encasde dysfonctionnement, déverrouiller le portail pour permettre
'acceésetattendre l'intervention technique du personnel qudlifié.

- Lorsque le fonctionnement manuel a été prédisposé, couper le
courantsurlinstallation avant de rétablirle fonctionnement normal.

- N'effectuer aucune modification surles composants quifont partie du
systéme d'automation.

- S'abstenirde foute tentative de réparation oud'intervention directe et
s'adresser uniquement dun personnel qualifié FAAC.

- Faire vérifier, touslessix mois au minimum, I'efficience de lautomatisme,
des dispositifs de sécurité et de la mise & terre par un personnel
qualifié.

DESCRIPTION

L'automatisme 844 est l'idéal pour le contrdle des zones d'accés
de véhicules & frequence moyenne de transit.

L'automatisme 844 pour portails coulissants est un opérateur
électro-mécanique qui fransmet le mouvement au vantail
coulissant par linfermédiaire d'un pignon & crémaillére ou &
chadine opportunément accouplé au portail.

Le fonctionnement du portail coulissant est géré par une armoire de
manceuvre électroniquelogée alintérieurdel'opérateur.
Quandl'armoire, le portailétantfermé, recoitune commande d'ouverture
parlintfermédiaire de laradiocommande ou de tout autre dispositif
adéquat, elle actionne le moteurjusqu'd ce quelaposition d'ouverture
soitatteinte.

Si on a programmeé le fonctionnement automatique, le portail se
referme de lui-méme lorsque le temps de pause sélectionné s'est
écoulé.

Sionaprogrammé le fonctionnement semi-automatique, envoyerune
deuxiéme impulsion pour obtenirlarefermeture.

Uneimpulsion d'ouverture donnée durantlaphase de refermeture,
provoque toujourslinversiondumouvement.

Uneimpulsion de stop (siprévue) arréte toujoursle mouvement.
Pourle comportement détaillé du portail coulissant dansles différentes
logiquesde fonctionnement, s‘adresser al'installateur.
Lesautomatismes contiennent des accessoires et des dispositifs de
sécurité (photocellules, bords) quiempéchentlafermeture du portail
lorsqu'un obstacle se trouve danslazone qu'ils protégent

Le systéme garantitle verrouillage mécanique lorsque le moteur est
désactivé:iln'exige donc pasdeserrure.

L'ouverture manuelle n'estdonc possible gu'enintervenant surle systéme
spécifique de déverrouillage

Le motoréducteur est doté d'un embrayage mécanique réglable
qui, associé a un dispositif électronique, offre une sécurité anti-
écrasement réglable nécessaire tout en garantissant l'inversion
dumouvement de fermeture oul'arrét du mouvement d'ouverture.
Uncapteurdétectele passage desréférencesfixéessurlacrémaillere
correspondant aux positionsde finde course. L'armoire de manoeuvre
électronique estincorporée aumotoréducteur.

Undéverrouillage manuel permet de manoeuvrerle portailencasde
coupure de courant ou de dysfonctionnement.

Lasignalisation lumineuse indique le mouvement en cours du portail.

FONCTIONNEMENTMANUEL

S'ilfaut actionnermanuellement le portailenraison d'une coupure de

courant ou d'un dysfonctionnement de I'automatisme, agir sur le

dispositif de déverrouillage comme suit.

1) Ouvrirle capotde protection etintroduire danslaserrurelaclé
spécifique fournie d'apreslaFig. 1.

2) Tournerlaclédansle sensdesaiguillesd'une montre ettirerle levier
de déverrouillage d'apréslaFig. 2.

3) Effectuermanuellementlamanceuvre d'ouverture oufermeture.

RETOURAUFONCTIONNEMENTNORMAL

Pouréviter qu'uneimpulsioninvolontaire ne puisse actionnerle portail

durantlamanoceuvre, avant de verrouiller de nouveau l'opérateur,

couperle courantsurliinstallation.

1) Refermerlelevierde déverrouillage.

2) Tournerlaclédansle sensinverse des aiguilles d'une montre.

3) Extrairelacléetrefermerle capotde protectiondelaserrure.

4) Actionner le portail jusqu'd I'engrénement du dispositif de
déverrouillage.




