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1 INFORMAZIONI SUL PRESENTE DOCUMENTO

1.1 Funzione
Il presente manuale di istruzioni fornisce informazioni su installazione, collegamento
e uso sicuro dei seguenti articoli: SR Bessese-see

1.2 A chi si rivolge
Le operazioni descritte nel presente manuale di istruzioni, devono essere eseguite

esclusivamente da personale qualificato, perfettamente in grado di comprenderle, con
le necessarie qualifiche tecnico professionali per intervenire sulle macchine e impianti
in cui saranno installati i dispositivi di sicurezza.

1.3 Campo di applicazione

Le presenti istruzioni si applicano esclusivamente ai prodotti elencati nel paragrafo
Funzione e ai loro accessori.

1.4 Istruzioni originali

La versione in lingua italiana rappresenta le istruzioni originali del dispositivo. Le
versioni disponibili nelle altre lingue sono una traduzione delle istruzioni originali.

2 SIMBOLOGIA UTILIZZATA

@ Questo simbolo segnala valide informazioni supplementari.

A Attenzione: Il mancato rispetto di questa nota di attenzione pud causare rotture
o malfunzionamenti, con possibile perdita della funzione di sicurezza.

3 DESCRIZIONE

3.1 Descrizione del dispositivo
Il dispositivo di sicurezza descritto nel presente manuale & definito in accordo a
EN ISO 14119 come interblocco senza contatto, codificato, di tipo 4.

| sensori magnetici codificati della serie SR B sono dispositivi adatti al controllo di
protezioni e ripari che, abbinati ad un apposito modulo di sicurezza, sono in grado di
creare un sistema con categoria di sicurezza fino a SIL 3 secondo EN 62061, fino a
PL e secondo EN ISO 13849-1 e fino a categoria 4 secondo EN ISO 13849-1.

| dispositivi sono composti da un sensore di rilevamento del campo magnetico
che deve essere fissato alla struttura della macchina e da un attuatore magnetico
codificato da collegare al riparo mobile.

3.2 Uso previsto del dispositivo

- Il dispositivo descritto nel presente manuale nasce per essere applicato su macchine
industriali per il controllo dello stato di protezione mobili.

- E vietata la vendita diretta al pubblico di questo dispositivo. Luso e l'installazione &
riservata a personale specializzato.

- Non & consentito utilizzare il dispositivo per usi diversi da quanto indicato nel pre-
sente manuale.

- Ogni utilizzo non espressamente previsto nel presente manuale & da considerarsi
come utilizzo non previsto da parte del costruttore.

- Sono inoltre da considerare utilizzi non previsti:

a) utilizzo del dispositivo a cui siano state apportate modifiche strutturali, tecniche o
elettriche;

b) utilizzo del prodotto in un campo di applicazione diverso da quanto riportato nel
paragrafo CARATTERISTICHE TECNICHE.

4 ISTRUZIONI DI MONTAGGIO

A Attenzione: Linstallazione di un dispositivo di protezione non & sufficiente a
garantire I'incolumita degli operatori e la conformita a norme o direttive specifiche
per la sicurezza delle macchine. Prima di installare un dispositivo di protezione &
necessario eseguire un’analisi del rischio specifica secondo i requisiti essenziali di
salute e sicurezza della Direttiva Macchine. Il costruttore garantisce esclusivamente
la sicurezza funzionale del prodotto a cui si riferisce il presente manuale di istruzioni,
non la sicurezza funzionale dell'intera macchina o dell’intero impianto.

4.1 Direzioni di azionamento

@ Le frecce marcate sulla custodia del sensore e dell’azionatore devono essere
contrapposte quando il riparo & chiuso, indipendentemente dalla direzione di
avvicinamento

4.2 Scelta del tipo di azionatore

Gli azionatori della serie SR sono classificati a basso livello di codifica secondo
EN ISO 14119.

Per l'azionamento del dispositivo di sicurezza € necessario utilizzare I'apposito
azionatore, non possono essere utilizzati magneti convenzionali.

Attenzione: Eventuali altri azionatori a basso livello di codifica presenti nello
stesso luogo dove e stato installato il dispositivo, devono essere segregati e tenuti
sotto stretto controllo per evitare I'elusione del dispositivo di sicurezza. Qualora
vengano montati nuovi azionatori a basso livello di codifica, gli azionatori originali a
basso livello di codifica, devono essere smaltiti oppure resi inutilizzabili.

4.3 Fissaggio del dispositivo

Attenzione: Il dispositivo deve essere sempre fissato con almeno 2 viti M4 con
classe di resistenza 4.6 o superiore e con sotto testa piano, inserite su fori opposti
della custodia. Le viti devono essere montate con frena filetti di media resistenza
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e avere un numero di filetti in presa uguale o superiore al proprio diametro. Non &
ammesso il fissaggio del dispositivo con un numero di viti inferiore a 2. La coppia di
serraggio delle 2 viti M4 deve essere compresa tra 0,8 e 2 Nm.

4.4 Fissaggio dell’azionatore alla protezione

Attenzione: Come prescritto dalla norma EN ISO 14119 l'azionatore deve
essere fissato al telaio della porta in modo inamovibile.

L'azionatore deve essere sempre fissato con almeno 2 viti M4 con
classe di resistenza 4.6 o superiore e con sotto testa piano,
inserite su fori opposti della custodia. Le viti devono essere
montate con frena filetti di media resistenza e avere un numero di
filetti in presa uguale o superiore al proprio diametro. Non &
ammesso il fissaggio dellazionatore con un numero di viti
inferiore a 2. La coppia di serraggio delle 2 viti M4 deve essere
compresa tra 0,8 € 2 Nm.

Per un fissaggio corretto possono essere utilizzati anche altri mezzi come rivetti, viti di
sicurezza non smontabili (one-way) o altro sistema di fissaggio equivalente, purché in
grado di garantire un adeguato fissaggio.

Per le regolazioni non utilizzare un martello, svitare le viti e regolare manualmente il
dispositivo per poi serrarlo in posizione.

4.5 Montaggio di piu sistemi sensore - azionatore

In caso di installazione di piu di un dispositivo
di sicurezza sulla stessa macchina, la distanza
minima di montaggio fra sistemi sensore -
azionatore deve essere almeno di 50 mm.

4.6 Montaggio su materiale ferromagnetico

B Evitare possibilmente il montaggio del sensore
e dell’azionatore su materiali ferromagnetici.
Per evitare riduzioni delle distanze di com-
mutazione utilizzare I'apposito distanziatore
VS SP1BA1.

4.7 Collegamenti interni cavo e connettore
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A Attenzione: Se il sensore & l'unico dispositivo di sicurezza installato sulla
protezione, utilizzare sempre almeno 2 canali collegati ad un modulo di sicurezza.
Se si utilizza un sensore con cavo SR Be41ANe (2NC+1NO), i due canali utilizzati
devono comprendere i cavi giallo e verde. Se si utilizza un sensore con connettore
SR B*41AMO0.1 (2NC+1NO), i due canali utilizzati devono comprendere i pin 5-6.

Se non vengono rispettate queste prescrizioni il sensore risultera privo di codifica
anti-effrazione.

4.8 Collegamento con moduli di sicurezza

Attenzione: Un sensore magnetico codificato da solo non pud essere impiegato

per funzioni di sicurezza in quanto esso non & dotato di modalita di funzionamento
considerate sicure dalle normative. Per questo motivo un sensore magnetico
codificato per poter essere impiegato in applicazioni di sicurezza deve essere
obbligatoriamente connesso ad un apposito modulo di sicurezza che ne controlla il
corretto funzionamento, attraverso un circuito con almeno due canali.
Utilizzare i sensori di sicurezza ed azionatore in abbinamento con i moduli di
sicurezza indicati. Il sensore collegato al modulo di sicurezza puo essere classificato
come dispositivo di prossimita con comportamento definito in caso di guasto (PDDB
secondo EN 60947-5-3).

E possibile collegare i dispositivi SR Bessses-see con i moduli di sicurezza:

CS AR-Q1eeee*; CS AR-02¢¢0¢*; CS AR-04eeee*; CS AR-05¢eee; CS AR-0Geees;
CS AR-08eees; CS AR-46°024; CS AR-91ee ;
CS AT-Qeeeee; CS AT-1eeeee; CS AT-3eeeee; CS FS-5

(*) Abbinabile solo con moduli aventi lotto di produzione successivo al 06/2014.
Il sensore articolo SR BD42Aee & abbinabile soltanto ai moduli CS MF202¢e-P4 e CS MPesees-ee,
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Collegamenti con i moduli di sicurezza CS AR-Ofeess, CS AR-02¢eeee
CS AR-04esee, CS AR-08esee, CS AR-9leeee, CS AR-O4eeee, CS AR-95eeee,
CS AT-Qeeee, CS AT-1eeee, CS AT-3eeee

Configurazione ingressi con start controllato

2 canali/ fino a categoria4 - SIL3-PL e
LI+0

SR Be4Qeee

Collegamenti con i moduli di sicurezza CS AR-05¢ses, CS AR-0Geee

Configurazione ingressi con start manuale (CS AR-05¢e¢) 0 start controllato (CS AR-06eeee)
2 canali/fino a categoria 4 - SIL3 -PL e

SR BedQeee

Collegamenti con i moduli di sicurezza CS AR-46024

Configurazione ingressi con start automatico
2 canali/ fino a categoria1-SIL1-PLc

SR Be4Qeee

Collegamenti con i moduli di sicurezza CS FS-5eeeee

Configurazione ingressi con start manuale
2 canali/ fino a categoria 3- SIL2 - PL d
SR Be40eee

Collegamento di piu sensori al modulo di sicurezza

Il collegamento di piu sensori ad un mo-
dulo di sicurezza € tecnicamente possi-
bile, collegando in serie i corrispondenti
contatti NC di ciascun sensore. |l siste-
ma di comando raggiunge al massimo
la categoria 3 secondo EN ISO 13849-1.
Rispettare le resistenze massime per
gli ingressi, indicate nelle caratteristiche
dei moduli di sicurezza.

A Attenzione: la connessione in serie di due o piu sensori codificati diminuisce

la capacita di autosorveglianza del sistema (vedi ISO/TR 24119).

5 FUNZIONAMENTO

Il sensore di sicurezza con magnete codificato viene utilizzato nei circuiti di sicurezza
(EN 60204) come dispositivo di interblocco elettrico (EN ISO 14119) associato ad
un riparo mobile e al relativo modulo di sicurezza con sorveglianza automatica
per I'elaborazione del segnale (EN 60947-5-3). Correttamente installati e collegati
ai moduli di sicurezza, questi sensori consentono di ottenere circuiti di comando
con categoria di sicurezza fino a SIL 3 secondo EN 62061, fino a PL e secondo
EN ISO 13849-1 e fino a categoria 4 secondo EN ISO 13849-1.

5.1 Distanze di azionamento

Portando 'azionatore all'interno della zona sicura di azionamento (area grigio scuro),
i contatti del sensore si trovano nella posizione base di porta chiusa.

Portando I'azionatore al di fuori dell’area di rilascio assicurata (area grigio chiaro), i
contatti del sensore si trovano nella posizione di porta aperta.

A Attenzione: Il montaggio di sensore e magnete codificato su materiale
ferromagnetico provoca una riduzione delle distanze di commutazione. Le distanze
utili di attuazione e rilascio devono sempre essere verificate dopo il montaggio.

Articoli SR Beeeeee-BO1F (distanza di intervento 5 mm):
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[ Distanza di intervento assicurata S, (mm)
Distanza di rilascio assicurata S, (mm)

6 AVVERTENZE PER UN CORRETTO USO

6.1 Installazione

- Non sollecitare il dispositivo con flessioni o torsioni.

- Non modificare il dispositivo per nessun motivo.

- Non superare le coppie di serraggio indicate nel presente manuale.

- Rispettare le distanze di intervento (S,) e di rilascio assicurate (S,).

- Non montare il sensore e I'azionatore in forti campi magnetici.

- |l dispositivo svolge una funzione di protezione degli operatori. Linstallazione inade-
guata o le manomissioni possono causare gravi lesioni alle persone fino alla morte,
danni alle cose e perdite economiche.

- Questi dispositivi non devono essere né aggirati, né rimossi, né ruotati o resi inefficaci
in altra maniera.

- Se la macchina dove il dispositivo & installato viene utilizzata per un uso diverso
da quello specificato, il dispositivo potrebbe non fornire una protezione efficace per
I'operatore.

- La categoria di sicurezza del sistema (secondo EN ISO 13849-1) comprendente il
dispositivo di sicurezza, dipende anche dai componenti esterni ad esso collegati e
dalla loro tipologia.

- Prima dell’installazione assicurarsi che il dispositivo sia integro in ogni sua parte.

- Evitare piegature eccessive dei cavi di connessione per impedire cortocircuiti e
interruzioni.

- Non verniciare o dipingere il dispositivo.

- Non forare il dispositivo.

- Evitare collisioni con il sensore. Urti e vibrazioni eccessive potrebbero non garantire
un corretto funzionamento del sensore stesso.

- Lazionatore non deve urtare il sensore.

- In caso di danneggiamenti o di usura si deve sostituire il dispositivo completo, incluso
I'azionatore.

- Non utilizzare il dispositivo come supporto o appoggio per altre strutture come cana-
line, guide di scorrimento o altro.

- Prima della messa in funzione, assicurarsi che l'intera macchina (o il sistema) sia
conforme alle norme applicabili e ai requisiti della direttiva Compatibilita Elettroma-
gnetica.

- La superficie di montaggio del dispositivo deve essere sempre piana e pulita.

- La documentazione necessaria per una corretta installazione e manutenzione &
disponibile online in diverse lingue nel sito web Pizzato Elettrica.

- Nel caso l'installatore non sia in grado di comprendere pienamente la documenta-
zione, non deve procedere con l'installazione del prodotto e pud chiedere assistenza
(vedi paragrafo SUPPORTO).

- Prima della messa in servizio e periodicamente, verificare la corretta commutazione
delle uscite e il corretto funzionamento del sistema composto dal dispositivo e dal
circuito di sicurezza associato.

- Non eseguire saldature ad arco, saldature al plasma o qualsiasi processo in grado
generare campi elettromagnetici di intensita superiore ai limiti prescritti dalle norme, in
prossimita del dispositivo, nemmeno quando questo & spento. Nel caso si dovessero
eseguire operazioni di saldatura in prossimita di un dispositivo precedentemente in-
stallato, & necessario allontanarlo preventivamente dall’area di lavoro. Nel caso in cui
il sensore non sia fisicamente vicino al punto di saldatura, si prescrive che il punto di
richiusura della corrente della saldatura sia il piu vicino possibile all’area dove questa
viene eseguita.

- Non eseguire nei pressi dei dispositivi destinati ad essere alimentati elettricamente
operazioni che possono generare scariche elettrostatiche di elevata intensita, anche
con dispositivo spento 0 non cablato (es. spellicolatura, strofinatura di superfici in
materiale plastico o altro materiale caricabile elettrostaticamente).

- Allegare sempre le presenti prescrizioni d'impiego nel manuale della macchina in cui
il dispositivo & installato.

- La conservazione delle presenti prescrizioni d’'impiego deve permettere la loro con-
sultazione per tutto il periodo di utilizzo del dispositivo.

6.2 Non utilizzare nei seguenti ambienti

- In ambienti dove I'applicazione provoca collisioni, urti o forti vibrazioni al dispositivo
- In ambienti con presenza di polveri o gas esplosivi o infammabili.

- In ambienti dove & possibile la formazione di manicotti di ghiaccio sul dispositivo.

- In ambienti fortemente chimico aggressivi, dove i prodotti utilizzati che vengono a
contatto con il dispositivo, possono comprometterne l'integrita fisica o funzionale.

- E sempre responsabilita dell'installatore verificare se I'ambiente di utilizzo del dispo-
sitivo & compatibile con il dispositivo stesso, prima della sua installazione.
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6.3 Arresto meccanico

Attenzione: La porta deve essere sempre dotata di un arresto meccanico
indipendente in chiusura a fondo corsa.
Non utilizzare il dispositivo come arresto meccanico della porta.
6.4 Manutenzione e prove funziona

Attenzione: Non smontare o tentare di riparare il dispositivo. In caso di anomalia
o ?uasto sostituire I'intero dispositivo.

Attenzione: In caso di danneggiamenti o di usura si deve sostituire il dispositivo
completo e anche il suo azionatore. Con il dispositivo deformato o danneggiato il
funzionamento non & garantito.

- E responsabilita dell'installatore stabilire la sequenza di prove funzionali a cui
sottoporre il dispositivo prima della messa in funzione della macchina e durante gli
intervalli di manutenzione.

- La sequenza delle prove funzionali pud variare in base alla complessita della
macchina e dal suo schema circuitale, pertanto la sequenza di prove funzionali sotto
riportata & da considerarsi minimale e non esaustiva.

- Eseguire prima della messa in funzione della macchina e almeno una volta allanno
(o dopo un arresto prolungato) la seguente sequenza di verifiche:

1) Aprire la protezione con la macchina in movimento. La macchina si deve arrestare
immediatamente. Il tempo di arresto della macchina dovra essere sempre inferiore
al tempo impiegato dall’operatore per aprire la protezione e raggiungere gli elementi
pericolosi.

2) Con la protezione aperta tentare di avviare la macchina. La macchina non deve
avviarsi.

3) Verificare il corretto allineamento tra azionatore e dispositivo.

4) Linsieme delle parti esterne non deve essere danneggiato.

5) Se il dispositivo & danneggiato, sostituirlo completamente.

6) Lazionatore deve essere saldamente bloccato alla porta, verificare che non sia
possibile con utensili in uso all'operatore della macchina, scollegare I'azionatore dalla
porta.

- Il dispositivo nasce per applicazioni in ambienti pericolosi, pertanto il suo utilizzo
€ limitato nel tempo. Trascorsi 20 anni dalla data di produzione, il dispositivo deve
essere sostituito completamente, anche se ancora funzionante. La data di produzione
€ posta vicino al codice prodotto (vedi paragrafo MARCATURE).

6.5 Cablaggio

Attenzione: Verificare che la tensione di alimentazione sia corretta prima di ali-
mentare il dispositivo. In modo particolare verificare che la corrente di alimentazione
non superi i valori indicati nel paragrafo CARATTERISTICHE TECNICHE: correnti
elevate potrebbero causare guasti o malfunzionamenti del dispositivo di sicurezza.

Il dispositivo di sicurezza puo essere utilizzato esclusivamente con carichi resistivi.
Lutilizzo di carichi induttivi pud portare alla perdita della funzione di sicurezza.

- Mantenere il carico all'interno dei valori indicati nelle categorie d'impiego elettriche.
- Collegare e scollegare il dispositivo solamente in assenza di tensione.

- Non aprire il dispositivo per nessun motivo.

- Scaricare l'elettricita statica prima di maneggiare il prodotto, toccando una massa
metallica connessa a terra. Forti scariche elettrostatiche potrebbero danneggiare il
dispositivo.

- Alimentare il sensore di sicurezza e gli altri dispositivi ad esso connessi da un’unica
sorgente di tipo SELV/PELV ed in conformita con le relative norme.

- Collegare sempre il fusibile di protezione (o un dispositivo equivalente) in serie ai
contatti elettrici di sicurezza.

- Durante e dopo l'installazione non tirare i cavi elettrici collegati al dispositivo.

- Per i dispositivi con cavo integrato I'estremita libera del cavo, se priva di connettore,
deve essere adeguatamente collegata all’interno di una custodia protetta. Il cavo deve
essere adeguatamente protetto da tagli, urti, abrasioni, ecc.

6.6 Prescrizioni aggiuntive per applicazioni di sicurezza con funzioni di prote-
zione delle persone

Fermo restando tutte le precedenti prescrizioni, nel caso in cui i dispositivi vengano
installati con funzione di protezione delle persone, vanno rispettate le seguenti
prescrizioni aggiuntive.

- Limpiego implica il rispetto e la conoscenza delle norme EN 60947-5-3,
EN ISO 13849-1, EN 62061, EN 60204-1, EN ISO 14119, EN ISO 12100.

6.7 Limiti di utilizzo

- Utilizzare il dispositivo seguendo le istruzioni, attenendosi ai suoi limiti di funziona-
mento e impiegandolo secondo le norme di sicurezza vigenti.

- | dispositivi hanno dei specifici limiti di applicazione (temperatura ambiente minima
e massima, durata meccanica, grado di protezione IP, ecc.). Questi limiti vengono
soddisfatti dal dispositivo solo se presi singolarmente e non in combinazione tra loro.
- La responsabilita del costruttore € esclusa in caso di:

1) impiego non conforme alla destinazione;

2) mancato rispetto delle presenti istruzioni o delle normative vigenti;

3) montaggio non eseguito da persone specializzate e autorizzate;

4) omissione delle prove funzionali.

- Nei casi di applicazione sotto elencati, prima di procedere con l'installazione, contat-
tare I'assistenza tecnica (vedi paragrafo SUPPORTO):

a) in centrali nucleari, treni, aeroplani, automobili, inceneritori, dispositivi medici o
comunque in applicazioni nelle quali la sicurezza di due o piu persone dipenda dal
corretto funzionamento del dispositivo;

b) casi non citati nel presente manuale.

7 MARCATURE

Il dispositivo & provvisto di marcatura posizionata all’esterno in maniera visibile. La
marcatura include:

- marchio del produttore

- codice del prodotto

- numero di lotto e data di produzione. Esempio: A21 SR1-123456. La prima lettera del
lotto indica il mese di produzione (A = gennaio, B = febbraio, ecc.). La seconda e terza
cifra indicano I'anno di produzione (21 = 2021, 22 = 2022, ecc.).
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8 CARATTERISTICHE TECNICHE

8.1 Custodia

Custodia in tecnopolimero rinforzato con fibra di vetro, autoestinguente.

Versioni con cavo integrato 4 x 0,34 mm? 0 6 x 0,25 mm?, connettore M8 o M12
Grado di protezione: IP67 secondo EN 60529, IP69K secondo ISO 20653 (Protegge-
re i cavi da getti diretti ad alta pressione e temperatura).

Materiali versioni con connettore M8 integrato: PA66, Resina epossidica, Ottone ni-
chelato

Materiali versioni con cavo PVC: PA66, Resina epossidica, PVC

Materiali versioni con cavo PUR: PA66, Resina epossidica, PUR

Materiali versioni con cavo e connettore M12: PA66, Resina epossidica, PVC, PUR
Ottone nichelato

8.2 Generali

SIL (SIL CL): fino a SIL 3 secondo EN 62061*

* Collegando un singolo sensore a doppio canale ad un modulo di sicurezza Pizzato

Sicurezza funzionale ISO 13849-1

Struttura del circuito elettrico collegato al dispositivo:

- a canali controllati da un modulo di sicurezza compatibile: utilizzabile fino alla
categoria 4 e PL e.

Si ricorda che la connessione in serie di due o pil dispositivi diminuisce la capacita
di auto sorveglianza del sistema, vedi ISO/TR24119.

Interblocco senza contatto, codificato: tipo 4 secondo EN ISO 14119

Livello di codifica: basso secondo EN ISO 14119

B, per canale: 20.000.000 (utilizzati con moduli di sicurezza Pizzato)
400.000 (utilizzati a massimo carico DC12:24V 0,25 A)
20 anni

da -25°C a +80°C

da -5°C a +80°C (con cavo in posa flessibile)
da -25°C a +80°C

10 gn (10...150 Hz) secondo EN 60068-2-6
30 gn; 11 ms secondo EN 60068-2-27

3

5 mm con azionatore SM BO1F

8 mm con azionatore SM BO2F

15 mm con azionatore SM BO1F

20 mm con azionatore SM BO2F

<10%

fino a 150 Hz

minimo 50 mm

Mission time:
Temperatura ambiente:

Temperatura di stoccaggio:

Tenuta alle vibrazioni:

Tenuta agli urti:

Grado d'inquinamento:

Distanza d'intervento assicurata S, :

Distanza di rilascio assicurata S :

Precisione della ripetibilita:
Frequenza di commutazione:
Distanza tra due sensori:

8.3 Caratteristiche elettriche
Tensione nominale d’impiego U_:
Corrente nominale d'impiego | :
Tensione nominale di isolamento U;:

24 Vac/dc

0,25 A (carico resistivo)

120 Vac (con cavo)

60 Vac / 75 Vdc (con connettore M8)

120 Vac (con connettore M12 a 4 poli)

30 Vac / 36 Vdc (con connettore M12 a 8 poli)
Tensione di tenuta ad impulso nominale U,_: 6 kV /1,5 kV (con connettore)

Corrente termica |,: 0,25
Carico massimo commutabile: 6 W (carico resistivo)
Fusibile di protezione: 0,25 A tipo F

Durata elettrica: 1 milione di cicli di operazioni

8.4 Conformita alle norme

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-2,
EN 60947-5-3:2013 (in abbinamento con wun modulo di sicurezza),
EN ISO 14119:2013, EN ISO 12100, EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2,
EN 62061:2005 + A1:2012 + A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010,
EN 61508-2:2010, EN 61508-4:2010, EN 50581, ISO 20653, UL 508, CSA 22.2 No.14

8.5 Conformita alle direttive
Direttiva Macchine 2006/42/CE, Direttiva Compatibilita Elettromagnetica 2014/30/UE,
Direttiva RoHS 2011/65/UE.

9 VERSIONI SPECIALI A RICHIESTA

Sono disponibili versioni speciali a richiesta del dispositivo.

Le versioni speciali possono differire anche sostanzialmente da quanto indicato nel
presente foglio di istruzioni.

Linstallatore deve assicurarsi di aver ricevuto dal servizio di supporto informazioni
scritte in merito a installazione e utilizzo della versione speciale richiesta.

10 SMALTIMENTO

Il prodotto deve essere smaltito correttamente a fine vita, in base alle regole
vigenti nel paese in cui lo smaltimento avviene.

11 SUPPORTO

Il dispositivo pud essere utilizzato per la salvaguardia dell'incolumita fisica delle per-
sone, pertanto in qualsiasi caso di dubbio sulle modalita di installazione o utilizzo,
contattare sempre il nostro supporto tecnico:

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ltaly

Telefono +39.0424.470.930

E-mail tech@pizzato.com

www.pizzato.com

Il nostro supporto fornisce assistenza nelle lingue italiano e inglese

12 DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

Il sottoscritto, rappresentante il seguente costruttore:

Pizzato Elettrica Srl, Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - Italy

dichiara qui di seguito che il prodotto risulta in conformita con quanto previsto dalla Di-
rettiva Macchine 2006/42/CE. La versione completa della dichiarazione di conformita
¢ disponibile sul sito www.pizzato.com

Pizzato Marco




DISCLAIMER:

Con riserva di modifiche senza preavviso e salvo errori. | dati riportati in questo foglio sono accuratamente
controllati e rappresentano tipici valori della produzione in serie. Le descrizioni del dispositivo e le sue
applicazioni, i contestidi , i dettagli su controlli esterni, le informazioni sull'installazione e il funzionamento
sono forniti al meglio delle nostre conoscenze. Ad ogni modo cio non significa che dalle caratteristiche
descritte possano derivare responsabilita legali che si estendano oltre le “Condizioni Generali di Vendita”
come dichiarato nel catalogo generale di Pizzato Elettrica. Il cliente/utente non € assolto dall'obbligo di
esaminare le nostre informazioni e raccomandazioni e le normative tecniche pertinenti prima di usare
i prodotti per i propri scopi. Considerate le molteplici diverse applicazioni e possibili collegamenti del
dispositivo, gli esempi e i diagrammi riportati in questo manuale, sono da considerarsi puramente descrittivi,
€ responsabilita dell'utilizzatore verificare che I'applicazione del dispositivo sia conforme alla normativa
vigente. Ogni diritto sui contenuti della presente pubblicazione & riservato ai sensi della normativa vigente
atutela della proprieta intellettuale. La riproduzione, la pubblicazione, la distribuzione e la modifica, totale o
parziale, di tutto o parte del materiale originale ivi contenuto (tra cui, a titolo esemplificativo e non esaustivo,
itesti, le immagini, le elaborazioni grafiche), sia su supporto cartaceo che elettronico, sono espressamente
vietate in assenza di autorizzazione scritta da parte di Pizzato Elettrica Srl.

Tutti i diritti riservati. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica
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1 INFORMATION ON THIS DOCUMENT

1.1 Function
The present instruction manual provides information on installation, connection and
safe use for the following articles: SR Beesess-cee

1.2 Target audience

The operations described in this instruction manual must be carried out by qualified
personnel only, who are fully capable of understanding them, and with the technical
qualifications required for operating the machines and plants in which the safety de-
vices are to be installed.

1.3 Application field
These instructions apply exclusively to the products listed in paragraph Function, and
their accessories.

1.4 Original instructions
The ltalian language version is the original set of instructions for the device. Versions
provided in other languages are translations of the original instructions.

2 SYMBOLS USED

@This symbol indicates any relevant additional information.

A Attention: Any failure to observe this warning note can cause damage or malfun-
ction, including possible loss of the safety function.

3 DESCRIPTION

3.1 Device description
The safety device described in this manual is defined as a coded, type-4 interlocking
device without contact acc. to EN ISO 14119.

Coded magnetic sensors of the SR B series are devices suitable for monitoring
protections and guards which, when linked to a safety module, can create a system
with safety category up to SIL 3 according to EN 62061, up to PL e according to
EN ISO 13849-1 and up to category 4 according to EN ISO 13849-1.

The devices consist of a sensor that detects the magnetic field and which must be
fixed to the machine structure and of a coded magnetic actuator, which is connected
to the movable guard.

3.2 Intended use of the device

- The device described in this manual is designed to be applied on industrial machines
for state monitoring of movable guards.

- The direct sale of this device to the public is prohibited. Installation and use must be
carried out by qualified personnel only.

- The use of the device for purposes other than those specified in this manual is
prohibited.

- Any use other than as expressly specified in this manual shall be considered unin-
tended by the manufacturer.

- Also considered unintended use:

a) using the device after having made structural, technical, or electrical modifications
toit;

b) using the product in a field of application other than as described in paragraph
TECHNICAL DATA.

4 INSTALLATION INSTRUCTIONS

A Attention: Installing a protective device is not sufficient to ensure operator safety
or compliance with machine safety standards or directives. Before installing a pro-
tective device, perform a specific risk analysis in accordance with the key health and
safety requirements in the Machinery Directive. The manufacturer guarantees only
the safe functioning of the product to which this instruction manual refers, and not the
functional safety of the entire machine or entire plant.

4.1 Actuation directions

@ The arrows on the sensor and actuator housing must be opposing when the
guard is closed, regardless of approach direction

4.2 Selection of the actuator type

SR series actuators are classified as low level coded in accordance with EN ISO 14119.
A suitable actuator must be used to actuate the safety device; conventional magnets
may not be used.

Attention: Any other low level coded actuators present in the same place where
the device has been installed must be segregated and kept under strict control in
order to avoid any bypassing of the safety device. If new low level coded actuators
are fitted, the original low level coded actuators must be disposed of or rendered
inoperable.

4.3 Fixing of the device
Attention: Always affix the device with at least 2 M4 screws with resistance class

4.6 or higher, and flat seating heads which are inserted into opposite holes on the
housing. Install the screws with medium resistance thread locker with the number of

Pizzato Elettrica srl e-mail:  info@pizzato.com ZE FOG44B21-EU
via Torino, 1 web site: www.pizzato.com

36063 MAROSTICA (VI) Phone:  +39.0424.470.930

ITALY

threads engaged being equal to or greater than the screw diameter. The device must
never be fixed with less than 2 screws. The tightening torque of the two M4 screws
must be between 0.8 and 2 Nm.

4.4 Fixing the actuator to the guard

Attention: As required by EN ISO 14119, the actuator must be fixed immovably
to the door frame.

Always affix the actuator with at least 2 M4 screws with resistance
class 4.6 or higher, and flat seating heads which are inserted into
opposite holes on the housing. Install the screws with medium
resistance thread locker with the number of threads engaged
being equal to or greater than the screw diameter. The actuator
must never be fixed with fewer than 2 screws. The tightening
torque of the two M4 screws must be between 0.8 and 2 Nm.
For correct fixing, other means can also be used, such as rivets,
non-removable security screws (one-way), or other equivalent fixing system, provided
that it can ensure adequate fixing.

Do not use a hammer for the adjustments, unscrew the screws and adjust the device
manually, then tighten it in position.

4.5 Assembly of multiple sensor-actuator systems
Where more than one safety device is installed

to the same machine, the minimum installation
distance between sensor and actuator systems
must be at least 50 mm.

4.6 Installation on ferromagnetic material

If possible do not mount the sensor and the
actuator on ferromagnetic materials.

To avoid a reduction in the switching distances,
use the special VS SP1BA1 spacer.

4.7 Internal cable and connector connections

With cable (2NC+1NO) With cable (2NC) With cable (1NC+1NO)

green Black Black
\l: Grey E White | E White

Pink

White Brown Brown

Yellow Blue Blue

With M8 connector (2NC) With M8 connector (INC+1NO)

. 2 A2 . 2 12
@ s @ s
4 4

3 3

With M12 connector With M12 connector With M12 connector

(2NC+1NO) (2NC) (1INC+1NO)
1.7 3 ¢ 4 L 142 L 4.2
265 6 2®43_/1_4 2@43_/_4
3! 5 7__~_8
48 3 3

A Attention: If the sensor is the only safety device installed on the guard, always
use at least 2 channels connected to a safety module.

When using a SR B*41ANe (2NC+1NO) sensor with cable, the two channels used
must include the yellow and green cables. When using a SR B*41AMO0.1 (2NC+1NO)
sensor with connector, the two channels used must include pins 5-6.

If these requirements are not met, the sensor will have no anti-tampering code.

4.8 Connection with safety modules

Attention: A coded magnetic sensor alone cannot be used for safety functions

because its operating principles are not considered safe by the standards. For this
reason, a magnetic sensor coded for use in safety applications must always be
connected to a safety module with at least two channels that monitors the proper
function.
Use the safety sensors and actuators in conjunction with the safety modules indicated.
The sensor connected to the safety module can be classified as a proximity device
with defined behaviour under fault conditions (PDDB in accordance with EN 60947-
5-3).

SR Beesess—see devices can be connected to safety modules:
CS AR-Q1esee*; CS AR-02e0eee*; CS AR-04eeee*; CS AR-05eeee; CS AR-06eeee;

(*) Compatible with modules with production batch later than 06/2014 only.
The SR BD42Aee sensor is compatible with CS MF202¢e-P4 and CS MPesses-se modules only.
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Connections with CS AR-O1eees, CS AR-02¢eees, CS AR-04sees, CS AR-08eeee,
CS AR-91esee, CS AR-94esee, CS AR-950¢eee, CS AT-Qeese, CS AT-1esee, CS AT-3esee
safety modules

Input configuration with monitored start

2 channels / up to category 4 - SIL3-PL e
L/+0O

SR Be4Qeee

Connections with CS AR-05¢ees, CS AR-06eee safety modules

Input configuration with manual start (CS AR-05eeee) or monitored start (CS AR-06eeee)
2 channels / up to category 4 - SIL3 - PL e

SR BedQeee

Connections with CS AR-46¢024 safety modules

Input configuration with automatic start
2 channels / up to category 1-SIL1-PLc¢

Connections with CS FS-5eeses safety modules

Input configuration with manual start
2 channels / up to category 3-SIL2-PLd
SR Be40eee

Connection of multiple sensors to the safety module

Connection of multiple sensors to one
safety module is technically feasible; by
connecting the corresponding NC con-
tacts for each sensor in series. The con-
trol system can achieve a maximum of
category 3 in accordance with EN 1SO
13849-1.

Adhere to the maximum input resistanc-
es indicated in the specifications of the
safety modules.

A Attention: the series connection of two or more coded sensors reduces the
self-monitoring capacity of the system, see ISO/TR 24119.

5 OPERATION

The safety sensor with coded magnet is used in safety circuits (EN 60204) as an
electrical interlocking device (EN ISO 14119) associated with a movable guard, and
with the relative safety module with automated monitoring for signals elaboration (EN
60947-5-3). When correctly installed and connected to the safety modules, these
sensors allow control circuits with a safety category of up to SIL 3 in accordance with
EN 62061, up to PL e in accordance with EN ISO 13849-1, and up to category 4 in
accordance with EN ISO 13849-1, to be implemented.

5.1 Actuation distances

When the actuator is brought inside the safe activation zone (dark grey area), the
sensor contacts are in the base closed door position.

When the actuator is brought outside the assured release area (light grey area), the
sensor contacts are in the open door position.

Attention: Installing the sensor and coded magnet on ferromagnetic material
reduces the switching distances. The working actuation and release distances must
always be checked following installation.
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Articles SR Beeeeee-B0O1F (5 mm operating distance):

(mm) 25 % (mm) 25 e
2 <« FES 2 «[]=
¥ A 4

10 15 (mm) 1520 ()

Articles SR Beeeeee-B02F (8 mm operating distance):

(mm) 25 ' (mm) 25 '
20 = 20
¥ 4

5

10 15 (mm) 15 20 (mm)

Legend:
[ Assured operating distance s, (mm)
Assured release distance S, (mm)

6 INSTRUCTIONS FOR PROPER USE

6.1 Installation

- Do not stress the device with bending and torsion.

- Do not modify the device for any reason.

- Do not exceed the tightening torques specified in the present manual.

- Observe the assured operating (S, ) and release (S, ) distances.

- Do not mount the sensor and actuator in strong magnetic fields.

- The device carries out an operator protection function. Any inadequate installation
or tampering can cause serious injuries and even death, property damage, and eco-
nomic losses.

- These devices must not be bypassed, removed, turned or disabled in any other way.
- If the machine where the device is installed is used for a purpose other than that
specified, the device may not provide the operator with efficient protection.

- The safety category of the system (according to EN ISO 13849-1), including the
safety device, also depends on the external components connected to it and their type.
- Before installation, make sure the device is not damaged in any part.

- Avoid excessive bending of connection cables in order to prevent any short circuits
or power failures.

- Do not paint or varnish the device.

- Do not drill the device.

- Avoid any impact with the sensor. Excessive shock and vibrations may affect the
correct operation of the sensor.

- The actuator must not strike the sensor.

- In case of damages or wear, the entire device — including the actuator — must be
replaced.

- Do not use the device as a support or rest for other structures, such as raceways,
sliding guides or similar.

- Before commissioning, make sure that the entire machine (or system) complies with
all applicable standards and EMC directive requirements.

- The fitting surface of the device must always be smooth and clean.

- The documentation required for correct installation and maintenance is available
online in various languages on the Pizzato Elettrica website.

- Should the installer be unable to fully understand the documents, the product must
not be installed and the necessary assistance may be requested (see paragraph
SUPPORT).

- Before commissioning the machine, and periodically, check for correct switching of
the outputs and correct operation of the system comprising the device and associated
safety circuit.

- In proximity of the device do not carry out arc welding, plasma welding, or any other
process that may generate electromagnetic fields of intensity higher than the limits
prescribed by the standards, even when the sensor is off. Where welding operations
are to be carried out in the proximity of a previously installed device, it must first be
moved away from the work area. If the sensor is not physically close to the welding
point, the negative pole of the welding current must be as close as possible to the
welding location.

- No work that can cause high-intensity electrostatic discharges (e.g. stripping or rub-
bing plastic surfaces or other materials that can be electrostatically charged) may be
carried out in the vicinity of devices that are supplied with electrical energy, even if they
are switched off or not wired.

- Always attach the following instructions to the manual of the machine in which the
device is installed.

- These operating instructions must be kept available for consultation at any time and
for the whole period of use of the device.

6.2 Do not use in the following environments

- In environments where the application causes collisions, impacts or strong vibrations
to the device

- In environments containing explosive or inflammable gases or dusts.

- In environments where ice can form on the device.

- In environments containing strongly aggressive chemicals, where the products used
coming into contact with the device may impair its physical or functional integrity.

- Prior to installation, the installer must always ensure that the device is suitable for
use under the ambient conditions on site.

6.3 Mechanical stop

Attention: The door must always be provided with an independent end-limit
mechanical stop at limit of travel.
Do not use the device as mechanical stop for the door.



6.4 Maintenance and functional tests

Attention: Do not disassemble or try to repair the device.
malfunction or failure, replace the entire device.

In case of any

Attention: In case of damages or wear it is necessary to change the whole
device including its actuator. Correct operation cannot be guaranteed when the device
is deformed or damaged.

- The installer is responsible for establishing the sequence of functional tests to which
the device is to be subjected before the machine is started up and during maintenance
intervals.

- The sequence of the functional tests can vary depending on the machine complexity
and circuit diagram, therefore the functional test sequence detailed below is to be
considered as minimal and not exhaustive.

- Perform the following sequence of checks before the machine is commissioned and
at least once a year (or after a prolonged shutdown):

1) Open the guard while the machine is moving. The machine must stop immediately.
The stopping time of the machine must be always shorter than the time required by
the operator for opening the guard and reaching the dangerous parts.

2) Try to start the machine while the guard is open. The machine must not start.
Check correct actuator to device alignment.

All external parts must be undamaged.

If the device is damaged, replace it completely.

The actuator must be securely locked to the door; make sure that none of the
machine operator’s tools can be used to disconnect the actuator from the door.

- The device has been created for applications in dangerous environments, therefore
it has a limited service life. Although still functioning, after 20 years from the date
of manufacture the device must be replaced completely. The date of manufacture is
placed next to the product code (see paragraph MARKINGS).

6.5 Wiring

3)
4)
5)
6)

Attention: Check that the supply voltage is correct before powering the device.
In particular, make sure that the supply current does not exceed the values indicated
in the TECHNICAL DATA paragraph; high currents can cause safety device failures
or malfunctions.
The safety device may be used exclusively with resistive loads. The use of inductive
loads can lead to the loss of the safety function.
- Keep the charge within the values specified in the electrical operation categories.
- Only connect and disconnect the device when the power is off.
- Do not open the device for any reason.
- Discharge static electricity before handling the product by touching a metal mass
connected to earth. Any strong electrostatic discharge could damage the device.
- Power the safety sensor and the other devices connected to it from a single SELV/
PELV source and in accordance with the applicable standards.
- Always connect the protection fuse (or equivalent device) in series to the safety
electrical contacts.
- During and after the installation do not pull the electrical cables connected to the
device.
- For devices with integrated cable, the free end of the cable (if it does not have a
connector) must be properly connected inside a protected housing. The cable must be
adequately protected from cuts, impacts, abrasion, etc.
6.6 Additional prescriptions for safety applications with operator protection
functions
Provided that all previous requirements for the devices are fulfilled, for installations
with operator protection function additional requirements must be observed.
- The utilization implies knowledge of and compliance with following standards:
EN 60947-5-3, EN ISO 13849-1, EN 62061, EN 60204-1, EN ISO 14119,
EN ISO 12100.

6.7 Limits of use

- Use the device following the instructions, complying with its operation limits and the
standards in force.

- The devices have specific application limits (min. and max. ambient temperature,
mechanical endurance, IP protection degree, etc.). These limitations are met by the
device only if considered individually and not as combined with each other.

- The manufacturer’s liability is to be excluded in the following cases:

1) Use not conforming to the intended purpose;

2) Failure to adhere to these instructions or regulations in force;

3) Fitting operations not carried out by qualified and authorized personnel;

4) Omission of functional tests.

- For the cases listed below, before proceeding with the installation contact our techni-
cal assistance service (see paragraph SUPPORT):

a) In nuclear power stations, trains, airplanes, cars, incinerators, medical devices or
any application where the safety of two or more persons depend on the correct opera-
tion of the device;

b) Applications not contemplated in this instruction manual.

7 MARKINGS

The outside of the device is provided with external marking positioned in a visible
place. Marking includes:

- Producer trademark

- Product code

- Batch number and date of manufacture. Example: A21 SR1-123456. The batch's first
letter refers to the month of manufacture (A=January, B=February, etc.). The second
and third letters refer to the year of manufacture (21 = 2021, 22 = 2022, etc...).

8 TECHNICAL DATA

8.1 Housing

Housing made of glass fibre reinforced technopolymer, self-extinguishing.

Versions with integrated cable 4 x 0.34 mm? or 6 x 0.25 mm?2, M8 or M12 connector
Protection degree: IP67 acc. to EN 60529, IP69K acc. to ISO 20653 (Protect the ca-
bles from direct high-pressure and high-temperature jets).

Materials of versions with integrated M8 connector: PA66, Epoxy resin, Nickel-plated
brass

Materials of versions with PVC cable: PA66, Epoxy resin, PVC

Materials of versions with PUR cable: PA66, Epoxy resin, PUR
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Materials of versions with cable and M12 connector: PA66, Epoxy resin, PVC, PUR,
Nickel-plated brass

8.2 General data

SIL (SIL CL): Up to SIL 3 acc. to EN 62061*

* By connecting a single dual channel sensor to a Pizzato safety module

Functional safety ISO 13849-1

Structure of the electrical circuit connected to the device:

- with channels controlled by a compatible safety module: can be used up to cat-

egory 4 and PL e.

It should be noted that the series connection of two or more devices reduces the

self-monitoring capacity of the system, see ISO/TR 24119.

Interlock, no contact, coded: type 4 acc. to EN ISO 14119

Coding level: Low acc. to EN ISO 14119

B,y Per channel: 20,000,000 (used with Pizzato safety modules)
400,000 (used with max load DC12:24V 0.25 A)

Mission time: 20 years
Ambient temperature: -25°C ... +80°C

-5°C ... +80°C (with flexible installation cable)
Storage temperature: -25°C ... +80°C

Vibration resistance:

Shock resistance:

Pollution degree:

Assured operating distance S_:

10 gn (10...150 Hz) acc. to EN 60068-2-6
30 gn; 11 ms acc. to EN 60068-2-27

3

5 mm with actuator SM BO1F

8 mm with actuator SM BO2F

15 mm with actuator SM BO1F

20 mm with actuator SM BO2F

<10%

up to 150 Hz

minimum 50 mm

Assured release distance S :

Repeat accuracy:

Switching frequency:

Distance between two sensors:
8.3 Electrical data

Rated operating voltage U :
Rated operating current | :
Rated insulation voltage U;:

24 Vac/dc

0.25 A (resistive load)

120 Vac (with cable)

60 Vac / 75 Vdc (with M8 connector)

120 Vac (with M12 connector, 4-pole)

30 Vac / 36 Vdc (with M12 connector, 8-pole)

Rated impulse withstand voltage U, :6 kV /1.5 kV (with connector)

Thermal current |, : 0.25 A
Maximum switching load: 6 W (resistive load)
Protection fuse: 0.25 Atype F

Electrical endurance:

8.4 Compliance with standards

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-2,
EN 60947-5-3:2013 (in combination with a safety module), EN ISO 14119:2013, EN
1ISO 12100, EN I1SO 13849-1:2015, EN I1SO 13849-2, EN 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010, EN 61508-2:2010,
EN 61508-4:2010, EN 50581, ISO 20653, UL 508, CSA 22.2 No.14

8.5 Compliance with directives
Machinery Directive 2006/42/EC, EMC Directive 2014/30/EU, RoHS Directive
2011/65/EU.

9 SPECIAL VERSIONS ON REQUEST

Special versions of the device are available on request.

The special versions may differ substantially from the indications in this instruction
sheet.

The installer must ensure that he has received written information from the support
service regarding installation and use of the special version requested.

10 DISPOSAL

At the end of service life product must be disposed of properly, according to the
rules in force in the country in which the disposal takes place.

11 SUPPORT

The device can be used for safeguarding people’s physical safety, therefore in case of
any doubt concerning installation or operation methods, always contact our technical
support service:

1 million operating cycles

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ltaly
Telephone +39.0424.470.930

E-mail tech@pizzato.com
www.pizzato.com

Our support service provides assistance in Italian and English

12 EC CONFORMITY DECLARATION

1, the undersigned, as a representative of the following manufacturer:

Pizzato Elettrica Srl, Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - Italy

hereby declare that the product is in conformity with whatever prescribed by the
2006/42/EC Machine Directive. The complete version of the present conformity
declaration is available on our website www.pizzato.com

Marco Pizzato

DISCLAIMER:

Subject to modifications without prior notice and errors excepted. The data given in this sheet are accurately
checked and refer to typical mass production values. The device descriptions and its applications, the
fields of application, the external control details, as well as information on installation and operation, are
provided to the best of our knowledge. This does not in any way mean that the characteristics described
may entail legal liabilities extending beyond the “General Terms of Sale”, as stated in the Pizzato Elettrica
general catalogue. Customers/users are not absolved from the obligation to read and understand our
information and recommendations and pertinent technical standards, before using the products for their
own purposes. Taking into account the great variety of applications and possible connections of the device,
the examples and diagrams given in the present manual are to be considered as merely descriptive; the
user is deemed responsible for checking that the specific application of the device complies with current
standards. This document is a translation of the original instructions. In case of discrepancy between
the present sheet and the original copy, the Italian version shall prevail. All rights to the contents of this



publication are reserved in accordance with current legislation on the protection of intellectual property. The
reproduction, publication, distribution and modification, total or partial, of all or part of the original material
contained therein (including, but not limited to, texts, images, graphics), whether on paper or in electronic
form, are expressly prohibited without written permission from Pizzato Elettrica Srl.

All rights reserved. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica.
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1 A PROPOS DU PRESENT DOCUMENT

1.1 Fonction
Le présent manuel d'instructions fournit des informations sur l'installation, le raccorde-
ment et I'utilisation sécurisée des articles suivants : SR Beessse-cee

1.2 Groupe cible

Les opérations décrites dans le présent manuel d'instructions ne doivent étre effec-
tuées que par un personnel qualifié, parfaitement capable de les comprendre et pos-
sédant les qualifications techniques et professionnelles nécessaires pour travailler
sur les machines et les installations équipées des dispositifs de sécurité en question.

1.3 Champ d’application
Les présentes instructions s'appliquent uniquement aux produits mentionnés au para-
graphe Fonction et a leurs accessoires.

1.4 Instructions originales

La version italienne est la version originale des instructions du dispositif. Les versions
disponibles dans les autres langues sont une traduction des instructions originales.

2 PICTOGRAMMES UTILISES
@ Ce symbole indique des informations supplémentaires utiles.

A Attention : Le non-respect de cette note de mise en garde peut provoquer une
rupture ou une défaillance pouvant compromettre la fonction de sécurité.

3 DESCRIPTION

3.1 Description du dispositif

Le dispositif de sécurité qui est décrit dans le présent manuel est défini conformément
a la norme EN ISO 14119 comme étant un interverrouillage sans contact codé du
type 4.

Les capteurs magnétiques codés de la série SR B sont des appareils indiqués pour
le contrdle des protections et protecteurs. Lorsqu’ils sont associés a un module de
sécurité spécial, ils sont en mesure de créer un systéme ayant une catégorie de
sécurité allant jusqu’a SIL 3 selon EN 62061, jusqu’'a PL e selon EN ISO 13849-1 et
jusqu’a catégorie 4 selon EN ISO 13849-1.

Les dispositifs sont composés d’un capteur de détection du champ magnétique qui
doit étre fixé a la structure de la machine et d’un actionneur magnétique codé a relier
au protecteur mobile.

3.2 Utilisation prévue du dispositif

- Le dispositif décrit dans le présent manuel est congu pour étre appliqué sur des
machines industrielles en vue de contrdler I'état des protections mobiles.

- La vente directe au public de ce dispositif est interdite. L'utilisation et l'installation
sont réservées a un personnel spécialisé.

- I est interdit d'utiliser le dispositif a des fins autres que celles qui sont spécifiées
dans le présent manuel.

- Toute utilisation n'étant pas expressément envisagée dans le présent manuel doit
étre considérée comme n'étant pas prévue par le fabricant.

- Par ailleurs, les utilisations suivantes ne sont pas conformes :

a) utilisation du dispositif ayant subi des modifications structurelles, techniques ou
électriques ;

b) utilisation du produit dans un domaine d'application autre que celui qui est décrit
dans le paragraphe CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

4 INSTRUCTIONS DE MONTAGE

A Attention : L'installation d'un dispositif de protection ne suffit pas a garantir
la sécurité des opérateurs et le respect de normes ou de directives spécifiques en
matiere de sécurité des machines. Avant d'installer un dispositif de protection, il est
nécessaire d'effectuer une analyse de risque spécifique, conformément aux exigen-
ces essentielles de la Directive Machines en matiére de sécurité et de santé. Le fa-
bricant ne garantit que la sécurité fonctionnelle du produit auquel se réfere le présent
manuel d'instructions, et non la sécurité fonctionnelle de I'ensemble de la machine ou
de l'installation.

4.1 Directions d'actionnement

@ Les fleches marquées sur le boitier du capteur et de I'actionneur doivent étre
opposeées lorsque le protecteur est fermé, quel que soit le sens d'approche

4.2 Choix du type d'actionneur

Les actionneurs de la série SR ont classés comme étant a faible niveau de codification
selon EN ISO 14119.

Le dispositif de sécurité doit étre actionné par l'actionneur prévu a cet effet, les
aimants conventionnels ne pouvant pas étre utilisés.

Attention : Tout autre actionneur de niveau de codification faible, éventuellement
présent a I'endroit ou le dispositif a été installé, doit étre isolé et étroitement surveillé,
afin d'éviter tout contournement du dispositif de sécurité. En cas d'installation de
nouveaux actionneurs de niveau de codification bas, les actionneurs d'origine de
niveau de codification bas doivent étre éliminés ou rendus inutilisables.
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4.3 Fixation du dispositif

Attention : Le dispositif doit toujours étre fixé avec au moins 2 vis M4 ayant
une classe de résistance 4.6 ou supérieure et une sous-téte plate qui sont insérées
dans les trous opposés du boitier. Les vis doivent étre montées avec du frein filet a
résistance moyenne et avoir un nombre de filets en prise égal ou supérieur a leur
diametre. Il est interdit de fixer le dispositif avec un nombre de vis inférieur a 2. Le
couple de serrage des 2 vis M4 doit étre compris entre 0,8 et 2 Nm.

4.4 Fixation de I'actionneur a la protection

Attention : Conformément a la norme EN ISO 14119, l'actionneur doit étre fixé
au chéssis de la porte de fagon inamovible.

L'actionneur doit toujours étre fixé avec au moins 2 vis M4 ayant
une classe de résistance 4.6 ou supérieure et une sous-téte plate
qui sont insérées dans les trous opposés du boitier. Les vis
doivent étre montées avec du frein filet a résistance moyenne et
avoir un nombre de filets en prise égal ou supérieur a leur
diameétre. L'actionneur ne doit jamais étre fixé avec moins de
2 vis. Le couple de serrage des 2 vis M4 doit étre compris entre
0,8 et 2 Nm.

Pour une fixation correcte, il est également possible d'avoir recours a d'autres moyens,
tels que des rivets, des vis de sécurité inamovibles (one-way) ou tout autre systéme
de fixation équivalent, pourvu qu'il soit capable d'assurer une fixation adéquate.

Pour les réglages, ne pas utiliser de marteau ; dévisser les vis, régler manuellement
le dispositif, puis le serrer en position.

4.5 Montage de plusieurs systémes capteur - actionneur

Si plus d'un dispositif de sécurité est installé
sur la méme machine, la distance minimale de
montage entre les systéemes capteur/
actionneur doit étre d'au moins 50 mm.

4.6 Montage sur matériau ferromagnétique

Eviter si possible de monter le capteur et I'ac-
tionneur sur des matériaux ferromagnétiques.
Pour éviter les réductions des distances de
commutation, utiliser le entretoise VS SP1BA1.

4.7 Raccordements internes cable/connecteur

Avec cable (2NC+1NO) Avec céble (2NC) Avec cable (INC+1NO)

\’\clen Noir Noir

arron
— Gris E Blanc | Blanc
\_ B Marron EMarron
Jaune Bleu Bleu

Avec connecteur M8 (2NC) Avezifﬁgrﬁ(;\t‘eou)r M8

1 1
2 12 2 12
4 4

3 3

Avec connecteur M12 Avec connecteur M12 Avec connecteur M12

(2NC+1NO) (2NC) (INC+1NO)
1 1
3 4 1 2 1 2
= OF OF
3! 5 7_~_8
48 3 3

A Attention : Si le capteur est le seul dispositif de sécurité installé sur la protection,
toujours utiliser au moins 2 canaux reliés & un module de sécurité.

Si un capteur a cable SR Be41ANe (2NC+1NO) est utilisé, les deux canaux utilisés
doivent inclure les cables jaune et vert. Si un capteur a connecteur SR Be41AMO.1
(2NC+1NO) est utilisé, les deux canaux utilisés doivent inclure les broches 5-6.

Si ces prescriptions ne sont pas respectées, le capteur sera exempt de codification
antieffraction.

4.8 Connexion a des modules de sécurité

Attention : Un capteur magnétique codé seul ne peut pas étre utilisé pour des

fonctions de sécurité, car il n’est pas équipé de modes de fonctionnement considérés
sQrs par les normes. Pour cette raison, pour pouvoir étre utilisé dans des applications
concernant la sécurité, un capteur magnétique codé doit obligatoirement étre relié a
un module de sécurité spécial qui contrdle le bon fonctionnement par le biais d’un
circuit d’au moins deux canaux.
Utiliser les capteurs de sécurité et un actionneur en combinaison avec les modules
de sécurité indiqués. Le capteur raccordé au module de sécurité peut étre classé
comme étant un dispositif de proximité ayant un comportement déterminé en cas de
défaillance (PDDB selon EN 60947-5-3).

Il est possible de raccorder les dispositifs SR Bessess-eee aux modules de sécurité :
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CS AR-01ssee*; CS AR-02¢ese*; CS AR-04eees*; CS AR-05eess; CS AR-06eeee;
CS AR-08eeee; CS AR-46°024; CS AR-91eeee; CS AR-94eeee; CS AR-95eeee;
CS AT-Qsesse; CS AT-1esese; CS AT-3esses; CS FS-5esses; CS MFesses-se; CS |V|Posess-se,
(*) Compatible uniquement avec des modules provenant de lots fabriqués aprées 06/2014.

Le capteur de numéro darticle SR BD42Aee ne peut étre combiné qu'avec les modules
CS MF202¢¢-P4 et CS MPessse-ce,

Raccordements aux modules de sécurité CS AR-Oleeee, CS AR-02e¢eeee,
CS AR-04¢ees, CS AR-08¢ees, CS AR-91eees, CS AR-94eees, CS AR-95eeee,
CS AT-Q¢ese, CS AT-1eese, CS AT-3eeee

Configuration des entrées avec démarrage controlé

2 canaux / jusqu'a la catégorie 4 - SIL3-PL e
L/+0O

SR Be4Qeee

Connexions aux modules de sécurité CS AR-05¢see. CS AR-0Geeee

Configuration des entrées avec démarrage manuel (CS AR-05¢ee¢) ou démarrage controlé
(CS AR-06¢eee)
2 canaux / jusqu'a la catégorie 4 - SIL3 -PL e

SR BedQeee

Connexions aux modules de sécurité CS AR-46024

Configuration des entrées avec démarrage automatique
2 canaux / jusqu'a la catégorie 1 - SIL1-PL ¢

SR Be4Qeee
i

Connexions aux modules de sécurité CS FS-5eeeee

Configuration des entrées avec démarrage manuel
2 canaux / jusqu'a la catégorie 3- SIL2 - PL d
SR Be40see

Raccordement de plusieurs capteurs au module de sécurité

Le raccordement de plusieurs capteurs
a un module de sécurité est technique-
ment possible en connectant en série
les contacts correspondants NC de
chaque capteur. Le systéme de com-
mande atteint au maximum la catégorie
3 selon EN ISO 13849-1.

Pour les entrées, respecter les résis-
tances maximales qui sont spécifiées
dans les caractéristiques des modules
de sécurité.

AAttention :la connexion en série de deux ou plusieurs capteurs codés reduit la
capacité d’auto-surveillance du systéme (voir ISO/TR 24119).

5 FONCTIONNEMENT

Le capteur de sécurité a aimant codé est utilisé dans les circuits de sécurité (EN 60204)
comme dispositif de verrouillage électrique (EN ISO 14119), en combinaison avec un
protecteur mobile et le module de sécurité correspondant a surveillance automatique
pour le traitement du signal (EN 60947-5-3). Correctement installés et reliés aux
modules de sécurité, ces capteurs permettent d'obtenir des circuits de commande
avec une catégorie de sécurité allant jusqu'a SIL 3 selon EN 62061, jusqu'a PL e
selon EN ISO 13849-1 et jusqu'a la catégorie 4 selon EN ISO 13849-1.

5.1 Distances d’actionnement

Lorsque l'actionneur est déplacé a l'intérieur de la zone d'actionnement sécurisée
(zone gris foncé), les contacts du capteur sont dans la position de base de porte
fermée.

Lorsque I'actionneur est déplacé hors de la zone de relachement assurée (zone gris
clair), les contacts du capteur sont dans la position de porte ouverte.

Attention : Le montage du capteur et de l'aimant codé sur un matériau
ferromagnétique réduit les distances de commutation. Les distances utiles
d'actionnement et de relachement doivent toujours étre vérifiées aprés le montage.

Articles SR Beeeses-B0O1F (distance d'intervention de 5 mm) :

2 4 4
(mm) 25 — % — (mm) 25 -
2 ‘8 -> 2 = =
o
15 L 15 L4
10 10
5 5
o 15 10 5 0 5 10 15 () 0 2015 0 50 5 10 15 20

i
=
e

Articles SR Beeeses-B02F (distance d'intervention de 8 mm) :

(mm) 25 ‘ (mm) 25 '
- @ !-» «| =

20 20
¥ 12

15 15

10 10

5 5

o -15__-10 -5, 0 5 10 15 (mm) o 20 -15 -10 5 0 5 10 15 20 (mm)
g0 2
-
Légende :

[ Distance d'intervention assurée s, (mm)
Distance de relachement assurée S, (mm)

6 MISES EN GARDE POUR UNE UTILISATION CORRECTE

6.1 Installation

- Ne pas soumettre le dispositif a des contraintes de flexion ou de torsion.

- Ne pas modifier en aucun cas le dispositif.

- Ne pas dépasser les couples de serrage indiqués dans le présent manuel.

- Respectez les distances de déclenchement (S, ) et de coupure assurées (S, ).

- Ne pas monter le capteur et 'actionneur dans des champs magnétiques forts.

- Le dispositif serta protéger les opérateurs. Une mauvaise installation ou une manipu-
lation intempestive peuvent causer de graves blessures, voire la mort, des dommages
matériels et des pertes économiques.

- Ces dispositifs ne doivent pas étre contournés, enlevés, tournés ni désactivés par
d'autres moyens.

- Si la machine, munie de ce dispositif, est utilisée a des fins autres que celles qui
sont spécifiées, le dispositif pourrait ne pas protéger I'opérateur de maniére efficace.
- La catégorie de sécurité du systeme (selon EN ISO 13849-1) comprenant le dispositif
de sécurité dépend aussi des composants extérieurs quiy sont reliés et de leur typologie.
- Avant l'installation, s'assurer que le dispositif est totalement intact.

- S'abstenir de plier les cables de connexion de maniére excessive afin d'éviter les
courts-circuits et les coupures.

- Ne pas vernir ni peindre le dispositif.

- Ne pas percer le dispositif.

- Eviter toute collision avec le capteur. En cas de chocs et de vibrations excessifs, le
bon fonctionnement du capteur peut ne pas étre garanti.

- Lactionneur ne doit pas heurter le capteur.

- En cas d'endommagement ou d’'usure, il faut remplacer tout le dispositif, y compris
I'actionneur.

- Ne pas utiliser le dispositif comme support ou appui pour d'autres structures (che-
mins, guides de glissement ou autres).

- Avant la mise en service, veiller a ce que I'ensemble de la machine, ou le systéme,
soient bien conformes aux normes applicables et aux exigences de la directive sur la
compatibilité électromagnétique.

- La surface de montage du dispositif doit toujours étre propre et plane.

- La documentation nécessaire pour une installation et un entretien corrects est dispo-
nible en ligne en plusieurs langues sur le site de Pizzato Elettrica.

- Si l'installateur n'est pas en mesure de comprendre pleinement la documentation, il
ne doit pas procéder a l'installation du produit et peut demander de Il'aide (voir para-
graphe SUPPORT).

- Vérifier périodiquement, et aussi lors de la premiére mise en marche, la bonne com-
mutation des sorties et le bon fonctionnement du systéme composé du dispositif et du
circuit de sécurité associé.

-A proximité du dispositif, méme éteint, n'effectuez aucun soudage a l'arc, au plasma,
ni aucun autre procédé pouvant générer des champs électromagnétiques d'une inten-
sité supérieure aux limites prescrites par les normes. En cas d'opérations de soudage
a réaliser a proximité d'un dispositif installé précédemment, veiller d'abord a éloigner
celui-ci de la zone de travail. Si le capteur n'est pas physiquement proche du point de
soudage, il est exigé que le pdle négatif pour le courant de soudage soit aussi proche
que possible de la zone ou le soudage est effectué.

- N'effectuez a proximité de dispositifs destinés a étre alimentés en courant aucune
opération pouvant générer des décharges électrostatiques de forte intensité, méme si
le dispositif est éteint ou non cablé (par exemple : décapage, frottement de surfaces
en plastique ou autres matériaux pouvant étre chargés électrostatiquement).

- Toujours joindre les présentes prescriptions d'utilisation au manuel de la machine
sur laquelle le dispositif est installé.

- La conservation des présentes prescriptions d’utilisation doit permettre de les con-
sulter sur toute la durée d'utilisation du dispositif.

6.2 Ne pas utiliser dans les environnements suivants

- Environnement dans lequel I'application comporte des vibrations et des chocs im-
portants pour le dispositif
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- Environnement exposé a des poussiéres ou gaz explosifs ou inflammables.

- Dans des espaces ou des manchons de glace peuvent se former sur le dispositif.

- Environnement contenant des substances chimiques fortement agressives et dans
lequel les produits entrant en contact avec le dispositif risquent de compromettre son
intégrité physique et fonctionnelle.

- L'installateur du dispositif est toujours tenu de vérifier si I'environnement d'utilisation
du dispositif est compatible avec le dispositif, ce avant l'installation.

6.3 Arrét mécanique

Attention : La porte doit toujours étre équipée d'un arrét mécanique indépendant,
au bout de sa course de fermeture.
Ne pas utiliser le dispositif comme arrét mécanique de la porte.
6.4 Entretien et essais fonctionnels

Attention : Ne pas démonter ni tenter de réparer le dispositif. En cas de
défaillance ou de panne, remplacer le dispositif tout entier.

Attention : En cas d’endommagement ou d’usure, il faut remplacer tout le
dispositif, compris l'actionneur. Le fonctionnement n'est pas garanti en cas de
dispositif déformé ou endommagé.

- L'installateur est tenu de déterminer une séquence de tests fonctionnels a laquelle
soumettre le dispositif, avant la mise en service de la machine et pendant les
intervalles d'entretien.

- La séquence des tests fonctionnels peut varier en fonction de la complexité de la
machine et de son schéma de circuit ; la séquence de tests fonctionnels indiquée ci-
aprés doit donc étre considérée comme étant minimum et non exhaustive.

- Avant de mettre la machine en service et au moins une fois par an (ou aprés un arrét
prolongé), effectuer la séquence de tests suivante :

1) Ouvrir la protection avec la machine en mouvement. La machine doit s'arréter
immédiatement. Le temps d'arrét de la machine doit toujours étre inférieur au temps
que l'opérateur met a ouvrir la protection et a atteindre les éléments dangereux.

2) Avec la protection ouverte, essayer de mettre la machine en marche. La machine
ne doit pas démarrer.

3) Vérifier I'alignement correct entre I'actionneur et le dispositif.

4) Toutes les parties extérieures doivent étre en bon état.

5) Si le dispositif est endommagé, le remplacer complétement.

6) L'actionneur doit étre solidement fixé a la porte ; s'assurer qu'aucun des outils
utilisés par I'opérateur de la machine n'est en mesure de détacher I'actionneur de la
porte.

- Le dispositif a été congu pour des applications dans des environnements dangereux,
son utilisation est donc limitée dans le temps. 20 ans apres la date de fabrication,
il faut entiérement remplacer le dispositif, méme s'il marche encore. La date de
fabrication est indiquée a c6té du code du produit (voir paragraphe MARQUAGES).

6.5 Cablage

Attention : Vérifier que la tension d'alimentation est correcte avant de brancher
le dispositif. En particulier, vérifier que le courant d'alimentation ne dépasse pas les
valeurs indiquées dans le paragraphe CARACTERISTIQUES TECHNIQUES : des
courants élevés pourraient provoquer des pannes ou des défaillances du dispositif
de sécurité.

Le dispositif de sécurité ne doit étre utilisé qu'avec des charges résistives. L'utilisation
de charges inductives peut entrainer la perte de la fonction de sécurité.

- Maintenir la charge dans les plages de valeurs électriques indiquées dans les
catégories d'emploi.

- Brancher et débrancher le dispositif uniquement lorsqu'il est hors tension.

- N'ouvrir le dispositif en aucun cas.

- Avant de manipuler le produit, décharger I'électricité statique en touchant une
masse métallique reliée a la terre. De fortes décharges électrostatiques risquent
d'endommager le dispositif.

- Alimenter le capteur de sécurité et les autres dispositifs qui y sont reliés depuis une
source unique de type SELV/PELYV et conforme aux normes pertinentes.

- Toujours brancher le fusible de protection (ou tout dispositif équivalent) en série sur
les contacts électriques de sécurité.

- Durant et apres l'installation, ne pas tirer sur les cables électriques qui sont reliés
au dispositif.

- Pour les dispositifs avec cable intégré, I'extrémité libre du céble, si elle est dépourvue
de connecteur, doit étre correctement raccordée a l'intérieur d'un boitier protégé. Le
cable doit étre opportunément protégé contre d'éventuels chocs, coupures, abrasions,
etc.

6.6 Prescriptions supplémentaires pour les applications de sécurité ayant des
fonctions de protection des personnes

Toutes les prescriptions précédentes étant bien entendues, il faut également respecter
les prescriptions supplémentaires suivantes lorsque les dispositifs sont destinés a la
protection des personnes.

- Lutilisation implique le respect et la connaissance des normes EN 60947-5-3,
EN ISO 13849-1, EN 62061, EN 60204-1, EN ISO 14119, EN ISO 12100.

6.7 Limites d’utilisation

- Utiliser le dispositif selon les instructions, en observant ses limites de fonctionne-
ment et conformément aux normes de sécurité en vigueur.

- Les dispositifs ont des limites d'application spécifiques (température ambiante, mini-
male et maximale, durée de vie mécanique, degré de protection IP, etc.). Les dispo-
sitifs satisfont & ces limites uniquement lorsqu'ils sont considérés individuellement et
non combinés entre eux.

- La responsabilité du fabricant est exclue en cas de :

1) utilisation non conforme ;

2) non-respect des présentes instructions ou des réglementations en vigueur ;

3) montage réalisé par des personnes non spécialisées et non autorisées ;
)

4) Omission des tests fonctionnels.

- Dans les cas d'application énumérés ci-aprés, avant toute installation, contacter
I'assistance technique (voir paragraphe SUPPORT) :

a) dans les centrales nucléaires, les trains, les avions, les voitures, les incinérateurs,
les dispositifs médicaux ou toute autre application dans laquelle la sécurité de deux
personnes ou plus dépend du bon fonctionnement du dispositif ;

b) cas non mentionnés dans le présent manuel.

7 MARQUAGES

Le dispositif présente un marquage, placé a l'extérieur de maniére visible. Le
marquage comprend :

- Marque du fabricant

- Code du produit

- Numéro de lot et date de fabrication. Exemple : A21 SR1-123456. La premiére lettre
du lot indique le mois de fabrication (A = Janvier, B = Février, etc.). Les deuxieme et
troisieme chiffres indiquent I'année de fabrication (21 = 2021, 22 = 2022, etc.).

8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

8.1 Boitier

Boitier en technopolymere renforcé a la fibre de verre, autoextinguible.

Versions avec céble intégré 4 x 0,34 mm? ou 6 x 0,25 mm?, connecteur M8 ou M12
Degré de protection : IP67 selon EN 60529, IP69K selon ISO 20653 (protéger les
cables des jets directs sous haute pression et haute température).

Matériaux des versions avec connecteur M8 intégré : PA66, résine époxy, laiton nic-
kelé

Matériaux des versions avec cable PVC : PA66, résine époxy, PVC

Matériaux des versions avec cable PUR : PA66, résine époxy, PUR

Matériaux des versions avec cable et connecteur M12 : PA66, résine époxy, PVC,
PUR, laiton nickelé

8.2 Données générales

SIL (SILCL) : jusqu'a SIL 3 selon EN 62061*

* En raccordant un unique capteur a double canal a un module de sécurité Pizzato

Sécurité fonctionnelle ISO 13849-1

Structure du circuit électrique connecté au dispositif :

- a canaux contrélés par un module de sécurité compatible : utilisable jusqu’a la
catégorie 4 et PL e.

On rappelle que la connexion en série de deux dispositifs ou plus réduit la capacité
d’auto-surveillance du systéme, voir ISO/TR 24119.

Interverrouillage sans contact, codé : type 4 selon EN ISO 14119

Niveau de codification : bas selon EN ISO 14119

B, par canal : 20.000.000 (utilisation avec des modules de sécurité
Pizzato)
400.000(utilisationachargemaximaleDC12:24V0,25A)
20 ans

de -25°C a +80°C

de -5°C a +80°C (avec cable en pose flexible)
de -25°C a +80°C

Durée de vie :
Température ambiante :

Température de stockage :

Tenue aux vibrations : 10 gn (10...150 Hz) selon EN 60068-2-6

Tenue aux chocs : 30 gn; 11 ms selon EN 60068-2-27

Degré de pollution : 3

Distance de déclenchement assurée S, : 5 mm avec actionneur SM BO1F
8 mm avec actionneur SM BO2F

Distance de relachement assurée S, : 15 mm avec actionneur SM BO1F

20 mm avec actionneur SM BO2F

<10%

jusqu’a 150 Hz

50 mm minimum

Précision de la répétabilité :
Fréquence de commutation :
Distance entre deux capteurs :

8.3 Caractéristiques électriques
Tension nominale d'utilisation U, :
Courant nominal d'utilisation |, :

Tension nominale d’isolement U, :

24 Vac/dc

0,25 A (charge résistive)

120 Vac (avec céble)

60 Vac / 75 Vdc (avec connecteur M8)

120 Vac (avec connecteur M12 a 4 pdles)
30 Vac / 36 Vdc (avec connecteur M12 a 8

poles)
Tension assignée de tenue aux chocs U, : 6 kV /1,5 kV (avec connecteur)
Courant thermique |, : 0,2

Charge maximale commutable :
Fusible de protection :
Durée électrique :

6 W (charge résistive)
0,25 A type F
1 million de cycles de fonctionnement

8.4 Conformité aux normes

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-2,
EN 60947-5-3:2013 (en association avec un module de sécurité), EN ISO 14119:2013,
EN ISO 12100, EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2, EN 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010, EN 61508-2:2010,
EN 61508-4:2010, EN 50581, ISO 20653, UL 508, CSA 22.2 No.14

8.5 Conformité aux directives
Directive Machines 2006/42/CE, Directive Compatibilité électromagnétique 2014/30/
UE, Directive RoHS 2011/65/UE.

9 VERSIONS SPECIALES SUR DEMANDE

Des versions spéciales du dispositif sont disponibles sur demande.

Les versions spéciales peuvent différer sensiblement des versions décrites dans la
présente notice.

L'installateur doit s'assurer qu'il a bien recu, de la part du support technique, toutes
les informations écrites concernant l'installation et I'utilisation de la version spéciale
demandée.

10 ELIMINATION

Le produit doit étre éliminé de maniére appropriée a la fin de sa durée de vie,
selon les régles en vigueur dans le pays ou il est démantelé.

11 SUPPORT

Le dispositif peut étre utilisé pour garantir la sécurité physique des personnes ; par
conséquent, s'il existe un doute quelconque concernant son installation ou son
utilisation, toujours contacter notre support technique :

Pizzato Elettrica srl
Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ltalie
Téléphone +39.0424.470.930
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E-mail tech @ pizzato.com
www.pizzato.com

Notre support technique est assuré dans les langues italienne et anglaise

12 DECLARATION CE DE CONFORMITE

Le soussigné, représentant le fabricant suivant :

Pizzato Elettrica Srl, Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ltalie

déclare ci-aprés que le produit est conforme aux dispositions de la Directive machines
2006/42/CE. La version compléte de la déclaration de conformité est disponible sur
le site www.pizzato.com

Pizzato Marco

AVIS DE NON-RESPONSABILITE :

Sous réserve d’erreurs et de modifications sans préavis. Les données présentées dans ce document sont
soigneusement contrdlées et constituent des valeurs typiques de la production en série. Les descriptions
du dispositif et de ses applications, les contextes d'utilisation, les détails sur les controles externes, les
informations sur l'installation et le fonctionnement sont fournis conformément a nos connaissances.
Toutefois, cela ne signifie pas que les caractéristiques décrites impliquent des responsabilités juridiques
allant au-dela des « Conditions Générales de Vente » comme indiquées dans le catalogue général de
Pizzato Elettrica. Le client/utilisateur n’est pas dispensé de I'obligation d’examiner les informations, les
recommandations et les réglementations techniques pertinentes avant d'utiliser les produits a leurs propres
fins. Etant donné les multiples possibilités d’application et de connexion du dispositif, les exemples et les
schémas contenus dans le présent manuel sont purement descriptifs ; I'utilisateur est tenu de s’assurer
que I'application du dispositif est bien conforme a la réglementation locale. Tous les droits sur le contenu
de la présente publication sont réservés conformément a la Iégislation en vigueur sur la protection de la
propriété intellectuelle. La reproduction, la publication, la distribution et la modification, totale ou partielle,
de tout ou partie du matériel original qu'il contient (y compris, a titre d’exemple et sans s’y limiter, les
textes, images, graphiques), tant sur papier que sur support électronique, sont expressément interdites
sans autorisation écrite de Pizzato Elettrica Srl.

Tous droits réservés. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica
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pizzato

1 INFORMATIONEN ZU VORLIEGENDEM DOKUMENT

1.1 Funktion
Die vorliegende Betriebsanleitung enthélt Informationen zu Installation, Anschluss
und sicherem Gebrauch der folgenden Artikel: SR Beseeses-cee

1.2 Zielgruppe dieser Anleitung
Die in der vorliegenden Anleitung beschriebenen Tétigkeiten dirfen ausschlieBlich

von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden, das die Anleitung versteht und die
notwendigen technischen Qualifikationen besitzt, um Anlagen und Maschinen zu be-
dienen, in denen die Sicherheits-Gerate installiert sind.

1.3 Anwendungsbereich

Die vorliegende Anleitung gilt ausschlieBlich fir die im Abschnitt Funktion aufgefihr-
ten Gerate und deren Zubehér.

1.4 Originalanleitun

Die italienische Version ist das Original dieser Betriebsanleitung. Die Versionen in
anderen Sprachen sind lediglich Ubersetzungen der Originalanleitung.

2 VERWENDETE SYMBOLE

@ Dieses Symbol signalisiert wichtige Zusatzinformationen.

A Achtung: Eine Missachtung dieses Warnhinweises kann zu Schaden oder Fehl-
schaltungen und méglicherweise dem Verlust der Sicherheits-Funktion fihren.

3 BESCHREIBUNG

3.1 Beschreibung des Gerits
Das in der vorliegenden Bedienungsanleitung beschriebene Sicherheits-Gerét ist eine
kontaktlose kodierte Verriegelungseinrichtung, in Bauart 4 geméas EN ISO 14119.

Die magnetkodierten Sensoren der Serie SR B dienen zur Uberwachung von
Absicherungen und Schutzeinrichtungen von Maschinen. Verbunden mit einem
Sicherheits-Modul kann ein System bis Sicherheits-Kategorie SIL 3 geméaR EN 62061,
bis PL e gemaB EN ISO 13849-1 und bis Kategorie 4 gemaB EN ISO 13849-1
aufgebaut werden.

Die Gerate bestehen aus einem Sensor der an der Maschinenstruktur befestigt werden
muss und magnetische Felder erfasst sowie aus einem kodierten magnetischen
Betétiger, der an die bewegliche Schutzvorrichtung angeschlossen wird.

3.2 BestimmungsgeméBe Verwendung des Geréts
- Das in dieser Anleitung beschriebene Geréat wurde fiir den industriellen Einsatz zur

Zustandsuberwachung beweglicher Schutzeinrichtungen entwickelt.

- Der direkte 6ffentliche Verkauf dieses Geréts ist untersagt. Gebrauch und Installation
sind Fachpersonal vorbehalten.

- Die Verwendung des Gerétes fir andere Zwecke als die in dieser Anleitung ange-
gebenen ist untersagt.

- Jegliche Verwendung, die in diesem Handbuch nicht ausdricklich vorgesehen ist,
muss als vom Hersteller nicht vorgesehene Verwendung betrachtet werden.

- Weiterhin gelten als nicht vorgesehene Verwendung: R

a) Verwendung des Gerats an dem strukturelle, technische oder elektrische Anderun-
gen vorgenommen wurden;

b) Verwendung des Geréts in einem Anwendungsbereich der im Abschnitt TECHNI-
SCHE DATEN nicht aufgefiihrt ist.

4 MONTAGEANWEISUNGEN

A Achtung: Die Installation einer Schutzeinrichtung ist alleine nicht ausreichend,
um die Unversehrtheit des Bedienpersonals zu garantieren und Konformitat zu Nor-
men oder Richtlinien zur Maschinensicherheit herzustellen. Vor Installation einer
Schutzeinrichtung muss eine spezifische Risikobeurteilung geman den grundlegen-
den Anforderungen der Maschinenrichtlinie hinsichtlich Gesundheit und Sicherheit
durchgefiihrt werden. Der Hersteller garantiert ausschlieBlich die funktionelle Si-
cherheit des Gerats auf das sich die vorliegende Anleitung bezieht, nicht aber die
funktionelle Sicherheit der ganzen Maschine oder der ganzen Anlage.

4.1 Betétigungsrichtungen

@Die Pfeile auf den Gehdusen von Sensor und Betétiger missen direkt
gegeniberliegen wenn die Schutzvorrichtung geschlossen ist, unabhangig von der
Anndherungsrichtung

4.2 Wahl des Betétigertyps

Die Betétiger der Serie SR haben eine niedrige Kodierungsstufe geman EN ISO 14119.

Fir die Betatigung des Sicherheits-Geréts muss ein geeigneter Betatiger verwendet
werden, herkdémmliche Magnete sind unzuléssig.

Achtung: Eventuell am gleichen Standort des montierten Geréats vorhandene
weitere Betatiger mit niedriger Kodierungsstufe missen isoliert und konstant
Uberwacht werden, um eine Umgehung der Sicherheits-Vorrichtung zu verhindern.
Sobald neue Betéatiger mit niedriger Kodierungsstufe montiert werden, missen die
Original-Betatiger mit niedriger Kodierungsstufe entsorgt oder unbrauchbar gemacht
werden.

Pizzato Elettrica srl e-mail:  info@pizzato.com ZE FOG44B21-EU
via Torino, 1 web site: www.pizzato.com

36063 MAROSTICA (VI) Phone:  +39.0424.470.930

ITALY

4.3 Befestigung des Gerits

Achtung: Das Gerdt muss immer mit mindestens 2 M4-Schrauben mit
Festigkeitsklasse 4.6 oder hdher und flacher Unterseite des Schraubenkopfs an
gegeniiberliegenden Befestigungsléchern des Gehduses befestigt werden. Die
Schrauben missen mit mittelfester Schraubensicherung angebracht werden und
mindestens auf eine Lange eingeschraubt werden, die ihrem Durchmesser entspricht.
Die Befestigung des Gerates mit weniger als 2 Schrauben ist nicht zulassig. Die 2 M4-
Schrauben sind mit einem Anzugsmoment von 0.8 bis 2 Nm festzuziehen.

4.4 Befestigung des Betétigers an der Schutzeinrichtun

Achtung: Wie in der EN ISO 14119 beschrieben, muss der Betatiger an der
Turzarge untrennbar befestigt sein.

N Der Betatiger muss immer mit mindestens 2 M4-Schrauben mit
Festigkeitsklasse 4.6 oder hoéher und flacher Unterseite des
Schraubenkopfs an gegentiiberliegenden Befestigungsléchern
des Gehéauses befestigt werden. Die Schrauben missen mit
mittelfester Schraubensicherung angebracht werden und
mindestens auf eine L&nge eingeschraubt werden, die ihrem
Durchmesser entspricht. Die Befestigung des Betatigers mit
weniger als 2 Schrauben ist nicht zulassig. Die 2 M4-Schrauben
sind mit einem Anzugsmoment von 0.8 bis 2 Nm festzuziehen.

Fir eine korrekte Befestigung kénnen auch andere Mittel, wie z.B. Nieten, nicht de-
montierbare Einweg-Sicherheits-Schrauben (one-way) oder sonstige gleichwertige
Befestigungssysteme verwendet werden, sofern sie eine angemessene Befestigung
ermoglichen.

Verwenden Sie zur Justierung keinen Hammer, sondern I6sen die Schrauben, justie-
ren Sie das Gerat manuell, und ziehen Sie anschlieBend die Schrauben wieder in
dieser Position fest.

4.5 Montage von mehreren Sensor-Betétiger-Systemen

Bei Installation mehrerer Sicherheits-Geréte
auf derselben Maschine muss der Abstand
zwischen den einzelnen Sensoren-Betatiger-
Systemen mindestens 50 mm betragen.

4.6 Montage auf ferromagnetischem Material

Die Montage des Sensors und des Betatigers
auf ferromagnetischem Material vermeiden.
Das Distanzstlick VS SP1BA1 verwenden, um
eine Verringerung des Schaltabstands zu ver-
meiden.

4.7 Kabel- und Steckerbelegun

Mit Kabel (2NC+1NO) Mit Kabel (2NC) Mit Kabel (1NC+1NO)
Sg‘&‘n Schwarz Schwarz

— Grau E WeiB3 | EWeiB

\— \7\,%5@ Braun Braun

Gelb Blau Blau
I . Mit M8-Steckverbinder

Mit M8-Steckverbinder (2NC) (INC+1NO)

1 1
2 112 2 112
4 4

3 3

Mit M12-Steckverbinder Mit M12-Steckverbinder Mit M12-Steckverbinder

(2NC+1NO) (2NC) (INC+1NO)
1.7 3 t 4 L T2 ] 142
265 46 ) 43— ) 43—t
3! 5 7__~_8
7 '8 3 3

A Achtung: Wenn der Sensor das einzige an der Schutzeinrichtung installierte
Sicherheits-Gerat ist, verwenden Sie mindestens 2 Kanéle, die mit einem Sicherheits-
Modul verbunden sind.

Wenn ein Sensor mit Kabel SR Be41ANe (2NC+1NO) verwendet wird, missen die
beiden Kanale die griine und die gelbe Leitung einschlieBen. Wenn ein Sensor mit
Steckverbinder SR Be41AMO0.1 (2NC+1NO) verwendet wird, missen die beiden
Kanéle die Pins 5 und 6 einschlieBen.

Werden diese Vorgaben nicht beachtet, dann wird der Sensor ohne Codierung zum
Manipulationsschutz betrieben.

4.8 Anschluss an Sicherheits-Module

Achtung: Ein kodierter Magnetsensor kann nicht allein fir Sicherheits-
Anwendungen eingesetzt werden, da dieser nicht Uber die von den Vorschriften
geforderten Betriebsarten verfligt. Daher muss ein kodierter Magnetsensor fir
Sicherheits-Anwendungen immer an ein Sicherheits-Modul angeschlossen werden,
das Uber einen Schaltkreis mit mindestens zwei Kanélen die korrekte Funktion
Uberwacht.
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Verwenden Sie Sicherheits-Sensoren und Betatiger zusammen mit den angegebenen
Sicherheits-Modulen. Der an das Sicherheits-Modul angeschossene Sensor kann
als Naherungssensor mit definiertem Verhalten im Schadensfall eingestuft werden
(PDDB gemaf EN 60947-5-3).

Die Gerate SR Beeseee-eee knnen an folgende Sicherheits-Module angeschlossen
werden:

CS AR-01ssse*; CS AR-02¢ses*; CS AR-Q4ssse*; CS AR-05¢eee; CS AR-06ssee;
CS AR-08eees; CS AR-46°024; CS AR-91esee; CS AR-94seeee; CS AR-95eeee;
CS AT-Qsesse; CS AT-1eeese; CS AT-3esses; CS FS-5esses; CS MFesses-se; CS [V|Possse-se,
(*) Nur kombinierbar mit Modulen der Produktionschargen 06/2014 und spater.

Der Sensor mit Artikelnummer SR BD42Aee kann nur an die Module CS MF202¢-P4 und CS MPessee-
s angeschlossen werden.

Anschluss an Sicherheits-Module CS AR-O1eeee, CS AR-02¢ceee, CS AR-04esee,
CS AR-08seee, CS AR-91eeee, CS AR-94eeee, CS AR-95eeee, CS AT-Qeeee, CS AT-1eeee,
CS AT-3esee

Eingangskonfiguration mit iberwachtem Start

2 Kanéle / bis Kategorie 4 - SIL3 - PL e
LI+0

SR Be4Qeee

Anschluss an Sicherheits-Module CS AR-05¢eee, CS AR-0Geeee

Eingangskonfiguration mit manuellem Start (CS AR-05¢ee¢) oder Uberwachtem Start
(CS AR-06¢ses)
2 Kanale / bis Kategorie 4 - SIL3-PL e

LI+?

Anschluss an Sicherheits-Module CS AR-46+024
Eingangskonfiguration mit automatischem Start
2 Kanéle / bis Kategorie 1 - SIL1-PLc
SR Bed0eee

L/+0Q

Anschluss an Sicherheits-Module CS FS-5eeeee

Eingangskonfiguration mit manuellem Start
2 Kanéle / bis Kategorie 3- SIL2 - PL d
SR Be40eee

Anschluss mehrerer Sensoren an ein Sicherheits-Modul

Der Anschluss mehrerer Sensoren an
ein Sicherheits-Modul ist technisch
maoglich, indem man die jeweiligen NC-
Kontakte der einzelnen Sensoren in
Reihe schaltet. Das Steuersystem kann
dabei maximal die Kategorie 3 gemaf
EN ISO 13849-1 erreichen.

Die in den technischen Daten der Si-
cherheits-Module angegebenen maxi-
malen Eingangswiderstande sind dabei
zu beachten.

A Achtung: Die Reihenschaltung von zwei oder mehreren kodierten Sensoren
setzt die Eigentiberwachungsfahigkeit des Systems herunter siehe (ISO/TR 24119).

5 BETRIEB

Der Sicherheits-Sensor mit kodiertem Magnet wird in Sicherheits-Kreisen (EN 60204)
als elektrische Verriegelungseinrichtung (EN ISO 14119) eingesetzt, die einer

beweglichen Schutzvorrichtung und dem zugehdrigen Sicherheits-Modul mit
automatischer Uberwachung zur Auswertung des Signals (EN 60947-5-3) zugeordnet
ist. Korrekt installiert und mit Sicherheits-Modulen verbunden, kénnen mit diesen
Sensoren Steuerkreise bis Sicherheits-Kategorie SIL 3 gemaB EN 62061, bis PL e
geman EN ISO 13849-1 und bis Kategorie 4 gemaB EN ISO 13849-1 aufgebaut
werden.

5.1 Betatigungsabsténde

Wird der Betatiger in den sicheren Betatigungsbereich (dunkelgrauer Bereich)
gebracht, befinden sich die Sensorkontakte in der Basisstellung fiir die geschlossene
Tar.

Verlasst der Betatiger den sicheren Ausschaltbereich (hellgrauer Bereich), befinden
sich die Sensorkontakte in der Stellung fir die gedffnete Tur.

Achtung: Die Montage von Sensor und kodiertem Magnet auf ferromagnetischem
Material flhrt zur Verringerung der Schaltabstdnde. Die effektiven Ein- und
Ausschaltabstdnde missen nach der Montage stets Uberpriift werden.

Artikel SR Beeeeee-BO1F (Schaltabstand 5 mm):

(mm) 25 4 (mm) 25 4
. LI .
S
- - (]
15 l 15 ‘
10 10
5 5
o -15__-10 5 0 5 10 15 (mm) o 20 -5 -0 -STFF0 6 10 15 20 gy
Ej ek d
Artikel SR Beeeeee-B02F (Schaltabstand 8 mm):
(mm) 25 ' (mm) 25 '
4-! !-» <« [=
20 B B 20 L”
12 1
15 15
10 10
5 5
0 -5 -10 -5 o 5 10 15 (mm) 0 -20 15 -10 -5 0 5 10 15 20 (mm)

o8 d
Legende:

I Gesicherter Schaltabstand s, (mm)
Gesicherter Ausschaltabstand S, (mm)

6 HINWEISE FUR EINEN SACHGERECHTEN GEBRAUCH

6.1 Installation

- Krafteinwirkung durch Biegen oder Drehen vermeiden.

- Das Gerat darf niemals modifiziert werden.

- Die in vorliegender Anleitung gelisteten Anzugsmomente unbedingt einhalten und
nicht Gberschreiten.

- Die Werte flir den gesicherten Einschaltabstand (S,)) und den gesicherten Aus-
schaltabstand (S, ) mussen eingehalten werden.

- Der Sensor und der Betéatiger dirfen nicht in stark magnetischen Feldern installiert
werden.

- Aufgabe des Gerétes ist der Personenschutz. Eine unsachgemaBe Montage oder
Manipulation kann Personenschaden mit mdglicher Todesfolge verursachen sowie
Sachschaden und finanzielle Verluste.

- Diese Geréate durfen weder umgangen, noch entfernt, gedreht oder auf sonstige Art
unwirksam gemacht werden.

- Sollte die Maschine an der das Geréat montiert ist fiir einen anderen als den bestim-
mungsgemafen Gebrauch verwendet werden, so besteht die Moglichkeit, dass das
Gerat keinen ausreichenden Personenschutz gewahrt.

- Die Sicherheits-Kategorie des Systems (geméan EN ISO 13849-1) einschlieBlich der
Sicherheits-Vorrichtung, hangt auch von den extern angeschlossenen Geraten und
deren Typ ab.

- Vor der Installation muss das Gerét inspiziert und auf seine Unversehrtheit geprift
werden.

- Die Anschlusskabel durfen nicht GbermaBig verbogen werden, um Kurzschlisse und
Unterbrechungen zu vermeiden.

- Das Gerat keinesfalls lackieren oder bemalen.

- Das Gerat niemals anbohren.

- Kollisionen mit dem Sensor sind zu vermeiden. Zu starke StéBe und Vibrationen
kénnen den korrekten Betrieb des Sensors selbst gefahrden.

- Der Betatiger darf nicht gegen den Sensor sto3en.

- Bei Beschéadigung oder Abnutzung muss das gesamte Gerat inkl. Betatiger ausge-
tauscht werden.

- Verwenden Sie das Gerat nicht als Stltze oder Ablage flr andere Strukturen, wie
z.B. Kabelkanale oder Gleitfihrungen.

- Stellen Sie vor der Inbetriebnahme sicher, dass die gesamte Maschine (bzw. das
gesamte System) mit den anwendbaren Normen und den Anforderungen der EMV-
Richtlinie konform ist.

- Die Montageflache des Gerats muss immer glatt und sauber sein.

- Die Montage- und Wartungsanleitungen sind online in verschiedenen Sprachen auf
der Webseite von Pizzato Elettrica erhaltlich.

- Sollte der Installateur die Produktdokumentation nicht eindeutig verstehen, muss
er die Montage unterbrechen und sich an den Kundendienst wenden (vgl. Abschnitt
KUNDENDIENST).

- Vor der Inbetriebnahme und in regelmaBigen Abstadnden muss die korrekte Umschal-
tung der Ausgénge und der korrekte Betrieb des Systems, bestehend aus dem Gerét
und dem zugehdrigen Sicherheits-Kreis, Uberprift werden.

- In der Nahe des Geréts, auch wenn dieses ausgeschaltet ist, kein Lichtbogen-
schweiBen, PlasmaschweiBen oder sonstige Arbeiten ausfiihren, bei denen elektro-
magnetische Felder erzeugt werden, deren Stérke die in den Normen vorgeschrie-
benen Grenzwerte Ubersteigt. Sofern SchweiBarbeiten in der Nahe eines zuvor in-
stallierten Gerats erforderlich sind, muss dieses vorbeugend aus dem Arbeitsbereich
entfernt werden. Befindet sich der Sensor physisch nicht in der Nahe des SchweiB3-
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punkts, dann muss der negative Pol fir den Schwei3strom so nahe wie mdglich an
der SchweiBstelle angebracht werden.

- In der N&he von Geraten, die mit elektrischer Energie versorgt werden, dirfen auch
wenn diese ausgeschaltet oder nicht verkabeltet sind, keine Arbeiten durchgefiihrt
werden, die elektrostatische Entladungen hoher Intensitéat hervorrufen kénnen (z.B.
Abziehen oder Abreiben von Kunststoffoberflachen oder anderen elektrostatisch au-
fladbaren Materialien).

- Fligen Sie immer die vorliegende Anwendungsspezifikation in das Handbuch der
Maschine ein, in der das Gerat installiert ist.

- Vorliegende Anwendungsspezifikation muss fiir die gesamte Gebrauchsdauer des
Gerates stets griffbereit aufbewahrt werden.

6.2 Nicht geeignet fiir den Einsatz in folgenden Bereichen

- Umgebungen, in denen das Gerat anwendungsbedingt Kollisionen, StéBen oder
starken Vibrationen ausgesetzt ist

- Umgebungen, in denen explosive oder entziindliche Gase oder Staube vorhanden
sind.

- Umgebungen, in denen sich Eis auf dem Gerat ablagern konnte.

- Umgebungen mit sehr aggressiven Chemikalien, die bei Kontakt die physikalische
oder funktionale Unversehrtheit des Geréat beeintrachtigen kénnen.

- Der Installateur muss immer vor Installation sicherstellen, dass das Gerat fiir den
Einsatz unter den Umgebungsbedingungen vor Ort geeignet ist.

6.3 Mechanischer Anschlag

Achtung: An der Tir muss immer ein eigener mechanischer Anschlag in der
Endlage eingebaut sein.
Das Gerat nicht als mechanischen Anschlag fir die Tir verwenden.
6.4 Wartung und Funktionspriifungen

Achtung: Das Gerat nicht auseinandernehmen oder reparieren. Bei Stérungen
oder Defekten muss das gesamte Gerat ausgewechselt werden.

Achtung: Bei Beschadigung oder Abnutzung muss das gesamte Gerat mit
Betatiger ausgetauscht werden. Beschéadigte oder verformte Gerdte kénnen den
ordnungsgemanBen Betrieb einschranken.

- Der Installateur ist fur die Festlegung und die Reihenfolge der Funktionsprifungen
des installierten Gerates vor der Inbetriebnahme der Maschine und wéhrend der
Wartungsintervalle zusténdig.

- Die Reihenfolge der Funktionsprifungen ist je nach Komplexitdt von Maschine
und Schaltung variabel, daher ist die nachfolgend beschriebene Abfolge als
Mindestanforderung und nicht als umfassend zu verstehen.

- Vor der Inbetriebnahme der Maschine und mindestens einmal jéhrlich (oder nach
langeren Stillstdnden) die folgende Prifsequenz durchfihren:

1) Bei laufender Maschine die Schutzeinrichtung 6ffnen. Die Maschine muss sofort
zum Stillstand kommen. Die Zeit, die die Maschine benétigt, um zum vollstdndigen
Stillstand zu gelangen, muss geringer sein als die Zeit, die der Bediener benétigt, um
die Schutzeinrichtung zu 6ffnen und zu den gefahrlichen Teilen zu gelangen.

2) Bei gedffneter Schutzeinrichtung versuchen, die Maschine zu starten. Die Maschine
darf nicht starten.

3) Die korrekte Ausrichtung von Betatiger und Gerat prifen.

4) Die gesamten auBeren Bauteile diirfen nicht beschadigt sein.

5) Beschéadigte Gerate komplett ersetzen.

6) Der Betatiger muss fest an der Schutztlr verankert sein. Prifen Sie, dass der
Betatiger nicht mit normalem, im Besitz des Bedienpersonals befindlichem Werkzeug
von der TUr getrennt werden kann.

- Das Gerét ist fur den Einsatz in Gefahrenbereichen konzipiert und hat daher
eine einschrankte Gebrauchsdauer. Das Geradt muss 20 Jahre nach seinem
Fertigungsdatum komplett ausgewechselt werden, selbst wenn es noch einwandfrei
funktioniert. Das Fertigungsdatum befindet sich neben der Artikelnummer (vgl.
Abschnitt BESCHRIFTUNGEN).

6.5 Verdrahtung

Achtung: Prifen Sie vor Zuschaltung des Gerétes, dass die richtige Versor-
gungsspannung anliegt. Stellen Sie insbesondere sicher, dass der Versorgungsstrom
die im Abschnitt TECHNISCHE DATEN angegebenen Werte nicht Uberschreitet: zu
hohe Strdme kdnnen Schaden oder Fehlfunktionen des Sicherheits-Gerats verursa-
chen.

Das Sicherheits-Gerét darf ausschlieBlich mit rein ohmschen Lasten betrieben wer-
den. Der Betrieb mit induktiven Lasten kann zum Verlust der Sicherheits-Funktion
fuhren.

- Die Belastung muss innerhalb der Richtwerte fir die jeweiligen elektrischen Einsat-
zkategorien liegen.

- Beim Herstellen und Trennen von Geréteanschlissen muss das Gerat immer
spannungsfrei sein.

- Das Gerat darf niemals gedffnet werden.

- Leiten Sie elektrostatische Aufladungen vor dem Handhaben des Geréts ab,
indem Sie es mit einem metallischen Massepunkt in Berlihrung bringen, der an ein
Erdungssystem angeschlossen ist. Starke elektrostatische Entladungen kénnen das
Gerat beschadigen.

- Speisen Sie den Sicherheits-Sensor und andere angeschlossene Gerate aus
einer einzigen SELV/PELV-Spannungsquelle und in Ubereinstimmung mit den
einschlagigen Normen.

- Schutzsicherung (oder gleichwertige Vorrichtung) immer in Reihe mit den
Sicherheits-Kontakten verbinden.

- Wéhrend und nach der Montage nicht an den mit dem Gerat verbundenen Kabeln
ziehen.

- Bei Geraten mit integriertem Kabel muss das freie Kabelende, sofern nicht mit
einem Steckverbinder versehen, in einem Schutzgehduse verdrahtet werden. Das
Anschlusskabel muss fachgerecht gegen Schnitte, StéBe, Abrieb usw. geschitzt
werden.

6.6 Zusatzliche Spezifikationen fiir Sicherheits-Anwendungen mit Personen-
schutzfunktion

Wenn alle vorgenannten Voraussetzungen erfillt sind und die montierten Geréte
einen Personenschutz gewdhrleisten sollen, mussen die folgenden zusatzlichen
Vorschriften beachtet werden.

- Der Betrieb des Gerats setzt die Kenntnis und Beachtung folgender Normen

voraus: EN 60947-5-3, EN ISO 13849-1, EN 62061, EN 60204-1, EN ISO 14119,
EN ISO 12100.

6.7 Einsatzgrenzen

- Verwenden Sie das Gerat gemaf der Betriebsanleitungen und halten Sie die Grenz-
werte fir den Betrieb sowie die giltigen Sicherheits-Vorschriften ein.

- Die Gerate haben prézise Anwendungsbeschrankungen (Mindest- und Maximalum-
gebungstemperatur, mechanische Lebensdauer, IP-Schutzart, usw.). Jede einzelne
dieser Beschréankungen muss vom Gerét erflllt werden.

- Der Hersteller haftet nicht in folgenden Fallen:

1) Einsatz nicht konform mit bestimmungsgeméaBem Gebrauch;

2) Nichteinhaltung der vorliegenden Anweisungen oder geltenden Vorschriften;

3) Die Montage wurde durch unbefugtes und ungeschultes Personal durchgefuhrt;
4) Die Funktionsprifungen wurden nicht durchgefiihrt.

- In den nachstehend gelisteten Anwendungsfallen wenden Sie sich bitte vor der Ins-
tallation an den technischen Kundendienst (vgl. Abschnitt KUNDENDIENST):

a) Einsatz in Atomkraftwerken, Zigen, Flugzeugen, Autos, Verbrennungsanlagen,
medizinischen Geraten oder Anwendungen, in denen die Sicherheit von zwei oder
mehr Personen von der einwandfreien Funktion des Gerats abhangt;

b) Falle, die in der vorliegenden Anleitung nicht aufgefuhrt sind.

7 BESCHRIFTUNGEN

Das Gerat hat eine extern sichtbar angebrachte Beschriftung. Die Beschriftung
enthalt:

- Logo des Herstellers

- Artikelnummer

- Losnummer und Fertigungsdatum. Beispiel: A21 SR1-123456. Der erste Buchstabe
des Produktionsloses weist den Fertigungsmonat aus (A= Januar, B= Februar, usw.).
Die zweite und dritte Ziffer geben das Fertigungsjahr (21 = 2021, 22 = 2022, usw.) an.

8 TECHNISCHE DATEN

8.1 Gehéuse

Gehéuse aus glasfaserverstarktem, selbstverldschendem Technopolymer.
Ausflihrungen mit integriertem Kabel 4 x 0,34 mm? oder 6 x 0,25 m?, M8 oder M12
Steckverbinder

Schutzart: IP67 geméan EN 60529, IP69K geman 1ISO 20653 (Die Kabel vor direktem
Wasserstrahl mit hoher Temperatur und Druck schitzen).

Werkstoffe der Ausflihrungen mit integriertem M8-Steckverbinder: PA66, Epoxidharz,
Messing vernickelt

Werkstoffe der Ausfiihrungen mit PVC-Kabel: PA66, Epoxidharz, PVC

Werkstoffe der Ausflihrungen mit PUR-Kabel: PA66, Epoxidharz, PUR

Werkstoffe der Ausfiihrungen mit Kabel und M12-Steckverbinder: PA66, Epoxidharz,
PVC, PUR, Messing vernickelt

8.2 Allgemeine Daten

SIL (SIL CL): bis SIL 3 geméaB EN 62061*

* Bei Anschluss eines einzigen Sensors mit zwei Kanélen an ein Pizzato Sicherheits-Modul
Funktionelle Sicherheit ISO 13849-1

Aufbau des an das Gerat angeschlossenen Stromkreises:

- mit Kanalen, die von einem kompatiblen Sicherheits-Modul tiberwacht werden:
Einsatz méglich bis Kategorie 4 und PL e.

Denken Sie daran, dass eine Reihenschaltung von zwei oder mehreren Geréaten die
Eigenliberwachungsféahigkeit des Systems herabsetzt, sieche ISO/TR24119.
Verriegelungseinrichtung, kontaktlos, kodiert: Typ 4 gemai EN ISO 14119
Kodierungsstufe: niedrig geméan EN ISO 14119

B, ,, Pro Kanal: 20.000.000 (bei Verwendung mit Pizzato Sicherheits-

Modulen)

400.000 (mit max. Last DC12: 24V 0,25A)
Mission time: 20 Jahre
Umgebungstemperatur: -25°C ... +80°C

-5°C ... +80°C (bei flexibler Kabelverlegung)
Lagertemperatur: -25°C ... +80°C
Vibrationsfestigkeit: 10 gn (10 ... 150 Hz) geman EN 60068-2-6
StoBfestigkeit: 30 gn; 11 ms gemaf EN 60068-2-27
Verschmutzungsgrad: 3

Gesicherter Schaltabstand S : 5 mm mit Betatiger SM BO1F
8 mm mit Betétiger SM BO2F
15 mm mit Betatiger SM BO1F
20 mm mit Betatiger SM BO2F
<10%

bis 150 Hz

mindestens 50 mm

Gesicherter Ausschaltabstand S :

Wiederholgenauigkeit:
Schaltfrequenz:
Abstand zwischen zwei Sensoren:

8.3 Elektrische Daten
Betriebsnennspannung U_:
Betriebsnennstrom | :
Bemessungsisolationsspannung U:

24 Vac/dc

0,25 A (ohmsche Last)

120 Vac (mit Kabel)

60 Vac / 75 Vdc (mit M8-Steckverbinder)
120 Vac (mit M12-Steckverbinder, 4-polig)
30 Vac / 36 Vdc (mit M12-Steckverbinder,

8-polig)
BemessungsstoBspannungsfestigkeit U, _: 6 kV /1,5 kV (mit Steckverbinder)
Therm. Nennstrom |, : 0,25 A

Maximale schaltbare Last:
Schutzsicherung:
Elektr. Lebensdauer:

6 W (ohmsche Last)
025ATyp F
1 Million Schaltspiele

8.4 Normenkonformitét

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-
2, EN 60947-5-3:2013 (in Verbindung mit einem Sicherheits-Modul),
EN ISO 14119:2013, EN I1SO 12100, EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2,
EN 62061:2005 + A1:2012 + A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010,
EN 61508-2:2010, EN 61508-4:2010, EN 50581, ISO 20653, UL 508, CSA 22.2 No.14

8.5 Richtlinienkonformitéat

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Richtlinie zur elektromagnetischen Vertréglichkeit
2014/30/EU, RoHS Richtlinie 2011/65/EU.
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9 SONDERAUSFUHRUNGEN AUF ANFRAGE

Auf Anfrage sind Sonderausflihrungen des Gerates lieferbar.

Die Sonderausfiihrungen kénnen ggf. erheblich von den Beschreibungen in
vorliegender Anleitung abweichen.

Der Installateur muss sich vergewissern, dass er vom Kundendienst schriftliche
Informationen zu Installation und Gebrauch der spezifischen Gerateversion erhalten
hat.

10 ENTSORGUNG

Nach Ablauf der Gebrauchsdauer muss das Gerat nach den Vorschriften des

Landes entsorgt werden, in dem die Entsorgung stattfindet.
L

11 KUNDENDIENST

Das Gerét kann flr den Personenschutz verwendet werden; bei Fragen oder Zweifeln
bezlglich Montage und Einsatz wenden Sie sich bitte an unseren technischen
Kundendienst unter folgender Kontaktadresse:

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - Italien
Telefon +39.0424.470.930

E-Mail tech @ pizzato.com
Wwww.pizzato.com

Unser Kundendienst spricht Italienisch und Englisch

12 CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Der Unterzeichner erklart als rechtlicher Vertreter des nachstehenden Herstellers:
Pizzato Elettrica Srl, Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ltalien

dass das Produkt konform mit den Vorgaben der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG ist.
Die vollstéandige Version der Konformitatserklarung ist auf der Webseite www.pizzato.
com erhaltlich

Pizzato Marco

AUSSCHLUSSKLAUSEL:

Technische Anderungen ohne vorherige Ankiindigung sowie Fehler vorbehalten. Die in diesem Blatt
enthaltenen Daten wurden sorgfaltig kontrolliert und stellen fur die Serienproduktion typische Werte dar.
Die Beschreibung des Gerétes und seiner Anwendungen, das Einsatzgebiet, die Details zu externen
Steuerungen sowie die Installations- und Betriebsinformationen wurden nach unserem besten Wissen
erstellt. Dies bedeutet jedoch nicht, dass aus den beschriebenen Eigenschaften eine gesetzliche
Haftung entstehen kann, die Uber die im Hauptkatalog von Pizzato Elettrica angefiihrten ,Allgemeinen
Verkaufsbedingungen“ hinausgeht. Der Kunde/Benutzer ist verpflichtet, unsere Informationen und
Empfehlungen sowie die entsprechenden technischen Bestimmungen vor der Verwendung der Produkte
zu seinen Zwecken zu lesen. Da das Gerét zahlreiche Anwendungen und Anschlussmdglichkeiten
bietet, sind die Beispiele und Diagramme in diesen Anleitungen nur als allgemein gliltige Beschreibung
zu verstehen. Es obliegt dem Benutzer sicher zu stellen, dass die Anwendung des Gerates mit den
gultigen Regelwerken konform ist. Alle Rechte an den Inhalten dieser Publikation vorbehalten, geman
geltenden Rechts zum Schutz des geistigen Eigentums. Die vollstandige oder teilweise Vervielfaltigung,
Veréffentlichung, Verbreitung und Anderung der originalen Inhalte sowie von Teilen davon (einschlieBlich
beispielsweise Texte, Bilder, Grafiken, aber nicht darauf beschréankt) sowohl auf Papier als auch auf
elektronischen Medien ist ohne schriftliche Genehmigung von Pizzato Elettrica Srl ausdriicklich verboten.
Alle Rechte vorbehalten. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica
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pizzato

1 INFORMACION SOBRE ESTE DOCUMENTO

1.1 Funcién
Este manual de instrucciones proporciona informacién sobre la instalacion, la cone-
xién y el uso seguro de los siguientes articulos: SR Beesess-see

1.2 Destinatario

Las operaciones descritas en este manual de instrucciones deben ser llevadas a
cabo exclusivamente por personal cualificado, capaz de comprender perfectamen-
te el manual y que cuente con las competencias técnicas profesionales necesarias
para trabajar en las maquinas e instalaciones donde se instalaran los dispositivos de
seguridad.

1.3 Campo de aplicacién
Estas instrucciones se aplican exclusivamente a los productos listados en la seccién
Funcioén y a sus accesorios.

1.4 Instrucciones originales

La version en italiano representa las instrucciones originales del dispositivo. Las
versiones disponibles en otros idiomas son una traduccién de las instrucciones
originales.

2 SIMBOLOS UTILIZADOS
@ Este simbolo sefaliza informaciones validas adicionales.

A Atencion: El incumplimiento de esta nota de atencion puede causar roturas o
el mal funcionamiento de los dispositivos, lo que incluye la posibilidad de perder la
funcién de seguridad.

3 DESCRIPCION

3.1 Descripcion del dispositivo

El dispositivo de seguridad descrito en este manual esta definido segin la EN 1SO
14119 como un enclavamiento sin contacto codificado de tipo 4.

Los sensores magnéticos codificados de la serie SR B son dispositivos adaptados
al control de protecciones y resguardos. Conectados con el médulo de seguridad
correspondiente pueden crear un sistema de categoria de seguridad hasta SIL 3
segun EN 62061, hasta PL e segin EN ISO 13849-1 y hasta categoria 4 segun
EN ISO 13849-1.

Los dispositivos estan compuestos por un sensor de deteccién del campo magnético
que debe fijarse a la estructura de la maquina y un actuador magnético codificado
conectado en el resguardo mavil.

3.2 Uso previsto del dispositivo

- El dispositivo descrito en este manual esta previsto para el control del estado de
resguardos mdviles en maquinas industriales.

- Se prohibe la venta directa al publico de este dispositivo. El uso y la instalacion estan
reservados exclusivamente para personal especializado.

- No esta permitido utilizar el dispositivo para usos distintos a los indicados en este
manual.

- Cualquier uso no previsto explicitamente en este manual debe ser considerado un
uso no previsto por parte del fabricante.

- Se deben considerar usos no previstos:

a) uso del dispositivo al cual se le han realizado modificaciones estructurales, técni-
cas o eléctricas;

b) uso del producto en un campo de aplicacion distinto a los que se han descrito en
la seccién DATOS TECNICOS.

4 INSTRUCCIONES DE MONTAJE

A Atencion: La instalacion de un dispositivo de proteccion no es suficiente para
garantizar la seguridad de los operadores y la conformidad con las normas o directi-
vas especificas para la seguridad de las maquinas. Antes de instalar un dispositivo de
proteccion, es necesario realizar un andlisis de riesgos especifico segun los requisi-
tos esenciales de la salud y la seguridad de la Directiva sobre maquinas. El fabricante
garantiza exclusivamente la seguridad funcional del producto sobre el cual trata este
manual de instrucciones, no la seguridad funcional de toda la maquina o instalacion.
4.1 Direcciones de accionamiento

o

@ Las flechas marcadas en la carcasa del sensor o del actuador deben quedar
enfrentadas entre si cuando el resguardo esta cerrado, independientemente de la
direccién de aproximacion

4.2 Seleccion del tipo de actuador

Los actuadores de la serie SR estan clasificados como actuadores con un nivel de
codificacion bajo segun EN ISO 14119.

Para el accionamiento del dispositivo de seguridad es necesario utilizar el actuador
apropiado, no se pueden utilizar imanes convencionales.

Atencioén: Cualquier otro actuador con un nivel de codificaciéon bajo presente en
el mismo lugar donde se ha instalado el dispositivo, debe ser retirado y mantenido
bajo control estricto para evitar que se eluda el dispositivo de seguridad. Si se instalan
nuevos actuadores con bajo nivel de codificacion, se deben retirar o inutilizar los
actuadores originales con un nivel de codificacion bajo.

Pizzato Elettrica srl e-mail:  info@pizzato.com ZE FOG44B21-EU

via Torino, 1 web site: www.pizzato.com
36063 MAROSTICA (VI) Phone:  +39.0424.470.930
ITALY

4.3 Fijacion del dispositivo

Atencion: El dispositivo se debe fijar siempre con al menos 2 tornillos M4 con
clase de resistencia 4.6 o superior y con la parte inferior de la cabeza plana, insertada
en los agujeros opuestos de la carcasa. Los tornillos se deben montar con bloqueo
de rosca de resistencia media y deben tener un ndmero de hilos en la rosca igual o
superior al propio diametro. No esta permitido fijar el dispositivo con un nimero de
tornillos inferior a 2. El par de apriete de los 2 tornillos M4 debe ser entre 0,8 y 2 Nm.

4.4 Fijacion del actuador al resguardo

Atencion: Como prescribe la norma EN ISO 14119, el actuador debe estar
fijado en el marco del resguardo de forma inseparable.

El actuador se debe fijar siempre con al menos 2 tornillos M4 con
clase de resistencia 4.6 o superior y con la parte inferior de la
cabeza plana. Los tornillos se deben montar con bloqueo de
rosca de resistencia media y deben tener un nimero de hilos en
la rosca igual o superior al propio diametro. No esta permitido fijar
el actuador con un numero de tornillos inferior a 2. El par de
apriete de los 2 tornillos M4 debe ser entre 0,8 y 2 Nm.

Para una fijacién correcta se pueden utilizar también otras piezas
como remaches, tornillos de seguridad no desmontables (one-way) u otro sistema de
fijacion equivalente, para garantizar la fijacion adecuada.

No utilice un martillo para los ajustes, destornille los tornillos, ajuste manualmente el
dispositivo y luego vuelve a fijarlo en la posicién deseada.

4.5 Montaje de varios sistemas sensor-actuador

En el caso de instalar mas de un dispositivo de
seguridad en la misma maquina, la distancia
minima de montaje entre los sistemas sensor-
actuador debe ser de como minimo 50 mm.

4.6 Montaje sobre material ferromagnético

Evite el montaje del sensor y el actuador sobre
de material ferromagnético.

Para evitar la reduccion de las distancias de
conmutacion, utilice el espaciador VS SP-
1BA1.

4.7 Conexiones internas de cable y conector
Con cable (2NC+1NO) Con cable (2NC)

Con cable (INC+1NO)

xgﬁgn Negro Negro
— Gris Blanco Blanco
\_ Rosa : 4 : -
Blanco Marron Marrén
Amarillo Azul Azul

Con conector M8 (2NC) Con conector M8 (INC+1NO)

! 2 142 ! 2 142
@ = @ =
4 /

3 3

Con conector M12

Con conector M12
(2NC) Con conector M12 (1INC+1NO)

(2NC+1NO)

1 1

L 142
2@43_/'_4 2@43_/_4

3 3

S 4
3 5 /~~.8
48

A Atencion: Si el sensor es el Unico dispositivo de seguridad instalado en el
resguardo, utilice al menos 2 canales conectados a un médulo de seguridad.

Si se utiliza un sensor con cable SR B*41ANe (2NC+1NO), los dos canales utilizados
deben incluir el cable amarillo y el verde. Si se utiliza un sensor con conector
SR B*41AMO0.1 (2NC+1NO), los dos canales utilizados deben incluir los pines 5y 6.

Sino se cumplen estas indicaciones, el sensor no tendra codificaciéon antimanipulacion.

4.8 Conexién con mddulos de seguridad

Atencioén: No se puede utilizar solamente un sensor magnético codificado para
aplicaciones de seguridad, porque no tiene los modos de funcionamiento requeridos
por la normativa. Por este motivo, para las aplicaciones de seguridad, un sensor
magnético codificado se debe utilizar siempre conectado a un médulo de seguridad
que controle el correcto funcionamiento con un circuito de al menos dos canales.
Utilice los sensores de seguridad y el actuador en combinacién con los médulos
de seguridad indicados. El sensor conectado al médulo de seguridad se puede
clasificar como dispositivo de deteccion de proximidad con comportamiento definido
en condiciones de defecto (PDDB segin EN 60947-5-3).

Los dispositivos SR Bessees-see se pueden conectar a los médulos de seguridad:
CS AR-Q1eeee*; CS AR-02eeee*; CS AR-04eeee™; CS AR-05eeee; CS AR-0Geeee;
CS AR-08eeee; CS AR-46°024; CS AR-91eees; CS AR-94e ;
CS AT-Qesees; CS AT-1eeeee; CS AT-3eeeee: CS FS-5eeeee: CS |\|[Foesee_se: CS |V|Poesee_oe
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(*) Solo se puede combinar con médulos del lote de produccién 06/2014 y superiores.
El sensor SR BD42Ase se puede combinar con los médulos CS MF202¢s-P4 y CS MPessee-se,

Conexiones con los moédulos de seguridad CS AR-QOfeses;, CS AR-(02¢eeee
CS AR-04sees, CS AR-08¢ees, CS AR-Oieees, CS AR-94eees, CS AR-95eeee,
CS AT-Qeese, CS AT-1eese, CS AT-3eeee

Configuracion de las entradas con arranque controlado

2 canales / hasta categoria4 - SIL3 - PL e
L/+0O

SR Be4Qeee

Conexiones con los médulos de seguridad CS AR-05¢¢ee, CS AR-06Gesee

Configuracion de las entradas con arranque manual (CS AR-05¢e#¢) 0 arranque controlado
(CS AR-06seeee)
2 canales / hasta categoria4 - SIL3-PL e

Conexiones con los médulos de seguridad CS AR-46°024
Configuracion de las entradas con arranque automatico
2 canales / hasta categoria 1-SIL1-PLc
SR Be4Qeee

Conexiones con los médulos de seguridad CS FS-5eeeee

Configuracién de las entradas con arranque manual
2 canales / hasta categoria3-SIL2 - PLd
SR Be40eee

Conexion de varios sensores al médulo de seguridad

La conexién de varios sensores al mo-
dulo de seguridad es posible técnica-
mente, conectando en serie los contac-
tos NC correspondientes de cada uno
de los sensores. El sistema de control
alcanza como maximo la categoria 3
segun EN ISO 13849-1.

Respete las resistencias maximas para
las entradas, indicadas en los datos téc-
nicos de los médulos de seguridad.

AAtencién: la conexion en serie de dos 0 mas sensores codificados disminuye

la capacidad de autocontrol del sistema (vea ISO/TR 24119).

5 FUNCIONAMIENTO

El sensor de seguridad con iman codificado se utiliza en los circuitos de seguridad
(EN 60204) como dispositivo de enclavamiento eléctrico (EN ISO 14119) asociado
a un resguardo moévil y al correspondiente médulo de seguridad con vigilancia
automatica para la emision de sefales (EN 60947-5-3). Estos sensores, cuando
estan correctamente instalados y conectados a los médulos de seguridad, permiten
obtener circuitos de control de categoria de seguridad hasta SIL 3 segiin EN 62061,
hasta PL e segun EN ISO 13849-1 y hasta categoria 4 segun EN ISO 13849-1.

5.1 Distancias de accionamiento

Si se lleva el actuador al interior del &rea segura de accionamiento (area gris oscuro),
los contactos del sensor se encuentran en la posicién base de puerta cerrada.

Si se lleva el actuador fuera del area de liberacion asegurada (area gris claro), los
contactos del sensor se encuentran en la posicién de puerta abierta.

Atencién: ElI montaje del sensor codificado con iman sobre material

ferromagnético provoca una reduccién de las distancias de conmutacion. Tras el
montaje, se deben comprobar siempre las distancias Utiles de accionamiento y
desconexion.

Articulos SR Beeeeee-BO1F (distancia de conmutacion 5 mm):

(mm) 25 4 (mm) 25 4

L] L]
20 <] RES 2 «[=
2 = 1
15 l 15 ‘
10 10
5 5
0 15 10 8 [ b 10 15 (mm) o 20 15 10 -0 6 10 15 20 o

Articulos SR Beeeeee-B02F (distancia de conmutacion 8 mm):

(mm) 25 ' (mm) 25 '
«f = «| =
20 ' = 20 ’
15 15
10 10
5 5
0 -15 -10 -5 0 5 10 15 (mm) 0 -20 <15 -10 -5 ] 5 10 15 20 (mm)

Leyenda:
[ Distancia de conmutacion asegurada S, (mm)
Distancia de desconexion asegurada S, (mm)

6 ADVERTENCIAS PARA EL USO CORRECTO

6.1. Instalacién

- No flexionar ni torcer el dispositivo.

- No modificar nunca el dispositivo.

- No superar los pares de apriete indicados en este manual.

- Respetar las distancias de conmutacion (S, ) y de desconexion aseguradas (S, ).

- No montar el sensor y el actuador en fuertes campos magnéticos.

- El dispositivo tiene una funcion de proteccion de los operadores. La instalacion ina-
decuada o las manipulaciones pueden causar graves lesiones a las personas, incluso
la muerte, dafios materiales y pérdidas econémicas.

- Estos dispositivos no se deben eludir, eliminar, girar o hacer inutilizables de cualquier
otra manera.

- Si se utiliza la maquina en la que esta montada el dispositivo para un fin distinto al espe-
cificado, es posible que el dispositivo no garantice la proteccion de personas suficiente.
- La categoria de seguridad del sistema (segun la EN ISO 13849-1) incluyendo el
dispositivo de seguridad, depende también de los componentes externos conectados
a este y de su tipologia.

- Antes de la instalacion, se debe inspeccionar el dispositivo y comprobar su integridad.
- Evitar dobladuras excesivas de los cables de conexién para impedir cortocircuitos
e interrupciones.

- No pintar ni barnizar el dispositivo.

- No perforar el dispositivo.

- Evitar las colisiones con el sensor. Colisiones y vibraciones excesivas pueden poner
en peligro el correcto funcionamiento del mismo sensor.

- El actuador no debe golpear el sensor.

- En caso de presentar dafos o desgaste, se debe sustituir el dispositivo completo,
incluido el actuador.

- No utilizar el dispositivo como soporte o apoyo de otras estructuras como canales,
rieles guia u otras.

- Antes de la puesta en marcha, asegurese de que toda la maquina (o el sistema)
cumple las normas aplicables y los requisitos de la Directiva de compatibilidad elec-
tromagnética.

- La superficie de montaje del dispositivo debe ser siempre plana y estar limpia.

- La documentacioén necesaria para una instalacién y mantenimiento correctos esta
disponible en varios idiomas online en el sitio web de Pizzato Elettrica.

- En caso de que el instalador no comprenda completamente la documentacién, no
debe proceder con la instalacién del producto y puede solicitar ayuda (vea seccién
ASISTENCIA TECNICA).

- Antes de la puesta en marcha y a intervalos regulares, compruebe que la conmuta-
cién de las salidas y el funcionamiento del sistema compuesto por el dispositivo y el
circuito de seguridad asociado sean correctos.

- No realice soldaduras por arco, soldaduras por plasma ni cualquier otro proceso
que pueda generar campos electromagnéticos de intensidad superior a los limites
establecidos por las normas, en las inmediaciones del dispositivo, ni siquiera cuando
esté apagado. En el caso de tener que realizar soldaduras en las inmediaciones de
un dispositivo previamente instalado, este se debe retirar de antemano del area de
trabajo. En caso de que el sensor no esté fisicamente cerca del punto de soldadura,
se prescribe que el punto de reconexion de la corriente de soldadura esté lo mas
cerca posible de la zona donde se realiza la soldadura.

- No realice ningun trabajo que pueda provocar descargas electrostaticas de alta
intensidad (por ejemplo, pelar o frotar superficies de plastico u otros materiales su-
sceptibles de ser cargados electrostaticamente) en las proximidades de dispositivos
alimentados con energia eléctrica, incluso si estos estan apagados o no estan ca-
bleados.

- Se deben adjuntar siempre las presentes prescripciones de uso al manual de la
maquina en la que estd instalado el dispositivo.

- Estas prescripciones de uso deben conservarse en un lugar seguro para que pue-
dan consultarse durante todo el periodo de uso del dispositivo.

6.2 No utilizar en los siguientes entornos
- En entornos donde la aplicacion provoca colisiones, choques o fuertes vibraciones

al dispositivo

- En entornos con polvos o gases explosivos o inflamables.

- En entornos donde es posible la formacién de hielo cubriendo el dispositivo.

- En entornos con agentes quimicos muy agresivos, donde los productos utilizados
que entran en contacto con el dispositivo pueden comprometer su integridad fisica
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o funcional.
- Comprobar siempre si el entorno de uso del dispositivo es compatible con el dispo-
sitivo antes de la instalacién es responsabilidad del instalador.

6.3 Paro mecanico

Atencion: La puerta debe disponer siempre de un paro mecénico independiente
en el punto de cierre al final del recorrido.
No utilizar el dispositivo como paro mecanico de la puerta.
6.4 Mantenimiento y pruebas funcionales

Atencién: No desmontar o intentar reparar el dispositivo. En caso de fallo o
defectos, se debe sustituir el dispositivo completo.

Atencion: En caso de presentar dafios o desgaste, se debe sustituir el
dispositivo completo y su actuador. Si el dispositivo esta deformado o dafiado, no se
garantiza el funcionamiento correcto del mismo.

- Establecer la secuencia de pruebas funcionales a las cuales debe someterse el
dispositivo antes de la puesta en marcha de la maquina y durante los intervalos de
mantenimiento es responsabilidad del instalador.

- La secuencia de las pruebas funcionales puede variar segun la complejidad de la
maquina y de su esquema de circuitos, por eso, la secuencia de pruebas funcionales
descrita a continuacion debe considerarse minima y no completa.

- Antes de la primera puesta en marcha de la maquina y al menos una vez al afio
(o después de un periodo de paro largo) se deben llevar a cabo las siguientes
comprobaciones:

1) Abra el resguardo mientras la maquina estd en movimiento. La maquina debe
detenerse de inmediato. El tiempo de paro de la maquina debe ser siempre inferior
al tiempo empleado por el operador para abrir el resguardo y alcanzar los elementos
peligrosos.

2) Con el resguardo abierto intente arrancar la maquina. La maquina no debe arrancar.
3) Compruebe que el actuador y el dispositivo estén correctamente alineados entre si.
4) Todas las partes externas deben estar en perfecto estado.

5) Si el dispositivo esta dafiado, sustitiyalo por completo.

6) El actuador debe estar bien fijado en la puerta. Compruebe que sea imposible
desconectar el actuador de la puerta mediante herramientas usadas por el operador.
- El dispositivo esta previsto para aplicaciones en entornos peligrosos, por lo que su
uso esta limitado en el tiempo. Transcurridos 20 afios de la fecha de produccion, el
dispositivo debe sustituirse completamente, aunque siga funcionando. La fecha de
produccion esta indicada al lado del cédigo de producto (vea seccion MARCADOS).

6.5 Cableado

Atencion: Compruebe que la tension de alimentacion es correcta antes de
conectar la alimentacion al dispositivo. Compruebe especialmente que la corriente
de alimentacién no supera los valores indicados en la seccion DATOS TECNICOS:
corrientes mas altas podrian causar fallos o el mal funcionamiento del dispositivo de
seguridad.

El dispositivo de seguridad solo puede ser utilizado con cargas resistivas. El uso de
cargas inductivas puede conllevar la pérdida de la funcién de seguridad.

- Mantenga la carga dentro de los valores indicados en las categorias de empleo
eléctricas.

- Conecte y desconecte el dispositivo nicamente cuando no esta bajo tension.

- No abra nunca el dispositivo.

- Descargue la electricidad estatica antes de manipular el producto, tocando una
superficie de metal puesto a tierra. Fuertes descargas electroestaticas pueden danar
el dispositivo.

- Alimentar el sensor de seguridad y los otros dispositivos conectados al mismo
con una unica fuente de alimentacién de tipo SELV/PELV y conforme a las normas
aplicables.

- Conecte siempre el fusible de proteccién (o un dispositivo equivalente) en serie con
los contactos eléctricos de seguridad.

- Durante y después de la instalacion, no tire de los cables eléctricos conectados al
dispositivo.

- Para los dispositivos con cable integrado, el extremo libre del cable, en caso de que
no haya conector, debe estar conectado en el interior de una carcasa de proteccion.
El cable debe estar protegido adecuadamente contra cortes, choques, rasgufios, etc.

6.6 Prescripciones adicionales para aplicaciones de seguridad con funciones
de proteccion de personas

Si se cumplen todas las prescripciones mencionadas anteriormente y el dispositivo
montado debe tener la funcién de proteccién de personas, se deben tener en cuenta
las siguientes prescripciones adicionalmente.

- El uso de este dispositivo implica el cumplimiento y el conocimiento de las
normas EN 60947-5-3, EN ISO 13849-1, EN 62061, EN 60204-1, EN I1SO 14119,
EN ISO 12100.

6.7 Limites de uso

- Utilice el dispositivo siguiendo las instrucciones, teniendo en cuenta los limites de
funcionamiento y utilizandolo conforme a las normas de seguridad vigentes.

- Los dispositivos tienen limites especificos de aplicacion (temperatura ambiente mi-
nima y maxima, durabilidad mecanica, grado de proteccién IP, etc.). El dispositivo
debe cumplir todos estos limites.

- La responsabilidad del fabricante queda excluida en caso de:

1) uso no conforme al uso previsto;

2) incumplimiento de estas instrucciones y de las normativas vigentes;

3) montaje realizado por personas no cualificadas y no autorizadas;

4) omisién de las pruebas funcionales.

- En los casos de aplicacion que se listan a continuacion, antes de proceder con la
instalacion, pongase en contacto con la asistencia técnica (vea seccion ASISTENCIA
TECNICA):

a) uso en centrales nucleares, trenes, aviones, automoviles, plantas incineradoras,
dispositivos médicos o en aplicaciones en las que la seguridad de dos o mas perso-
nas depende del correcto funcionamiento del dispositivo;

b) casos no citados en este manual.

7 MARCADOS

El dispositivo viene marcado de manera visible en el exterior. EIl marcado incluye:

- certificado del fabricante

- codigo del producto

- numero de lote y fecha de fabricacién. Ejemplo: A21 SR1-123456. La primera letra
del lote indica el mes de produccion (A=enero, B=febrero, etc.). La segunda y tercera
cifra indican el afo de produccién (21 = 2021, 22 = 2022, etc.).

8 DATOS TECNICOS

8.1 Carcasa

Carcasa de tecnopolimero, reforzado con fibra de vidrio, autoextinguible.

Versiones con cable integrado 4 x 0,34 mm? o 6 x 0,25 mm?, conector M8 o M12
Grado de proteccion: IP67 segun EN 60529, IP69K segun ISO 20653 (proteger los
cables contra chorros de agua directos a alta presion y temperatura).

Materiales de las versiones con conector M8 integrado: PA66, resina epoxi, laton
niquelado

Materiales de las versiones con cable PVC: PA66, resina epoxi, PVC

Materiales de las versiones con cable PUR: PA66, resina epoxi, PUR

Materiales de las versiones con cable y conector M12: PA66, resina epoxi, PVC,
PUR, latén niquelado

8.2 Datos generales

SIL (SIL CL): hasta SIL 3 segun EN 62061*

* Si se conecta un solo sensor con dos canales a un médulo de seguridad Pizzato

Seguridad funcional ISO 13849-1

Estructura del circuito eléctrico conectado al dispositivo:

- con dos canales controlados por un médulo de seguridad compatible: se pueden
utilizar hasta la categoria 4 y PL e.

Debe tener en cuenta que la conexién en serie de dos o0 mas dispositivos disminuye
la capacidad de autocontrol del sistema, vea ISO/TR 24119.

Enclavamiento sin contacto, codificado: tipo 4 segun EN ISO 14119

Nivel de codificacion: bajo seglin EN ISO 14119

B, por canal: 20.000.000 (utilizados con médulos de seguridad

Pizzato)

400.000((utilizadosconcargamaximaDC12:24V0,25A)
Mission time: 20 afhos
Temperatura ambiente: -25°C ...+80°C

-5°C...+80°C (cable en instalacion flexible)
Temperatura de almacén: -25°C...+80°C

Resistencia a las vibraciones: 10 gn (10...150 Hz) segun EN 60068-2-6
Resistencia a los choques: 30 gn; 11 ms segun EN 60068-2-27
Grado de contaminacién: 3
Distancia de conmutacion asegurada S, : 5 mm con actuador SM BO1F

8 mm con actuador SM BO2F
Distancia de desconexién asegurada S_: 15 mm con actuador SM BO1F
20 mm con actuador SM BO2F
<10%
hasta 150 Hz
como minimo 50 mm

Repetibilidad:
Frecuencia de conmutacion:
Distancia entre dos sensores:

8.3 Datos eléctricos
Tension asignada de empleo U : 24 Vac/dc
Corriente asignada de empleo I : 0,25 A (carga resistiva)
Tension asignada de aislamiento U;: 120 Vac (con cable)
60 Vac / 75 Vdc (con conector M8)
120 Vac (con conector M12, de 4 polos)
30 Vac / 36 Vdc (con conector M12, de 8 po

los)
Tension asignada soportada al impulso Uimp: © kV /1,5 kV (con conector)
Corriente térmica |,.: 0,25 A

Carga conmutable méaxima:
Fusible de proteccion:
Durabilidad eléctrica:

6 W (carga resistiva)
0,.25 A tipo F
1 millén de ciclos de operaciones

8.4 Conformidad a las normas

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-2,
EN 60947-5-3:2013 (en combinacién con un moédulo de seguridad),
EN ISO 14119:2013, EN ISO 12100, EN ISO 13849-1:2015, EN ISO 13849-2,
EN 62061:2005 + A1:2012 + A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010,
EN 61508-2:2010, EN 61508-4:2010, EN 50581, ISO 20653, UL 508, CSA 22.2 No.14

8.5 Conformidad a las normas
Directiva sobre maquinas 2006/42/CE, Directiva de Compatibilidad Electromagnética
(CEM) 2014/30/UE, Directiva RoHS 2011/65/UE.

9 VERSIONES ESPECIALES BAJO PEDIDO

Hay versiones especiales del dispositivo disponibles bajo pedido.

Las versiones especiales también pueden diferir sustancialmente de lo que se indica
en esta hoja de instrucciones.

El instalador debe asegurarse de haber recibido del servicio de soporte informacién
escrita sobre la instalacion y el uso de la version especial pedida.

10 ELIMINACION

El producto se debe eliminar correctamente al final de su vida util segun las

normas vigentes en el pais donde tiene lugar la eliminacion.
L

11 ASISTENCIA TECNICA

El dispositivo se puede utilizar para proteger la seguridad fisica de las personas,
por lo que, en caso de duda sobre el método de instalacién o el uso, siempre debe
ponerse en contacto con nuestro servicio de asistencia técnica:

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1, 36063 Marostica (VI) — ltalia

Teléfono +39 0424 470 930

E-mail: tech @ pizzato.com

www.pizzato.com

Nuestro servicio de asistencia técnica le atendera en italiano e inglés
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12 DECLARACION DE CONFORMIDAD CE

Yo, el abajo firmante, represento al siguiente fabricante:

Pizzato Elettrica Srl, Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - Italia

declara por la presente que el producto esta en conformidad con las disposiciones de
la Directiva sobre maquinas 2006/42/CE. La versién completa de la declaracién de
conformidad estéa disponible en el sitio web www.pizzato.com

Pizzato Marco

ADVERTENCIA LEGAL:

Sujeto a cambios sin previo aviso y a errores. Los datos de esta hoja han sido comprobados
cuidadosamente y representan valores tipicos de la produccion en serie. Las descripciones del dispositivo
y sus aplicaciones, los contextos de uso, los detalles de los controles externos, la informacion sobre la
instalacién y el funcionamiento se proporcionan segun nuestro leal saber y entender. Sin embargo, esto
no significa que las caracteristicas descritas puedan dar lugar a una responsabilidad legal que vaya mas
alla de las “Condiciones Generales de Venta” mencionadas en el catalogo general de Pizzato Elettrica. EI
cliente/usuario esta obligado a leer nuestras informaciones y recomendaciones, y las normativas técnicas
pertinentes antes de usar los productos para sus propios fines. Considerando las mltiples aplicaciones
y posibles conexiones del dispositivo, los ejemplos y diagramas mostrados en este manual se deben
considerar puramente descriptivos y es responsabilidad del usuario comprobar que la aplicacion del
dispositivo es conforme a la normativa vigente. Todos los derechos sobre el contenido de esta publicacion
estan reservados de acuerdo con la legislacion vigente para la proteccion de la propiedad intelectual. La
reproduccion, publicacion, distribucion y modificacion, total o parcial, de todo o parte del material original
contenido en este documento (incluyendo, como ejemplo pero sin limitaciones, textos, imagenes, graficos)
tanto en papel como en soporte electrénico, estan explicitamente prohibidas sin la previa autorizacion
escrita de Pizzato Elettrica Srl.

Todos los derechos reservados. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica
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pizzato

1 INFORMACE O TOMTO DOKUMENTU

1.1 Funkce
Tento navod k pouZiti poskytuje informace o instalaci, pfipojeni a bezpecném
pouZiti pro nasledujici polozky: SRBeeeese-cee

1.2 Pro koho je navod uréen

Kroky popsané v tomto navodu k pouZziti smi provadét pouze kvalifikovany personal,
ktery je schopen jim plné porozumét a ma technickou kvalifikaci nutnou pro provoz
strojl a zafizeni, ve kterych maji byt bezpe&nostni zafizeni instalovana.

1.3 PouZiti

Tento navod se tyka vyluéné produktd uvedenych v kapitole Funkce a jejich
prislusenstvi.

1.4 Originalni verze navodu
Originélni ndvod k zafizeni byl sepsan v italském jazyce. Verze v jinych jazycich jsou
preklady originalniho navodu.

2 POUZITE SYMBOLY

@ Tento symbol oznacuje veskeré relevantni dopliikové informace.

A Upozornéni: Neuposlechnuti tohoto varovani mize mit za nasledek poskozeni
nebo nespravnou funkci, véetné ztraty bezpec¢nostni funkce.

3.1 Popis zafizeni
Bezpecnostni zafizeni popsané v tomto ndvodu k pouZiti je podle EN ISO 14119

definovéno jako typ 4: blokovaci zafizeni s bezkontaktné ovladanym snimacem
polohy s kédovanym ovladacem.

Kédované magnetické senzory fady SRB jsou zafizeni vhodna pro monitorovani
ochrannych a ochrannych zafizeni, ktera po propojeni s bezpe¢nostnim modulem
mohou vytvofit systém s bezpecnostni kategorii az do SIL 3 podle normy EN 62061,
az UV e podle normy EN ISO 13849-1 a a7 do kategorie 4 podle normy EN ISO
13849-1.

Zafizeni se skladaji ze snimace, ktery detekuje magnetické pole a ktery musi byt
pfipevnén ke konstrukci stroje, a z kddovaného magnetického aktuatoru, ktery je
pripojen k pohyblivému krytu.

3.2 Zamyslené pouZiti

- Zafizeni popsané v tomto navodu je urceno k pouZziti na primyslovych strojich pro
monitorovani stavu pohyblivych krytd.

- Pfimy prodej tohoto zafizeni vefejnosti je zakdzan. Instalaci a obsluhu musi
provadét pouze kvalifikovany personal.

- PouZiti zafizeni pro jiné Gcely, neZ které jsou uvedeny v tomto ndvodu k pouZiti,
je zakazano.

- Jakékoli jiné pouZiti, neZ které je vyslovné uvedeno v tomto navodu k pouZiti, bude
ze strany vyrobce povaZzovano za nezamyslené.

- Za nezamyslené pouZiti se rovnéz povazuje:

a) pouzivani zafizeni po provedeni konstrukénich, technickych nebo elektrickych
Gprav;

b) pouZivéani vyrobku pro jiné Gcely neZ ty, které jsou popsény v kapitole TECHNICKE
UDAIJE.

4 POKYNY K INSTALACI

A Upozornéni: Samotné instalace ochranného zafizeni neni dostacujici k zajisténi
bezpecnosti obsluhy nebo souladu s bezpe¢nostnimi normami nebo smérnicemi
pro stroje. Pred instalaci ochranného zafizeni proved'te specifickou analyzu rizik v
souladu s hlavnimi poZadavky na ochranu zdravi a zajisténi bezpecnosti ve smérnici
o strojnich zafizenich. Vyrobce zarucuje pouze bezpec¢né fungovani vyrobku, na
ktery se vztahuje tento navod k pouZiti, a nikoli bezpecné fungovani celého stroje
¢ zafizeni.

4.1 Pokyny k aktuatoru

@ Sipky na krytu snimace a aktuatoru musi sméFovat proti sobg, kdy? je ochranny
kryt zavieny, a to bez ohledu na to, ze které strany k nému pfistupujete

4.2 Vybér typu aktuatoru

Aktuatory fady SR jsou klasifikovany jako aktudtory s nizkou Grovni kédovéani v
souladu s normou EN ISO 14119.

K pohonu bezpecnostniho zafizeni musi byt pouZit vhodny aktuétor; konvenéni
magnety pouZit nelze.

Upozornéni: VSechny ostatni aktudtory s nizkou drovni kédovéni pfitomné
na stejném misté, kde bylo zafizeni nainstalovédno, musi byt oddéleny a pfisné
kontrolovany, aby nedochéazelo k obchazeni bezpecnostniho zafizeni. Pokud jsou
namontovany nové aktuatory s nizkou Grovni kédovani, musi byt pivodni aktuatory
s nizkou drovni kédovani zlikvidovany nebo vyfazeny z provozu.

4.3 Upevnéni zafizeni
Upozornéni: Zafizeni pfipevnéte vzdy pomoci alespof 2 3roubl M4 pevnostni

tfidy 4,6 nebo vys33i s plochou hlavou, které se vlozi do protilehlych otvord v krytu.
Srouby zajistéte pomoci lepidla na zajisténi Sroubd se stiedni pevnosti a pocet

Pizzato Elettrica srl e-mail:  info@pizzato.com ZE FOG44B21-EU
via Torino, 1 web site: www.pizzato.com

36063 MAROSTICA (VI) Phone:  +39.0424.470.930

ITALY

zajisténych zavitd se rovna nebo je vétsi nez primér Sroubu. Zafizeni nesmi byt
nikdy upevnéno pomoci méné nez 2 3roubdl. Utahovaci moment sroubd M4 musi
byt mezi 0,8 a 2Nm.

4.4 Upevnéni aktuatoru na ochranny kryt

Upozornéni: Podle pozadavkd normy EN ISO 14119 musi byt aktuator
pfipevnén na zaruber tak, aby se nepohyboval.

Aktuator pripevnéte vidy pomoci alespofi 2 3roubld M4
pevnostni tfidy 4,6 nebo vy33i s plochou hlavou, které se vlozi
do protilehlych otvor( v krytu. Srouby zajistéte pomoci lepidla
na zajisténi Sroubl se stfedni pevnosti a pocet zajisténych
z4avitd se rovna nebo je vétsi nez primér Sroubu. Aktuator nesmi
byt nikdy upevnén pomoci méné nez 2 3roubd. Utahovaci
moment Sroubl M4 musi byt mezi 0,8 a 2Nm.

Pro spravné upevnéni lze pouZit i jiné prostiedky, jako jsou nyty,
neodnimatelné bezpecnostni Srouby (s jednosmérnou drazkou) nebo jiny ekviva-
lentni upeviiovaci systém za podminky, Ze dokaze poskytnout adekvatni upevnéni.
K sefizovani nepouZivejte kladivo, odSroubujte Srouby a sefid'te zafizeni ru¢né, poté
jej upevnéte na misto.

4.5 Monta7 vice systémi senzor-aktuator

Je-li ke stejnému zafizeni nainstalovano vice
nez jedno bezpecnostni zafizeni, musi byt
minimalni instalacni vzdalenost mezi systémy
snimacd a aktuatord alespori 50 mm.

4.6 Instalace na feromagneticky material
Pokud je to moZné, nemontujte snimac a aktu-

ator na feromagnetické materialy.
Abyste se vyhnuli zmen3eni spinacich vzdale-
nosti, pouZzijte specialni rozpérku VSSP1BA1.

4.7 Pripojeni interniho kabelu a konektoru
S kabelem (2NC + 1NO) S kabelem (2NC)

S kabelem (1INC+1NO)

Zelens Cernd Cerna
oy Bils [ Bils
i r_ a
Ruzova Hnéda Hnéda
Zluta Modra Modra

S konektorem M8 (2NC) S konektorem M8 (INC+1NOQ)

. 2 1.2 . 2 1.2
@ P @ P
4 4

3 3

S konektorem M12 S konektorem M12

S konektorem M12 (INC+1NO)

(2NC + 1NO) (2NC)

1.7 3 ¢ 4 L 142 L 4.2
265 6 2®43 A4 2@43 4
3! 5 7__~_8

48 3 3

A Upozornéni: Pokud je senzor jedinym bezpecnostnim zafizenim instalovanym
na ochranném krytu, pouZijte vidy alespori 2 kanély pfipojené k bezpecnostnimu
modulu.

Pfi pouZziti senzoru SRB*41AN- (2NC + 1NO) s kabelem musi dva pouZité kanaly
obsahovat Zluty a zeleny kabel. Pfi pouZiti senzoru SRB*41AMO.1 (2NC + 1NO) s
konektorem musi dva pouZité kanaly obsahovat piny 5-6.

Pokud tyto poZadavky splnény nejsou, snima¢ nebude mit Zadny kéd proti
neopravnéné manipulaci.

4.8 Pripojeni s bezpecnostnimi moduly

Upozornéni: Samotny kédovany magneticky snimac¢ nelze pouZit pro

bezpecnostni funkce, protoZze normy nepovazuji jeho provozni principy za
bezpeéné. Z tohoto divodu musi byt magneticky snima¢ kodovany pro pouZziti
v bezpecnostnich aplikacich vZdy pfipojen k bezpe¢nostnimu modulu s alespon
dvéma kanaly, které monitoruji spravné fungovani.
Bezpecnostni snimace a aktuatory pouZivejte v kombinaci s uvedenymi
bezpec¢nostnimi moduly. Snimac pfipojeny k bezpecnostnimu modulu lze
klasifikovat jako bezdotykovy pfistroj s definovanym chovanim pfi poruse (PDDB
podle normy EN 60947-5-3).

ZaFizeni SRBes++++-+++ [ze piipojit k bezpec¢nostnim modulim:

CSAR-Q1seee*; CSAR-02¢¢e*; CSAR-04e+++*; CSAR-05¢¢¢; CSAR-06°°°°;
CSAR-08¢***; CSAR-46°024; CSAR-91¢sse; CSAR-94¢%¢s; CSAR-95°°¢;
CSAT-Qeeese; CSAT-1oeses; CSAT-3eeses: CSFS-5esese: CSMFeeses-oe: CSMPsesee-se,

(*) Kompatibilni pouze s moduly vyrobenymi 06/2014 a pozdéji.
Senzor SRBD42A¢* je kompatibilni pouze s moduly CSMF202¢+-P4 a CSMPeeses-ss,
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Pripojeni s bezpecnostnimi moduly CS AR-O1e¢ee, CS AR-02¢**ss, CS AR-O4¢ee",
CSAR-08¢e+s, CSAR-91eese, CSAR-94esee, CSAR-95¢2¢¢, CSAT-0Qeeee, CSAT-1eeee,
CSAT-3eeee

Konfigurace vstupu s monitorovanym spusténim

2 kanaly / a7 kategorie 4-SIL3 - UV e
140

SR Be4Qeee

PFipojeni s bezpe¢nostnimi moduly CSAR-05¢¢++, CSAR-06°**

Konfigurace vstupu s ru¢nim spusténim (CSAR-05+¢++) nebo monitorovanym spusténim
(CSAR-06°2+)
2 kanély / a7 kategorie 4-SIL3-UV e

Ll+?

SR Be4Qeee

Pripojeni s bezpecnostnimi moduly CSAR-46°024
Konfigurace vstupu s automatickym spusténim
2 kanaly / aZ kategorie 1 -SIL1-UV c
SR BedQwee

Pripojeni s bezpecnostnimi moduly CSFS-5eeee*

Konfigurace vstupu pfi rucnim spusténi
2 kanély / aZ kategorie 3-SIL2-UV d
SR Bed0see

PFipojeni vice senzori k bezpeénostnimu modulu

Pripojeni vice senzord k jednomu
bezpecnostnimu modulu je technicky
proveditelné,a to pfipojenim odpovida-
jicich NC kontaktd u kazdého senzoru
v sérii. Ridici systém mize dosahnout
maximalné kategorie 3 podle normy EN
ISO 13849-1.

Dodrzujte maximalni vstupni odpory
uvedené ve specifikacich bezpecnost-
nich moduld.

A Pozor: sériové pfipojeni dvou nebo vice kédovanych senzori snizuje kapaci-
tu vlastniho monitorovani systému, viz norma ISO/TR 24119.

5 PROVOZ

Bezpecnostni senzor s kédovanym magnetem se pouzivd v bezpecnostnich
obvodech (EN 60204) jako elektrické blokovaci zafizeni (EN ISO 14119) spojené
s pohyblivym ochrannym krytem a s pfislusnym bezpecnostnim modulem s
automatickym monitorovanim pro zpracovani signald (EN 60947-5-3 ). Pokud jsou
tyto senzory spravné nainstalovany a pfipojeny k bezpecnostnim modulim, je
mozné implementovat fidici obvody bezpecnostni kategorie aZ SIL 3 podle normy
EN 62061, a7 UV e podle normy EN ISO 13849-1 a aZ kategorie 4 podle normy EN
ISO 13849-1.

5.1 Aktivacni vzdalenosti

KdyzZ je aktuator v bezpecné aktivaéni zoné (tmavé 3eda oblast), kontakty senzoru
jsou v zakladni poloze uzavienych dvefi.

Kdyz je aktuator vyveden mimo zajisténou uvolfiovaci oblast (svétle seda oblast),
kontakty senzoru jsou v poloze otevienych dvefi.

Upozornéni: Instalace senzoru a kédovaného magnetu na feromagneticky
material zkracuje spinaci vzdalenosti. Po instalaci musi byt vZdy zkontrolovany

pracovni aktivacni a uvolfiovaci vzdalenosti.

Polozky SR Beeeee-BO1F (provozni vzdalenost 5mm):

(mm) 25 { (mm) 25 9
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Polozky SR Beeeee+-B0O2F (provozni vzdalenost 8mm):

(mm) 25 ' (mm) 25 '
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Legenda:
N Bezpecna provozni vzdalenost S, (mm)
Bezpena uvolfiovaci vzdalenost S, (mm)

6 NAVOD K RADNEMU POUZITi

6.1 Instalace

- Zafizeni nezatéZujte ohybanim a kroucenim.

- Zafizeni z Zadného ddvodu neupravuite.

- Neprekracujte utahovaci moment uvedeny v tomto navodu.

- Dodrzujte ovéFené provozni (S, ) a uvolfiovaci (S, ) vzdalenosti.

- Nemontujte senzor a aktuator do silného magnetického pole.

- Zafizeni plni funkci ochrany obsluhy. Jakakoli nespravna instalace nebo neopravnéna
manipulace mlze zpUsobit vazna zranéni nebo dokonce smrt, $kody na majetku a
ekonomickeé ztraty.

- Tato zafizeni nesmi byt pfemosténa, odstrafiovana, ota¢ena nebo Zadnym jinym
zpUsobem deaktivovéna.

- Pokud je stroj, na kterém je zafizeni nainstalovano, pouZivan pro jiny nez uvedeny
Gcel, nemusi zafizeni poskytovat obsluze G¢innou ochranu.

- Bezpecnostni kategorie systému (podle ENISO13849-1), véetné bezpecnostniho
zafizeni, zavisi také na pfipojenych externich soucastech a jejich typu.

- Pfed instalaci se ujistéte, Ze Zadna soucast zafizeni neni poskozena.

- Vyvarujte se nadmérného ohybani pfipojovacich kabeld, abyste zabranili zkratim
nebo vypadkim proudu.

- Zafizeni nenatirejte ani nelakujte.

- Do zafizeni nevrtejte.

- Nevytavujte senzor narazdm. Nadmérné narazy a vibrace mohou ovlivnit spravnou
funkci senzoru.

- Aktuator nesmi prijit do kontaktu se senzorem.

- V pfipadé poskozeni nebo opotfebeni musi byt vyménéno celé zafizeni — véetné
aktuatoru.

- NepouZivejte zafizeni jako podpéru nebo opérku pro jiné konstrukce, jako napf.
kluzna vedeni apod.

- Pfed uvedenim do provozu se ujistéte, Ze stroj (nebo systém) jako celek vyhovuje
vsem pfislusnym normam a pozadavkidm smérnice o EMK.

- Montazni povrch zafizeni musi byt vzdy hladky a ¢isty.

- Dokumentace potfebna pro spravnou instalaci a Gdrzbu je k dispozici v rGznych
jazycich na webovych strankach spolec¢nosti Pizzato Elettrica.

- Pokud instala¢ni technik nedokéZe plné porozumét dokumentaci, instalaci pro-
duktu provést nesmi a mizZe pozadat o pomoc (viz kapitola PODPORA).

- Pfed uvedenim stroje do provozu a poté pravidelné kontrolujte spravné prepinani
vystupl a spravnou funkci systému, ktery se sklada ze zafizeni a pfisludného
bezpecnostniho obvodu.

- V blizkosti zafizeni neprovadéjte obloukové svarovani, plazmové svarovéani ani
Zadny jiny proces, ktery by mohl generovat elektromagnetickad pole s intenzitou
vyssi nez limity pfedepsané normami, a to ani v pfipadé, Ze je senzor vypnuty. Pokud
je nutné provést svarecské prace v blizkosti dfive nainstalovaného zafizeni, bude
nutné jej nejprve z pracovniho prostoru odstranit. Pokud senzor neni fyzicky blizko
mistu svafovani, zaporny pél svarovaciho proudu musi byt co nejblize mistu svaro-
vani.

- V blizkosti zafizeni napajenych elektrickou energii nesméji byt provadény zadné
prace, které by mohly zpUsobovat elektrostatické vyboje s vysokou intenzitou (napf.
odstrafiovani nebo tfeni plastovych povrchl nebo jinych elektrostaticky nabitych
materiald), i kdyZ jsou vypnuty nebo nezapojeny.

- Nasledujici pokyny vidy skladujte s manualem ke stroji, ve kterém je zafizeni nain-
stalovano.

- Tento navod k obsluze musi byt neustale k dispozici, a to po celou dobu pouzivani
zarfizeni.

6.2 NepouZivejte v nasledujicich prostiedich

- V prostiedich, kde aplikace vystavuje zafizeni kolizim, narazim nebo silnym vi-
bracim

-V prostfedich, kde jsou pfitomny vybusné nebo vznétlivé plyny nebo prachy.

- V prostiedich, kde se na zafizeni mlze utvofit led.

-V prostredich, kde jsou pFitomny silné agresivni chemikalie a kde pouzité vyrobky
prichazejici do styku se zafizenim mohou narusit jeho konstrukci nebo funkénost.

- Pfed instalaci musi instalacni technik vzdy zajistit, aby bylo zafizeni vhodné pro
pouZiti v okolnich podminkach na pracovisti.

6.3 Mechanické zarazky

Upozornéni: Pfi zavirani musi byt dvefe vidy vybaveny samostatnymi
mechanickymi zardzkami.
Nepouzivejte toto zafizeni jako mechanickou dverni zardzku.
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6.4 Udriba a funkéni zkousky

Upozornéni: Zafizeni nerozebirejte ani se nepokousejte jej opravit. V pfipadé
jakékoli poruchy nebo zavady vymérite celé zafizeni.

Upozornéni: V piipadé poskozeni nebo opotiebeni je nutné vyménit celé
zafizeni véetné jeho aktuatoru. U deformovaného nebo poskozeného zafizeni nelze
zarucit spravnou funkénost.

- Instalaéni technik je odpovédny za stanoveni termind funkénich zkousek, kterym
ma byt zafizeni podrobeno pied spusténim stroje a béhem intervald Gdrzby.

- Terminy funkénich zkousek se mohou lisit v zavislosti na sloZitosti stroje a schématu
zapojeni, proto je nize uvedena posloupnost funkénich zkousek povazovana za
minimalni, nepokryva tedy vsechny moznosti.

- Pfed uvedenim stroje do provozu a nejméné jednou ro¢né (nebo po delSim
odstaveni) proved'te nasledujici kontroly:

1) Oteviete kryt, kdyZ se stroj pohybuje. Stroj se musi okamZité zastavit. Doba
zastaveni stroje musi byt vZdy krat3i neZ doba, kterou obsluha potiebuje k otevieni
krytu a kontaktu s nebezpe¢nymi soucastmi.

2) Zkuste stroj spustit, kdyZ je ochranny kryt otevieny. Stroj se nesmi spustit.

3) Zkontrolujte spravné zarovnani aktuatoru se zafizenim.

5) Pokud je zafizeni poskozené, vyméiite jej celé.

6) Aktuator musi byt bezpecné zajistén ke dvefim; ujistéte se, Ze k odpojeni
aktuatoru od dvefi nelze pouZit Zadné z nastrojd, které vyuZiva obsluha stroje.

- Zafizeni bylo vytvofeno pro aplikace v nebezpecnych prostfedich, m& proto
omezenou Zivotnost. | kdyZ zafizeni stéle funguje, po 20 letech od data vyroby musi
byt zcela vyménéno. Datum vyroby je uvedeno vedle kédu produktu (viz kapitola
ZNACENI).

6.5 Elektroinstalace

Upozornéni: Pfed napajenim zafizeni zkontrolujte, zda je spravné napéjeci
napéti. Zejména se ujistéte, Ze napdjeci proud neprekracuje hodnoty uvedené v
kapitole TECHNICKE UDAJE; vysoké proudy mohou zp(isobit selhani nebo poruchy
bezpecnostnich zafizeni.

Bezpecnostni zafizeni se smi pouZivat vyhradné u odporovych zatéZi. PouZiti
indukénich zatéZzi mize vést ke ztraté bezpecnostni funkce.

- Nabijejte v rozmezi hodnot specifikovanych v kategoriich elektrického provozu.

- Zafizeni pfipojujte a odpojujte pouze v pfipadé, Ze neni napajeno.

- Zafizeni z zadného dGvodu neotevirejte.

- Pfed manipulaci s produktem vybijte statickou elektfinu tak, Ze se dotknete
kovového predmétu pfipojeného k zemi. Silny elektrostaticky vyboj by mohl
zafizeni poskodit.

- Napéjejte bezpecnostni senzor a ostatni k nému pfipojend zafizeni z jednoho
zdroje SELV/PELV a v souladu s platnymi normami.

- Pojistku (nebo ekvivalentni zafizeni) vidy zapojte do série do bezpecnostnich
elektrickych kontaktd.

- Béhem instalace a po ni netahejte za elektrické kabely prfipojené k zafizeni.

- U zafizeni s integrovanym kabelem musi byt volny konec kabelu (pokud nemé
konektor) fadné pfipojen uvniti chranéného krytu. Kabel musi byt dostatecné
chranén pred rizikem piefezani, narazim, odériim atd.

6.6 Dal3i piedpisy pro bezpecnostni aplikace s funkcemi ochrany obsluhy

Za predpokladuy, Ze jsou splnény viechny predchozi pozadavky na zafizeni, je tfeba
uinstalaci s funkci ochrany obsluhy dodrzZet dalsi poZadavky.

- Pouzivani predpoklada znalost a dodrZzovani nasledujicich norem: EN60947-5-3,
ENISO13849-1, EN62061, EN60204-1, ENISO14119, ENISO12100.

6.7 Omezeni pou7iti

- Zafizeni pouzivejte podle pokynd, v souladu s jeho provoznimi omezenimi a plat-
nymi normami.

- Zafizeni maji specifickd omezeni aplikace (minimalni a maximalni okolni teplota,
mechanicka odolnost, stupeii ochrany IP atd.) Tato omezeni zafizeni plati pouze v
pfipadé, Ze jsou brana v Uvahu jednotlivé a nejsou vzajemné kombinovana.

- Vyrobce je zbaven odpovédnosti v nasledujicich piipadech:

1) Pouziti neodpovida zamyslenému ucely;

2) NedodrzZeni pokynl v tomto navodu nebo platnych piedpisd;

3) Montazni prace nebyly provedeny kvalifikovanym a autorizovanym personalem;
4) Neprovedeni funkénich zkousek.

-V niZe uvedenych pfipadech se pfed instalaci obratte na na3i technickou asisten¢ni
sluzbu (viz kapitola PODPORA):

a) V jadernych elektrarnach, vlacich, letadlech, automobilech, spalovnach, zdravot-
nickych zafizenich nebo v jakychkoli aplikacich, kde bezpec¢nost dvou nebo vice
osob zavisi na spravném fungovani zafizeni;

b) Aplikace neuvedené v tomto navodu k poufziti.

7 ZNACENI

Vnéjsi strana zafizeni je opatfena vnéjSim znacenim umisténym na viditelném
misté. Na zafizeni se nachazi nasledujici znaceni:

- Ochranna znémka vyrobce

- Kéd produktu

- Cislo 3arze a datum vyroby. PFiklad: A21 SR1-123456. Prvni pismeno 3arZe znaéi
mésic vyroby (A = leden, B = Gnor atd.). Druhy a tfeti znak znaci rok vyroby (21 =
2021,22 = 2022 atd.).

8 TECHNICKE UDAJE

8.1 Kryt

Kryt vyrobeny z technopolymeru vyztuZeného skelnymi vlakny, samozhaseci.

Verze s integrovanym kabelem 4x 0,34mm? nebo 6x 0,25mm?, konektorem M8
nebo M12

Stupeii ochrany: IP67 podle EN 60529, IP69K podle I1SO 20653 (kabely chrarite pred
pfimymi vysokotlakymi a vysokoteplotnimi tryskami).

Materidly verzi s integrovanym konektorem M8: PA66, epoxidova pryskyfice, po-
niklovanad mosaz

Materialy verzi s PVC kabelem: PA66, epoxidova pryskyfice, PVC

Materidly verzi s PUR kabelem: PA66, epoxidova pryskyrice, PUR

Materialy verzi s kabelem a konektorem M12: PA66, epoxidova pryskyfice, PVC, PUR,
poniklovana mosaz

8.2 Obecné udaje
SIL (SIL CL): Do SIL 3 podle normy EN 62061*
* Pfipojenim jednokanalového senzoru k bezpecnostnimu modulu Pizzato
Funkéni bezpecnost ISO 13849-1
Struktura elektrického obvodu pfipojeného k zafizeni:
- s kanély ovladanymi kompatibilnim bezpe¢nostnim modulem: lze pouZit aZ do
kategorie 4a PLe.
Je tfeba mit na paméti, Ze sériové pripojeni dvou nebo vice zafizeni sniZuje kapaci-
tu vlastniho monitorovani systému, viz norma ISO/TR24119.
Blokovaci zafizeni s bezkontaktné ovldadanym snimacem polohy s kédovanym
ovladacem: typ 4 podle EN ISO 14119
Urovefi kédovani: Nizké podle ENISO14119
B, ., na kanal: 20 000 000 (pouzito s bezpe&nostnimi moduly
Pizzato)
400 000 (pouZzito pfi maximalnim zatizeni DC12:
24V 0,25A)
Vyména za kompletné nové zafizeni za: 20 let
Okolni teplota: -25°C...+80°C
-5 °C...+80 °C (s flexibilnim instalacnim kabe
lem)
Skladovaci teplota: -25°C...+80°C
Odolnost proti vibracim: 10gn (10...150Hz) podle EN60068-2-6
Odolnost proti narazdm: 30gn; 11ms podle EN60068-2-27
Stupen znecisténi: 3
Bezpelna provoznivzdalenostS,: 5 mm s aktudtorem SM BO1F
8mm s aktuatorem SM BO2F
Bezpelna uvoliovaci vzdalenost S : 15mm s aktuatorem SM BO1F
20mm s aktudtorem SM BO2F
<10%
az 150 Hz
minimalné 50 mm

Opakovana presnost:
Spinaci frekvence:
Vzdalenost mezi dvéma senzory:

8.3 Elektrické Gdaje
Jmenovité provozni napéti U :
Jmenovity provozni proud | :
Jmenovité izolacni napéti U

24VAC/DC

0,25 A (odporova zatéz)

120VAC (s kabelem)

60VAC / 75VDC (s konektorem M8)

120 VAC (s konektorem M12, 4p6lovym)
30 VAC/ 36 VDC (s konektorem M12, 8pélo
vym)

Jmenovité impulzni vydrzné napéti Uimp: 6 kV /1,5 kV (konektorem)

Tepelny proud | .: 0,25A

Maximalni hodnota spinané zatéze: 6 W (odporova zatéz)

Ochrannd pojistka: 0,25Atyp F

Elektricka odolnost: 1 milion provoznich cykld

8.4 Soulad s normami

EN 60947-1:2007 + A1:2011 + A2:2014, EN 60947-5-1, EN 60947-5-2,
EN60947-5-3:2013 (v kombinaci s bezpe¢nostnim modulem), ENISO14119:2013,
EN ISO 12100, ENISO 13849-1:2015, ENISO 13849-2, EN 62061:2005 + A1:2012 +
A2:2015, EN 60204-1, EN 60529, EN 61508-1:2010, EN 61508-2:2010,
EN61508-4:2010, EN50581, 15020653, UL508, CSA22.2 C.14

8.5 Soulad se smérnicemi
Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES, smérnice o EMK 2014/30/EU, smérnice
RoHS 2011/65/EU.

9 SPECIALNI VERZE NA VYZADANI

Speciélni verze zafizeni jsou k dispozici na vyzadani.

Udaje o speciélni verzi se mohou podstatné lisit od informaci v tomto navodu.
Instalacni technik si musi od sluzby podpory obstarat pisemné informace tykajici se
instalace a pouZiti poZadované speciélni verze.

10 LIKVIDACE

Na konci Zivotnosti musi byt produkt fadné zlikvidovan podle predpist
platnych v zemi, kde k likvidaci dochazi.

11 PODPORA

Zafizeni lze pouZit k zajisténi fyzické bezpecnosti osob, proto v pfipadé jakychkoli
pochybnosti o zplsobu instalace nebo provozu vzdy kontaktujte nasi technickou
podporu:

Pizzato Elettrica Srl

Via Torino, 1 - 36063 Marostica (VI) - ITALIE
Telefon +39 0424 470 930

E-mail tech@pizzato.com
Wwww.pizzato.com

Nase zakaznicka linka je vdm k dispozici v italském a anglickém jazyce.

12 ES PROHLASENI O SHODE

Ja, niZe podepsany, jakoZto zastupce tohoto vyrobce:

Pizzato Elettrica Srl - Via Torino, 1 - 36063 Marostica (V1) - ITALIE

timto prohlasuji, Ze produkt je v souladu se smérnici o strojnich zafizenich 2006/42/
ES. Uplné znéni tohoto prohlaseni o shodé je k dispozici na nasich webovych
strankdch www.pizzato.com

Marco Pizzato

PROHLASENI:

Spole¢nost si vyhrazuje prévo dokument zménit bez predchoziho upozornéni. Chyby vyhrazeny. Udaje
uvedené v tomto dokumentu jsou pfisné kontrolovany a vztahuji se na typické hodnoty sériové vyroby.
Popisy zafizeni a jeho aplikace, oblasti pouZiti, podrobnosti o externim ovladani a informace o instalaci
a provozu poskytujeme podle naseho nejlepsiho védomi. To v Zzddném pfipadé neznameng, Ze popsané
vlastnosti mohou mit za nasledek pravni zévazky presahujici ,Vseobecné obchodni podminky*, jak je
uvedeno v obecném katalogu spolecnosti Pizzato Elettrica. Zakaznici/uZivatelé nejsou zbaveni povinnosti
predist si nami poskytnuté informace, doporuceni a pfislusné technické normy a porozumét jim pred
pouZitim produktd pro vlastni Gely. Vzhledem k 3iroké fadé aplikaci a moznému pfipojeni zafizeni
je tfeba priklady a schémata uvedend v tomto navodu k pouZiti povaZovat pouze za popisné; je na
odpovédnosti uZivatele zkontrolovat, zda konkrétni aplikace zafizeni odpovida platnym normém. Tento
dokument je prekladem plvodniho navodu. V pfipadé rozporu mezi timto dokumentem a originalem
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ma prednost italska verze. V3echna préva na obsah této publikace jsou vyhrazena v souladu s platnymi
pravnimi pfedpisy o ochrané dusevniho vlastnictvi. Reprodukce, publikace, distribuce a Gpravy, Gplné
nebo ¢aste¢né, veskerého pivodniho materialu nebo jeho &asti (véetné napfiklad textd, obrazkd,
grafiky), at uz v papirové nebo elektronické podobé, jsou bez pisemného souhlasu spole¢nosti Pizzato
Elettrica Srl vyslovné zakéazany.

VSechna préva vyhrazena. © 2021 Copyright Pizzato Elettrica
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