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Consignes de sécurité

L‘installation et le montage d‘appareils élec-
triques doivent étre effectués uniquement par
des électriciens qualifiés, en conformité avec
les normes d’installation et dans le respect des
directives, dispositions et consignes de sécu-
rité et de prévention des accidents en vigueur
dans le pays.

Le non-respect des consignes d‘installation
peut entrainer des dommages sur I‘appareil, un
incendie ou présenter d‘autres dangers.

Ce mode d‘empiloi fait partie intégrante du pro-
duit et doit étre conservé par I‘utilisateur final.

Composition de I’appareil

4)

Image 1 : Description de I'appareil
(1) Support (non fourni)
(2) Interrupteur automatique
(3) Enjoliveur pour interrupteur automatique
(4) Plaque décorative (non fournie)

Fonction

Informations systéme

Cet appareil est un produit du systeme KNX et est
conforme au standard KNX. Des connaissances
spécialisées détaillées dispensées par le biais de
formations KNX sont nécessaires pour la compré-
hension du systéme. La programmation, l'installa-
tion et la mise en service s'effectuent a I'aide d‘un
logiciel certifié KNX.

Mise en service system link

Les fonctions de cet appareil dépendent de la
configuration et du paramétrage. Le logiciel d‘appli-
cation est disponible dans la base de données
produits. La base de données produit, les descrip-
tions techniques, les programmes de conversion
ainsi que d‘autres logiciels d‘assistance a jour sont
disponibles sur notre site Internet.

Mise en service easy link

Les fonctions de cet appareil dépendent de la
configuration et du paramétrage. La configuration
peut étre réalisée par un outil de configuration
dédié qui permet un paramétrage et une mise en
ceuvre simplifiés.

Cette méthode de configuration ne peut étre
utilisée qu‘avec des produits compatibles easy link.
La méthode de configuration easy link permet, au
travers d‘une interface graphique, une mise en
ceuvre simplifiée. Ainsi, des fonctions de bases
pré-configurées sont affectées aux entrées et aux
sorties via I‘outil de configuration.

Exemples d’utilisations

- Envoi automatique d‘instructions de commuta-
tion pour la commande de I'éclairage et des
scenes via le bus KNX, en fonction des dépla-
cements de chaleur et de la luminosité am-
biante

- Commande manuelle de fonctions KNX via le
bouton-poussoir intégré

- Convient uniquement pour une utilisation a I'in-
térieur et a I'abri de toute humidité.

- Montage dans une boite d‘encastrement pro-
fondeur 40 mm

Caractéristiques du produit

- Angle de détection réglable pour adapter la
zone de détection

- Bouton-poussoir intégré pour la sélection des
modes de fonctionnement Automatique/
MARCHE/ARRET ou en tant que bouton-pous-
soir KNX

- Indication des modes de fonctionnement par
LED

- Potentiometre pour régler la luminosité de dé-
clenchement, et la temporisation

- Mode Test
- Mode maitre/esclave
- Mode signalisation via le canal séparé

- Paramétrable comme bouton-poussoir KNX
pour les fonctions de commutation, variation,
commande de stores, transmission de valeur,
commande forcée, scéne et valeur de consigne
prédéfinie pour la commande de chauffage

- Protection de démontage

Mode automatique

L‘appareil détecte les sources de chaleur émanant
de personnes, d‘animaux ou d‘objets.

Canal d‘éclairage :

Une instruction de présence est déclenchée, dés
qu‘un mouvement est détecté dans la zone surveil-
lée et que la luminosité tombe en dessous du seuil
réglé. Chaque mouvement détecté réinitialise la
temporisation réglée. Une instruction de présence
est envoyée apres expiration de la temporisation.

Canal surveillance mode signalisation :

Une instruction de présence est déclenchée indé-
pendamment de la luminosité, dés qu‘un mouve-
ment est détecté dans la zone surveillée. Chaque
mouvement détecté relance la temporisation. Une
instruction de présence est envoyée apres expi-
ration de la temporisation. La temporisation a une
durée automatique de une minute ; vous pouvez la
modifier via le logiciel ETS fourni dans le kit.

Fonctionnement

Principe d‘utilisation

Image 2 : éléments d'affichage et de commande
(5) Bouton poussoir de commande
Sous l‘obturateur :
(6) LED d‘état verte
(7) LED d‘état orange
(8) LED d‘état rouge

Le bouton-poussoir de commande (5) peut exécu-
ter les fonctions suivantes :

- Commutation du mode de fonctionnement par
une pression bréve sur le bouton-poussoir. Le
mode de fonctionnement est indiqué par la LED
d‘état située derriére I'enjoliveur du l‘interrup-
teur automatique.

- Maintenir le bouton-poussoir enfoncé pour sé-
lectionner les fonctions spéciales. La sélection
est assistée par I'indicateur LED (Image 3).

- Bouton-poussoir KNX pour le déclenchement
de fonctions programmeées via le bus. Le fonc-
tionnement en tant que bouton-poussoir KNX
dépend de la programmation.

Sélection du mode interrupteur automatique
via le bouton-poussoir

Le bouton-poussoir de commande n‘est pas pro-
grammé en tant que bouton-poussoir KNX.

® Appuyer brievement et de fagon répétée sur
le bouton-poussoir (5) jusqu‘a ce que le mode
de fonctionnement souhaité soit sélectionné.
(Tableau 1)

La LED d‘état (6, 7, 8) indique le mode de fonc-
tionnement sélectionné.

Fonctions des Indica- | Mode

boutons-pous- teur

soirs LED

B Appuyer de - Automatique
fagon répétée | N | Fonctionnement
brievement sur | yert permanent
le bouton B | Arrét permanent

rouge

Tableau 1: modes de fonctionnement

La commutation du mode de fonctionnement
mettra fin au mode party ou a la simulation de
présence si I'un des deux modes est actif.

Verrouillage/déverrouillage du bouton poussoir
de commande

La sélection du mode de fonctionnement via le
bouton-poussoir peut étre bloquée, par ex. pour un
fonctionnement dans des batiments publics.

Le blocage peut également s'effectuer via le
logiciel d'application. Le bouton-poussoir n‘a
alors aucune fonction.

® Maintenir le bouton-poussoir (5) enfoncé
pendant plus de 15 secondes jusqu‘a ce que la
LED d‘état vert (6) clignote.

Le bouton-poussoir est verrouillé.
Ou en cas de mode verrouillé :

® Maintenir le bouton-poussoir enfoncé pendant
plus de 15 secondes jusqu‘a ce que la LED
d‘état verte (6) clignote.

La sélection du mode de fonctionnement via le
bouton-poussoir est de nouveau possible.

Activation/interruption du mode party

Le mode party allume I'éclairage pour une durée
de 2 heures. Pendant ce temps, aucune com-
mande de poste secondaire n‘est exécutée.

Dans le cas des détecteurs de mouvement sur
postes secondaires, |‘activation du mode party
entraine un envoi cyclique de I'impulsion d‘allu-
mage toutes les 10 s. Toutefois, I‘éclairage ne
s‘allumera que si la luminosité au niveau du
poste principal tombe en dessous du seuil ré-
glé.

® Maintenir le bouton-poussoir (5) enfoncé pen-
dant plus de 5 secondes jusqu‘a ce que la LED
d‘état (8) clignote en rouge (Image 3).
L‘éclairage est allumé pour une durée de 2
heures. Pendant ce temps, la LED d‘état cli-
gnote en rouge. Au bout de 2 heures, Il'interrup-
teur automatique passe en mode Automatique.

® Appuyer brievement sur le bouton-poussoir.

Le mode party est annulé ; l'interrupteur auto-
matique retourne de suite en mode Automa-
tique.

Activation/désactivation de la simulation de
présence

Pendant le fonctionnement, 'interrupteur en mode
automatique enregistre les détections de mouve-
ment pour chaque heure et les comptabilise, et
ceci pour la durée de la temporisation, méme si
aucun mouvement n’a été détecté.

Durant la simulation de présence, la détection de
présence et I'exécution des commandes de poste
secondaire se poursuivent normalement.

La simulation de présence ne peut pas étre
activée par un poste secondaire

® Maintenir le bouton-poussoir enfoncé pen-
dant plus de 20 secondes jusqu‘a ce que la
LED d‘état (8) clignote lentement en rouge
(image 3).
La simulation de présence est active. Pendant
ce temps, la LED d'état (7) reste allumée en
orange. L'interrupteur automatique allume
I‘éclairage a I'heure enregistrée.

® Appuyer brievement sur le bouton-poussoir.

La simulation de présence est désactivée ;
l'interrupteur automatique retourne en mode
Automatique.

Fonction Mode party Apprentissage | Verrouillage Simulation de
des boutons- | présence
poussoirs

Indicateur LED HEHE H E H B IEEEEENE H =
) rouge orange vert rouge
™ 'Temps de maintien [>5s >10's >15s >20s
bouton poussoir
de commande

Image 3 : sélection des fonctions spéciales et indicateur LED

Image 5 : réglage de 'angle de détection

Informations destinées aux
électriciens

Montage et raccordement électrique

Choix du lieu de montage

- Prendre en compte I'hauteur de montage
conseillée: 1,1 m.

- Tenir compte du sens de passage : il faut distin-
guer les mouvements frontaux vers le détecteur
et les mouvements transversaux. Les mouve-
ments transversaux au détecteur sont détectés
plus facilement que les mouvements en direc-
tion d‘interrupteur (image 6).

- Choisir un lieu de montage exempt de vibra-
tions. Les vibrations peuvent provoquer des
déclenchements non voulus.

- Eviter toute source d‘interférence dans la zone
de détection (image 4) Des sources d‘interfé-
rence telles que les radiateurs, systémes d‘aé-
ration, climatiseurs et lampes en cours de re-
froidissement peuvent provoquer des déclen-
chements involontaires (image 7).

Afin d'éviter les influences perturbatrices, il est
possible de limiter I'angle de détection (voir
Réglage de la zone de détection).
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Image 6: direction du mouvement et détection

Image 7 : lieu de montage de détecteurs de mou-
vement

Raccordement et montage de I'appareil

® \Visser le support (1) en bonne position sur une
boite d‘encastrement.

® Raccorder le cable bus au l'interrupteur auto-
matique (2) via la borne de raccordement.

® Encliqueter linterrupteur automatique (2) dans
le support.

® Encliqueter I'enjoliveur (3).
® Mettre la plaque (4) en place.

Mise en service

Retrait de I‘enjoliveur

Les éléments de commande pour la mise en ser-
vice se trouvent sous l‘enjoliveur (3).

Image 8 : Démontage de I‘enjoliveur
® Retirer I'enjoliveur avec précaution a l‘aide d'un
tournevis plat (Image 8).

Apercu des éléments de commande et de
réglage

(1)

Image 9

(9) Dispositif de réglage de I'angle de détection

(10) Potentiometre de réglage de la luminosité de
déclenchement

(11) Potentiometre pour régler la durée de post-
fonctionnement

Réglage de la zone de détection

Les dispositifs de réglage (Image 9, 9) permettent

de limiter I'angle de détection entre 45° et 90°

respectivement pour le coté droit et le coté gauche.

Ainsi, I'angle de détection peut étre compris entre

90° et 180° (Image 5).

® Adapter I'angle de détection au moyen des
dispositifs de réglage pour chaque coté.

Réglage du comportement de détection

Utiliser le mode d‘essai pour vérifier le comporte-
ment de détection. En mode d‘essai, l'interrupteur
automatique fonctionne indépendamment de la
luminosité. Chaque détection allume la LED d‘état
durant 1 seconde. Ensuite, la détection de mouve-
ment est désactivée durant 2 secondes.

L‘interrupteur automatique est connecté et opéra-
tionnel.

® Placer le potentiometre de réglage de la
luminosité de déclenchement (Image 9, 10) en
position TEST.

® Quitter la zone de détection et observer le
comportement de commutation.

Si l'interrupteur automatique se déclenche
en |I'absence de mouvement dans la zone de
détection, des sources d‘interférence sont pré-
sentes (voir Choix du lieu de montage):

® Cacher les sources d‘interférence en réglant
I'angle de détection ou éliminer les sources
d‘interférence.

® |Inspecter la zone de détection et I‘ajuster si
nécessaire.

Le mode test se termine si aucun mouvement
n‘est détecté pendant 3 minutes ou si une
valeur de luminosité est réglée.

Si la zone de détection d‘un interrupteur auto-
matique est trop petite, elle peut étre élargie
en utilisant plusieurs modules de détecteurs
de mouvement avec programmation maitre/
esclave.

Réglage de la luminosité de déclenchement

La luminosité de déclenchement est la valeur de
luminosité enregistrée dans l'interrupteur auto-
matique. Lorsque la luminosité est en dessous

de cette valeur, tout mouvement dans la zone
couverte par le détecteur déclenchera I‘envoi d'une
instruction de présence. Le réglage peut s'effec-
tuer en continu dans une plage de 0 a 1000 lux,
Test correspond a un déclenchement indépendant
de la luminosité.

Régiage | 1|2 13| 4 | 5 | 6 |<TEST
valeur | 4 | 10 | 40 | 150 | 290 | 600 | ~ 1000
[lux]

Tableau 2 : Valeurs de réglage sur le potentiométre

® Placer le potentiométre de luminosité de
déclenchement (10) dans la position souhaitée.

Pour mémoriser la luminosité ambiante actuelle
comme luminosité de déclenchement, utiliser la
fonction d‘apprentissage (voir Réglage automa-
tique de la luminosité de déclenchement).

Enregistrement automatique de la luminosité
de déclenchement (apprentissage)

La fonction d‘apprentissage enregistre automati-
quement la luminosité ambiante actuelle comme
luminosité de déclenchement.

® Maintenir le bouton-poussoir (5) enfoncé
pendant plus de 10 secondes jusqu‘a ce que la
LED d‘état orange (7) clignote.

L'interrupteur automatique détecte la luminosité
ambiante actuelle et I'enregistre comme lumino-
sité de déclenchement.

La luminosité enregistrée par apprentissage est
active jusqu‘a ce qu‘une modification s'effectue
via la potentiometre ou le logiciel d‘application.

Réglage de la temporisation ou du mode
générateur d‘impulsions

La temporisation, prédéfinie par le potentiométre
de l‘interrupteur automatique, est la durée pendant
laquelle I'éclairage reste allumé dés lors que le
niveau de luminosité de déclenchement est juge
insuffisant et qu‘un mouvement est détecté. Pour
le réglage de la temporisation, il est possible de
choisir le mode générateur d‘impulsions ou les
valeurs prédéfinies 10 s, 1 min, 3 min (réglage
d‘usine), 10 min et 30 min. Le réglage s‘effectue en
continu entre ces valeurs.

Le mode générateur d‘impulsions J L sert par ex.
pour la commande de la fonction de minuterie des
actionneurs. L'éclairage est brievement activé, si
la luminosité de déclenchement n’a pas dépassé
le délai de temporisation et qu’'un mouvement soit
détecté. La détection de mouvement est ensuite
verrouillée pendant 10 s dans la configuration de
base.

® Tourner le potentiométre de réglage de la
temporisation (Image 9, 11) dans la position
souhaitée.

Le mode générateur dimpulsions et la durée
de verrouillage peuvent également étre réglés
dans I'ETS (mode minuterie) via le logiciel
d‘application.

Tenir compte de l‘usure de la lampe due aux
allumages fréquents dans le cas de temporisa-
tions trés courtes.

Hager Controls S.A.S., 33 rue Saint-Nicolas, B.P. 10140, 67703 SAVERNE CEDEX, France - www.hager.com

system link : Chargement de I‘adresse
physique et du logiciel d‘application

Configuration et mise en service avec ETS 4 ou la
nouvelle version.

L‘appareillage est raccordé et prét a fonctionner.
® Retirer I'habillage (3) le cas échéant.

® Régler le potentiometre de réglage de la tempo-
risation (11) sur adr.

Toutes les 3 LED d‘état s‘allument.
Charger I'adresse physique dans I‘appareil.
Marquer I'adresse physique sur I‘appareillage.

Charger le logiciel d‘application dans I‘appareil-
lage.

A lissue du processus de chargement ou pour
annuler, modifier la durée de commutation du
potentiomeétre.

Les LED d‘état s'éteignent.
® Encliqueter I'habillage

easy link:

Référez-vous a la description détaillée du module
de service easy link pour obtenir des informations
sur la configuration de I‘installation.

Annexes

Caractéristiques techniques

Média de communication KNX TP 1
Mode de configuration S-Mode, E-Controller
Tension nominale KNX =32V TBTS
Courant absorbé KNX max. 20 mA

Bornes de raccordement
de bus (TG008)

env. 5... 1000 lux

Type de
raccordement KNX

Luminosité de déclenchement
()

Temporisation

Angle de détection

Zone de détection a une
hauteur de montage de 1,1 m

env. 10 s ... 30 min
env. 90 ... 180°

env. 10x 10 m

Indice de protection IP20
Température ambiante +5 ... +45°C
Température de stockage/transport -20 ... +70 °C

Normes EN 60669-2-1, EN 60669-1,
EN 50428
Dimension 45 x 44 x 28 mm

Classe de protection 1l

Accessoires

Connecteurs du bus supplémentaire TGO008
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Sicherheitshinweise

Einbau und Montage elektrischer Gerate diirfen
nur durch eine Elektrofachkraft gemaR den ein-
schldgigen Installationsnormen, Richtlinien,
Vorschriften, Bestimmungen und Unfallverhii-
tungsvorschriften des Landes erfolgen.

Bei Nichtbeachten der Installationshinweise
konnen Schaden am Gerat, Brand oder andere
Gefahren entstehen.

Diese Anleitung ist Bestandteil des Produktes
und muss beim Endkunden verbleiben.

Gerateaufbau

“4)

Bild 1: Gerateaufbau
(1) Tragring modular (nicht im Lieferumfang)
(2) Bewegungsmelder
(3) Abdeckung fir Bewegungsmelder
(4) Rahmen (nicht im Lieferumfang)

Funktion

Systeminformation

Dieses Gerat ist ein Produkt des KNX-Systems
und entspricht den KNX-Richtlinien. Detaillierte
Fachkenntnisse durch KNX-Schulungen werden
zum Verstandnis vorausgesetzt. Planung, Installati-
on und Inbetriebnahme erfolgen mit Hilfe einer
KNX-zertifizierten Software.

Inbetriebnahme system link

Die Funktion des Gerates ist softwareabhan-

gig. Die Software ist der Produktdatenbank zu
entnehmen. Produktdatenbank, technische Be-
schreibungen sowie Konvertierungs- und weitere
Hilfsprogramme finden Sie stets aktuell auf unserer
Internet-Seite.

Inbetriebnahme easy link

Die Funktion des Gerates ist konfigurationsab-
hangig. Die Konfiguration kann auch mit Hilfe von
speziell fur die einfache Einstellung und Inbetrieb-
nahme entwickelter Gerate erfolgen.

Diese Art der Konfiguration ist nur mit Geraten des
Systems easy link moglich. easy link steht flr eine
einfache, visuell unterstiitzte Inbetriebnahme. Hier-
bei werden vorkonfigurierte Standard-Funktionen
mit Hilfe eines Service-Moduls den Ein-/Ausgan-
gen zugeordnet.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

- automatisches senden von Schaltbefehlen fiir
Beleuchtungs- und Szenensteuerung uber den
KNX Bus, abhangig von Warmebewegungen
und Umgebungshelligkeit

- manuelle Steuerung von KNX-Funktionen tiber
integrierte Taste

- ausschlieBlich zum Gebrauch in tropf- und
spritzwasserfreien Innenbereichen geeignet.

- Montage in Geratedose nach DIN 49073

Produkteigenschaften

- einstellbarer Erfassungswinkel zur Anpassung
des Erfassungsbereichs

- integrierte Taste zur Auswahl der Betriebsarten
Automatik/EIN/AUS oder als KNX Taste

- Anzeige der Betriebsarten tGber LED

- Potentiometer zur Einstellung von Ansprechhel-
ligkeit und Nachlaufzeit

- Testbetrieb
- Master/Slave-Betrieb
- Meldebetrieb uber eigenen Kanal

- als KNX Taste fir Schalt-, Dimm-, Jalousiesteu-
erungs-, Wertgeber-, Zwangssteuerungs-, Sze-
nenfunktionen und Sollwertvorgabe fir Hei-
zungssteuerung parametrierbar

- Demontageschutz

Automatikbetrieb

Das Gerat erfasst Warmebewegungen ausgelost
durch Personen, Tiere oder Gegenstande.

Kanal Beleuchtung:

Ein Anwesenheitsbefehl wird ausgeldst, wenn
Bewegungen im Erfassungsbereich erkannt
werden und die eingestellte Helligkeitsschwelle
unterschritten ist. Jede erfasste Bewegung startet
die eingestellte Nachlaufzeit erneut. Nach Ablauf
der Nachlaufzeit wird ein Abwesenheitsbefehl
gesendet.

Kanal Uberwachung-Meldebetrieb:

Ein Anwesenheitsbefehl wird unabhangig von

der Helligkeit ausgeldst, wenn Bewegungen im
Erfassungsbereich erkannt werden. Jede erfasste
Bewegung startet die Nachlaufzeit erneut. Nach
Ablauf der Nachlaufzeit wird ein Abwesenheitsbe-
fehl gesendet. Die Nachlaufzeit betragt 1 Minute
und kann ausschlief3lich Uber die Applikationssoft-
ware in der ETS verandert werden.

Bedienung

Bedienkonzept

—(7)

-——(6)

Bild 2: Anzeige- und Bedienelemente
(5) Bedientaste
Unter der Blende:
(6) Status-LED griin
(7) Status-LED orange
(8) Status-LED rot
Die Bedientaste (5) kann folgende Funktionen
ausfihren:

- Umschalten der Betriebsart ber kurzen Tasten-
druck. Die Betriebsart wird tber die Status-LED
hinter der Abdeckung des Bewegungsmelders
angezeigt.

- Auswahl von Sonderfunktionen durch gedrickt

Halten der Taste. Die Auswahl wird durch die
LED-Anzeige unterstutzt (Bild 3).

- KNX Taste zur Auslésung programmierter Funk-
tionen uber den Bus. Die Funktion als KNX Ta-
ste ist abhangig von der Programmierung.

Bewegungsmelder-Modul-Betriebsart tiber
Taste wahlen

Die Bedientaste ist nicht als KNX Taste program-
miert.

® Taste (5) so oft kurz driicken bis die gewlinsch-
te Betriebsart ausgewabhlt ist. (Tabelle 1)

Die Status-LED (6, 7, 8) zeigt die gewahlte
Betriebsart an.

Tastenbedienung |LED Betriebsart

Anzeige

B Taste wiederholt | — Automatik

kurz driicken B | Dauer EIN
grin
I | Dauer AUS
rot

Tabelle 1: Betriebsarten

Durch Umschalten der Betriebsart werden
Party-Funktion oder Anwesenheitssimulation
beendet, wenn diese vorher aktiv waren.

Bedientaste sperren/entsperren

Die Auswahl der Betriebsart tiber die Taste kann
gesperrt werden, z.B. fir den Betrieb in offentli-
chen Gebauden.

Alternativ kann die Sperrung tber die Applika-
tionssoftware erfolgen. Die Taste ist dann ohne
Funktion.

® Taste (5) langer als 15 Sekunden gedriickt
halten, bis die griine Status-LED (6) blinkt.

Die Taste ist gesperrt.
oder bei gesperrter Taste:

® Taste langer als 15 Sekunden gedruckt halten,
bis die griine Status-LED (6) blinkt.

Die Wahl der Betriebsart Giber die Taste ist
wieder moglich.

Partyfunktion aktivieren/unterbrechen

Die Partyfunktion schaltet die Beleuchtung fiir 2
Stunden ein. Wahrend dieser Zeit werden keine
Nebenstellenbefehle ausgefiihrt.

Bei Bewegungsmeldern auf Nebenstellen be-
wirkt die Aktivierung der Partyfunktion ein zykli-
sches Senden des Einschaltimpulses alle 10 s.
Das Licht wird aber nur eingeschaltet, wenn die
Helligkeitsschwelle an der Hauptstelle unter-
schritten wird.

® Taste (5) langer als 5 Sekunden gedruckt hal-
ten, bis die Status-LED (8) rot blinkt (Bild 3).

Die Beleuchtung wird fuir 2 Stunden eingeschal-
tet. Wahrend dieser Zeit blinkt die Status-LED
rot. Nach Ablauf der 2 Stunden schaltet der Be-
wegungsmelder in die Betriebsart Automatik.

® Taste kurz drlicken.

Die Partyfunktion wird unterbrochen, der Be-
wegungsmelder kehrt sofort in die Betriebsart
Automatik zurlck.

Anwesenheitssimulation aktivieren/
deaktivieren

Wahrend des Betriebes zahlt der Bewegungs-
melder die Bewegungserfassungen jeweils in
einer vollen Stunde und speichert die Summe. Bei
aktiver Anwesenheitssimulation wird zu Beginn der
Stunde mit den meisten gespeicherten Erfas-
sungen das Licht fir die Dauer der Nachlaufzeit
eingeschaltet, auch ohne dass eine Bewegung
erkannt wird.

Wahrend der Anwesenheitssimulation werden
Anwesenheitserfassung und Nebenstellenbefehle
weiterhin normal ausgefiihrt.

Die Anwensenheitssimulation ist nicht Gber eine
Nebenstelle aktivierbar
® Taste langer als 20 Sekunden gedruckt halten,

bis die Status-LED (8) langsam rot blinkt
(Bild 3).

Funktion Partyfunktion | Teach-In Tastensperre | Anwesenheits-
— simulation
[ LED-Anzeige HH B H H N IEEEEENE H =
U ) rot orange griin rot _
™" Haltezeit|>5s >10's >155s >20s "
Bedientaste

Bild 3: Auswahl der Sonderfunktionen und LED-Anzeige

Bild 5: Einstellung des Erfassungswinkels

Die Anwesenheitssimulation ist aktiv. Wahrend
dieser Zeit leuchtet die Status-LED (7) orange.
Der Bewegungsmelder schaltet die Beleuch-
tung zu der gespeicherten Zeit ein.

® Taste kurz driicken.

Die Anwesenheitssimulation wird deaktiviert,
der Bewegungsmelder kehrt in die Betriebsart
Automatik zurlck.

Informationen fiir die Elektrofachkraft

Montage und elektrischer Anschluss

Montageort auswahlen
- Empfohlene Montagehdhe von 1,1 m beachten.

- Bewegungsrichtung beachten: Unterschieden
wird zwischen ,darauf zugehen* und ,quer ge-
hen*“. Bewegungen quer zum Bewegungsmel-
der kdnnen besser erfasst werden als Bewe-
gungen auf den Bewegungsmelder zu (Bild 6).

- Vibrationsfreien Montageort wahlen. Vibrati-
onen kdnnen zu ungewollten Schaltungen fiih-
ren.

- Storquellen im Erfassungsbereich (Bild 4) ver-
meiden. Storquellen, z. B. Heizkdrper, Lif-
tungs-, Klimaanlagen und abkihlende Leucht-
mittel kdnnen zu ungewollten Schaltungen fiih-
ren (Bild 7).

Um stérende Einflisse zu vermeiden, kann der
Erfassungswinkel eingeschrankt werden (siehe
Erfassungsbereich einstellen).

. WA
L=
NA

Bild 6: Bewegungsrichtung und Erfassung
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Bild 7: Montageort von Bewegungsmeldern

Gerat anschlieBen und montieren

® Den Tragring (1) lagerichtig auf eine Geratedo-
se schrauben.

® Busleitung mit Anschlussklemme an den Bewe-
gungsmelder (2) anschlieRen.

® Bewegungsmelder (2) in den Tragring einras-
ten.

® Abdeckung (3) aufrasten.
® Rahmen (4) aufstecken.

Inbetriebnahme

Abdeckung entfernen

Die Bedienelemente zur Inbetriebnahme befinden
sich unter der Abdeckung (3).

Bild 8: Demontage der Abdeckung

® Abdeckung mit einem Schlitzschraubendreher
vorsichtig entfernen (Bild 8).

Ubersicht liber Bedien- und Einstellelemente

- 45" 90"
120

30
TEST =

~(11)

Bild 9
(9) Einsteller fur Erfassungswinkel
(10) Potenziometer Ansprechhelligkeit
(11) Potenziometer fir Nachlaufzeit

Erfassungsbereich einstellen

Der Erfassungswinkel kann fiir die rechte und fur

die linke Seite je Einsteller (Bild 9, 9) zwischen

45° ... 90° eingeschrankt werden. Somit kann der

Erfassungswinkel zwischen 90° und 180° liegen

(Bild 5).

® Erfassungswinkel je Seite Uber Einsteller
anpassen.

Einstellung des Erfassungsverhaltens

Um das Erfassungsverhalten zu prifen, ist der
Testbetrieb zu verwenden. Im Testbetrieb arbeitet
der Bewegungsmelder helligkeitsunabhangig. Jede
Erfassung schaltet die Status-LED fiir 1 Sekunde
ein. Danach wird die Bewegungserfassung fiir 2
Sekunden deaktiviert.

Der Bewegungsmelder ist angeschlossen und
betriebsbereit.

® Potenziometer Ansprechhelligkeit (Bild 9, 10)
auf Position TEST einstellen.

® Erfassungsbereich verlassen und Schaltverhal-
ten beobachten.

Schaltet der Bewegungsmelder ohne Bewe-
gung im Erfassungsbereich ein, so sind Stor-
quellen vorhanden (siehe Montageort wahlen).

® Storquellen Uber Einstellung des Erfassungs-
winkels ausblenden oder Stérquellen entfernen.
® Erfassungsbereich durch Abschreiten priifen
und bei Bedarf anpassen.
Der Testbetrieb endet, wenn fir 3 Minuten keine
Bewegung erfasst wird oder ein Helligkeitswert
eingestellt wird.

Ist der Erfassungsbereich eines Bewegungs-
melders zu klein, kann er Uber Verwendung
mehrerer Bewegungsmelder-Module mit Mas-
ter/Slave Programmierung erweitert werden.

Ansprechhelligkeit einstellen

Die Ansprechhelligkeit ist der im Bewegungs-
melder gespeicherte Helligkeitswert, bei dessen
Unterschreiten der Bewegungsmelder einen
Anwesenheitsbefehl sendet, wenn Bewegungen
erkannt werden. Die Einstellung kann im Bereich
von 0 bis 1000 Lux stufenlos erfolgen, Test steht
fur helligkeitsunabhangiges Auslosen.

Einstel-

11213 4 5 6 |<TEST
lung

Wert [lux] | O | 10 | 40 | 150 | 290 | 600 | = 1000

Tabelle 2: Einstellwerte am Potentiometer

® Potenziometer Ansprechhelligkeit (10) in die
gewlinschte Position drehen.

Um die aktuelle Umgebungshelligkeit als
Ansprechhelligkeit zu speichern, die Funktion
Teach-In (siehe Ansprechhelligkeit automatisch
einstellen) verwenden.

Ansprechhelligkeit automatisch speichern
(Teach-In)

Die Teach-In Funktion speichert automatisch die
aktuelle Umgebungshelligkeit als Ansprechhellig-
keit.

® Taste (5) langer als 10 Sekunden gedruckt hal-
ten, bis die orangene Status-LED (7) blinkt.

Der Bewegungsmelder erfasst die aktuelle
Umgebungshelligkeit und speichert diese als
Ansprechhelligkeit.

Die Uber Teach-In gespeicherte Helligkeit ist
solange aktiv, bis eine Anderung (iber das
Potentiometer oder die Applikationssoftware
erfolgt.

Nachlaufzeit oder Impulsgeberbetrieb
einstellen

Die Nachlaufzeit ist die im Bewegungsmelder
gespeicherte Dauer, fir die die Beleuchtung min-
destens eingeschaltet wird, wenn die Ansprechhel-
ligkeit unterschritten ist und eine Bewegung erfasst
wird. Die Nachlaufzeit kann auf Impulsgeber-
Betrieb JL oder auf die definierten Werten 10 s,
1 min., 3 min. (Werkseinstellung), 10 min und 30
min. eingestellt werden. Zwischen diesen Werten
erfolgt die Einstellung stufenlos.

Der Impulsgeber-Betrieb J L dient z.B. zur An-
steuerung der Zeitschaltfunktion von Aktoren. Hier-
bei wird der Beleuchtungskanal kurz eingeschaltet,
wenn die Ansprechhelligkeit unterschritten ist und
eine Bewegung erfasst wird. AnschliefRend wird die
Bewegungserkennung in der Grundeinstellung fiir
10 s verriegelt.

® Potentiometer Nachlaufzeit (Bild 9, 11) in die
gewinschte Position drehen.

Impulsgeber-Betrieb und Veriegelungsdauer

kénnen auch Uber die Applikationssoftware in
der ETS (Zeitschalterbetrieb) eingestellt wer-
den.

Leuchtmittelverschleil durch haufiges Schalten
bei sehr kurzen Nachlaufzeiten beachten.

system link: Physikalische Adresse und
Anwendungssoftware laden

Projektierung und Inbetriebnahme mit ETS 4 oder
neuer.

Das Gerat ist angeschlossen und betriebsbereit.
Falls vorhanden Abdeckung (3) abziehen.

® Potentiometer Nachlaufzeit (11) auf adr stellen.
® Alle 3 Status LED leuchten.

® Physikalische Adresse in das Gerat laden.

® Gerat mit physikalischer Adresse beschriften.
Anwendungs-Software in das Gerat laden.

® Nach Beendigung des Ladevorgangs oder zum
Abbruch Potenziometer Nachlaufzeit verstellen.

Die Status LED erléschen.
® Abdeckung aufrasten

easy link:

Informationen zur Anlagen-Konfiguration sind der
ausfiihrlichen Beschreibung des Service-Moduls
easy link zu entnehmen.

Anhang

Technische Daten

KNX-Medium TP1
Konfigurationsmodus S-Mode, E-Controller
Nennspannung KNX =32V SELV
Stromaufnahme KNX max. 20 mA

Anschlussart KNX Bus-Anschlussklemme

TGO008

ca. 5 ... 1000 lux (=)
ca.10s ... 30 min
ca. 90 ... 180°

Ansprechhelligkeit
Nachlaufzeit
Erfassungswinkel
Erfassungsbereich bei

Montagehdhe 1,1 m ca.10x10m

Schutzart 1P20
Umgebungstemperatur +5...+45°C
Lager-/Transporttemperatur -20 ... +70 °C
Normen EN 60669-2-1, EN 60669-1,
EN 50428
Abmessungen 45 x 44 x 28 mm
Schutzklasse 1
Zubehor
Busanschlussklemme TGO008
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