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LEGENDA

[L) Parti da leggere con attenzione.

A\ Parti riguardanti la sicurezza.

FC: finecorsa.

Elemento mobile: riassume tapparelle.

KEY
I Parts to read carefully.
A\ Parts about safety.
FC::end run.
Moving part: includes shutters.

LEGENDE

L) Parties 4 lire attentivement.

A\ Parties concernant la sécurité.

FC :fin de course.

Elément mobile : se réfere aux volets roulants.

Destinato all'automatizzazione di:

tapparelle @ tende da sole
e sistemi oscuranti

ZEICHENERKLARUNG

L] Sorgfaltig durchzulesende Abschnitte.
A\ Sicherheitsrelevante Abschnitte.

EL: Endlage.

Bewegliches Element: das sind Rollldden.

Designed exclusively to automate:

shutters @ awnings
@ vincs

&)

LEYENDA

[ Partes a leer con mucha atencion.
A\ Partes concernientes a la seguridad.
FC: final de carrera.

Elemento movil: resume persianas.

Fiir den automatischen Antrieb von:

roliagen () Markisen

Q Sonnenschutzsystemen

LEGENDA

L) Partes que devem ser lidas com
atencéo.

A\ Partes relativas a seguranga.

FC: fim de curso.

Elemento mavel: relativo & persianas.

Destinado a automatizagéo de:

persianas toldos de

protecgao solar

sistemas de redugdo de incidéncia
solar

Destinado exclusivamente a la automatizacion

de:
persianas @ toldos

e sistemas enrollantes

LEGENDA

Akapity,  kiore  nalezy  uwaznie
przeczytac.

A\ Akapity dotyczace bezpieczenstwa.

FC: wytacznik kraricowy.

Element ruchomy: odnosi sig do rolet.

Przeznaczony wytgcznie do automatyzacji:
rolet @ markiz

Q systemow zaciemniajacych

Destiné & I'automatisation de :
€= volets @ stores pare-
roulants soleil

Q systemes d'obscurcissement

(W)

LEGENDA
1) Delen die aandachtig moeten worden
gelezen.
A\ Delen die de veiligheid betreffen.
EA: eindaanslag.
Bewegend element: verwijst naar rolluiken.

Bestemd voor de automatisering van:

rolluiken @ zonweringen

Q verduisteringssystemen

YCNOBHbIE 0BO3HAYEHUA

L) Paspenbl, TpebyloLve BHUMATENLHOMO
MpOYTEHMS.

A\ Pasfientl, kacatoLLmecs 6e30MacHoCcTy.

KIN: KOHEYHbIE MONOXKEHNS.
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ATTENZIONE: IMPORTANTI ISTRUZIONI DI
SICUREZZA

Per la sicurezza delle persone & importante seguire
queste istruzioni.
Conservare queste istruzioni.
o || prodotto dovra essere destinato solo all'uso
per il quale & stato concepito. Ogni altro uso & da
considerarsi pericoloso. Came Cancelli Automatici
S.p.A. non ¢ responsabile per danni causati da usi
impropri, erronei o irragionevoli. e L'installazione
deve essere effettuata da personale qualificato
ed esperto. ® Assicurarsi che le caratteristiche
dell'elemento mobile siano compatibili con le
prestazioni del motore scelto. ® Non permettere
ai bambini di giocare con i dispositivi di comando
fissi. Tenere i dispositivi di comando portatili fuori
dalla portata dei bambini.® Guardare I'elemento in
movimento ed assicurarsi che nessuno si awicini
fino al suo arresto. ® Sottoporre di frequente ad
esame I'apparecchio, per verificare se ci sono
shilanciamenti o segni di usura o danni ai cavi
e alle molle. Non utilizzare I'apparecchio nel
caso in cui siano necessarie delle riparazioni o
delle regolazioni. ® Per la pulizia dell’'elemento
mobile, togliere I'alimentazione al motore. e E
severamente vietato: forare, immergere in acqua,
far cadere, martellare, deformare, inserire chiodi
0 viti, smontare 0 manomettere il motore e/o
il cavo di alimentazione. ® Non installare un
chiavistello manuale. ® L'elemento mobile deve
poter scorrere perfettamente e chiudersi con il
proprio peso. Evitare attriti anche minimi tra tubo
awolgitore e cassonetto, lasciando un leggero
gioco laterale al tubo. ® Durante I'installazione
0 la manutenzione e con il motore alimentato,
non causare urti meccanici e non battere con il
martello sul motore per evitare danni allelettronica
interna. Il cavo di alimentazione ¢ di tipo “Y”.
Se il cavo & danneggiato, deve essere sostituito
dal fabbricante o dalle persone con una qualifica
simile per evitare pericoli, essendo necessariattrezzi
particolari. In caso contrario la garanzia decadra.
e Per installazioni del motore dove il filo € esposto
agli agenti atmosferici, proteggere il cavo standard
in PVC, inserendolo in tubi specifici (condotti, 0
guaine anti UV). e Per evitare danni alle persone
ed al dispositivo, durante la memorizzazione &
indispensabile poter fermare il tubo awvolgitore
motorizzato in qualsiasi momento. ® Component
supplementari, come adattatori e supporti, devono
essere scelti con curafraquelli offerti dal fabbricante
Came Cancelli Automatici S.p.A. tramite la suarete
divendite. ® Se'installazione si trova ad un’altezza
dal pavimento inferiore a2,50 m, il motore € le parti
condotte devono essere protette. ® Se il motore
viene montatoin un cassonetto, questodeve essere
ispezionabile per permettere regolazioni e controlli.
e || cavo di alimentazione deve essere fissato con
cura allinterno del cassonetto di modo che non
possa entrare in contatto con le parti in movimento.
e Eventuali viti per il fissaggio dell'awolgibile non
devono toccare il motore. L'anello adattatore
che aziona il finecorsa non deve essere forato
e deve essere sistemato perfettamente nel tubo
awolgitore. @ Verificare che il diametro interno
del tubo awolgitore non sia inferiore a:

- 37 mm per Ensor 4;

- 47 mm per Ensor 5;
e || motore si surriscalda dopo 10 azionamenti
continui, la protezione termica interrompe
I"alimentazione ripristinandola dopo 10’. Il motore
funzionera a regime ridotto per 60’. e Il motore
deve essere protetto dal contatto con I'acqua e
dall'umidita. e L'apparecchio non € destinato ad
essere usato da persone (bambini compresi) le
cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano
ridotte, oppure con mancanza di esperienza o
di conoscenza, a meno che esse abbiano potuto
beneficiare, attraverso I'intermediazione di una
persona responsabile della loro sicurezza, di

una sorveglianza o di istruzioni riguardanti I'uso
dell'apparecchio. | bambini devono essere
sorvegliati per sincerarsi che non giochino con
Ia?parecch\o o |nstallare 'organo di manovra
del dispositivo di rilascio manuale a un’altezza
inferiore a 1,8 m.

INSTALLAZIONE B3, @

- é%pllcarenperno quadro, con relativa farfalla,
0 altro supporto idoneo.
- Inserire I'adattatore corona ( fino al bordo
esterno dellaghieracome supporto, allineando
le chiavi d'inserzione.
- Inserire I’adattatore puleggia @ di
scinamento efissarloconlaclipin dotazione

- Inserire il motore (5 assemblato nel tubo
awolgitore (6) fino alla corona
A NON forzare il motore nel tubo (®.

- Inserire la calotta @) nel tubo ®).

- Fissareil tubo @ al supporto fisso e sistemare
il motore () in modo che il pulsante (@) sia
facilmente raggiungibile .

A Assicurarsi che il tubo ®) sia in posizione
perfettamente orizzontale.

- Agganciare la tapparella al tubo (&) utilizzando
un cintino con accessori 0 molle rigide.
A NON utilizzare viti pit lunghe delle
autofilettanti 4.2x10mm, potrebbero
danneggiare il motore &

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Peril collegamentoelettricoallarete dialimentazione

prevedere un interruttore bipolare che ne assicurila

disconnessione, con una distanza di apertura dei
contatti di aimeno 3 mm e un fusibile adeguato
conformemente alle regole di installazione.

Connettere i conduttori del cavo di alimentazione

in una scatola di derivazione rispettando la polarita

seguente:

@ hlu (neutro), (& marrone (fase), (© giallo/verde

(terra), (D nero (fase), (© bianco (programmazione).

Se non usato isolare il filo bianco.

[In caso di dubbio contattare un elettricista
esperto prima di effettuare qualsiasi tentativo
azzardato.

E' possibile connettere in parallelo piu motori allo

stesso dispositivo di comando.

MESSA IN FUNZIONE

Una volta effettuato il collegamento elettrico,
verificare che il senso di rotazione del motore
sia quello voluto; in caso contrario invertire il filo
marrone (& con quello nero (.

| motori Ensor di default hanno una breve corsa
gia memorizzata. Per definire dei nuovi punti
di finecorsa e sufficiente spostarli oppure si
cancellano e si memorizzano nuovamente nei
punti desiderati.

Al raggiungimento di un finecorsa con il motore
alimentato premere il pulsante di programmazione;
in questo modo si disabilita il finecorsa e il motore
gira fino a che il pulsante & premuto. Al rilascio
del pulsante il motore si arresta € memorizza
proprio in quel punto il nuovo finecorsa. Ripetere
la procedura per la fase inversa.

Memorizzazione FC superiore

Portare I'elemento mobile verso il FC superiore.
Con il motore alimentato, nelle vicinanze del
punto desiderato, premere e rilasciare il pulsante
(0 quello sulla testa o quello del dispositivo di
alimentazione/programmazione (9)) il motore si
arresta e memorizza il punto di FC. Premendo
brevemente il pulsante il motore avanza a scatti.
Questo permette di aggiustare la posizione del FC.
Ad ogni rilascio del pulsante il motore memorizza
tale punto come FC.

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Memorizzazione FC inferiore

Portare I'elemento mobile verso il FC inferiore.
Ripeterelaproceduracome descrittoin precedenza,
ma alimentando il motore verso il basso.

A\ Dopo aver impostato i FC, eseguire una corsa
di salita e una di discesa.

Funzione di protezione motore

Durante il funzionamento normale (sia in apertura
che in chiusura) se il motore rileva un ostacolo
al movimento dell'elemento mobile interrompe
I'alimentazione elettrica; per ripristinare dare un
comando nella direzione opposta e rimuovere le
cause dell'anomalia.

ALTRE GESTIONI

Cancellazione di tutti i dati in memoria
I3 Con questa procedura si cancellano i punti di
FC.

Portare I'elemento mobile al FC superiore ed
eseguire consecutivamente con I'interruttore per
5 volte la sequenza Salita-Stop.
Successivamente portare I'elemento mobile al
FC inferiore ed eseguire consecutivamente_con
I'interruttore per 5 volte la sequenza Discesa-Stop.
I motore esegue un breve movimento dii salita per
confermare I'awenuta cancellazione.

A\ |l motore non ha limiti di corsa impostati;
fare attenzione alla movimentazione per non
rovinare I'elemento mobile.

A\ Dopo la cancellazione, attendere 10” prima di
effettuare altre operazioni.

Dichiarazione CE di conformita - Came Cancelli
Automatici S.p.A. dichiara che questo dispositivo
¢ conforme ai requisiti essenziali e alle altre
disposizioni pertinenti stabilite dalle direttive
2006/95/CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Codice di riferimento per richiedere una copia conforme
all'originale: DDC E H003.

Dismissione e smaltimento - Prima di procedere
verifi care le normative specifi che vigenti nel luogo
d'installazione. I componenti dell'imballo (cartone,
plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifi uti solidi
urbani e possono essere smaltiti, semplicemente
eff etfuando b raccolta diff erenziata. Altri componenti
(schede elettroniche, batterie dei trasmettitori,
etc.) possono contenere sostanze inquinanti.
Vanno rimossi e consegnati a ditte autorizzate
al recupero e allo smaltimento degli stessi.
NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

| dati e le informazioni indiicate in questo manuale sono
aa ritenersi suscettibili ai modifica in qualsiasi momento e
senza obbligo di preawviso.
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ATTENTION: IMPORTANT SAFETY INSTRUC-
TIONS

For personal safety, it is important to follow all
these instructions.
Keep these instructions.
 The productshould only be used for the purpose for
which it was designed. Any other use is considered
dangerous. Came Cancelli Automatici S.p.A. will
not be held liable for damage caused by improper,
incorrector unreasonable use. ® Installation mustbe
carried outby qualified and experienced personnel.
 Make sure the characteristics of the moving part
are compatible with the performance of the chosen
motor. ® @ Do not allow children to play with the
fixed control devices. Keep the portable control
devices out of reach of children.e Keep an eye on
the moving partand make sure no one approaches
ituntilithas stopped. ® Check the device frequently
tosee whether there are any problems with balance
orsigns of wear or damaged to cables or springs. Do
not use the device if any repair or adjustments are
required. e Disconnect power to the motor before
cleaning the moving part. e It is strictly forbidden
to: pierce, immerse inwater, drop, hammer, deform,
insert nails or screws, dismantle or tamper with the
motor and/or power cable. ® Donotinstallamanual
bolt. e The moving part must be able to slide freely
and close itself under its own weight. Ensure there
is no friction at all between the roller tube and the
box, leaving a slight gap at the side of the tube.
 During installation or maintenance and while the
motor is powered, prevent mechanical shocks and
do not hammer the motor so as not to damage the
internal electronics. ® The power cable is a “Y”
type. If the cable is damaged, it must be replaced
by the manufacturer or persons with a similar
qualification in order to prevent danger, as special
equipment is required. The warranty is invalidated
otherwise. ® For motor installations where the wire is
exposed to the weather, protect the standard cable
with PVC, inserting it into specific tubes (ducts or
anti-UV sheaths). e To prevent damaging the
device and injuries, during memorisation, it must
be possible to stop the motorised roller tube at any
time. e Additional components, such as adapters
and supports, must be carefully chosen from
those offered by the manufacturer Came Cancelli
Automatici S.p.A. through its sales network. e If
the installation is at a height from the floor lower
than 2.5 m, the motor and the driven parts must
be protected. e If the motor is installed in a box, it
must be possible to inspect it for adjustments and
checks. ® The power cable and antenna cable mus
the carefully secured inside the box so that they
cannot come into contact with the moving parts.
© Any screws used to secure the roller shutter must
not touch the motor. The adapter ring that activates
the end run must not be drilled and must be slotted
perfectly into the roller tube. ® Check that the
internal diameter of the roller tube is not less than:

- 37 mm for Ensor 4;

- 47 mm for Ensor 5;
© The motor overheats after it is activated 10 times
in a row. The circuit breaker interrupts the power
supply, reconnecting it after 10 The motor will
operate at a reduced speed for 60’ ® The motor
must be protected from contact with water and
moisture. ® The device is not designed to be used
by persons (including children) whose physical,
sensorial or mental capacities are limited, or who
are lacking in experience or knowledge, unless said
persons can be supervised or given instructions
regarding using the device by a person responsible
for their safety.  Children must be supervised to
ensure they do not play with the device. o Install
the moving component of the manual release
device at a height of less than 1.8 m.

INSTALLATION B3, B

- Fitthe square pin and its butterfly, (O or other
suitable support.

- Insert the crown adaptor (2) until reaching the

outer edge of the ring nutas a support, aligning

the insertion keys..

Plug the adapter pulley 3 drive and secure it

with the clip supplied

Insert the assembled motor (3 into the roller

tube (& until reaching the crown

A DO NOT force the motor into the tube @©).

Insert the cap @ into the tube(®)

- Fixthe hose é tothe fixed support and arrange
the motor (3 so that the button (4 is easy to
reach.

A Make sure that the tube ® is ina perfectly
horizontal position.

- Attach the shutter to the tube (© using a belt
with accessories or rigid springs.

A\ DONQT use screws longer than 4.2x10mm
self- tappm crews as they could damage
the motor %

ELECTRICAL CONNECTIONS

For electrical connection to the mains, there

should be a double-pole switch that ensures

disconnection, with a contact gap of at least 3

mm and an appropriate fuse that complies with

the installation rules.

Connect the conductors of the power cord to a

junction box, respecting the polarity below:

(@ blue (neutral), ® brown (phase), © yellow/

green (ground), (@ black (phase), (® white

(programming).

[ If not used, isolate the white wire.

[0 I in doubt, contact an experienced electrician
before making any risky attempts.

Multiple motors can be connected to the same

control device.

PUTTING INTO OPERATION

Once the electrical connection has been made,
check that the direction of rotation of the motor is
as required. If it is not, invert the brown wire (&
with the black wire (.

The Ensor motors have a brief run memorised by
default. Define new end points simply by moving
them or by deleting and memorising them in the
target points.

Upon reaching end run with the motor running,
press the programming button; this will disable
the end run and the motor keeps spinning until
the button is pressed. Upon releasing the button,
the engine stops and stores the new end run in
that point. Repeat the procedure for reverse phase.
Memorising the top ER

Move the moving part towards the top FC .
Withthe motor powered, inthe vicinity of the desired
point, press and release the button (either the one
on the head or the one on the power/programming
dewce@ the motor stops and stores the ER point.
Pressing the button briefly moves the motor step
by step. Use this method to adjust the position of
the ER point. Each time the button is released, the
motor memorises this point as an ER.

Memorising the bottom ER

Move the moving part towards the bottom ER.

Repeat the procedure described above, this time

powering the motor to move downwards.

A\ After setting the ERs, perform one complete
up and down run.

TROUBLESHOOTING

Motor Protection Function

During normal operation (both opening and
closing) if the motor detects an obstacle impeding
movement of the movable element, it cuts the
power supply; restore the system by prompting in
the opposite direction and remove the causes that
generated the fault.

OTHER MANAGEMENT

Deleting all the data in the memory

L This procedure clears all the ER points.

Bring the moving part to the top ER and perform

the Up-Stop sequence 5 times consecutively

using the switch.

Then move the moving part to the bottom ER and

perform the Down-Stop sequence using the switch

5 times in a row.

The motor will perform a brief upward movement

to confirm that clearing has taken place.

A\ The engine has no travel limits set; careful
handling to avoid damaging the moving part.

A\ After deletion, wait 10” before performing other
operations.

CE Declaration of conformity - Came Cancell
Automatici S.p.A. declares that this device
complies with the essential requirements and
other relevant provisions established in
Directives 2006/95/EC and 2014/30/UE.

Reference code for requesting a true copy: DDC E
HO03.

Decommissioning and disposal - Before
proceeding, itis always advisable to check specifi ¢
regulations in force in the place of disposal.

Packaging components (cardboard, plastic etc.)
can be disposed of together with normal household
waste, by simply separating the diff e rent types
of waste and recycling them. Other components
(circuit boards, remote control batteries etc.)
may contain pollutants. They should therefore
be removed and handed over to companies
authorised to recover and dispose of them.
DISPOSE OF PROPERLY!

The data and information provided in this manual are
subject to change at any time without prior notice.

ATTENTION : INSTRUCTIONS DE SECURITE
IMPORTANTES

Il'est important, pour la sécurité des personnes,
de suivre ces instructions.
Conserver ces instructions.
o Le produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation
pour laquelle il a été congu. Toute autre
utilisation est a considérer comme dangereuse.
Came Cancelli Automatici S.p.A. décline toute
responsabilité en cas de dommages provoqués
par des utilisations impropres, incorrectes ou
déraisonnables. e Linstallation doit étre exécutée
par du personnel qualifié et spécialisé. ® S'assurer
que les caractéristiques de I'élément mobile sont
biencompatibles avec les performances du moteur
choisi. ® Ne pas permettre aux enfants de jouer
avec les dispositifs de commande fixes. Tenir les
dispositifs de commande portatifs hors de la portée
desenfants.® Controlerle mouvement de I'élément
et s'assurer que personne ne s'en approche avant
|'arrét complet. @ Controler souvent |'appareil pour
s'assurer de I'absence de déséquilibres, signes
d'usure ou dommages aux cables et aux ressorts.
Ne pas utiliser I'appareil en cas de réparations ou
de réglages nécessaires. ® Pour le nettoyage de
|'élément mobile, mettre le moteur hors tension.
o || est strictement interdit de/d" : percer, plonger
dans I'eau, faire tomber, marteler, déformer,
introduire des clous ou des vis, démonter ou altérer
le moteur et/ou le cable d'alimentation. ® Ne pas
installer un verrou manuel. e L'élément mobile
doit pouvoir glisser librement et se fermer avec
son propre poids. Eviter les frottements, méme
minimes, entre le tube enrouleur et le caisson, en
prévoyantun espace sur les cotés du tube. @ Durant
I'installation ou I'entretien avec moteur sous tension,
ne pas provoquer de chocs mécaniques et ne
pas donner de coups de marteau sur le moteur
pour éviter d'endommager I'électronique interne.
e cable d'alimentation est de type « Y ». Si le
cable est endommag, il doit étre remplacé par le
fabricant ou par des personnes ayant son méme
niveau de qualification afin d'éviter tout danger
dil & I'utilisation nécessaire d'outils particuliers.
Dans le cas contraire, la garantie sera annulée.
 En cas d'installations du moteur avec fil exposé
aux agents atmosphériques, protéger le cable
standard en PVC par des tubes spécifiques
(conduits ou gaines anti-UV). ® Pour éviter tout
dommage aux personnes et au dispositif, il est
indispensable, durant la mémorisation, de pouvoir
arréter a tout moment le tube enrouleur motorisé.
 Les composants supplémentaires (adaptateurs
et supports) doivent étre soigneusement choisis
parmi ceux offerts par le biais du réseau de ventes
du fabricant Came Cancelli Automatici S.p.A. @ En
cas d'installation positionnée a une hauteur du sol
inférieurea2,50 m, protéger le moteur etles parties
entrainées. ® En cas de moteur installé dans un
caisson, ce dernier doit étre ouvrable de maniére
a permettre tout réglage et controle.  Le cable
d'alimentation doit étre fixé soigneusement dans
le caisson de maniére a ne pas entrer en contact
avec les parties en mouvement. @ Les éventuelles
vis de fixation de |'enrouleur ne doivent pas toucher
le moteur. La bague d'adaptation qui actionne la
butée de fin de course ne doit pas étre percée et
doit étre correctement positionnée dans le tube
enrouleur. e S'assurer que le diametre intérieur
du tube enrouleur n'est pas inférieur a :
- 37 mm pour Ensor 4 ;

- 47 mm pour Ensor 5 ;
o |lyasurchauffe dumoteurapres 10actionnements
continus, la protection coupe |'alimentation pour la
rétablir au bout de 10'. Le moteur fonctionnera au
ralenti pendant 60", @ Le moteur doit étre protégé
contre I'eau et I'humidité. e L'appareil n'a pas
été congu pour étre utilisé par des personnes (y
compris les enfants) aux capacités physiques,
sensorielles oumentalesréduites, ou aux personnes
dotées d'une expérience et d'une connaissance
insuffisantes, amoins qu'elles ne bénéficient, parle

biais d'une personne responsable de leur sécurité,
d'une surveillance ou d'instructions concernant
|'utilisation de I'appareil. © II est nécessaire de
surveiller les enfants afin de s'assurer qu'ils ne
jouent pas avec |'appareil. o Installer I'organe de
manceuvre du dispositif de relachement manuel
a une hauteur inferieure a 1,8 m.

INSTALLATION B3, ©@

/é%phquer le goujon carré, avec son papillon,

ou autre support approprié.

- Introduire I'adaptateur couronne ) jusqu'au
bord externe de la bague comme support, en
alignant les clés d'insertion.

- Introduire 'adaptateur de poulie @
d'entraingment et le fixer a |'aide de I'agrafe
fournie (®.

- Introduire le moteur (3 assemblg dans le tube
enrouleur (8 jusqu'a la couronne )

A INEP/éSforcerI'introduction dumoteur dans
e tube

- Introduire la calotte (7 dans le tube (©.

- Fixer le tube (® au support fixe et positionner
le moteur (5 de maniere & ce que le bouton
@ soit facilement accessible.

A S'assurer que le tube (® est dans une
position parfaitement horizontale.

- Accrocher le volet roulant au tube ) & I'aide
d'une sangle avec accessoires ou ressorts
rigides.

A\ NEPAS utiliser des vis plus longues que les
vis autotaraudeuses 4,2x10 mm car elles
pourraient endommager le moteur (3.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Prévoir un interrupteur bipolaire pour la mise
hors tension, avec une distance d'ouverture des
contacts d'au moins 3 mm et un fusible approprié
conformément aux regles d'installation.
Connecter les conducteurs du cable d'alimentation
dans un bottier de dérivation en respectant la
polarité suivante :
@bleu égeutre), (& marron (phase), (© jaune/vert
(terre), (@ noir (phase), (© blanc (programmation).
[ S'il n'est pas utilisé, isoler le fil blanc.
[ Encas de doute, contacter un électricien qualifié
et éviter toute tentative imprudente.
Il est possible de connecter en paralléle plusieurs
moteurs au méme dispositif de commande.

MISE EN FONCTION

Apres avoir effectué le branchement électrique,
s'assurer que le moteur tourne bien dans le sens
souhaité ; dans le cas contraire, inverser le fil
marron (® et le il noir

Les moteurs Ensor ont par défaut une course breve
déja mémorisée. Pour définir de nouveaux points
de fin de course, il suffit de les déplacer ou de les
effacer et de les remémoriser aux points souhaités.
Apres avoir atteint un fin de course avec moteur
sous tension, I'enfoncement du bouton de
programmation permet de désactiver le fin de
course ; le moteur tourne jusqu'au relachement du
bouton. Au relachement de ce dernier, le moteur
s'arréte et mémorise le nouveau fin de course en
ce méme point d'arrét. Répéter cette procédure
pour la phase inverse.

Mémorisation FC supérieur
Amener |'élément mobile vers le FC supérieur.
Avec moteur sous tension, prés du point souhaité,
enfoncer et relacher le bouton (celui de la téte ou
celui du dispositif d'alimentation/programmation
), le moteur s'arréte et mémorise le point de
FC. En appuyant brievement sur le bouton, le
moteur effectue un avancement par a-coups, ce
qui permet de régler la position du FC. A chaque
relachement du bouton, le moteur mémorise ce
point comme FC.

RESOLUTION DES PROBLEMES

Mémorisation FC inférieur

Amener I'élément mobile vers le FC inférieur.

Répéter la procédure décrite précédemment en

alimentant cette fois-ci le moteur vers le bas.

A\ Apres avoir configuré les FC, effectuer une
montée et une descente.

Fonction de protection du moteur

Si, durant le fonctionnement normal (en phase
d'ouverture comme en phase de fermeture),
le moteur détecte un obstacle empéchant le
mouvementde'élément mobile, il coupe le courant
électrique ; pour rétablir ce dernier, envoyer une
commande dans|'autre sens etéliminer les causes
de I'anomalie.

AUTRES GESTIONS

Suppression de toutes les données mémorisées
[0 Cette procédure élimine les points de FC.
Amener I'élément mobile vers le FC supérieur et
effectuer 5 fois de suite a I'aide de I'interrupteur
la séquence Montée-Arrét.

Amenerensuite |'élément mobile versle FCinférieur

et effectuer 5 fois de suite a I'aide de I'interrupteur

la séquence Descente-Arrét,

Le moteur effectue un bref mouvement de montée

pour confirmer |'élimination effective.

A Aucune limite de course du moteur n'a
été configurée ; faire attention a la
manutention pour ne pas endommager
|'élément mobile.

A Autermedelasuppression, attendre 10"
avanttoute autre opération.

Déclaration CE de conformité - Came Cancelli
Automatici S.p.A. déclare que ce dispositif est
conforme aux exigences essentielles et aux
dispositions pertinentes établies par les directives
2006/95/CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Code de référence pour demander une copie conforme a
l'original : DDC E HO03.

Mise au rebut et élimination - Avant d'eff ectuer
ces opérations, vérifierlesnormesspécifi - quesen
vigueur sur le lieu d'installation. Les composants
de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont
assimilables aux déchets urbains solides et peuvent
étre éliminés en procédant tout simplement a la
collecte diff érenciée. D'autres composants (cartes
électroniques, batteries des émetteurs, etc.)
peuvent contenir des substances polluantes. Il
faut les désinstaller et les remettre aux entreprises
autorisées a les récupérer et a les éliminer. NE
PAS JETER DANS LA NATURE !

Les données et les informations contenues dans ce
manuel sont susceptibles de subir des modifications
a tout moment et sans aucun préavis.

@ PROBLEMA

© CcAUsA

© SOLUZIONE

@ PROBLEM

© CAUSE

© SOLUTION

® PROBLEME

© CAUSE

© SOLUTION

llmotore tubolare non parte o parte troppo
lentamente

L" elemento mobile non si ferma in
corrispondenza dei punti di FC

inserita

II'motore gira, ma I'elemento mobile
non si muove

- Manca |'alimentazione di rete
- Interferenze o sovraccarico
- Intervento di protezione termica

- Il finecorsa non & bene inserito nel tubo avvolgitore
- La regolazione dei punti di finecorsa non & corretta
- La puleggia non & adeguata o correttamente

- Il supporto del perno non ¢ fissato correttamente

- L'elemento mobile non & agganciato al tubo
awolgitore

- La corona motrice non € correttamente inserita
nell'albero del motore

- Verificare I'alimentazione di rete
- Controllare le guide e il peso della tapparella
- Attendere il raffreddamento del sistema

- Controllare o riposizionare il finecorsa nel tubo avvolgitore

- Ripetere la procedura di regolazione dei punti di finecorsa

- Controllare che la puleggia motrice sia adeguata e corretta-
mente inserita nel tubo avvolgitore

- Verificare il fissaggio del supporto del perno al cassonetto
oppure al muro

- Controllare che I'elemento mobile sia ben agganciata al
tubo awvolgitore

- Controllare che la corona motrice sia correttamente inserita
nelle linguette della ghiera

The tubular motor does not start or starts
too slowly

The moving part does not stop at the
ER points

The motor turns, but the moving part
does not move

- No mains power
- Interference or overload
- Circuit breaker intervention

- The end run is not correctly inserted in the roller
tube

- The end run points are not set correctly

- The pulley is not suitable or is not inserted
correctly

- The pin support is not secured correctly

- The moving part is not attached to the roller tube
- The driving crown is not correctly inserted inside
the motor shaft

- Check mains power
- Check the guides and the weight of the shutter
- Wait for the system to cool down

- Check or reposition the end run in the roller tube

- Repeat the procedure to set the end run points

- Check that the driving pulley is suitable and correctly
inserted in the roller tube

- Check that the pin support is secured to the box or to

the wall

- Check that the moving part is well-attached to the roller

tube

- Check that the motor crown is correctly inserted inside the
ring nut tabs

Non si cancellano tutti i dati in memoria
del motore

- Sequenza non corretta

- Ripetere la procedura

Not all the data in the motor memory
is deleted

- Incorrect sequence

- Repeat the procedure

Le moteur tubulaire ne démarre pas ou
démarre trop lentement

L'élément mobile ne s'arréte pasau niveau
des points de la butée de FC

Le moteur tourne mais I'élément mobile
ne bouge pas

- Absence d'alimentation secteur
- Interférences ou surcharge
- Intervention du déclencheur thermique

- La butée de fin de course n'est pas correctement
introduite dans le tube enrouleur

- Le réglage des points de fin de course est incorrect

- La poulie n'est pas adéquate ou n'est pas correc-
tement introduite

- Le support du pivot n'est pas correctement fixé

- L'élément mobile n'est pas fixé au tube enrouleur
- La couronne motrice n'est pas correctement
introduite dans I'arbre du moteur

- Contréler I'alimentation secteur
- Controler les glissieres et le poids du volet roulant
- Attendre le refroidissement du systeme

- Contréler ou repositionner la butée de fin de course dans
le tube enrouleur

- Répéter la procédure de réglage des points de fin de
course

- Controler que la poulie motrice est bien appropriée et
correctement introduite dans le tube enrouleur

- Controler la fixation du support du pivot au caisson ou
au mur

- S'assurer que I'élément mobile est bien fixé au tube
enrouleur

- S'assurer que la couronne motrice est correctement
introduite dans les languettes de la bague

Impossible d'effacer toutes les données
présentes dans la mémoire du moteur

- Séquence incorrecte

- Répéter la procédure

Eventuali problemi di mal funzionamento del motore, contattare: CAME SERVICE ITALIA 800 295830

For any motor malfunctioning, contact: artservice@came.com.

En cas de mauvais fonctionnements du moteur, contacter : artservice@came.com.
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ACHTUNG: WICHTIGE SICHERHEITSHIN-
WEISE

Um die Sicherheit zu gewahrleisten, miissen diese
Anweisungen befolgt werden.

Diese Anleitung aufbewahren.

 Das Produkt darf nur fiir den Verwendungszweck,
flir den es entwickelt wurde, verwendet werden.
Andere Verwendungszwecke sind geféhrlich.
Came Cancelli Automatici S.p.a. haftet nicht
fur durch ungeeignete, unsachgemaBe bzw.
fehlerhafte Verwendung verursachte Schéden.
 Die Montage muss von erfahrenen Fachleuten
durchgefiihrt werden. e Uberpriifen, dass das
bewegliche Element der Leistung des gewahlten
Antriebs entspricht. ® Kindern das Spielen mit
festen Befehlsgerdten untersagen. Handsender
nicht in der Reichweite von Kindern halten.e Das
sich bewegende Element nicht aus den Augen
lassen und darauf achten, dass sich niemand
diesem vor dem vollstandigen Stillstand néhert.
o Das Gerét Gfters (iberpriifen, um festzustellen
ob es gut ausgewuchtet ist bzw. ob die Kabel
und Federn VerschleiBerscheinungen aufweisen.
Gerdt nicht verwenden, wenn Reparaturen bzw.
Einstellungennotwendig sind. e Vor der Sduberung
des beweglichen Elements die Stromzufuhr
unterbrechen.  Es ist strengstens verboten: den
Antrieb bzw. das Versorgungskabel anzubohren,
in Wasser zu tauchen, mit einem Hammer zu
bearbeiten, umzuformen, zu zerlegen oder in
irgend einer Weise zu verdndern. e Keinen
mechanischenRiegel montieren.  Dasbewegliche
Element muss perfekt gleiten und sich durch
sein Gewicht schlieBen. Die geringste Reibung
zwischen Rohrwelle und Kasten muss durch
einen Kleinen Spielraum seitlich der Rohrwelle
vermieden werden. e Wahrend der Montage bzw.
der Wartung bei mit Strom versorgtem Antrieb
mechanische StdBe vermeiden und nicht mit
einem Hammer auf den Antrieb schlagen, da dies
die integrierte Steuerung beschadigen konnte.
o Netzkabel Typ "Y". Sollte das Kabel beschédigt
sein, dieses zur Vermeidung jeglicher Gefahr
vom Hersteller oder von qualifizierten Fachleuten
ersetzen lassen, da dafiir Sonderwerkzeug
notig ist. Ansonsten verféllt die Garantie. ® Bei
der Montage von Antrieben, deren Kabel den
Wettereinfliissen ausgesetzt ist, das Standard-
PVC-Kabel schiitzen, indem es durch dafiir
vorgesehene Rohre gefiihrt wird (Kabelrohre oder
UV-besténdige Ummantelungen). ® Um wéhrend
derEinspeicherung etwaige Personenschéden bzw.
Schéden an der Anlage zu vermeiden, muss die
angetriebene Rohrwelle jederzeit arretiert werden
kénnen. e Zusétzliche Anlagekomponenten, wie
Adapter und Haltebeschlage, miissen sorgfaltig,
unter denvom Hersteller Came Cancelli Automatici
S.p.A. liber das Vertriebsnetz angebotenen,
ausgewahlt werden. e Sollte die Anlage in einer
Hohe unter 2,5 m vom Boden montiert werden,
mussen Antrieb und Rollladen durch weitere
Schutzeinrichtungen gesichertwerden. ® Wenn der
Antrieb in einem Kasten montiert wird, muss dieser
fiir die Einstellung und Kontrolle der Anlage (iber
eine Inspektionsklappe verfligen. ® Das Netzkabel
muss sorgféltig im Kasten befestigt werden, umzu
vermeiden, dass es mit den beweglichen Teilen in
Bertihrung kommt. e Evtl. fiir die Befestigung des
Rollladens verwendete Schrauben, diirfenin keinem
Fall mitdem Antriebin Berlihrung kommen. Der die
Endlaufeinheitschaltende Adapterring muss perfekt
aufderRohrwelle montiertund darf nichtangebohrt
werden. e Uberpriifen, dass der Innendurchmesser
der Rohrwelle nicht weniger als:

- 37 mm flir Ensor 4;
- 47 mm fiir Ensor 5 misst;

e Der Motor dberhitzt sich nach 10-maligem,
aufeinanderfolgendem Betrieb. Der
Thermoschutzschalter unterbricht die Stromzufuhr
und schaltet sie nach 10" wieder ein. Der Antrieb
funktioniert 60" lang mit halber Kraft. e Der Antrieb
muss vor Wasser und Feuchtigkeit geschiitzt

werden. @ Die Anlage ist nicht geeignet, um
von Personen (darunter auch Kindern) mit
beschrankten physischen, sensorischen oder
geistigen Fahigkeitenbzw., die nicht iiber die nétige
Erfahrung und Kenntnisse verfiigen, verwendet
zu werden, es sei denn sie werden durch eine
fir ihre Sicherheit verantwortliche Person bei der
Verwendung der Anlage tiberwacht bzw. wurden
von dieser mit dem Betrieb der Anlage vertraut
gemacht e Kinder miissen beaufsichtigt werden,
um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat
spielen. e Das manuelle Entriegelungssystem in
weniger als 1,8 m Hohe montieren.

MONTAGE B3, @

- Den Vierkantzapfen und die entsprechende
Fliigelhalterung (1 bzw. eine andere geeignete
Halterung anbringen.

- Den Ringadapter () als Halterung bis an den

&uBeren Rand der Ringmutter schieben und

dabei die Insertionsschltissel ausrichten.

Den Seilrollenadapter (3 aufstecken und mit

der mitgelieferten Klammer befestigen (8.

Den zusammengebauten Antrieb (Sauf die

Rohrwelle stecken (& und bis an die Krone

schigben @.

A\ DEN Motor nicht unter Kraftanwendung auf

die Rohrwelle (®) stecken.

Die Kappe @) auf die Rohrwelle (® stecken.

Die Rohrwelle (&) am festen Haltebeschlag

befestigen und den Antrieb (5 so montieren,

dass der Taster (@) leicht zu erreichen ist.

A Sicher stellen, dass die Rohrwelle (©

vollkommen waagerecht ist.

Rollladen wieder in die Rohrwelle (& einhaken,
dafiir ein Spindelsystem mit Zubehdr oder starre
Federn verwenden.

A\ KEINE langeren Schrauben verwenden, als
die 4,2x10 mm Schneidschrauben da sie
den Antrieb (5 beschéadigen konnten.

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Fiir den Anschluss an das Stromnetz einen

zweipoligen Trennschalter mit einer Distanz von

mindestens 3 mm und einen angemessene,
den Montagevorgaben entsprechende

Schmelzsicherung vorsehen.

DieDréhte des Netzkabelsineiner Verteilerschachtel

anschlieBen und dabei die folgende Polung

beachten:

(@ blau (neutral), ® braun (Phase), © gelb/

grin (Erdung), (@ schwarz (Phase), (® weiB

(Programmierung).

X Bei Nichtverwendung den weiBen Draht
abklemmen.

[Im- Zweifelsfall, einen erfahrenen Elektriker
kontaktieren und keine riskanten Versuche
anstellen.

Es konnen mehrere Antriebe auf demselben

Befehlsgeber parallel geschaltet werden.

INBETRIEBNAHME

Nach Ausflihrung der elektrischen Anschliisse
iberprifen, dass die Drehrichtung der
gewlinschten entspricht; Ansonsten den
braunen Draht ® mit dem schwarzen Draht
austauschen (@).

In der Defaulteinstellung wurde ein kurzer
Laufweg schon in die Antriebe des Typs Ensor
eingespeichert. Um neue Endlagen festzulegen,
genligt es diese zu verschieben. Sie kénnen
auch geléscht und die gewiinschten Endlagen
neu eingespeichert werden.

Bei mit Strom versorgtem Antrieb eine Endlage
erreichen und den Programmiertaster driicken;
auf diese Weise wird die Endlage ausgeschlossen
und der Motor dreht, solange der Taster gedriickt
wird. Nach Loslassen des Tasters hélt der Antrieb
und die neue Endlage wird eingespeichert. Das
Gangze fir die andere Endlage wiederholen.

STORUNGSBESEITIGUNG

Einspeicherung der oberen EL

Bewegliches Element bis zur oberen EL fahren.
Bei mit Strom versorgtem Antrieb in der Néhe
der gewiinschten Endlage den Taster (auf
dem Antriebskopf oder den auf dem Netz-/
Programmiergerat (9) driicken und wieder
loslassen. Der Antrieb halt und speichert die EL.
Durch kurzen Tasterdruck bewegt sich der Antrieb
schrittweise. Dies ermdglicht die Korrektur der EL.
Jedes Mal, wenn der Taster losgelassen wird, wird
dieser Punkt als EL eingespeichert.

Einspeicherung der unteren EL

Bewegliches Element bis zur unteren EL fahren.

Den oben beschriebenen Vorgang wiederholen,

dabei den Antrieb nach unten fahren.

A NachEinstellung der ELeinmal hoch undeinmal
runter fahren.

Schutzfunktion

Beinormalem Betrieb (Auf- oder Zulauf), wird nach

Hinderniserfassung die Stromzufuhr unterbrochen;

um diese wieder einzuschalten, einen Schaltbefehl

in entgegengesetzte Richtung geben und das

Hindernis beseitigen.

ANDERE EINSTELLUNGEN

Ldschen aller eingespeicherten Daten

[ Auf diese Weise werden die EL geldscht.

Das bewegliche Element an die obere EL fahren

und mit dem Taster 5 Mal die Sequenz hoch-

stopp wiederholen.

AnschlieBend das bewegliche Element an die

untere EL fahren und mit dem Taster 5 Mal die

Sequenz runter-stopp wiederholen.

Der Antrieb ruckt kurz nach oben, um den

Ldschvorgang zu bestétigen.

A\ Im Antrieb wurden keine Laufgrenzen
festgelegt; beim Betrieb vorsichtig sein, um
das bewegliche Element nichtzu beschédigen.

A Nach dem Loschen 10" warten und erst dann
andere Vorgdnge vornehmen.

EG-Konformitétserklarung - Die Came Cancelli
Automatici S.p.A. bestétigt, dass dieses Gerat den
grundlegenden Anforderungen und entsprechenden
Bestimmungen der Richtlinien 2006/95/EG,
2004/108/EG, 1999/5/EG entspricht.

Artikel-Nr. um eine dem Original entsprechende Kopie
anzufordern: DDC E HO03.

Abbau und Entsorgung - Vor der Entsorgung sollte
man sich (ber die am Installationsort geltenden
Vorschriften informieren. Die Bestandteile der
Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) konnen
getrennt gesammelt mit dem normalen Hausmiill
entsorgt werden. Weitere Bestandteile (Platinen,
Handsenderbatterien usw.) kénnen Schadstoffe
enthalten. Sie miissen dementsprechend entfernt
undin zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.
NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
Die in dieser Anleitung angegebenen Daten und Informa-

tionen kdnnen jederzeit, ohne Voranktindigung abgeén-
dert werden.

® STORUNG

© URSACHE

© LOSUNG

Der Rohrantrieb fahrt nicht bzw. zu
langsam an

Das bewegliche Element hélt nicht in
den EL

Der Antrieb dreht aber das bewegliche
Element bewegt sich nicht

- Keine Stromzufuhr
- Stérungen bzw. Uberlastung
- Eingriff des Thermoschutzschalters

- Die Endlageneinheit ist nicht korrekt in die

- Stromversorgung Uberpriifen
- Fihrschienen und Rollladengewicht tiberpriifen
- Abwarten, dass das System abkihlt

- Endlagenschalter kontrollieren bzw. besser in die Rohrwelle

©)

PRECAUCION: IMPORTANTES INSTRUCCIO-
NES DE SEGURIDAD

Para garantizarla seguridad es importante respetar
estas instrucciones.
Conservar estas instrucciones.
o Elproducto debera utilizarse sloy exclusivamente
para los usos establecidos. Cualquier uso diferente
se debe considerar peligroso. Came Cancelli
Automatici S.p.a. nopodraconsiderarse responsable
debido a danos causados por usos inapropiados,
errados e indebidos. e La instalacion debe ser
efectuada por personal cualificadoy experimentado.
o Cerciorarse que las caracteristicas del elemento
mavil sean compatibles con las prestaciones del
motor elegido. ® e No permitir jamés jugar a los
nifios con dispositivos de mando fijos. Mantener
los dispositivos de mando alejados del alcance de
los nifios.e Controlar el elemento en movimiento
y cerciorarse que nadie se acerque hasta su
detencion. e Examinar frecuentemente el equipo
paraverificar posibles desequilibrados, desgastes o
dafios en los cables y muelles. No utilizar el equipo
encaso que fuese necesario efectuar reparaciones
oregulacionesal mismo.  Paralimpiar el elemento
mavil, desconectar la alimentacion del motor.
o Esta totalmente prohibido: taladrar, sumergir en
agua, hacer caer, martillar, deformar, introducir
clavos o tornillos, desmontar o adulterar el motor
y/o el cable de alimentacion. e No instalar un
gancho manual. e El elemento mdvil debe poder
deslizarse perfectamente y cerrarse gracias a su
propio peso. Evitar rozamientos, incluso minimos,
entre el tubo enrollador y el cajon, permitiendo un
ligero juego lateral al tubo. ® Durante la instalacion
y el mantenimiento y con el motor alimentado, no
provocar golpes mecanicos y no martillar el motor
porque podria dafiarse el mecanismo electronico
interno.  El cable de alimentacion es de tipo “Y”.
Si el cable esta dafiado, debe ser sustituido por el
fabricante o por personas cualificadas que cuenten
cON equipos especiales para evitar eventuales
peligros. De lo contrario, la garantia quedard
anulada. e Para instalaciones del motor donde
el cable estd expuesto a agentes atmosféricos,
colocar el cable estandar de PVC dentro de tubos
(conductos o vainas anti UV) e Para evitar dafios
a personas Y al equipo mismo es indispensable
que durante la memorizacion sea posible detener
el tubo enrollante motorizado en cualquier
momento. ® Los componentes suplementarios
tales como adaptadores y soportes deben elegirse
meticulosamente entre los componentes ofrecidos
por el fabricante Came Cancelli Automatici S.p.a.
a través de su red de venta.  Si la instalacion se
encuentraa unaalturainferior de 2,50 m. respecto
del pavimento, el motor y las partes conductoras
deben estar protegidas. ® En el caso que el motor
se montase dentro de un cajon, dicho motor
debera ser accesible para permitir la calibracion
y los controles. e El cable de alimentacion debe
fijarse meticulosamente en el interior del cajon para
evitar que se ponga en contacto con las partes en
movimiento. ® Los tornillos utilizados para la fijacion
del enrollable no deben tocar el motor. El anillo
adaptador que acciona el final de carrera no debe
estar taladrado y debe colocarse perfectamente
en el tubo enrollante. e Verificar que el didmetro
interior del tubo no sea inferior de:

- 37 mm para Ensor 4;

- 47 mm para Ensor 5;

e EI motor se recalienta después de 10
accionamientos seguidos, la proteccion térmica
interrumpe la alimentacion y la reanuda después
de 10’ El motor funcionara a regimen reducido
durante 60'. ® El motor no debe entrar en contacto
con agua ni con humedad. e El equipo no puede
ser utilizado por personas (comprendidos los nifios)
cuya capacidad fisica, sensorial o mental sean
reducidas o no posean experiencia ni instruccion,
salvo en caso que las mismas sean controladas
por una persona responsable de su seguridad o
hayan recibido instrucciones concernientes al uso

del equipo. ® No ?ermiti( alos nifios jugar con los
equipos. e Instalar el drgano de maniobra del
dispositivo de desactivacion manual a una altura
inferior de 1,8 m.

INSTALACION B, B

- Aplicar el pernocuadrado conlacorrespondiente
mariposa, (1) u otro soporte adecuado.

- Insertar el adaptador corona () hasta el borde
externo del casquillo como soporte, alineando
las llaves de insercion.

- Insertar el adaptador polea 3 de arrastre y
fijarlo con el pasador suministrado (8).

- Insertar el motor (5) ensamblado en el tubo
(6) hasta la corona (2.

A NO forzar el motor en el tubo (6).
- Insertar la t%a @ en el tubo ©.

- Fijareltubo (® al soportefijoy ubicarel motor &
de manera que el pulsador (@ sea accesible.
A Cerciorarse que el tubo (&) esté en posicion

perfectamente horizontal.

- Enganchar la persiana en el tubo (&) utilizando
una abrazadera con accesorios 0 muelles
rigidos.

A NO utilizar tornillos més largos que los
autotaladrantes de 4.2x10mm porque
podrian dafiar el motor .

CONEXIONES ELECTRICAS

Para la conexion eléctrica a la red disponer de un

interruptor bipolar que garantice la desconexion,

con una distancia de apertura de los contactos
de 3 mm como minimo y un fusible adecuado
de conformidad con las reglas de la instalacion.

Conectarlos conductores del cable de alimentacion

en una caja de registro respetando la siguiente

polaridad:

(@ azul (neutro), ® marron (fase), (© amarillo/

verde (c.a tierra), @ negro (fase), (® blanco

(programacion).

(11 Sino se usa, aislar el cable blanco.

(11 En caso de dudas, contactar a un electricista
experimentado antes de efectuar operaciones
improvisadas.

Es posible conectar varios motores en paralelo al

mismo dispositivo de mando.

PUESTA EN FUNCION

Efectuada la conexion eléctrica, verificar que el
sentido de rotacion del motor sea el deseado;
de lo contrario, invertir el cable marron & por el
cable negro (d).

Los motores Ensor por defecto tienen una carrera
breve ya memorizada. Para definir nuevos puntos
de final de carrera es suficiente desplazarlos o
bien se borran y se memorizan nuevamente en
los puntos deseados.

Alcanzado un final de carrera con el motor
alimentado, presionar el pulsador de programacion;
de estamanera se deshabilitael final de carrerayel
motor giramientras que el pulsador estd presionado.
Soltando el pulsador, el motor se paray memoriza
justamente enaquel puntoelnuevofinal de carrera.
Repetir el procedimiento para la fase inversa.
Memorizacion FC superior

Llevar el elemento mavil hacia el FC superior.
Con el motor alimentado, cerca del punto deseado,
pulsar y soltar el pulsador (o el de la cabeza o del
dispositivo de alimentacién/programacién (9)) el
motor se paray memoriza el punto de FC. Pulsando
brevemente el pulsador, el motor avanza a saltos.
Esto permite ajustar la posicion del FC. Cada vez
que se suelta el pulsador, el motor memoriza dicho
punto como FC.

Memorizacion del FC inferior

Llevar el elemento mdvil hacia el FC inferior.
Repetir el procedimiento como se ha descrito
anteriormente pero alimentando el motor hacia
abajo

RESOLUCION DE PROBLEMAS

A Despugs de haber programado los FC, efectuar
una carrera de subida y una de bajada.

Funcion de proteccion motor

Durante elnormal funcionamiento (tantoen apertura
como en cierre) si el motor detecta un obstaculo
para el desarrollo del movimiento del elemento
movil, interrumpe la alimentacion eléctrica; para’el
restablecimiento, ordenar unmandoen ladireccion
opuesta y eliminar las causas de la anomalia.

OTRAS GESTIONES

Borrado de todos los datos en memoria

1Y Con este procedimiento se borran los puntos
de FC.

Llevar el elemento movil al FC superior y efectuar

conelinterruptor 5veces consecutivaslasecuencia

Subida-Stop.

Después llevar el elemento mavil al FC inferior y

efectuar con el interruptor 5 veces consecutivas

la secuencia Bajada-Stop.

El motor realiza un breve movimiento de subida

lo que confirma que el borrado se ha concluido.

A El motor no tiene limites de carrera
programados; poner atencion al movimiento
para no estropear el elemento mavil.

A\ Después del borrado, esperar 10 segundos
antes de efectuar otras operaciones.

Directiva CE de conformidad - Came Cancelli
Automatici S.p.A. declara que este dispositivo
cumple con los requisitos esenciales y con las
demas disposiciones de las directivas
2006/95/CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Cddigo de referencia para pedir una copia de conformi-
dad con el documento original: DDC E HO03.
Desguace y reciclado - Antes de operar
verifi car las normativas especifi cas vigentes en
el lugar donde se efectuara la instalacion. Los
componentes del embalaje (cartn, plastico, etc.)
son asimilables a los deshechos sdlidos urbanos
y pueden eliminarse sin difi cultad, efectuando la
recogida diferenciada. Otros componentes (tarjetas
electronicas, baterfas de emisores, etc.) podrian
contener sustancias contaminantes. Se deben
quitar de los equipos y entregar a las empresas
autorizadas para su recuperacion o eliminacion.
iNO DISEMINAR EN EL MEDIOAMBIENTE!

Los datos y las informaciones contenidas en este ma-
nual pueden ser modificados en cualquier momento
sin obligacion de preaviso.

@ PROBLEMA

© CAUSA

© SOLUCION

El motor tubular no parte o parte dema-
siado lentamente

- Falta alimentacion de red
- Interferencias o sobrecarga
- Intervencion de proteccion térmica

- Verificar la alimentacién de red
- Controlar las guias y el peso de la persiana
- Esperar que el sistema se enfrie.

Rohrwelle gesteckt worden

stecken

- Die Endlagen wurden falsch eingestellt

- Die Seilrolle ist nicht angemessen bzw. wurde nicht
korrekt eingesteckt

- Die Stifthalterung wurde nicht korrekt befestigt

- Das bewegliche Element ist nicht an der Rohrwelle
befestigt

- Die Antriebskrone wurde nicht korrekt in die
Motorwelle gesteckt

- Einstellung der Endlagen wiederholen

- Uberpriifen, dass die Seilrolle angemessen ist und richtig
in die Rohrwelle gesteckt wurde

- Befestigung der Stifthalterung am Kasten oder an der
Wand Uberpriifen

- Uberpriifen, dass das bewegliche Element gut an der
Rohrwelle befestigt wurde

- Kontrollieren, dass die Antriebskrone korrekt in die Ringfe-
dern gesteckt wurde

El elemento mévil no se para en la zona
de los puntos de FC

El motor gira, pero el elemento movil
no se mueve

- Elfinal de carrera no estd bien colocado en el tubo

- La regulacidn de los puntos de final de carrera no
es correcta

- La polea no es adecuada 0 no esté correctamente
introducida

- El soporte del perno no esté fijado correctamente

- El elemento mévil no estd enganchado al tubo
- La corona motriz no estd correctamente introduci-
da en el eje del motor

- Controlar o volver a colocar el final de carrera en el tubo

- Repetir el procedimiento de regulacion de los puntos de
final de carrera

- Controlar que la polea motriz sea adecuada y esté correc-
tamente colocada en el tubo

- Verificar la correcta fijacion del soporte del perno en el
cajon o en la superficie

- Controlar que el elemento movil esté bien enganchado
en el tubo

- Controlar que la corona motriz esté correctamente coloca-
da en las muescas del casquillo

)

LET OP: BELANGRIJKE VEILIGHEIDSIN-
STRUCTIES

Het is belangrijk dat deze instructies worden
opgevolgd voor de veiligheid van personen.
Bewaar deze instructies.
e Dit product mag alleen worden gebruikt voor
de doeleinden waarvoor het ontworpen is.
Elk ander gebruik moet als gevaarlijk worden
beschouwd. Came Cancelli Automatici S.p.A.
is niet aansprakelijk voor eventuele schade die
wordt veroorzaakt door oneigenlijk, verkeerd
en onverstandig gebruik. e De installatie moet
overgelaten worden aan deskundig en ervaren
personeel. ® Controleer of de kenmerken van
het bewegend element compatibel zijn met de
prestaties van de gekozen motor. ® Laat kinderen
niet met de vaste bedieningen spelen. Houd
de draagbare bedieningen buiten bereik van
kinderen. ® Blijf naar hetbewegende elementkijken
en zorg ervoor dat niemand in de buurt ervan komt
tot het stopt. ® Controleer regelmatig het systeem
op scheef zitten, slijtage of schade aan kabels en/
of veren. Gebruik het systeem niet als er reparaties
of afstellingen moeten plaatsvinden. ® Om het
bewegende element te reinigen, dient u de stroom
naar de motor uitte schakelen. e Hetis ten strengste
verboden om de motor en/of het stroomsnoer te
doorboren, in water onder te dompelen, te laten
vallen, erop te slaan met een hamer, te vervormen,
er spijkers of schroeven in te slaan of te draaien,
te demonteren of om te bouwen. e Installeer geen
manuele vergrendeling. ® Hetbewegende element
moet perfect kunnen lopen en zich sluiten door
zijn eigen gewicht. Vermijd ook de minste wrijving
tussen de oprolbuis en de kast en laat een kleine
speling zitten aan de zijkantvan de buis. e Tijdens de
installatie of het onderhoud en als de motorstroom
ingeschakeld is, moeten mechanische stoten
worden vermeden en mag u niet met een hamer op
demotor slaanomde elekironicaaan de binnenkant
niet te beschadigen. @ Het stroomsnoer is een
“Y”-snoer. Als het snoer beschadigd raakt, moet
het worden vervangen door de fabrikant of iemand
met een soortgelijke bevoegdheid om gevaar te
voorkomen, aangezien er speciaal gereedschap
nodigis. Ingevalvanovertreding vervaltde garantie.
 \oor installaties van de motor waarbij het snoer
blootgesteld wordt aan weersinvioeden, dient u
de standaardkabel van PVC te beschermen door
deze in een speciale buis of UV-bestendige huls
te plaatsen. ® Om letsel aan personen en schade
aan de apparatuur te voorkomen, moet men tijdens
het programmeren de gemotoriseerde oprolbuis
op elk ogenblik kunnen stoppen. ® Aanvullende
componenten voor het systeem zoals passtukken
en houders moeten met zorg gekozen worden
uit het aanbod van de fabrikant Came Cancelli
Automatici S.p.A. middels het verkoopnetwerk.
® Als het systeem lager dan 2,50 m boven de
vioer komt, moeten de motor en de aangedreven
delen beschermd worden. @ Als de motor in een
kast wordt gemonteerd, moet deze kunnenworden
geopend voor afstellingen en controles. @ Het
stroomsnoermoet met zorgvastgezet worden in de
kast, zodat het niet in aanraking kan komen met de
bewegende delen. e Eventuele schroeven om de
wering te bevestigen, mogen de motor niet raken.
De pasring die de eindaanslag activeert, mag niet
doorboord worden en moet perfect in de oprolbuis
worden gemonteerd. ® Controleer of de inwendige
diameter van de oprolbuis niet kleiner is dan:

- 37 mm voor Ensor 4;

- 47 mm voor Ensor 5;

e De motor raakt oververhit als hij 10 keer
achter elkaar aanslaat. De thermische beveiliging
onderbreekt de stroom en zet deze weer aan
na 10". De motor werkt op een lager regime
gedurende 60°. @ De motor moet beschermd
worden tegen water en vocht. ® Het apparaat is
niet geschikt om gebruikt te worden door personen
(kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglijke of
mentale beperkingen of die onvoldoende kennis

en/of ervaring ermee hebben, tenzij deze onder
toezicht of met instructies van een persoon die
verantwoordelijk is voor hun veiligheid het apparaat
kunnen gebruiken. e Houd toezicht op kinderen
om ervoor te zorgen dat ze niet met het apparaat
kunnen spelen. e Installeer het bewegingsorFaan
van de handmatige vrijgave-inrichting op lager
dan 1,8 m hoogte.

INSTALLATEE @, B

- Monteer de vierkante spil met de bijbehorende

vleugelmoer of een andere geschikte

houder.

Schuif de kroonwielpasring @ tot aan

de buitenste rand van de schroefring als

ondersteuningen lijn zo de borgpennen uit.

Schuif de meenemer 3 in de buis en zet hem

vast met de meegeleverde clip ®.

Monteer de motor (5) geassembleerd in de

oprolbuis ® tot aan de kroon (.

A\ FORCEER DE MOTOR NIET in de buis (6.

Schuif de asprop (7). in de buis (©).

Bevestig de buis (&) aan de vaste houder

en plaats de motor ® zo dat de knop

gemakkelijk bereikbaar is.

A Zorg ervoor dat de buis ® perfect
horizontaal zit.

Hang het rolluik in de buis (® met behulp van

een riempje met uitrustingen of harde veren.

A\ GEBRUIK GEEN schroeven die langer zijn
dan de zelftappende schroeven 4.2x10mm;
dezekunnen de motor (5) beschadigen.

ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

Voor de aansluiting op het stroomnet installeert
u een bipolaire veiligheidsschakelaar met een
opening tussen de contacten van minstens
3 mm en een geschikte zekering conform de
installatievoorschriften.
Sluit de geleiders van de voedingskabel in een
aftakdoos aan met inachtneming van de volgende
contacten:
(@ blauw (nul), ® bruin (fase), © geel/groen
(aarde), (@ zwart (fase), (© wit (programmering).
[0 Soleer de witte draad als deze niet wordt
gebruikt.
[ Raadpleeg bij twijfel een elektricien en probeer
het niet zelf op te lossen; dit kan gevaarlijk zijn.
Er kunnen meerdere motoren parallel aan dezelfde
bedieningsinrichtingen worden aangesloten.

INWERKINGSTELLING

Controleer, nadat de elektrische aansluiting is
uitgevoerd, of de draairichting van de motor juist
is; zo niet, verwissel dan de bruine draad (® met
de zwarte (.

De Ensor-motoren hebben standaard een reeds
geprogrammeerde, korte baan. Om de nieuwe
eindaanslagpunten te bepalen hoeven de
eindaanslagen alleen verplaatst te worden, of ze
kunnen geannuleerd worden en opnieuw op de
gewenste punten worden opgeslagen.

Druk, met de stroom naar de motor ingeschakeld,
op de programmeerknop zodra een eindaanslagis
bereikt; zo wordt de eindaanslag gedeactiveerd en
de motor draaitzolang de knop wordtingedrukt. Bij
het loslaten van de knop stopt de motor en slaat
op dat punt de nieuwe eindaanslag op. Herhaal
de procedure voor de omgekeerde fase.

De bovenste EA programmeren

Breng hetbewegende elementnaar de bovenste EA.
Druk, met de stroom naar de motor ingeschakeld,
in de buurt van het gewenste punt op de knop (die
op de kop of die van de voeding/programmering
Cg)) en laat hem weer los. De motor stopt en slaat
het punt van de EA op. Door kort op de knop te
drukken beweegt de motor stapsgewijs. Hierdoor
kan de positie van de EAaangepast worden. Elke
keer als de knop wordt losgelaten slaat de motor
dat punt op als EA.

PROBLEMEN OPLOSSEN

De onderste EA programmeren

Brenghetbewegende elementnaar de onderste EA.

Herhaal de hiervoor beschreven procedure, maar

met de motor naar beneden.

A\ Voer, nadat de eindaanslagen zijn ingesteld,
een volledige opening en sluiting uit.

Functie motorbescherming

Als de motor tijdens de normale werking (zowel bij
het openen als het sluiten) een obstakel detecteert
in het traject van het bewegende element, wordt
de stroom onderbroken; geef een instructie in de
tegenovergestelde richting om de stroomweerinte
schakelen en neem de oorzaak van de storing weg.

OVERIG BEHEER

Alle opgeslagen gegevens verwijderen

[IMet deze procedure worden alle
eindaanslagenverwijderd.

Breng het bewegende element naar de bovenste

EA en voer vervolgens met de schakelaar 5 keer

de reeks Omhoog-Stop uit.

Breng daarna het bewegende element naar de

onderste EAenvoer vervolgens met de schakelaar

5 keer de reeks Omlaag-Stop uit.

De motor zalkort naar boven gaan omte bevestigen

dat de eindaanslagen zijn verwijderd.

A De motor heeft nu geen ingestelde
trajectlimieten; let goed op de beweging om
het bewegende element niet te beschadigen.

A\ Wacht na het verwijderen 10” voordat u wat
anders doet.

Verklaring van overeenstemming - Came
Cancelli Automatici S.p.A. verklaart hierbij dat de
apparatuur voldoet aan de essentiéle vereisten
en andere terzake doende voorschriften van
de richtlijnen 2006/95/EG, 2014/30/UE en
1999/5/EG.

Referentiecode om een exemplaar van de handleiding aan
te vragen: DDC E H003.

Ontmantelen en slopen - Voordat u dit
doet, dient u altijd de voorschriften terzake te
controleren die gelden in het land van installatie. De
verpakkingselementen (karton, plastic, enzovoort)
worden ingedeeld als normaal stedelijk afval
en moeten alleen worden gescheiden. Andere
componenten zoals elektronische kaarten,
zenderbatterijen, enzovoort kunnen vervuilende
stoffen bevatten. Lever deze in bij erkende
afvalbedrijven voor de verwerking van schadelijk afval.
VERVUIL HET MILIEU NIET MET AFVAL!

De in deze gebruiksaanwizing vermelde gegevens en in-
formatie kunnen op elk ogenblik en zonder verplichting tot
waarschuwing vooraf worden gewiziga.

@ PROBLEEM

@© 00RZAAK

© OPLOSSING

De buismotor slaat nietof te langzaam aan

Het bewegende element stopt niet op de

- Eris geen netstroom
- Interferenties of overbelasting
- Thermische beveiliging heeft ingegrepen

- De eindaanslag zit niet goed in de oprolbuis

- Controleer de netstroom
- Controleer de geleidingen en het gewicht van het rolluik
- Wacht tot het systeem afgekoeld is

- Controleer en verplaats de eindaanslag in de oprolbuis

eindaanslagen

De motor draait maar het bewegende
element beweegt niet

- Verkeerd ingestelde eindaanslagen
- Meenemer niet geschikt of niet goed gemonteerd
- De houder voor de spil is niet goed vastgemaakt

- Het bewegende element is niet aan de oprolbuis
bevestigd

- Het kroonwiel is niet goed op de motoras
gemonteerd

- Herhaal de instelprocedure voor de eindaanslagen

- Controleer of de meenemer geschikt is en goed in de
oprolbuis is gemonteerd

- Controleer de bevestiging van de spilhouder op de kast
of de wand

- Controleer of het bewegende element goed aan de
oprolbuis is bevestigd

- Controleer of het kroonwiel goed in de lipjes van de
schroefring is gemonteerd

Nicht alle im Antrieb gespeicherten
Angaben werden geldscht

- Falsche Reihenfolge

- Vorgang wiederholen

No se borran todos los datos en memoria
del motor

- Secuencia no correcta

- Repetir el procedimiento

Niet alle opgeslagen gegevens worden it
het geheugen van de motor verwijderd

- Reeks onjuist

- Herhaal de procedure

Bei etwaigen Storungen des Antriebs kontaktieren Sie bitte: artservice@came.com.

En caso de desperfectos del motor, contactar a: artservice@came.com.

Voor eventuele problemen met de motor neemt u contact op met: artservice@came.com.
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ATENGAO: IMPORTANTES INSTRUGOES DE
SEGURANCA

Para a seguranga das pessoas & importante seguir
estas instrugoes.
Conserve estas instrugoes.
¢ (O produto deve ser destinado somente para o
uso ao qual foi concebido. Todo e qualquer outro
tipo de uso deve ser considerado perigoso. CAME
Cancelli Automatici S.p.A. ndo € responsavel por
danos causados por usos improprios, erroneos
e sem razdo. ® A instalagdo deve ser feita por
pessoal qualificado e especializado. @ Certifique-
se que as caracteristicas do elemento movel
sejam compativeis com o desempenho do motor
escolhido. ® N&o permita que criangas brinquem
comosdispositivos de comando fixos. Mantenha os
dispositivos de comando portateis fora do alcance
de criangas.® Observe 0 elemento em movimento
e certifique-se que ninguém se aproxime até
que esteja parado. ® Submeta frequentemente
o0 aparelho a testes, para verificar que esteja
balanceado ou apresente desgaste e danos nos
cabos ou molas. N&o utilize 0 aparelho caso sejam
necessarios reparos ou afinagdes. ® Paraa limpeza
doelementomavel, desligue aalimentagaoeléctrica
domotor. e E rigorosamente proibido: furar, imergir
emagua, deixar cair, martelar, deformar ou colocar
pregos e parafusos, desmontar ou adulterar o motor
e/ou 0 cabo de alimentagdo. ® Nao instale uma
trava ou fecho manual. ® O elemento mdvel deve
deslizar perfeitamente e fechar-se com seu proprio
peso. Evite atritos também minimos entre o tubo
enrolador e a caixa da persiana, a deixar um pouco
de folga lateral para o tubo. ® Durante a instalagéo
ou manutengdo, com o motor ligado, evite causar
golpes mecanicos ou bater com martelo no motor,
ja que isto poderia danificar a unidade electronica
interna. @ O cabo de alimentagdo € de tipo “Y". Se
0 cabo for danificado, deve ser substituido pelo
fabricante ou por pessoas autorizadas para evitar
riscos, sendo necessarias ferramentas especificas.
Contrariamente, a garantia perde sua validade.
* Para instalagdes do motor, em que o fio estiver
exposto a agentes atmosféricos, proteja o cabo
standard em PVC, cobrindo-o com tubos especificos
(conduites, ou luvas de protecgdo anti UV). ® Afim
de evitar danos a pessoas e ao dispositivos, durante
0 procedimento de memorizagéo € indispensével
poder parar o tubo de enrolar motorizadoa qualquer
momento. ® Componentes suplementares, como
adaptadores e suportes, devem ser escolhidos
com atencdo entre os oferecidos pelo fabricante
Came Cancelli Automatici S.p.a.", através de sua
rede de vendas. @ Se a instalagdo encontrar-se
na altura do piso inferior a 2,50 m, o motor e as
partes conduzidas devem ser protegidas. ® Se 0
motor for montado em uma caixa, esta deve ser
inspeccionavel para permitir afinagdes e controlos.
e O cabo de alimentagdo deve ser fixado com
atencéo dentro da caixa, de forma que ndo entre
em contacto com as partes em movimento.
e Eventuais parafusos usados para a fixagdo
do enrolador ndo devem tocar o motor. O anel
adaptador que acciona o fim de curso nao deve ser
furado e deve ser ajustado perfeitamente no tubo
enrolador. e Verifique que o diametro interno do
tubo de enrolar ndo seja menor do que:

- 37 mm para Ensor 4;

- 47 mm para Ensor 5;
* 0 motor se aquece depois de 10 accionamentos
seguidos, a protecgdo termica pdra a alimentagdo
retomando-a depois de 10" O motor funcionara
com menor regime por 60’ ® O motor deve ser
protegido do contacto com a dgua e humidade.
¢ O aparelho ndo ¢ destinado a ser usado por
pessoas (inclusive criangas) cujas capacidades
fisicas, sensoriais ou mentais sejam reduzidas,
ou com falta de experiéncia ou conhecimento, a
n&o ser que possam ser beneficiadas, através da
intervengdo de uma pessoa responsavel pela sua

seguranga, de uma vigilancia ou de instrugdes
relativas ao uso do aparelho. ® As criangas devem
ser acompanhadas para certificar-se que néo
brinquem com o aparelho. e Instale 0 6rgdo de
manobra do dispositivo de uso manual a uma
altura menor do que 1,8 m.

INSTALAGA0 B, B

- Aplique um pino quadrado, com relativa
borboleta, (1 ou outro suporte apropriado.

- Introduza 0 adaptador de coroa @) até a borda

externado casquilho comosuporte, emparalelo

com as chaves de insercao.

Introduza o adaptador de polia @ de arraste

e fixe-0 com o clip fornecido (®.

Introduza_o motor (3) montado no tubo de

enrolar (&) até a coroa (2.

A NAO tente forgar o motor no tubo (©).

Introduza a calota @) no tubo (®.

- Fixe 0 tubo 2 no suporte fixo e ajuste o
motor ® de forma que o botdo 5 possa
ser alcangado facilmente.

A Certifique-se que o tubo @ esteja na
posicédo horizontal perfeitamente.
- Prenda a persiana ao tubo (7 utilizando uma
cintinha com acessorios ou molas rigidas.

A NAO utilize parafusos maiores do que 0s
auto-rosqueados 4.2x10mm, poderiam
danificar 0 motor .

LIGAGOES ELECTRICAS

Para a ligagao eléctrica a rede de alimentacéo &

preciso prever um interruptor bipolar que garanta

a desconexdo, com uma distancia de abertura

dos contactos de 3 mm no minimo e um fusivel

apropriado de acordo comas normas de instalagéo.

Conecte os conectores do cabo de alimentagdo em

uma caixa de derivagdo, a respeitar a polaridade

seguinte:

@ azul (neutro), ® castanho (fase), ©

amarelo/verde (terra), (@ preto (fase), (® branco

(programagéo).

[E2) Se ndo usado isole o fio branco.

L Em caso de duvidas, contacte um electricista
especializado antes de efectuar qualquer tipo

~ de operacdo.

E possivel conectar vérios motores em paralelo ao

mesmo dispositivo de comando.

COLOCAGAO EM FUNGAO

Depois de efectuar a ligagdo eléctrica, verifique se
0 sentido de rotagdo do motor é o desejado; caso
contrério inverta o fio castanho ® pelo preto (.
Osmotores Ensor padrao, possuem umbreve curso
jadmemorizado. Para definir novos pontos de fim de
curso basta deslocar-se ou cancelar e memorizar
novamente os pontos desejados.

Ao alcancar um fim de curso com o motor
alimentado, prema o bot&o de programagéo; deste
modo, desabilita-se o fim de curso e 0 motor gira
até que o botdo seja pressionado. Ao soltar-se o
botéo, o motor parae memoriza neste determinado
ponto, 0 novo fim de curso. Repita o procedimento
para a fase contréria.

Memorizagéo do FC superior

Coloque o elemento mdvel na direcgdo do FC
superior.

Comomotorligado, perto do ponto desejado, prema
e solte 0 botdo (ou 0 da cabega ou do dispositivo
de alimentagdo/programagao (9)) omotor parae
memoriza 50 ponto de FC. Premendo rapidamente
0 bot&o, 0 motor avanca por impulsos. Isto permite
ajustar a posicéo do FC. Cada vez que o botéo for
solto, 0 motor memoriza este ponto como FC.
Memorizacao do FC inferior.

Cologue o elemento movel na direcgédo do FC
inferior.

RESOLUGAO DE PROBLEMAS

Repitaoprocedimentocomodescritoanteriormente,

mas alimentando o0 motor para baixo.

A Depoisdeterajustadoos FC, execute umcurso
a subir e outro a descer.

Funcao de protecgéo do motor.
Durante o funcionamento normal (quer na abertura
quer no fechamento) se o0 motor identificar um
obstaculo a0 movimento do elemento mdvel,
interrompe a alimentagdo eléctrica; para retomar,
dé um comando na direcgéo contraria e remova
a causa da anomalia.

OUTRAS GESTOES

Cancelamento de todos os dados memorizados

[ Com este procedimento sdo cancelados 0s
pontos de FC.

Cologue o elemento mavel no FC superior e execute

em seguida, com o interruptor por 5 vezes, a

sequéncia Subida-Paragem.

Em seguida, coloque o elemento mével no FC

inferior e execute consecutivamente_com o

interruptor por 5 vezes, a sequéncia Descida-

Paragem.

0 motor executa um movimento breve de subida

para confirmar o cancelamento efectuado.

A 0 motor ndo ha limites de curso configurados,
preste atengdoao movimento parando danificar
0 elemento mavel.

A\ Depois de cancelar, aguarde 10" antes de
efectuar outras operagoes.

Declaracdo CE de conformidade - Came
Cancelli Automatici S.p.A. declara que este
dispositivo respeita 0s requisitos essenciais e
outras disposigoes pertinentes estabelecidas pela
Directiva 2006/95/CE, 2004/108/CE, 1999/5/CE.
Cddigo de referéncia para solicitar uma cdpia idéntica
ao original : DDC E H003.

Desmantelamento e eliminagéo - Antes de
proceder é sempre oportuno verificar as normas
especificas vigentes no local da instalagdo. 0s
componentes da embalagem (papeldo, pléstico,
etc.) devem ser considerados residuos solidos
urbanos e podem ser eliminados através da
colecta selectiva. Outros componentes (placas
electronicas, baterias de transmissores, etc.)
podem conter substancias poluentes. Devem ser
retirados e entregues as empresas autorizadas
pela recuperagdo e eliminagdo dos mesmos.
NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!

0s dados e as informagdes indicadas neste manual
devem ser considerados susceptiveis de alteracoes a
qualquer momento e sem obrigagéo de prévio aviso.

@ PROBLEMA

© CAUSA

© soLucAo

UWAGA: WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Dla zachowania bezpieczenistwa osdb jest bardzo
wazne doktadne zastosowanie sig dotychinstrukcii.
Zachowac ninigjsze instrukcie.

e Produkt musi by¢ przeznaczony wytacznie
do uzytkowania do celdw, dla jakich zostat
zaprojektowany. Kazde inne uzytkowanie jest
uwazane za niebezpieczne. Came Cancelli
Automatici S.p.A nie ponosi odpowiedzialnosci
za szkody wynikajace z bfednego i niewtasciwego
uzytkowania. ® Instalacja musi by¢ przeprowadzona
przez wykwalifikowany personel. ® Upewni¢
sig, czy dane techniczne elementu ruchomego
sa kompatybilne z wydajnoscia wybranego
silnika. e Nie pozwala¢ dzieciom na bawienie sig
statymi urzadzeniami sterujacymi. Przechowywac
przeno$ne urzadzenia sterujgce poza zasiggiem
dzieci.® Obserwowac poruszajacy sie element
i upewni¢ sig, aby nikt nie zblizat sie do niego,
az do chwili zatrzymania. ® Czgsto kontrolowac
urzadzenie, aby wykry¢ ewentualne $lady zuzycia,
uszkodzenie przewoddw lub sprezyn czy utrate
wywazenia. Nie uzywac urzadzenia, gdy wymaga
ono naprawy lub regulacji. ® Przed czyszczeniem
elementu ruchomego odtaczy¢ zasilanie silnika. ®
Jest surowo wzbronione: dziurawienie, zanurzanie
w wodzie, dopuszczanie do upadniecia, bicie
miotkiem, znieksztatcanie, whijanie gwozdzi
lub $rub, jak tez przerabianie silnika/przewodu
zasilania. ® Nie instalowa¢ recznej zasuwy.
Element ruchomy musi swobodnie przesuwac sig
i zamykac sig doktadnie pod wiasnym cigzarem.
Unika¢ nawet najmniejszego tarcia pomigdzy rura
nawojowa i kaseta, nalezy zostawic nieco luzu po
boku rury. e Podczas instalacji, konserwacji czy,
gdy silnik jesz zasilany, nalezy unika¢ uderzen.
Nie uderza¢ miotkiem w silnik, poniewaz moze
to doprowadzi¢ do uszkodzenia wewnetrznych
obwodéw elektronicznych. e Przewdd zasilajacy
jest typu “Y”. Jezeli przewod zasilania, musi by¢
wymieniony przez producenta lub przez osoby o
podobnych kwalifikacjach, poniewaz czynnosci
te wymagajg uzycia specjalnych narzedzi. W
przeciwnym wypadku gwarancja straci wazno$c.
o Przy instalacji silnika na zewnatrz pomieszczen,
gdzie przewdd jest wystawiony na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych, nalezy chronié¢
standardowy przewod z PVC za pomocg oston
(rury lub powtoki anty UV). e Dla unikniecia ryzyka
obrazen czy uszkodzenia urzadzenia podczas
zapamigtywania trzeba absolutnie mie¢ mozliwos¢
zatrzymania w kazdej chwili napedzanej rury
nawojowej. e Dodatkowe komponenty takie,
jak adaptery i wsporniki, musza by¢ wybrane
spos$rod urzadzen dostgpnych w punktach
sprzedazy producenta Came Gancelli Automatici
S.p.A. e Jezeli miejsce instalacji znajduje sie na
wysoko$ci mniejszej, niz 2,50 m od podtoza, silnik
i okablowanie musi by¢ chronione. ® Przewdd
zasilania i przewdd anteny musza by¢ dokfadnie
zamocowane w kasecie tak, aby nie mogly zetkna¢
sie z poruszajacymi sig czesciami. ® Przewod
zasilaniamusiby¢ dokladnie zamocowany w kasecie
tak, aby nie mogt zetknac sig z poruszajacymi sig
czesciami. eSruby ewentualnie stosowane do
mocowania rolety nie moga dotykac silnika. Nie
wolno dziurawi¢ pierscienia adaptacyjnego, ktdry
uruchamia ogranicznik kraricowy, nalezy ustalic
dokfadnie jego pozycje w rurze nawojowej. ®
Sprawdzic, czy wewngtrzna Srednica rury nawojowej
nie jest mniejsza, niz:

- 37 mm dla Ensor 4;

- 47 mm dla Ensor 5;

* Po 10 kolejnych uruchomieniach dochodzi do
przegrzania silnika, dlatego tez zabezpieczenie
termiczne przerywa zasilanie i przywraca je po
10". Silnik bedzie funkcjonowat przy zmniejszonych
obrotach przez 60". ® Nalezy chroni¢ silnik przed
wodaiwilgocia. ® Urzadzenie nie jest przeznaczone

do uzytkowania przez osoby (wigcznie z dzieémi)
0 uposledzonych funkcjach psychofizycznych,
lub 0soby nieposiadajace wystarczajacej wiedzy
i dodwiadczenia, o ile nie moga one skorzystac
z pomocy innej osoby odpowiedzialnej za
ich bezpieczenstwo, ktéra dokona nadzoru i
udzieli wszelkich niezbednych informaciji, co
do uzytkowania urzadzenia. e Dzieci nalezy
nadzorowaé, aby nie bawily sig urzadzeniem. ®
Zainstalowac element manewrujgcy mechanizmem
zwalniania recznego na wysoko$ci nie mniejszej
od 1,8m.

INSTALAC/ADS, B

- Postuzyc sig czopem kwadratowym zmotylkiem,
() lub innym odpowiednim suportem.

- Whozy¢ jako suport adapter pierscieniowy ),
az dozewnetrznejkrawedzi tulei , dopasowujac
potozenie klindw wpustowych.

- Whozy¢ adapter pociagowego kota pasowego

3 | zamocowac go przy pomocy zacisku

dotaczonego do zestawu (®),

Wiozy¢ zmontowany silnik (5 do wngtrza rury

nawojowej (6, az do korica adaptera ).

A Nie stosowac sity przy wkiadaniu silnika do

rury 6.

Wiozy¢ zatyczke @) do rury(®).

Zamocowac rurg (7) do wspornika statego i

ustali¢ pozycje silnika (© tak, aby przycisk

(® byt fatwo dostgpny.

A Upewni€ sie, czy pozycja rury @ jest

catkowicie pozioma.

Przymocowac rolete do rury @ postugujac

sie paskiem z akcesoriami lub sztywnymi

Sprezynami.

A Non stosowaé Srub dtuzszych, niz

samogwintujgce Sruby 4.2x10mm,
poniewaz mogtyby uszkodzié silnik &

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Dla podfgczenia do sieci zasilania elektrycznego,
zgodnie z zasadami instalacji, przygotowac
wytacznik dwubiegunowy, ktory zapewnimozliwose
odtaczenia, z odlegtoscia miedzy stykami
przynajmniej 3 mm oraz odpowiedni bezpiecznik,
zgodnie z zasadami instalacji.

Podtgczy¢ przewody kabla zasilajacego do skrzynki
rozgateznej przestrzegajgc biegunowosci w
nastepujacy sposob:

(@ niebieski (neutralny), (&) brazowy (faza), ©
76tty/zielony (uziemienie), (@ czarny (faza), (&)
biaty (programowanie).
Odizolowa¢ biaty przewdd, jesli nie jest
uzywany.
W razie watpliwosci, przed przystapieniem
do ryzykownych czynno$ci zwrocic sie do
do$wiadczonego elektryka.
Do tego samego urzadzenia sterujgcego mozna
podtaczy¢ réwnolegle kilka silnikdw.

URUCHOMIENIE

Podokonaniu potaczen elektrycznych skontrolowac,
czy silnik obraca sig w pozadanym kierunku; w
przeciwnym przypadku nalezy zamieni¢ przewdd
brazowy @ i czamny (@).

W ustawieniach fabrycznych silnikéw Ensor jest
juz zapamietany manewr krétkiego ruchu. W
celu ustawienia nowych potozen krancowych
wystarczy je przesunac, albo tez usunac je, po
czym zapamigta¢ ponownie wiasnie ustawione
potozenia krancowe.

Po osiagnieciu potozenia kracowego przy
zasilanym  silniku, nalezy nacisna¢ przycisk
programowania; w ten sposéb nastepuje
dezaktywacja wytacznika krarncowego i silnik
pracuje przez czas, gdy przycisk jest wcisniety.
Po zwolnieniu przycisku silnik zatrzymuje sig i
zapamigtuje nowe pofozenie kraricowe w punkcie

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

zatrzymania. Powtorzy¢ procedure dla ruchu w
przeciwnym kierunku.

Zapamigtanie gérnego FC
Przesuna¢ element ruchomy w kierunku gérnego
FC

Przy zasilanym silniku, gdy element ruchomy
znajduje sie w poblizu wybranego potozenia
krancowego, nacisnac i zwolnic przycisk (przycisk
na gtowicy silnika lub na urzadzeniu zasilajgcym/
programujgcym () silnik zatrzymuje sie i
zapamietuje potozenie FC. Po kr6tkim nacignieciu
na przycisk, silnik porusza sie skokami. Pozwala to
naregulacje potozenia kraricowego FC. Po kazdym
zwolnieniu przycisku, silnik zapamigtuje ten punkt
jako potozenie kraricowe FC.

Zapamietanie dolnego FC
Przesunac element ruchomy w kierunku dolnego
FC.

Powtdrzy¢ poprzednio opisana procedure zasilajac

tym razem silnik do opuszczania.

A\ Po ustawieniu FC, wykona¢ jeden ruch
podnoszenia i opuszczania.

Funkcja zabezpieczenia silnika

Jezeliw czasie normalnego dziatania (zaréwno przy
podnoszeniu, jak i przy opuszczaniu) silnik napotka
naprzeszkodg natrasie ruchu elementuruchomego,
przerywa dostarczanie zasilania elektrycznego; aby
je przywrdci¢, nalezy wyda¢ polecenie ruchu w
przeciwnym kierunku i usunac przyczyne anomalii.

INNE STEROWANIA

Usunigcie wszystkich danych z pamieci

[0 Przy pomocy tej procedury mozna usunac z
pamieci pofozenia FC.

Ustawic¢ element ruchomy w gérnym potozeniu FC

i przy uzyciu wyfgcznika wykonac kolejno 5 razy

sekwencje Podnoszenie-Stop.

Nastepnie ustawi¢ element ruchomy w dolnym

potozeniu FC i przy uzyciu wytacznika wykonac

kolejno 5 razy sekwencje Opuszczanie-Stop.

Silnik wykona krétki ruch podnoszenia, aby

potwierdzi¢ wykonanie operacji usunigcia.

A\ Nie ma ustawionych punktéw granicznych dla
ruchu silnika, nalezy wiec uwazac, aby nie
uszkodzi¢ elementu ruchomego.

A\ Pousunigciu odczekac 10” przed wykonaniem
innych operacii.

Deklaracja zgodnosci - Came Cancelli Automatici
S.p.A. deklaruje, Ze niniejsze urzadzenie jest
zgodne z podstawowymi wymogami i odno$nymi
przepisami, ustalonymi przez dyrektywy
2006/95/WE, 2014/30/UE, 1999/5/WE.

Kod niezbedny dla otrzymania kopii zgodnej z
oryginatem: DDC E HO03.

Ztomowanie - Przed rozpoczeciem czynnosci
nalezy zapozna¢ sie z miejscowymi regulacjami
prawnymi dotyczacymi danego rodzaju materiafu.
Elementy opakowania (karton, plastik, itd.), s
przyjmowane ze statymi odpadami migjskimi |
moga by¢ likwidowane bez Zadnej trudnosci,
wykonujac selektywna zbidrk? odpadéw do
ponownego przerobu. Inne elementy (piyty
elektroniczne, przekazniki, itd.), mogg natomiast
zawiera¢ substancje zanieczyszczajace.
Nalezy je wiec usung¢ i odda¢ do zakfadow
wyspecjalizowanych do ich przetworzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian
bez wezesniejszego powiadomienia.

0 motor tubular ndo arranca ou arranca
muito devagar.

0 elemento mével ndo para em corres-

- Falta a alimentagéo de rede
- Interferéncias ou sobrecarga
- Intervengéo de protecgao térmica.

- 0 fim de curso ndo estd bem colocado no tubo

pondéncia dos pontos de FC.

0 motor vira mas o elemento movel
N&o se move.

de enrolar.

- A afinagdo dos pontos de fim de curso ndo é
correcta.

- A polia ndo é adequada ou ndo esta colocada
correctamente.

- 0 suporte do pino ndo estd fixado correctamente.

- 0 elemento mdvel ndo estd preso no tubo de
enrolar.

- Verifique a alimentacao de rede
- Controle as guias e 0 peso da persiana
- Aguarde o arrefecimento do sistema.

- Controle ou reposicione o fim de curso no tubo de enrolar

- Repita o procedimento de afinacao dos pontos de fim de

CUrso.

- Controle que a polia motriz seja adequada e correctamente
inserida no tubo de enrolar.
- Verifique a fixagdo do suporte do pino a caixa, ou & parede.

- Controle se 0 elemento mével esta bem preso no tubo
de enrolar

@ PROBLEM
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Nie udaje sig uruchomic sitownika rurowe-
go lub odbywa sig to zbyt wolno

- Brak zasilania sieciowego
- Interferencie lub przecigzenie
- Interwencja ochrony termicznej

- Sprawdzi¢ zasilanie sieciowe
- Skontrolowac prowadnice i cigzar rolety
- Zaczekac na ochiodzenie systemu

- Ogranicznik kraricowy nie jest dobrze wiozony do
rury nawojowej

- Regulacja punktow potozen kraricowych jest
niepoprawna

- Kétko napedowe jest nieodpowiednie lub zostato
niepoprawnie wiozone

- Wspornik czopu jest niepoprawnie zamocowany

Element ruchomy nie zatrzymuje sig w
poblizu punktow potozen kraricowych FC

Silnik obraca sig, lecz element ruchomy | - Element ruchomy nie jest zaczepiony do rury

- Skontrolowac Iub ustali¢ ponownie pozycje wytacznika
kraricowego w rurze nawojowej

- Powtdrzy¢ regulacje punktéw potozen kraricowych

- Skontrolowac, czy kétko napedowe jest odpowiednie i czy
zostato poprawnie wiozone do rury nawojowej

- Skontrolowa¢ mocowanie wspornika czopu do kasety lub
do $ciany

- Skontrolowag, czy element ruchomy jest dobrze zaczepiony

BHUMAHME: BAXHbIE NHCTPYKLIIK NO
TEXHUKE BE30MACHOCTHU

CTporo cneayiTe AaHHbIM MHCTPYKLUMAM MO
6e30MacHoCTH .

XpaHuTe ux B Ha[eXHOM 11 6e30MaCcHOM MECTe.
® JT0 u3Aenne [OMKHO WCMONb30BaTbCs
MCKMOYUTENbHO N0 Ha3HayeHwto. Jlo6oe
[Ipyroe npyYMEeHeHne paccMaTpuBaeTcs Kak
onacHoe. Came Cancelli Automatici S.p.A.
He HeceT OTBETCTBEHHOCTW 3a yuiepo,
BbI3BAHHbIA HEMPABUIbHBIM MPUMEHEHNEM
n3aenus. ® MOHTXX JOMKEH MpOKU3BOAUTLCS
KBanMMUUMPOBAHHbIMI CReLnanncTamm.
© YOeanTeCh, YTO XapaKTEPUCTUKIA MOLBUXKHOMO
3NEMEHTA COOTBETCTBYIOT XapakTepucT/Kam
BbIOPAHHOr0 MpUBOAA. ® He no3sonsiTe aeTam
Urpatb C (PUKCUPOBAHHBIMI YCTPOUCTBAMM
ynpaenexns. Cneayet Aepxarb MOGUbHbIE
YCTPOWCTBA YNpaBNeHNs BHe A0CSragmocTy
neTeiie e Cneaute 3a Tem, YTOObl HUKTO He
NPUEAXKANCs K LBUKYLLEMYCH 3NEMEHTY [0
€ro NoNHoM 0CTaHOBKW. ® CnefyeT NpOBOANTH
MepYOAMYECKYI0 NPOBEPKY YCTPOVCTBA HAHANYME
CnedoB W3HOCA MAM MOBPEXAEHUA MPOBOAKM
11 MPYXWH. He 1cnonb3yiiTe YCTPOIACTBO, eciun
OHO TPEOYET BLIMOMHEHUS PEMOHTHbIX PaboT
I PErYNIMPOBOK © Tlepes YCTKOM NOfBIKHOIO
3NeMeHTa OTKITIOUMTE NEKTPONUTaHIE NPYUBOJA
® KaTeropuyecku 3anpeLiaeTcs BbiMOMHATb C
NpUBOAOM W/MNK Kabenem anekTponuTaHns
cneaytoLLve JgiCTBIS: CBEPAUTD, MOrpyXatb B
BOZLY, POHATb, 61 Tb MONIOTKOM, Ae(hopMUpPOBATb,
3a01BaTb rBO3AM WAW BCTaBAATb 6ONTHI,
[IEMOHTVPOBATb WM HAPYLLATb LIENOCTHOCTb. @ He
YCTaHABNMBAITE PY4HYIO 3AABIKKY. @ [T0ABKHBIIA
3M1EMEHT [JO0MKEH CBOOOAHO ABMraThCa W
3aKPbIBATLCA NPV CBOEM BeCe. /I36eraliTe nto6oro
TPEHWS MeX[y BanoM U KopoGoM, OCTaBAsis
Heb0MbLLIOY BOKOBON 3a30p N5 Basa. ® Bo Bpemst
MOHT&a W 0BCNYKMBAHIS M MDY BKIIOYEHHOM
NpuvBOAe M36eraiTe BHELWHNX MEXaHNYECKX
BO3/EMCTBIA Ha MPUBOA NS NPEAOTBPALLEHNS
NOBPEX/EHNS BHYTPEHHEN 3NEKTPOHUKM.
® [lofKMIOYEHNE K CETWU 3MEeKTPOMUTaHNS
BbINO/HAETCS C NOMOLLBIO Y-06pa3HOr0 CI0BOro
Kkabens.. Ecnv kabenb NoBPexieH, OH A0KEH ObITb
3aMEHEH W3roTOBUTENEM UW CNELUICTaMI C
HEOBXOAMMbIMI MHCTPYMEHTaMM BO 130eXxaHIe
ONacHbIX CUTyauwit. B MpoTVBHOM CRy4ae NpuBop,
CHWAMAETCS C rapaHtun. © lpi YCTaHOBKE BHE
MOMELLEHNS BCTaBbTe CTaHAAPTHbIA Kabenb ¢
MBX n3onsuyeit B kabenb-kaHanbl unn kopoba
C 3awyToli o1 YO-uanyyeHns. ® Bo ubexarue
HaHeceHns yulep6a NoasM UAK YCTPORCTBY,
BO BpEMS MpPOrpaMMuUpoBaHus cheayeT
06s13aTeNbHO MMETb BO3MOMXHOCTb OCTAHOBUTH
Ba1 B N11060€e BpeMs. ® [lepexoaHnkm, anantepbl 1
KpenneHns npeacTaBeHbl B Katanore npoayKLm
narotoButens Came Cancelli Automatici S.p.A.
11 NPOJAKOTCS MPEACTaBUTENBCTBOM KOMMAHMIA.
© ECNM MOHT@X M3AENNs OCYLECTBNAETCA Ha
BbICOTE MeHee 2,5 M, HyXHO WCronb30BaTh
CcreuyanbHbIi 3alwTHbI Kopob. © Ecnu npusog,
yCTaHaBNNBAETCA B 3aLLUTHbIA KOPOO, TO
KOHCTPYKLMS JOMDKHA NPeyCMaTPUBaTh KPbILLIKY,
KoTopast 06ecreyuT AOCTYN ANS HACTPORKA U
06C/y)K1BaHWS MPUBOZA B CAly4ae HEOOXOAMMOCTH.
o [luTaroLmi Kabenb JOMKEH ObiTb TLIATENBHO
3aMKCMPOBaH BHYTPM 3aLLMTHOMO KOpoba BO
130€XaHne ConpukacaHus C MOABVKHBIMU
4aCTSIMU. ® BIHTbI, UCTIONb3YEMbIE 151 KDEMNEHNS
Bana, HM B KOEM CMyyae He JOMKHbI KacaTbCs
npuBoAa. KombLo KOHEYHbIX MONOXEHWA He
NOSDKHO WMMETb OTBEPCTUA M [OMKHO GbiTh
1IeanbHO YCTAHOBNEHO Ha Ban. © [lposepore,
4T06bI BHYTPEHHIA IMAMETP Bana 6bin He MeHee:

- 37 mm ans Ensor 4;
- 47 mm ans Ensor 5;

 [IBuratent neperpesaetcsinpu 10 HenpepbIBHbIX
BKJIOYEHNSX. OH CHAOXeH TEepMOLATHUKOM,
KOTOPbIAPa3PbIBAET LIEMNb ANEKTPOMMATAHNABCIYYAE
neperpeBa. Pa6ota npuBoga BO306HOBNSETCS

aBTOMATUYECKM CNYCT HEKOTOPOE BPEMS,
npuMepHo yepes 10 MuHyT. Tlocne neperpesa
MPYBO MOXET (DYHKLIMOHMPOBATb HA NOHWXKEHHON
cKopocTK B TeyeHne 60 muHyT. o [pueop
JO/KEH GbiTh 3alWLLEH OT NonagaHns Bodbl 1
Bnary. ® YCTPOACTBO HE MpefHasHayeHo ans
1CN0Mb30BaHNS MIOfbMI (B TOM Y1Ce AETbMI) C
OrpaHnyeHHbIMN (D3NYECKIMM, CEHCOPHBIMMU 1
YMCTBEHHBIMI BOMOXKHOCTSIMY UV XKE NIIOAbMM,
He MIMEIOLLIMM OCTATOYHOTO OMbITa I 3HAHWN,
€CNIMTONbKO M He 6Nk f1aHbl COOTBETCTBYIOLME
3HAHVS W MHCTPYKLAM MO NPVMEHEHNIO CUCTEMbI
CrIeLUanvcTOM KOMMaHuK. © He nossonsinTe JeTam
urpatb C YCTPOMCTBOM. ® YCTPOICTBO PYy4HOM
Pa30/IOKMPOBKY [OMKHO YCTAHABNMBATLCA HA
BbICOTE HE MeHee 1,8 M.

MOHTAX B3, B

- YCTaHoBUTE WTUAT KBALPATHOTO CEYeHud
C KpbiNbYaToi ramkoi WA Ipyroe
MOAXOZALLEE KpenmeHue.

- BerasbTe nepexomHuK (2) 40 CONPUKOCHOBEHMA

C KONbLIOM KOHEYHbIX MONOXEHNI, BbIPOBHSB

3aMKOBOE COBVMHEHNE.

Berasste agantep (3) 1 saduKcupyiiTe ero

C MOMOLLbK COOTBETCTBYIOLLEA KPENEXHOIA

CKOGbl (8,

BcTaBbTe CO6PaHHbIA TaKM 06Pa30M NPUBOL,

® B an (6 10 Konblia ).

A\ HE npunaraiite JONONHUTENbHbIX yCUuin

B NPOLIECCE YCTAHOBKN NPUBOJA B Ban (6).

- Berasbre Kancyny @ B an (6),
3akpenure Ban (és Ha cynnopTe 1 Kpenmexuu,

YCTaHOBIB [1BUraTeNb TakvM 06pasoM,

4TOObI KHOMKA (4) Gbina JIErko AOCTyNHa.

A Y6enurechBTOM, 4ToBan &) pacnonaraercs

B rOPU30HTA/IbHOM MONOXKEHNN.

Mpukpenute ponbcTasHin K sany ©®

11CNIONb3YA TDAAULIMOHHYHO NIEHTONHYIO CUCTEMY

C aKCeCcyapamu U XKECTKUE MPYXUHbI.

A\ HEvenons3yiiTe BUHTbI A7IMHHEE CAMOPE30B

4,2x10 MM, TaK KaK OHIA MOTYT MOBPEAUTL
npusog .

AJEKTPUYECKMUE NOAKNKOYEHNA

C Heobxoaumo npedycMOTPETb [BYXMOMOCHSIIA

BbIK/H04ATESb C PACCTOSHIEM MEX/1Y KOHTaKTaMm

He MeHee 3 MM W npefoxpaHnTenb TpeGyemoro

HOMUHana.

CoesyHnTe NpoBoaa KaGens anexTponuTaxus B

Pa3BETBUTENBHOM KOPOOKE C Y4ETOM CrefyIoLLen

MoNsSIPHOCTH:

(@) cuHnit (Heitpans), (&) kopuuHeBbiii ((hasa), (©

KEITO-3eNeHbI (3eMnd), (d) yepHbil ((hasa), (©

6enbiii (MPOrpaMM1POBaHKE).

[0 Ecn chyHKLWSI HE MCTIONb3YETCS, HE0GX0AMMO
1130/MPOBATb GeNblii NPOBOA,

L2 B cnyyae COMHEHIA 06paTuTech 3a NoMoLLbH
K MOHT@XHMKY-3MEKTPUKY.

MOXHO MOAKTIOHMTb MAPaIeNibHO HECKOMbKO

MPVBOJOB K OfIHOMY YCTPOICTBY YrpaBfeHuns.

3AMYCK CUCTEMbl

[locne BbIMONHEHNS ANEKTPUHECKNX I'\OLLKJ'IIOWEHI/IV\
HeOﬁXOJlVIMO npoBepuTb, YTo6bI HanpaeJieHne
BPALLIEHWs NP1BOA COOTBETCTBOBAO TPEBYEMOMY;
B MPOTMBHOM Cfly4ae HeoBXOAMMO MOMEHATb
MecTamy KopudHeBbi (o) v 4épHbi (@) npoBoza.
MpuBoabl ENSOr Mo ymonyaHuio WMET Yxe
3aNpOrpamMMUpPOBaHHbIA KOPOTKMIA X0, [ins
YCTAHOBKY HOBBIX KDAVHYX MONIOXEHUI I0CTATOYHO
MepeMECTTb VX N1 3aNporpaMMIPOBATb 3aHOBO.
Mo JOCTWXEHUN KOHEYHOTO MONOXKEHUS Npu
BKMIOYEHHOM [iBUraTene HaXmuTe KHOMKY
MPOrpaMMM1POBaHMS; TakuM 00pasoM KpailHie
NONOXeHNs GyayT OTMEHEHbI, W NPUBOA OyaeT
BpaLLaThcs 0 TEX MOp, Moka Hakara KHomka.
Mpy OTXaTM KHOMKI ABMraTeNnb OCTAHOBMUTCS
1 COXPaHWUT B MaMmsTW 3TO MOMOXKEHME Kak
KpaiiHee. TMoBTOpUTE NpOLEaypy Ans 06paTHOro
HanpasfeHus.

YCTPAHEHVE HEVCTPABHOCTEV

Mporpammuposanue sepxHero KI

YCTaHoBUTE MOABVKHBIA 3neMeHT B BepxHee KIT.
Korza npu BKI04EHHOM NPUBOZE BbU0 AOCTUTHYTO
XKENaeMoe NONOXKEHNE, HAXMUTE W OTMyCTUTE
KHOMKY (B TOMOBHOM 4acTi NpWUBOAA WNW_Ha
YCTPOICTBE MUTaHMS/MPOrpaMmupoBanmus (9)).
[lpuBOA NPUOCTAHOBUT PaboTy U 3anOMHUT
KM. Tpn ObICTPOM HAXaTUK KHOMKW NPUBOL,
IBUraeTcs Brepes pbiBkamu. 370 nossonset
0TKOppeKTVPoBaTH K. P KaXKAOM OTXKATUN KHOMKN
MPVYBO 3anomMuHaeT MecTo Kak K.

MporpammupoBanue HmkHero KI

YCTaHOBUTE MOABVKHIA 3neMeHT B HKHee KIT.

[oBTOPMTE BbILLEONMCAHHYIO NPOLEAYPY, N0faBast

MPVBOY KOMaHZy Aurathes "BHns".

N Tocne ycraHoBki KM BbINONHUTE NOgLEM
OMyCKaH1e PosbCTaBeH.

DyHKUMA 3aWUTbI fBUraTens

Ecnu B HOpMabHOM pexxuMe (pK OTKPbIBaHK

1 3aKpblBaHWM) NPUBOL 0OHapyxmBaeT

NPensTCTBIAE, €ro paboTa NpuoCTaHaBNNBAETCS;

151 B0306HOBNEHMA PabOTbl MPMBOAA HEOOXOAVMO

[JaTb KOMaHZy Ha IBUKEHME B MPOTUBOMONOKHOM

Hanpas/eHny 1 yCTpaHeHne NpensTCTBns.

JPYTVE ®YHKLIMN

YpaneHue Bcex AaHHbIX U3 NamATh

[C2) C nomouybio 3T0i MpoLe/ypbl MOXHO YAanTh
KI n3 namstu.

YcTaHoBUTE MOABVKHBIA 3neMeHT B BepxHee KT n

BbINONHUTE NATb Pa3 NoapsiA AercTaus "Beepx-Cron”

C NOMOLL{bIO BbIKMKYATENS.

3aTemyCTaHOBNTE NOABVKHBIN 3N1EMEHT B HDKHee KT

V1 BbINOMHUTE NSATb pa3 MoApsia AencTems "Brms-Cron”

C NOMOLLbIO BbIKNKYATENS.

[Mp1BOA, BBINOSHIAT KOPOTKOE ABWMKEHNE "Baepx”

N NOATBEPXAEHUS YCMEWHOro yaaneHns

[JaHHbIX.

A\ [IBuratefib He MEeT yCTaHOBNEHHIX KpailHuX
MOMOXEHMIA. [T03TOMY HYXKHO ObITb NPEAENbHO
BHUMATENbHbIMI, 4TOObI HE MOBPEANTH
MOLBVKHBIA 3NEMEHT.

A\ Tlocne ynanesus Heo6xo4umo nogoxaats 10
C, NPEX/E YeM MPUCTYNUTL K BbINOSHEHNIO
Lpyrix AercTBIn.

Came Cancelli Automatici S.p.A. 3asBnser,
YTO 3T0 YCTPOWMCTBO COOTBETCTBYET OCHOBHbIM
Tpe6OBaHNAM W MONOMEHSM, YCTAHOBMEHHbIM
[npextusamn 2006/95/CE, 2014/30/UE,
1999/5/CE.

Kog ans 3anpoca komny, COOTBETCTBYIOLLEN OPUTHHA-
ny: DDC E HOO3.

YTunusauus oTxof0B — YTunuzaunio
Heo6X04MMO NPOBOAUTL B COOTBETCTBUN C
[JIEACTBYIOLLMM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTHOCTH,
B KOTOPOI MpOM3BOAMNAcH 3KcnnyaTawus
N3eNNS. YNakoBOUYHbIE KOMMOHEHTbI (KapTOH,
nnacTMacca v T.4.) — YTNU3Npyemble TBEpAbIE
OTXOZbl, KOTOPbIE HEOBXOAMMO NPOCTO PA3AENHTb,
4T06bl OHW MOFMKU ObiTb NepepaboTaHsbl.
[lpyrue KOMNOHEHTbI (3NEKTPOHHbIE MNaThl,
6atapelikin 6penoKoB-nepeaaTyMKkoB 1 T.4.)
MOrYT COAEPXaTh 3arpA3HAIOLLIME BELLECTBa.
OHW [OMXKHbI NepedaBaTbCs KOMNaHWAM,
MIMEILLMM NNLEH3NI0 HA UX NepepatoTky.

HE 3ATPASHSVTE OKPY)XAIOLLIYIO CPELY!

Bce faHHble 1 MHGOPMALS, COREPXaLUMEcs B aToi
MHCTDYKLMM, MOTYT ObITb U3MEHEHBI B /1060 BPEMS 1
063 NpeaBapUTEILHOrO YBEAOMIEHHS.

@ HEUCNPABHOCTb

@ NPUYNHA

© CNOCoB YCTPAHEHMA

BHyTpuBanbHbIA NpYBoA He paboTaeT
N 3aMYCKAETCS CAULLKOM MELJIEHHO.

[MoABVKHBINA 3NEMEHT He 0CTaHaBNMBa-
€eTce B 3ajaHHbIx K.

[puBog paboTaet, Ho NOABWXKHBIN ane-
MEHT He [iBUraetcs.

- [lpoBepbTe NOZAYY 3NEKTPONUTaHNS.
- Tomexv v neperpyska.
- CpabartblBaHiie TepMofiaTuMKa.

- YOEAMTECH B HANIMYMM CETEBOTO BIEKTPOMMUTAHNS.
- MpoBepbTe HaMpaBNSIoLLME 1 MACCY PObCTABEH.
- [IOXANTECH MOSHOTO OXNKAEHNS CUCTEMBI.

- Mp1BOA HENPaBWIIbHO YCTAHOBMEH B Basl.

- Y6eauTech, 4To npoLeaypa HaCTPOKIA KOHEYHbIX
MIONOXEHMI BBIMONHEHA MPaBUBHO.

- [lpoBepbTE COBMECTUMOCTb aZianTepa 1 Bana,
YOEIMTEC, YTO OH NPABUTBHO YCTAHOBTIEH.

- OcHoBaHwe LUTUATA MIIOX0 MPUKPENTIEHO.

- TOABIDKHbI ANEMEHT HE MPUKPENEH K Bany.
- AJIanTep 11 KofbL{O MMIoX0 3athKCMPOBaHb! Ha

- [poBepbTE YCTAHOBKY MPYBOAA B BaJl.

- [oBTOPUTE NPOLEAYPY HACTPOIKM KOHEYHBIX MONOKEHMIA.

- BoibepuTe NOAXOASLMA aaanTep v NPaBIbHO YCTaHOBUTE
€ro B Ban.

- MpoBepbTe, 4T0ObI OCHOBAHWE LUTTA ObINIO HAAEXXHO
MPUKPENNIEHO K KOOBY Win CTeHe.

- [poBepbTe, YTO6bI NOABVKHbII ANEMEHT Obl HAEXHO
NPUKPENIEH K Bany.

A . L q ; - nie porusza sig nawojowej do rury nawojowej
- A coroa motriz n ta correctamente inserida no | - Control roa motriz est rrectamente inseri : : p 5 ; - .
veigodgam o?or Ao estd correctamente inserida no n%% Iin%ﬁ eqtgg gocga%%uilﬁo esteja comectaments inserida - Pierscier napedowy zostat niepoprawnie wiozony | - Skontrolowac, czy pierécien napedowy zostat poprawnie MpHBOTE. MpoBepsre, 4ToGbl aAanTep U KoflbLio Gbiiv X0poLLO 3a
: : na wat silnika wioZony na Kiiny nasadki pierscieniowej (DVKCDOBaHbI Ha MpHBOAe.
Nao se cancelam todos os dados memo- | - Sequéncia incorrecta. - Repita o procedimento. Nie mozna usuna¢ wszystkich danych z | - Niepoprawna sekwencja - Powt6rzy¢ procedurg He ynaetcs yoanuTb Boe [aHHble v3 | - HerpasunbHas nocniefosarensHocTb aevicTeuii. | - MosTopuTb Mpoueaypy.

rizados do motor.

pamigci silnika

namsaTi npmeoga.

Eventuais problemas de mal funcionamento do motor, entre em contacto: artservice@came.com.

W przypadku wadliwego funkcjonowania silnika prosze zwrdcic sig do: artservice@came.com.

TPy 0BHAPYXEHINM HEUCMIPABHOCTY B PBOTE MPUBOfIA CBKUTECH C HAMM, OTNPABVB SNEKTPOHHOE MMCLMO N0 aapecy: artservice@came.com.
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