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LEGENDA

Parti da leggere con attenzione.

A\ Parti riguardanti la sicurezza.

FC: finecorsa.

Elemento mobile: riassume tapparelle.

G

KEY

Parts to read carefully.

A\ Parts about safety.

ER: end run.

Moving part: refers to shutters.

LEGENDE

[ Parties a lire attentivement.

A\ Parties concernant la sécurité.

FC :fin de course.

Elément mobile : se réfere aux volets roulants.

Destinato esclusivamente all’automatizzazione

di:
tapparelle

I'numero di Click-clack corrisponde solo alla
conferma dell'operazione.

Il segnale acustico indica I'impulso di
programmazione ricevuto.

@v Tempo di pressione del tasto.

(@ Tasto direzione SALITA

\ © Tasto STOP

@© Tasto direzione DISCESA
\ ) @ Tasto funzioni

l Tasto di programmazione P2

ZEICHENERKLARUNG

[E2) Sorgfaltig durchzulesende Abschnitte.
A Sicherheitsrelevante Abschnitte.

EL: Endlage.

Bewegliches Element: das sind Rollladen.

Designed exclusively to automate the
following:

shutters

The number of Click-clacks corresponds tothe
confirmation of the operation only.

The beep indicates the programming impulse
received.

@0' Time the button must be pressed
for.

(®  UP direction button
(© STOP button
(© DOWN direction button

(®  Function button

' P2 programming button

&)

LEYENDA

[CL) Partes a leer con mucha atencidn.
A\ Partes concernientes a la seguridad.
FC: final de carrera.

Elemento movil: referido a persianas.

Nur fur den Antrieb von:

Rollladen

Die Anzahl der Click-Clacks entspricht nur der
Bestétigung des Vorgangs.

DerPiepton zeigtan, dass die Programmierung
Ubertragen wurde.

@v Dauer des Tasterdrucks.

(® HOCH-Taster
(©  STOPP-Taster

RUNTER-Taster

©
(®  Funktionsschalter

Programmiertaster P2

LEGENDA

[0 Partes que devem ser lidas com atencao.
A\ Partes relativas a seguranca.

FC: fim de curso.

Elemento mdvel: para persianas.

Destinado exclusivamente & automatizagéo
de:

persianas

0 ntimero de Click-Clack se trata somente da
confirmagéo da operagao.

Osinalsonoroindicaoimpulso de programagéo
recebido.

@V Tempo de pressdo da tecla.

(® Tecladedireccio SUBIDA
© TeclaSTOP
©  Tecladedirecgiio DESCIDA

® Tecla de fungies

l Tecla de programagao P2

Destinado exclusivamente alaautomatizacion
de persianas:

persianas

El nimero de Click-clack corresponde sélo a
la confirmacion de la operacion.

La sefial acustica indica el impulso de
programacion recibido.

@v Tiempo de presion de la tecla.

(® Tecla direccion SUBIDA
© TeclaSTOP

Tecla direccion BAJADA

©
® Tecla funciones

Tecla de programacion P2

LEGENDA

L) Akapity, ~ ktore  nalezy  uwaznie
przeczytag.

A Akapity dotyczace bezpieczenstwa.

FC: wylgcznik kraricowy.

Element ruchomy: odnosi sie do rolet.

Destiné exclusivementa |'automatisation de :

volets roulants

Le nombre de clic-clac correspond uniquement
a la confirmation de I'opération.

Le signal sonore indique I'impulsion de
programmation regue.

@0' Temps d'enfoncement de la touche.

(@ Touche direction MONTEE
© Touche STOP

Touche direction DESCENTE

Touche de

O]
® Touche fonctions
' programmation P2

LEGENDA

[ Delen die aandachtig moeten worden
gelezen.

A\ Delen die de veiligheid betreffen.

EA: eindaanslag

Bewegend element: verwijst naar rolluiken.

Uitsluitend bedoeld voor de automatisering
van:

roliken

Het aantal klikklakbewegingen bevestigt de
opgeslagen actie alleen.

Het akoestisch signaal geeft aan dat de
programmeerimpuls ontvangen is.

@0' Duur dat de toets ingedrukt moet
worden.

(@ Richtingtoets NAAR BOVEN
© Toets STOP
@ Richtingtoets NAAR ONDER

® Functietoets

' Programmeertoets P2

YCJI0BHbIE 0BO3HAYEHUA

[ Paapnensl, TpebytoLLye BHUMATENbHOMO
MPOYTEHVS.

A\ Pa3pensl, KacatoLLyecs 6e30MacHoCTHA.

KIT: KOHeYHble MonoXeHNs.

TOABWKHBIIA 3NEMEHT: PONbCTABHM.

Przeznaczony wyfgcznie do automatyzacii:

rolet

Liczba stukéw Click-Clack oznacza jedynie
potwierdzenie operacji.

Sygnat akustyczny wskazuje otrzymanie
impulsu programowania.

@0- Czas nacidnigcia przycisku.

Przycisk kierunku PODNOSZENIE

Przycisk STOP
Przycisk kierunku OPUSZCZANIE

Przycisk funkcje

Przycisk programowania P2
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ATTENZIONE: IMPORTANTI ISTRUZIONI DI
SICUREZZA

Per la sicurezza delle persone & importante seguire
queste istruzioni.

Conservare queste istruzioni.

e || prodotto dovra essere destinato solo all'uso
per il quale & stato concepito. Ogni altro uso & da
considerarsi pericoloso. Came Cancelli Automatici
S.p.A. non & responsabile per danni causati da usi
impropri, erronei o irragionevoli. @ L'installazione deve
essere effettuata da personale qualificato ed esperto.
o Assicurarsi che le caratteristiche dell’elemento
mobile siano compatibili con le prestazioni del motore
scelto.  Non permettere ai bambini di giocare con
i dispositivi di comando fissi. Tenere i i dispositivi di
comando portatili fuori dalla portata dei bambini.e
Guardare I'elemento in movimento ed assicurarsi che
nessuno si awvicini fino al suo arresto. ® Sottoporre
di frequente ad esame I'apparecchio, per verificare
se ci sono shilanciamenti o segni di usura o danni
ai cavi e alle molle. Non utilizzare I'apparecchio nel
€aso in cui siano necessarie delle riparazioni o delle
regolazioni.® Per la pulizia dell'elemento mobile,
togliere I'alimentazione al motore. ® E severamente
vietato: forare, immergere in acqua, far cadere,
martellare, deformare, inserire chiodi o viti, smontare
0 manomettere il motore /0 il cavo di alimentazione.
© Noninstallare un chiavistello manuale. ® L’elemento
mobile deve poter scorrere perfettamente e chiudersi
con il proprio peso. Evitare attriti anche minimi tra
tubo awolgitore e cassonetto, lasciando un leggero
gioco laterale al tubo. @ Durante I'installazione o la
manutenzione e con il motore alimentato, non causare
urti meccanici € non battere con il martello sul motore
per evitare danni all'elettronica interna. ® Il cavo di
alimentazione & di tipo “Y”. Se il cavo € danneggiato,
deve essere sostituito dal fabbricante o dalle persone
con una qualifica simile per evitare pericoli, essendo
necessari attrezzi particolari. In caso contrario la
garanzia decadra. e Per installazioni del motore dove
il filo & esposto agli agenti atmosferici, proteggere il
cavo standard in PVC, inserendolo in tubi specifici
(condotti, 0 guaine anti UV).  Per evitare danni alle
persone ed al dispositivo, durante la memorizzazione
¢ indispensabile poter fermare il tubo awolgitore
motorizzato in qualsiasi momento. e Componenti
supplementari, come adattatori e supporti, devono
essere scelti con cura fra quelli offerti dal fabbricante
Came Cancelli Automatici S.p.A. tramite la sua rete
di vendite. ® Se I'installazione si trova ad un'altezza
dal pavimento inferiore a 2,50 m, il motore e le parti
condotte devono essere protette. ® Se il motore
viene montato in un cassonetto, questo deve essere
ispezionabile per permettere regolazioni e controlli.
« || cavo di alimentazione ed il cavo antenna devono
esserere fissati con cura all'interno del cassonetto
di modo che non possano entrare in contatto con
le parti in movimento. e Eventuali viti per il fissaggio
dell"awolgibile non devono toccare il motore. L'anello
adattatore che aziona il finecorsa non deve essere
forato e deve essere sistemato perfettamente nel
tubo awvolgitore. e Il diametro interno minimo del tubo
awolgitore, deve essere > di 47 mm. e [l motore deve
essere protetto dal contatto con I'acqua e dall'umidita.
| "apparecchio non & destinato ad essere usato da
persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche,
sensorialio mentali sianoridotte, oppure con mancanza
diesperienzaodiconoscenza,amenoche esse abbiano
potuto beneficiare, attraverso I'intermediazione di
una persona responsabile della loro sicurezza, di
una sorveglianza o di istruzioni riguardanti I'uso
dell"apparecchio. | bambini devono essere sorvegliati
per sincerarsi che non giochino con I'apparecchio.
e |nstallare I'organo di manovra del dispositivo
di rilascio manuale a un’altezza inferiore a 1,8m.

MODALITA DI FUNZIONAMENTO

AUTOMATICA. E la modalita di default; premendo
/(2), Pelemento mobile si apre o si chiude del

tutto se € stato definito.

AZIONE MANTENUTA. Ad ogni pressione di un tasto

@/ I'elemento mobile si muove di 1/10 di giro

(circa 36°). Tenendo premuto un tasto per piti di 2"

il motore (6) si muove temporaneamente in modalita

automatica fino al primo arresto ritornando cosi alla

modalita azione mantenuta.

Funzione di rilevamento ostacolo

Durante il funzionamento normale se il motore rileva

un ostacolo al movimento della tapparella in chiusura

@ PROBLEMA

autonomamente siarrestaedinvertelacorsa per poter
liberare I'ostacolo stesso oppure per non tenere il ser-
ramentointensione, inaperturainvecearrestalacorsa.

INSTALLAZIONE

- Applicare il perno quadro, con relativa farfalla, 2)
0 altro supporto idoneo. )

- Inserire|'adattatore corona (3) finoal bordo esterno
della ghiera, allineando le chiavi d'inserzione.

- Inserireladattatore puleggia (@) ditrascinamento.

- Inserire il motore assemblato nel tubo
awolgitore (7) fino alla corona (3).
A\ NON forzare il motore nel tubo @).

- Fjssareillubo(?alla puleggia (4) utilizzando una
vite autofilettante 4,2x10 per evitare slittamenti e

movimenti assiali del motore (6).

A\ NON utilizzare viti pit_lunghe, potrebbero

danneggiare il motore (6).

Inserire [a calotta (8) nel tubo 7).

Fissare il tubo (7) al supporto fisso e sistemare

il motore (&) in modo che il pulsante (5) sia

facilmente raggiungibile.

A Assicurarsi che il tubo (7) sia in posizione

perfettamente orizzontale.
A.g(‘;.anciare latapparella al tubo @ utilizzando un
cintino con accessori 0 molle rigide.

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Per il collegamento elettrico alla rete di alimentazione
prevedere un interruttore bipolare che ne assicuri la
disconnessione, con una distanza di apertura dei
contatti di aimeno 3 mm e un fusibile adeguato
conformemente alle regole di installazione.
Connettereiconduttori del cavodialimentazioneinuna
scatola di derivazione rispettando la polarita seguente:
@ blu %eutro), () marrone (fase), © giallo/verde
(terra), nero (comando filare passo-passo), ®
bianco (comando filare passo-passo).
Incaso di dubbio contattare un elettricistaesperto prima
di effettuare qualsiasi tentativo azzardato.
II'pulsante ha la funzione passo-passo: comanda il
motore ciclicamente nella sequenza apre-stop-chiude
ad ogni pressione.
L1 Se si utilizza un pulsante con ritenuta, € questo
rimane attivo, i comandi radio sono disabilitati.
LI Al momento dell'alimentazione il motore emette
un segnale acustico e se non vi sono trasmedttitori
memorizzati esegue anche un click-clack.

MESSA IN FUNZIONE

Memorizzazione del primo TX O @

[Z3 Procedere entro un minuto dopoaver datotensione
al motore oppure premere brevemente due volte
il tasto sulla testa.

P2 + P2 + UP il tasto UP comanda il motore in senso

orario (dalla parte dell'albero motore).

P2 + P2 + DOWN il tasto UP comanda il motore

in senso antiorario (dalla parte dell'albero motore).

E possibile invertire il senso di rotazione del motore

semplicemente tenendo premuto il tasto sulla testa

del motore per 10 secondi circa: il motore esegue un

movimento di click-clack di conferma.

L Il motore simuove premendoi tasti del trasmettitore
solamente a uomo presente.

A\ Eventuali altri motori o accessorivergini nel raggio
d'azione del TX non devono essere alimentati.

Memorizzazione FC superiore 3

Entrare in procedura di memorizzazione finecorsa.
P2 + UP + P2; il motore esegue 1 click-clack.
Portare I'elemento mobile nel FC superiore.

| motori Klimt SH da 10 Nm e 20 Nm sono dotati
della funzione di apprendimento automatico dei limiti
finecorsa. Se la tapparella & dotata di molle rigide  dei
tappisull’'ultimasteccaé possibile lasciare cheilmotore
trovi i limiti della corsa autonomamente. In questo
caso ¢ sufficiente awiare il motore in una direzione:
un‘apertura fino al raggiungimento dell'ostacolo in
salita ed una chiusura fino al totale impacchettamento
delle stecche oppure viceversa prima la chiusura e poi
I'apertura. Alcompletamento dellaprocedurailmotore
esegue i comandiin modalita automatica e non pitiad
azione uomo presente.

In alternativa si puo interrompere tale procedura
e proseguire con la memorizzazione mista (meta
automatica e meta manuale) o totalmente manuale.
| motori Klimt SH di potenza superiore ai 20 Nm non
sono dotati di questafunzione per questione disicurezza

® CAUSA

e quindi i finecorsa possono essere memorizzati solo
con la procedura completamente manuale.
Perlaricerca dei punti FC in modalita manuale € molto
utile lafunzione di posizionamentofine: all'interno della
procedura di memorizzazione FCazionando il motore in
salita o discesa esso si muove in automatico; premere
una volta P2 in prossimita del punto FC desiderato. Il
motore cominceraadavanzare apiccoliscatti. Premere
stop per fermare il motore nel punto desiderato e
procedere con la memorizzazione @.

Memorizzazione FC inferiore 3

Portare I'elemento mobile nel FC inferiore.

A\ Dopo aver impostato i FC, eseguire una corsa di
salita e una di discesa.

Se e utilizzatalamodalita automatica diapprendimento

dei limiti finecorsa, il motore ogni 100 cicli completi

(max apertura e max chiusura) effettuera una nuova

taratura di tali limiti.

GESTIONE TX
Memorizzazione di un TX aggiuntivo (2°) @
GESTIONE DEI PUNTI FC

FC intermedio @

Per raggiungere il punto intermedio premere il tasto
stop per almeno 5".

Portare I'elemento mobile nel FC desiderato.

Per cancellare il punto intermedio portare I'elemento
mobile proprio al punto intermedio e ripetere la
procedura.

Cancellazione dei FC ()

GESTIONE ACCESSORI

E possibile collegare al motore una o pill centraline
meteo (vedi manuale di installazione del prodotto).

Memorizzazione della centralina meteo @

SICUREZZA

/\ Rilevamento ostacolo in prossimita del
finecorsa inferiore

Con questa funzione (P2 + DOWN + STOP) si
disabilita il rilevamento ostacolo negli ultimi 10
cm (1 click-clack di conferma), il motore ricerca
il punto di finecorsa memorizzato. Per riattivarla
ripetere la procedura (2 click-clack di conferma).
Rilevamento ostacolo (@

Con questa funzione (P2 + STOP + DOWN) si
disabilita totalmenteil rilevamento ostacolo (1 beep
di conferma). Per riattivarla ripetere la procedura
(2 beep di conferma).

ALTRE GESTIONI

Mod@lité Automatica/Azione Mantenuta (@
A\ E possibile solo dopo aver memorizzato entrambi
i FC.

Cancellazione di tutti i dati in memoria @

0 Con questa procedura si cancellano i punti di FC,
i TX, gli-accessori radio € il senso di rotazione in
memoria.

A Dopo la cancellazione, attendere 10" prima di
effettuare altre operazioni.

Dichiarazione CE di conformita - Came Cancelli
Automatici S.p.A. dichiara che questo dispositivo &
conforme ai requisiti essenziali e alle altre disposizioni
pertinenti stabilite dalle direttive 2006/95/CE,
2014/30/UE, 1999/5/CE.

Codice di riferimento per richiedere una copia conforme all'o-
riginale: DDC RA HO04.

Dismissione e smaltimento - Prima di procedere
verifi care le normative specifi che vigenti nel Iuogo
d'installazione. | componenti dell'imballo (cartone,
plastiche, etc.) sono assimilabili i rifi uti solidi urbani
€ possono essere smaltiti, semplicemente eff ettuando

la raccolta diff e renziata. Altri componenti (schede
elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono
contenere sostanze inquinanti. Vanno rimossi e
consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo
smaltimento degli stessi.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

| dati e le informazioni indicate in questo manuale sono da
ritenersi suscettibili di modiifica in qualsiasi momento e senza
obbligo di preawiso.

© SOLUZIONE

I motore non effettua nessun movimento al termine
della procedura

Durante la memorizzazione del 1° TX, premendo il
tasto interno non si sente nessun beep

Dopo la memorizzazione del TX premendo il tasto di
salita I'elemento mobile scende e viceversa

Non si memorizzano i TX aggiuntivi

Prima della memorizzazione dei FC il motore non si
muove in modalita uomo presente

Premendo () or () il motore non si muove o si
muove solo @ volte

Premendo () 0 (©) del TX, il motore si muove solo
se il tasto def TX rimane premuto. Rilasciando il tasto
il motore si ferma oppure si muove solo a scatti

Non si cancellano tutti i dati in memoria del motore
Non si memorizza la centralina meteo

-errata procedura

~-tempo iniziale di programmazione scaduto

-la procedura scelta non & idonea

-errata procedura »
-memoria piena segnalata da 5 beep consecutivi

-ci sono dei FC gia memorizzati
-Datterie del TX parzialmente scariche
-pulsante cablato attivo

-sono stati cancellati erroneamente i FC
-modalita ad azione mantenuta attiva

-il TX utilizzato non & memorizzato

-la centralina non & stata alimentata
-errata procedura

-raggiunto il numero massimo (20) di memorizzazioni

-ripetere la procedura

-togliere e ridare tensione al motore e ripetere la
procedura entro 1" )

-premere due volte il tasto sulla testa del finecorsa
per aprire la finestra di programmazione

-eseguire la programmazione del 1° tx eseguendo
la procedura inversa

-ripetere la procedura entro 5"

-cancellare tutta la memoria

-cancellare i FC
-sostituire le batterie del TX
-aprire il contato del pulsante cablato

-esequire la procedura di memorizzazione FC
-ritornare alla modalita ad azione automatica

-accertarsi che il TX sia memorizzato

-ridare alimentazione alla centralina
-ripetere la procedura

@)

ATTENTION: IMPORTANT SAFETY INSTRUC-
TIONS

For personal safety, it is important to follow all these
instructions.

Keep these instructions.

 The product should only be used for the purpose for
which it was designed. Any other use is considered
dangerous. Came Cancelli Automatici S.p.A. willnotbe
heldliable for damage caused by improper, incorrect or
unreasonable use. ® Installation mustbe carried out by
qualified and experienced personnel. ® Make sure the
characteristics of the moving part are compatible with
the performance of the chosen motor. ® Do not allow
children to play with the fixed control devices. Keep
the portable control devices out of reach of children.
Keep an eye on the moving part and make sure no
one approaches it until it has stopped. e Check the
device frequently to see whether there are any problems
with balance or signs of wear or damaged to cables
or springs. Do not use the device if any repair or
adjustments are required.e Disconnect power to the
motor before cleaning the moving part. e It is strictly
forbidden to: pierce, immerse in water, drop, hammer,
deform, insert nails or screws, dismantle or tamper
with the motor and/or power cable. ® Do not install a
manual bolt. ® The moving part must be able to slide
freely and close itself under its own weight. Ensure
there is no friction at all between the roller tube and
the box, leaving a slight gap at the side of the tube.
e During installation or maintenance and while the
motor is powered, prevent mechanical shocks and do
nothammerthe motor soas notto damage the internal
electronics. ® The power cableisa “Y”type. Ifthe cable
isdamaged, it mustbe replaced by the manufacturer or
persons with a similar qualification in order to prevent
danger, as special equipmentis required. The warranty
is invalidated otherwise. ® For motor installations
where the wire is exposed to the weather, protect the
standard cable with PVC, inserting itinto specific tubes
(ducts or anti-UV sheaths). ® To prevent damaging
the device and injuries, during memorisation, it must
be possible to stop the motorised roller tube at any
time. @ Additional components, such as adapters and
supports, must be carefully chosen from those offered
by the manufacturer Came Cancelli Automatici S.p.A.
through its sales network. e If the installation is at a
height from the floor lower than 2.5 m, the motor and
the driven parts must be protected. e If the motor is
installed in a box, it must be possible to inspect it
for adjustments and checks. ® The power cable and
antenna cable mustbe carefully securedinside the box
so that they cannot come into contact with the moving
parts. e Any screws used to secure the roller shutter
mustnottouchthe motor. The adapterring thatactivates
the end run must not be drilled and must be slotted
perfectly into the roller tube. ® The minimum internal
diameter of the roller tube must be > 47 mm. ¢ The
motor must be protected from contact with water and
moisture. ® eThe device is not designed to be used by
persons (including children) whose physical, sensorial
or mental capacities are limited, or who are lacking in
experience or knowledge, unless said persons can be
supervised or given instructions regarding using the
device by aperson responsible for their safety. Children
must be supervised to ensure they do not play with
the device. e Install the moving component of the
manual release device at a height of less than 1.8m.

OPERATING MODES

AUTOMATIC. This s the default mode. When (D/(),
is pressed, the moving part opens or closes completely
if so defined.

HOLD-TO-RUN. Each time the (2)/() button is
pressed, the moving part moves by 1/10 of a revolu-
tion (about 36°). When a button is held down for more
than 2 seconds, the motor @ switches temporarily
into automatic mode until the first stop, then switching
back to hold-to-run mode.

Obstacle detection feature

During normal operation, if the motor detects an
obstacle blocking shutter movement during closing, it
automatically comes to a halt and inverts the direction
of movement so as not to keep the shutter tensioned.
During opening, it stops movement.

® PROBLEM

INSTALLATION

- Affix the square pin, with its butterfly (2) or other
suitable support.

- Insert the crown adapter (3) until reaching the
outer edge of the ring, aligning the insertion keys.

- Insert the feeding pulley adapter (@).

- I-Insert the assembled motor () in the roller tube
(@ until reaching the crown (3).
A DO NOT force the tube motor (7).

- Secure the tube (7) to the pulley @ using a

4.2x10 self-threading screw to prevent sliding

and axial movements of the motor ().

A DO NOT use longer screws, as they could

damage the motor (6).

Insert the cap(®) into the tube ().

Fix the tube (7) to the fixed support and arrange

the motor (&) so that the button (5) is easy o

reach

A Ensure that the tube (7) is in a perfectly

horizontal position.

- Attach the shutter to the tube (7) using a belt

with accessories or rigid springs.

ELECTRICAL CONNECTIONS

For electrical connection to the mains, there should be

adouble-pole switch that ensures disconnection, with

acontactgap of atleast 3 mmand an appropriate fuse

that complies with the installation rules.

Connect the conductors of the power cord toajunction

box, respecting the polarity below:

(@ blue (neutral), ® brown (phase), ©yellow/green

(earth), @ black (wired step-by-step command), ®

white (wired step-by-step command)..

If in doubt, contact an experienced electrician before

making any risky attempts.

The button provides step-by-step movement: itcontrols

the motor in cycles in an open-stop-close sequence

each time it is pressed.

[ If using a button with hold, and this remains active,
the radio controls are disabled.

[L2) When powered, the motor emits a beep and
also performs a click-clack if no transmitters are
memorised.

PUTTING INTO OPERATION

Memorizing the first TX D B

[E) Act within a minute of having powered the motor
or briefly press the button on the head twice.

P2 + P2 + UP the UP button controls the motor in

a clockwise direction (from the motor shaft side).

P2+ P2+ DOWN the UP button controls the motor in

ananti-clockwise direction (from the motor shaftside).

The direction of rotation of the motor can be inverted

by simply holding down the button on the head of the

motor for about 10 seconds: the motor performs a

click-clack movement to confirm.

[LThe motor only moves when the transmitter buttons
are pressed if a person is present.

A\ Anyothermotorsorvirginaccessoriesintherange
of action of the TX must not be powered.

Memorising the top ER B3

Enter the end run memorisation procedure.

P2 + UP + P2;the motor performs 1 click-clack.
Move the moving part to the top ER .

The Klimt SH 10 Nm and 20 Nm motors are equipped
with automatic self-learning of end run limits. If the
shutter is equipped with rigid springs and caps, it is
possible toletthe motor find the end runs automatically
on the last slat. In this case,the motor can be started
in one direction: opening until reaching upward
travel obstacle and closing until all slats are pressed
together, or vice-versa, first closing then opening.
After the procedure is complete, the motor performs
commands in automatic mode and a person is no
longer required to be present.

Alternatively, this procedure can be interrupted and
mixed memorisation (half automatic and half manual)
can take place.

Klimt SH motors with power levels above 20 Nm are
not equipped with this feature for safety reasons and
therefore the end runs can only be memorised with
the fully manual procedure.

@ CAUSE

The end-run position function proves handy when
searching for ER points in manual mode: when
inside the ER memorising procedure, the motor runs
automatically when engagingitan upward or downward
travel; press P2 once when near the target ER point.
The engine will start moving in small steps. Press stop
to stop the motor in the target pointad memorise it @.
Memorising the bottom ER @

Move the moving part to the bottom ER.

A\ After setting the ERs, , perform one complete up

and down run.

If automatic self-learning mode is used for the end run
limits, every 100 complete cycles (max opening and
maxclosing), the motor will calibrate these limits again.

TX MANAGEMENT
Memorising an additional TX (2nd) @
MANAGING ER POINTS

Intermediate ER @

To reach the mid-point press the stop button for
atleast5".

Move the moving part to the desired ER.

Todelete the intermediate point, move the moving part
to the intermediate point and repeat the procedure.

Deleting ERs G

ACCESSORY MANAGEMENT
Itis possible to connect one or more weather stations
to the motor (see product installation manual).
Memorising the weather unit @@

SECURITY

A\ Obstacle detectioninthe vicinity of the bottom
ER

With this function (P2 + DOWN + STOP) obstacle
detection duringthelast 10 cmoftravelis disabled
(1 confirmation click-clack), the motor searches for
the memorised ER point. To reactivate repeat the
procedure (2 confirmation click-clacks).
Obstacle detection (@

This function (P2 + STOP + DOWN) disables ob-
stacle detection (1 confirmation beep). Reactivateit
by repeating the procedure (2 confirmation beeps).

OTHER MANAGEMENT

Auto-hold to run mode (@
A Only possible after memorising both ERs.

Deleting all the data in the memory @

(1) This procedure deletes all the ER points, TXs,
radio accessories and the direction of rotation in
the memory.

A\ After deletion, wait 10" before performing other
operations.

CE Declaration of conformity - Came Cancelli
Automatici S.p.A. declares that this device complies
with the essential requirements and other relevant
provisions established in Directives 2006/95/
EC, 2014/30/UE, 1999/5/EC.

Reference code for requesting a true copy: DDC RA HO04.
Decommissioning and disposal - Before

proceeding, it is always advisable to check specifi ¢
regulations in force in the place of disposal. Packaging
components (cardboard, plastic etc.) can be disposed
of together with normal household waste without any
dffi culty, by simply separating the diff erent types of
waste and recycling them. Other components (circuit
boards, remote control batterigs etc.), on the other
hand, may contain pollutants. They should therefore
be removed and handed over to companies authorised
to recover and dispose of them.

DISPOSE OF PROPERLY!

The data and information provided in this manual are sub-
Ject to change at any time without prior notice.

© SOLUTION

The motor does not move at the end of the procedure

While memorising the 1st TX, no beep is heard when
the internal button is pressed

After memorising the TX, the moving part goes down
when the up button is pressed and vice versa

The additional TXs are not memorised

Before memorising the ERs, the motor does not
move in “hold-to-run” mode

When () or (%) is pressed, the motor does not
move of moves once only

When @ or Q is pressed on the TX, the motor only
moves Tthe TX button is held down. The motor stops
or moves only in steps when releasing the button.

Not all the data in the motor memory is deleted
The weather station is not memorised

-incorrect procedure

-initial programming time expired

-unsuitable procedure chosen

-incorrect Procedu.re )
-memory full - indicated by 5 consecutive beeps

-some ERs are already memorised
-TX batteries low
-wired button active

-ERs deleted by accident
-hold-to-run mode

-the TX used is not memorised

-the station is not powered
-incorrect procedure
-the maximum number of memorisations (20) has

been reached

-repeat the procedure

-disconnect and reconnect power to the motor and
repeat the procedure within 1’

-press the button twice on the head of the limit
switch to open the programming window

-program the 1st TX, performing the procedure in
reverse order

-repeat the procedure within 5"

-delete the whole memory

-delete the ERs
-replace the TX batteries
-open the wired button contact

-perform the procedure for memorising ERs
-return to automatic mode

-make sure the TX is memorised

-reconnect power to the station
-repeat the procedure

Eventuali problemi di mal funzionamento del motore, contattare: CAME SERVICE ITALIA 800 295830.

For any motor malfunctioning, contact: artservice@came.com.

ATTENTION : INSTRUCTIONS DE SECURITE
IMPORTANTES

Il'estimportant, pour la sécurité des personnes, de suivre
ces instructions.

Conserver ces instructions.

e Le produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation
pour laquelle il a été concu. Toute autre utilisation est a
considérer comme dangereuse. Came Cancelli Automatici
S.p.A. décline toute responsabilité en cas de dommages
provoqués par des utilisations impropres, incorrectes ou
déraisonnables. e L'installation doit étre exécutée par
du personnel qualifié et spécialisé. ® S'assurer que les
caractéristiques de I'¢lément mobile sont bien compatibles
avecles performances du moteur choisi.  Ne pas permettre
aux enfants de jouer avec les dispositifs de commande
fixes. Tenirles dispositifs de commande portatifs hors de la
portée des enfants. e Controler le mouvement de I'élément
et s'assurer que personne ne s'en approche avant |'arrét
complet. ® Controler souvent I'appareil pour s'assurer de
I'absence de déséquilibres, signes d'usure ou dommages
aux cables et aux ressorts. Ne pas utiliser I'appareil en
cas de réparations ou de réglages nécessaires.® Pour
le nettoyage de I'élément mobile, mettre le moteur hors
tension. e Il est strictement interdit de/d" : percer, plonger
dans I'eau, faire tomber, marteler, déformer, introduire
des clous ou des vis, démonter ou altérer le moteur et/
ou le cable d'alimentation.  Ne pas installer un verrou
manuel.  L'élément mobile doit pouvoir glisser librement
et se fermer avec son propre poids. Eviter les frottements,
méme minimes, entre le tube enrouleur et le caisson,
en prévoyant un espace sur les cotés du tube. ® Durant
I'installation ou I'entretien avec moteur sous tension, ne
pas provoquer de chocs mécaniques et ne pas donner de
coups de marteau surle moteur pour éviter d'endommager
I'électronique interne. e Le cable d'alimentation estde type
«Y », Sile cable est endommags, il doit étre remplacé par
le fabricant ou par des personnes ayant son méme niveau
de qualification afin d'éviter tout danger ddi a I'utilisation
nécessaire d'outils particuliers. Dans le cas contraire, la
garantie sera annulée. ® En cas d'installations du moteur
avec fil exposé aux agents atmosphériques, protéger le
cable standard en PVC par des tubes spécifiques (conduits
ou gaines anti-UV). ® Pour éviter tout dommage aux
personnes et au dispositif, il est indispensable, durant la
mémorisation, de pouvoir arréter a tout moment le tube
enrouleur motorisé. ® Les composants supplémentaires
(adaptateurs et supports) doivent étre soigneusement
choisis parmi ceux offerts par e biais du réseau de ventes
du fabricant Came Cancelli Automatici S.p.A. @ En cas
d'installation positionnée & une hauteur du sol inférieure
a 2,50 m, protéger le moteur et les parties entrainges.
o En cas de moteur installé dans un caisson, ce dernier
doit étre ouvrable de maniére & permettre tout réglage et
controle. @ Le cable d'alimentation et celui de I'antenne
doivent étre fixés soigneusement dans le caisson de
maniére & ne pas entrer en contact avec les parties en
mouvement. ® Les éventuelles vis de fixation de 'enrouleur
ne doivent pas toucher le moteur. La bague d'adaptation
qui actionne la butée de fin de course ne doit pas étre
percée et doit étre correctement positionnée dans le
tube enrouleur. ® Le diamétre interne minimum du tube
enrouleur doit étre > a 47 mm. e Le moteur doit étre
protégé contre I'eau et I'humidité. @ L'appareil n'a pas été
congu pour étre utilisé par des personnes (y compris les
enfants) aux capacités physiques, sensorielles oumentales
reduites, ou aux personnes dotées d'une expérience et
d'une connaissance insuffisantes, a moins qu'elles ne
bénéficient, par le biais d'une personne responsable de leur
sécurité, d'une surveillance ou d'instructions concernant
I'utilisation de I'appareil. Il est nécessaire de surveiller
les enfants afin de s'assurer qu'ils ne jouent pas avec
I'appareil. ® Installer I'organe de manceuvre du dispositif
de relachement manuel a une hauteur inférieure @ 1,8 m.

MODALITE DE FONCTIONNEMENT

AUTOMATIQUE. Il s'agit de la modalité par défaut ; en
appuyant sur (+)/(+), I'élément mobile s'ouvre ou se
ferme completement..
ACTION MAINTENUE. A chaque enfoncementd'une touche
/() I'élément mobile se déplace d'1/10 de tour
(environ 36°). En maintenantune touche enfoncée pendant
plus de 2 secondes, le moteur (6) tourne temporairement
enmodalité automatique jusqu'au premier arrétetreprend
la modalité a action maintenue.
Fonction de détection des obstacles
Si, durant le fonctionnement normal, le moteur détecte un
obstacle & I'actionnement du volet roulant a la fermeture,
il s'arréte de facon autonome et inverse la course pour
pouvoir dégager I'obstacle en question ou pour ne pas

® PROBLEME

laisser le volet en tension. Si I'obstacle est par contre
détecté a I'ouverture, il arréte la course.

INSTALLATION

- Appliquer le goujon carré, avec son papillon, 2) ou

autre support approprié. )

Introduire I'adaptateur couronne (3) Jysgq'au bord

externe de la bague, en alignant les clés d'insertion.

- Introduire I'adaptateur de poulie (@) d'entrainement.

Introduire le moteur (6) assemble dans le tube

enrouleur (7) jusqu'a la couronne (3).

A NE PAS forcer I'introduction du moteur dans
le tube @).

Fixer le tube (7) a Iaopoulie (@) a l'aide d'une vis

autotaraudeuse 4,2x10 pour eviter tout glissement

ou mouvement axial du moteur ().

A\ NEPAS utiliser des vis plus longues qui pourraient
endommager le moteur (6).

- Introduire la calotte (8) dans le tube (7).

- Fixerletube (7) au support fixe et positionner le moteur

(&) de maniére a ce que le bouton (5) soit facilement

accessible.

A S'assurer que le tube (7) est dans une position
parfaitement horizontale.

Accrocher le volet roulant au tube (7) & I'aide d'une

sangle avec accessoires ou ressorts rigides.

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Prévoir un interrupteur bipolaire pour la mise hors tension,

avec une distance d'ouverture des contacts d'au moins

3 mm et un fusible approprié conformément aux regles

d'installation.

Connecter les conducteurs du cable d'alimentation dans

un boitier de dérivation en respectant la polarité suivante :

(@hbleu (neutre), ® marron (phase), (© jaune/vert (terre),

(dnoir (commandefilaire pas-a-pas), (© blanc (commande

filaire pas-a-pas).

En cas de doute, contacter un électricien qualifié et éviter

toute tentative imprudente.

Bouton a fonction pas-a-pas : permet, a chaque

enfoncement, de commander le moteur de fagon cyclique

selon la séquence ouvrir-arréter-fermer.

[ En cas d'utilisation d'un bouton a retenue restant
activé, les commandes radio sont désactivées.

L1 A la mise sous tension, le moteur émet un signal
sonore et effectue également, a condition qu'aucun
émetteur ne soit mémorisé, un clic-clac.

MISE EN FONCTION

Mémorisation du premier TX (D B

L Procéder dans la minute qui suit la mise sous tension
du moteur ou enfoncer briévement deux fois de suite
la touche sur la téte.

P2 + P2 + UP la touche UP commande le moteur en sens

horaire (du coté de I'arbre moteur).

P2 + P2 + DOWN la touche UP commande le moteur en

sens anti-horaire (du coté de I'arbre moteur).

Il est possible d'inverser le sens de rotation du moteur en

maintenant tout simplement enfoncee la touche présente

sur la culasse du moteur pendant 10 secondes environ:
le moteur effectue alors un mouvement de clic-clac en
qguise de confirmation.

L1 L'enfoncement des touches de I'émetteur permet
d'actionner le moteur uniquement en modalité homme
mort.

A\ Toutautre moteur ou accessoire vierge dans le rayon
d'action du TX ne doit pas étre alimenté.

Mémorisation FC supérieur @

Entrer dans laprocédure de mémorisation du fin de course.
P2 + UP + P2 ; le moteur effectue 1 clic-clac

Amener I'élément mobile & la butée FC supérieure.

Les moteurs Klimt SH de 10 Nm et 20 Nm sont dotés de
la fonction d'apprentissage automatique des limites de fin
de course. Si le volet roulant est dote de ressorts rigides
avec capuchons sur la derniere lamelle, il est possible de
laisser le moteur trouver les limites de la course tout seul.
Dans ce cas, il suffit de faire démarrer le moteur dans un
sens : une ouverture jusqu'a |'obstacle en montée et une
fermeture jusqu'au tassement total des lamelles ou bien
la fermeture en premier suivie de I'ouverture. Au terme
de la procédure, le moteur effectue les commandes en
modalité automatique etnon plus en modalité homme mort.
Il est également possible d'interrompre cette procédure
et d'effectuer une mémorisation mixte (mi-automatique,
mi-manuelle) ou totalement manuelle.

Les moteurs Klimt SH d'une puissance supérieure a 20
Nm ne sont pas dotés de cette fonction pour une question

© CAUSE

de sécurité et les fins de course ne peuvent donc étre
mémorisés que manuellement.

Pour la recherche des points FC en mode manuel, la
fonction de positionnement fin est trés utile : dans la
procédure de mémorisation FC, le moteur se déplace en
montée ou en descente de fagcon automatique apres son
actionnement ; appuyer une fois sur P2 pres du point FC
souhaité. Le moteur se mettraaavancer par brefs a-coups.
Appuyer sur stop pour arréter le moteur au point souhaité
et mémoriser @.

Mémorisation FC inférieur @

Amener I'élément mobile & la butée FC inférieure.

A\ Aprés avoir configuré les FC, effectuer une montée

et une descente.

En cas d'utilisation de la modalité automatique
d'apprentissage des limites de fin de course, le moteur
effectuera tous les 100 cycles complets (ouverture max. et
fermeture max.) unnouveau réglage de ces mémes limites.

GESTION TX
Mémorisation d'un TX supplémentaire (2éme) @

GESTION DES POINTS FC

FC intermédiaire @

Pour atteindre le point intermédiaire, maintenir la touche
d'arrét enfoncée pendant au moins 5.

Amener |'élément mobile & la butée FC souhaitée.

Pour supprimer le point intermédiaire, amener I'élément
mobile au point intermédiaire et répéter la procédure.

Suppression des FC G

GESTION ACCESSOIRES
Il est possible de connecter le moteur a une ou plusieurs
centrales météo (voir manuel d'installation du produit).
Mémorisation de la centrale météo @

SECURITE

A\ Détection obstacle pres dufin de course inférieur
Cette fonction (P2 + DOWN + STOP) permet de
désactiver la détection de I'obstacle sur les 10
derniers cm (1 clic-clac de confirmation) et le moteur
cherche le point de fin de course mémorisé. Pour
activer a nouveau la détection de I'obstacle, répéter
la procédure (2 clic-clac de confirmation).
Détection obstacle (@

Cette fonction (P2 + STOP + DOWN) permet de
désactiver totalement la détection de I'obstacle
(1 bip de confirmation). Pour activer a nouveau la
détection de I'obstacle, répéter la procédure (2 bips
de confirmation).

AUTRES GESTIONS

Modalité Automatique/Action Maintenue
N\ Possible uniquement apres avoir mémorisé les deux
FC.

Suppression de toutes les données mémorisées (&

L) Cette procédure permet de supprimer les points de
FC, les TX; les accessoires radio etle sens de rotation
mémorisé.

A\ Auterme de la suppression, attendre 10" avant toute
autre opération.

Déclaration CE de conformité - Came Gancelli
Automatici S.p.A. déclare que ce dispositif est
conforme aux exigences essentielles et aux
dispositions  pertinentes ~ établies  par les
directives 2006/95/CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.
Code de référence pour demander une copie conforme
a l'original ; DDC RA H004.

Mise au rebut et élimination - Avant d'eff ectuer
ces opérations, vérifi er les normes spécifi ques en
vigueur sur le lieu d'installation. Les composants
de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont
assimilables aux déchets urbains solides et peuvent
étre éliminés en procédant tout simplement a la
collecte diff érenciee. D'autres composants (cartes
électroniques, batteries des émetteurs, etc.)
peuvent contenir des substances polluantes. Il
faut les désinstaller et les remettre aux entreprises
autorisées a les récupérer et a les éliminer.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

Les données et les informations contenues dans ce manuel
sont susceptibles de subir des modifications & tout moment
et sans aucun préavis.

© SOLUTION

Le moteur n'effectue aucun mouvement au terme de
la procédure

Durant la mémorisation du 1er TX, aucun bip n'est émis
al'enfoncement de la touche interne

Aprés la mémorisation du TX, I'élément mobile se
déroule & I'enfoncement de la touche d'enroulement
et vice versa

Impossible de mémoriser les TX supplémentaires

Avant la mémorisation des FC, le moteur ne fonctionne
pas en mode homme mort

En appuyant sur ®ou® le moteur ne fonctionne pas
ou ne fonctionne que par a-coups

En appuyant sur @cJu@ du TX, le moteur ne
fonctionne que si la touche du TX reste enfoncée. Au
relachement de la touche, le moteur s'arréte ou bien ne
se déplace que par a-coups

Impossible d'effacer toutes les données présentes dans
la mémoire du moteur

Impossible de mémoriser la centrale météo

-procédure incorrecte

-temps initial de programmation échu

-la procédure choisie n'est pas appropriée

-procédure incorrecte : o
-mémoire pleine signalée par 5 bips consécutifs

-des FC ont déja été mémorisés

-piles du TX partiellement déchargées
-bouton cable active

-les FC ont été supprimés par erreur
-modalité & action maintenue activée
-le TX utilisé n'est pas mémorisé

-la centrale n'a pas été alimentée
-procédure incorrecte

-nombre maximum de mémorisations atteint (20)

-répéter la procédure

-mettre le moteur hors tension puis de nouveau
sous tension et répéter la procédure dans la minute
qui suit

-enfoncer deux fois la touche sur la téte du fin de
course pour ouvrir la fenétre de programmation

-effectuer la programmation du Ter TX selon la
procédure inverse

-répéter la procédure dans les 5" qui suivent
-effacer toute la mémoire

-effacer les FC

-remplacer les pilesdu TX
-ouvrir le contact du bouton cablé

-effectuer la procédure de mémorisation FC
-revenir a la modalité a action automatique
-s'assurer que le TX a bien été mémorisé

-alimenter de nouveau la centrale
-répéter la procédure

En cas de mauvais fonctionnements du moteur, contacter : artservice@came.com.
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ACHTUNG: WICHTIGE SICHERHEITSHINWEISE

Um die Sicherheit zu gewahrleisten, missen diese
Anweisungen befolgt werden.

Diese Anleitung aufbewahren.

© Das Produkt darf nur fir den Verwendungszweck, fiir
den es entwickelt wurde, verwendet werden. Andere
Verwendungszwecke sind gefahrlich. Came Cancelli
Automatici S.p.a. haftet nicht fiir durch ungeeignete,
unsachgeméBe bzw. fehlerhafte Verwendung verursachte
Schéden.  Die Montage muss von erfahrenen Fachleuten
durchgefihrt werden. e Uberpriifen, dass das bewegliche
Element der Leistung des gewahlten Antriebs entspricht.
e Kindern das Spielen mit festen Befehlsgerédten
untersagen. Handsender nicht in der Reichweite von
Kindern halten. Das sich bewegende Element nicht aus
den Augen lassen und darauf achten, dass sich bis zum
volligen Stillstand niemand der Anlage nahert. ® Das Gerat
Gfters tiberpriifen, umfestzustellen ob es gutausgewuchtet
istbzw. ob die Kabel und Federn VerschleiBerscheinungen
aufweisen. Gerétnichtverwenden, wenn Reparaturen bzw.
Einstellungen notwendig sind.e Wéhrend der Sduberung
des beweglichen Elements, die Stromzufuhr unterbrechen.
® Es ist strengstens verboten: den Antrieb bzw. das
Versorgungskabel anzubohren, in Wasser zu tauchen,
mit einem Hammer zu bearbeiten, umzuformen, zu
zerlegenoderinirgend einer Weise zu verandern. e Keinen
mechanischen Riegel montieren. © Das bewegliche
Elementmuss perfekt gleiten und sich durch sein Gewicht
schlieBen. Die geringste Reibung zwischen Rohrwelle und
Kasten muss durch einen kleinen Spielraum seitlich der
Rohrwelle vermieden werden. ® Wahrend der Montage
bzw. der Wartung bei mit Strom versorgtem Antrieb
mechanische StéBe vermeiden und nicht mit einem
Hammer auf den Antrieb schlagen, da dies die integrierte
Steuerung beschadigen kénnte. ® Netzkabel Typ"Y". Solite
dasKabelbeschédigtsein, dieseszur Vermeidung jeglicher
Gefahr vom Hersteller oder von qualifizierten Fachleuten
ersetzen lassen, da daflr Sonderwerkzeug nétig ist.
Ansonsten verféllt die Garantie. ® Bei der Montage von
Antrieben, deren Kabel den Wettereinfliissen ausgesetzt
ist, das Standard-PVC-Kabel schiitzen, indem es durch
dafiir vorgesehene Rohre gefihrt wird (Kabelrohre oder
UV-bestandige Ummantelungen). ® Um wéhrend der
Einspeicherung etwaige Personenschaden bzw. Schaden
an der Anlage zu vermeiden, muss die angetriebene
Rohrwelle jederzeitarretiert werden kdnnen. e Zusatzliche
Anlagekomponenten, wie Adapter und Haltebeschlége,
miissen sorgféltig, unter den vom Hersteller Came Cancelli
Automatici S.p.A. (iber das Vertriebsnetz angebotenen,
ausgewdhlt werden. e Sollte die Anlage in einer Hohe
unter 2,5 mvom Boden montiert werden, miissen Antrieb
und Rollladen durch weitere Schutzeinrichtungen gesichert
werden. e Wenn der Antrieb in einem Kasten montiert
wird, muss dieser fiir die Einstellung und Kontrolle der
Anlage (ber eine Inspektionsklappe verfligen. ® Das
Netzkabel und das Antennenkabel miissen sorgfaltig im
Kasten untergebrachtwerden und dirfen nicht Fall mitden
beweglichen Teilen in Berlihrung kommen.  Evtl. fiir die
Befestigung des Rollladens verwendete Schrauben, diirfen
inkeinem Fall mit dem Antrieb in Bertihrung kommen. Der
die Endlaufeinheit schaltende Adapterring muss perfektauf
der Rohrwelle montiert und darf nicht angebohrt werden.
 Der Innendurchmesser der Rohrwelle muss > 47 mm
sein.  Der Antrieb muss vor Wasser und Feuchtigkeit
geschiitzt werden. e Die Anlage ist nicht geeignet, um
von Personen (darunter auch Kindern) mit beschrénkten
physischen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten
bzw., die nicht tiber die nétige Erfahrung und Kenntnisse
verfligen, verwendet zu werden, es sei denn sie werden
durch eine fiir ihre Sicherheit verantwortliche Person bei
der Verwendung der Anlage (berwacht bzw. wurden
von dieser mit dem Betrieb der Anlage vertraut gemacht
Kinder miissen beaufsichtigt werden, um sicherzustellen,
dass sie nicht mit dem Gerét spielen. ® Das manuelle
Entriegelungssysteminwenigerals 1,8 m Héhe montieren.

FUNKTIONSWEISE

AUTOMATISCHER _BETRIEB. Default-Funktionsweise;
Durch Druck (2)/(2)éfet bzw. schlieBt sich das bewe-
gliche Element vollsténdig, sofern dies festgelegt wurde.
totmannbetrieb. Nach jedem Tasterdruck ()/(2)
vollfiihrt das bewegliche Element 1/10-Drehung (ca.
36°). Wenn ein Taster ldnger als 2" lang gedriickt wird
funktioniert der Antrieb (6) zeitweilig im automatischen
Betrieb, bis zum ersten Stopp, danach wechselt er auf
Totmannbetrieb zurtick.

Hinderniserfassung

BeiHinderniserfassung wahrend des normalen Betriebs halt
der Antrieb automatisch und reversiert die Laufrichtung,

® STORUNG

© URSACHE

um das Hindernis zu entfernen bzw. um die Spannung
des Rollladens zu I6sen.

MONTAGE

- Den Vierkantzapfen und die entsprechende
F\u?elhalterung bzw. eine andere geeignete
Halterung anbringen.

- Den Ringadapter (3) bis an den duBeren Rand der
Ringmutter schieben und dabei die Insertionsschltissel
ausrichten.

- Den Seﬂrollenadagler (@) aufstecken.
Denzusammengebauten Antrieb (6) auf die Rohrwelle

(7) stecken und bis an die Krone (3) schieben.

A\ DEN Motor nicht unter Kraftanwendung auf die

Rohrwelle (7) stecken.

- Die Rohrwelle (7) an der Seilrolle (4) befestigen,

dazu eine 4,2x10 Schneidschraube verwenden, um

Rutschbewegungen und seitliche Verschiebungen des

Antriebs (&) zu vermeiden.

N\ KEINE langeren Schrauben verwenden, da diese

den Motor beschédigen konnten (6).

Die Kappe (8) auf die Rohrwelle (Z)stecken.

Die Rohrwelle (7) am festen Haltebeschlag befestigen

und den Antrieb (&) so montieren, dass der Taster (5)

leicht zu erreichen ist.

A Sicher stellen, dass die Rohrwelle (7) vollkommen

waagerecht ist.

Rollladen wieder in die Rohrwelle (7) einhaken, dafiir

ein Spindelsystem mit Zubehor oder starre Federn

verwenden.

ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Fiir den Anschluss an das Stromnetz einen zweipoligen

Trennschalter mit einer Distanz von mindestens 3

mm und einen angemessene, den Montagevorgaben

entsprechende Schmelzsicherung vorsehen.

Die Dréhte des Netzkabels in einer Verteilerschachtel

anschlieBen und dabei die folgende Polung beachten:

@ blau (neutral), ® braun (Phase), © gelb/griin

(Erdung), (&) schwarz (Schritt-Schritt-Betrieh), © weiB

(Schritt-Schritt-Betrieb).

Im Zweifelsfall, einen erfahrenen Elekiriker kontaktieren

und keine riskanten Versuche anstellen.

DerSchalter dient dem Schritt-Schritt-Betrieb: nachjedem

Druck bewirkt er zyklisch die Sequenz auf-stopp-zu.

L) Bei Verwendung eines Riickholschalters, der
eingeschaltet bleibt, werden die Handsender
ausgeschlossen.

L3 NACHAnschlussandas Stromnetzerklingtein Piepton
und der Antrieb fiihrt eine Click-Clack-Bewegungaus,
wenn keine Handsender eingespeichert wurden.

INBETRIEBNAHME

Einspeicherung des ersten Handsenders () B

[ Innerhalb von 1 Minute nach Stromversorgung
vorgehen bzw. zweimal kurz den Taster auf dem
Antriebskopf driicken.

P2 + P2 + UP der Taster UP bewirkt die Drehung des

Antriebsim Unrzeigersinn (auf der Seite der Antriebswelle).

P2 + P2 + DOWN der Taster UP bewirkt die Drehung

des Antriebs gegen den Uhrzeigersinn (auf der Seite der

Antriebswellg).

Die Drehrichtung des Antriebs kann durch 10 Sekunden

langen Druck auf den Taster auf dem Antriebskopf

reversiertwerden: dieswird durch ein Click-Clack bestétigt.

L) Der Antrieb bewegt sich nach Druck auf den
Handsender nur im Totmannbetrieb.

A Eventuell im Aktionsradius des Handsenders
befindliche und noch nicht gespeicherte Antrigbe
miissen ausgeschaltet werden.

Einspeicherung obere EL @

In den MenUpunkt Endlagen-Einspeicherung einsteigen.
P2 + (UP + P2; der Antrieb vollfiihrt 1 Click-Clack.
Bewegliches Element in die obere EL fahren.

Antriebe des Typs Klimt SH 10 Nm und 20 Nm verfiigen
Uber die Selbstlernfunktion der Endlagen. Wenn der
Rollladen mit starren Federn und Stdpseln auf der letzten
Leiste ausgestattet ist, kann der Antrieb von selbst die
Endlagen erlernen. In diesem Fall gentigt es, den Antrieb
in eine Richtung zu starten: ein Auflauf bis das Hindernis
obenerreichtwird und ein Zulauf bis die Stangen vollstandig
aufgerolltsind bzw. zuerstder Zulauf und dann der Auflauf.
Nach Beendigung des Vorgangs funktioniert der Antriebim
automatischen Betrieb und nicht mehrim Totmannbetrieb.
Es ist auch mdglich diesen Selbstlernvorgang zu
unterbrechenund mitder gemischten Einspeicherung (teils
automatisch und teils manuell) bzw. mit der manuellen
Einspeicherung weiterzumachen.

Antriebe des Typs Klimt SH mit einer Leistung Uber

20 Nm sind aus Sicherheitsgriinden nicht mit dieser

Funktion ausgestattet. Die Endlagen kénnen nur von

Hand eingestellt werden.

Um die EL im manuellen Betrieb festzulegen, ist die

Funktion Feineinstellung sehr niitzlich: wahrend der

Einspeicherung der EL funktioniert der Antrieb nach

Druck auf Hoch bzw. Runter im automatischen Betrigb;

einmal P2 in der Nahe der gewlinschten EL driicken. Der

Antrieb bewegtsich ruckweise. Den Stopp-Taster driicken,

um den Antrieb im gewlinschten Punkt zu stoppen und

diesen einspeichern @.

Einspeicherung untere EL @

Bewegliches Element in die untere EL fahren.

A\ Nach Einstellung der EL einmal hoch und einmal
runter fahren.

Bei Verwendung der Selbstlernfunktion der Endlagen

stellt der Antrieb alle 100 komplette Betriebszyklen (max.

Auf- und Zulauf) die Endlagen erneut ein.

EINSTELLUNG DER TX
Einspeicherung eines zusétzlichen Handsenders
)3

EINSTELLUNG DER EL

Zwischenlage @

Um die Zwischenlage zu erreichen den Stopp-Taster
mindestens 5" lang drticken.

Bewegliches Element in die gewtinschte ZL fahren.

Um die Zwischenlage zu l6schen, das bewegliche
Element bis in die Zwischelnage fahren und den Vorgang
wiederholen.

Loschen der EL @)

EINSTELLUNG DER ZUSATZGERATE
Man kann eine oder mehrere Wetterstationen (siehe
Montageanleitung des Gerats) an den Antrieb anschlieBen.
Einspeicherung der Wetterstation [

SICHERHEIT

A\ Hinderniserfassung in der Néhe der unteren
Endlage
Mit dieser Funktion (P2 + DOWN + STOP) wird die
Hinderniserfassung in den letzten 10 cmausgeschaltet
(1 Click-Clack zur Bestétigung), der Motor sucht die
eingespeicherte Endlage. Um die Hinderniserfassung
wieder einzuschalten, den Vorgang wiederholen (2
Click-Clacks zur Bestétigung).

A Hinderniserfassung (@
Mit dieser Funktion (P2 + STOP + DOWN) wird die
Hinderniserfassung total ausgeschaltet (1 Piepton
zur Bestdtigung). Um die Hinderniserfassung wieder
einzuschalten, den Vorgang wiederholen (2 Pieptone
Zur Bestatigung).

ANDERE EINSTELLUNGEN

Automatischer Betrieb/Totmannbetrieb [
A\ st erst nach Einstellung der beiden EL mdglich.

Ldoschen aller eingespeicherter Daten (&

1) Es werden die gespeicherten EL, TX, Funk-
Zusatzgeréte und die Drehrichtung geldscht.

A\ Nachdem Léschen 10" warten und erst dann andere
Vorgange vornehmen.

EG-Konformitétserklérung - Die Came Cancelli
Automatici S.p.A. bestatigt, dass dieses Gerat den
%rundlegenden Anforderungen und entsprechenden
estimmungen der Richtlinien 2006/95/EG, 2014/30/
UE, 1999/5/EG entspricht.
Artikel-Nr. um eine dem Original entsprechende Kopie anzu-
fordern: DDC RA HO04.
Abbau und Entsorgung - Vor der Entsorgung
sollte man sich (ber die am Installationsort
geltenden Vorschriften informieren. Die Bestandteile
der Verpackung (Pappe, Kunststoff usw.) kdnnen
getrennt gesammelt mit dem normalen Hausmiill
entsorgt werden. Weitere Bestandteile (Platinen,
Handsenderbatterien usw.) kdnnen Schadstoffe
enthalten. Sie missen dementsprechend entfernt
und in zugelassenen Fachbetrieben entsorgt werden.
NICHT IN DIE UMWELT GELANGEN LASSEN!
Die in dieser Anleitung angegebenen Daten und Informationen
kdnnen jederzeit, ohne Voranktindigung abgedndert werden.

© LOSUNG

Der Motor vollfiihrt keine Ruckbewegung nach
Abschluss eines Vorgangs

Wahrend der Einspeicherung des 1. TX erklingt
nach Druck auf den internen Taster kein Piepton

Nach Einspeicherung des TX féhrt das bewegli-
che Element nach Druck auf den Hoch-Taster
runter und umgekehrt

-Falsche Vorgehensweise

-Einspeicherungszeit abgelaufen

-die gewdhlte Vorgehensweise ist falsch

-Vorgang wiederholen

-Strom ab- und wieder einschalten und Vorgang
innerhalb 1' wiederholen’

-zweimal den Taster auf dem Kopf des Endlagenschal-
ters driicken, um das Programmierfenster zu 6ffnen

-den 1. TX einspeichern und die entgegengesetzte
Vorgehensweise verwenden

Die zusétzlichen TX werden nicht eingespeichert |-Falsche Vorﬁehen_sweise _ -Vorgang innerhalb von 5" wiederholen"
-voller Speicher wird durch 5 aufeinanderfolgende | -den gesamten Speicher Idschen
Pieptdne angezeigt
Vor der Einspeicherung der EL funktioniert der  |-Es wurden schon andere EL eingespeichert -EL loschen
Motor nicht im Totmannbetrieb
-Batterien des TX halbleer -Batterien des TX ersetzen

Nach Druck auf (=) oder () bewegt sich der
Antrieb nicht odernur ab und zu

Nach Druck auf () oder () des TX, bewegt
sich der Antrieb nur, solange der Taster gedriickt
wird. Nach Loslassen des Tasters halt der Motor
bzw. bewegt sich nur ruckweise

Nicht alle im Antrigh gespeicherten Angaben
werden geldscht

Die Wetterstation wird nicht eingespeichert

-Hochstzahl
erreicht

-verkabelter Schalter geschaltet

-die EL wurden versehentlich geldscht
-Totmannbetrieb eingeschaltet

-der verwendete TX wurde nicht eingespeichert

-Die Wetterstation wurde nicht mit Strom versorgt
-Falsche Vorgehensweise
?20) der speicherbaren Handsender

-Kontakt des verkabelten Schalters 6ffnen
-EL einspeichern

-zum automatischen Betrieb zurtick
-(iberpriifen, dass der TX eingespeichert wurde

-Wetterstation erneut mit Strom versorgen
-Vorgang wiederholen

©,

PRECAUCION: IMPORTANTES INSTRUCCIONES
DE SEGURIDAD

Para garantizar la seguridad es importante respetar estas
instrucciones.

Conservar estas instrucciones.

o El producto debera utilizarse sdlo y exclusivamente
para los usos establecidos. Cualquier uso diferente se
debe considerar peligroso. Came Cancelli Automatici
S.p.a. no podrd considerarse responsable debido a dafos
causados por usos inapropiados, errados e indebidos. e La
instalacion debe ser efectuada por personal cualificado y
experimentado. e Cerciorarse que las caracteristicas del
elemento mavil sean compatibles con las prestaciones del
motor elegido. ® e No permitir jamas jugar a los nifios
con dispositivos de mando fijos. Mantener los dispositivos
de mando alejados del alcance de los nifios. Controlar
el elemento en movimiento y cerciorarse que nadie se
acerque hastasu detencion. e Examinar frecuentemente el
equipoparaverificar posibles desequilibrados, desgastes o
dafios en los cables y muelles. Sifuese necesario efectuar
reparaciones o regulaciones al equipo no utilizarlo.e Para
limpiar el elemento mvil, desconectar la alimentacion del
motor. e Estd totalmente prohibido: taladrar, sumergir en
agua, hacer caer, martillar, deformar, introducir clavos
o tornillos, desmontar o adulterar el motor y/o el cable
de alimentacién. e No instalar un gancho manual. ® El
elemento movil debe poder deslizarse perfectamente y
cerrarse gracias a su propio peso. Evitar rozamientos,
incluso pequefios, entre el tubo enrollador y el cajon,
permitiendo un ligero juego lateral al tubo. ® Durante la
instalacion y el mantenimiento y con el motor alimentado,
no provocar golpes mecanicos y no martillar el motor
porque podria dafarse el mecanismo electrénico interno.
e El cable de alimentacion es de tipo “Y". Si el cable
esté dafiado, debe ser sustituido por el fabricante o por
personas cualificadas que cuenten con equipos especiales
para evitar eventuales peligros. De lo contrario, la garantia
quedard anulada. e Para instalaciones del motor donde
el cable esta expuesto a agentes atmosféricos, colocar
el cable estandar de PVC dentro de tubos (conductos o
vainas anti UV) e Para evitar dafios a personas y al equipo
mismo es indispensable que durante lamemorizacion sea
posible detener el tubo enrollante motorizado en cualquier
momento. ® Los componentes suplementarios tales como
adaptadores y soportes deben elegirse meticulosamente
entre los componentes ofrecidos por el fabricante Came
Cancelli Automatici S.p.a. a través de su red de venta.
o Si la instalacion se encuentra a una altura inferior de
2,50 m. respecto del pavimento, el motor y las partes
conductoras deben estar protegidas. ® En el caso que
el motor se montase dentro de un cajon, dicho motor
debera ser accesible para permitir la calibracion y los
controles.  El cable de alimentacion y el cable de la
antena deben fijarse correctamente en el interior del cofre
para evitar que se pongan en contacto con las partes en
movimiento. @ Los tornillos utilizados para la fijacion del
enrollable no deben tocar el motor. El anillo adaptador
que acciona el final de carrera no debe estar taladrado y
debe colocarse perfectamente en el tubo enrollante. © El
didmetro interno minimo del tubo enrollante debe ser >
de 47 mm. e El motor no debe entrar en contacto con
agua ni con humedad. e El equipo no puede ser utilizado
por personas (comprendidos los nifios) cuya capacidad
fisica, sensorial 0 mental sean reducidas o no posean
experiencia ni instruccion, salvo en caso que las mismas
sean controladas por una persona responsable de su
seguridad o hayan recibido instrucciones concernientes
al uso del equipo. No permitir a los nifios jugar con los
dispositivos.  Instalar el érgano de maniobra del dispositivo
de desactivacién manual a una altura inferior de 1,8m.

MODALIDAD DE FUNCIONAMIENTO

AUTOMATICA. Es la modalidad por defecto; presionando
/(1), el elemento movil, se abre o se cierra del todo
siha sido definido.
ACCION MANTENIDA. Con cada presion de una tecla
/(1) el elemento movil se mueve 1/10 de vuelta
(aprox. 36°). Manteniendo apretada una tecla por més de
2 segundos, el motor (&) se mueve simultdneamente en
modalidad automatica hasta la primer parada, retornando
de esta manera a la modalidad accién mantenida.
Funcion de deteccion obstaculo
Durante el normal funcionamiento, si el motor detecta
un obstaculo durante el movimiento de la persiana en
cierre,este se detendra e invertird la carrera en forma
auténoma para poder liberar el obstdculo mismo o para
no tener el cerramiento en tension; en apertura en cambio
se detendrd la carrera.

® PROBLEMA

INSTALACION

- Aplicar el perno cuadrado con la mariposa
correspondiente (2) u otro soporte idoneo.
Introducir el adaptador corona (3) hasta el borde
externo del casquillo, alineando las llaves de conexion.
- Insertar el adaptador polea (@) de arrastre.

- Insertar el motor (6) ensamblado en el tubo (7) hasta
la corona (3).

A NO forzar el motor en el tubo (7).

- Fijar el tubo (7) a la polea (4) utilizando un tornillo
autoroscante 4,2x10 para evitar deslizamientos y
movimientos axiales del motor ().

A NO utilizar tornillos més largos porque podrian
dafiar el motor (6).

- Insertar la tapa (8) en el tubo ).

- Fijar el tubo (7) al soporte fijo y ubicar el motor (6)
de manera que el pulsador (5) sea accesible.

A Cerciorarse que el tubo (7) esté en posicion
perfectamente horizontal.

- Enganchar la persiana en el tubo (7) utilizando una
abrazadera con accesorios o muelles rigidos.

CONEXIONES ELECTRICAS

Paralaconexion eléctricaalared de alimentacion disponer
de un interruptor bipolar que garantice la desconexion,
con una distancia de apertura de los contactos de 3 mm
como minimoy un fusible adecuado de conformidad con
las reglas de la instalacion.
Conectar los conductores del cable de alimentacion en
una caja de registro respetando la siguiente polaridad:
@ azul (neutro), © marron (fase), © amarillo/verde (c.
a tierra), (@) negro (mando filar paso-paso), (® blanco
(mando filar paso-paso).
encasodedudas, contactaraunelectricistaexperimentado.
El pulsador tiene la funcion paso-paso: ordena el motor
ciclicamente en la secuencia abre-stop-cierra con
cada presion.
[ Si se utiliza un pulsador con retencion y este queda
activado, los mandos radio seran deshabilitados.
(L2 ENde la alimentacion, el motor emite una sefial
acusticay sinoexisten emisores memorizados efecttia
también un click-clack.

PUESTA EN FUNCION

Memorizacion del primer emisor [©]0)

(L3 Operar en un minuto después de haber dado tension
al motor o presionar brevemente dos veces la tecla
en la cabeza.

P2 + P2 + UP la tecla UP ordena el motor en sentido

horario (de la parte del eje motor).

P2 + P2 + DOWN la tecla UP ordena el motor en sentido

antihorario (de la parte del eje motor).

Esposible invertir el sentido de rotacion del motor teniendo

simplemente apretada la tecla de la cabeza del motor

aprox.10 segundos: el motor realiza un movimiento de
click-clack para confirmar.

[ EI motor se mueve pulsando las teclas del emisor
s6lo en caso de operador presente.

A\ Qtros motores 0 accesorios virgenes en el radio de
accion del emisor no deben ser alimentados.

Memorizacion FC superior @
Entrar en el procedimiento de memorizacién de final
de carrera.
P2 + UP + P2; el motor efectda 1 click-clack.
Llevar el elemento movil al FC superior.
Los motores Klimt SH de 10 Nm y 20 Nm cuentan con la
funcion de aprendizaje automatico de los limites de final
de carrera. Si la persiana cuenta con muelles rigidos y
tapas en la (ltima tablilla es posible dejar que el motor
encuentre los limites de la carrera en forma auténoma. E
este caso es suficiente poner en marcha el motor en una
direccion: una apertura hasta el alcance del obstaculo
en subida y un cierre hasta el enrollado completo de las
tablillas o bien, a la inversa, primero el cierre y después
laapertura. Completado el procedimiento, el motor efectta
los mandos en modalidad automatica y no en accion con
operador presente.

Comoalternativase puedeinterrumpir dicho procedimiento

y continuar con la memorizacion mixta (mitad automatica

y mitad manual) o totalmente manual.

Los motores Klimt SH con potencia superior de 20 Nm no

disponen de esta funcién por cuestiones de seguridady por

lo tanto, los finales de carrera pueden ser memorizados
s6lo mediante el procedimiento completamente manual.

© CAUSA

Para la buisqueda de los puntos FC en modalidad manual
es muy Util la funcién de posicionamiento fino: dentro del
procedimiento de memorizacion FC accionando el motor
en subida o bajada, el mismo se mueve en modalidad
automatica; pulsar unavez P2 cercadel punto FC deseado.
El motor comenzara a avanzar a pequefios saltos. Pulsar
stop para detener el motor en el punto deseado y efectuar
la memorizacion @.

Memorizacion del FC inferior @

Llevar el elemento mévil al FC inferior.

A\ Después de haber programado los FC, efectuar una
carrera de subida y una de bajada.

Si se utiliza la modalidad automatica de aprendizaje de

los limites de final de carrera, el motor cada 100 ciclos

completos (max. aperturay max. cierre) efectuard el nuevo

tarado de dichos limites.

GESTION EMISOR
Memorizacion de un emisor adicional (2°) @
GESTION DE PUNTOS FC

FC intermedio

Para alcanzar el punto intermedio pulsar la tecla stop 5
segundos como minimo.

Llevar el elemento mévil al FC deseado.

Para borrar el punto intermedio llevar el elemento mévil
justamente al punto intermedio y repetir el procedimiento.

Borrado de los FC )

GESTION ACCESORIOS

Es posible conectar al motor una o més centrales meteo
(véase manual de instalacion del producto).

Memorizacion de la central meteo

SEGURIDAD

A Deteccion obstaculo cerca del final de carrera
inferior
Conestafuncién (P2 + DOWN + STOP) se deshabilita
la deteccion obstaculo en los tltimos 10 cm (1 click-
clack para confirmar), el motor busca el punto de final
de carrera memorizado. Para reactivarla, repetir el
procedimiento (2 click-clack para confirmar).

A Deteccion obstaculo @
Conestafuncion (P2 + STOP + DOWN) se deshabilita
totalmente la deteccion obstéculo (1 beep para
confirmar). Para reactivarla, repetir el procedimiento
(2 beep para confirmar).

OTRAS GESTIONES

Modalidad Automatica/Accion Mantenida ()
A Es posible recién después de haber memorizado
ambos FC.

Borrado de todos los datos en memoria (&

[L1 Con este procedimiento se borran los puntos de FC,
los emisores, los accesorios radio y el sentido de
rotacion de la memoria.

A Después del borrado, esperar 10 segundos antes de
efectuar otras operaciones.

Directiva CE de conformidad - Came Cancelli
Automatici S.p.A. declara que este dispositivo
cumple con los requisitos esenciales y con las
demds disposiciones de las directivas 2006/95/
CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Cddigo de referencia para pedir una copia de conformidad
con el documento original: DDC RA HO04.

Desguace y reciclado - Antes de operar verifi car
las normativas especifi cas vigentes en el lugar donde
se efectuard la instalacion. Los componentes del
embalaje (carton, plastico, etc.) son asimilables a
los deshechos sélidos urbanos y pueden eliminarse
sin difi cultad, efectuando la recogida diferenciada.
Otros componentes (tarjetas electronicas, baterias
de emisores, etc.) podrian contener sustancias
contaminantes. Se deben quitar de los equipos
y entregar a las empresas autorizadas para su
recuperacion o eliminacion.

iNO DISEMINAR EN EL MEDIOAMBIENTE!

Los datos y las informaciones contenidas en este manual
pueden ser modificados en cualquier momento sin obliga-
cion de preaviso.

© SOLUCION

El motor no efecttia ningtin movimiento concluido el
procedimiento

Durante la memorizacion del 1° emisor, pulsando la
tecla interna no se escucha ninguin beep

Despugs de la memorizacién del emisor, pulsando la
tecla de subida, el elemento mdvil baja y viceversa.

No se memorizan los emisores adicionales

Antes de la memorizacion de los FC, el motor no se
mueve en modalidad operador presente

Pulsando () or () el motor no se mueve o se
mueve s610°a veces

Pulsando @ 0 (+) del emisor, el motor se mueve
s6lo si la tecla delemisor permanece apretada.
Liberando la tecla, el motor se detiene 0 se mueve
s0lo a saltos.

No se borran todos los datos en memoria del motor
No se memoriza la central meteo

-procedimiento errado

-tiempo inicial de programacion concluido

-el procedimiento elegido no es idéneo

-procedimiento errado ,
-memoria llena sefialada por 5 beep consecutivos

-existen FC ya memorizados
-baterfas del emisor parcialmente descargadas.
-pulsador cableado activado

-han sido borrados por error los FC
-modalidad de accion mantenida activada

-el emisor utilizado no estd memorizado

-la central no ha sido alimentada
-procedimiento errado

-alcanzado el nimero maximo (20) de memorizaciones

-repetir el procedimiento

-quitar y volver a dar tension al motor y repetir el
procedimiento en 1 segundo

-pulsar dos veces la tecla de la cabeza del final
de carrera para abrir la ventana de programacion

-realizar la programacion del 1°emisor efectuan-
do el procedimiento inverso

-repetir el procedimiento en 5"
-borrar toda la memoria

-borrar los FC
-sustituir las baterfas del emisor
-abrir el contacto del pulsador cableado

-efectuar el procedimiento de memorizacion FC
-volver a modalidad de accion automatica

-cerciorarse que el emisor esté memorizado

-volver a dar alimentacion a la central
-repetir el procedimiento

Bei etwaigen Storungen des Antriebs kontaktieren Sie bitte: artservice@came.com.

En caso de desperfectos del motor, contactar a: artservice@came.com.
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LET OP: BELANGRIJKE VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Het is belangrijk dat deze instructies worden opgevolgd
voor de veiligheid van personen.

Bewaar deze instructies.

e Dit product mag alleen worden gebruikt voor de
doeleinden waarvoor het ontworpen is. Elk ander gebruik
moet als gevaarlijk worden beschouwd. Came Cancelli
Automatici S.p.A. is niet aansprakelijk voor eventuele
schade die wordt veroorzaakt door oneigenlijk, verkeerd
enonverstandig gebruik. ® De installatie moet overgelaten
worden aan deskundig en ervaren personeel. ® Controleer
of dekenmerkenvan hetbewegend element compatibel zijn
met de prestaties van de gekozen motor. e Laat kinderen
niet met de vaste bedieningen spelen. Houd de draagbare
bedieningen buiten bereik van kinderen. Blijf naar het
bewegende element kijken en zorg ervoor dat niemand in
de buurt ervan komt tot het stopt. e Controleer regelmatig
hetsysteem op scheef zitten, slijtage of schade aan kabels
en/of veren. Gebruik het systeem niet als er reparaties of
afstellingen moeten plaatsvinden.e Om het bewegende
element te reinigen, dient u de stroom naar de motor uit
te schakelen. @ Hetis ten strengste verboden om de motor
en/of het stroomsnoer te doorboren, in water onder te
dompelen, te laten vallen, erop te slaan met een hamer,
te vervormen, er spijkers of schroeven in te slaan of te
draaien, te demonteren of om te bouwen. e Installeer geen
manuele vergrendeling. ® Het bewegende element moet
perfect kunnen lopen en sluiten door zijn eigen gewicht.
Vermijd ook de minste wrijving tussen de oprolbuis en de
kast en laat een kleine speling zitten aan de zijkant van
de buis. e Tijdens de installatie of het onderhoud en als
de motorstroom ingeschakeld is, moeten mechanische
stoten worden vermeden en mag u niet met een hamer
op de motor slaan om de elektronica aan de binnenkant
niet te beschadigen. e Het stroomsnoer is een “Y’-
snoer. Als het snoer beschadigd raakt, moet het worden
vervangen door de fabrikantofiemand meteen soortgelijke
bevoegdheid om gevaar te voorkomen, aangezien er
speciaal gereedschap nodig is. In geval van overtreding
vervaltde garantie.  Voorinstallaties van de motor waarbij
het snoer blootgesteld wordt aan weersinvioeden, dient
u de standaardkabel van PVC te beschermen door deze
in een speciale buis of UV-bestendige huls te plaatsen.
* Om letsel aan personen en schade aan de apparatuur
te voorkomen, moet men tijdens het programmeren
de gemotoriseerde oprolbuis op elk ogenblik kunnen
stoppen. @ Aanvullende componenten voor het systeem,
zoals passtukken en houders, moeten met zorg gekozen
worden uit het aanbod van de fabrikant Came Cancell
Automatici S.p.A. middels het verkoopnetwerk.  Als het
systeem lager dan 2,50 m boven de vloer komt, moeten
de motor en de aangedreven delen beschermd worden.
 Als de motor in een kast wordt gemonteerd, moet deze
kunnen worden geopend voor afstellingen en controles.
 Het stroomsnoer en de antennekabel moetenmet zorg
vastgelegd worden in de kast, zodat ze nietin aanraking
kunnen komen met de bewegende delen. ® Eventuele
schroeven om de wering te bevestigen, mogen de motor
niet raken. De pasring die de eindaanslag activeert, mag
niet doorboord worden en moet perfect in de oprolbuis
worden gemonteerd. e De inwendige diameter van
de oprolbuis moet > 47 mm bedragen.  De motor
moet beschermd worden tegen water en vocht. ® Het
apparaat is niet geschikt om gebruikt te worden door
personen (kinderen inbegrepen) met fysieke, zintuiglijke
of mentale beperkingen of die onvoldoende kennis en/of
ervaring ermee hebben, tenzij deze onder toezicht of met
instructies van een persoon die verantwoordelijkis voorhun
veiligheid hetapparaatkunnen gebruiken. Houd toezicht op
kinderen om ervoor te zorgen dat ze niet met het apparaat
kunnen spelen. e Installeer het bewegingsorgaan van de
handmatige vrijgave-inrichting op lager dan 1,8m hoogte.

WERKWIJZE

AUTOMATISCH. Dit is de default werkwijze. Als u drukt op
/(), zal het bewegende element zich volledig openen
of sluiten, als dit ingesteld is.
HOLD-TO-RUN. Telkens als een tosts (2)/() wordt
ingedrukt, maakt het bewegende element een 1/10
toer (ongeveer 36°). Als een toets meer dan 2" wordt
ingedrukt, zal de motor (&) tijdelijk automatisch bewegen
tot aan de eerste stop om daarna terug te keren naar de
hold-to-run-werking.
Functie obstakeldetectie
Als de motor, tijdens de normale werking, bij het sluiten
van het rolluik een obstakel detecteert, stopt hij zelf en
verandert de draairichting om ervoor te zorgen dat het
obstakel loskomt of om te voorkomen dat er druk op het
systeem wordt uitgeoefend. Als dit bij het openen gebeurt,
stopt hij het bewegen van het rolluik.

® PROBLEEM

INSTALLATIE

-Monteer de vierkante spil met de bijbehorende
vleugelmoer (2) of een andere geschikte houder.

- Schuif de kroonwielpasring (3) fot aan de buitenste
rand van de schroefring en lijn zo de borgpennen uit.

- Schuif de meenemer (4) erin. ) )

-Monteer de motor (6) geassembleerd in de oprolbuis
(7) tot aan de kroon (3).

A\ FORCEER DE MOTOR NIET in de buis (7).

-Zet de buis (7) vast op de meenemer (@) met een
zelftappende schroef 4,2x10 om verplaatsingen en
axiale verschuivingen van de motor (&) te voorkomen.
A\ GEBRUIK GEEN langere schroeven; deze kunnen

de motor (6) beschadigen.

-Schuif de asprop (8) in de buis (7).

-Bevestig de buis (7) aan de vaste houder en plaats de
motor (6)zo datdeknop (5) gemakkelijk bereikbaaris.
A Zorg ervoor dat de buis (7) perfect horizontaal

zit.

-Hang het rolluik in de buis (7) met behulp van een
riempje met uitrustingen of harde veren.

ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

Voor de aansluiting op het stroomnet installeert u een

bipolaire veiligheidsschakelaar meteen opening tussen de

contacten van minstens 3 mm en een geschikte zekering
conform de installatievoorschriften.

Sluit de geleiders van de voedingskabel in een aftakdoos

aan met inachtneming van de volgende contacten:

(@ blauw (nul), ® bruin (fase), © geel/groen (aarde), (@

2wart (draadbesturing stapsgewijs), (© wit (draadbesturing

stapsgewijs).

Raadpleeg bij twijfel een elekiricien en probeer het niet

zelf op te lossen; dit kan gevaarlijk zijn.

De knop werkt stapsgewijs: hij bestuurt bij elke keer

indrukken cyclisch de motor in de reeks openen-

stoppen-sluiten.

L1 Als een knop met beveiliging wordt gebruikt, en
deze blijft actief, dan zjn de radiobedieningen
gedeactiveerd.

L Als de stroom naar de motor ingeschakeld wordt,
laat deze een signaal horen en als er geen
zenders zijn opgeslagen, maakt de motor ook een
Klikklakbeweging.

INWERKINGSTELLING

De eerste TX programmeren [©] )

L) Doe dit binnen één minuut nadat de motorspanning
is ingeschakeld of druk twee keer kort de toets op
de kop in.

P2 + P2 + UP de toets UP laat de motor met de klok mee

draaien (aan de motoraszijde).

P2 + P2 + DOWN de toets UP laat de motor tegen de

klok in draaien (aan de motoraszijde).

De draairichting kan omgekeerd worden door

eenvoudigweg ongeveer 10 seconden de toets op de

kop van de motor ingedrukt te houden: de motor maakt
een klikklakbeweging ter bevestiging.

L) Demotorbeweegtals de toetsenvan de zenderworden
ingedrukt, alleen in de werkwijze "mens aanwezig".

A\ Eventuele andere, niet-geprogrammeerde motoren
of uitrustingen binnen het bereik van de TX mogen
niet ingeschakeld worden

De bovenste EA programmeren @

Open de procedure voor het programmeren van de
eindaanslag.

P2 + UP + P2; de motor maakt 1 klikklakbeweging.
Zet het bewegende element op de bovenste EA.

De motoren Klimt SH van 10 Nm en 20 Nm zijn voorzien
van de automatische leerfunctie voor de eindaanslagen.
Als hetrolluik is voorzien van harde veren en doppen op de
laatste lamel kunt u de motor zelf de eindaanslagen laten
vinden. In dit geval hoeft de motor alleen in één richting
gestart te worden: het rolluik opent tot het obstakel bij
het omhooggaan wordt bereikt en sluit tot de lamellen
volledig dicht zijn gegaan of vice versa: eerst sluiten en
dan openen. Aan het eind van de procedure voert de motor
de instructies in automatische werkwijze uit en niet meer
in de werkwijze "mens aanwezig".

Deze procedure kan ook onderbroken worden en er kan
overgegaan worden op gemengde (half automatisch en half
manueel) of volledig manuele programmering.

De Klimt SH motoren met een vermogen van meer dan
20 Nm beschikken om veiligheidsredenen niet over deze
functie en de eindaanslagen kunnen dus alleen met de
volledig manuele programmering opgeslagen worden.

© OORZAAK

0m de eindaanslagen in manuele werkwijze in te stellen

is de functie voor de eindpositionering heel handig:

binnen de procedure voor het programmeren van de

eindaanslagen, bij hetomhoog- of omlaaggaan, beweegt

de motor automatisch; druk één keer op P2 in de nabijheid

van de gewenste positie van de EA. De motor begint met

kleine stapjes vooruit te bewegen. Druk op stop om de

motor op het gewenste punt te stoppen en ga door met

programmeren @.

De onderste EA programmeren 3

Zet het bewegende element op de onderste EA.

A\ Voer, nadat de eindaanslagen zijn ingesteld, een
volledige opening en sluiting uit.

Als de automatische programmering voor de eindaanslagen

is gebruikt, zal de motor elke 100 voltooide cycli (max.

opening en max. sluiting) een nieuwe ijking van deze

grenzen uitvoeren

BEHEER VAN DE TX
Een extra (2de) TX toevoegen @
DE EINDAANSLAGEN BEHEREN

Tussenstoppunt

Houd de stoptoets minstens 5" ingedrukt om het
tussenstoppunt te bereiken.

Zet het bewegende element op de gewenste EA.
Omhettussenstoppunt te verwijderen, zetu hetbewegende
element op dat punt en herhaalt u de procedure.

De eindaanslagen verwijderen )

DE UITRUSTINGEN BEHEREN
Er kunnen één of meerdere weerstations aan de motor
aangesloten worden (zie de installatiehandleiding van
het product).
Een weerstation programmeren B

VEILIGHEID

A\ Obstakeldetectie in de buurt van de onderste
eindaanslag
Met deze functie (P2 + DOWN + STOP) wordt de
obstakeldetectie in de laatste 10 cm uitgeschakeld
(1 Klikklakbeweging ter bevestiging). De motor zoekt
de positie van de geprogrammeerde eindaanslag.
Herhaal de procedure om de obstakeldetectie weer
inte schakelen (2 klikklakbewegingen ter bevestiging).

A Obstakeldetectie (@
Met deze functie (P2 + STOP + DOWN) wordt de
obstakeldetectie volledig uitgeschakeld (1 bieptoon
ter bevestiging). Herhaal de procedure om de
obstakeldetectie weer in te schakelen (2 bieptonen
ter bevestiging).

OVERIG BEHEER

Automatische/Hold-to-run-werking (3

A Dit kan alleen als beide eindaanslagen zijn
opgeslagen.

Alle gegevens uit het geheugen verwijderen (&

11 Met deze procedure worden alle eindaanslagen,
TX-apparaten, RF-uitrustingen en de draairichting
uit het geheugen verwijderd.

A gVaiht na het verwijderen 10" voordat u wat anders

joet.

Verklaring van overeenstemming - Came Cancell
Automatic S.p.A. verklaart hierbij dat de apparatuur
voldoet aan de essentiéle vereisten en andere terzake
doende voorschriften van de richtlijnen 2006/95/EG,
2014/30/UE en 1999/5/EG.
f iecode om een

vragen: DDC RA HOO4.
Ontmantelen en slopen - Voordat u dit doet , dient u
altijd de voorschriften terzake te controleren die gelden
in het land van installatie. De verpakkingselementen
(karton, plastic, enzovoort) worden ingedeeld als
normaal stedelgk afval en moeten alleen worden
gescheiden. Andere componenten zoals printplaten,
zenderbatteriien, enzovoort kunnen verwilende stoff en
bevatten. Lever deze in bij erkende afvalbedrijven voor
de verwerking van schadelijk afval.

VERVUIL HET MILIEU NIET MET AFVAL!

De in deze gebruiksaanwiizing vermelde gegevens en infor-
matie kunnen op elk ogenblik en zonder verplichting tot
waarschuwing vooraf worden gewizigd.

van de aan e

© OPLOSSING

De motor maakt geen enkele beweging aan het
einde van de procedure

Tijdens het programmeren van de 1e TX drukt u op
de interne toets en hoort u geen bieptoon

Als de TX geprogrammeerd is, drukt u op de toets
"omhoog", maar het bewegende element gaat
omlaag of andersom

U kunt geen extra TX-apparaten opslaan

Tijdens het opslaan van de eindaanslagen beweegt
de motor niet in de werkwijze “mens aanwezig”

Als uop () of () drukt, beweegt de mator niet
of alleen soms

Als uop () of (@) van de TX drukt, beweeat de
motor alleén als de toets van de TX in?edru t blift.
Als u de toets loslaat stopt de motor of beweegt hij
alleen schoksgewijs

Niet alle opgeslagen gegevens worden it het
geheugen van de motor verwijderd

Het weerstation laat zich niet opslaan

-verkeerde procedure

-programmeertijd verstreken

-verkeerde procedure gekozen

-verkeerde procedure
—geheugen vol, aangegeven door 5 opeenvolgende
ieptonen

-er zijn reeds eindaanslagen opgeslagen

-batterijen van de TX zijn bijna leeg
-kabelknop actie

-de eindaanslagen zijn per ongeluk verwijderd
-werkwijze hold-to-run actief

-de TX waarmeg u werkt, is niet opgeslagen

-de stroom naar het weerstation is niet ingeschakeld

-verkeerde procedure

-maximum aantal apparaten/gegevens (20) gepro-
grammeerd

-herhaal de procedure

-de stroom naar de motor uit- en weer inschakelen
en de procedure binnen 1" herhalen .

-druk twee keer op de toets op de kop van de ein-
daanslag om het programmeervenster te openen

-programmeer de 1e TX door de procedure in
omgekeerde volgorde uit te voeren

-herhaal de procedure binnen 5"
-alles uit het geheugen verwijderen

-verwijder de eindaanslagen

-vervang de batterijen van de TX
-open het contact van de kabelknop

-sla de eindaanslagen weer op .
-keer terug naar de automatische werkwijze
-controleer of de TX opgeslagen is of sla hem op

-schakel de stroom naar het weerstation weer in
-herhaal de procedure

Voor eventuele problemen met de motor neemt u col

ntact op met: artservice@came.com.
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ATENgﬁo: IMPORTANTES INSTRUGOES DE
SEGURANCA

Para a seguranca das pessoas € importante seguir
as instrucoes.

Conserve estas instrugges.

* ( produto deve ser destinado somente para o uso
ao qual foi concebido. Todo e qualquer outro tipo de
uso deve ser considerado perigoso. CAME Cancelli
Automatici S.p.A. ndo é responsdvel por danos
causados por usos improprios, erréneos e sem razao.
 Alinstalacéo deve ser feita por pessoal qualificado e
especializado. e Certifique-se que as caracteristicas
do elemento mdvel sejam compativeis com o
desempenho do motor escolhido. ® Nao permita que
criancas brinquem com os dispositivos de comando
fixos. Mantenha os dispositivos de comando portateis
fora do alcance de criangas. Observe o elemento em
movimento e certifique-se que ninguém se aproxime
até que esteja parado.  Submeta frequentemente
o0 aparelho a testes, para verificar se esteja nao
balanceado ou apresente desgaste e danos nos
cabos ou molas. Néo utilize o aparelho caso sejam
necessarios reparos ou afinagdes.® Para a limpeza
do elemento mavel, desligue a alimentagao eléctrica
do motor. e E rigorosamente proibido: furar, imergir
em 4gua, deixar cair, martelar, deformar ou colocar
pregos e parafusos, desmontar ou adulterar o motor
e/ou o cabo de alimentaFéO. © Nao instale uma trava
ou fecho manual. ® O elemento movel deve deslizar
perfeitamente e fechar-se com seu proprio peso. Evite
atritos também minimos entre o tubo enrolador e a
caixa da Bersiana, a deixar um pouco de folga lateral
para 0 tubo. ® Durante a instalagao ou manutengéo,
com o motor ligado, evite causar golpes mecanicos
ou bater com martelo no motor, ja que isto poderia
danificar a unidade electrénica interna. ® O cabo de
alimentagdo € de tipo “Y". Se o cabo for danificado,
deve ser substituido pelo fabricante ou por pessoas
autorizadas para evitar riscos, sendo necessarias
ferramentas especificas. Contrariamente, a garantia
perde sua validade. e Para instalacoes do motor, em
que o fio estiver exposto a agentes atmosféricos,
proteja 0 cabo standard em PVC, cobrindo-o com
tubos especificos (conduites, ou Iuvas de protecgao
anti UV). e A fim de evitar danos a pessoas e ao
dispositivos, durante o procedimento de memorizagao &
indispensavel poder parar o tubo de enrolar motorizado
aqualquer momento. ® Componentes suplementares,
como adaptadores e suportes, devem ser escolhidos
com aten&éo entre os oferecidos pelo fabricante Came
Cancelli Automatici S.p.a.", através de sua rede de
vendas. e Se a instalacdo encontrar-se na altura do
piso inferior a 2,50 m, o motor e as partes conduzidas
devem ser protegidas. ® Se 0 motor for montado em
uma caixa, esta deve ser inspeccionavel para permitir
afinacbes e controlos. ® O cabo de alimentacdo e
0 cabo da antena devem ser fixados com atencdo,
dentro da caixa, de forma que ndo possam entrar
em contacto com partes em movimento. ® Eventuais
parafusos usados para a fixagdo do enrolador ndo
devem tocar o motor. O anel adaptador que acciona
ofim de curso ndo deve ser furado e deve ser ajustado
perfeitamente no tubo enrolador. ® O didmetrointerno
do tubo de enrolar,deve ser > do que 47 mm. e O
motor deve ser prote%ido do contacto com a dgua e
humidade. ¢ O aparelho ndo é destinado a ser usado
por pessoas (inclusive criancas) cujas capacidades
fisicas, sensoriais ou mentais sejam reduzidas, ou
com falta de experiéncia ou conhecimento, a ndo ser
que possam ser beneficiadas, através da intervencdo
de uma pessoa responsavel pela sua seguranca, de
uma vigilancia ou de instrugdes relativas ao uso do
aparelho. As criancas_devem ser acompanhadas
para certificar-se que ndo brinquem com o aparelho.
e Instale 0 6rgdo de manobra do dispositivo de
uso manual @ uma altura menor do que 1,8m.

MODALIDADE DE FUNCIONAMENTO

AUTOMATICA. E a modalidade padrao, ao premer @
/@, 0 elemento mavel se abre ou se fecha comple-
tamente, se assim estiver predefinido.

ACGAQ CONSERVADAA cada pressode umatecla ()
/(+) oelemento mdvel se move de 1/10de volta (cerca
de36°). Mantendo premida uma tecla por mais 2", o
motor (6) se move temporariamente na modalidade
automafica até a primeira paragem, a voltar entéo na
modalidade acgao conservada.

Funcéo de identificaco de obstaculo

Durante o funcionamento normal se o motor identi-
ficar um obstaculo, no movimento da persiana em
fechamento, automaticamente para e inverte o curso
para que se possa soltar o obstaculo ou para ndo

® PROBLEMA

manter a persiana em tenséo, ja durante a abertura,
para seu curso.

INSTALACAO

- Aplique um pino quadrado, com relativa borboleta,
(2) ou outro suporte apropriado.

- Introduza o adaptador de coroa (3) até a borda
externa do casquilho em paralelo com as chaves
de insercao.

- Introduza o adaptador de polia (@) de arraste.

Introduza o motor (&) montado no tubo de enrolar

@) até acoroa (3.

A\ NAO tente forgar o motor no tubo @).

- Fixe 0 tubo (7) na polia @) a utilizar um parafuso
auto rosqueador 4,2x10 para evitar possiveis
deslizamentos e movimentos axiais do motor (6).
A N@o utilize parafusos muito compridos, que

possam danificar o motor (6).

- Introduza a calota (8) no tubo (7).

- Fixe 0 tubo (7) no suporte fixo e ajuste 0 motor
(e de forma que o botéo (5) possa ser alcangado
facilmente.

A\ Certifique-se que o tubo (7) esteja na posicao
horizontal perfeitamente.

- Prendaapersianaaotubo (7) utilizando umacintinha
com acessorios ou molas rigidas.

LIGAGOES ELECTRICAS

Para a ligacdo eléctrica a rede de alimentacdo é
preciso prever um interruptor bipolar que garanta
a desconexdo, com uma distancia de abertura dos
contactos de 3 mm no minimo e um fusivel apropriado
de acordo com as normas de instalacéo.
Conecte os conectores docabodealimentacdoemuma
caixa de derivagdo, a respeitar a polaridade seguinte:
(@azul (neutro), ® castanho(fase), (© amarelo/verde
(terra), (@ preto(comando fio passo/passo), (@ branco
(comando fio passo/passo).
Em caso de duvidas, contacte um electricista
especializado antes de efectuar qualquer tipo de
operagéo.
0 botdo possui a fungdo passo/passo: comanda o
motor ciclicamente na sequéncia abre-péra-fecha
a cada pressao.
L Se se usaum botéo com retencéo, e 0 mesmoffica
activado, 0s comandos por rédio sdo desabilitados.
[ No momento da alimentagéo o motor emite um
sinal sonoro e se ndo existirem transmissores
memorizados, faz também um click-clack.

COLOCAGAO EM FUNGAO

Memorizagao do primeiro TX (D B

3 Actue dentro de um minuto depois de ligar a
tensao no motor ou prema brevemente por duas
vezes a tecla na cabega.

P2+ P2+ UP atecla UPcomanda o motor no sentido

horario (do lado do eixo motor).

P2 + P2 + DOWN a tecla UP comanda o motor no

sentido anti-horario (do lado do eixo motor).

E possivel inverter o sentido de rotagdo do motor

simplesmente a manter premida a tecla na cabeca do

motor por cerca de 10 segundos: 0 motor executa um

movimento de click-clack a confirmar.

[0 0 motor se move ao premer-se as teclas do
transmissor somente com "homem presente”.

A\ Qutros motores ou acessorios nao usados ainda,
que estejam no raio de acgéo do TX, devem estar
desligados.

Memorizacéo do FC superior @

Entre no procedimento de memorizagdo de fim

de curso.

P2 + UP + P2; 0 motor executa 1 click-clack.

Coloque o0 elemento mdvel no FC superior.

0Os motores KLIMT SH de 10 Nm e 20 Nm possuem

a fungdo de memorizagao automatico dos limites de

fim de curso. Se a persiana possuir molas rigidas e

tampas na dltima aleta é possivel deixar que o motor

encontre os limites do curso autonomamente. Neste

caso, bastaligar o motor numa direcgéo: umaabertura

até atingir o obstéculo na subida e um fechamento

até o empilhamento completo das aletas, ou ainda,

vice-versa, primeiramente fechar e depois abrir. Apds

terminar o procedimento, o motor executaos comandos

na modalidade automdtica e ndo mais com acgéo

"homem presente".

Em alternativa, pode ser interrompido_este

procedimento e continuar com a memorizacéo de

dois tipos (metade automatica e metade manual) ou

totalmente manual.

@© CAUSA

0Os motores KLIMT SH com poténcia superior a 20 Nm
ndo possuem esta funcdo por motivos de seguranca
e portanto os fim de curso podem ser memorizados
somente com o procedimento totalmente manual.
Paraabusca dos pontos FC na modalidade manual, é
muito Util a fungao de colocagéo no final: no processo
de memorizagao de FC a accionar o motor na subida
ou descida, 0 mesmo desloca-se automaticamente;
prema uma vez P2 perto do ponto FC desejado. O
motor comegara a avangar com pequenos impulsos.
Prema 'paragem’ para parar o motor no ponto desejado
e continue a memorizagdo @.
Memorizagéo do FC inferior @
Cologue o elemento mdvel no FC inferior.
A\ Depois e ter ajustado os FCs, execute um curso
a subir e outro a descer.
Se for usada a modalidade automética de aquisicdo
dos limites de fim de curso, o motor a cada 100 ciclos
completos (abertura e fechamento maximos) efectuara
uma nova calibragéo destes limites.

GESTAO TX
Memorizacéo de um TX adicional (2°) @
GESTAO DOS PONTOS FC

FC intermediario (@

Para alcancar o ponto intermediario, prema a tecla
‘paragem' por 5" no minimo.

Coloque o elemento mével no FC desejado.

Para cancelar o ponto intermedidrio cologue o
elemento mdvel préprio no ponto intermediario e
repita o procedimento.

Cancelamento dos FCs @)

'GESTI\O DOS ACESSORIOS

E possivel ligar a0 motor uma ou mais centrais meteo
(vide manual de instalagéo do produto).
Memorizacao da central meteo @

SEGURANCA

A I|dentificacdo de obstaculo perto do fim de
curso inferior

Comestafuncéo (P2 +DOWN + STOP) desabilita-
-se a identificacao de obstaculo nos Ultimos 10
cm (1 click-clack de confirmagéo), o motor
busca o ponto de fim de curso memorizado. Para
reactivar, repita o procedimento (2 click-clacks
de confirmagéo).
Identificagao de obstaculo (@
Comestafungéo (P2+STOP + DOWNngesabiIita—
-se totalmente a identificacdo de obstdculo (1
bip de confirmagdo). Para reactivar, repita o
procedimento (2 bips de confirmacao).

OUTRAS GESTOES

Modalidade Automatica/Acgao Conservada (@
A E ossivel somente apds ter memorizado os dois
S.

Cancelamento de todos os dados memorizados (@

[Z2 Com este procedimento se cancelam os pontos
de FC, os TX, os acessorios rédio e o sentido de
rotagdo memorizados.

A\ Depois de cancelar, aguarde 10" antes de efectuar
outras operagdes.

Declara?éo CE de conformidade - Came Cancell
Automatici S.p.A. declara que este dispositivo
respeita 0s requisitos essenciais e outras disposicoes
pertinentes estabelecidas pela Directiva 2006/95/
CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Cadigo de referéncia para solicitar uma cdpia idéntica ao
original: DDC RA H004.

Desmantelamento e eliminacéo - Antes de
proceder é sempre oportuno verifi car as normas
especificas vigentes no local da instalagao. Os
componentes da embalagem (papeldo, pléstico, etc.)
devem ser considerados residuos sélidos urbanos e
podem ser eliminados através da colecta selectiva.
Outros componentes (placas electronicas, baterias
de transmissores, etc.) podem conter substancias
poluentes. Devem ser retirados e entregues as
empresas autorizadas pela recuperagao e eliminagao
dos mesmos.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!

0s dados e as informagdes indicadas neste manual devem
ser iderad ptivei: c0es a qualquer
momento e sem obrigagao de prévio aviso.

© SOLUGAD

0 motor ndo efectua nenhum movimento ao término
do procedimento

Durante a memorizagdo do primeiro TX, premendo
tecla interna ndo se sente nenhum bip

Depois da memorizag&o do TX premendo a tecla de
subida, o elemento movel desce e vice-versa.

Nao se memorizam os TXs adicionais.

Antes da memorizagéo dos FCs 0 motor néo se move
na modalidade "homem presente"

Ao premer @ ou @ 0 motor ndo se move ou
move-se de vez em quando

premendo © ou © do TX, 0 motor se move
somente se a tecla do TX permanecer premida.
Soltando-sg a tecla, o motor péra ou move-se
somente a impulsos

Néct) se cancelam todos os dados memorizados do
motor.

N&o se memoriza a central meteo

-procedimento erréneo

~-tempo inicial de programagao terminado

-0 procedimento escolhido ndo é adequado

-procedimento erréneo . .
-memdria completa indicada por 5 bips seguidos

-existem j& FCs memorizados

-baterias do TX parcialmente descarregadas
-botéo com fio activado

-foram cancelados erroneamente os FCs
-modalidade de accdo conservada activada

-Nao se memoriza o TX usado

-a central ndo recebe alimentacao
-procedimento erroneo o
-alcancado o niimero maximo (20) de memorizacdes

-repita o procedimento

-desligue e ligue a energia ao motor e repita 0
procedimento dentro de 1',

-prema a tecla no inicio do fim de curso por duas
vezes para abrir a janela de programagao.

-execute a programagéo do 1° TX a executar o
procedimento contrario

-repita 0 procedimento dentro de 5"

-cancele toda a meméria

-cancele 0s FCs

-substitua as baterias do TX
-abra o contacto do botéo com fio

-execute o procedimento de memorizagdo dos FCs
-volte para a modalidade de accao automatica
-certifique-se que o TX seja memorizado

-ligue de novo a alimentagdo da central
-repita o procedimento

UWAGA: WAZNE WSKAZOWKI DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

Dla zachowania bezpieczeristwa 0sob jest bardzo wazne
dokfadne zastosowanie sie do tych instrukcji.

Zachowac niniejsze instrukcie. o )

* Produkt musibyc przeznaczony wytacznie douzytkowania
do celdw, dla jakich zostat zaprojektowany. Kazde inne
uzytkowanie jest uwazane za niebezpieczne. Came
Cancelli Automatici S.p.A nie ponosi odpowiedzialnosci
za szkody wynikajace z bfednego i niewtasciwego
uzytkowania. e Upewni¢ sie, czy dane techniczne
elementu ruchomego sa kompatybilne z wydajnoscia
wybranego silnika. ® Upewni¢ sig, czy dane techniczne
elementu ruchomego sa kompatybilne z wydajnoscia
wybranego silnika. ® Nie pozwalac dzieciom na bawienie
sig stalymi urzadzeniami sterujgcymi. Przechowywac
przeno$ne urzadzenia sterujace poza zasiegiem dzieci.
Obserwowac poruszajacy sie element i upewnic sig, aby
nikt nie zblizat sig do niego, az do chwili zatrzymania. e
Czgsto kontrolowac urzadzenie, aby wykry¢ ewentualne
$lady zuzycia, uszkodzenie przewodéw lub sprezyn
czy utrate wywazenia. Nie uzywac urzadzenia, gdy
wymaga ono naprawy lub regulacji.e Odtaczy¢ zasilanie
silnika przed czyszczeniem elementu ruchomego.
e Jest surowo wzbronione: dziurawienie, zanurzanie w
wodzie, dopuszczanie do upadniecia, bicie mfotkiem,
Znieksztaicanie, whijanie gwozdzi lub $rub, jak tez
przerabianie silnika/przewodu zasilania. ® Nie instalowac
recznej zasuwy. ® Element ruchomy musi swobodnie
przesuwac sie i zamykac sie doktadnie pod wiasnym
cigzarem. Unika¢ nawet najmniejszego tarcia pomigdzy
rura nawojowa i kaseta, nalezy zostawi¢ nieco luzu po
boku rury. e Podczas instalacji, konserwacii czy, gdy silnik
jestzasilany, nalezy unikac uderzen. Nie uderzac miotkiem
w silnik, poniewaz moze to doprowadzié do uszkodzenia
wewnetrznych obwodow  elektronicznych. e Przewdd
zasilajacy jest typu “Y". Jezeli przewdd zasilania, musi by¢
wymieniony przez producenta lub przezosoby o podobnych
kwalifikacjach, poniewaz czynnodci te wymagaja uzycia
specjainych narzedzi. W przeciwnym wypadku gwarancja
straci waznos¢. e Przy instalacji silnika na zewnatrz
pomieszczen, gdzie przewdd jest wystawiony na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych, nalezy chronic standardowy
przewddz PVC za pomoca oston (rury lub powtoki anty UV).
* Dlauniknigciaryzyka obrazen czy uszkodzenia urzadzenia
podczas zapamietywania trzeba absolutnie mie¢ mozliwosé
zatrzymania w kazdej chwili napedzanej rury nawojowej.
o Dodatkowe komponenty takie, jak adaptery i wsporniki,
musza by¢ wybrane sposrod Urzadzen dostepnych w
punktach sprzedazy producenta Came Cancelli Automatici
S.p.A.  Jezelimigjsce instalaci znajduje swebna Wysokosci
mniejszej, niz 2,50 mod podtoza, silniki okablowanie musi
by¢ chronione. ® Jezeli silnik jest montowany w kasecie,
musi ona by¢ otwierana, by pozwoli¢ na dokonywanie
kontroli i regulacji. ® Przewdd zasilania i przewdd anteny
musza by¢ dokfadnie zamocowane w kasecie tak, aby
nig mogiby zetknaC sie z poruszajgcymi sig czgsciami.
oSruby ewentualnie stosowane do mocowania rolety nie
moga dotyka¢ silnika. Nie wolno dziurawi¢ pierécienia
adaptacyjnego, ktéry uruchamia ogranicznik kraricowy,
nalezy ustalic dokfadnie jego pozycie w rurze nawojowej.
 Minimalna $rednica rury nawojowej musi wynosic >
47 mm. e Nalezy chroni¢ silnik przed woda i wilgocia.
o Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytkowania
przez_osoby (wigcznie z dziecmi) o uposledzonych
funkcjach psychofizycznych, lub osoby nieposiadajace
wystarczajoej wiedzy i dogwiadczenia, o le nie moga one
skorzystac z pomocy innej osoby odpowiedzialngj za ich
bezpieczenstwo, ktéra dokona nadzoru i udzieli wszelkich
niezbgdnych informacji, co do uzytkowania urzadzenia.
Dzieci nalezy nadzorowac, aby nie bawity sig urzadzeniem.
e Zainstalowa¢ element manewrujacy mechanizmem
zwalniania recznego na wysokosci nie mniejszej od 1,8m.

TRYBY DZIALANIA

AUTOMATYCZNY. Jest to tryb domysiny, naciskajac
/(+), element ruchomy catkowicie otwiera si¢ lub

zamyka sig, jesli taki tryb zostat ustawiony.

TOTMAN (OPER. OBECNY). Pokazdym wcisnigciu przycisku
/() element ruchomy przesuwa si¢ o 1/10 obrotu

(okoto 36°). Po utrzymaniu przycisku weisnigtego przez

dhuzej, niz 2", silnik (& porusza sig tymczasowo w trybie

automatycznym, az do pierwszego zatrzymania, po czym

powraca do trybu TOTMAN.

Funkcja wykrywania przeszkody

Jezeli podczas normalnego funkcjonowania silnik wykryje

przeszkodg zakiocajacg ruch rolety w fazie zamykania,

® PROBLEM

samodzielnie zatrzyma i odwrdci kierunek ruchu, celem
umozliwienia usunigcia przeszkody oraz, aby nie przeciaza¢
rolety, natomiast w fazie otwierania silnik zatrzyma ruch.

MONTAZ

- Postuzy¢ sie czopem kwadratowym z motylkiem,
(2) lub innym odpowiednim suportem.

- Wiozy¢ adapter pierscieniowy (3), azdozewnetrznej
krawedzi tulei, dopasowujac potozenie klinow
wpustowych.

- Wiozy¢ adapter pociggowego kofa (4) napedowego.

Wiozy¢ zmontowany silnik (&) do wnetrza rury

nawojowej (7), az do korica adaptera (3).

A N@ie stosowac sity przy wktadaniu silnika do rury

Przymocowac rurg (7) do kotka napedowego (@)

$rubg samogwintujacg 4,2x10, aby uniknac poslizgu

czy przesunig¢ osiowych silnika (6).

A\ Niestosowac dtuzszych $rub, poniewaz mogtyby
uszkodzi¢ silnik @).

Whozy¢ zatyczke ®) do rury ).

Zamocowac rure (7)do wspornika statego i ustalic

pozycje silnika (6) tak, aby przycisk(s) byt tatwo

dostepny.

A\ Upewni sig, czy pozycja rury (7) jest catkowicie
pozioma.

Przymocowaé rolete do rury (7) postugujac sie

paskiem z akcesoriami lub sztywnymi sprezynami.

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Dla podtaczenia do sieci zasilania elektrycznego, zgodnie z

zasadamiinstalaci, przygotowac wytacznik dwubiegunowy,

ktory zapewni mozliwos¢ odtaczenia, z odlegtoscia miedzy
stykami przynajmniej 3 mm oraz odpowiedni bezpiecznik,
zgodnie z zasadami instalacji.

Podtaczy¢ przewody kabla zasilajacego do skrzynki

rozgalgznej przestrzegajac biegunowosci w nastepujacy

sposob:

(@ niebieski (neutralny), (b) brazowy (faza), (©) z6tty/zielony

(uziemienie), (d) czarny (sterowanie przewodowe krok po

kroku), (&) biaty (sterowanie przewodowe krok po kroku).

W razie watpliwosci, przed przystapieniem do ryzykownych

czynnodci zwrécic sie do doswiadczonego elektryka.

Przycisk posiada funkcje “krok po kroku™: po kazdym

nacisnieciu steruje cyklicznie silnikiem poprzez sekwencije

otwiera-stop-zamyka.

[E5 W przypadku uzytkowania przycisku bezpowrotnego,
gdy jest on wcisniety, sterowania radiowe sa
wylgczone.

3 W chwili podania zasilania silnik wydaje sygnat
akustyczny, a jesli nie ma zapamigtanych pilotow
wykonuje takze jeden stuk click-clack.

URUCHOMIENIE

Zapamigtanie pierwszego TX © @

(L) Zadziata¢ przed uptywem minuty po podiaczeniu
zasilania dossilnika lub nacisnac dwukrotnie, nakrétko
na przycisk znajdujacy sie na gowicy.

P2 + P2 + UP przycisk UP steruje ruchem silnika zgodnie

z kierunkiem wskazéwek zegara (od strony watu silnika)

P2 + P2 + DOWN przycisk UP steruje ruchem silnika w

kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara (od

strony watu silnika).

Aby odwracic kierunek obrotu silnikawystarczy przytrzymac

weisnigty przez 10 sekund przycisk na glowicy silnika:

dla potwierdzenia silnik wykona jeden ruch click-clack.

A\ Silnik porusza sig jedynie po nacinigciu przyciskéw
pilota w trybie TOTMAN (operator obecny).

A Ewentualne inne nie zaprogramowane silniki i
akcesoria w promieniu dziafania TX nie moga by¢
zasilane.

Zapamietanie gornego FC B
Wejs¢ do procedury zapamigtywania potozeri kraricowych.
P2 + UP + P2; silnik wykonuje 1 click-clack.
Ustawi¢ element ruchomy w gérnym FC.
Silniki Klimt SH 10 Nm i 20 Nm sa wyposazone w funkcje
automatycznego samouczenia potozen kraricowych. Jezeli
roleta posiada sztywne sprezyny i zatyczki na ostatniej
listwie, mozna zezwoli¢, by silnik ustalit samodzielnie
potozenia kraricowe. W takim przypadku wystarczy
uruchomi¢ silnik w jednym kierunku: otwieranie, az do
osiagniecia przeszkody w fazie podnoszenia i zamykanie,
az do catkowitego zwinigcia listew lub odwrotnie,
zn. najpierw zamykanie, a nastepnie otwieranie. Po
zakoriczeniu procedury silnik wykonuje polecenia w trybie
automatycznym, a nie w trybie TOTMAN (op. obecny).

© PRIYCZYNA

W przeciwnym przypadku mozna przerwac opisana
procedure i dokona¢ zapamigtania w trybie mieszanym
(czg$ciowo automatycznym i czesciowo recznym) albo
tez catkowicie recznym.
Z uwagi na zachowanie bezpieczenistwa, silniki Klimt SH
0 mocy przewyzszajacej 20 Nm nie posiadaja tej funkcii,
dlatego tez pofozenia kraricowe musza by¢ zapisane
poprzez wykonanie procedury kompletnie recznej.
Przy ustawianiu punktéw FC w trybie recznym jest bardzo
uzyteczna funkcja doktadnej regulacii: w fazie procedury
zapamigtywania punktow FC, po uruchomieniu silnika
do podnoszenia lub opuszczania, porusza sig on w trybie
automatycznym; nalezy nacisna¢ jedenrazna P2 w poblizu
wybranego punktu FC. Silnik zacznie poruszac sie matymi
skokami. Nacisng¢ stop, aby zatrzymac silnik w pozadanym
punkcie | zapamietac ustawienie @.
Zapamietanie dolnego FC @
Umiesci¢ element ruchomy w dolnym FC.
A Po ustawieniu FC, wykona¢ jeden ruch podnoszenia
i opuszczania.
Jesli wykorzystuje sie automatyczny tryb zapamigtywania
potozen kraricowych, co 100 kompletnych cykli (maks.
otwieranie i maks. zamykanie) silnik dokona nowej
kalibracji tych potozen.

ZARZADZANIE PILOTAMI TX
Zapamigtanie dodatkowego TX (2-giego)

ZARZADZANIE POLOZENIAMI FC
FC po$redni
Aby osiagnac punkt posredni, nalezy trzyma¢ weisniety
przycisk stop przez 5".
Umiescic element ruchomy w pozadanym FC.
Abyusunaé punktpotozenia posredniego, umiescic element
ruchomy wiasnie w tym pofozeniu i powtdrzyé procedure.

Usuwanie potozen FC ()

ZARZADZANIE AKCESORIAMI

Do silnika mozna podigczy¢ jedng lub kilka centralek
pogodowych (patrz instrukcje instalacji produktu).
Zapamigtanie centralki pogodowe;j @

SYSTEMY ZABEZPIECZAJACE

A Wykrywanie przeszkody w poblizu dolnego
potozenia kraficowego

Uzycie tej funkcji (P2 + DOWN + STOP) dezaktywuje
wykrywanie przeszkody na ostatnich 10 cm (1
stuk click-clack potwierdzajacy), silnik poszukuje
zapamigtanego potozenia kracowego. W celu
ponownej aktywacji, nalezy powtorzy¢ procedure (2
stuki click-clack potwierdzajace).

Wykrywanie przeszkody (@

Uzycie tej funkcji (P2 + DOWN + STOP) dezaktywuje
catkowicie wykrywanie przeszkody (1 sygnat beep
potwierdzajacy). W celu ponownej aktywacii, nalezy
powtdrzy¢ procedure (2 sygnaly beep potwierdzajace).

INNE STEROWANIA

Tryb Automatyczny/Tryb TOTMAN (3

A Jest mozliwy tylko po zapamigtaniu obu potozen FC.

Usunigcie wszystkich danych z pamieci @

) Przy pomocy tej procedury mozna usunaé z pamieci
potozenia FC, TX, akcesoria radiowe i kierunek ruchu.

A Po usur]ieciuodczekac’ 10" przedwykonanieminnych
operacji.

Deklarac&a zgodnosci - Came Cancelli Automatici
S.p.A. deklaruje, ze niniejsze urzadzenie jest zgodne
z podstawowymi  wymogami i odnoSnymi
przepisami, ustalonymi przez dyrektywy 2006/95/
WE, 2014/30/UE, 1999/5/WE.

Kod niezbedny dla otrzymania kopii zgodnej z oryginatem:
DDC RA HO04.

Ztomowanie - Przed rozpoczeciem czynnosci nalezy
zapoznac sig z miejscowymi regulacjami prawnymi
dotyczacymi danego rodzaju materiatu. Elementy
opakowania (karton, plastik, itd.), sa przyjmowane ze
statymi odpadami miejskimi i moga by¢ likwidowane
bez zadnej trudnoci, wykonujac selektywna zbidrke
odpaddw do ponownego przerobu. Inne elementy
(ptyty elektroniczne, przekazniki, itd.), mog? natomiast
zawierac substancje zanieczyszczajace. Nalezy je wigc
usuna¢ i oddac do zaktadow wyspecjalizowanych do
ich przetworzenia.

NIE PORZUCAC W SRODOWISKU!

Producent zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian bez
wezesniejszego powiadomienia.

© ROZWIAZANIE

Silnik nie wykonuje zadnego ruchu po zakoriczeniu
procedury

Podczas zapamigtywania 1-go TX, po nacisnigciu
wewnegtrznego przycisku nie stychac zadnego sygnatu beep

Po zapamietaniu TX, po nacisnieciu przycisku podnoszenia
element ruchomy opuszcza sig i odwrotnie
Nie mozna zapamieta¢ dodatkowych TX

Przed zapamietywaniem FC silnik nie porusza sig w trybie
TOTMAN (Operator obecny)

Po naci$nieciu przycisku @ lub @ silnik nie porusza sie
lub robi to tylko czasem

Po nacisnigciu @ lub @ TX, silnik porusza sig tylko, gdy
przycisk TX jest wcisniety. Po zwolnieniu przycisku silnik
zatrzymuje sig lub porusza sie skokami

Nie mozna usunaé wszystkich danych z pamigci silnika

Nie mozna zapamietac centralki pogodowej

-btedna procedura

-koniec czasu poczatkowego dla programowania

-wybrana procedura nie jest odpowiednia

-btedna procedura

-5 kolejnych sygnatéw akustycznych - beep informuje, ze

pamiec jest petna
-istnieja juz zapamietane FC

-baterie TX czgsciowo wytadowane
-przycisk sterowania przewodowego aktywny

-potozenia FC zostaly btednie lub przypadkowo usunigte
-jest aktywny tryb TOTMAN (operator obecny)

-uzywany TX nie jest zapamigtany

-centralka nie jest zasilana
-btedna procedura

-osiggnieto maksymalng (20) liczbe zapisow

Eventuais problemas de mal funcionamento do motor,

entre em contacto: artservice@came.com.

-powtdrzy¢ procedure

-odiaczy¢ i podiaczy¢ zasilanie do silnika i przed
uptywem 1' powtérzy¢ procedure

-nacisna¢ dwukrotnie przycisk na glowicy wylgcznika
kraricowego, aby otworzy¢ okno programowania

-dokona¢ programowania 1-go TX wykonujac
czynnosci w odwrotnej kolejnosci

-powtdrzy¢ procedure przed uptywem 5"

-skasowac cata pamie¢

-usunaé FC
-wymienic baterie TX
-otworzy¢ styk przycisku sterowania przewodowego

-dokonac procedury zapamietania FC
-powrdci¢ do trybu automatycznego

-upewnic sig, czy TX jest zapamigtany

-podtaczy¢ ponownie zasilanie do centralki
-powtdrzy¢ procedure

W przypadku wadliwego funkcjonowania silnika prosze zwrdci¢ sig do: artservice@came.com.

BHUMAHME: BAXHbIE NHCTPYKLIAN N0 TEXHUKE
BE30MACHOCTU

CTporo cresyiiTe AaHHbIM UHCTPYKLMAM N0 6e30M1acHOCTH.
XpaHuTe UX B HAZEXHOM 1 6e30MacHoM MecTe.

© 370 M37eNve AOMKHO 1CMIONb30BATLES UCKTIOUMTENBHO MO
HaaHaueHvio. Jlio6oe ipyroe NpUMeHeHI e paccMaTpuBaeTcs
Kak onachoe. Came Cancelli Automatici S.p.A. He HeceT
OTBETCTBEHHOCTM 3a YLLEPO, BbI3BaHHbIV HEMPaBUIbHbIM
MpUMEHEHVeM U3enust. ® MOHTaX JOMKeH NpoU3BOANTLCS
KBaMMULMPOBAHHbIMY CrieLManicTamn ® YoeauTecs, 4to
XapaKTepuCTAKN MOABIDKHOTO 3NIEMEHTa COOTBETCTBYIOT
XapakTepucTiKam BblGpaHHoro npueoga © He nossonsiite
LeTAM urpatb ¢ (MKCUPOBAHHBIMM YCTPOACTBAMN
ynpasnenns. CneayeT Aepxatb MOGWbHbIE YCTPOcTBa
YNpaBlieHns BHE AocaraemocTn feteil o o Cneaure 3a
TeM, 4ToGbl HUKTO He MPUOMIDKANCs K ABIDKYLIEMYCS
3NEMEHTY 10 €ro NOAHOIA 0CTaHOBKM. ® CrieayeT NpoBoAUTL
MIEPYOANHECKYI0 NPOBEPKY YCTPOCTBA HA HANMYME CEoB
113HOCA MW NOBPEXAEHMIT MPOBOAKNM W MpyXuH. He
WCIONb3YATE YCTPOICTBO, ECAM OHO TPEGYET BbINONHEHNS
PEMOHTHbIX PaboT MaM perynupoBok.e lleped uncTkoi
MIOZABIDKHOMO 3MEMEHTA OTKIOUMTE 3NEKTPONMTaHME NPUBOZA.
 KaTeropu4ecki1 3anpeLLaeTCs BbIMOMHATH C MPUBOOM W/
Kabenem aNeKTPONUTaHIA CRIeyIoLLVe ABICTBYA: CBEPAUT,
1I0rpy)aTb BBOAY, POHATb, GUTb MONIOTKOM, A€(hOpMUPOBaTb,
3a01BaTb BO3MM WM BCTABMSTL GONTLI, AEMOHTUPOBATb
NN HApYLLATb LENIOCTHOCTb. ® He yCTaHaBMMBaIATE PyuHyio
3a71BUXKKY. © [MOfIBVXHbIA 3N1EMEHT [OMKEH CBOGOAHO
JIBAraThCA 1 3aKpblBaThCA MpU CBOEM Bece. Visberante
TI060r0 TPEHU MeXZy Banom 11 KOpOGOM, OCTaBnsis
He60onbLLOI 60KOBOI 3a30p 41 Bana. ® Bo Bpems MOHTaxa
1M 06CAYXKMBAHIS 1 NPV BKIIOYEHHOM MPUBOZE U30erarite
BHELLHVX MeXxaHW4eckux BO3AENCTBII Ha MpuBoA ANA
MPeAOTBPALLIeHVS MOBPEXIEHIS BHYTPEHHEN SNEKTPOHMKN.
o TlogKsiodeHne K CETV AMEKTPONUTAHMS BbINONHAETCA C
nomoLLbio Y-06pasHoro cunoBoro kabens. Ecan kabenb
MOBPEXZEH, OH JOMKeH ObiTb 3aMeHeH M3roTosuTenem
I CTIELMAMICTAMM C HEOGXOMMBIMU MHCTPYMEHTaMI BO
11366)KaHVEe OMacHbIX CUTyaLyii. B IPOTUBHOM Crly4ae npuBog,
CHUMAETCS C rapaHTuu.  [pu YCTaHOBKE BHE MOMELLIEHIs
BCTaBbTE CTAHAAPTHbIN Kabenb ¢ MBX u3onsumei B kabenb-
KaHanbl unu kopoba ¢ 3auuToii o1 YO-uanyyenus. o Bo
136exaHue HaHeceHus yliep6a NIOASM WA YCTPOMCTBY,
BO BPEMs MPOrpamMMUpOBaHNs CRedyeT 003aTenbHo
IMETb BO3MOXHOCTb OCTAHOBUTb Ban B JIt060E Bpems.
o [lepexopHyKK, aanTepbl 11 KpeMnieHns MpeacTaBneHsl B
Karanore npoaykuym nrotosutens Came Cancelli Automatici
S.p.A. ¥ MPo/I0TCSA NPEACTaBUTENLCTBOM KOMMaHwy. ® Ecain
MOHT&XK M3[1eNKsl OCYLLECTBASIETCS HA BLICOTE MeHee 2,5 M,
HYXKHO CNOMb30BaTb CrieLMabHbIN 3aLLMTHBIA KOpoO. ® Ecn
MPVIBOZYCTAHABIMBAETCS B 3ALLYTHBIN KOPOD, TOKOHCTPYKLIVA
JOMKHA MpefycMaTpuBaTh KPbILLKY, KoTopasi oecrednt
JI0CTYN AN HACTPOIAKY 11 06CAYXKVBaHS NPUBOZA B Cy4ae
HeobXoaMMOCTH. ® uTatOLLMIA KaBenb U aHTeHHbIN kabenb
JIOMKHbI GbiTb TLLIATENBHO 3a(HUKCHPOBAH BHYTPY 3ALLMTHOO
KOpOGa B0 M30EaHME COMPIKACAHYS C MOLBIDKHBIMM HACTSIMA.
® BUHTbI, CMONIb3yeMble A1t KDETIEHNs Bana, HI B KOeM
Cryyae He OMKHbI KacaTbCs NpuBoga. KonbLo KOHeuHbIX
MIONOXEHNi He AOSKHO VIMETb OTBEPCTHIA 1 AOMKHO GbiTb
1€aNbHO YCTAHOBMEHO Ha Ba1. ® MUHIMANbHBIN BHYTPEHHMI
[vameTp Bana AO/KeH ObiTb He MeHee 47 mMM. e [1pueog
JIOKeH GbiTb 3alALEH OT MonajaHus Bodpl U BRaru.
©YCTPOICTBO HE NPEfHA3HAYEHO 151 MCTIONB30BAHNA NIOAEMY
(B TOM uucrie [ETbMM) C OrPaHUYEHHBIMU (IBUHECKUMM,
CEHCOPHBIMU 11 YMCTBEHHBIMU BO3MOXHOCTAMU UK
Ke MIOLbMM, HE WMEOLAMI [OCTATOYHOMO OMbiTa Wi
3HAHWIA, €CTIM TONbKO MM He Gblnv iaHbl COOTBETCTBYIOLLIE
3HaHWS WM MHCTPYKLMM NO NPUMEHEHWIO CUCTEMbI
CTIEUVNICTOM KOMMaHm. He no3BonsiTb AeTAM Urpatb
C YCTPOWCTBOM. ® YCTPOWCTBO PY4HON PasbioKMpoOBKy
JIO/KHO YCTaHaBNMBATbCA Ha BbICOTE HE MeHee 1,8 M.

PEXWMbI PABOTbI

ABTOMATUYECKII. 3T0 pesxviM no yMOT4aHIo; MU HaXXaTn
é/é MIOZBIDKHBI ANEMEHT NOTHOCTbIO OTKPBIBAETCSA UM
3aKpbIBAETCS.

VICYTCTBIE OMEPATOPA. Mpy KaX/A0M HaXXaTUW KHOMKM

/() nonBIKHbIiA anemeHT cMellaeTcest Ha 1/10 obopoTa

(MpubAnauTensHo 36°). Mpu nposomxuTensHom (6onee 2 ¢)
HaXaTUN KHOMKY NPUBOZ, (6) PaGoTaeT B aBTOMATIYECKOM
pexuMe [0 NepBoil OCTAHOBKY, MOCNE HEro BO3BPALLAETCS
K pexvmy "TpucyTcTaue onepatopa”,
OYHKLWs 06HAPYXKEHUs NPEnsTCTBUA
Ecnv npu HOpManbHOM pexuMe BO BPEMS 3aKpbiBaHus
pONbCTABEH MPUBOZ 0GHApYXVBAET MPENsTCTBUE, ero
paoTa NpuoCTaHaBNMBAETCS, HanpasfieHue BpaLLEHNs
MEHSETCA Ha MPOTVBOMONOXHOE AN 0CBOBOXAEHNS Mpe-
MATCTBAS WM YCTPAHEHUs HaTshkeHns. Ecnn npensTcTaure
06Hapy)XVIBAETCS BO BPEMSI OTKDbIBAHIS, ABIKEHIE PUBOAA
MpUOCTaHABIMBAETCS.

MOHTAX

- YCTaHoBUTE LUTUA)T KBAAIPATHOrO CEYEHIS C KDbIbHATOl
raiikoit (2) W Apyroe MoaxoAsLLee Kpennenne.

- BcrapbTe nepexofHi (3) 0 CONPUKOCHOBEHNA C KONbLIOM
KOHEYHbIX ONOEHMIA, BbIDOBHSB 3aMKOBOE COELMHEHVE.

- BcrasbTe agantep (4) v 3adukCUpyiTe ero ¢ NOMOLLbI0

@® HECMPABHOCTb

COOTBETCTBYIOLLE/ KDEMIEXHOI CKObI.

- BcrasbTe co6paHHbIA Takum 06pasom npvsog (6) B Ban
() K0 KonbLia (3).

A\ HE npunaraiite 4ONONHUTENbHbIX YCUNIA B NPOLIECCE
YCTaHOBKY NPUBOAA B BaN (7).

- [pvKpenwTe Ban (7) kaganTepy (4) C OMOLLbI0 camopesa
4,2x10 ¢ LeNnbio NPeLOTBPALLEHNSA BOIMOXHOMO 0CEBOM0
CMELLiEHVA 1NN CABUra NpUBoAa (6).

A HEvcnonbayiiTe 6011ee AMMHHbIE BUHTI, TaK KaK OHY
MOrYT M0BPEAVT Npusos (6).

- Bcrasbe Kancyn: B BN (7).
3akpenuTe Baft (7) Ha CYNNOPT U KpENNIeHve, YCTaHOBIB
[Burarenb (6) TakiM 00pasom, 4Tobbl kHonka (5) Gbina
Terko AOCTyMHa.

A Y6epuTecs B Tom, 4To Ban (7) pacronaraetcst B
FOPU30HTA/IbHOM MONMOXKEHUU.

- MpvKpenuTe ponbCTaBHM K Bany (7) , MCnonbays
TPAAULVOHHYIO EHTOUHYIO CUCTEMY C aKceccyapami
MY XKECTKYE NPYKVHBI.

SNEKTPUHECKWE NOAKNMIOHEHNA

CHeo6xoamo npeycMOTPETb ABYXMONIOCHBI BbIKMIOYATENb
C PaccTosHveM MeXMy KOHTaKTamun He MeHee 3 MM W
MIPeLOXpaHNTeNb TPEBYEMOr0 HOMIHANA.

CoepnHnte nposofa kabens anekTponUTaHus B
Pa3BETBUTENbHO KOPOOKE CY4ETOM ClIEAYIOLLIE MONSIPHOCTA:
(@ cuHmi (Heittpans), () KopudHeBbiit ((hasa), © xenTo-
3eneHbli (3emns), YepHbli (POBOAHOE YMpaBneHne B
1IOLLAroBOM pexume, (€ Genbif(poBOAHO. YrpasneHye B
IOLLIArOBOM PEXVIME).

B cnyyae CoMHeHui1 06paTUTEC 32 NOMOLLbIO K MOHTAXKHHKY-
AMEKTPUKY.

BbIki04aTesb BIMONHAET MOLLAroBylo (hyHKLMIO, Yrpasnsa
paGoTON MPVBOLA LWIKIMYECKI COraCHO MOCE0BATENbHOCTH
"OTKPbITb-CTOM-3aKPbITH" MPI KXKAOM HaXaTUM.

[ Ecnu vcnonb3yeTest Bulkiuatens ¢ (ukcaumen, 8
NepVog, ero paboTbl BCe YCTPOIICTBA PaavoynpaBerus
OTKIO4AIOTCA.

B MOMEHT nopaun afeKTponuTaHus Mpusog, M3faeT
3BYKOBOIA CUTHa 1, ECAN HET 3anporpaMMipOBaHHbIX
NEPELATUKOB, BbIOMHSET KOPOTKOE ABIDKEHME "BBEPX-
BHI3".

3ANYCK CUCTEMbI

MporpammupoBanue nepsoro nepegatunka (1 B

[E BbinonHUTE HEOGXOAMMbIE AEVICTBIS B TEYEHIE NEPBOIt
MUHYTBI C MOMEHTA Mofiadin HanpshkeHs Wn BbicTpo
HaXXMTE B2 pa3a KHOMKY B rOMOBHOI 4YacTil MPUBOJA.

P2+ P2 +"BBEPX": kHonka "BBEPX" ynpasnsieT BpaLLieHinem

MpVBO/A 10 YACOBOV CTPENKE (CO CTOPOHbI MPVUBOAHOMO Basa).

P2 + P2 + "BHWU3": kHonka "BBEPX" ynpasnser

BpaLLieHVIeM NPUBO/A NPOTIB 4AcoBO CTPENKYA (CO CTOPOHI

MPVBOAHOO Bana).

Mo>H0 NOMEHATb Hanpas/ieHye BpaLLieHys MPUBOJA, HaXas

KHOMKY B FOMIOBHOI YacTv W YjepXuBas ee B TeueHne

MpuGAM3NTENbHO 10 CEKYHEL: MPUBOZ BBINOMHUT KOPOTKOE

[IBWKEHIE "BBEPX-BHI3" B KAYECTBE MOATBEPKAEHNS.

[ MpvBop ABMIraeTCS MU HAXXaTWn KHOMOK nepezaTymka
TOMbKO B MPUCYTCTBIN OMepaTopa.

A [lpyrve HesanporpamMmupoBaHHble NpuBOAbI U
aKceccyapbl B pafuyce AeVcTBis NepeaaTy1ka AoMKHbl
ObiTb 00ECTOYEHbI.

Mporpammuposaxue BepxHero KN @

3anycTute npoueaypy nporpammuposaxua K

P2 + "BBEPX" + P2; npuBoA BbINOMHUT 1 ABVKEHME
"BBEPX-BHM3".

YcTaHoBYTE NOABVKHBIA anemeHT B BepxHee K.

Mpusogsl Klimt SH ¢ rpysonogbemHoctelo 10 Hv 1 20
HM OCHaLLeHb! (yHKLVEN aBTOMATMYECKOrO OnpeaeneHus
KM, ECnv ponbCTaBHU OCHALLEHbI MKECTKIMI NPYXUHAMU
11 3arNyLUKaM Ha NOCNEAHEM CTEPXHE, MOXHO M03BOMNTH
npusogy onpegenTb K camocTosTenbHo. B aTom cryyae
JIOCTATOYHO NOAATb MPUBOAY KOMaHAY Ha [ABWXKEHe B
OfHOM HanpaBeHyy: OTKPbIBaHYS [0 YTIOpa 1 3aKpbIBaHIS
JI0 NOMHOMO CKNafblBaHUs NONOTHA, WK Xe, HaoGopoT,
CHaYana 3akpbIBaHiS. a noToM OTKPbIBaHNS. 10 3aBepLUEHI
MpOLeAYpb! MPUBOJ HAYHET PaboTaTb B aBTOMATMYECKOM
pexume, a He B pexume "TpucyTcTsme onepatopa”.

B KayecTBe anbTepHaTUBbl MOXHO NPEpBaTb AaHHY0
MpOLiEAYPY V1 OCYLLIECTBHTb MPOrPaMMUPOBAHIE BCMELIAHHOM
(NONyaBTOMATUYECKOM) WM PYYHOM PEXUME.

Mpusogpl Klimt SH rpysonogbemHoCTsio cBbiwe 20 Hw
JIVLLEHbI 3TO (HyHKLMM 113 COOBPEXKEHIIA Ge30macHocTH, 1t
cneaosartessHo, KIMMoryT 6biTb 3anporpaMM1poBaHbl TONbKO
B PYYHOM PEXUME.

[nstyctaroski KITFC B py4HOM pexume MOXKET MpUrouTsCst
(DYHKUMSA NOMLWORVPOBAHINA B KpailHee NONOXeHve: BO
Bpems npoveflypsl nporpammnposaris KM FC npu nogave
KOMaHJbl Ha MOZbEM WM OfycKaHue MpuBOJ HauuHaeT
JIBUraThCsl aBTOMATUYECKY; HXKMUTE KHOMKy P2 ofuH pas,
Koraa xenaemoe K 6yzet gocturHyTo. MpuBoA HauHET
[BIraThCs HeGOMbLUMMM PblBKaMU. HaxmuTe kHomky "CTon”,
4TOGbI OCTAHOBUTb MPUBOZ, B XENAEMOiA TOHKE 1 NEpeiTh K
npoLieflype nporpammuposanis B.

o

© MPU4NHA

MporpammupoBaxme HWxHero KM @

YCTaHoBUTE NOABINKHbIA 3neMeHT B HukHee KIT .

A\ Tocne yctaHosku KIM BbINOSHUTE NOABLEM W ONyCKaHWE
POfbCTaBeH.

ECnu ucronb3yeTcst aBTOMATUYECKWil PEXUM OnpeaeneHis

KM, yepes kaxable 100 NOAHbIX LWKI0B (MOMHOM0 OTKPbIBAHMS

113aKPbIBAHIASY) NPYBOZ Gy ZET NPOU3BOAVTS HOBYIO KANMGPOBKY

9TUX 3HAYEHNA.

YNPABJEHWUE NEPEAATHYNKOM
MporpammupoBaHue BToporo nepefarynka @
YNPABJEHUE MPOMEXYTO4HbIM MOM0XEHVUEM

MpomexyToyHoe nonoxexne @

HaxmnTe 1 yaepxwsaiite kHonky "Cton" B TeveHue 5 ¢
LN YCTAHOBKY MOABIDKHOTO 3fIEMEHTA B MPOMEXYTOHHOE
MONOXKEHME.

YcTaHosuTe ﬂO}lBVI)KHbIV\ QNEMEHT B XKeNaeMoe NoJoXKeHNe.

YT06bI M3MEHUTb MPOMEXYTOYHOE NONOXKEHME, HEOBX0AUMO
YCTaHOBYTb MOABIDKHBIA AMIEMEHT BXKENAEMOE MPOMEXYTOYHOE
TIONOXKEHME Y MOBTOPUTL MPOLIEAYRY.

Ynaneuve KN @

YNPABJIEHVE AKCECCYAPAMU

K NPWBO/LY MOXHO NOAKMKOYNTL OAWH U HECKOSTbKO MOHO-
6IOKOB C METEOCEHCOPaMU (CM. UHCTPYKLMIO N0 YCTaHOBKE
Y3aenns).

Mporp: I p
1]

BE30MACHOCTb
A Q6HapyXeHue nNpensTCTBUS BONU3U HUKHErO
KOHLIEBOTO BbIKNHOYaTENst
COMOLLbI0 3TOA KOMOMHaLWY (P2 + "BHW3" + "CTOM")
OTKIIO4YAETCS (DYHKLIA 0GHAPY)KEHIs MPensTCTBis Ha
nocneannx 10 cm (1 ABUXKeHe "BBEPX-BHU3" AN NOA-
TBEPXKZEHNS), NPUBOA ULLIET 3anporpammmposanHoe K.
YT06bI CHOBA aKTVBIPOBATH (DYHKLVIO, NOBTOPUTE NPO-
LYY (2 IBIKEHNS "BBEPX-BHU3" 1A NOATBEDKACHIAST).
06Hapyxenue npensitcteus [
CnOMOLLBI0 3TON KOMGMHaLWK (P2 + "CTON" + "BHI3")
MOAHOCTBIO OTKIIOYAETCA (YHKLVA OGHAPYKEHNS! Mpe-
NATCTBMIA (1 3BYKOBOII CUTHaN NOATBEPXKAEHMS). YTOGb!
CHOBA aKTVIBIMPOBATb (YHKLIVIO, NOBTOPUTE MPOLIEAYPY
(2 3BYKOBBIX CMrHaNa NOATBEPKAEHMS).

[APYTVE GYHKLUN

ABTOMaTU4eckuii pexum/Pexum "Mpucytcteue

onepartopa" (@

A\ 3T0BO3MOXHO TONLKO N10CAIE MPOrPaMMUPOBaHKs 060X
K.

YpaneHue Bcex AaHHbIX 3 namstv @

L CnomoLLbI0 STO MPOLIeAYPbl MOXKHO YAANUTb 13 NaMATy
sce K, nepeaaryvki, yCTpoicTsa paavoynpasneHus u
[laHHble 0 Hanpas/eHuI BPaLLEHNs NpuBoAa.

A\ TlocneypaaneHns Heo6xoaMmo noaoxaaTh 10¢, npexae
4Yem NPUCTYNWUTD K BbINOIHEHWIO APYTUX AEACTBHIA.

Came Cancelli Automatici S.p.A. 3asiBnsiet, 4to 310
YCTPOICTBO COOTBETCTBYET OCHOBHbIM TPEGOBAHMAM 1
MONOXKEHVISM, YCTaHOBNEHHbIM [upexTieamin 2006/95/
CE, 2014/30/UE, 1999/5/CE.

Kog Ans 3anpoca Komwy, COOTBETCTBYOLLEN OpUrnHany:
DDC RA HOO04.

YTunuzaymnsa oTxopoB — YTunuaaunio
HE06X0AUMO NPOBOANTL B COOTBETCTBUM C
LeViCTBYIOWMM 3aKOHOZATENbCTBOM MECTHOCTH, B
KOTOPOIA NPOM3BOAMNACH JKCMNyaTaLus M3RENus.
YNakoBO4HbIE KOMMOHEHTbI (KapToH, nnactmacca 1
T.L.) — YTUIU3MPYeMble TBEPAbIE OTXOLbI, KOTOPbIE
HEobX0AMMO MPOCTO PA3AENUTh, YTOObI OHY MOTAN BbITh
nepepatoTanbl. [Ipyrue KOMMOHEHTHI (3M1EKTPOHHbIE
nnatbl, 6aTapeikil OpENoKoB-NeeaaTMKoB 1 T.1.) MOryT
COepXaTb 3arpsaHsiolLve BellecTsa. OHM AOMKHbI
NepeaaBarbes KOMNaHUAM, UMERLLMM NULEH3NI0 Ha
11X NepepacoTky.

HE 3ArPSI3HSUTE OKPY)KAIOLLYHO CPEAY!

Bce faHHble 1 MHGOPMALWs, COREPXALLNECS B 3TOA WH-
CTDYKUMH, MOTYT GbiTb U3MEHeEHBI B 10606 BPEMS U (63
TIDELBAPUTENILHOTO YBELOMITEHNS.

© Crnocob YCTPAHEHNUS

10 OKOH4aHVI MPOLEAYPbI MPUBOA HE ALNAET KOPOTKMX
[IBIKEHNIT "BBEPX-BHM3".

Bo Bpems NporpamMM1pOBa s NIepBOro NepefaTymka,
MY HaXATUV KHOMKY MPYBOZ, HE BLINONHSET JBIKEHMIA
"BBEPX-BHM3".

locne nporpamMM1poBaHus NepefaTyinka npi HaxaTun
KHOMKW "BBEPX" MOABIXHBIA 3NEMEHT OnyCKaeTcs, u
Hao6opoT.

He ynaetcs sanporpamMmipoBaTh AOMONHUTENbHbIE Nepe-
JAaTHuKK.

[Mpy nporpammmrposaniy KI npueog He paboTaet B pexwvme
"lMpucyTcTaIe onepatopa”.

Mpw waxarun () v () nonoTHo He Aguraetcs wnn
JIBYIFAeTCA BDENH OT BPEMEHN.

ﬂpm HaXatum @ wm @ nepeaar4vka nonoTHoO
JBUraeTCs TO/IbKO B TOM Cyyae, ecnivt KHoMKa nepeaaTvnka
0CTAeTCs HAXXATOM. [Py OTKaTIM KHOMKM MPUBOZ OCTaHaB-
JIMBAETCS WM HAYNHAET ABUraTbCs PbIBKAMI.

He yaaeTes yaanuTb BCe AaHHbIE U3 NaMsTA MPUBOAA.

He ypaeTcs 3anporpamMmmpoBaTh MOHOGIOK.

~pOLIEAYPa BLINONHEH HENPaBUNIEHO

~VUCTEKIO Ha4anbHOe BPEMs MPOrpamMMnupoBaHmNs

-BbIOPAHHAs NPOLIEAYPA He NOAXOAUT

~MpoLieaypa BbironHeHa HenpasiibHO

HbIX 3BYKOBIX CUrHaNa
-YXe eCTb 3anporpammmpoBaxHsle K

-4aCTU4HO Pa3PsIKeHb! GaTapeiikin NepeaaT|vka
~BbIKIIOYATEb C MPOBOAHHIM MOAKNIOYEHVIEM BKITIOYEH

=KI 66111 Mo oLumbKe yaaneHs!
~BK/I04EH pexum "MpucyTcTeue onepatopa”
- 1CTIONb3yeMblii NepeaaTyik He 3anporpamMMinpoBax

~Ha MOHOGTIOK HE MOAAETCA HAMPSHKEHNE
~poLieAYPa BbINONHEHa HENPaBIIEHO

= I0CTUTHYTO MaKc. Yucno (20) MporpaMmmpyembix YCTPOMCTB

~HET CBOOOAHOM NamMATY, Ha 4TO YKasblBaIOT 5 NOCNE0BaTENb-

-MosTOpUTE NPOLIEAYPY.

~OTKMIOYUTb 1 MOAATb HaNPHKEHIE Ha NPUBOA, N0~
BTOPUTb MPOLIELYPY B TEYEHME 1 MUH,

~HBXMWTE B! KHOMKY B FONOBHOV 4aCTI NPUBOAA,
4T06b! OTKPbITB OKHO MPOrPAMMUPOBAHHS

-3anporpammupoBars 1-i nepeaaTyvk, BbINoMHUB
npoLieaypy B 06paTHOM NOpsiaKe

~IOBTOPHTb MPOLIEAYPY B TEYEHHE 5 C
~0CYLLECTBYTb COPOC NaMmSTI

-c6pocutb K

-3aMeHuTb 6aTapeiki nepeaarymka
~Pa30MKHYTb KOHTAKT MPOBOAHOTO BbIKNIO4ATENst
yrpasfeus

- BbINOAHUTB MpoLeaypy nporpammuposanms K
~BEPHYTHCA K paﬁore B aBTOMATU4ECKOM pexiume

~NPOBEPUTB, YTOBbI NEpeaATHNK Bbin 3anporpam-
MUPOBAH

-M10AjaTb ANEKTPONMTAHME HA MOHOGMOK

-MOBTOPUTb MPOLIEAYpY

Mpy 0GHAPY)KEHUM HEVCTPABHOCTY B PaGOTe MPUBOZA CBSHKTECH C HaMU1, OTNPABIB BNIEKTPOHHOE MVCLMO M0 aapecy: artservice@came.com.
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