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AVVERTENZE GENERALI PER L'INSTALLATORE

I\ ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza.
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’installazione non corretta puo portare
a lesioni gravi.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Il prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il quale & stato espressamente studiato.
Ogni altro uso & da considerarsi pericoloso. Came s.PA. non € responsabile per eventuali
danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. @ Il prodotto oggetto di questo manua-
le & definito ai sensi della direttiva macchine 2006/42/ CE come una “quasi-macchina”. La
"quasi-macchina" & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da solo, non &
in grado di garantire un‘applicazione ben determinata. Le quasi-macchine sono unicamente
destinate ad essere incorporate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre quasi-macchine o
apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva 2006/42/CE. Linstallazio-
ne finale deve essere conforme alla 2006/42/CE (Direttiva europea) ed agli standard europei
vigenti di riferimento. In virtt di queste considerazioni, tutte le operazioni indicate in questo
manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e qualificato e ||
produttore declina ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica
inoltre 1a decadenza della garanzia ® Conservare questo manuale all'interno del fascicolo
tecnico congiuntamente ai manuali degli altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'im-
pianto di automazione e Verificare che il range di temperature indicato sull’automazione sia
adatto al luogo di installazione e La predisposizione dei cavi, 1a posa in opera, il collegamento
e il collaudo si devono eseguire osservando la regola dell’arte e in ottemperanza alle norme e
leggi vigenti e Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito dal costruttore
0 dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, 0 comunque, da personale debitamente qua-
lificato, per evitare ogni rischio e Durante tutte le fasi dell'installazione assicurarsi di operare
fuori tensione e L’automazione non puo essere utilizzata con un cancello comprensivo di porta
pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo con la porta pedonale in posizio-
ne di sicurezza e Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra il cancello e le parti fisse
circostanti a seguito del movimento del cancello stesso @ Prima di installare I’automazione,
controllare che il cancello sia in buone condizioni meccaniche, sia bilanciato correttamente
e si chiuda bene: nel caso di valutazione negativa, non procedere prima di aver ottemperato
agli obblighi di messa in sicurezza ® Assicurarsi che il cancello sia stabile e che le ruote
siano ben funzionanti e adeguatamente ingrassate, e che si apra e chiuda correttamente.
e | 3 guida a terra deve essere ben fissata al suolo, interamente al di sopra della superficie
e priva di irregolarita che possano bloccare il movimento del cancello e | binari della guida
superiore non devono creare attrito ® Accertarsi della presenza di un finecorsa di apertura
e chiusura e Fare in modo che 'automazione sia installata su una superficie resistente e al
riparo da possibili urti @ Assicurarsi che siano gia presenti fermi meccanici appropriati ® Se
I'automazione viene installata a un’altezza inferiore a 2,5 m da terra o da un altro livello di
accesso, verificare la necessita di eventuali protezioni e/0 avvisi per la salvaguardia dai punti
di pericolo ® Non montare I'automazione capovolta o su elementi che potrebbero piegarsi con
il suo peso. Se necessario, aggiungere rinforzi sui punti di fissaggio ® Non installare su ante
non in piano @ Controllare che nessun dispositivo di irrigazione del prato bagni I'automazione
dal basso e Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi
posizionati bene in vista, e devono essere spiegati all’utilizzatore finale ® Delimitare accurata-
mente 'intero sito per evitare I'acceso da parte di persone non autorizzate, in particolare mi-
nori e bambini e Posizionare segnali di avviso (ad es. targa cancello) ove necessario e bene in



vista e Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare possibili pericoli meccanici
dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione della macchina (ad es. evitare o schiac-
ciamento di dita tra la cremagliera e il pignone) e | cavi elettrici devono passare attraverso i
passacavi e non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso
(motore, trasformatore, ecc.) ® Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle
regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare, che consenta la
disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione lll ® Tutti i disposi-
tivi di comando e controllo devono essere installati ad almeno 1,85 m dal perimetro dell’area
di movimento del cancello oppure dove non possono essere raggiunti dall’esterno attraverso
il cancello e Tutti gli interruttori in modalita di azione mantenuta devono essere posizionati
dove le ante in movimento del cancello, le aree di transito e i passi carrabili risultano com-
pletamente visibili, tuttavia lontano dalle parti in movimento e A meno che non sia previsto
I'azionamento a chiave, I'installazione dei dispositivi di comando deve avvenire a un’altezza
di almeno 1,5 m e in un luogo non accessibile al pubblico e Per superare la prova delle forze
d’impatto utilizzare un adeguato bordo sensibile, correttamente installato ed eseguire le rego-
lazioni del caso e e prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell'impianto alla norma
armonizzata nella direttiva macchine 2006/42/ce. Assicurarsi che I'automazione sia stata regolata
adeguatamente e che i dispositivi di sicurezza e protezione, cosi come lo shlocco manuale, funzionino
correttamente e applicare un’etichetta permanente che descriva come usare il meccanismo di sblocco
manuale vicino al relativo elemento di azionamento e si raccomanda di consegnare all’utente finale
tutti i manuali d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale.

e || prodotto nella confezione originale del produttore puo essere trasportato solo al chiuso
(vagoni ferroviari, container, veicoli chiusi). ® Nel caso di malfunzionamento del prodotto,
interromperne 'uso e contattare il servizio clienti all’indirizzo serviceinternational@came.com
0 al numero telefonico indicato sul sito.

[ La data di fabbricazione € indicata nel lotto di produzione stampato sull’etichetta pro-
dotto. Se necessario, contattateci all’indirizzo https://www.came.com/global/en/contact-us.
1 Le condizioni generali di vendita sono riportate nei listini prezzi ufficiali Came.

- Nella figura seguente sono indicati | principali punti di potenziale pericolo per le persone -

A Pericolo per presenza di tensione;
Pericolo di schiacciamento;
Pericolo di schiacciamento piedi;

Pericolo di intrappolamento mani;

Divieto di transito durante la manovra.

Pag. 4 - Manuale FA01719-IT - 06/2024 - © CAME S.p.A. - Traduzione delle istruzioni originali



Pag. 5 - Manuale FA01719-IT - 06/2024 - © CAME S.p.A. - Traduzione delle istruzioni originali

LEGENDA

Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.

A\ Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

Automazione completa di scheda elettronica, dispositivo per il controllo del movimento e rilevazione dell’ostacolo
e finecorsa meccanici per cancelli scorrevoli fino a 1000 kg e 20 m di lunghezza.

DESTINAZIONE D’'USO

['automazione & stata progettata per motorizzare cancelli scorrevoli a uso residenziale o condominiale.
QOgni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

LIMITI D'IMPIEGO

. BXVOGAGF BXV010AGF
e B? BXVOBRGF BXV10RGF
Lunghezza max anta (m) 14 18 20
Peso max anta (kg) 400 600 1000
Modulo pignone 4 4 4

DATI TECNICI
Tipo BXVO4AGF  BXVO6AGF BXVO10AGF BXVO6RGF  BXVO10RGF
Grado di protezione (IP) 54 54 54 54 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Alimentazione motore (V) 24DC 24DC 24 DC 24DC 24 DC
Consumo in stand-by (W) B18) BB o18) 15 BB
Consumo in stand-by con modu-

0 RGP (W) y 05 05 05 05 05
Potenza max (W) 240 240 360 240 360
Temperatura di esercizio (°C) 20+ +55 -20++455 20+ +H5 20 - +55  -20 = +55
Spinta (N) 250 330 450 330 450
Velocita di manovra max (m/min) 22 20 20 20 20
Classe dell'apparecchio | | | | |
Peso (kg) 10 11,5 12 11,5 12
Temperatura di stoccaggio (°C)*  -20++70 -20++70 -20++70 -20++70 -20++70
Vita media (Cicli)** 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Prima dell'installazione, il prodotto va tenuto a temperatura ambiente nel caso di stoccaggio o
trasporto a temperature molto basse o molto alte.

(**) La durata della vita media del prodotto indicata deve intendersi come un dato avente carattere puramente
indicativo e stimato avendo in considerazione normali condizioni di utilizzo, nonché una corretta installazione e
manutenzione del prodotto conforme alle indicazioni del manuale tecnico CAME. Detto dato ¢ inoltre influenzato,
anche sensibilmente, da ulteriori fattori variabili, quali a titolo esemplificativo e non esaustivo, le condi-
zioni climatiche e ambientali. La vita media del prodotto non deve essere confusa con la garanzia del prodotto.



DIMENSIONI

117

85

85

IMPIANTO TIPO

Automazione
Alette di finecorsa
Cremagliera
Selettore
Lampeggiatore
Fotocellule
Colonnine per fotocellule
Battuta di arresto

. Trasmettitore

10. Pattini-guida

11. Pozzetto di derivazione
12. Bordo sensibile

©CoOoNoaR~wWN
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DESCRIZIONE DELLE PARTI

1. Coperchio
2. Alloggiamento per caricabatterie RLB

3. Motoriduttore

4. Piastra di fissaggio

5. Trasformatore

6. Finecorsa meccanico

7. Foro per passaggio cavo di shlocco

8. Allogiamento per sensori SMA

9. Alloggiamento per n.2 batterie di emergenza
10. Supporto porta schede

11. Coperchio protezione scheda

12. Scheda elettronica

13. Porta scheda elettronica

14. Alloggiamento per modulo UR042

15. Alloggiamento per modulo RGP1

16. Alloggiamento per termostato con cartuccia riscaldante
17. Leva di sblocco

18. Serratura

19. Alette di finecorsa

20. Microinterruttore di sicurezza

21. Alloggiamento per modulo RGSM001/S
22. Ferrite

INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

A Linstallazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative

vigenti.

VERIFICHE PRELIMINARI

A\ Prima di procedere all'installazione dell’automazione & necessario:

« controllare che i pattini-guida superiori non provochino attrito;

« verificare la presenza di una battuta di arresto meccanico in apertura e una in chiusura;
« verificare che il punto di fissaggio del motoriduttore sia in una zona protetta da urti e che la superficie di fissaggio

sia solida;

« predisporre adeguate tubazioni e canaline per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il

danneggiamento meccanico.



TIPO E SEZIONE MINIMA CAVI

lunghezza cavo
Collegamento
<20 m 20<30m
Alimentazione scheda elettronica 230 V AC 3Gx 1,5 mm2 36 % 2,5 mm2
(1P+N+PE)
Dispositivi di segnalazione 2x0,5 mm?
Dispositivi di comando 2x0,5 mm2

(TX =2x0,5mm?)

Dispositivi di sicurezza (fotocellule) RX=2X05 mm2)

Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245
IEC 57 (IEC); in ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per
alimentazioni fino a 48 V, si possono utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).
Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione
dei cavi sulla base dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla
normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano piti carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella
deve essere riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti
non contemplati in questo manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

A\ Le seguenti illustrazioni sono solo esempi in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori
varia a seconda della zona di installazione. Spetta all’installatore scegliere la soluzione pil adatta.

POSA DEI TUBI CORRUGATI

Fare lo scavo per la cassa matta.

Preparare i tubi corrugati necessari per i collegamenti provenienti dal pozzetto di derivazione.

Per il collegamento del motoriduttore si consiglia un tubo corrugato @ 40 mm, per gli accessori invece, si
consigliano tubi @ 25 mm.

Prevedere un tubo @ 20 mm per I'eventuale passaggio del cavo di sblocco da esterno @.

[I'numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti.

POSA DELLA PIASTRA DI FISSAGGIO

Preparare una cassa matta di dimensioni maggiori alla piastra di fissaggio e inserirla nello scavo. La cassa matta
deve sporgere di 50 mm dal livello del suolo.

Inserire una griglia di ferro all’interno della cassa matta per armare il cemento.

Inserire le viti nella piastra di fissaggio e bloccarle con le rondelle e i dadi. Estrarre le zanche preformate con un
cacciavite 0 una pinza.




Nel caso in cui la cremagliera sia gia presente, posizionare la piastra di fissaggio rispettando le misure riportate
sul disegno.
Attenzione! | tubi devono passare attraverso i fori predisposti.

Riempire la cassa matta di cemento, la piastra deve essere perfettamente in bolla e con il filetto delle viti
completamente in superficie.

Attendere che si solidifichi per almeno 24h.

Togliere la cassa matta e riempire di terra lo scavo attorno al blocco di cemento.

Togliere i dadi e le rondelle dalle viti.
Inserire i cavi elettrici nei tubi fino a farli uscire di 600 mm circa.
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PREPARAZIONE DEL MOTORIDUTTORE

Rimuovere il coperchio del motoriduttore svitando le viti laterali.
Posizionare il motoriduttore sopra la piastra di fissaggio.
Attenzione! | cavi elettrici devono passare sotto la cassa del motoriduttore.

Forare il passacavo, farci passare i cavi e inserirlo nella sede predisposta.
Sollevare il motoriduttore di 5+10 mm dalla piastra agendo sui piedini filettati per permettere eventuali regolazioni
successive tra pignone e cremagliera.

5+10

o

.
B

=

A




FISSAGGIO DELLA CREMAGLIERA

Se la cremagliera ¢'é gia, procedere direttamente alla regolazione della distanza di accoppiamento pigno-
ne-cremagliera, altrimenti procedere con il fissaggio:

- sbloccare il motoriduttore (vedi paragrafo SBLOCCO DEL MOTORIDUTTORE);

- appoggiare la cremagliera sopra il pignone del motoriduttore;

- saldare o fissare la cremagliera al cancello in tutta la sua lunghezza.

Per assemblare i moduli della cremagliera, utilizzarne un pezzo di scarto appoggiandolo sotto il punto di giuntura
e bloccandolo con due morsetti.

REGOLAZIONE ACCOPPIAMENTO PIGNONE-CREMAGLIERA

Aprire e chiudere il cancello manualmente e registrare la distanza dell’accoppiamento pignone-cremagliera con i
piedini filettati (regolazione verticale) e le asole (regolazione orizzontale). Questo permette di evitare che il peso del
cancello gravi sull’automazione.
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FISSAGGIO DEL MOTORIDUTTORE
Completata la regolazione, fissare il motoriduttore alla piastra con le rondelle e i dadi.

DETERMINAZIONE DEI PUNTI DI FINECORSA

In apertura:

- aprire il cancello ©;

- infilare 'aletta di finecorsa di apertura sulla cremagliera fino a far scattare il micro (molla) e fissarla con i grani
086.

2 11

L

In chiusura:
- chiudere il cancello ®;
- infilare I'aletta di finecorsa di chiusura sulla cremagliera fino a far scattare il micro (molla) e fissarla con i grani

0.
A

—_n

~20

N1 2




COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le
batterie.

Alimentazione scheda elettronica e dispositivi di comando: 24 V AC/DC.

Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate
e visualizzate sul display della scheda elettronica.

Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

Fusibili ZN7V
LINE - Linea 1,6 A-F (230V) / 3,15 A-F (120V)
ACCESSORIES - Accessori 2 A-F (230V) / 2 A-F (120V)
DESCRIZIONE DELLE PARTI

1. Morsettiera per motoriduttore
2. Morsettiere per encoder E
3. Morsettiere per finecorsa . .
4. Morsettiere per dispositivi di comando e sicurezza ° mﬂ% Hm ° mﬂ I ﬂlﬂm R
5. Morsettiera per antenna ° ° W °
6. Connettore per scheda AF |
7. Connettore per scheda Memory Roll =
8.  Connettore per scheda R700/R800
9.  Connettore per scheda RSE Ei

Connettore per scheda RIOCN8WS S ¢ G

Display @7%%-5

22}

Pulsanti di programmazione

Morsettiera per collegamento abbinato o CRP
Morsettiera per dispositivi a tastiera
Morsettiera per selettore a transponder
Connettore per modulo GSM o e
. Morsettiera per modulo RGP1

. Morsettiera per dispositivi di segnalazione
. Fusibile accessori

o
SOENSTRRN=O

. Morsettiera per alimentazione scheda elettronica = =
. Fusibile di linea
. Morsettiera alimentazione

NN
N —

D
® !

e
HEHD
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ALIMENTAZIONE

@ Fusibile di linea
® Cavo di fase
@ Cavo neutro
O Cavo di terra

@ Ferrite

Applicare al cavo di alimentazione la ferrite in

dotazione

L3l cavo deve passare 2 volte attraverso la

ferrite

EENEEE

w

i : N Uscita alimentazione accessori 24 V AC/DC - max 40 W
o |

sl o+ Ingresso alimentazione scheda elettronica 24 V AC/DC

U

COLLEGAMENTO DI FABBRICA

jm
L]

+ E

g ] S

FC FA F

Verde .
Rosso :@/D Motoriduttore 24 V DC

Verde —o
Marrone —o  Encoder

Bianco ——o

Arancione ) :
Finecorsa di apertura (contatto NC
Bianco :l P ( )
Rosso ) - C
Arrancione Finecorsa di chiusura (contatto NC)

DISPOSITIVI DI SEGNALAZIONE

——

EEEE

E 5

10 11

Uscita segnalazione cancello aperto
(Portata contatto 24 V AC/DC - 3 W max).
Vedi funzione F 10.

_Lw Uscita collegamento lampeggiante o lampada ciclo

(Portata contatto: 24 V AC/DC - 25 W max).
Vedi funzione F 18.



DISPOSITIVI DI COMANDO

ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800) & OBBLIGATORIO TOGLIERE LA

TENSIONE DI LINEA e, se presenti, scollegare le batterie.

>
Nero \ N

Rosso

Connettore per modulo
GSM (UR042).

Il connettore GSM
non funziona se viene
collegato il modulo

Transponder o lettore tessere.

Funzione APRE-CHIUDE-
INVERSIONE (passo-passo)

da dispositivo di comando
(contatto NO). In alternativa, dalla

Connettore per scheda AF (AF868 o
AF43S) per il comando a distanza.

RGP, Connettore per scheda R700 ~ ———om . programmazione delle funzioni
(per I'utilizzo del transponder —ol—" ¢ possibile attivare il comando
0 del lattore tessere) o per APRE-STOP-CHIUDE-STOP
scheda R800 (per I'ufilizzo (sequenziale, ecc.). Vedi funzione
del selettore a tastiera). F7
—F .
= Funzione APRE o APERTURA
=1E] | ¢+—om_, PARZIALE da dispositivo
—HE| | oS w — di comando (contatto NO).
ﬁ T E § < N %_ Vedi funzione F 8.
[ = 1 == = )
-0 = o : | o o | [
[ o [ — | [=TH—
= L ol Pulsante di STOP (contatto NC).
= 2| | Permette I"arresto del cancello
=S L i N con I'esclusione della chiusura
WK —,gl automatica. Per riprendere il
‘,: — —°%  movimento premere il pulsante di
comando o un altro dispositivo di

comando. Vedi funzione F 1.

L oY Antenna con cavo RG58 per il

Lo comando a distanza.
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DISPOSITIVI DI SICUREZZA

Fotocellule

Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule.

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa apertura;

- C2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura;

- G3 stop parziale. Arresto del cancello, se in movimento, con conseguente predisposizione alla chiusura
automatica (se la funzione di chiusura automatica ¢ stata inserita);

- C4 attesa ostacolo. Arresto del cancello, se in movimento, conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione
dell’ostacolo.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

11 23 7] 10TS2CXCY [FCFA F Eﬁzsrw 0TS 2 CX O] |rC
ﬂ@ﬂ@@ﬂﬂ%@ﬂﬂﬂ g 1 1

26 : v
00000 ﬁﬁ] @ RX Soooo
10 2 TX C NC [ X 2 + - NOCNC

DELTA-S DIR DELTA

Bordi sensibili

Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili.

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del
movimento fino alla completa chiusura.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.

123 7] [107s 2 Cx oY 123 7] [10Ts 2 cx oY
WEEEHEEE HOER e e
) J

o000 % Coooooo0 oo

C NO NC 2V12V 0V 4 5 C NO NC| [C NO NC

DEWN DFWN con scheda di controllo
dei collegamenti DFI




Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es. fotocellule).
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando e viene segnalato sul display E 4.

Abilitare la funzione F 5 dalla programmazione.

10TS 2 CXCY| |FC FA F 123 7| (10TS 2 CXCY| |F

@@@B@ i ’“*@@@@~E@§H@ !

e ¢
10 2 TX C NC ) N + - NOC NC

DELTA-S DIR

DISPOSITIVI WIRELESS RIO

Inserire la scheda RIOCN8WS sul connettore dedicato sulla scheda elettronica.

Impostare la funzione da associare al dispositivo wireless (F65, F66, F67 e F68).

Configurare gli accessori wireless (RIOED8WS, RIOPH8WS e RIOLX8WS ) seguendo le indicazioni riportate nel

fascicolo allegato di ogni accessorio.

Se i dispositivi non sono configurati con la scheda RIOCN8WS, appare sul display I'errore E18.

A Nel caso di disturbi di radiofrequenza nell'impianto, il sistema wireless inibira il normale funzionamento

dell'automazione, appare sul display I'errore E17.
RIO-CONN

RIOED8WS RIOPH8WS RIOLX8WS

&He
COLLEGAMENTO PER FUNZIONAMENTO ABBINATO E PER CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)

Vedi capitolo COLLEGAMENTO ABBINATO Inserire la scheda RSE.
CON COMANDOQ UNICO.

A B GND

[T

UTPCATS5 —

o | o] [eos] 1
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DESCRIZIONE DEI COMANDI DI PROGRAMMAZIONE

H

Display
Il tasto ESC serve per: I taito ENTER serve per:
- uscire dai menu; — (@ ) ) | <« - entrare nei menu;
- annullare le modifiche. g - confermare & memorizzare il valore
- durante il funzionamento impostato.
funziona da comando
SToP | tasti < > servono per:
- gpostarsi da una voce di menu a un’altra;
- incrementare o decrementare un valore.
- dopo una taratura corsa permettono il comando APRE o
CHIUDE
MENU FUNZIONI

(2 IMPORTANTE! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le funzioni IMPOSTAZIONE TIPO
MOTORE (A1), DIREZIONE DI APERTURA (F54), STOP TOTALE (F1) e TARATURA CORSA (A3)

A La programmazione delle funzioni va effettuata con I'automazione ferma.

L0 E possibile memorizzare fino a un max di 250 utenti

13 Quando il menu é attivo, I'impianto non puo essere utilizzato.

F1

F2

F3

F5

F6

F7

Stop totale
[1-2]

Ingresso [2-CX]

Ingresso [2-CY]

Test sicurezza

Azione
mantenuta

Comando [2-7]

Ingresso NC — Stop del cancello con esclusione dell’eventuale chiusura automatica;
per riprendere il movimento, usare il dispositivo di comando. Il dispositivo di sicurezza
va inserito su [1-2].

OFF = Disattivata (default) / ON = Attivata

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per
fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop parziale, C4 =
attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura
durante I'apertura per bordi sensibili.

OFF = Disattivata (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per
fotocellule, C2 = richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop parziale, C4 =
attesa ostacolo, C7 = riapertura durante la chiusura per bordi sensibili, C8 = richiusura
durante I'apertura per bordi sensibili.

OFF = Disattivata (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule
funzionino correttamente.

L) Per i dispositivi wireless, il test sicurezza & sempre attivo.

0=Disattivata (default) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY

La barriera si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul
contatto 2-3 e pulsante di chiusura sul contatto 2-4. Tutti gli altri dispositivi di comando,
anche radio, sono esclusi.

0=Disattivata (default) / 1=Attivata

Dal dispositivo di comando collegato su 2-7 esegue il comando passo-passo (apre-
chiude-inversione), sequenziale (apre-stop-chiude-stop), apre o chiude.

0 = Passo-passo (default) / 1 = Sequenziale / 2 = Apre / 3 = Chiude



F8

F9

F10

F11

F12

F14

F18

F19

F20

F21

F28

F30

Comando
[2-3P]

Rilevazione
ostacolo a
motore fermo

Uscita
segnalazione
cancello aperto

Encoder

Partenza
rallentata

Selezione tipo
sensore

Lampada
supplementare

Tempo
chiusura
automatica

Tempo
chiusura
automatica
dopo apertura
parziale

Tempo
prelampeggio

Velocita corsa

Velocita
rallentamento

Dal dispositivo di comando collegato su 2-3P esegue I'apertura parziale (1) o totale (2)
del cancello.

Il tempo di apertura parziale € regolata dalla funzione F 71.

1 = Apertura parziale / 2 = Apre

II'cancello chiuso, aperto o dopo uno stop totale, il motoriduttore rimane fermo se i
dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano un ostacolo.

OFF = Disattivata (default) / ON = Attivata

Segnala lo stato del cancello. Il dispositivo di segnalazione € collegato sul contatto
10-5.

0 = accesa a cancello aperto e in movimento (default) / 1 = in apertura lampeggia
con intermittenza ogni mezzo secondo, in chiusura lampeggia con intermittenza ogni
secondo,

accesa fissa con cancello aperto, spenta con cancello chiuso.

Gestione dei rallentamenti, della rilevazione degli ostacoli e della sensibilita.

OFF = Disattivato / ON = Attivato (default)
A ogni comando di apertura o chiusura, il cancello parte lentamente per alcuni secondi.

OFF = Disattivata (default) / ON = Attivata

Impostazione del tipo di accessorio per il comando dell’automazione.

0 = comando con sensore transponder o lettore di tessere magnetiche / 1 = comando
con selettore a tastiera (default).

Uscita sul contatto 10-E.

Lampeggiatore: lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura del cancello.

Ciclo: lampada esterna per aumentare I'illuminazione nella zona di manovra, rimane
accesa dall’inizio dell’apertura fino alla completa chiusura compreso il tempo di attesa
prima della chiusura automatica (solo con TCA attiva).

0 = Lampeggiatore (default) / 1 = Ciclo

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di
finecorsa in apertura per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi. La chiusura
automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la
rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.
OFF = Disattivata (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

['attesa prima della chiusura automatica parte dopo un comando di apertura parziale
per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi.

La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di
sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza
di tensione.

La funzione F19 non deve essere disattivata.

OFF = Disattivata / 1 = 1 secondo / ... / 10 = secondi (default) / ... / 180 = 180
second

Regolazione del tempo prelampeggio del lampeggiatore collegato su 10-E prima di ogni
manovra. Il tempo di lampeggio ¢ regolabile da 1 secondo a 10 secondi.

OFF = Disattivata (default) / 1 =1 secondo /... / 10 = 10 secondi

Impostazione della velocita di apertura e chiusura del cancello, calcolata in percentuale.
60 = Velocita minima / ... / 100 = Velocita massima (default)

Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura del cancello, calcolta
in percentuale.

10 = Velocita minima / ... / 30 = Velocita massima (default)
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F34

F35

F36

F37

F38

F49

F50

F51

F52

F54

F56

F63

Sensibilita
corsa

Sensibilita
rallentamento

Regolazione
apertura
parziale

Punto
rallentamento
apertura

Punto
rallentamento
chiusura

Gestione
collegamento
seriale

Salvataggio
dati

Lettura dati

Passaggio
parametri
in modalita
abbinato

Direzione di
apertura

Numero
periferica

Modifica
velocita COM

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

10 = sensibilita massima / ... / 100 = sensibilita minima (defaulf)

Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento.

10 = sensibilita massima / ... / 100 = sensibilita minima (defaulf)

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura del cancello.

Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.

10 = 10% della corsa (default) / ... / 80 = 80% della corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in

apertura.
E3 Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.

/N In presenza di ante scorrevoli con grande inerzia e velocita della corsa elevata,
¢ importante anticipare il punto di inizio del rallentamento per arrivare alla posizione
di finecorsa in apertura o chiusura alla velocita desiderata.

10 = 10% della corsa /... / 25 = 25% della corsa (default) / ... / 60 = 60% della
corsa

Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in
chiusura.

Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.
An presenza di ante scorrevoli con grande inerzia e velocita della corsa elevata,
& importante anticipare il punto di inizio del rallentamento per arrivare alla posizione
di finecorsa in apertura o chiusura alla velocita desiderata.

10 = 10% della corsa / ... / 25 = 25% della corsa (default) / ... / 60 = 60% della
corsa

Per abilitare il funzionamento abbinato o CRP (Came Remote Protocol).

0 = Disattivata (default) / 1 = Abbinato / 3 = CRP

Salvataggio degli utenti e delle impostazioni memorizzate nella Memory Roll.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica e stata inserita una
Memory Roll.

0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Caricamento dei dati salvati nella Memory Roll.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita una
Memory Roll.

0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Caricamento dei parametri dalla Master alla Slave.

Compare solo se la funzione F49 € impostata in Abbinato.

OFF = Disattivata (default) / ON = Attivata

Per I'impostazione della direzione di apertura del cancello.

OFF = Apertura verso sinistra (default) / ON = Apertura verso destra

Per I'impostazione del numero della periferica da 1 a 255 per ogni scheda elettronica
in caso di impianto con pitl automazioni.

1----> 255

Per I'impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di connessione
CRP (Came Remote Protocol).

0=1200Baud/ 1= 2400 Baud /2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud
/5 =19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud



F65

F66

F67

F68

F71

Ut

u2

U3

U4

Ingresso
wireless
RIOED8WS [T1]

Ingresso
wireless
RIOED8WS [T2]

Ingresso
wireless
RIOPH8WS [T1]

Ingresso
wireless
RIOPH8WS [T2]

Tempo apertura
parziale

Inserimento
utente

Cancellazione
utente

Cancellazione
utenti

Decodifica
codice radio

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOED8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura, P8 =
richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica & stata inserita una
RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / PO / P7 / P8

Dispositivo di sicurezza wireless (RIOED8WS) associato a una funzione a scelta
tra quelle previste: PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura, P8 =
richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica e stata inserita una
RIOCN8WS.

OFF = Disattivata (default) / PO / P7 / P8

RIOPH8WS viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura
durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3 = stop parziale; P4 = attesa
ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica e stata inserita una
RIOCN8WS.

OFF = Disattivata / P1 (default) / P2 / P3 / P4

RIOPH8WS viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura
durante la chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3 = stop parziale; P4 = attesa
ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all'accessorio.

3 Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una
RIOCN8WS.

OFF = Disattivata / P1 (default) / P2 / P3 / P4

Dopo un comando di apertura dal pulsante collegato su 2-3P, il cancello apre per un
tempo regolabile da 5 secondi a 40 secondi.
La funzione compare solo se viene disattivata la funzione Encoder.

5=>5secondi /... /40 = 40 secondi

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una funzione
a scelta tra quelle previste. L'inserimento va fatto con trasmettitore o altro dispositivo di
comando (vedi paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON COMANDO ASSQCIATO).

1 = Comando passo-passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-stop-
chiude-stop) / 3 = Comando solo apre / 4 = Comando parziale

Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO
UTENTE).

OFF = Disattivata / ON = Attivata

Cancellazione di tutti gli utenti.

0 = Disattivata (default) / 1 = Cancellazione

Selezionare il tipo di codifica radio del trasmettitore che si desidera memorizzare sulla
scheda elettronica.

A\ Quando si seleziona una codifica radio, vengono cancellati automaticamente tutti i
trasmettitori memorizzati.

La codifica TWIN consente la memorizzazione di piti utenti con la stessa chiave
(Key block).

1 = tutte le serie (default) / 2 = solo serie Rolling Code / 3 = solo serie TWIN
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Permette di memorizzare un nuovo trasmettitore rolling code attivando I'acquisizione
Self-Learning  da un trasmettitore rolling code gia memorizzato. Le procedure di memorizzazione e di
Rolling acquisizione sono spiegate nel manuale del trasmettitore.
OFF (Default) = Disattivata / ON = Attivata
Per impostare il motoriduttore a seconda del peso del cancello.
1=400kg/2=600kg/3=2800kg/4=1000kg
Taratura automatica della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA CORSA).
OFF = Disattivata / ON = Attivata
Attenzione! Le impostazioni di default vengono ripristinate e la taratura della corsa
cancellata.
OFF = Disattivata / ON = Attivata

Contegaio Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate ( 007 = 100 manovre; 010 =
A5 o 0333 1000 manovre; 700 = 10000 manovre; 999 = 99900 manovre; €SI = intervento di
manutenzione).

Regolazione Permette la regolazione della coppia motore da 1 (minimo) a 5 (massimo).
coppia motore  7/2/3/4/5
Visualizza la versione del firmware.

A1 Tipo motore
A3 Taratura corsa

Reset

& parametri

H1 Versione

MESSA IN SERVIZIO

Terminati i collegamenti elettrici, eseguire la messa in servizio dell'automazione da personale qualificato ed
esperto.

Prima di procedere, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la presenza di
una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

Dare tensione e procedere con la configurazione dell'impianto. Importante! Iniziare la programmazione
eseguendo per prime le seguenti funzioni F54 (Direzione di apertura) e F1 (Stop Totale). A programmazione
terminata, verificare il funzionamento corretto dell’automazione e di tutti gli accessori ad essa collegati. Utilizzare
i tasti < > per aprire e chiudere il cancello e ESC per fermarlo.

A\ Dopo aver dato tensione all'impianto, la prima manovra & sempre in apertura. Durante questa fase, non
possibile chiudere il cancello, occorre attendere la manovra completa di apertura.

A\ Premere immediatamente il pulsante di STOP se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti, rumorosita o
vibrazioni sospette 0 comportamenti inattesi dell'impianto.

GESTIONE DEGLI UTENTI

EQNelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i numeri lampeggianti visualizzati, sono numeri
disponibili e utilizzabili per un eventuale utente da inserire (max 250 utenti).

EQPrima di procedere con la registrazione degli utenti, assicurarsi che la scheda radio (AF) sia inserita nel
connettore (vedi paragrafo DISPOSITIVI DI COMANDO).



INSERIMENTO UTENTE CON COMANDO ASSOCIATO

Selezionare U 1. Premere ENTER per confermare.

Selezionare un comando da associare all’'utente. | comandi sono:

- 1 = passo-passo (apre-chiude);

- 2 = sequenziale (apre-stop-chiude-stop);

- 3 =solo apre;

- 4 = apertura parziale/pedonale.

Premere ENTER per confermare...

... un numero da 1 a 250 lampeggera per qualche secondo. Inviare il codice dal trasmettitore o altro dispositivo
di comando (es.. selettore a tastiera, transponder).

Segnare I'utente inserito nella tabella ELENCO UTENTI REGISTRATI.

ul 5 25| 77
gogm cEEE! ooy

CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO UTENTE

Selezionare U 2. Premere ENTER. Attivare la funzione e premere ENTER per confermare
Scegliere il numero dell’utente da cancellare con i tasti contrassegnati con le frecce.
Premere ENTER per confermare...

... verra visualizzata la scritta CLr a confermare la cancellazione.

U e 2le L |-
goowm Desm sJefege
TARATURA CORSA

Prima di effettuare la taratura della corsa, posizionare il cancello a meta corsa, controllare che I'area di
manovra sia libera da qualsiasi ostacolo e verificare la presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura e
una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo STOP TOTALE
attivo sul tasto ESC.

Selezionare A 3. Premere ENTER per confermare.

Selezionare 1 e premere ENTER per confermare I'operazione di taratura automatica della corsa.

28E [
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Il cancello eseguira una manovra di chiusura fino alla battuta d’arresto...
...successivamente il cancello, eseguira una manovra di apertura fino alla battuta d’arresto.

C LI i< I

SALVATAGGIO E CARICAMENTO DI DATI (UTENTI E CONFIGURAZIONE) CON LA MEMORY ROLL

Procedura di memorizzazione dei dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto con la Memory roll,
per poi riutilizzarli con un‘altra scheda elettronica anche in un altro impianto.

Attenzione! Le operazioni di inserimento ed estrazione della Memory roll, vanno eseguite in assenza di tensione.
Inserire la Memory roll sul connettore dedicato della scheda elettronica. @

Selezionare F50 e premere ENTER per confermare il salvataggio dei dati nella Memory roll. &

Estrarre la Memory roll e inserirla sul connettore di un’altra scheda elettronica. ©

Selezionare F51 e premere ENTER per confermare il caricamento dei dati dalla Memory roll. @

Dopo aver memorizzato i dati, & consigliabile togliere la Memory roll.

(1] (2] (3] (4]
JOLRS - ‘" s A -
P R - (@ < E ® BIC) - @ <
= ™ P HH - > Memory roll C -HH 1 >
]DD EI%R i EE (@] enter . n L EL [@] enter

Memory
roll



OPERAZIONI FINALI

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione, fissare i cavi al cavallotto del motoriduttore con una

fascetta.

Inserire il coperchio e fissarlo ai lati con Ie viti.

J[euIBLIO 1U0iznuls| 8jjep suojznpel] - “v'd'S JNYI @ - ¥202/90 - 11-612L0VS 8jenueyy - 92 “bed



Pag. 27 - Manuale FA01719-IT - 06/2024 - © CAME S.p.A. - Traduzione delle istruzioni originali

FUNZIONAMENTO IN ABBINATO

Collegamenti elettrici

Importante! Iniziare con I'effettuare su entrambe le automazioni le seguenti operazioni:

- inserire la scheda RSE sul connettore del quadro di entrambe le automazioni;

- collegare i due quadri con un cavo tipo CAT 5 (max 1.000 m) sui morsetti A-A / B-B / GND-GND, vedi paragrafo
FUNZIONAMENTO ABBINATO;

- collegare tutti i dispositivi di comando, di sicurezza e le schede di codifica solo sul quadro dell’automazione
MASTER.

Memorizzazione utenti
Eseguire la procedura di inserimento utente con comando associato sul quadro MASTER.

Programmazione

Iniziare con I'effettuare solo sul quadro MASTER le seguenti operazioni di impostazioni:

- selezionare 1 (abbinato) dalla funzione F49 e premere ENTER per confermare;

- selezionare la direzione di apertura dalla funzione F54 e premere ENTER per confermare;

- selezionare ON dalla funzione F52 e premere ENTER per confermare il passaggio dei parametri in modalita
abbinato.

Procedere con le successive impostazioni e regolazioni solo sul quadro MASTER.

| tasti di programmazione sul quadro SLAVE sono disabilitati.

Modalita di funzionamento

© Comando PASSO-PASSO o SOLO APRE. Entrambe le ante si aprono.

® Comando APERTURA PARZIALE/PEDONALE. Si apre solo I'anta dell'automazione MASTER.

Per i tipi di comando selezionabili e abbinabili agli utenti, vedi paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON COMANDO
ASSOCIATO.

77 i S
(1) 4 01T 2 L:
0
MASTER SLAVE
717
(2] 4 J
Iy
MASTER SLAVE



MESSAGGI DI ERRORE

(L) I messaggi di errore sono indicati sul display.

E1 La taratura della corsa ¢ stata interrotta dall’attivazione del pulsante di STOP
E2 Taratura corsa incompleta

E3 Errore controllo motore

E4 Errore test servizi

E7 Tempo lavoro insufficiente

E9 Ostacolo in chiusura

E10 Ostacolo in apertura

E11 Numero massimo di ostacoli rilevati

E13 | contatti NC sono aperti (es. finecorsa)

E14 Errore di comunicazione seriale

E15 Errore trasmettitore non compatibile

E17 Errore sistema wireless

E18 Manca configurazione sistema wireless

Co Contatto 1-2 (NC) filare & aperto

C1, C2, C3, C4 |Contatti (NC) filari delle fotocellule sono aperti.

C7,C8 Contatti (NC) filari dei bordi sensibili sono aperti.

0] Contatto (NC) di arresto via radio wireless & aperto.

P1, P2, P3, P4 |Contatti (NC) via radio wireless delle fotocellule sono aperti.
P7, P8 Contatti (NC) via radio wireless dei bordi sensibili sono aperti.
Scheda elettronica priva di auto-apprendimento della corsa

Guida alla risoluzione dei problemi

Errore a display Azione

E3

Collegare i cavi MN e +E-

Verificare che il cancello non sia bloccato

I modulo encoder non ¢ installato

Misurare la tensione traM e N

La protezione termica ¢ attivata

Controllare la posizione dei finecorsa e la marcia (cancello aperto € in chiusura)

Controllare I'integrita della scheda di comando

Controllare I'integrita del motore
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Modelli BXV04AGF BXVO6AGF BXV10AGF
Lunghezza - Peso 14 m - 400 kg 18 m - 600 kg 20 m - 1000 kg
Cicli 150000 150000 150000
Installazione in zona ventosa (%) -15% -15% -15%

Le percentuali indicano di quanto si debba ridurre il numero di cicli in relazione al tipo e numero di
accessori installati.

/N Prima di effettuare qualunque operazione di pulizia, manutenzione o sostituzione di parti, togliere
I’alimentazione al dispositivo.

/N Questo documento fornisce all'installatore le indicazioni sui controlli obbligatori durante gli interventi di
manutenzione.

/\ Se I'impianto non viene utilizzato per lunghi periodi, per esempio nel caso di installazioni in luoghi ad
apertura stagionale, € opportuno togliere |'alimentazione e, al ripristino, verificare il corretto funzionamento.

Per le informazioni relative alla corretta installazione e alle regolazioni, consultare il manuale di
installazione del prodotto.

Per le informazioni relative alla scelta del prodotto e degli accessori, consultare il catalogo prodotti.

Ogni 10.000 cicli e comunque ogni 6 mesi di attivita, sono obbligatori gli interventi di manutenzione di
seguito indicati.

Eseguire un controllo generale e completo del serraggio della bulloneria.

Lubrificare tutte le parti meccaniche in movimento.

Controllare il buon funzionamento dei dispositivi di segnalazione e di sicurezza.

Controllare lo stato di usura delle parti meccaniche in movimento e verificarne il corretto funzionamento.
Controllare I'efficienza del dispositivo di sblocco, eseguendo una manovra con anta libera. L'anta non deve
trovare impedimenti.

Verificare I'integrita dei cavi e le loro connessioni.

Controllare e pulire la guida di scorrimento e la cremagliera.



DISMISSIONE E SMALTIMENTO

= CAME S.p.A. implementa all’interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e
conforme alla norma UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo
delle proprie strategie operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di
smaltimento:

B SIVALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell'imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere
smaltiti senza alcuna difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.
NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

€3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

I nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi
elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento
differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze
inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero € allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.
NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!
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INCOLLARE QuUI
L’ETICHETTA DI PRODOTTO
PRESENTE SULLA
CONFEZIONE

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawviso.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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GENERAL PRECAUTIONS FOR INSTALLERS

A\ WARNING! Important safety instructions.
Follow all of these instructions. Improper installation can cause serious bodily
harm.
Before continuing, also read the general precautions for users.

This product must only be used for its specifically intended purpose. Any other use is dan-
gerous. Came S.p.A. is not liable for any damage caused by improper, wrongful and unre-
asonable use. ® This manual's product is defined by machinery directive 2006/42/CE as
"partly-completed machinery". Quasi-completed machinery is Partly-completed machinery
is a set that almost constitutes a machine, but which, alone, cannot ensure a clearly defined
application. Partly-completed machinery is only destined to be incorporated or assembled to
other machinery or other partly-completed machinery or apparatuses to build machinery that
is regulated by Directive 2006/42/CE. The final installation must be compliant with European
directive 2006/42/CE and current European reference standards. Given these considerations,
all procedures stated in this manual must be exclusively performed by expert, qualified staff e
The manufacturer declines any liability for using non-original products; which would result in
warranty loss e Keep this manual inside the technical folder along with the manuals of all the
other devices used for your automation system. e Check that the temperature range shown
on the operator is suitable to the locations where it will be installed. e Laying the cables,
installation and testing must follow state-of-the-art procedures as dictated by regulations e If
the power-supply cable is damaged, it must be immediately replaced by the manufacturer or
by an authorized technical assistance center, or in any case, by qualified staff, to prevent any
risk e During all phases of the installation make sure you have cut off the mains power source.
e The operator cannot be used with gates fitted with pedestrian doors, unless its operation
can be activated only when the pedestrian door is in safety position. ® Make sure that people
are not entrapped between the gate's moving and fixed parts due to the gate's movement.
Before installing the operator, check that the gate is in proper mechanical condition, that it is
properly balanced and that it properly closes: if any of these conditions are not met, do not
continue before having met all safety requirements. ® Make sure the gate is stable and the
castors function properly and are well-greased, and that it opens and closes smoothly. ® The
guide rail must be well-fastened to the ground, entirely above the surface and free of any im-
pediments to the gate's movement. @ The rails of the upper guide must not cause any friction.
¢ Make sure that opening and closing limiters are fitted ® Make sure the operator is installed
onto a sturdy surface that is protected from any collisions ® Make sure that mechanical stops
are already installed e If the operator is installed lower than 2.5 from the ground or from any
other access level, fit any protections and signs to prevent hazardous situations. e Do not fit
the operator upside down or onto elements that could yield to its weight. If necessary, add
reinforcements to the fastening points e Do not install door or gate leaves on tilted surfaces
e Check that no lawn watering devices spray the operator with water from the bottom up. e
Any residual risks must be indicated clearly with proper signage affixed in visible areas. All
of which must be explained to end users. e Suitably section off and demarcate the entire
installation site to prevent unauthorized persons from entering the area, especially minors
and children. e Affix cautionary signs, such as the door plate, the gate plate, wherever nee-
ded and in plain sight. e Use proper protections to prevent mechanical hazards when people
are loitering around the machinery's range of action, for example to prevent finger crushing
between the rack and pinion) e The electrical cables must run through the cable glands and
must not touch any heated parts, such as the motor, transformer, and so on). ® Make sure



you have set up a suitable dual pole cut off device along the power supply that is compliant
with the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category
Il surcharge conditions. e All opening controls must be installed at least 1.85 m from the
perimeter of the gate's working area, or where they cannot be reached from outside the gate.
e Al switches in maintained action mode must be positioned so that the moving gates leaves,
the transit areas and vehicle thru-ways are completely visible, and yet the switches must be
also away from any moving parts e Unless the action is key operated, the control devices
must be fitted at, at least, 1.5 m from the ground and must not be accessible to the public.
¢ To pass the collision force test use a suitable sensitive safety-edge. Install it properly and
adjust as needed. e Before handing over to users, check that the system is compliant with
the 2006/42/CE uniformed Machinery Directive. Make sure the settings on the operator are
all suitable and that any safety and protection devices, and also the manual release, work
properly. e Affix a permanent tag, that describes how to use the manual release mechanism,
close to the mechanism. e Make sure to hand over to the end user, all operating manuals
for the products that make up the final machinery. ® The product, in its original packaging
supplied by the manufacturer must only be transported in a closed environment (railway car-
riage, containers, closed vehicles). e If the product malfunctions, stop using it and contact an
authorised support centre.

The manufacture date is provided in the production batch printed on the product label. If
necessary, contact us at https://www.came.com/global/en/contact-us.

The general conditions of sale are given in the official CAME price lists.

- The next figure shows the main hazard points for people -

A Danger of high voltage;

Danger of crushing;
Danger of foot crushing;

Danger of hand entrapment;

Do not transit through during maneuvering.

p. 4 - Manual FAO1719-EN - 06/2024 - © CAME S.p.A. - Translated original instructions



p. 5 - Manual FA01719-EN - 06/2024 - © CAME S.p.A. - Translated original instructions

KEY

This symbol shows which parts to read carefully.

A This symbol shows which parts describe safety issues

= This symbol shows which parts to tell users about.

The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

Operator featuring a control board, movement-control and obstruction-detecting device, plus, mechanical limit-
switches for sliding gates of up to 1000 kg and 20 m in length.

INTENDED USE

The operator is designed to power sliding gates in residential and apartment block settings.
Do not install of use this device in any way, except as specified in this manual.

LIMITS TO USE
BXVO6AGF BXVO10AGF

e BXVO4AGF  py\OBRGF  BXVO10RGF
Maximum gate-leaf length (m) 14 18 20
Maximum gate-leaf weight (kg) 400 600 1000
Pinion module 4 4 4
TECHNICAL DATA

Type BXVO4AGF  BXVO6AGF BXVO10AGF BXVO6RGF BXVO10RGF
Protection rating (IP) 54 54 54 54 54
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Input voltage motor (V) 24DC 24 DC 24DC 24DC 24DC
Stand-by consumption (W) o5 5.5 5.5 5.5 8.5

Stand-by consumption with the

RGP1 (W) module 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Maximum power (W) 240 240 360 240 360
Duty cycle HEAVY-DUTY INTENSIVE INTENSIVE INTENSIVE INTENSIVE
SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE
Operating temperature (°C) -20to+55  -20to+b55  -20to+55  -20to+55 -20to +55
Thrust (N) 250 330 450 330 450
Max. maneuvering speed 22 20 20 20 20
Apparatus class | I | | |
Weight (Kg) 10 11,5 12 11,5 12
Storage temperature (°C)* 20470 -20++70  -20++470 -20++70 -20++70
Average life (cycles)* 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Before installing the product, keep it at room temperature where it has previously been stored or
transported at a very high or very low temperature.

(**) The average product life specified should be understood purely as an indicative estimate. It applies to
normal usage conditions and where the product has been installed and maintained in compliance with the
instructions provided in the CAME technical manual. The average product life is also affected, including
significantly, by other variables such as, but not limited to, climatic and environmental conditions. The
average product life should not be confused with the product warranty.



DIMENSIONS
117

425
1

Lo
106 |
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STANDARD INSTALLATION

Operator
Limit-switch fins
Rack

Selector

Flashing light
Photocells

Photocell post
Mechanical gate stop
. Transmitter

10. Slide guides

11. Junction pit

12. Sensitive safety-edge

©CoOoNoaR~wWN
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DESCRIPTION OF PARTS

1. Cover 13. Control-board supporting plate

2. Housing for the RLB battery charger 14. Housing for UR042 module

3. Gear motor 15. Housing for the RGP1 module

4. Anchoring plate 16. Housing for thermostat with heating rod
5. Transformer 17. Release lever

6. Mechanical limit switch 18. Lock

7. Release cable threading hole 19. Limit-switch fins

8. Housing for SMA sensors 20. Safety micro-switch

9. Housing for two emergency batteries 21. Housing for the RGSM001/S module
10. Control-board supporting structure 22. Ferrite

11. Control-board protective cover
12. Control board

GENERAL INSTALLATION INDICATIONS
A\ Only skilled, qualified staff must install this product.

PRELIMINARY CHECKS

A\ Before beginning the installation, do the following:

« check that the upper slide-guides are friction-free;

« make sure there is are opening and closing mechanical gate stops;

« make sure that the point where the gear motor is fastened is protected from any impacts and that the surface
is solid enough;

« set up suitable tubes and conduits for the electric cables to pass through, making sure they are protected from
any mechanical damage.



CABLE TYPES AND MINIMUM SECTIONS

. cable length
Connection
<20m 20<30m
Input voltage for 230 V AC control board 36 x1.5mm2 36 %25 mm2
(1P+N+PE)
Signaling devices 2x0.5 mm?2
Command and control devices 2x0.5 mm2

(TX = 2% 0.5 mm?)

Safety devices (photocells) RX=2%05 mm2)

EWhen operating at 230 V and outdoors, use HOS5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC) compliant;
whereas indoors, use HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to 48 V,
you can use FROR 20-22 Il-type cables that comply with EN 50267-2-1 (CEl).

To connect the antenna, use the RG58 (we suggest up to 5 m).
For paired connection and CRP, use a UTP CAT5-type cable (up to 1,000 m long).

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual
power draw of the connected devices and according to the provisions of regulation CEl EN 60204-1.

XFor multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated

according to the actual power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this
manual, see the literature accompanying said products
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INSTALLING

AThe following illustrations are mere examples. Consider that the space available where to fit the barrier and
accessories will vary depending on the area where it is installed. It is up to the installer to find the most suitable
solution.

CORRUGATED TUBE LAYING

Dig a hole for the foundation frame.

Set up the corrugated tubes needed for the wiring coming out of the junction pit.

For connecting the gearmotor we suggest using a @ 40 mm corrugated tube, whereas for the accessories we
suggest @ 25 mm tubes.

Set up a @ 20 mm tube for running through the external release cable @3.

The number of tubes depends on the type of system and the accessories you are going to fit.

LAYING THE ANCHORING PLATE

Set up a foundation frame that is larger than the anchoring plate and sink it into the dug hole. The foundation frame
must jut out by 50 mm above ground level.

Fit an iron cage into the foundation frame to reinforce the concrete.

Fit the bolts into the anchoring plate and lock them using the washers and nuts. Remove the pre-shaped clamps
using a screw driver or pliers.




If the rack is already there, place the anchoring plate, being careful to respect the measurements shown in the
drawing.
Careful! The tubes must pass through their corresponding holes.

Fill the foundation frame with concrete. The plate must be perfectly level with the bolts which are entirely above
surface.

Wait at least 24 hrs for the concrete to solidify.

Remove the foundation frame and fill the hole with earth around the concrete block.

Remove the nut and washer from the bolts
Fit the electric cables into the tubes so that they come out about 600 mm.
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SETTING UP THE GEARMOTOR

Remove the gearmotor cover by loosening the side screws.
Place the gearmotor above the anchoring plate.
Careful! The electric cables must pass under the gearmotor case.

Perforate the cable gland, pass the cables through and fit it into its corresponding housing.
Raise the gearmotor by 5 to 10 mm from the plate by turning the threaded feet, to make room for further pinion
and rack adjustments.

5+10

o

.
B

=

A




FASTENING THE RACK

If the rack is already set up, the next step should be to adjust the rack-and-pinion coupling distance, otherwise,
fasten it:

- release the gearmotor (see RELEASING THE GEARMOTOR paragraph);

- rest the rack above the gearmotor pinion;

- weld or fasten the rack to the gate along its entire length.

To assemble the rack modules, use an extra piece and rest it under the joint, then fasten it using two clamps.

ADJUSTING THE PINION-RACK COUPLING

Manually open and close the gate and adjust the pinion-rack coupling distance using the threaded feet (vertical
adjustment) and the holes (horizontal adjustment). This prevents the gate's weight from bearing down on the
operator.
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FASTENING THE GEAR MOTOR
Complete the adjusting, fasten the gearmotor to the plate using the washers and nuts.

ESTABLISHING THE LIMIT-SWITCH POINTS

For opening:
- open the gate @;

- fit the opening limit-switch fin onto the rack until the micro switch activates (spring) and fasten it using the

grub screws @ ©.

2 11

L

For closing:
- close the gate @;

- fit the closing limit-switch fin into the rack until the micro-switch is activated (spring) and fasten it using the

grub screws © @.

1




ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

A Caution! Before working on the control panel, cut off the mains power supply and remove any batteries.
Power supply to the control board and control devices : 24 V AC/ DC.

Functions on the input and output contacts, time adjustments and user-management settings are set and viewed

on the control board's display.
All' wiring connections are quick-fuse protected.

Fuses

IN7V

LINE - Line
ACCESSORIES - Accessories

1,6 A-F (230V) / 3,15 A-F (120V)
2 A-F (230V) / 2 A-F (120V)

DESCRIPTION OF PARTS

Terminal for gearmotors

Terminals for encoders

Terminals for limit-switches

Command and safety devices terminals
Antenna terminal

AF card slot

Memory Roll card connector
R700/R800 hoard connector

RSE card slot

Connector for the RIOCN8WS card
Display

Programming buttons

Terminals for paired of CRP connection
Terminal board for keypad devices
Terminal board for transponder selector
. Gonnector for the GSM module

. Terminals for the RGP1 module

. Terminals for signaling devices

. Accessories fuse

. Terminals for powering the control board
. Line fuse

. Power supply terminal board
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INPUT VOLTAGE

@ Line fuse

® Phase
O Neutral
@ Earth
O Ferrite

Apply the ferrite supplied to the power supply cable.
The cable must pass through the ferrite twice

(2 turns).

24V AC/DC - max 40 W accessories power-supply output

24V AC/DC control board power-supply input

()

—0

24V DG gearmotor

Brown — o Encoder

[T w
0 = [—
il
[Tleot—
& f— +
U
FACTORY WIRING
—
[[I]|=(— Green
E = |— Red
v | Green
w E_
+ @— White
w [ Orange
| White
i E Red
~ Orange
SIGNALING DEVICES
—

EEEE

E 5

10 11

L

—o

——

e

—

Opening limit-switch (NC contact)

Closing limit-switch (NC contact)

Gate open signaling output
(Contact rated for: 24 V AC/DC - 3 W max.).
See function F 10.

Either flashing light or cycle light connection output
(Contact rated for: 24 V AG/DC - 25 W max.).
See function F 18.



COMMAND AND CONTROL DEVICES

WARNING! For the system to work properly, before fitting any plug-in card, such as the AF or R800 one, you MUST
CUT OFF THE MAINS POWER SUPPLY and, if present, disconnect any batteries.

Black
Red Transponder or card reader.
CO%“?CKHF{%SM OPEN-CLOSE-INVERT function
%he(}a(GSl\/l C())h nector (step-step) from control device
does not work, if (NO cpntact). Alterna}tively, in the
the RGP1 module is fUﬂFItIOﬂS programming, you can
connected. Connector for the R700 card ~ ——om _ activate the OPEN-STOP-CLOSE-
(for using the transponder —ol " STOP (sequential, etc.). See
or the card reader) or for function F 7.
the R800 card (for using the
keypad selector).
"
i OPEN or PARTIAL OPENING
-(= g o ¢+—opm_, function from control device (NO
— @ Zllhg8 w 2 ﬁ_ |_° contact). See function F 8.
= e , i & |
-0 = o : | | : o | [
l p= :: ! ! : | —l‘_ E—
=1 o || ] —- ol STOP button (NC contact). For
= 2| I stopping the gate while excluding
=S L i ] automatic closing. To resume
WK —,gl movement press the control
“,: — 9% hutton or use another control
Connector for AF card (AF868 or device. See function F1.

AF43S) for remote control.

L oY Antenna with RG58 cable for
Lo remote control.
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SAFETY DEVICES

Photocells

Configure contact CX or GY (NC), safety input for photocells.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C1 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully open again;

- G2 close back up during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of
movement until the gate is completely closed.

- C3 partial stop. Stopping of the gate, if it is moving, with consequent automatic closing (if the automatic closing
function has been entered);

- C4 obstruction wait. Stopping of the gate, if it is moving, which resumes movement once the obstruction is
removed.

If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

11 23 7| [10TS 2 CXCY| [FCFA F Eﬁzsrw 0TS 2 CX CY] |Fe

ﬂ@ﬂ@@ﬂﬂﬂﬂﬂﬂ@ ﬂﬂﬂﬂ@ﬂg@@ X

' V!

: v
RX 1 v N i TX RX _—
SO ©0200
10 2 TX C NC [ X 2 + - NOCNC
DELTA-S DIR
Sensitive Safety Edges

Configure contact CX or CY (NC), safety input for sensitive safety-edges.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C7 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully open again;

- C8 reclosing during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement
until the gate is fully closed.

If contacts CX and GY are not used they should be deactivated during programming.

123 7| [10TS 2 CX CY| @HH 123 7| {10TS 2 CX CY|

AEGEHOREDE | -+, -DOEEHEDOEE-
= 1t T ]

bl

o000 % Coooooo0 oo

C NO NC 2V12V 0V 4 5 C NO NC| [C NO NC

DEWN DFWN with control card for the
DFI connections




Connecting the safety devices (i.e. the safety test)

At each opening and closing command, the control board checks the efficacy of the safety devices (such as,
photocells).

Any malfunction inhibits any command and is signaled on display E4.

Enable function F 5 in programming.
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Plug the RIOCN8WS card into its corresponding connector on the control board.

Set the function to be associated to the wireless device (F65, F66, F67 e FB8).

Configure the RIOED8WS, RIOPH8WS and RIOLX8WS wireless accessories by following the indications shown in
the folder enclosed with each accessory.

If the devices are not configured with the RIOCN8WS card, the display will read out E18.

A\ Ifthere are any radio-frequency disturbances to the system, the wireless system will inhibit the normal operation
of the operator, and this error will show up on the display as E17.

RIOED8WS RIOPHBWS RIOLX8WS
&He XFH
CONNECTION FOR PAIRED OPERATION AND FOR CRP (CAME REMOTE PROTOCOL)

See the PAIRED CONNECTION WITH SINGLE Fit the RSE card.
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DESCRIPTION OF PROGRAMMING COMMANDS

Display ——=

The ESC button is for: The ENTER key is for:

- exiting menus; —_— @ - ente‘ring menus; B
- cancelling changes. Esc < > ENER - confirming or memorizing set values.
- during operation it works

from a STOP command

The < > keys are for:

- moving from one item to another;

- increasing or decreasing values.

- after a travel calibration they allow an OPEN or CLOSE
command

FUNCTIONS MENU

(3 IMPORTANT! Start programming by first performing the following: MOTOR-TYPE SETTING (A1),
OPENING DIRECTION (F54), TOTAL STOP (F1) and TRAVEL CALIBRATION (A3)

A Only program functions when the operator is stopped.

£ You can memorize up to 25 maximum users.

[ When the menu is active, the system cannot be used.

NC input — Gate stop that excludes any automatic closing; to resume movement, use
F1 Total stop [1-2] the control device. The safety device is inserted into [1-2].
OFF = Deactivated (default) / ON = Activated
NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing
during opening by photocells, C3 = partial stop, C4 = obstruction wait, C7 = reopening
F2 Input[2-CX] during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive
safety-edges.
OFF = Deactivated (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8
NC input — Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing
during opening by photocells, C3 = partial stop, C4 = obstruction wait, C7 = reopening
F3 Input [2-CY] during closing by sensitive safety-edges, C8 = reclosing during opening by sensitive
safety-edges.
OFF = Deactivated (default) / C1/C2/C3/C4/C7 / C8
After every opening or closing command, the board will check whether the photocells
are working properly.
F5  Safety test The safety test is always active for wireless devices.
0= Deactivated (default) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY
The barrier opens and closes by keeping a button pressed. Opening button on contact
Maintained 2-3 and closing button on contact 2-4. All other control devices, even radio-based
action ones, are excluded.
0= Deactivated (default) / 1= Activated
From the control device connected to 2-7, it performs the (open-close-invert) step-step,
F7 Command [2-7] (open-stop-close-stop), sequential, open or close command.
0 = Step-step (default) / 1 = Sequential / 2 = Open / 3 = Close

F6



F8

F9

F10

F11

F12

F14

F18

F19

F20

F21

F28

F30

F34

Command
[2-3P]

Obstruction
detection with
motor stopped

Gate open
signaling
output

Encoder

Soft Start

Sensor type
selection

Additional light

Automatic
Closing Time

Automatic
closing time
after partial
opening

Pre-flashing
time

Gate travel
speed

Slow-down
speed

Travel
sensitivity

From the control device connected to 2-3P, it performs a partial (1) or total opening (2)
of the gate.

The partial opening time is adjusted on function F 71.

1 = Partial opening / 2 = Open

With the gate closed, opened or totally stopped, the gearmotor stays idle if the safety
devices, that is, photocells or sensitive safety-edges detect an obstruction.

OFF = Deactivated (default) / ON = Activated

It signals the gate status. The signal device is connected to contact 10-5.

0 = lit when gate is open or moving (default) / 1 = during openings it flashes
intermittently each half second, and during closings it flashes intermittently

each second.
It stays on steadily when the barrier is open, off or when it s closed.

Managing slow-downs, obstruction detections and sensitivity.

OFF = Deactivated / ON = Activated (default)

With each opening and closing command, the gate starts moving slowly for a few
seconds.

OFF = Deactivated (default) / ON = Activated

Setting the type of accessory for controlling the operator.

0 = command with transponder sensor or magnetic card reader / 1 = command with
keypad selector (default).

Output on contact 10-E.

Flashing light: it flashes during the gate's opening and closing phases.

Cycle: outdoor lamp for extra lighting in the driveway. It stays lit from when the gate
starts opening to when it closes, including the waiting time prior to automatic closing
(only with with TCA activated).

0 = Flashing light (default) / 1 = Cycle

The automatic-closing wait starts when the opening limit switch point is reached and
can be set to between 1 and 180 seconds. The automatic closing does not work if any
of the safety devices trigger when an obstruction is detected, or after a total stop, or
during a power outage.

OFF = Deactivated (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds

The wait before the automatic closing starts after a partial opening command for an
adjustable time of between 1 s and 180 s.

The automatic closing does not work if any of the safety devices trigger when an
obstruction is detected, or after a total stop, or during a power outage.

The F19 function must not be activated.

OFF = Deactivated / 1 = 1 seconds / ... / 10 = seconds (default) / ... / 180 = 180
seconas

Adjusting the pre-flashing time for the flashing light connected to 10-E before each
maneuver. The flashing time is adjustable from one to ten seconds.

OFF = Deactivated (default) / 1 = 1 seconds /... /10 = 10 seconds

Setting the gate's opening and closing speeds, calculated as a percentage.

60 = Minimum Speed / ... / 100 = Maximum Speed (default)

Setting the gate's opening and closing slow-down speed, calculated as a percentage.
10 = Minimum speed / ... / 30 = Maximum Speed (default)

Adjusting obstruction detection sensitivity during gate-leaf travel.

10 = maximum sensitivity / ... / 100 = minimum Sensitivity (default)
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F35

F36

F37

F38

F49

F50

F51

F52

F54

F56

F63

F65

Slow-down
sensitivity

Adjusting the
partial opening

Opening slow-
down point

Closing slow-
down point

Managing
the serial
connection

Saving data

Reading of
data

Transferring
parameters in
paired mode

Opening
direction

Peripheral
number

Changing COM
speed

Wireless input
RIOED8WS [T1]

Adjusting obstruction detection sensitivity during slow-down.

10 = maximum sensitivity / ... / 100 = minimum sensitivity (default)

Adjustment as a percentage of total travel, during gate opening.

This function appears only is the Encoder function is activated.

10 = 10% of the gate travel (default) / ... /80 = 80% of the door travel

Percentage adjustment of the total door travel, of the opening slow-down starting point.
This function appears only is the Encoder function is activated.
/\ For sliding gate leaves with high inertia and fast speeds, bring the slowdown
starting point forward to ensure the limit-switch position is reached at the desired
speed during opening and closing.

10 = 10% of the gate-leaf travel / ... / 25 = 25% of the gate-leaf travel (default) / ...
/60 = 60% of the gate-leaf travel

Percentage adjustment of the total door travel, from the closing slow-down starting
point.

This function appears only is the Encoder function is activated.

/\ For sliding gate leaves with high inertia and fast speeds, bring
the slowdown starting point forward to ensure the limit-switch
position is reached at the desired speed during opening and closing.
10 = 10% of the gate-leaf travel / ... / 25 = 25% of the gate-leaf travel (default) / ...
/60 = 60% of the gate-leaf travel

To enable the paired operating mode or the CRP (Came Remote Protocol).

0 = Deactivated (default) / 1 = Paired / 3 = CRP

Saving users and settings saved in the Memory Roll.

This function only appears if a Memory Roll has been plugged into the control
board.

0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

Uploading data saved in the Memory Roll.

This function only appears if a Memory Roll has been plugged into the control
board.

0 = Deactivated (default) / 1 = Activated

Uploading settings from Master to Slave.

(L) This appears only if function F49 is set to Paired.

OFF = Deactivated (default) / ON = Activated

For setting the gate opening direction.

OFF = Opening left (default) / ON = Opening right

To set the peripheral's number from 1 to 255 for each control board when you have a
system with several operators.

1----> 255

For setting the communication speed used in the CRP (Came Remote Protocol)
connection system.

0= 1200 Baud/ 1= 2400 Baud /2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud
/5= 19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud
Wireless safety device (RIOED8WS) associated to a function of choice among those
available: PO = TOTAL STOP, P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during
opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears if the RIOCN8WS card is plugged into the control board.

OFF = Deactivated (default) / PO / P7 / P8



F66

F67

F68

F71

u1

u2

U3

u4

us

A1

A3

A4

A5

Wireless input
RIOEDSWS [T2]

Wireless input
RIOPH8WS [T1]

Wireless input
RIOPH8WS [T2]

Partial opening
time

Entering users

Deleting users
Deleting users

Decoding
the radio-
frequency code

Self-Learning
Rolling

Motor type

Gate-swing
calibration

Resetting
parameters

Maneuver
count

Wireless safety device (RIOED8WS) associated to a function of choice among those
available: PO = TOTAL STOP, P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during
opening.

For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears if the RIOCN8WS card is plugged into the control board.
OFF = Deactivated (default) / PO / P7 / P8

RIOPH8WS is associated to any function chosen among those available: P1 = reopening
during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial stop; P4 = obstruction wait.
For programming, see the instructions that come with the accessory.

3 This function only appears if the RIOCN8WS card is plugged into the control board.
OFF = Deactivated / P1 (default) / P2 marked areas / P3/ P4

RIOPH8WS is associated to any function chosen among those available: P1 = reopening
during closing; P2 = reclosing during opening; P3 = partial stop; P4 = obstruction wait.
For programming, see the instructions that come with the accessory.

This function only appears if the RIOCN8WS card is plugged into the control board.
OFF = Deactivated / P1 (default) / P2 marked areas / P3 / P4

After an opening command from the button connected to 2-3P, the gate opens for an
adjustable time of between five seconds and 40 seconds.
L) This function only appears if the Encoder function is deactivated.

5=>5seconds /... / 40 = 40 seconds

Entering up to 250 users and associating to each one a function of choice among those
included. This must be done via transmitter or other control device (see "ENTERING
USERS WITH ASSOCIATED COMMAND paragraph).

1 = Step-step command (open-close) / 2 = Sequential command (open-Stop-close-
stop) / 3 = Open only command / 4 = partial command

Deleting a single user

OFF = Deactivated / ON = Activated
Deleting all users.

0 = Deactivated (default) / 1 = Delete

Select the type of transmitter radio coding that you wish to save on the control board.
A\ When you select a radio coding, all saved transmitter are automatically deleted.
3 TWIN's coding lets you save multiple users with the same key (Key block).

1 = all series ( default) / 2 = only Rolling Code series /3 = only TWIN series
Umozliwia zapisanie nowego nadajnika rolling code poprzez aktywacje pozyskiwania

Z juz zapamietanego nadajnika rolling kod. Procedury zapisywania i pozyskiwania sg
objasnione w instrukgji obstugi nadajnika.

OFF = Deactivated (default) / ON = Activated

To set the gearmotor depending on the gate's weight.
1=400kg/2=600kg/3=2800kg/4=1000kg

Automatic calibration of the gate-leaf swing (see the CALIBRATING SWING paragraph).
OFF = Deactivated / ON = Activated

Caution! The default settings are restored and the travel calibration deleted.

OFF = Deactivated / ON = Activated

For viewing the number of maneuvers made ( 001 = 100 maneuvers; 070 = 1,000

maneuvers; 700 = 10,000 maneuvers; 999 = 99,900 maneuvers; CSI= maintenance
job).
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Adjusting the  For adjusting the motor torque from 1 (minimum) to 5 (maximum).
motor torque  1/2/3/4/5
H1 Version View the firmware version.

Once the electrical connections are done, have only skilled, qualified staff commission the operator into service.
Before continuing, make sure the area is free of any obstructions, and that there are mechanical, opening and
closing gate stops in place.

Power up and begin configuring the system. Important! Start programming by first doing the following functions:
F54 (opening direction) and F1 (Total Stop). Once the programming is done, verify that the operator and all the
accessories are working properly.Use the < > keys to open and close the gate and ESC to stop it.

AAfter powering up the system, the first maneuver is always the opening. In this phase, the gate cannot be
closed. You will need to wait for the gate to completely open.
A Immediately press the STOP button if any suspicious malfunctions, noises or vibrations occur in the system.

MANAGING USERS

When adding and deleting users, the flashing numbers appearing are those numbers that are available and
usable to assign to a new user (max. 250 users).

Before registering the users, make sure the AF radio card is plugged into the connector (see the paragraph
called CONTROL DEVICES).

A6



ENTERING A USER WITH AN ASSOCIATED COMMAND

Select U 1. Press ENTER to confirm.

Select a command to associate to the user: The commands are:

- 1 = step-step (open-close);

- 2 = - sequential (open-stop-close-stop);

- 3 =only open;

- 4 = partial opening/pedestrian.

Press ENTER to confirm...

... anumber between 1 and 250 will start flashing for a few seconds. Send the code from the transmitter or
other control device, such as, a keypad selector or a transponder.

Note down the user entered into the LIST OF REGISTERED USERS.

y ]! G

or
)

gRo® XY guag
DELETING A SINGLE USER

Select U 2. Press ENTER. Activate the function and press ENTER to confirm
Use the arrow keys select the number of the user you wish to delete.

Press ENTER to confirm...

... CLr will appear on the screen to confirm deletion.

c

vy

Ul e

5
OO0 QgQg

ESC < ENTER ESC < ENTER ESC < > ENTER

GATE-SWING CALIBRATION

Before calibrating the gate travel, position the gate half-way, check that the maneuvering area is clear of any
obstruction and check that there are mechanical opening and closing stops.

A\ The mechanical gate-stops are obligatory.

Important! When calibrating, all safety devices will be disabled excluding the one for TOTAL STOP which is active
on on the ESC button.

Select A 3. Press ENTER to confirm.

Select 1 and press ENTER to confirm the travel calibration operation.
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The gate will perform a closing maneuver until it reaches a final stop...
...then the gate will perform an opening maneuver until it reaches a final stop.

C LI i< I

SAVING AND UPLOADING ALL DATA (USERS AND CONFIGURATION) WITH THE MEMORY ROLL

Procedure for memorizing all of the system's user and configuration data by using the Memory Roll, so they can
be used with another control board, even on another system.

Caution! Fitting and extracting the Memory Roll must be done with the mains power disconnected.

Fit the Memory Roll into the its corresponding connector on the control board. @

Select F50 and press ENTER to confirm the saving of data in the Memory Roll. @

Extract the Memory roll and fit it into the connector of another control board. ©

Select F51 and press ENTER to confirm the uploading of data into the Memory Roll. @

After memorizing the data, it is best to remove the Memory roll.

) e > °
MEUORY || = u %H ° u %H 5
. ey || 1@ worr||| D!
@1 < ‘B i) [ ©
csnnn %» - (eI i @ e @I
2 - - - > Memory roll =l 7 @ >
I & = Flsle i ol
avter  CT B [ela —I= [eem



FINAL OPERATIONS

Once the electrical connections are done and the set up is finished, fasten the cables to the gearmotor jumper
using a cable tie.
Fit the cover and fasten it to the sides using the screws.
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PAIRED OPERATION

Electrical wiring

Important! Start by performing the following procedures on both operators:

- plugthe RSE card into the connector on the control panel of both operators;

Connect the two control panels to a CAT 5-type (max. 1,000 m) cable onto terminals A-A / B-B / GND-GND, see
the PAIRED OPERATION paragraph;

- connect all of the control and safety devices on the MASTER operator's control panel.

Saving users
Execute the procedure, to add a user with an associated command, on the MASTER panel.

Programming

Start by performing the following settings only on the MASTER control panel:

- select 1 (paired mode) from the F49 function and press ENTER to confirm;

- select the opening direction from the F54 function and press ENTER to confirm;

- select ON from the F52 function and press ENTER to confirm the transferring of the parameters to paired mode.
Proceed with the next settings and adjustments only on the MASTER control panel.

The programming keys on the SLAVE control panel are disabled.

Operating modes

© Either STEP-STEP or ONLY OPEN command. Both leaves open.

@®PARTIAL/PEDESTRIAN OPENING command. Only the MASTER operator's leaf opens.

For the types of command that can be selected and paired to users, see the ENTERING USERS WITH ASSOCIATED
COMMANDS.

77 i S
(1] 4 01T 2 LLD
0
MASTER SLAVE
717
(2] 4 GJ
Iy
MASTER SLAVE



ERROR MESSAGE

L The error messages appear on the display.

E1 The travel calibration was interrupted when the STOP button was activated
E2 Gate-leaf travel calibration incomplete
E3 Motor control error
E4 Services test error
E7 Insufficient operating time
E8 The NC contacts are open (for example, the limit-switches)
E9 Closing obstruction
E10 Opening obstruction
E11 Maximum number of detected obstructions
E13 The NC contacts are open (for example, the limit-switches)
E14 Serial communication error
E15 Incompatible transmitter error
E17 Wireless system error
E18 The wireless system configuration is missing
Co Wired contact 1-2 (NC) is open
C1, C2, C3, C4 |The wired photocell contacts (NC) are open
C7,C8 The wired sensitive-edge contacts (NC) are open
PO The wireless radio stop contact (NC) is open
P1, P2, P3, P4 |The wireless radio photocell contacts (NC) are open
P7, P8 The wireless radio sensitive-edge contacts (NC) are open
Control board has no travel auto-learning
Troubleshooting
Error shown Action
Connect cables MN and +E-
Check the gate is not blocked
The encoder module is not installed
E3 Measure the voltage between M and N

Thermal protection is activated

Check the position of the limit-switches and speed (gate open and gate closing)

Check the control board is intact

Check the motor is intact
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Models BXV04AGF BXVO6AGF BXV10AGF
Length - Weight 14 m - 400 kg 18 m - 600 kg 20 m - 1000 kg
Cycles 150000 150000 150000
Installation in windy area (%) -15% -15% -15%

The percentages indicate how much the number of cycles should be reduced in relation to the type and
number of accessories installed.

/\ Before carrying out any cleaning or maintenance, or replacing any parts, disconnect the device from
the power supply.

/\ This document informs the installer of the checks that must be carried out during maintenance.

/N If the system is not used for long periods of time, e.g. for installations at sites with seasonal closures,
disconnect the power supply. When the power supply is reconnected, check the system is working
correctly.

For information on correct installation and adjustments, please see the product installation manual.
For information on choosing products and accessories, please see our product catalogue.

Every 10,000 cycles and, in any case, every 6 months of operation, you must perform the maintenance
work indicated below.

Perform a general and complete check of the tightness of the nuts and bolts.

Grease all of the moving mechanical parts.

Check the warning and safety devices are working properly.

Check for any wear on the moving mechanical parts and check that they are working properly.

Check the release mechanism is working efficiently by performing a manoeuvre with the leaf free. The gate leaf
must not be obstructed.

Check the cables are intact and connected correctly.

Check and clean the track guide and rack.



DISMANTLING AND DISPOSAL

= CAME S.p.A. applies a certified Environmental Management System at its premises, which is compliant with
the UNI EN ISO 14001 standard to ensure the environment is safeguarded.

Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating
and market strategies. Simply follow these brief disposal guidelines:

B DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and
simply separated from other waste for recycling.

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!

<3 DISMANTLING AND DISPOSAL

Our products are made of various materials. Most of these (aluminum, plastic, iron, electrical cables) are
classified as solid household waste. They can be recycled by separating them before dumping at authorized city
plants.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous
pollutants.

These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

Before disposing, it is always advisable to check with the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!
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AFFIX THE PRODUCT LABEL
FROM THE BOX HERE

The contents of this manual may change, at any time, and without notice.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATEUR

A\ ATTENTION ! Consignes de sécurité importantes.
Suivre toutes les instructions étant donné qu'une installation incorrecte peut
provoquer de graves Iésions.
Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a
I'utilisateur.

Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été expressément congu.
Toute autre utilisation est a considérer comme dangereuse. Came S.p.A. décline toute res-
ponsabilité en cas de dommages provoqués par des utilisations impropres, incorrectes ou
déraisonnables. e Le produit dont il est question dans ce manuel est défini, conformément a
la Directive Machines 2006/42/CE, comme une « quasi-machine ». Une « quasi-machine »
est, par définition, un ensemble qui constitue presque une machine, mais qui ne peut assurer
a lui seul une application définie. Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre in-
corporées ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-machines ou équipements
en vue de constituer une machine a laquelle s’applique la Directive 2006/42/CE. L'installation
finale doit étre conforme a la Directive européenne 2006/42/CE et aux normes européennes
de référence. Pour ces motifs, toutes les opérations indiquées dans ce manuel ne doivent
étre exécutées que par du personnel qualifié e Le producteur décline toute responsabilité en
cas d'utilisation de produits non originaux, ce qui implique en outre I'annulation de la garantie
e Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dispositifs
utilisés pour la réalisation du systéeme d’automatisme e S'assurer que la température du
lieu d'installation correspond a celle indiquée sur I'automatisme e La position des cables, la
pose, la connexion et I'essai doivent étre réalisés selon les regles de I'art et conformément
aux normes et lois en vigueur @ Si le cable d'alimentation est endommageé, son remplacement
doit étre effectué par le fabricant, ou par son service d'assistance technique agréé, ou par
une personne diiment qualifiée afin de prévenir tout risque e S’assurer, durant toutes les
phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension e L'automatisme peut étre
utilisé sur un portail intégrant un portillon uniquement s'il peut étre actionné avec le portillon
en position de sécurité e S'assurer que I'actionnement du portail ne provoque aucun coince-
ment avec les parties fixes présentes tout autour e Avant d’installer I'automatisme, s’assurer
des bonnes conditions mécaniques du portail, controler qu'il est bien équilibré et qu’il se
ferme correctement : en cas d'évaluation négative, ne procéder a I'installation qu'apres avoir
effectué la mise en sécurité conforme e Controler que le portail est stable, qu'il s’ouvre et se
ferme correctement et que les roues sont en bon état et bien lubrifiées. e Controler que le
rail est solidement fixé au sol, entierement en surface et qu'il ne présente aucune irrégularité
pouvant empécher le mouvement du portail e Controler que les rails de guidage supérieurs
ne provoquent aucun frottement e S’assurer de la présence d’un fin de course d'ouverture
et de fermeture e Installer I'automatisme sur une surface résistante et a I’abri des chocs @
S'assurer en outre de la présence de butées mécaniques appropriées @ En cas d'installation
de I"automatisme a une hauteur inférieure a 2,5 m par rapport au sol ou par rapport a un autre
niveau d'acces, évaluer la nécessité d'éventuels dispositifs de protection et/ou d'avertisse-
ment e Ne pas installer I'automatisme dans le sens inverse ou sur des éléments qui pour-
raient se plier sous son poids. Si nécessaire, renforcer les points de fixation ® Ne pas installer
I'automatisme sur des vantaux non positionnés sur une surface plane ® S'assurer que les
éventuels dispositifs d'arrosage de la pelouse ne peuvent pas mouiller I'automatisme de bas
en haut e Les éventuels risques résiduels doivent étre signalés a I'utilisateur final par le biais



de pictogrammes spécifiques bien en vue qu’il faudra lui expliquer @ Délimiter soigneusement
la zone afin d’en éviter I'acceés aux personnes non autorisées, notamment aux mineurs et
aux enfants e Les signaux d’avertissement (ex. : plaquette du portail) doivent étre appliqués
dans des endroits spécifiques et bien en vue ® Adopter des mesures de protection contre
tout danger mécanique li¢ a la présence de personnes dans le rayon d’action de I'appareil
(ex. : éviter I'écrasement des doigts entre la crémaillere et le pignon) @ Les cables électriques
doivent passer a travers les passe-cables et ne doivent pas entrer en contact avec des parties
pouvant devenir chaudes durant I'utilisation (moteur, transformateur, etc.) ® Prévoir sur le
réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de déconnexion
omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtension catégorie Il ® Tous
les dispositifs de commande et de controle doivent étre installés a au moins 1,85 m du
périmétre de la zone d'actionnement du portail piétons, ou bien en des points inaccessibles
de I'extérieur a travers le portail ® Tous les interrupteurs en modalité « action maintenue »
doivent étre positionnés a I'écart des parties en mouvement mais dans des endroits permet-
tant de bien voir les vantaux en mouvement ainsi que les zones de passage et les sorties
de véhicules e A défaut d’actionnement par badge, les dispositifs de commande doivent en
outre étre installés a une hauteur minimum de 1,5 m et étre inaccessibles au public ® Pour
passer le test des forces d'impact, utiliser un bord sensible approprié, correctement installé
et effectuer les réglages nécessaires e Avant de livrer I'installation a I'utilisateur, en contrdler
la conformité a la Directive Machines 2006/42/CE. S'assurer que |'automatisme a bien été
réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité, de protection et de débrayage manuel
fonctionnent correctement e Appliquer une étiquette durable, prés de I'élément d’actionne-
ment, indiquant le mode d’emploi du mécanisme de débrayage manuel e I est recommandé
de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits composant la machine finale.
e | e produit, dans I'emballage d’origine du fabricant, ne peut étre transporté qu’a I'intérieur
(wagons de chemin de fer, conteneurs, véhicules fermés). ® En cas de dysfonctionnement du
produit, cesser de I'utiliser et contacter le centre SAV agréeé.

La data de fabrication est indiquée dans le lot de production imprimé sur I'étiquette du
produit. Si nécessaire, nous contacter a I'adresse https://www.came.com/global/en/contact-
us.

Les conditions générales de vente figurent dans les catalogues de prix officiels Came.

- La figure suivante indique les principaux points potentiellement dangereux pour les personnes -

A Danger pour la présence de tension ;
Danger d’écrasement ;
Danger d'écrasement des pieds ;

Danger de coincement des mains ;

Passage interdit durant la manceuvre.
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LEGENDE

Ce symbole indique des parties a lire attentivement.

A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'utilisateur.

Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

Automatisme avec carte électronique, dispositif de contrble du mouvement, détection d'obstacle et fins de course
mécaniques, pour portails coulissants jusqu'a 1000 kg et 20 m de longueur.

UTILISATION PREVUE

['automatisme a été congu pour motoriser des portails coulissants a usage résidentiel ou collectif.
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

LIMITES D'UTILISATION

Type BXVO4AGF BXVO6AGF - BXVO6RGF  BXV010AGF - BXVO10RGF
Longueur max. vantail (m) 14 18 20

Poids max. vantail (Kg) 400 600 1000

Module pignon 4 4 4

DONNEES TECHNIQUES
Type BXVO4AGF  BXVO6AGF BXVO10AGF BXVO6RGF BXVO10RGF
Degré de protection (IP) 54 54 54 54 54
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC 230 AC 230 AC 120 AC 120 AC
Alimentation moteur (V) 24 DC 24DC 24DC 24 DC 24 DC
Consommation en mode veille (W) 5.5 55 55 5,9 9,9

Consommation en mode veille avec
module RGPT (W) 05 05 05 05 05

Puissance max. (W) 240 240 360 240 360

SERVICE SERVICE SERVICE SERVICE INTENSIVE
INTENSIF INTENSIF INTENSIF INTENSIF SERVICE

A=l 2>l AR AVl )

Intermittence/Fonctionnement

Température de fonctionnement

(°C)

Poussée (N) 250 330 450 330 450
Vitesse de manceuvre max. (m/min) 22 20 20 20 20
Classe de I'appareil | | | | |
Poids (Kg) 10 11,5 12 11,5 12
Température de stockage (°C)* 20++70 20470 -20++70 -20++70 -20++70

Durée de vie moyenne (Cycles)*™ 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Avant I'installation, le produit doit étre maintenu a température ambiante en cas de stockage ou de
transport a des températures trés basses ou trés élevées.

(**) La durée de vie moyenne du produit indiquée est a considérer comme étant purement indicative

et estimée en tenant compte des conditions normales d’utilisation, ainsi que d’une installation et d’un
entretien corrects du produit, conformément aux instructions du manuel technique CAME. Cette donnée
est en outre sensiblement influencée par d’autres facteurs variables tels que, a titre d’exemple et sans s’y
limiter, les conditions climatiques et environnementales. La durée de vie moyenne du produit ne doit pas
étre confondue avec sa garantie.



DIMENSIONS

117

3
tao]
3
INSTALLATION STANDARD

Automatisme
Allettes de fin de course
Crémaillere
Sélecteur
Clignotant

Photocellules

Colonnes pour photocellules
Butée d'arrét

. Emetteur

10. Patins de guidage

11. Boitier de dérivation

12. Bord sensible

©CoOoNoaR~wWN
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DESCRIPTION DES PARTIES

Couvercle
Logement pour chargeur de batteries RLB
Motoréducteur

Plague de fixation

Transformateur

Fin de course mécanique

Orifice de passage du cable de déblocage
Logement pour capteurs SMA

. Logement pour 2 batteries de secours
10. Support pour cartes

11. Couvercle de protection de la carte

12. Carte électronique

7

©CoNOR~wWN

7

13. Support pour carte électronique

14. Logement pour module UR042

15. Logement pour module RGP1

16. Logement pour thermostat avec cartouche chauffante
17. Levier de déblocage

18. Serrure

19. Allettes de fin de course

20. Micro-interrupteur de sécurité

21. Logement pour module RGSM001/S

22. Ferrite

INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

A Linstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.

CONTROLES PRELIMINAIRES

A\ Avant d'installer I'automatisme, il faut :

- contrbler que les patins de guidage supérieurs ne provoquent aucun frottement ;
- s'assurer de la présence d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture ;
- s'assurer que le point de fixation du motoréducteur est a I'abri de tout choc et que la surface de fixation est

bien solide ;

- prévoir des tuyaux et des conduites pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la

détérioration mécanique



TYPE ET SECTION MINIMALE DES CABLES

longueur céble

Connexion

<20m 20<30m
Alimentation carte électronique 230 VAC 3G x 1.5 mm2 3625 mm2
(1P+N+PE)
Dispositifs de signalisation 2x0,5 mm?
Dispositifs de commande 2x0,5 mm2

(TX =2x0,5 mm?)

Dispositifs de sécurité (photocellules) (RX =205 mm2)

En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes
ala norme 60245 IEC 57 (IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme
60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu’a 48 V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 I
conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section
des cables en fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la
norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions
indiquées dans le tableau doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives.
Pour les connexions de produits non indiqués dans ce manuel, considérer comme valable la documentation
jointe a ces derniers.
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INSTALLATION

A Les illustrations suivantes ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme
et des accessoires varie en fonction de la zone d'installation. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution
la plus indiquée.

POSE DES GAINES ANNELEES

Creuser la fosse pour le coffrage.

Préparer les gaines annelées pour les raccordements issus du boitier de dérivation.

II'est conseillé de prévoir un tuyau annelé @ 40 mm pour la connexion du motoréducteur et des tuyaux @ 25 mm
pour les accessoires.

Prévoir un tuyau de @ 20 mm pour I'éventuel passage du cable de déblocage de I'extérieur .

Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus.

POSE DE LA PLAQUE DE FIXATION

Préparer un coffrage plus grand que la plaque de fixation et I'introduire dans le trou. Le coffrage doit dépasser de
50 mm du sol.

Insérer une grille en fer dans la tourelle pour armer le ciment.

Introduire les vis dans la plaque de fixation et les bloquer a I'aide des rondelles et des écrous. Extraire les agrafes
préformées a |'aide d'un tournevis ou d'une pince.




En présence de la crémaillere, positionner la plaque de fixation en respectant les dimensions indiquées sur le
dessin.
Attention ! Les tuyaux doivent passer a travers les trous prévus.

Rempilir le coffrage de ciment, la plaque doit &tre parfaitement nivelée et avec le filet des vis totalement en surface.
Attendre que le tout se solidifie pendant au moins 24 heures.
Enlever le coffrage et remplir de terre le trou autour du bloc de ciment.

Enlever les écrous et les rondelles des vis.
Introduire les cables électriques dans les gaines jusqu'a ce qu'ils sortent d'environ 600 mm.
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PREPARATION DU MOTOREDUCTEUR

Enlever le couvercle du motoréducteur en dévissant les vis latérales.
Positionner le motoréducteur sur la plaque de fixation.
Attention ! Les cables électriques doivent passer sous le carter du motoréducteur.

Percer le passe-cable, y faire passer les cables et I'installer dans son logement.
Soulever le motoréducteur de 5 a 10 mm de la plaque en intervenant sur les pieds filetés afin de permettre, par
la suite, les éventuels réglages entre pignon et crémaillére.

5+10

o

.
B

=

A




FIXATION DE LA CREMAILLERE

Si la crémaillere existe déja, régler directement la distance d'accouplement pignon-crémaillere ou bien effec-
tuer la fixation : ) )

- débloquer le motoréducteur (voir paragraphe DEBLOCAGE DU MOTOREDUCTEUR) ;

- poser la crémaillere sur le pignon du motoréducteur ;

- souder ou fixer la crémaillere au portail sur toute sa longueur.

Pour I'assemblage des modules de la crémaillere, positionner un morceau de rebut de cette derniere sous le point
de jonction et e bloquer au moyen de deux mors.

REGLAGE DE ACCOUPLEMENT PIGNON-CREMAILLERE

Ouvrir et fermer le portail manuellement et régler la distance de I'accouplement pignon-crémaillere a I'aide des
pieds filetés (réglage vertical) et des fentes (réglage horizontal). Ces opérations permettent d'éviter que le poids
du portail ne pese sur I'automatisme.
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FIXATION DU MOTOREDUCTEUR
Au terme du réglage, fixer le motoréducteur a la plaque a I'aide des rondelles et des écrous.

DETERMINATION DES POINTS DE FIN DE COURSE

En phase d'ouverture :

- ouvrir le portail @ ;

- enfiler I'ailette de fin de course d'ouverture sur la crémaillere jusqu'au déclic du micro-interrupteur (ressort) et
la fixer a I'aide des goujons @ ©.

Ressort

2 11

(1)
I;’_I

L

En phase de fermeture :
- fermer le portail @ ;
- enfiler I'ailette de fin de course de fermeture sur la crémaillere jusqu'au déclic du micro-interrupteur (ressort)

et la fixer a I'aide des goujons ©@®.
QA

—_n

~20

N1 2




BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles
batteries.

Alimentation de la carte électronique et des dispositifs de commande : 24 VAC/DC.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont
configurés et visualisés sur |'afficheur de la carte électronique.

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

Fusibles IN7V
LINE - Ligne 1,6 A-F (230V) / 3,15 A-F (120V)
ACCESSORIES - AcCessoires 2 A-F (230V) / 2 A-F (120V)
DESCRIPTION DES PARTIES

1. Bornier pour motoréducteur
2. Borniers pour encodeur E
3. Borniers pour fin de course . .
4. Bomiers pour dispositifs de commande et de sécurité ° mﬂ% Hm ° mﬂ I ﬂlﬂm R
5. Bornier pour antenne ° ° W °
6. Connecteur pour carte AF |
7. Connecteur pour carte Memory Roll =
8. Connecteur pour carte R700/R800
9. Connecteur pour carte RSE 37

Connecteur pour carte RIOCN8WS CE G

Ecran @7*%@%&

22}

Boutons de programmation

Bornier pour connexion vis-a-vis ou CRP
Bornier pour dispositifs & clavier

Bornier pour sélecteur transpondeur
Connecteur pour module GSM o e
Bornier pour module RGP1

Bornier pour dispositifs de signalisation S
Fusible accessoires

Bornier pour |'alimentation de la carte électronique = =
. Fusible de ligne
. Bornier

RO —b
COWINIOARWLN—O

NN
N —

D
® !

e
HEHD
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ALIMENTATION

@ Fusible de ligne

O Céble de phase

O Cable neutre

@ Cable de mise a la terre

O Ferrite

Appliquer la ferrite fournie sur le cable d’alimentation.

Le cable doit passer 2 fois a travers la ferrite

(2 tours). ’
ol )

Sortie alimentation accessoires 24 VAC/DC - max. 40 W

E

+ —o

sl EEE
|

24 0
|

- —0
N Entrée alimentation carte electronique 24 VAG/DC
—0

U

CONNEXION PAR DEFAUT
—l

L1} = Vet Motoréducteur 24 VDC

E = |— Rouge

= Vet ——o

w |[0—— Marron ——o  Encodeur

* @— Blanc —— o

w1 Orange . .

= Blanc —o—o_1 Finde course d'ouverture (contact NF)

2| R

T — 0;1%2 —o—o] Fin de course de fermeture (contact NF)

DISPOSITIFS DE SIGNALISATION

Sortie signalisation portail ouvert
— (Portée contact 24 VAC/DC - 3 W max.).
Voir fonction F 10.

_Lw Sortie connexion clignotant ou lampe cycle
(Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.).
Voir fonction F 18.

E 5

EEEE

10 11




DISPOSITIFS DE COMMANDE
ATTENTION ! Avant l'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R800), il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS

TENSION et de déconnecter les éventuelles batteries.

Noir

Transpondeur ou lecteur de

(N9 IS

av

AEE-HEHEE

ang 9 v

R ————

(

— =

Connecteur pour
module GSM (UR042).
Le connecteur GSM
ne fonctionne pas en
cas de connexion du de commande (contact NO). Il

module RGP1.

Rouge cartes.

Fonction OUVERTURE-
FERMETURE-INVERSION
(pas-a-pas) depuis un dispositif

Connecteur pour carte — o  est également possible d'activer
R700 (pour I'utilisation du —of " |a commande OUVERTURE-
transpondeur ou du lecteur ARRET-FERMETURE-ARRET
de cartes) ou pour carte (séquentielle, etc.) depuis la
Elgei% r(gogg(:etitlllsatlon du programmation des fonctions.

' Voir fonction F 7.

) Fonction OUVERTURE ou
|—ol=' OUVERTURE PARTIELLE depuis

|

un dispositif de commande
(contact NO). Voir fonction F 8.

R700
R800
| AF

o

| Bouton d'ARRET (contact NF).
Permet I'arrét du portail avec
désactivation de la fermeture
—,gl automatique. Pour reprendre
— — 9% |e mouvement, appuyer sur le
bouton de commande ou sur un
autre dispositif de commande.
Voir fonction F 1.

|
|
|
|
mr 2% 7

Connecteur pour carte AF (AF868 ou
AF43S) pour la commande radio.

L oY Antenne avec cable RG58 pour
Lo lacommande a distance.
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DISPOSITIFS DE SECURITE

Photocellules

Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type photocellules.

Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C1 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a ouverture totale du portail ;

- C2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a fermeture totale du portail ;

- C3 arrét partiel. Arrét du portail en mouvement avec fermeture automatique (si la fonction de fermeture
automatique a été activée) ;

- C4 attente obstacle. Arrét du portail en mouvement avec reprise du mouvement apres élimination de I'obstacle.

En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

11 23 7] 10TS2CXCY [FCFA F Eﬁzsrw 0TS 2 CX O] |rC
ﬂ@ﬂ@@ﬂﬂ%@ﬂﬂﬂ g 1 1

: v
RXsss5c TRl B3 ——
10 2 TX C NC [ X 2 + - NOCNC

DELTA-S DIR DELTA
Bords sensibles

Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type bords sensibles.

Vloir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C7 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a ouverture totale du portail ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque
I'inversion du mouvement jusqu'a fermeture totale du portail.

En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

123 7| [10TS 2 CX CY| @HH 123 7| {10TS 2 CX CY|

AEGEHOREDE | -+, -DOEEHEDOEE-
= 1t T ]

bl

o000 % Coooooo0 oo

C NO NC 2V12V 0V 4 5 C NO NC| [C NO NC

DFWN DFWN avec carte de controle
des connexions DFI




Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité)

La carte contrdle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a chaque commande d'ouverture ou
de fermeture.

Toute éventuelle anomalie désactive les commandes, quelles qu'elles soient, et apparait a I'écran E 4.

Activer la fonction F 5 depuis la programmation.

10TS 2 CXCY| |FC FA F 123 7| (10TS 2 CXCY| |F

@@@E@ i “@@@@~E@§@@ !

+ -’¢ ¢
coece i ™ §oec
102 TX CNC / ] A\ + - NOCNC
DELTA-S DIR
DISPOSITIFS SANS FIL RIO

Insérer la carte RIOCN8WS sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

Configurer la fonction a associer au dispositif sans fil (F65, F66, F67 et F68).

Configurer les accessoires sans fil (RIDED8WS, RIOPH8WS et RIOLX8WS) en respectant les indications fournies
dans les manuels d'installation des accessoires.

Si les dispositifs ne sont pas configurés avec la carte RIOCN8WS, I'écran affiche I'erreur E18.

A En cas de brouillages de radiofréquence au niveau de l'installation, le systéme sans fil désactivera le
fonctionnement normal de I'automatisme et I'écran affichera I'erreur E17.

RIO-CONN

RIOED8WS RIOPH8WS RIOLX8WS

&He
CONNEXION POUR FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS ET POUR CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)

Voir chapitre CONNEXION VIS-A-VIS A Insérer la carte RSE.
COMMANDE UNIQUE.

A B GND

[T

UTPCATS5 —

o | o] [eos] 1
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DESCRIPTION DES COMMANDES DE PROGRAMMATION

Afficheur ——= H

La touche ESC permet La touche ENTER permet de/d" :
de/d': — (@ ) ) | <« - entrer dans les menus

- sortir des menus g - confirmer et mémoriser la valeur
- annuler les modifications. configurée.

- durant le

fonctionnement, elle fait

X Les touches < > permettent de/d" :
fonction de commande

- se déplacer d'une option de menu a I'autre

darét (STOP) - augmenter ou diminuer une valeur.
- aprés un auto-apprentissage de la course, elles
permettent la commande d’OUVERTURE ou de FERMETURE
MENU FONCTIONS

1Y IMPORTANT ! Avant de procéder a I'AUTO-APPRENTISSAGE DE LA COURSE (A3), régler les fonctions
CONFIGURATION TYPE MOTEUR (A1), SENS D'OUVERTURE (F54) et ARRET TOTAL (F1)

A Pour effectuer la programmation des fonctions, I'automatisme doit étre a I'arrét.

£3 Il est possible de mémoriser au maximum 250 utilisateurs

(13 Quand le menu est activé, il n'est pas possible d'utiliser I'installation.

Entrée NF — Arrét du portail avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique
; pour reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de commande. Le dispositif de
sécurité doit étre connecté sur [1-2].
OFF = Désactivée (par défaut) / ON = Activée
Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour
photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 = arrét
F2 Entrée [2-CX]  partiel, C4 = attente obstacle, C7 = réouverture durant la fermeture pour bords
sensibles, C8 = refermeture durant I'ouverture pour bords sensibles.
OFF = Désactivée (par défaut) / C1/C2/C3/C4/C7/C8
Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour
photocellules, C2 = refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 = arrét
F3 Entrée [2-CY]  partiel, C4 = attente obstacle, C7 = reouverture durant la fermeture pour bords
sensibles, C8 = refermeture durant I'ouverture pour bords sensibles.
OFF = Désactivée (par défaut) / C1/C2/C3/C4/C7/C8
La carte controle le bon fonctionnement des photocellules avant chaque commande
d'ouverture ou de fermeture.
L) Pour les dispositifs sans fil, le test sécurité est toujours activé.

0=Désactivée (par défaut) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY

La barriere s'ouvre et se ferme lorsque le bouton reste enfoncé. Bouton d'ouverture sur
Action le contact 2-3 et bouton de fermeture sur le contact 2-4. Tous les autres dispositifs de
maintenue commande, méme radio, sont désactivés.

0=Désactivée (par défaut) / 1=Activée

F1 Arrét total [1-2]

F5 Test sécurité

F6



F7

F8)

F9

F10

F11

F12

F14

F18

F19

F20

F21

F28

Commande
[2-7]

Commande
[2-3P]

Détection
obstacle avec
moteur éteint

Sortie
signalisation
portail ouvert

Encodeur

Départ ralenti

Sélection type
capteur

Lampe
supplémentaire

Temps de
fermeture
automatique

Temps
fermeture
automatique
apres ouverture
partielle

Temps
préclignotement

Vitesse de la
course

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-7, cette fonction permet I'exécution
de la commande pas-a-pas (ouverture-fermeture-inversion), séquentielle (ouverture-
arrét-fermeture-arrét), ouverture ou fermeture.

0 = Pas-a-pas (par défaut) / 1 = Séquentielle / 2 = Ouverture / 3 = Fermeture
Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-3P, cette fonction permet I'exécution
de 'ouverture partielle (1) ou totale (2) du portail.

Le temps d'ouverture partielle est réglé par la fonction F 71.

1 = Quverture partielle / 2 = Ouverture

Quand le portail est fermé, ouvert ou apres un arrét total, le moteur reste arrété si les
dispositifs de sécurité (photocellules ou bords sensibles) détectent un obstacle.

OFF = Désactivée (par défaut) / ON = Activée

Signale I'état du portail. Le dispositif de signalisation est connecté sur le contact 10-5.
0 = allumé avec porte ouverte et en mouvement (par défaut) / 1 = en phase
d'ouverture, clignote toutes les demi-secondes, en phase de fermeture, clignote toutes
les secondes,

allumée en permanence avec portail ouvert et éteinte avec portail fermé.

Gestion des ralentissements, de la détection des obstacles et de la sensibilité.

OFF = Désactivé / ON = Activé (par défaut)

Le portail démarre lentement pendant quelques secondes a chaque commande
d'ouverture ou de fermeture.

OFF = Désactivée (par défaut) / ON = Activée

Configuration du type d'accessoire pour la commande de |'automatisme.

0 = commande avec capteur transpondeur ou lecteur de cartes magnétiques / 1 =
commande avec clavier a code (par défaut).

Sortie sur le contact 10-E.

Clignotant : clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture du portail.

Cycle : cette lampe extérieure, prévue pour augmenter I'éclairage dans la zone de
manceuvre, reste allumée du début de I'ouverture a la fermeture compléte, y compris
pendant le temps d'attente avant la fermeture automatique (uniquement avec TFA active).
0 = Clignotant (par défaut) / 1 = Cycle

|'attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de course a
été atteint en phase d'ouverture pendant un délai réglable entre 1 et 180 secondes.
L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres un
arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture automatique.

OFF = Désactivée (par défaut) /1 = 1 seconde / ... / 180 = 180 secondes

|'attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de course a
été atteint en phase d'ouverture pendant un délai réglable entre 1 et 180 secondes.
L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres un
arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture automatique.

L1 La fonction F19 ne doit pas étre désactivée.

OFF = Désactivée / 1 = 1 seconde / ... / 10 = secondes (par défaut) / ... / 180 =
180 secondes

Réglage du temps de préclignotement du clignotant connecté sur 10-E avant chaque
manceuvre. Le temps de préclignotement peut étre réglé entre 1 et 10 secondes.
OFF = Désactivée (par défaut)/ 1= 1 seconde /... /10 = 10 secondes
Configuration de la vitesse d'ouverture et de fermeture du portail, calculée en
pourcentage.

60 = Vitesse minimum /... / 100 = Vitesse maximum (par défaut)
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F30

F34

F35

F36

F37

F38

F49

F50

F51

F52)

F54)

F56

F63

Vitesse
ralentissement

Sensibilité
course

Sensibilité
ralentissement

Réglage
ouverture
partielle

Point
ralentissement
ouverture

Point
ralentissement
fermeture

Gestion
connexion
série

Sauvegarde
des données

Lecture
données

Passage
parametres en
mode vis-a-vis
Sens
d'ouverture

Numéro
périphérique

Modification
vitesse COM

Configuration de la vitesse de ralentissement a I'ouverture et a la fermeture du portail,
calculée en pourcentage.

10 = Vitesse minimum /... / 30 = Vitesse maximum (par défaut)

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

10 = sensibilité maximale /... / 100 = sensibilité minimale (par défaut)

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant le ralentissement.

10 = sensibilité maximale /... / 100 = sensibilité minimale (par défaut)

Réglage, en pourcentage sur la course totale, de I'ouverture de la porte.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

10 = 10% de la course (par défaut) / ... / 80 = 80% de la course

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial en phase
d'ouverture.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
/N Dans le cas de vantaux coulissants a forte inertie et a vitesse de course élevée,
il est important d’anticiper le point de départ du ralentissement afin d’atteindre la
position de fin de course en ouverture ou en fermeture a la vitesse souhaitée.

10 = 10% de la course /.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la
course

Réglage en pourcentage sur la course totale, du point de début du ralentissement en phase
de fermeture.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
/\ Dans le cas de vantaux coulissants a forte inertie et 2 vitesse de course élevée,
il est important d’anticiper le point de départ du ralentissement afin d’atteindre la
position de fin de course en ouverture ou en fermeture a la vitesse souhaitée.

10 = 10% de la course /.. ./ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la
course

Pour activer le fonctionnement vis-a-vis ou CRP (Came Remote Protocol).

0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Vis-a-vis / 3 = CRP

Sauvegarde des utilisateurs et des configurations mémorisées dans la mémoire (Memory Roll).
L1 Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.

0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Téléchargement des données sauvegardées dans la mémoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.
0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Téléchargement des parametres de la carte Maitre a la carte Esclave.

1) Cette fonction n'apparait que si la fonction F49 est configurée sur Synchronisg.
OFF = Désactivée (par défaut) / ON = Activée

Pour la configuration du sens d'ouverture du portail.

OFF = Ouverture vers la gauche (par défaut) / ON = Ouverture vers la droite

Pour la configuration du numéro du périphérique entre 1 et 255 pour chaque carte
électronique en cas d'installation a plusieurs automatismes.

1---->255

Pour la configuration de la vitesse de communication utilisée dans le systeme de
connexion CRP (Came Remote Protocol).

0= 1200 Bauds /1 = 2400 Bauds / 2 = 4800 Bauds / 3 = 9600 Bauds / 4 = 14400

Bauds /5 = 19200 Bauds / 6 = 38400 Bauds (par défaut) / 7 = 57600 Bauds / 8
= 115200 Bauds



F65

F66

F67

F68

F71

Ut

u2

u3

u4

Entrée sans fil
RIOED8BWS [T1]

Entrée sans fil
RIOED8WS [T2]

Entrée sans fil
RIOPH8WS [T1]

Entrée sans fil
RIOPH8WS [T2]

Temps
d'ouverture
partielle

Insertion
utilisateur

Elimination
utilisateur

Elimination
utilisateurs

Décodage code
radio

Dispositif de sécurité sans fil (RIOED8WS) associé a une fonction & choisir parmi celles
prévues : PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8 = refermeture
durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec |'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIODCNSWS.
OFF = Désactivée (par défaut) / PO/ P7 / P8

Dispositif de sécurité sans fil (RIOEDBWS) associ€ & une fonction a choisir parmi celles
prévues : PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8 = refermeture
durant I'ouverture.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

L Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIOCN8WS.

OFF = Désactivée (par défaut) / PO/ P7 / P8

RIOPHBWS est associée a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture
durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 = arrét partiel ; P4 =
attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec |'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIODCNSWS.
OFF = Désactivée / P1 (par défaut) / P2 / P3 / P4

RIOPHBWS est associée a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture
durant la fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 = arrét partiel ; P4 =
attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

[ Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIOCN8WS.

OFF = Désactivée / P1 (par défaut) / P2 / P3 / P4

Apres une commande d'ouverture par le biais du bouton connecté sur 2-3P, le portail
s'ouvre pendant un délai réglable entre 5 et 40 secondes.
La fonction n'apparait qu'en cas de désactivation de la fonction Encodeur.

5 =5 secondes /... / 40 = 40 secondes

Insertion utilisateurs (max. 250 utilisateurs) et attribution a chacun d'eux d'une
fonction & choisir parmi les fonctions prévues. L'insertion doit étre effectuée au moyen
d'un emetteur ou d'un autre dispositif de commande (voir paragraphe INSERTION
UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE).

1 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle
(ouverture-arrét-fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture uniquement / 4 =
Commande partielle

Elimination d'un seul utilisateur (voir paragraphe ELIMINATION D'UN SEUL UTILISATEUR).
OFF = Désactivée / ON = Activée

Elimination de tous les utilisateurs.

0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Elimination

Sélectionner le type de codage radio de I'émetteur que I'on souhaite mémoriser sur la
carte glectronique.

A A la sélection d’'un codage radio, tous les émetteurs mémorisés sont
automatiquement effacés.

Le codage TWIN permet la mémorisation de plusieurs utilisateurs avec le méme
code (Key block).

= toutes les séries (par défaut) / 2 = uniquement série Code Tournant / 3 =
uniquement série TWIN
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Permet de mémoriser un nouvel émetteur rolling code en activant I'acquisition a partir

Auto- ] d’un émetteur a code tournant déja memorise. Les procédures de mémorisation et
us Fa‘p?rrentlssage d’acquisition sont expliquées dans le manuel de I'émetteur.
olling
OFF = Désactivée (par défaut) / ON = Activée
Pour configurer le motoréducteur en fonction du poids du portail.
A1 Type moteur . . .

1=400kg/2=600kg/3 =800kg/4 = 1000 kg

Auto- Réglage automatique de la course du portail (voir paragraphe AUTO-APPRENTISSAGE
A3 apprentissage COURSE).

de lacourse  OFF = Désactivée / ON = Activée

N Attention ! Les configurations par défaut sont remises a zéro et le réglage de la course

Raz y
A4 aramétres est effacé.

i OFF = Désactivée / ON = Activée

Comptage des Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées ( 007 = 100 manceuvres ;
A angeu‘?re &> 010="1000 manceuvres ; 100 = 10000 manceuvres ; 999 = 99900 manceuvres ; CS/

= intervention de maintenance).

26 Réglage du Permet le réglage du couple moteur de 1 (minimum) & 5 (maximum).

couple moteur

Version

1/2/3/4/5
Visualise la version du firmware.

Au terme des branchements électriques, confier la mise en service de I'automatisme a du personnel qualifié.
Avant toute opération, s'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle et s'assurer de la présence
d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.

Mettre sous tension et configurer I'installation. Important ! Lancer la programmation a partir des fonctions
F54 (Sens d’ouverture) et F1 (Arrét Total). Au terme de la programmation, s’assurer du fonctionnement correct
de I'automatisme et de tous les accessoires y étant connectés. Utiliser les touches < > pour ouvrir et fermer le
portail et la touche ESC pour l'arréter.

A\ Apres avoir mis I'installation sous tension, la premiere manceuvre a toujours lieu en ouverture. Il estimpossible,
durant cette phase, de fermer le portail. Pour ce faire, il faut attendre la fin de la manceuvre d’ouverture.

A\ Appuyer immédiatement sur le bouton d'arrét (STOP) en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements, bruit,
vibrations suspectes ou comportements imprévus de I'installation.

GESTION DES UTILISATEURS

Les numéros clignotants qui apparaissent durant les opérations d'insertion et d'élimination des utilisateurs
sont disponibles et utilisables pour un éventuel utilisateur a insérer (max. 250 utilisateurs).

Avant I'enregistrement des utilisateurs, s'assurer que la carte radio (AF) est bien enfichée dans le connecteur
(voir paragraphe DISPOSITIFS DE COMMANDE).



INSERTION UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE

Sélectionner U 1. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Sélectionner une commande a associer a I'utilisateur. Les commandes sont :

- 1 = pas-a-pas (ouverture-fermeture) ;

- 2 = séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét) ;

- 3 = ouverture uniquement ;

- 4 = ouverture partielle/piétonne.

Appuyer sur ENTER pour confirmer...

...un numéro de 1 a 250 clignotera pendant quelques secondes. Envoyer le code depuis I'émetteur ou un autre
dispositif de commande (ex. : sélecteur a clavier, lecteur de badge). ]

Indiquer I'utilisateur inséré dans le tableau LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES.

TRE 2 2ls| 7=
oM cEEE! ooy

ELIMINATION D'UN SEUL UTILISATEUR

Sélectionner U 2. Appuyer sur ENTER. Activer la fonction et appuyer sur ENTER pour confirmer
Choisir le numéro de I'utilisateur a éliminer a I'aide des touches signalées par les fleches.
Appuyer sur ENTER pour confirmer...

... I'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

c

vy

Ul e ? &
OO0 Qgg

Bt < Bt < ENTER Bt < > INTR

AUTO-APPRENTISSAGE DE LA COURSE

Avant de régler la course, amener le portail a mi-course, s'assurer que la zone d'actionnement ne présente
aucun obstacle et s'assurer de la présence d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la
fermeture.

A\ Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires. X
Important ! Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés, sauf le dispositif d'ARRET TOTAL
activé sur la touche ESC.

Sélectionner A 3. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

Sélectionner 1 et appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de réglage automatique de la course.

28E [
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Le portail exécutera une manceuvre de fermeture jusqu'a la butée d'arrét...
...le portail exécutera ensuite une manceuvre d'ouverture jusqu'a la butée d'arrét.

C LI i< I

SAUVEGARDE ET TELECHARGEMENT DE DONNEES (UTILISATEURS ET CONFIGURATION) AVEC LA
MEMORY ROLL

Procédure de mémorisation des données relatives aux utilisateurs et a la configuration de I'installation avec

la Memory roll, de maniére a ce qu'elles soient réutilisables sur une autre carte électronique, voire une autre
installation.

Attention | Mettre hors tension avant d’exécuter les opérations d'installation et d’extraction de la Memory roll.
Insérer la Memory roll sur le connecteur de la carte électronique. @

Sélectionner F50 et appuyer sur ENTER pour confirmer la sauvegarde des données sur la Memory roll. @
Extraire la Memory roll et I'insérer sur le connecteur d’une autre carte électronique. ©

Sélectionner F51 et appuyer sur ENTER pour confirmer le téléchargement des données depuis la Memory roll. @
II'est conseillé d'enlever la Memory Roll aprés avoir mémorisé les données.

(1 (2 (3] (4]
VEMORY || ~ ‘ %H Esc ‘ %H EsC
. wiore|| @) | el
1®1 < g — | =
RANMNG FURCTION %‘ > m - (@ < E e e - @<
— | > Memory roll — o >
L 2 [FSlo - Fls|7
ENTER emlffy LI C)  [@enter LI L] [@]enter
ro



OPERATIONS FINALES

Au terme des branchements électriques et de la mise en fonction, fixer les cables a I'étrier du motoréducteur a
['aide d'un collier.
Mettre le couvercle et le fixer sur les cotés a I'aide des vis.
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FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS

Branchements électriques

Important ! Effectuer tout d'abord les opérations suivantes sur les deux automatismes :

- Insérer la carte RSE sur le connecteur de I'armoire des deux automatismes.

- Connecter les deux armoires a I'aide d'un cable CAT 5 (max. 1000 m) aux bornes A-A / B-B / GND-GND, voir
paragraphe FONCTIONNEMENT VIS-A-VIS.

- Connecter tous les dispositifs de commande et de sécurité ainsi que les cartes de décodage uniquement sur
'armoire de I'automatisme MAITRE.

Mémorisation utilisateurs
Exécuter la procédure d’insertion utilisateur avec la commande associée sur I'armoire MATTRE.

Programmation

Effectuer tout d’abord les opérations de configuration suivantes uniquement sur I'armoire MAITRE :

- Sélectionner 1 (vis-a-vis) au moyen de la fonction F49 et appuyer sur ENTER pour valider ;

- sélectionner le sens d’ouverture au moyen de la fonction F54 et appuyer sur ENTER pour valider ;

- sélectionner ON depuis la fonction F52 et appuyer sur ENTER pour confirmer le passage des parametres en
mode vis-a-vis.

Effectuer les opérations de configuration et de réglage suivantes uniquement sur I'armoire MAITRE.

Les touches de programmation sur I'armoire ESCLAVE sont désactivées.

Modalité de fonctionnement

© Commande PAS-A-PAS ou OUVERTURE UNIQUEMENT. Les deux vantaux s'ouvrent.

@® Commande OUVERTURE PARTIELLE/PIETONNE. Seul le vantail de I'automatisme MAJTRE s'ouvre.

Pour les types de commande pouvant étre sélectionnés et associés aux utilisateurs, voir paragraphe INSERTION
UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE.

77 i S
(1) 4 01T 2 L:
0
MASTER SLAVE
717
(2] 4 J
Iy
MASTER SLAVE



MESSAGES D'ERREUR

L Les messages d'erreur apparaissent a |'écran.

E1 Le réglage de la course a été interrompu par I'activation du bouton d'ARRET
E?2 Réglage de la course incomplet

E3 Erreur controle moteur

E4 Erreur test services

E7 Temps de fonctionnement insuffisant

E8 Les contacts NF sont ouverts (ex. : butées de fin de course)
EQ Obstacle a la fermeture

E10 Obstacle a I'ouverture

E11 Nombre maximum d'obstacles détectés

E13 Les contacts NF sont ouverts (ex. : butées de fin de course)
E14 Erreur de communication série

E15 Erreur émetteur incompatible

E17 Erreur du systéme sans fil

E18 Absence de configuration du systeme sans fil

Co Contact 1-2 (NF) filaire ouvert

C1, C2, C3, C4 |Contacts (NF) filaires des photocellules ouverts

C7,C8 Contacts (NF) filaires des bords sensibles ouverts

PO Contact (NF) d’arrét via radio wireless ouvert.

P1, P2, P3, P4 |Contacts (NF) via radio wireless des photocellules ouverts
P7, P8 Contacts (NF) via radio wireless des bords sensibles ouverts

Carte électronique sans auto-apprentissage de la course

Guide de résolution des problemes

Erreur a I'écran Action

E3

Brancher les cables MN et +E-

S'assurer que le portail n'est pas bloqué

Le module encodeur n'est pas installé

Mesurer la tension entre M et N

La protection thermique est activée

Controler la position des butées de fin de course et la marche (portail ouvert et en
phase de fermeture)

Controler le bon état de la carte de commande

Contréler le bon état du moteur
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Modeéles BXV04AGF BXVO6AGF BXV10AGF
Longueur - Poids 14 m - 400 kg 18 m - 600 kg 20 m - 1000 kg
Cycles 150000 150000 150000
Installation dans une zone exposée au vent (%) -15% -15% -15%

Les pourcentages indiquent dans quelle mesure il faut réduire le nombre de cycles par rapport au type
et au nombre d'accessoires installés.

/N Avant toute opération de nettoyage, d'entretien ou de remplacement de piéces détachées, mettre le
dispositif hors tension.

/\ Ce document fournit & I'installateur les indications sur les contrdles obligatoires & effectuer durant les
interventions de maintenance.

/\ Si le systéme n’est pas utilisé pendant de longues périodes, par exemple dans le cas d’installations
dans des endroits a ouverture saisonniére, il est recommandé de couper I'alimentation électrique et de
vérifier, a la remise sous tension, qu'il fonctionne correctement.

Pour plus d'informations sur I'installation et les réglages appropriés, consulter le manuel d'installation
du produit.

Pour toutes les informations concernant le choix du produit et de ses accessoires, consulter le
catalogue des produits.

Tous les 10 000 cycles et tous les 6 mois d'activité, les opérations de maintenance suivantes sont
obligatoires.

Effectuer un controle général et complet du serrage des boulons.

Lubrifier toutes les parties mécaniques en mouvement.

Controler le bon fonctionnement des dispositifs de signalisation et de sécurité.

Controler I'état d’usure des parties mécaniques en mouvement et en vérifier le bon fonctionnement.
Controler le bon fonctionnement du dispositif de déblocage en effectuant une manceuvre avec vantail libre. Le
vantail ne doit rencontrer aucun obstacle.

S'assurer que les cables et leurs connexions sont en bon état.

Controler et nettoyer le rail de guidage et la crémaillere.



MISE AU REBUT ET ELIMINATION

= CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systeme de Gestion Environnementale certifié et
conforme a la norme UNI EN ISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement.

Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considére
comme I'un des fondements du développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en
observant tout simplement de bréves indications en matiere d'élimination :

B ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et
peuvent étre éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le
recyclage.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur
le lieu d'installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

<3 ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique,
fer, cables électriques) sont assimilables aux déchets urbains solides. Ils peuvent étre recyclés au moyen de la
collecte et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des
substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d'effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur
le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !
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COLLER ICI LETIQUETTE DU
PRODUIT PRESENTE SUR
L'EMBALLAGE

Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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OBLLME MPERYNPEX/IEHNA ansg YCTAHOBLLIUKA

/N BHUMAHWE!  BaxkHbie UHCTPYKUMM 110 TEXHWKe  0E30MacHOCTW.
Ctporo  cnegyite  BCEM  MHCTPYKUMSIM 10 0E30MacHOCT,  MOCKO/Ib-
Ky  HENPaBWibHbIN ~ MOHTAX  MOXET MPUBECTU K  CEPbE3HbIM  YBEYbSIM.
lpexae yem NPOBOMIKUT, BHUMATESb-
HO npoynTanTe o6Lyme NPEAYNPEXAEHNS ans no/b30BaTesisl.

370 U3aeNe JOMKHO WCTONb30BATLCS VCKMIOYMTENBHO N0 HasHaueHuto. Jioboe Apyroe mpuMeHeHue
paccmaTpuaaeTcs kak onacHoe. CAME S.p.A. He HECET HIKaKOI OTBETCTBEHHOCTY 3a YLLIEPO, BbI3BAHHbIN
HerpaBbHbIM, OLLMGOYHBIM W HEGPEXHBIM MCTIONb30BaHVEM W3eMna. @ TpodyKLKMS, OnncaHHas B
[JaHHOM PYKOBOZACTBE, OTHOCUTCS K KATEropi «4aCTYHO 3aBEPLLIEHHON MaLLIHbI WA MeXaH3Ma», Co-
rnacHo anpekTiee 2006/42/CE. Mo, «4aCTUHHO 3aBEPLLEHHON MALLIMHOI WA MEXaHU3MOM» NOHIMAETCS!
COBOKYIMHOCTb KOMIMNIEKTYHOLLX, COCTABMSIOLLMX YACTIAYHO 3aBEPLLIEHHYHO MALLIMHY W MEXaH3M, KOTo-
Pble M0 OTAENBHOCTY HE MOTYT GbITb UCMOMb30BAHbI M0 HA3HAYEHID. HACTUHHO 3aBEPLLEHHbIE MALLMHbI
MpeaHa3HaYeHb! UCKMOYMTENBHO /1St BCTPOBHHOMO MOHTAXa Wi UHTErpauUnni B Apyrue MatlHb! uin
YACTUYHO 3aBEPLLIEHHDIE MALLIMHBI 11 MEXaHW3MbI /1St CO3LaHUS MaLLHbI, COOTBETCTBYIOLLEN TPEOOBa-
Huam [upektuebl 2006/42/CE. OkoHuaTenbHash coopka [0mKHA OCYLLECTBAATHCA B COOTBETCTBUAN C [u-
pexTvBoi 2006/42/CE (EBponeickas AMPEKTABa) 1 COOTBETCTBYIOLLAMIA AEACTBYIOLLAMI EBPOMEACKMM
HopMmaTtBamit. BBy BbILLIECKa3aHHOTO BCE OnepaLin, OnicaHHbIe B JaHHOM PYKOBOACTBE, [OMDKHbI
BbINOMHATHCS UCKIIOUUTENBHO KBAEILAPOBAHHBIM 11 KOMMETEHTHBIM MEPCOHaNoM @ [1por3BoanTENb
CHUMAET C CE0st BCAKYHO OTBETCTBEHHOCTb B CMy4ae MPUMEHEHWS NOMb30BATESIEM HEOPUTMHANBHBIX e-
Tanew; 310 NPUBEOET K CHATVIO M3OENUS C rapaHTUi © XPaHITE MHCTPYKLIMIO B Marke ¢ TEXHUYECKON
JOKYMEHTALMENA BMECTE C MHCTPYKLIMSMM Ha [Ipyrie YCTPOMCTBA, W CMONb30BAHHbIE AR CO3AaHIS 3TOiA
ABTOMATUYECKOM CUCTEMbI @ [1p0BEpLTE, YTOOhI AManasoH Temneparyp, ykasaHHblil B JAHHOM UHCTPYK-
LK, COOTBETCTBOBA TEMMEPATYPE OKDYXAOLLIEN CPEMIbl B MECTE YCTaHOBKY ® HeoOXQMMO BhIMONHSTH
MOHTAX, MPOBO/KY KaOENEN, ANEKTPUYECKIE NOAKIIOYEHNS W HANaAKY CUCTEMbI B COOTBETCTBIN C YCTa-
HOBMEHHbIMI MPABUNIAMM, Mepamit 6e30MacHOCTI U COOTBETCTBYHOLLIMM MCTIONb30BAHIEM, YKasaHHbIMM
B TEXHUYECKOW JIOKYMEHTALWI HA 3TV TOBapbl ® ECTN Kaberb aNeKTPONMTaHUS MOBPEXKIEH, OH JOMKEH
ObITb 3aMEHEH (1PMOIA-M3rOTOBITENEM, YTIONHOMOUEHHBIM LIEHTPOM TEXHUYECKON MOAEPMKY N KBa-
NMEULIMPOBAHHbIM MEPCOHANOM BO M36eXaHNe Mt0BbIX PIUCKOB © YOEMUTECH B OTCYTCTBIM HAMPSKEHIAS
ANEKTPOMATAHAS Nepes, BbINONHEHNEM MOHTaXHbIX paboT ® ABTOMATVKA HE MOMET 1CTONb30BATLCS C
BOPOTaMM, CHAOXEHHBIMM MELLEXOAHOM KaTIATKOIA, 3a VICKIIOYEHIEM TOV CUTYaLIM, KOrAa ABVKEHNE BO-
POT BO3MOMHO TObKO MPU YCTIOBIAM 00ECTIEYEHIS BE30MACHOM0 MONOKEHMS KTKIA ® YOEOUTECH B He-
BOSMOXXHOCTM 3aCTPEBAHMA MEX Y BOPOTAMI 11 OKDYKAIOLLMIA HEMOABIKHBIMIA YacTAMI B Pe3yfbTare
IBVDKEHISt CTBOPKM @ TTepes YCTaHOBKOI aBTOMATVKIA, NPOBEPLTE, YT0ObI BOPOTA Obl B CPABHOM
MEXaHIYECKOM COCTOSHMIA, MPaBWIbHO COANAHCKPOBaHbI 1 XOPOLLO 3aKPbIBAMNC: B Clyyae OTpiLa-
TeNbHOI OLIEHKI CrIeyeT MPMOCTAHOBUTL PABOTbI 10 00ECTIEYEHNS MONHOMO COOTBETCTBIS TPEGOBAHMSM
TEXHIKY 6E30MACHOCT © YOeIMTECh B TOM, YTO BOPOTA CTAOWIbHbI 11 KONECA UCTIPABHBI 11 HAZMEXALLIM
00pa3om CMasaHbl. @ HanpasnstoLLmii PernbC JOMKEH ObITb HAEXKHO 3aUKCPOBaH Ha JOPOXHOM Mo-
JIOTHE, MOMHOCTBHO BbICTYMATh Haj MOBEPXHOCTHHO 11 ObiTb aBCOMIOTHO POBHBIM AN 0GECneqeHms 6ec-
MPENSITCTBEHHOMO JIBVKEHMS BOPOT © BepxHIe HaNpaBNstoLLye CKOObI C PONMKaMIA He A0MKHbI BbI3bIBATb
TPEHUs © YOemUTeCh B HANMYMI KOHLIEBbIX BbIKMIOYATENEN OTKDbIBAHMS 11 3aKPbIBaHIAS @ 1151 YCTaHOBKIA
ABTOMATUKI BbIOEPUTE YCTOMUMBYIO MOHTAXHYHO MOBEPXHOCTB, 3aLLIMLLIEHHYO OT YiapoB @ YoeauTech B
HaMM4IM HEOOXOMMbIX MEXaHUYECKIX YTIOpOB @ ECNM aBTOMATVKA YCTAHABNMBAETCS HA BbICOTE MeHee
2,5 M Haj 3emner Wn [pyruM MoKPbITUEM, MPOBEPLTE HEOOXOMUMOCTb YCTAHOBKIA APYTAX 3aLLIMTHBIX
MPMCTIOCOONEH WK NMPEAYNPEMXAEHWA NS 3alWThl OT UCTOYHUKOB OMACHOCTEN @ 3anpeLLaeTcs
YCTaHABNMBATb ABTOMATUKY B NEPEBEPHYTOM BIAE VMK HA SNIEMEHTbI, CKIMOHHbIE K MPOrvbaHInto nop, agi-



CTBVEM CWIbl TKECTU. P11 HEOBXOAUMMOCTY UCTIONb3YATE YCUNUTENbHBIE AETANN B MECTAX KPEMneHus
® He yCTaHaBNMBaTE CTBOPKYA BOPOT Nof, YKIOHOM @ [poBepbTe, YT0Ob BOMN3M HE BbI0 MppUraLiiioH-
HbIX YCTPOMCTB, KOTOPbIE MOYT HAMOYATL MPUBOM, CH3Y © HeoBX0MOo COOBLLMTL NONb30BaTeNto 060
BCEX OCTATOMHbIX PUCKAX C MOMOLLIbK CrELMabHbIX CUMBOJIOB, PACrONOXEHHbIX Ha BIAIHOM MECTE, U
JIOXOO4MBO 0ObSCHEHBI KOHEYHOMY MONb30BATEND @ Orpaaute BECh YHaCTOK PaboThl aBTOMATUKI A
MPenoTBpaLLEHNs OCTyNa Ha HEro MOCTOPOHHIAX, B YACTHOCTW HECOBEPLLEHHONETHUX 11 AeTei © [Mpu
HEOOXOOMMOCT YCTAHOBUTE Ha BUIHOE MECTO MPEAYNPEXAALOLLE 3HAKM (HanpumMep, Tabnnyky Ha BO-
poTa) ® PeKOMEHyeTCs UCMONb30BaThb HAANEXALLIME CPEACTBA 3aLLMTHI BO 1308XKaHNE BOSHIKHOBEHMS!
0MaCHOCTEN MEXaHIHeCKOro MOBPEMIEHNS, CBSI3aHHbIX C MPUCYTCTBUEM JOAEN B 30HE PaboThl aBTOMa-
TVKKM (HanpUMep, NPenoTBPALLEHIS CAABMNBAHWA NabLIEB MEXY 3y64aTon PenKoi 1 LLIECTEPHEN) @
INEKTPUHECKIE KABEMMN IOMKHbI MPOXOAMTH Yepe3 KAOEMbHbIE CaNbHUKIA 11 HE IOMKHbI COMPIKACATHCA
C KOMMOHEHTaMI, HArpeBaOLLIMMMCS B XOME SKCrlyatalym (OBUraTeniemM, TpaHC(opMaropom v T.n.) @
JINs NOJKMOYEHNS K CETU ANEKTPONUTAHWS HEOOXOAMMO MPEAYCMOTPUTE aBTOMATUYECKIAN BbIKIHOYATENb
C PacCTOsHVEM MEXIY KOHTaKTaMIi He MeHee 3 MM, 00ECTeUMBAOLLIMIA 3aLLMTY OT nepeHanpshxeris Il
CTerneHu © Bce YCTPoiicTBa YrpaBMeHIs U KOHTPOMS OMKHbI YCTAHABMMBATLCA HA PACCTOSHIM He MeHee
1,85 M OT NeprMEeTPa 30HbI JIBVPKEHMS BOPOT WK TaM, e [0 HX HEBO3MOMHO [OTHYTLCS C BHELLHEN
CTOPOHbI @ BCe YCTpoiCcTBa YNpaBneHus B pexume «[prcyTCTBUE Oneparopa» JOMKHbI pacrnonararhbes
Ha BbICOTE HE MeHee 1,5 MeTpa 1 B HEoCTYNHOM /1S MOCTOPOHHUX MECTe @ [Ing MpoXOMaeHus 1c-
MbITAHWS HA COOTBETCTBYIE TONKAOLLIErO YCUMNS HOPMATABAM WCTIONb3YIATE MPABUbHO YCTAHOBEHHbIN
YyBCTBIATENbHBIA MPOIIb U BbIMONHUTE TPEOYEMble PErynMPOBKX @ Tepes Caadeil aBTOMATVHECKON
CICTEMbI NOMb30BATENH, MPOBEPLTE €6 HA COOTBETCTBYE rapMOHM3VPOBAHHBIM CTaHAapTaM [MpeKTVBbI
0 MaLmHHOM o6opynoBaHun 2006/42/CE. YoeauTech B TOM, YTO aBTOMATVKa Oblna NpaBuibHO OTpe-
TYMPOBaHA, W YTO YCTPOICTBA BE30MACHOCTH, TaKIE KaK CUCTEMA PYYHON PasBroOKMPOBKIA, paboTatoT
KOPPEKTHO ® [1oBeCHTE NaMSTKy 00 UCTIONb30BAHWM CCTEMbI PYYHON PasNOKVUPOBKYA PSLOM C COOTBET-
CTBYIOLLIMM MEXaH/3MoM ® [NepeaaiiTe KOHEYHOMY MONb30BATEN0 BCE MHCTPYKLMM MO SKCMyaTaLum
KOMMOHEHTOB, 13 KOTOPbIX COCTOUT KOHEYHAs aBToMartuyeckas cucrema. @ |/|3,£|,€J'|I/Ie B OpVII'l/IHaJ'IbHOVl
YMAKOBKE KOMMaHWW-MPOM3BOANTENS MOXET TPAHCTIOPTUPOBATLCS TOMBKO B 3aKPBITOM BIAE (B KENe3-
HOLOPOXHBIX BArOHaX, KOHTEHEPaX, 3aKPbITOM aBTOTPAHCTIOPTE). © B Cryyae 00HapyXeHist HeMCTpaB-
HOCTV HEOOXOMMAMO MPEKPATUTD SKCTyaTaLMi0 1 CBA3ATHCS C aBTOPM30BAHHBIM CEPBUCHBIM LIEHTPOM.
[lata W3roToBMEHMS YkasaHa B MApTVM MPOOYKLMAM, HaMeyaraHHOW Ha STUKETKE U3OEns.
Moy HEobXOOVMOCTW CBSKUTECH C Hami no agpecy hitps://www.came.com/global/en/contact-us.
C 0BLLMAMK YCRIOBUSMIA MPOAKM MOXHO O3HAKOMUTBCS B OULMANBHBIX MpercKkypaHTax Came.

- Ha pycyHKe 0TMEeYEeHbI OCHOBHbIE UCTOYHUKN ONACHOCTY LTS JIKOAEH -

0MAaCHOCTb NOPaXXeHUst ANEKTPUHECKNM TOKOM;

0nacHOCTb CAaB/IMBaHNA HOT;

@ 0nacHOCTb CoaB/iMBaHNS,

0MacHOCTb TPABMUPOBAHNS PYK; P ¥

® 3anpeLLeH Npoxof, Bo BpeMst paboTbl aBTOMATIAECKON CUCTEMI.
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ABTOMATMKA, YKOMMIEKTOBAHHAS MNaTOd YNpaBfieHWsl, SHKOAEPOM C (DYHKLMEA KOHTPONS [OBUXKEHUS W
00OHAPYXXEHUST NPENSATCTBUN 11 MEXAHUYECKVIMIA KOHLIEBBIMIA BBIKMOYATENSAMM, ANSt OTKATHbIX BOPOT Maccom [0
1000 Kr u pavHon o 20 M.

HA3HAYEHUE

ABTOMATMKA NpeHasHayeHa [1s aBToMaTM3aLy OTKATHBIX BOPOT B YAaCTHBIX XMIbIX JOMaX 1 KOMM/EKcax.
3anpeLyaeTcs 1CroNb30BaTh YCTPOMCTBO He M0 HA3HAYEHMIO 1 YCTaHaBNMBATL €r0 METOAAMU, OT/IMYHBIMY OT
OMMCaHHbIX B HACTOALLEN WHCTPYKLMN.

OFPAHWYEHUA B NCNONb30BAHUN

Mogenb BXVO4AGF  BXVOGAGF -BXVO6RGF ~ BXVO10AGF - BXVO10RGF
MakcumarnsHas jimHa CTBOPKY (M) 14 18 20

Makc. macca CTBOpKM (Kr) 400 600 1000

Mogynb wecTepHn 4 4 4

TEXHWYECKWNE XAPAKTEPUCTUKN

Mopenb BXVO4AGF BXVO6AGF BXVO10AGF BXVO6RGF BXV010RGF
Knacc saumtbi (IP) 54 54 54 54 54
HanpspkeHvne anektponutaHus (B,

50/60 ) ~230 ~230 ~230 ~12 ~120
AnekTponuTanue motopa (B) =24B =248 =24B =24B =24B
(I'IBoTT)pecneHme B PEXMME OXKWaHust 5,5 55 55 55 55
[NoTpebneHue B pexume 0X1aaHns

¢ mogynem RGP1 (BT) 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Makc. MoLLHOCTb (BT) 240 240 360 240 360
/IHTEHCVBHOCTb UCMONb30BaHMS IHTEHCMBHOIO MCMO/b30BAHIA

fyv;)a(”%o” paBoWX  TEMNEPA- o) 55 90— 455 -20— 455 -20—+55 -20—+55

Tonkatoee yeunue (H) 250 330 450 330 450
MakKc. CKOPOCTb ABWXKEHUS (M/MUH) 22 20 20 20 20
Knacc ycTponctea | | | | |
Macca (kr) 10 11,5 12 11,5 12
Température de stockage (°C)* 20470 20470 -20++470 -20++70 -20++70

Durée de vie moyenne (Cycles)** 150000 150000 150000 150000 150000

(*) Nepea ycTaHOBKOW M3aeNne HeOBXOAMMO XPaHUTb NPY KOMHATHO! TeMNepaType, eCi TPaHCTMOPTUPOBKA
VNN XPaHEHVE Ha CKNaZie OCYLIECTBASNNCH NPU KPAHE BLICOKNX WITN HU3KMX TEMMEpaTypax.

(**) YKasaHHbIA CPemHUIA CPOK CRYXObl U3AENNS HOCUT WUCKIHYUTENbHO OPUEHTUPOBOYHbIN XapakTep U
PaccyMTbIBAETCS C YY4ETOM CTAHAAPTHbBIX YCIOBUIA KCMyaTauii, MPaBuibHOTO MOHTXA M TEXHUYECKOrO
06CNY)XNBAHNA M3AENNs B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMAMM, COAEPXKALUMMMCS B HACTOSILLEM PYKOBOACTBE
CAME. Ha 3T0 3HayeHue Takxe CYLLECTBEHHO BAWSIOT Apyriue nepemeHHble (hakTopbl, BKIOYAs, Cpeau
Mpoyero, KMMaTUYeCcKe 1 MOrogHble ycnosusi. He cnepyet nytaTb CPeAHWA CPOK CAYXObl U3fenus ¢
rapaHTien Ha Hero.



10. HanpasnstoLme ckobbl C ponnkamm
11. Pa3BeTBUTENbHbIN KOnoaeL,
12. YyBCTBUTENbHbIA NPODUb
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BAPVAHT TUMOBOW YCTAHOBKM

ABTOMaTUKA
Ynopbl KOHLIEBbIX BbIKItOYaTeNel
3ybyartas peiika
CynTbiBaTEND

CurHanbHas namna
DOTOINEMEHTI

CToiiKK nop, (pOTO3NEMEHTbI
MexaHu4eckyie ynopbl
Mynst Y
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OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

1. Kpblwka 12. [nata ynpasnexus
2. MecToycTaHoBKMNNaTblaBapuiHoroanektponutatusRLB  13. [lepxarenb nnartbl yrpasneHus
3. Motop-peaykTop 14. Mecto yctaHoBku moayns UR042
4. MoHTaXHOE 0CHOBaHMe 15. MecTo ycTaHoBku Moayns RGP1
5. TpaHcopmatop 16. MecTo yCTaHOBKM TepMOCTaTa C KapTPUIKEM
6. MexaHnyecKmit KOHLIEBOW BbIKNIOYaTeNb 17. Pblyar pa36iioki1poBKm
7. OTBEPCTUE ANS NPOKNAAKI Kabens yeTpolicTBa 18. 3amok
Pa36/10KNPOBKY 19. Ynopbl KOHLIEBbIX BbIKMHOYaTENEN
8. MecTo ycTaHoBKM aaT4mko SMA 20. MuKpoBbIKH04aTENb 6830MaCHOCTH
9. MeCTo yCTaHOBKM 2 aKKyMYNATOPOB aBapuitHoro nutanms — 21. MecTo ycTaHosku Mogyns RGSM001/S
10. GynnopT nnarbl 22.Oepput

11. 3alwuTHas KpbilLKa nnarbl

>
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OBLUWE UHCTPYKLIUN N0 MOHTAXY

A MOHTaX [J0/KEH NPON3BOAUTLCS KBANM(ULIMPOBAHHBIM NEPCOHANOM B MOSIHOM COOTBETCTBUI C TPEGOBAHUAMM
JEUCTBYIOLMX HOPM 6E30MaCHOCTY.

NPEJABAPUTEJIbHbIE MPOBEPKK

A Tlepef Hauanom MOHTaXHbIX PAGOT BbINOMHUTE ClIeAyoLLEee:

« MpocneauTe 3a Tem, YToObI HaNPaBMsSoLLMe CKOGb C PONMKAMM He BbI3bIBAN TPEHNS.

« lpoBePLTE HaMMuMe OrpaHNuMTENeil Xoaa BOPOT NP OTKPbIBAHNM 11 3aKPbIBAHWN.

« Y6enuTech B TOM, Y4TO MECTO KpemneHust NpYBoaa 3alliMlieHo OT BO3MOXHbIX MOBPEMXEHMIA, @ MOHTaXHAS
MoBEPXHOCTb 06NafaeT JOCTATOYHON NPOUHOCTHIO.

« [MpUroTOBLTE NOTKW 11 KaHanbl NS MPOTSHKKN KaGens, rapaHTUPYIOLLYE HAZEXKHYIO 3allTy OT MeXaHN4ecKux
MOBPEXAEHWA.



TUN N MUHUMATbHOE CEYEHUE KABENEN

[inuna kabens
MopgknioyeHne
<20m 20<30m
ANeKTponuTaHue nnatbl ynpasnexus, ~230 B 36 %15 2 3625 2
(1P+N-+PE)
YCTpOMCTBa CUrHanM3aLmum 2x0,5 Mm2
YCTponcTBa ynpasneHus 2x0,5 Mm2

(nepeparymkn =2 x 0,5 MM2)

YcTponcTBa 6e30MacHOCTM ((DOTO3IEMEHTBI
. @ ) (mpuemHnkn =2 x 0,5 MM2)

[Tpu HanpskeHnn 230 B 1 npuMeHeHnn CHapy X He0OX0AMMO 1CMonb3oBaTth kabenu Tuna HO5RN-F
cootBeTcTBylowme 60245 [EC 57 (IEC); B noMeLLeHNsIX cneayeT Mcnonb3oBath kabenu tuna HO5VV-F,
cooTBeTcTBytoLMe 60227 IEC 53 (IEC). [1ns aneKTpONUTaHNs yCTPONCTB HanpsKeHeM a0 48 B MOXHO
ncnonb3osatb kabenb FROR 20-22 11, cootseTcTBYtOWMIA EN 50267-2-1 (CE).

[Ing noaKNIOYeHMs aHTEHHbI NCNONb3yiiTe Kabenb Tna RG58 (pekomeHayeTes AN pacCTOSHNA 10
5 wm).
[ns cuuxpoHHoro noakntoyeHns n CRP ncnonb3yinte kabens tuna UTP CATS (go 1000 m).

Ecnu anuHa kabens oTAnyaeTcs OT NPUBEAEHHON B Tabnuue, ero CevyeHue onpefensercs Ha
OCHOBaHUM peanbHOro MOTPEONEHNs TOKa MOAKMOYEHHBIMW YCTPOACTBAMU M B COOTBETCTBUM C
yKasaHuamu, cogepxalumics 8 HopmaTuee GEI EN 60204-1.

[ins nocnenoBatenbHbIX NOAKIIOYEHWA, NPeLyCMaTPUBAIOLLMX OOMbLIYID HArpysky Ha TOT Xe
YYacTOK Lienu, 3Ha4eHust B TabnuULE A0MKHbI ObiTb MEPECMOTPEHbI C YYETOM peanbHbIX NokasaTenen
notpebnenns 1 HakTU4ecKnx paccTosHWA. Mpy NOAKMIOYEHU YCTPOICTB, HE paccMaTpuBaeMbix B
JAHHON UHCTPYKLWNW, CNeayeT PyKOBOACTBOBATLCS TEXHUYECKON A0OKYMEHTALE Ha COOTBETCTBYIOLLEE
n3aenve.
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YCTAHOBKA

A\ TIpUBEEHHbIE HIDKE PUCYHKI HOCAT UIMIOCTPATUBHBIA XapakTep, Tak Kak MpOCTPaHCTBO /1S KpenneHus
ABTOMATVKI 11 [IOMONHUTENbHbIX MPUHAANEXHOCTEA MOXKET MEHATLCA OT Chydas K ciydato. Beibop Haubonee
MOAXOAALLEro PELLeHUA JOMKEH OCYLLECTBAATLCS YCTAHOBLUMKOM HA MECTe.

NMPOKNAJKA rO®PUPOBAHHBIX TPYB

BbINOnHITE BbIEMKY FPYHTA NOL, ONanyoky.

MoproToBbTe TPYObI M rOCPOLLAAHTI /1 MPOBOAOB 11 Kabenem, nayLumx oT pasBeTBUTENbHOMO KONoaLaA.

[inst noaKnto4eHst NprBofia PEKOMEH/YETCS CMob30BaTh rodprpoBaHHyto Tpy6y @40 MM, a s akceccyapoB
— Tpy6bl @25 MM.

MoaroToBbTe rodpKPOBaHHyt0 Tpydy @ 20 MM A5 NPOKNAAKK Kabens HapyXHOro YCTPOACTBA Pa3BNOKMPOBKY .

KonnyecTBo Tro(pOLLNAHIOB 3aBUCUT OT BapuaHTa aBTOMATWYECKOW CUCTEMbl M MPEAYCMOTPEHHbIX

YCTAHOBWUTE MOHTAXKHOE OCHOBAHMUE.

[NogroToBbTe Onmanyoky OOMbLUIETO, YEM MOHTAXHOE OCHOBAHWE, pasmepa W ycTaHoBUTE ee B amy. Onanybka
JI0MKHA NOAHUMATBLCS HaJ, YPOBHEM rPpyHTa Ha 50 MM.

BcTaBbTe XenesHyo CeTKy BHYTPb 0nanyoku Ans apMupoBaHus 6eTOHa.

BcTaBbTe BUHTHI B MOHTQXXHOE OCHOBaHIIE 11 3ath1KCUPYIATE VX C MOMOLLbIO LLIAAG 1 raek. [1pu NoMOLLY OTBEPTKY
1 MNOCKOryOLEB OTOrHUTE BbIOWTHIE B MOHTAXKHOM OCHOBaHUM CKOOKM.




Ecnm B cucTeme yxe npeaycMOTPeHa 3yGyaTast peiika, yCTaHoBITE MOHTXXHOE OCHOBaHME, COGMofast YkasaHHbIe
Ha PUCYHKE PacCTOsHMS.
BHmaHme! TpyGbl AOKHbI MPOXOAUTh YEPEes CrieLnanbHoO NPedyCMOTPEHHbIE [ifist 3TOM0 0TBEPCTHA.

3anonHnTe onayoky LEMEHTHBIM PpacTBOPOM. MOHTaXXHOE OCHOBAHIE [OMKHO ObITb aGCOMIOTHO POBHBIM, PE3b6a
BUHTOB JIOMKHA HAXOANTLCS MONHOCTLIO HA MOBEPXHOCTH.

MozoxauTe He MeHee 24 4acos, YTOObI PACTBOP MOMHOCTBIO 3aTBEPIEN.

Ynanute onany6ky, 3acbinsTe NPOCTPAHCTBO BOKPYT LIEMEHTHOMO B10Ka 3eMIei.

OTBUHTUTE Talikn 11 CHUMUTE LLIAObI C BUHTOB.
BcTaBbTe anekTpuyeckue Kabenu B TpyObl TakiM 06pa3oM, YTOOb! OHM BLICTYNAAM Kak MUHAMYM Ha 600 MM.
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NnoAroToBKA NMPMBOAA

CHUMWTE KPbILLKY MPUBOLA, OTBEPHYB GOKOBbIE BIHTBI.
YCTaHOBITE NPUBOJ, HA MOHTAXHOE OCHOBaHME.
BHIMaHme! dnekTpudeckue Kabenu JOmKHbI MPOXOANTb N0 KOPNycoM NprBoga.

BbiMonHMTE OTBEPCTYS B CAJIbHIKE, MPOTAHITE YEPE3 HEro MPOBOJIA U BCTABLTE B CNELMANIbHO MPELYCMOTPEHHOE
IS HEro 0TBepCTE.

MpuUnoaHUMITE NPUBOA Hal, MOHT&XHBIM OCHOBaHWEM Ha 5-10 MM, WCMONMb3ys CTasbHble PEryvpoBOYHbIE
LUMWNBKK, 4TOObI NO3[HEE NPOM3BECTY PEMYIMPOBKY 3aALEMEHNS MEXY LLIECTEPHEN 1 3y64aTON PEKON.
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KPEMJIEHUE 3YBYATOWN PENKK

Ecnu 3ybuaras peiika yxe npenycMoTpeHa, HeobXxoauMO NEpenTi HEMOCPECTBEHHO K PErynnpoBKE pac-
CTOSIHUS B Nape «3y64aToe Koneco - 3ybyatast perka».

- pa3bnokupyinTe npueog, (cmotpute pasaen o PASB/TOKPOBKE MPVIBOA);

- YCTaHOBITE 3y64aTyto PErKy Ha LWECTEPHIO NPUBOAA;

- NpUBApPUTE U NPUKPENUTE 3y64aTyIo Peiiky K BOPOTam No BCEWN [yInHE.

Mpu coeanHEHNM MOLYNEN UCMONb3YIATE JOMOMHATENbBHBIA KYCOK periku 1 iBe C-06pasHble CTPYOLMHDI.

PEFYJIIPOBKA PACCTOSHUS MEXXAY LUECTEPHEMN W PENKON

OTKpOWiTe 1 3aKPOIATE BOPOTA BPYYHYt0, 3aTEM OTPEryNMpyiTe PacCcTOsHWE OT LECTEPHU [0 3y64aTON PeikiA,
CMONb3YS LWNANBKIA C PE3b00I (IS BEPTUKAbHOM HACTPOMKYA) U OBATTbHbIE OTBEPCTUS (4M1S1 FOPU30HTasbHOM
HaCTPOWKK). 3TO NO3BONMUT W36EXaTb U3NULIHErO AABNEHNS

BOPOT Ha NMpuBO,
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KPEMNEHWUE NMPUBOAA

M0 OKOHYaHMM PEryNNPOBKIA 3aUKCUPYIATE MPUBOL, HA MOHTAXKHOM OCHOBAHIM C NOMOLLBIO LLAIAG 11 ragek.

PEF'YJINPOBKA KPANHWX MOJIOXKEHUI

[pw OTKPbIBAHNN:
- OTKpoWTE BOpoTa @;

- YCTAHOBWTE YMOP KOHLIEBOrO BbIKMHOYATENS OTKPbIBAHWS Ha 3y6uaTyto peiky Tak, YTobbl OH Conpukacancs ¢

MUKPOBBIKIIOHATENEM (MPYXKMHOWM), U 3aUKCUPYITE €ro BUHTaMn @ ©.

2 11

r

[Tpn 3aKpbIBaHUK:
- 3aKpoiiTe BopoTa @;

- YCTAHOBWTE YMOP KOHLIEBOrO BHIKMIOYATENS 3aKPbIBAHUA HA 3yGUaTylo PeiiKy Tak, 4Tobbl OH compuKacancs ¢

MUKPOBBIKIKOYATENEM (MPYXKWUHOW), U 3aUKCUPYITE ero BuHTaMm © @.
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JJIEKTPUHECKUE NOAKIHOYEHNA U NPOrPAMMUPOBAHUE

A\ BHmanue! Mepep Hadanom paboT no aKcnyaTauun, PEMOHTY, HACTPOVIKE U PETYNIMPOBKE 610Ka ynpas/ieHus
OTKIIOUUTE CETEBOE ANEKTPOMMUTAHNE U/UNN BbITALLMTE aKKyMYNATOPbI.

HanpspkeHne anekTponuTaHus nnatbl W YCTPOWCTB yrpasneHns: ~/=24 B.

YCTaHOBKA (DYHKLWA BXOAHbIX/BbIXOLAHBIX KOHTAKTOB, PEXIMOB PabOThl 1 PETyNMPOBOK OCYLUECTBNSIETCH C
MOMOLLbKO aucnnes 6/10Kka yrnpaBneHus.

Bce noaKmioyeHns 3aLuLLeHbl NaBKyMI NpeaoXpanHnTeNsmu.

[InaBkue npepoxpaHnTenn IN7V

LINE - BxogHoii 1,6 A-F (~230B) / 3,15 A-F (~120 B)

ACCESSORIES - Akceccyapbl 2 A-F (~230B) / 2 A-F (~120 B)
OCHOBHbIE KOMIMOHEHTbI

1. KOHTaKTbl NOAKIIOYEHUS MOTOP-PeyKTopa

2. KOHTaKTbl MOAKIIOYEHUS 3HKOAEPa E

3. KOHTaKTbl NOAKIOYEHNS KOHLEBBIX BbIKNKOYATENEN . .

4, KOHTAKTbl MOAKMIOYEHUS YCTPOICTB  YNpaBNeHus 1 ° mﬂ% Hm ° mﬂ I ﬂlﬂm R

6e30nacHoCcTy ° ° W °

5. KOHTaKTbl MOAKIIOYEHINS aHTEHHbI |

6. Pasbem s nnarbl paayonpuemHuka AF =

7. Pasbem Ang KapTbl NamsTy

8. Pasbem ana nnatel R700/R800 37

9. Pasvem ana nnarel RSE CE G

10. Pasbem ans nnatbl RIOCNBWS @7*%3%&

11. [ducnnen (2] on o

12. KHOMKy nporpammmpoBaHus

13.  KOHTaKTbI NOZKMHOUEHNS 151 CUHXPOHHOV paboTsl i CRP
14. KOHTaKTbl NOAKHOYEHNS KOAOHAO0PHON KnaBKaTypbl
15. KOHTaKTbl MOAKIIOYEHNS MPOKCUMIATU-CUUTLIBATENS o e
16. Pasbem ans moayns GSM

17. KoHTaKTbl NoakmoyeHns moayns RGP1

18. KOHTaKTbl NOAKMIOYEHNS CUTHANBHBIX YCTPOCTB
19. [lpenoxpaHnTenb akceccyapos = =
20. KOHTaKTbI 3/1eKTPONUTaHUS NaThl ynpaBieHus

21. BxomHoi npenoxpaHnTenb

22. KOHTaKTbl 3/1eKTPONUTaHNS

D
® !

e
HEHD
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IJIEKTPOMUTAHUE

@ BxozHolt peaoxpaHnTens

O DasHbiii npoBos,

O Hynesoii nposoz
MpoBog, 3a3emneHns

O Oepput
HaneHsTe npunaraembii (eppuToBbIi nbTp Ha

Kabenb NUTaHus.

Kabenb §omkeH NpoiTy Yepes (heppuToBbii
(hunbTp 2 pasa (2 nosopoTa).

[T w
= —
mler—+—
Ojet— - —
0=+ —
-
3ABOJCKUE NOAKTHYEHUA
—
[L1]| = {— 3enenbiit
E = |— KpacHbiit
v [ 3eneHblit ——©
w |\ [IT)—— KopuyHeBbiii ——o
+ @— Benslit ——o
; P 0paH>Kesb|l7|$|
o % benbiit
S L KpacHbii
OpaHxesblit

~230B, 50/60 Iy,

KOHTaKTbI aneKTPONMTaHNs akceccyapos ~/=24 B, 40 BT (makc.)

YCTPOWCTBA CUTHANU3ALN

——

EEEE

E 5

10 11

L

e

—

KOHTaKTbl aNeKTpoNUTaHUs NaTbl ynpasnexus ~/=24 B

:@ID MpuBon =24 B

IHKOZED

KOHLIEBOI BbIKNKOYATENb OTKPbIBAHNS (HOPMAnbHO-
3aMKHYTbIE KOHTAKTbI)

KOHLEBOI BbIK/HOYATENb 3aKPbIBAHWS (HOPMabHO-3aMKHYTbIE
KOHTaKTbl)

Jlamna-uHaukatop «BopoTbl OTKPbITHI»
(Makc. Harpyska KoHTakTa ~/=24 B — 3 Br)
CM. HacTpoiiku (yHKLn «F 10>,

KoHTaKTbl NOAKNIOYEHNS CUrHATIBHOI NamMbl WK NaMMbl-LKMKNa
(maxc. Harpyska: ~/=24 B, 25 Br).
CM. HacTpoiiKK (yHKLMN «F 18>,



YCTPOWCTBA YNPABJIEHUSA

BHAMAHWE! Mepen Tem Kak ycTaHoBWTb Ntobyto nnaty (Hanpumep: AF, R800), OTKITOYUTE 3MNEKTPOMTAHNE
11 OTCOEZMHNTE aKKYMYNISTOPbI MPK X HAUYWN.

[MpOKCUMUTM-CUNTBIBATEND WK
CUATbIBATENTb MArHUTHBIX KapT

YepHbiit
KpacHblit

L DyHKLA OTKPBITH-3AKPBITD-
Egﬁl“j'R%”jz)“"oﬂy”” VBMERVTD HATTPABIIFHVE
Y (MOLLAr0BBbI PEXKMM) C MOMOLLbO
Pasbem GSM YCTPOVACTBA YNPaBNeHIs (HopManbHO-

He pacoTaeT, ecnm f
Pasbem ans nnatel R700 PaSOMKHYTHIE KOHTAKT).
OAKHOETCA MOZYIIb an KaYeCTBE ALTEPHATUBbI MM

9 ICMONb30BAHNS —o .
RGP1. (Fﬁ)HOKCMCMslq'M?ganbIBHTe 9 _°I=1 MPOrPaMMMPOBAHI (YHKLIMIA MOXKHO
WM CUMTIBATENS yCTaHoBuTb pexim «OTKPbITh-CTOMN-
MarHATHBIX KapT) Wi SAKPbITb> (nocnesoBaTentbHbI M T.4,).
R800 (1151 NCoAb30BaHNs G, HaCTO/iK/ CoyHkLm <F 7>.
KOZOHAOOPHOM KNaBnaTypbl).
N OyHKuMA «OTKPbITb» nim
LET® o «YACTUYHOE OTKPbIBAHUE>
=g AR | 2 c nomoLLbio ycTpoiicTBa
—=E | '88 w ~ — YMPABEHMS (HOPMATBHO-
- | n=® < =t Pa3OMKHYTbIE KOHTaKTbI).
% ; N : - : o T CM. HACTPOIKM (yHKLWN <F 8>,
[N | |
ﬁ =7| ! ! : : 5 L=ty
o || ] —- - Korka «CTOl (HopmarbHo-
(] sy n @ | 3AMKHYTbIE KOHTAKTH). [laHHas KHoMka
== i M03BONIAET OCTAHOBUTH [IBIDKEHIE
'—k o _'gl BOPOT C MOCTIEYHOLLIAM VICKIIOHEHVEM
9 — LSl UyKna aBTOMATUYECKOro
" 3aKPbIBaHKS. [ BO30OHOBSIEHMS
Pasbem nof nnaty paanonpnemMHnka IJ,BE[))KGHVH HeggxoﬂMMO HaXXaTb
AF (AF868 unm AF4SS) and COOTBETCTBYHOLLIYK) KHOMKY
ANCTaHUMOHHOMO ynpaB/ieHNsa YTpaBIIEHVs i nyanaﬂy Cm.
> HACTOVKA COYHKLYMN <F 15,
L oY Arenna c kadenem RG58 ans

————o—{ AWCTaHLMOHHOrO YNpaBNeHNA.
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YCTPOMNCTBA BE30MACHOCTH

DoT03NEMEHTDI

Bbibepute pexum pabotbl angd koHTaktoB CX wm CY (HOPManbHO-3aMKHYTBIX), MPEAHa3HaYeHHbIX s
NOAKIIOYEHNS YCTPOCTB 6€30MaCHOCTK, Hanpumep, (OTO3NIEMEHTOB.

Pexxum pabotbl KoHTakToB CX (PyHKUKS F2) nnu CY (OyHkuns F3) BbiGupaeTcs B MeHio «OyHKummr». MoryT 6biTh
BbIOPaHbI CIEAYIOLLVE PEXIMbI PabOThI:

- C1: «OTKpbIBaHWE B PEXXIME 3aKPbIBaHWS». Pa3MblkaHNe KOHTAKTOB BO BPEMS 3aKPbIBAHWS BOPOT NPUBOAUT K
M3MEHEHWNIO HANpPaB/EHNs ABUKEHNS HA NPOTUBOMONOXHOE, BMIOTb L0 MOSIHOMO OTKPbIBAHMS.

- 02: «3aKpblBaHMe B PeXXVIMe OTKPbIBaHUS». Pa3MblkaHe KOHTaKTOB BO BPEMS OTKPbIBAHMS BOPOT NPUBOAUT K
M3MEHEHII0 HanpaBeHNs ABWKEHNS HA NMPOTUBOMONOXHOE, BMOTb 10 MOSIHOMO 3aKPbIBAHNS.

- C3: «HacTuyHblii cTon». OCTaHOBKA ABWXKYLLMXCH BOPOT C MOCNEAYIOLWMM BKIIOYEHUEM ABTOMATUYECKOTO
peXuMa 3aKpbIBaHNS (ECNN 3Ta PYHKUMS BbiOpaHa);

- C4: «Q6Hapy)xeHe NpensTcTBUs». BopoTa 0CTaHABNMBAIOTCS NP 06HAPYXEHUI NPENSTCTBIS U BO30OHOBASIHOT
IBVDKEHIE MOCIIE er0 MCYE3HOBEHWS UV YCTPAHEHUS.

Ecnn koHTakTbl CX 1 CY He MCnoNb3yioTes, OTKIYUTE VX NPY NPOrpaMMUPOBAHAN (hyHKLIMIA.

11 23 7| [10TS 2 CXCY| [FCFA F Eﬁzsrw 10TS 2 CX CY| |FC
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A
|
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YyecTBUTENbHBbIE NPOUNU

Bbibepute pexum paboTbl Ang KoHTaktoB CX win CY (HOPMasibHO-3aMKHYTBIX), MPeAHA3HAYeHHbIX A5
MOLKMIOYEHNS YCTPOMCTB 6e30MaCHOCTM, HANpPUMeEp, YyBCTBUTENbHBIX MPOINEN.

Pexxum paboTbl KoHTakToB CX (PyHKUMs F2) nam CY (OyHKUms F3) BbIGUpaeTes B MeHto «DyHKLu». MoryT 6biTh
BbIOPHbI CEAYIOLLME PEXVMBI PAOOTHI:

- C7: «OTKpbIBaHIE B PEXMME 3aKPbIBaHNS». Pa3MblkaHne KOHTAKTOB BO BPEMS 3aKPbIBaHNst BOPOT NPUBOANT K
VI3MEHEHNIO HANPAaBMEHNS [BIKEHNS HA NPOTUBOMONOXKHOE, BMOTb A0 MOSHOM0 OTKPLIBAHMS.

- (8: «3aKpbiBaH1e B PeXXVIME OTKPbIBAHUA». Pa3MblKaHUEe KOHTAKTOB BO BPEMS OTKPbIBAHUSA BOPOT MPUBOZUT K
M3MEHEHWNI0 HANpPaBeHNA ABWKEHNS HA NPOTUBOMONOXHOE, Br/IOTb 10 MOSIHOMO 3aKPbIBaHNS.

Ecnn koHTakTbl CX 1 CY He MCnonb3yioTes, OTKIIOYUTE VX NPV NPOrpaMMUPOBaHAN (hyHKLINIA.
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MogkntoueHme ycTPoncTB 6€30NaCHOCTU (TECTMPOBaHME)

Kaablii pa3 npu nofaye komaH/bl Ha OTKPbIBaHe UK 3aKpbiBaHe nnata ynpasieHus NpoBepsieT paboTocno-
COBHOCTb YCTPOACTB 6830MaCHOCTY (HanpyMep: OTOANEMEHTOB).

Moy 06HAPYXEHUW OTKOHEHWIA B paboTe YCTPOCTB 630MacHOCTY Ntobas KoMaHa ynpaenexus 6rokupyeTes, a
Ha [MCnnee NosiBNSETCS CO0OLIEHUE <E 4»,

AKTUBMPYITE (DYHKLMIO F5 € MOMOLLIbIO MEHIO NPOrpamMmMUpoOBaHuns (DYHKLMIA.
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BECMPOBOJHBIE YCTPONCTBA RIO

Bcrasbte nnaty RIOCN8WS B crneuyanbHblil pasbeM Ha niate ynpasieHus.
BbibepuTe (yHKLMIO, NprcBanBaemMyto 6ecnpoBOHOMY YCTpolcTBy (FE5, F66, F67 1 F68).

Hactporite 6ecnpoBofHble yctporcta (RIOED8WS, RIOPH8WS wn RIOLX8WS), cnemys MHCTpyKUMAM,
COLEPXKALMMCS B PYKOBOACTBAX MO YCTAHOBKE KXKAOI0 akCceccyapa.

Ecnu ycTpoicTea He HacTpoeHbl ¢ momolpto nnatsl RIOCNSWS, Ha aucnnee nosBUTCS COOOLLEHWE 06
oLmoKe «E 18».

A\ B cnyyae paaronomex 6ecnpoBoaHas crctema 6oKMpyeT HopMalbHyo paboTy aBToMaTiki, a Ha Aucnnee
NosIBASIETCS COOBLLEHNE 06 oLwmnbKe «E 17».

RIOED8WS RIOPH8WS RIOLX8WS

NOAKJIIOYEHUE ANA CUHXPOHHOW PABOTbI M CRP (CAME REMOTE PROTOCOL)

Cm. naparpac «10AKIIOHEHNE Bcrasbre nnary RSE.
[Nt CUHXPOHHOW PABOTHI C
LIEHTPAJTN30BAHHBIM YMPABJTEHVEM>.
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OMUCAHUE YCTPOMCTB MPOrPAMMWPOBAHUS

[vcnnen ——= H

KHonka ESC cnyxuT ang: Kronka ENTER cnyxut gna:

- BbIXOZA U3 MEHIO; _ . . 4_ - BX0Za B MEHI0;

- OTMeHbl BblGopa. Esc - MOATBEPXAEHNS U COXPAHEHIS

- BO Bpemst paboThl 3HAYeHNs BbIGPAHHOTO NapameTpa.
BbIMOMHAET PYHKUMIO \ /

komatapl «CTOM. KHONKY < > cnyxaT ang:

- NEPEMELLLEHIS 1O MEHIO;
- YBENMYEHNS UMW YMEHbLLEHIS 3Ha4eHNs BbIGPaHHOMO
napamerpa.

- N10CNe KaNMOPOBKI ABVKEHNS OHYI NO3BONSIHOT
BbINONHATL KomaHzy «OTKPbITb» unn «3AKPbITb».

MEHIO «®YHKLIUN»

() BAXXHO! HayHuTe nporpammupoBatue ¢ chyHkuuii «<YCTAHOBKA TUMA MOTOPA» (A1), <HANPABJTIEHUE
OTKPbIBAHUSA» (F54), «CTOM>» (F1) n «<KAJINBPOBKA JABVXXEHUSA> (A3).

A TlporpaMmupoBaHne MOXKHO BbINOJHATb, TONbKO KOraa aBToMaTuka He paboTaer.

(1 B namaTi MOXHO COXpaHUTb A0 250 nonb3oBateneil.

3 Korga MeHI0 aKTUBHO, yNPaB/IeHNE aBTOMATUKOW HEBO3MOXKHO.

HopManbHO-3aMKHYTble  KOHTaKTbl — [laHHas (yHKLMA MO3BOASIET OCTAHOBMTH
OVHKLMS «Cromy  BOPOT C NOCTEAYIOULM VICKTIOHEHMEM LUKTTA aBTOMATUECKOT 3aKDbIBAHNA. [inq
F{ OYHKU g BO30GHOBMIEHUS [BIKEHWS BOPOT HEOGXOMAMO WCMONb30BATh COOTBETCTBYIOLLEE
-2 YCTPOWCTBO YNpaBreHns. YCTPocTBO 6e30MacHOCTI NOAKIOYAETCS K KOHTaKTam [1-2].
BbIKIT = BeikrodeHo (mo ymondanuio) / BKJT = BrioyeHo
HopmanbHO-3aMKHyTblE KOHTAKTbl — BO3MOXHOCTb Bbibpath: C1 = OTKpbIBaHMe B
BhiGop pexuma  PEXVIME 3aKDbIBaHNS N (hoT09NEMEHTOB, C2 = 3aKpbIBAHUE B PEXXMME OTKPbIBAHNS
F2 p pp ans otoanemenToB, C3 = vacTuyHbii cton, C4 = o6HapyxeHne npensTcTBus,
PabOThl KOHTAKTOB (57 — orkphiBaHiie B peXxiMe 3aKpbIBaHUS A5 YyBCTBUTENbHBIX Mpochunell, C8 =
[2-CX] 3aKPbIBaHVIE B PEXXVME OTKPLIBAHIA A5 YyBCTBITENbHBIX NPOMUNEN.
BbIKIT = Beikro4eHo (no ymondanmnto) / C1/C2/C3/C4/C7 / C8
HopmanbH0-3aMKHYTbIE KOHTAKTbl — BO3MOXHOCTb Bbi6paTh: C1 = OTKpbiBaHue
B PEXWME 3aKpbiBaHUS Ans DoToanemMeHToB, C2 = 3akpbiBaHie B pexume
Bbi6op pexuma OTKpPbIBaHWS ans (hoToaniemeHToB, C3 = yacTuyHblii cton, G4 = o6HapyxeHue
F3 pa6oTbl KOHTAKTOB NPENATCTBUA, C7 = OTKPbIBAHUE B PEXIME 3aKPbiBAHUA ANA YYBCTBUTENbHbIX
[2-CY] npocouneit, C8 = 3aKpblBaHWe B PEXWUME OTKPbIBAHWA NS YyBCTBUTENbHbBIX
npochune.
BbIKIT = BeikrodeHo (no ymonyanuio) / C1/C2/ €3/ C4/C7 / C8
Mocne Kaxaoid KoMaHObl Ha OTKPbIBAHME WM 3aKpbiBaHWe nnata yrpaBneHus
F5 Camo;}maruocmxa MPOBEPSIET UCMPABHOCTb (DOTO3NEMEHTOB.
ycTpoucTs JInst 6eCnpOBOAHbIX YCTPONCTB (hyHKLIMA CAMOAMArHOCTIKI BCEra aKTVUBHA.

Ge30nacHoGTH 0=BebiknoyeHo (no ymonyanmto) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY

OTKPbIBAHME ¥ 3aKPbIBAHME BOPOT OCYLLECTBASIOTCS MPU MOCTOSHHOM HaKaTwy

KHOMKIA YNpaBNeHusi. KHoMKa ynpaBneHust OTKPbIBAHMEM MOAKITIYEHA K KOHTAKTaM

Fg TPYCYTCTBUE 5 3 \onka ynpaBreHIs 3akpbIBAHIEM MOAKTIUEH K KOHTaKTaM 2-4. i STOM Boe
oneparopa [pyYe YCTPOIICTBA YNDABNEHNS!, B TOM YNCTIE PAAVIOYNPABAEHIS,, 3a6TI0K/POBAHI.

0=BbiKkro4eHo (no ymondaHunto) / 1BKI04EHO



F7

F8

F9

F10

F11

F12

F14

F18

F19

F20

Bbi6op pexuma
pPaboTbl KOHTAKTOB
[2-7]

Bbi6op pexuma
pPaboTbl KOHTAKTOB
[2-3P]

06HapyxeHue
NPensTCTBUS NPK
0CTaHOBJIEHHOM
npuBoge

Jlamna-uHgukarop
«BOpOTbI OTKPbITbI»

3HKoaep

3amepneHHoe
Havyano ABMXeHUs

Bbi6op Tvna
CcYMTbIBaTENS

Bbi6op pexuma
pa6oThl
BCMOMOratesibHOM
namnol

Bpewmsi
aBTOMATMYECKOro
3aKpblBaHUs

PerynupoBka
BPEMEHM
aBTOMAaTNYECKOro
3aKpbIBaHus
nocne YacTU4HOro
OTKpbIBaHMS.

YCTPOICTBO ynpaBneHus, NOKMYEHHOe K KOHTaKTaM 2-7, YpaBnsaeT B OAHOM U3
CeayIoLLMX PeXKMOB: MOLIAroBOM (OTKPbITb-3aKPbITb-UBMEHUTL Hampasnexue),
MOCNEA0BATENHOM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb), OTKPbITb WK 3aKPbITh.

0 = [lowarosbi (Mo ymonyanuto) / 1 = [locnenosarenbHbivi / 2 = OTKpbITb / 3
= 3aKpbiTh

YCTPOWCTBO  YNPaBneHus, NOAKMOYEHHOE K KOHTakTam 2-3P, ocyllecTBnsieT
KOMaH[y «4acTuyHoe oTkpbiBaHue» (1) unn «OTKPbITL» (2) BOpOTa.

Bpems 4acTM4HOro OTKpbIBAHUS PErynupyeTcs yHkumen F 71.

1 = YactnaHoe oTkpbiBarmne / 2 = OTKpbIBaHueE

Ecnm ycTpoiicTBa 6e30MacHOCTY ((DOTOANEMEHTbI MK YyBCTBUTENMbHBIE MPOCHANM)
06HAPYXMBAKOT MPENATCTBIE MPU OCTAHOBMEHHBIX, 3aKPbITbIX W/ OTKPBITHIX
BOpOTaX, MPUBOL, OCTaHABNMBAET PabOTy.

BbIKIT = Beikro4eHo (no ymondanuto) / BKJT = BrioyeHo

[laHHasg namna oTOOPaXaeT COCTOSHME BOPOT. YCTPOWCTBO — CHUrHanM3aLmm
NOJKIHYaeTCst K KOHTakTam 10-5.

0 = ropuT 1PV OTKPBITBIX MW ABUXKYLLMXCS BOPOTAX (M0 yMomYaHmio) / 1 = rpu
OTKDLIBAHNY MATAET C YACTOTON OUH DA3 KAXKAbIE MOICEKYHAbI, MDY 3aKPbIBAHIN
— C YacToTo/ 0AMH Pa3 B CEKYHLY;

[ODUT POBHBIM CBETOM NPV OTKDBITHIX BOPOTAX, BbIKIKOYEH 11DV 3aKDbITHIX.
OYHKUMA  YNpaBneHns  3amMefieHneM,  0OHapy)KeHWem  MpensatcTBun U
YyBCTBUTENBHOCTBIO CUCTEMbI 3aLLUTI.

BbIKIT = Beikro4eHo / BKJT = BkritoyeHo (mo ymondaHuto)

Moy nonyyeHUn KOMaHZbl OTKPbITb WM 3aKPbITb BOPOTA CTBOPKA [ABUraeTcs
MEJJIEHHO NEPBbLIE HECKOJIbKO CEKYHN.

BbIKIT = Bbikntoyero (o ymonyanuno) / BKIT = BkoueHo
YCTaHoBKa TiNa akceccyapa Ais ynpaBneHus aBToMaTukoi.

0 = ynpaB/ieHne MocpeacTBOM [POKCUMUTU-CYUTLIBATENIS WM CYATHIBATESIS
MarHuTHbIX KapT / 1 = yrpasieHne ¢ MoMolLLbK KOBOHAB0PHOV KnaBuatypoi (o
YMOYaHNI0).

KoHTaKTHbI Bbixog, 10-E.

CurHasibHast namna MuraeT BO BPEMs ABVKEHIS BOPOT.

Jlamna-umkna: namna B 30HEe NpPOe3fa OCTaeTCs BKIOYEHHOW OT Hauana
OTKPbIBaHNS [0 MOMHOIO 3aKPbIBaHISI BOPOT, BKIOYAs BPEMS OXIAAHWS nepeq,
ABTOMATUYECKIM 3aKPbIBAHUEM (TOSIbKO MPU aKTUBHON (yHKLN «A.C.T.»).

0 = CurHanbHas niamna (no ymonyanmo) / 1 = J/lamna yvkna

Bpems 0XwaaHus aBTOMATUYECKOrO 3aKpblBaHWS C MOMEHTa JOCTVKEHUs
KpaHero monoXeHus OTKpbiBaHus. Perynupyetcs B ananasoHe ot 1 1o 180 c.
DYHKLMS aBTOMATUYECKOrO 3aKpbiBaHWS BOPOT He paboTaeT npu cpabaTbiBaHUM
YCTPOWNCTB 6€30MaCHOCTV B Pe3y/bTate OOHAPYKEHWs MPensTcTBAs, MOCne
HaXatns KHOMKy «CTon» Ui Npy BPEMEHHOM OTKJTIOUYEHWI NIEKTPOMUTAHYS.

BbIKJT = Bbikito4eHo (no ymondanmio) / 1 =1 cexyHaa /... / 180 = 180 cekyHa

Bpems 0XnaaHus aBTOMATYECKOr0 3aKPbIBaHIS C MOMEHTA NOy4eHNs KOMaH bl
Ha YacTU4HOe OTKpbIBaHKe. Perynupyetcs B ananadoHe o1 1 1o 180 c.

DYHKLMS aBTOMATUYECKOr0 3aKpbiBaHIS BOPOT He paboTaeT npu cpabdaTbiBaHni
YCTPOACTB 6€30MaCHOCT B Pe3ynbTaTe OBHAPYKEHWS NPensTcTBAsS, MNOCne
HaXaTwst KHOMKy «CTon» Ui NPy BPEMEHHOM OTKJTKOUYEHWI ANEKTPONMUTaHW.
®yHKums F19 He fomkHa 6bITb OTKIOYEHA.

BbIKIT = BeiknoyeHo / 1 =1 cexynga /... / 10 = cekynz (Mo ymondanuro) / . ..
/180 = 180 cexyHn
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F21

F28

F30

F34

F35

F36

F37

F38

F49

Bpems
npeasapuTeNnbHoro
BKJIHOYEHUS
CUTHANIbHOM NTamMnbl

CKopocTb
LBVKEHUS

CKopocTb
3amMeaneHust

YyBCTBUTENLHOCTb
npy ABMKEHUN

YyBCTBUTENBHOCTb
npu 3aMegnieHnn
DBVXEHNS

PerynupoBka
YacTUYHOrO
OTKPbIBaHMA

Hayano
3ameqneHus npu
OTKPbIBaHU

Hayano
3amepJieHns npm
3aKpblBaHUM

Bbi6op pexuma
CUHXPOHHOM
pao6oTbl

PerynupoBka BpeMeHV MPeaBApUTENbHOTO BKIIOYEHUSI CUFHANBHOW Namnbl,
NOAKMIOYEHHON K KOHTakTam 10-E, nepen  Kaxaoi KomaHaon. Bpems
NpeaBapnTENbHOMO BKMIOYEHUS CUTHANBHOW TaMbl MOXET ObITb OTPEryIMPOBAHO
B AnanasoHe ot 1 go 10 c.

BbIKIT = BeiksodeHo (no ymondanunto) / 1 =1 cekynpa/ ... / 10 = 10 cekyHa
YCTaHOBKa CKOPOCTY OTKPbIBAHS 11 3aKPbIBAHUS BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWU.
60 = MuHnmanbHas ckopocts / ... / 100 = MakcumanbHas cKopocTs (Mo
YMONYanHmnto)

YCTaHOBKa CKOPOCTY 3aMeanieHns Mpy OTKPbIBAHWW W 3aKpblBaHWM BOPOT B
MPOLIEHTHOM OTHOLLEHWM.

10 = MunumanbHas ckopocts / ... / 30 = MakcumarbHasi cKopocTb (o
YMONYaHnto)

[laHHas  yHKUMS NO3BONSET OTPErynupoBaTh YyBCTBUTENBHOCTb  CUCTEMI
3aLLMTbl BO BPEMS ABVDKEHNS.

10 = wmakcumanbHas YyBctButenbHocTs / ... / 100 = MuHUMAIIbHAS
YyBCTBUTE/IbHOCTD (10 YMOTHAHMIO)

[laHHas yHKUMS MO3BOMSIET  OTPEryNNPOBATb  YyBCTBUTENbHOCTb  CUCTEMbI
3alLWThI BO BPEMS 3aMefIeHMS.

10 = wmakcumanbHas YyBcTButenbHocT / ... / 100 = MUHUMAITbHAS
YyBCTBUTE/ILHOCTD (10 YMOMYAHMIO)

PerynupoBka 4acTW4YHOrO OTKPbIBAHUS BOPOT B MPOLEHTHOM OTHOLLEHWM K
MOMHOMY OTKPbIBAHMIO.

PerynupoBka [OCTyMHa TONMbKO B TOM CRyyae, €CNN akTMBMPOBaHa (yHKLKS
«9HKOAEP>.

10 = 10% ot TpaekTopum BuXeHns (no ymonyanmio) / ... / 80 = 80% ot
TDAEKTOPUN [IBUXKEHNST

®yHKLMS NO3BONSET ONPEAeNiTb HaYano 3ameaieHns BOpoT Mpy OTKPbIBaHWM B
MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUM KO BCEVl TPAEKTOPWM [BVKEHS.

PerynupoBka [0CTyMHa TOMbKO B TOM Cyyae, CNn akTMBMPOBaHa (yHKLKS
«9HKOZEP>.

/N TlpM HannyuM OTKATHbIX CTBOPOK C GOMbLIOI MHEPLMEN W BbICOKON
CKOPOCTbO ABWKEHMS BAXXHO 3apaHee OnpeaenuTb TOUKY Hadyana 3ameaeHns
AN OOCTVKEHWUS! MONOXEHUS! OTKPbIBAHWS WM 3aKpblBaHUs C )KENaemon
CKOPOCTbHO.

10 = 10% ot TpaekTopum ABWXKEHNS /... / 25 = 25% OT TPaeKTopun ABUXKEHNS
(no ymon4anmio) /... / 60 = 60% OT TPAeKTOPNN IBUXKEHUS

DyHKLMS NO3BONSIET OMPEAENUTbL HAYaAN0 3amMeaneHsl BOpOT NPy 3aKpbiBaHUM B
MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHMM KO BCEV TPAEKTOPNM [IBVXKEHS.

£ PerynupoBKa AI0CTYNHA TONbKO B TOM CAyyae, €CAi akTUBUPOBaHa (yHKLMS
«3HKOZEP>.

/N TIpn HamnymM OTKATHbIX CTBOPOK C GONbILOA WHEPLMEN W BbICOKON
CKOPOCTbIO ABWKEHUS BXKHO 3apaHee OnpeaenuTb TOUKY Hayana 3aMeasieHns
AN [LOCTVDKEHUS TONOXKEHMS OTKPbIBAHWS WM 3aKpbIBaHUS C )KENaemoi
CKOPOCTbIO.

10 = 10% oT TpaekTopum ABUXKEHNS /... / 25 = 25% OT TPaeKTopMN ABUXKEHNS
(no ymonyanuio) /... / 60 = 60% 0T TpAeKTOPUN [BUXKEHUS

DyHKLMS NO3BONSET aKTUBMPOBATL CUHXPOHHBIA pexxum 1an CRP (Came Remote
Procotol ).

0 = BoikstoyeHo (no ymonyaumio) / 1 = CuHXpOHHbIN pexxiim / 3 = CRP



F50

F51

F52

F54

F56

F63

F65

F66

F67

F68

CoxpaHeHue
LaHHbIX

CynTbiBaHME
NAHHbIX

MNepepaya
napameTpoB
Ins paboThbl B
CUHXPOHHOM
pexume

HanpaBsneHue
OTKpbIBaHUS

Homep
nepudepuinHoro
ycTpoucTBa

N3meHeHne
ckopoctn COM

becnpoBogHoi
Bxop RIOED8WS

[m]

becnpoBogHoii
Bxoa RIOEDSWS

[12]

becnpoBopgHoii
Bxop, RIOPH8WS

(1]

becnpoBogHoii
Bxop, RIOPH8WS

[12]

CoxpaHeH1e Nonb30BaTENEN 11 HACTPOEK Ha KapTe NamsTu.
9Ta (PYHKUMS JOCTYMHA TOMbKO B TOM Cfy4yae, €CAM B nnaTy ynpaBneHus
BCTaB/eHa KapTa namsTy.

0 = BoiK/ito4eHo (no ymondanuio) / 1 = BkiiroyeHo

CKaunBaHue JaHHbIX C KapTbl NaMATH
LD 37a hyHKUMA [OCTYMHA TOMbKO B TOM Cfyyae, e€Ciu B MaaTy yrpasneHus
BCTaBMeHa KapTa namsTu.

0 = BbiksoyeHo (no ymonyanmio) / 1 = BKITHOYEHO

3arpyska napameTpoB ¢ BeayLlero npueoza (Master) Ha Benomblii (Slave).

[JlocTynHa TonbKo B TOM Cyyae, ecnm yHkumus F 49 3anporpamMmmypoBaHa Ha
CUHXPOHHYI0 paboTy.

BbIKJ1 = Bbikntoyero (no ymondarumto) / BKJT = BriioyeHo

[laHHash (PyHKLMS MO3BONSET YCTAHOBUTb HanpaBfeHiie OTKPbIBaHWS BOPOT.
OFF = OtxpbiBarue BieBo (o ymonyanmio) / ON = OTkpbiBaH1e BrpaBo

HacTpoiika no3BosisieT YCTaHoBIUTb HOMEP NEPUMEPUIAHONO YCTPOACTBA, OT 1 10 255,
QNS KO0/ NAAThl NPY HANYIAN B CUCTEME HECKOMbKIX aBTOMATIYECKIX YCTPOVICTB.

1----> 255

PerynupoBka ckopocT 06MeHa [aHHbIMK B cucTeme noakioyennii CRP (Came
Remote Protocol).

0=12000605/1= 2400 605/ 2 = 4800 605/ 3 = 9600 6o/ 4 = 14400 6og/ 5
=19200 605/ 6 = 38400 6oz (no ymonyanuto)/ 7 = 57600 604/ 8 = 115200 6oz
becnpoBoaHoe  ycTpoiicTBo  6e3onacHocTi  (RIOED8WS), npucBOeHHOE OfHOW
13 cnemyromx yHKumMA Ha Bbibop: PO = CTOMM , P7 = oTKpbiBaHWE B pexume
3aKpblBaHys, P8 = 3aKpbIBaHUE B PEXXIME OTKPbIBAHNS.

[N NporpaMM1pPOBaHNst CMOTPUTE VHCTPYKLWMW, MpUNaraeMble K YCTPOVCTBY.

9Ta (YHKUMS [OCTYMHA TOMBKO B TOM Cfy4yae, €CAM B Mnary ynpaBneHus
BcTaBneHa RIOCNSWS.

BbIKIT = BeikroyeHo (no ymonyaruto) / PO / P7 / P8

becnposogHoe  ycTpoiicTBo - 6e3onacHocTit  (RIOED8WS), NpucBOEHHOE  OfHOV
13 cnepyromx dyHKumA Ha Bbidop: PO = CTOM , P7 = OTKpbiBaHWE B pexume
3aKpblBaHys, P8 = 3aKpbiBaHWE B PEXIME OTKDbIBAHNS.

[ina nporpaMMUpoBaHns CMOTPUTE UHCTPYKLWUK, NPUNaraemble K YCTPOWCTBY.

L3 S7a dyHKuMs [OCTYNHA TONMbKO B TOM CNyyae, €civ B MAATy yhpasneHus
BcTasneHa RIOCN8WS.

BbIKJT = Bbiknito4eHo (no ymonyaxmo) / PO / P7 / P8

RIOPH8WS npucBavBaeTcs ofHa M3 Credytowyx (QyHKUMA Ha Bblbop: P1 =
OTKDbIBaHNE B PEXUME 3aKPbIBAHNS; P2 = 3aKpblBaHUE B PEXUME OTKpPbIBaHNS; P3 =
YaCTUYHbIA cTOM; P4 = 06HapyXeHWe NpensiTcTBIS.

[ nporpaMMUpOBaHNst CMOTPUTE UHCTPYKLMK, MPUaraeMble K YCTPOVCTBY.

Jta (PyHKUMS JOCTYMHA TOMBKO B TOM Cryyae, €Civ B Mnaty YnpasneHus
BcTasneHa RIOCNSWS.

BbIKJ1 = BeikitoyerHo / P1 (no ymonyanuto) / P2 / P3 / P4

RIOPH8WS npucBarBaeTcs ofHa M3 Cneaytowyx (QyHKuMid Ha Bbibop: P1 =
OTKPbIBaHYE B PEXMME 3aKPbIBaHNS; P2 = 3aKpbiBaHWE B PEXUME OTKPbIBaHUS; P3 =
4acTWYHbIA cTOM; P4 = 06HapyXeHWe NpensTcTBIS.

[ns NporpaMMUpOBaHNst CMOTPUTE UHCTPYKLMK, NPUaraeMble K YCTPOVCTBY.

3 S7a chyHKUMA [OCTYMHA TONMbKO B TOM CRyyae, €civ B MAaTy yrpaBneHus
BcTasreHa RIOCN8WS.

BbIKJ1 = BeiknitoyerHo / P1 (no ymonyanuio) / P2 / P3 / P4
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F71

Ut

u2

u3

U4

us

A

A3

A4

A5

A6

H1

Bpemsi
YacTUYHOrO
OTKpbIBaHUS

Co3paHue HOBOro
nonb3oBarens

Ynanexne
nonb3oBarens

Ynanevue
nonb3oBarenemn

Jlekoauposaxue
paguokoga

ABTOMATNYECKOE
onpegenexue
LMHAMUYECKOrO0
Kopa

Mogenb npusoaa

Kannbposka
DOBKEHUs

Copoc
napameTpoB

CyeTymk paboumx
LVKNOB

PerynupoBka
KPYTALLEro
MOMeHTa

Bepcus

locne HaxaTus KHOMKM OTKPbIBAHWS, MOAKMOYEHHON K KOHTaKTy 2-3P, BopoTa
OTKPbIBAIOTCA Ha NPeABapUTENbHO YCTAHOBIEHHOE BpEMS B AnanasoHe ot 5 4o 40 c.
PerynupoBka LOCTYNHA TOMbKO B TOM Ciyyae, ECi OTKIOYeHa (hyHKUmA
«JHKOAEP>.

5=>5cekyHn /... /40 = 40 cekyHn

Jlo6aBneHre [0 250 nonb3oBaTenen 1 NPUCBOBHWE KAXOOMY W3 HUX OfHOW W3
BbIOPaHHbIX  (DYHKUWIA. [lo6aBneHue OCyLIECTBASETCH C MOMOLLb0 nynsta Y
WnK- Opyroro YCTpoiAcTBa ynpasfeHua (CM. pasgen, nocsstieHHblii CO3AAHNIO
MOJTIb3OBATESIA C NMPUCBOEHHOW KOMAHZOW YNPABNEHWS).

1 = [lowaroBbivi pexxviM (OTKDbITb-3aKPbITs) / 2 = [10C6L0BATESbHBIA PEXUM
(OTKDbITb-CTOM-3aKPbITb-CTOMN) / 3 = TONbKO OTKDbITH / 4 = YacTnaHoe oTKpbIBaHNE
YoaneHne  OTAENbHO  B3ATOrO  rnosnb3osarens  (cM.  paspen  «YOAJIEHWE
MO/Ib30BATE/1d»).
BbIKIT = BeiknoyeHo / BKIT = Briito4eHo
YnaneHue BCex Nonb30BaTeNei 13 NamsTit.
0 = O1k/04eHO (Mo ymonyauuto) / 1 = Ynanexne
BbibepuTe Tun koaupoBKM paauocuriana M/Y, KoTopbli HyXHO COXPaHTb B MamsTy
Mnathl ynpasieHus.
A\ Tlpn Bbi6Ope KOAMPOBKM paauocirHana aBTOMATUYECKM YOAnalTCs BCe
COXPAHEHHbIE MyNbTbl AVCTAHLMOHHOTO YNPABNEHNS.
Koampoeka TWIN no3BonsieT 3anomuHaTh HECKOMbKO MOMb30BATENEl C OHM
Knoyom (Key block).

= BCE cepuy (Mo YMOYaHuI0) / 2 = TOJbKO CEpUM C JUHAMUYECKUM Kogom / 3
= T0/1bKO cepusi TWIN
Mo3BONSET COXPaHUTL HOBbIA NEPEAATUNK AMHAMUYECKOrO KOAR, aKTUBMPYS
MnoNyyeHe OT Y)Ke COXPaHEHHOro nepefaTymka AMHaM4eckoro Koga. Mpoueaypbl
COXPAHEHUS 1 MOyYeHNst pacCMaTpyUBalOTCS B PYKOBOACTBE Nepefarynka.

OFF = Bbiksito4eHo (no ymonyannto ) / ON = Brrito4eHo

DyHKLMS NO3BOASET BbIOPATh TUMN ABUFATENs C Y4ETOM MACcChl BOPOT.
1=400kr/2=600kr/3=3800kr/4=1000kr

ABTOMaTMYECKas KanubpoBKa ABWKeHWs BOPOT (cM. paspen «KAJIMBEPOBKA
JBV/DKEHINS).

BbIKJ1 = BrikstoqeHo / BKIT = BrntoyeHo

BHumaHue!  ®yHKUMS cOpachbiBaeT KanuMOpOBKY [ABMXKEHUS W YCTaHaB/IWBAET
HACTPOVKM MO YMOMYAHNIO.

BbIKJ1 = Bbiksito4eHo / BKIT = Bkno4eHo

OYHKUMA  NO3BONSET 0TOOPaXATb KOMMYECTBO  BbINOSHEHHbIX KoMaHg (0071
= 100 komang;, 070 = 1000 komaHg, 700 = 10000; 999 = 99900; CSI =
TEX00CYKNBAHKE).

OYHKUNS NO3BONSAET PErynupoBaTb KPYTAWMA MOMEHT B jAuanasoHe oT 1
(MUHAMAIBHBI) [0 5 (MAKCUMaTTbHbIN).

1/2/3/4/5

OT06paXAET BEPCHIO MPOLLINBKM.



AOBABJIEHUE NOMb30BATENEN C PA3HBIMU OYHKLIMAMM YNPABJIEHUS

Boibepute «U1». Moateepaute, Haxas ENTER.

BbibepuTe pexxnm ynpaBneHuns, KOTOPbI XOTTE NPUCBOMTL IAHHOMY NOMb30BATENH). PEXVMbI YIpaBNeHNs:
-1 = nowaroBbIi PEXNUM (OTKPbITb-3aKPbITh);

- 2 = NOCNenoBaTeSbHbIA PEXIM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITH-CTON);

- 3 = TONbKO OTKPbITh;

- 4 = 4aCTMYHOE OTKPbIBAHNE/NPONYCK NeLexoaa.

MonTeepauTe, HaXxas kHomky ENTER...

Ha aucnnee nosiBTCa Yueno oT 1 4o 250, KoTopoe BYAET MUraTb B TEUEHNE HECKOMbKIX CeKyHA. BeeanTe
Kof, C MOMOLLbIO MynbTa 1Y 1am Apyroro YCTPOMCTBA ynpaBneHns (HanpyMep: KOAOHAB0PHON KIaBnaTypbl,
NPOKCUMUTU-YCTPOIICTBA).

OTmeTbTe nonbaosatens, fodasneHHoro B Taénuiy «GMUCOK SAPETMCTPUPOBAHHBIX
NMONb30BATEJIEN>.

TRE 2 2|5

N

O QgQ e Q (@ (@ [@

ESC < > ENTER ESC ENTER

Y AJIEHWE OTAEJIbHOI0 NOJIb30BATEJIA

Bbibepute «U2». Haxxmute ENTER. AKTuBupyinTe MyHKUMIO 1 Haxmute «<ENTER» ans noaTBepxaeHus.
BbibepuTe HOMEp yaansemoro nofb30Batens, UCrosb3ys KNaBuLwK CO CTPEKami,

MoaTBepaunte, Haxas kHonky ENTER...

... Ha aycnnee nosBuTcs Haanues «CLr», noATBEpXAAtOLLAs yaaneHue.

U e 2le L |-
goowm Desm sJefege
KANMBPOBKA 1BUXXEHUA

Mepen Tem Kak OTPErynnpoBaTh [BIKEHUE CTBOPOK, YCTAHOBWTE BOPOTA B CPEAHEN TOUKe TPaeKTopuM
OBWXEHNS, yoeauTeCh B OTCYTCTBIN KaKVX-NMOO NPEnaTCTBIAN 11 HAMNYMA MEXAHNYECKMX YNIOPOB OTKPbIBAHNSI
11 3aKPbIBaHIS.

A\ lcnonb3oBaHne MexaHniecKix YyriopoB SBNSETCS 0053aTeNbHbIM.

BaxHo! Bo Bpems kanubpoBKM BCe YCTPOACTBA 630MaCHOCTY, 3a UCKoUeHeM KHomku «CTOM» (aKT. Ha KHOMKe
ESC), 6yayT OTKNKOYEHbI 0 MOAHOMO 3aBepLUEHNS NPOLEaYpbI.

Beibepute «A3». Moateepaute, Haxas ENTER.

Bbibepute 1 1 HaxxmuTe ENTER, 4T06bl NOATBEPANTD BbINOSHEHUE aBTOMATUYECKON KanbPOBKMN [BUXEHUS.

28E [
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CTBOPKA MOSTHOCTBIO 3aKPOETCA. ..
... 3aTeM BOpOTa NOJIHOCTbIO OTKPOKTCA.
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COXPAHEHME U 3ATPY3KA JAHHbIX (N0JIb30BATENEN W MAPAMETPOB HACTPOMKM) C N0-

MOLLIbIO KAPTbI NAMATH

MpoLeaypa CoxpaHeH1s JaHHbIX 0 N0Mb30BATENAX 1 HACTPONKAX CUCTEMBI, & TAKXKE X NOCNeAyoLLero
1NCMONb30BAHIA B APYroi CUCTEME C MOMOLLbIO PYroii nnaThl ynpaBneHus.
BHumanue! OnepaLiy 1o06aBNeHNs U M3BNEYEHUS JAHHBIX C KAPTbl NAMATI BLINOHAOTCA NOCHE

00€CTOYMBAHNS CUCTEMDI,

BcTaBbTe KapTy namsTit B CrieumabHbIi pasbem nnatsl ynpasnenns. @
Bui6epute F50 1 HaxxmiuTe ENTER 5 noATBEPKAEHNS COXPAHEHUS AaHHbIX HA KapTe namatu. @
BuiTalyTe KapTy NaMaTil v BCTABLTE €€ B pasbem Ha Apyroli niarte ynpasnexus. ©

Bui6epute F51 v Haxxmute ENTER 409 NOATBEPXKAEHNS 3arpy3KI faHHbIX ¢ KapTbl namatv. @
locne coxpaHeHus AaHHbIX PEKOMEHAYETCS BbITALMTL KapTy NamsTu.
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SAKJIOYUTEJIbHBIE PABOTbI

Mocne BbINOMHEHNST BCEX 3NEKTPUYECKIX MOAKIIOYEHIA U MOATOTOBKY CUCTEMbI K PaboTe MPUKPEnUTe NpoBoaa

K BUNKE NprBoJa C NOMOLLIbIO XoMyTa.

YCTaHOBITE KPbILLKY 11 3aUKCUPYINTE €8 GOKOBLIMIA BUHTAM.

UNYAALOHM XI9HGLBHMINAO Togada]| - 'v'd'S NV @ - #202/90 - NY-61Z L0V 09.L97080%Ad - 92 “dL)
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CUHXPOHHAS PAGOTA

INeKTpuyecKne NoAKNKYEHNs

BaxHo! CHayana BbINOfHITE CeayoLye enCcTBIS Ha 060MX BOPOTaX:

- Beraebte nnaty RSE B pasbem 6110Ka ynpaBneHus Ha 06eyx aBTOMATUYECKUX CUCTEMAX.

- MoakntounTe aBa 6r1oka ynpasnexus kabenem tuna CAT 5 (makc. 1 000 m) K koHTakTam A-A / B-B / GND-GND,
CM. NYHKT «CUHXPOHHBIA PEXXIIM PABOTbI».

- MogkntounTe BCE YCTPOWCTBA YNpaB/ieHUs, NiaThl KOAMPOBAHWS TONbKO K 610Ky YNpaBneHns BedyLLen aBTo-
matuku (MASTER).

3anomuHanue nonb3oBatenen

BbinonHuTe NpoLeaypy A06GaBIIeH!s Nonb30BaTeNa ¢ NPUCBOBHHON KOMaHAO0M yNpasieHus Ha GNoke yripasneHna
MASTER.

MporpammupoBaxue

HayHuTe C BbINOMHEHNS TONbKO Ha 6n1oke ynpaBneHns MASTER cnepytoLmx onepaLiyii HaCTPOKK:

- BbloepuTe 1 (CMHXPOHHBINA) Anst hyHKuum F49 u HaxxmiTe ENTER ans noaTBepxaeHns;

- BblOEpUTE HanpaBreHue OTKPbIBaHUS Anst yHKUMN F54 1 Haxmute ENTER g nogreepxaeHus;

- BblbepuTe «BK/> ang doyHkum F52 1 Haxmute ENTER ans noateepxkaeHus nepefays napameTpoB B
CUHXPOHHOM DPEXMME.

BbINonHWTE HACTPOIIKY 1 perynupoBky Tonbko Ha BEAYLLIEM 6noke ynpaBneHus.

KHonku nporpammupoBanus Ha BELOMOM 6510ke ynpaBneHnst OTKHYEHb.

Bb160p pexxumoB pa6oTbl

© Pexxum «MOLLATOBbI» nam «TOMIbKO OTKPbITb». 06e CTBOPKY OTKPbIBAIOTCS.

® Pexum «HACTUYHOE/MELLEXOAHOE OTKPBbIBAHME». OTkpblBaeTCs TONbKO CTBOPKA Bemyuiein (MASTER)
ABTOMATHKN.

O Bbl6ope Tvna ynpasneHns 1 [06aBneHUM Nonb3oBaTenelt MoXHO npouutatb B pasgene «[JOBABJTIEHUE
MOJb30BATENEN C PASHBIMU OYHKLAMI YIPABIIEHUS.

77 i S
(1) 4 01T 2 L:
0
MASTER SLAVE
717
(2] 4 J
Iy
MASTER SLAVE



COOBLLEHUSA 06 OLLNBKAX

Coo0LLieHNs 06 OLLOKAX 0TOOPAXAIOTCS Ha AuCnee.

E1 KannbpoBka BWXeHNs npepBaHa n3-3a Haxatus KHonky «CTOMM»

E2 KanubpoBka [BIMKEHNS HE3aBepLLEHA

E3 Own6ka B ynpasneHnn fguratenem

E4 Olumbka camoauarHocTuKu

E7 HepnoctatoyHoe Bpems paboTbl.

E8 HopmasibHo-3amMKHyTbIe KOHTaKTbI (H.3.) pa3oMKHYTbI (HANPUMED, KOHLIEBbIE BbIKMHOUATENN)
E9 MpenaTcTBie Npy 3aKpbIBaHWN

E10 [TpenaTcTBuMe NPy OTKPbIBAHUM

E11 MakcrmanbHoe KONMYeCTBO 0BHAPYEHHBIX NMPENSTCTBUIA

E13 HopmasnbHO-3amMKHyTbIe KOHTaKThI (H.3.) pa3oMKHyTbI (HANpUMeD, KOHLIEBbIE BbIKMOYATENN)
E14 Owmbka nocneaoBaTeNibHOr0 NOAKMIOYEHUS

E15 Owwnbka HeCOBMECTUMOCTY NynbTa 1Y

E17 Owwnbka 6ecnpoBOAHON CUCTEMbI

E18 becnpoBogHas cucTema He HacTpoeHa

Co MpoBoaHol KoHTakT 1-2 (NC) pa3omMkHyT

C1, G2, C3, C4  |MpoBoaHble koHTaKThI (NC) hOTO3/IEMEHTOB PA3OMKHYTHI

C7,C8 MpoBoaHble koHTaKTbI (NC) YyBCTBUTENbHBIX MPOUNENA PASOMKHYThI

PO becnpoBoaHoi koHTaKT (NC) 0CTaHOBKM Pa3oMKHyT

P1, P2, P3, P4 |becnposoaHble koHTaKTbl (NC) (DOTO3M1EMEHTOB Pa3OMKHYTI

P7,P8 becnposoaHble koHTakTbl (NC) YyBCTBUTENBHbIX MPOCANEN PASOMKHYTHI
INEKTpoHHas nnara 6e3 aBTOMATUYECKOr0 ONPEAENeHst NapameTpoB Xoaa

PYKOBOACTBO N0 YCTPAHEHMIO HEUCNIPABHOCTEA

Ownobka Ha gucnnee | [enctaue

E3

CoeyHntb nposoaa MN n +E-

MpoBepunTb, 4TOOLI BOPOTA HE ObIN 3a0/10KMPOBAHbI

Mopynb 3HKOZEpa He YCTaHOBMEH

N3mepuTb Hanpsbkerne mexay M N

TepmosalLmTa akTmBIpoBaHa

MpoBEPUTL NONOXKEHNE KOHLEBBIX BbIKTIOYATENEN W XOf, (B OTKPHITOM 11 3aKPbITOM
MOSIOXXEHMU BOPOT)

[poBEPWTH LIENOCTHOCTL MNATHI YNPABMEHS

MpoBepWTH LIEIOCTHOCTb ABUraTens
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Mogenn BXV04AGF BXVO6AGF BXV10AGF
[nuHa - Macca 14 m - 400 kr 18 m - 600 kr 20 m - 1000 kr
Lnkbl 150000 150000 150000

YCcTaHoOBKa B 30HE, NOAIBEPEHHOI AEACTBUID

- 0 _ 0, _ 0,
seTpa (%) 15 % 15 % 15%

[POLIEHTHbIE 3HAYEHNS NOKA3bIBAIOT, HACKOMbKO HY)XXHO COKPATUTbL KOJIMYECTBO LIMKIIOB B 3aBUCMMOCTH
OT TWUNA W KONIMYECTBA YCTAHOB/IEHHOTO JOMONHUTENBHOTO 060PYA0BaHMS.

/N TNepep, BbINONHEHNEM paGoT N0 0YNUCTKE, TEXHUYECKOMY 0GCIYMBAHMIO UU 3aMeHe aeTaneit
06eCTOoYbTE YCTPOMCTRO.

/N JlaHHblii OKYMEHT COAEPXMT MH(OPMALMIO 06 06513aTeSbHbIX MPOBEPKAX, KOTOPbIE YCTAHOBLLMK
JOIKEH OCYLLECTBUTb BO BPEMSI TEXOOCYXUBAHUS.

/N ECiv cuctema He UCMoNb3YeTes B TeYEHIE NPOAOIDKUTENLHOTO Neproaa, Hanpumep, ecin oHa
YCTAHOB/IEHA HA 0GbEKTAX CE30HHOMO MCTMOMb30BaHIAS, HEOOXOAMUMO OTKSIIOYUT NUTAHNE W NOCNE ero
BOCCTAHOB/IEHNS NPOBEPUTb NPABUIIbHOCTb PABOTbI.

CBefieHnst 0 NpaBUIbHOI YCTAHOBKE W HACTPOIKE NPUBEAEHDI B MHCTPYKLAN MO YCTAHOBKE U3ENNS.
Heobxoaumyto HGOpMaLMo 0 BbIGOPE U3AENNUS 1 aKCECCYapoB MOXXHO HANTW B KaTanore NpoayKuum.

L] MepeuncneHHble aanee paboTbl N0 TEXHUYECKOMY 00CTY)KMBAHUIO HEOOXOAUMO NPOBOANTL KXKAbIE
10000 LMKNOB WK 6 MECALEB.

BbINonHUTE 06LLYHO 1 MOMHYK0 NPOBEPKY KPEMEXHbIX COBANHEHNIA.

CMaXbTe BCE NOLBUXKHbIE MEXAHW3Mb.

lpoBepbTE NCMPABHOCTb CUrHAMBHBIX YCTPOWCTB 11 YCTPOWCTB 6E30MaCHOCTH.

MpoBepbTe COCTOSHIE N3HOCA MOMBIKHBIX MEXAHUM3MOB W MPaBUALHOCTb KX PaboThl.

MpoBepbTe NCMPABHOCTb CUCTEMbI PA3BOKIPOBKA M OTKPOITE CTBOPKY, YOEAVBLUWCH B OTCYTCTBUM
NPEensTCTBUIA.

MpoBepbTe LeNOCTHOCTb MPOBOAOB W VX COBAVHEHNIA.

[poBEPbLTE 1 OYUCTUTE HANPABNSIOLLYIO CKOMBXEHUS U 3y64ATYHO PEVKY.




YTUIN3ALNA

= CAME S.p.A. umeeT cepTuchukat cucTembl 3atiuTbl okpyxatolen cpefgsl UNFEN ISO 14001,
rapaHTUpPYIOLLMIA 3KONOTNYECKY0 6630NACHOCTb Ha €€ 3aBojiax.
Mbl npocuM, 4TOBbI Bbl NPOAOMKANN 3aLLMLLATL OKpYXatoLLyto cpefy. CAME cunTaeT oaHAM 13
(hyHAAMeHTanbHbIX MYHKTOB CTPATErUM PbIHOYHbIX OTHOLLIEHWIA BbINOMHEHWE 3TUX KPATKIX PYKOBOASLLMUX
MPUHLMNOB:

YTUIN3ALMA YIAKOBKN
YNakoBOoYHbIE KOMMOHEHTBI (KAPTOH, NiacTmacca v T. fi.) — TBEp/ble 0TX0/bl, yTUIU3upyemble 6e3
Kaknx-nn6o cneunhuyecknx TpyaHocTen. Heobxoanmo NpocTo pasaenuThb ux Tak, YToObl OHWU MOTIK ObiThb
nepepaboTaHbl.
YTunuaaumo Heo6xo4nMo NPOBOANTL B COOTBETCTBUN C AEMCTBYIOLLMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTH, B
KOTOPO# NPOM3BOANNACH BKCMyaTaLna usaenns.
HE 3ATPASHANTE OKPYXXAIOLLIYH CPELY!
&3 YTUNNBALNS V3LENNS
Halua npoyKumus U3roToBAEHa C CNONb30BaHMEM PA3NUYHbIX MaTepruanos. bonbluas ux 4actb
(antoMuHWA, NnacTMacca, cTanb, ANeKTPUYECcKne Kabenu) acCUMUANPYETCS Kak rOpoACKIE TBEpAble
0TX0/1bl. OHU MOTYT BbITb NepepaboTaHbl CreLmann3npoBaHHbIMU KOMMNAHUSMM.
[ipyrve KOMMOHEHTbI (3NEKTPOHHbIE NNaThl, 6aTapenku NynbTOB AMCTAHLMOHHOTO YNPABAEHNS U T.4.),
HaNPOTUB, MOTYT COIEPXATb 3arps3HAIOLLME BELLECTBa.
OHM JOMKHBI NEpeiaBaTbCs KOMNAHNAM, UMEIOLLIMM NIULEH3NIO Ha 11X NepepadoTky.
YTunuaaumo Heo6xo4nmMo NPOBOANTL B COOTBETCTBUN C AEMCTBYIOLLM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTH, B
KOTOPOi NPOM3BOANAACH BKCMyaTaLna U3aenns.
HE 3ATPASHANTE OKPYXXAKOLLIYH CPEY!
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NPUKNENATE 3JIECb
3TUKETKY U3AENUS,
NPUNATAEMYIO B
YNAKOBKE

Conepxarve aHHOro PyKoBOACTBA MOXET ObiTb N3MEHEHO B 11060 BPeMS 0€3 NMPEABaPUTENbHOIO YBEAOMIEHNS.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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