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[taliano

DESCRIZIONE

001SDTEWL & un sensore a doppia tecnologia (infrarosso passivo e
microonda) radio da esterno.

L'allarme viene generato solo quando entrambe le tecnologie rilevano
in modo concorde.

Il sensore & protetto dal rischio di rimozione, grazie ad un sistema
integrato antistrappo.

Precauzioni

ATTENZIONE. Il dispositivo funziona con batterie al litio. Maneggiare
con cura. Pericolo di esplosione e incendio. Non gettare le batterie
nel fuoco, non saldare o danneggiare le batterie. Rispettare le
polarita indicate.

Far sostituire le batterie da un TECNICO SPECIALIZZATO.

Smaltire le batterie esauste secondo le norme vigenti, anche nel caso
di messa in disuso del dispositivo. In caso di fuoriuscita di liquido,
proteggere le mani con appositi guanti.

Questo sensore & stato progettato per operare in ambienti molto luminosi.
E tuttavia necessario evitare che sorgenti luminose di elevata intensita
investano direttamente oppure per riflessione, il sensore.

Si consiglia diinstallare il sensore in zone protette dalle intemperie.
Per mantenere il grado di protezione & obbligatorio utilizzare gli
o-ring e le relative viti fornite in dotazione per I'installazione.

Il non attenersi alle precauzioni appena elencate puo comportare un
malfunzionamento del prodotto e in tal caso il produttore declina ogni
responsabilita. Il sensore puo rilevare la presenza di animali.

Dati tecnici
Tipo 001SDTEWL
Alimentazione a 2 batteriea 3 [V] (R123A
Assorbimento in stand-by [uA] 40
Assorbimento in allarme [mA] <80
Autonomia stimata [anni]* 2
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Frequenza comunicazione radio DUAL-BAND

(MHz] 868.65/433.92
Frequenza di lavoro microonda [GHz] 24

Portata massima a 25°C [m]** 18

Portata minima a 25°C [m]** 3

Temperatura di funzionamento [°C] -40+70
Umidita relativa [%] 95

Peso [g] 460
Dimensioni [mm] 190x85x75
Grado di protezione [IP] 54

Resistenza all'impatto [IK] 10

*La durata stimata della batteria del sensore & inversamente proporziona-
le al numero dirilevazioni a cuilo stesso & sottoposto (indipendentemente
dal fatto che il sistema di allarme sia 0 meno inserito). Se il sensore &
installato in zone ad alta frequenza di passaggio |'autonomia della batteria
puo ridursi drasticamente.

** |a portata massima dipende in modo sensibile dalla temperatura
ambientale.

DIP1 (supervisione)

Disabilitata

Mon
1

Abilitata
1 OFF

Per un corretto funzionamento del sistema la supervisione DEVE essere
ABILITATA (DIP1 = OFF)

DIP2 (test radio)

UON Abilitato. Il sensore trasmette un segnale radio ad intervalli
2 di 1 secondo per prove sulla portata radio

Disabilitato. Utilizzare questa modalita in funzionamento

Sk NORMALE
DIP3 (modo)
Mon  Jer
3

NORMALE

3 OFF

Spostare il DIP3 esclusivamente in assenza di rilevazione (se i LED sono
abilitati, spostare il DIP quando sono tutti spenti). Il sensore conferma
il passaggio al modo TEST oppure NORMALE emettendo dei suoni:

- TEST -> NORMALE: alcuni "beep" veloci

- NORMALE -> TEST: "beep" lungo

Senonsisente alcun suonossignifica cheil sensore NON & passato al modo
scelto: in questo caso ripetere lo spostamento del DIP3

DIP4 (regolazione LED e BUZZER)

Buzzer, DL1, DL2 disabilitati.
I DL3 & gestito dal jumper JP3. Utilizzare questa modalita in

4 OFF funzionamento normale peraumentare la durata delle batterie.

Buzzer, DL1, DL2 abilitati.

M on
2

Funzioni
LED
LED Colore Significato
@DL1  Rosso Rilevazione IR
@DL2  Rosso Rilevazione microonda
@ DL3 Bl Allarme
@ DL4  Rosso Apprendimento
®DL5  Verde Apprendimento
Dipswitch (&)
SW
S e DEFAULT
OFF 1234567

DIP5-DIP6 (Walk test)

Funzionamento normale

EE OFF




ON | Funzionamento Walk test IR (DL1 acceso fisso, DL3 segnala
5 ¢ OFF |larilevazione)

ON | Funzionamento Walk test MW (DL2 acceso fisso, DL3
5 6 OFF |segnalalarilevazione)
| walk test permettono la regolazione dell'area di rilevazione del sensore.
Le regolazioni di infrarosso e microonda sono indipendenti.
DIP7 (Range IR)
ON Portata massima circa 18 m. Regolazione della portata
massima (tramite RV1) = circa9 = 18 m

7

Portata massima circa 12 m. Regolazione della portata
massima (tramite RV1) =circa3 +12m

7 OFF
Ad ogni spostamento del DIP7 occorre attendere 10+20 secondi che il

sensore i stabilizzi nella nuova impostazione.
Jumpers

(@ JP1: Abilitazione/Disabilitazione Tamper antiapertura

JP1 APERTO: tamper abilitato  [JP1 CHIUSO: tamper disabilitato
JP2: Abilitazione/Disabilitazione Tamper antistrappo

JP2 APERTO: tamper abilitato  |JP2 CHIUSO: tamper disabilitato
(9 JP3: Abilitazione/Disabilitazione LED DL3 di allarme

JP3 APERTO: LED disabilitato  [JP3 CHIUSO: LED abilitato

Trimmer

RV1: regolazione della portata di rilevazione della testina superiore (infra-
rosso). Ruotare in senso orario per aumentame la portata.

(@D RV2: regolazione della portata di rilevazione della testina inferiore
(microonda). Ruotare in senso orario per aumentarne la portata.

NOTA. Prima di alimentare il sensore accertarsi che RV1 e RV2 siano
regolati per la massima portata (ruotati completamente in senso
orario). In caso contrario il sensore potrebbe ricevere un segnale trop-
po debole oppure non riceverlo affatto: i LED non si accenderanno.

Accensione

Prima di essere alimentato il sensore deve essere impostato come segue:
-RV1 e RV2 ruotati completamente in senso orario G0) e ();

-Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 in posizione OFF, Dip3 e Dip4 in posizione ON
e Dip7 ascelta (®);

-JP1aperto (7), JP2 ®) e JP3 chiusi (9).

A questo punto il sensore & pronto per 'l'inizializzazione'.
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Inizializzazione

Alimentando il sensore, si accenderanno in modo fisso i LED DL1 e DL2.
Dopo circa 2 minuti, i LED si spegneranno e il sensore emettera alcuni
'beep' per confermare |'avvenuta inizializzazione. In caso di rilevazione
durante questa fase, il tempo di inizializzazione sara prolungato.

Per re-inizializzare il sensore togliere I'alimentazione, premere il tasto
tamper | (il tamper deve essere abilitato con JP1=APERTO0), verificare chei
DIP ei JUMPER siano impostati come descritto nel paragrafo ACCENSIONE,
e dare nuovamente alimentazione.

Epossibile interrompere'inizializzazione in qualsiasi momento tenendo pre-
mutoil tasto tamper @) (il tamper deve essere abilitato con JP1 = APERTO)
per alcuni secondi fino allo spegnimento dei LED e a sentire alcuni "beep". A
questo puntoil sensore & uscito dall'inizializzazione, rilasciare il tasto tamper.

Modo TEST o NORMALE

Peravereil riscontro delle operazioni esequite & necessario abilitare i LED
ed il BUZZER impostando il DIP4 in ON.

Modo TEST (DIP3 in ON) Il sensore trasmette allarme ogni volta che
determina un’intrusione: questo permette all'installatore una rapida
messa a punto.

Per uscire dalla modalita TEST e passare quindi alla modalita NORMALE,
spostare il DIP3 su OFF, ed attendere che il sensore segnali I'uscita con
una serie di "beep" veloci.

Il sensore esce comunque automaticamente dal modo TEST dopo circa 5
minuti, anche senza spostare il DIP3 su OFF, la conferma del passaggio
dalla modalita TEST a quella NORMALE, viene segnalata con I'accensione
dei led, ed una serie di "beep" veloci.

Utilizzare questa modalita solo per effettuare dei test di rilevazione.
Modo NORMALE (DIP3 in OFF)

E il modo in cui il sensore DEVE essere impostato per il normale fun-
zionamento.

In questa modalita, fra un allarme e il successivo, devono passare almeno
120 secondi di "tempo di quiete" (assenza di rilevazioni).

In caso di rilevazioni durante questo tempo, il conteggio dei 120 secondi
viene reinizializzato. Il tempo di quiete non & modificabile.

I modo NORMALE consente un consumo minore e quindi una durata
maggiore delle batterie. Per aumentare la durata della batteria, si
raccomanda inoltre, una volta effettuata l'inizializzazione, di disattivare
il funzionamento dei LED e del buzzer, portando in OFF il DIP 4.

Se fosse necessario ritornare nella modalita TEST, mettere DIP3 su ON

ed attendere che il sensore segnali I'entrata in tale modalita con un
"beep" lungo.

Apprendimento

L'apprendimento del sensore pud essere fatto in due modi, o da PCattra-
verso il software SWLINK, selezionando SENSORE nella colonna MODELLO
ed inserendo il numero seriale (riportato sulla schedina radio @)
nella colonna SERIALE I, oppure seguendo le indicazioni di seguito:
1. Alimentare il sensore

2. Attendere il termine della fase di inizializzazione del sensore oppure
uscirne come descritto nel paragrafo 'Inizializzazione'

Nota: & indifferente che il sensore sia in modo TEST oppure in modo
NORMALE (DIP3).

3. Aprire il jumper JP1 (7) (tamper attivo) nel caso sia chiuso.

4. Assicurarsi che la centrale sia in modalita apprendimento.

5. Ripetere per tre volte la sequente sequenza:

Premere e mantenere premuto il pulsante tamper fino all'accensione
del LED BLU (DL3), quindi rilasciare. Durante la comunicazione per ap-
prendimento i LED ROSSO (@) e VERDE (5) presenti sull'espansione radio
lampeggeranno, al termine della fase di apprendimento, se la stessa &
andata abuon fine si accendera per 3 secondiil LED VERDE mentre, in caso
di ERRORE si accendera il LED ROSSO sempre per 3 secondi.

Altezza di installazione E1 (D
Orientamento E12)

Attraversamento dell'area di rilevazione

B3 Il sensore rileva agevolmente in tutta la portata

EX@ 1l sensore potrebbe rilevare a distanza inferiore della portata
massima

Una volta fissato il sensore, per orientare le testine & consigliabile allentare
leggermente il serraggio delle viti degli snodi.

Regolazione della portatald

L'area di rilevazione & quella in cui ENTRAMBE le tecnologie (infrarosso
@ e microonda E(2) rilevano. Pertanto & necessario regolare sia
I'ORIENTAMENTO che Ia PORTATA di entrambe le testine in modo che le
due aree di rilevazione siano il pit possibile coincidenti.

NOTA. Seguire l'ordine di regolazione indicato di seguito.

Regolazione dell'infrarosso



1- Impostare DIP7 a seconda della della dimensione dell'area da
proteggere;

g Portata massima fino a 18 m. Regolazione 9~ 18 m

u Portata massima fino a 12 m. Regolazione 3 + 12m

7

Ad ogni spostamento del DIP7 occorre attendere 10+-20 secondi che il
sensore si stabilizzi nella nuova impostazione.

2-Impostare il DIP5 su ON e DIP6 su OFF per abilitare il walk test del solo
infrarosso. Il LED DL1 (infrarosso) si accendera fisso mentre il LED DL3
(allarme/trasmissione) si accendera ad ogni rilevazione dell'infrarosso.
3- Posizionare al MASSIMO il trimmer RV1 .

4-Orientare la testa infrarosso in direzione dell'area da coprire B.

5- Regolare il sensore infrarosso muovendosi all'interno dell'area di
rilevazione: il LED blu si accendera quando l'infrarosso rilevera il passaggio.
Se la portata non & quella desiderata alzare gradualmente la testa
dell'infrarosso &l e diminuirne la regolazione [d.

Ripetere i test fino a raggiungere la portata desiderata E1(2).

Regolazione microonda

1- Impostare il DIP5 su OFF e DIP6 su ON per abilitare il walk test della
sola microonda. Il LED DL2 (microonda) si accendera fisso mentre il
LED DL3 (allarme/trasmissione) si accendera ad ogni rilevazione della
microonda.

Laregolazione della microonda € indipendente da quella dell' infrarosso
elaposizione di DIP7 non interviene sulla regolazione della microonda.
2- Regolare il sensore microonda muovendosi all'interno dellarea
di rilevazione: il LED blu si accendera quando la microonda rilevera
il passaggio.

Sela portata non é quella desiderata alzare gradualmente la testa della
microonda [l e diminuirne K.

Ripetere i testi fino a raggiungere la portata desiderata E4(2).

= |l soggetto puo attraversare le aree senza provocare allarme
perché non viene rilevato da entrambe le tecnologie contempo-
raneamente [H.

L'area di rilevazione della microonda [A(2) @ piti grande di quella
infrarosso (D). Si pud avere un falso allarme a causa dell‘attivazio-
ne non voluta dell'infrarosso (ad esempio dal movimento di foglie)
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e della microonda cherrileva oltre I'area desiderata (ad esempio dal
furgone oltre la recinzione) [.

Installazione del sensore

Il sensore infrarosso & sensibile alla “quantita di calore” emessa da un
corpo in movimento. La portata massima del sensore (espressa in metri)
@ riferita ad un corpo umano ed & pertanto una misura RELATIVA .

Regolazione della sensibilita

Ruotare completamente in senso orario i trimmer di regolazione (RV1
e RV2) ed orientare le testine il pili possibile verso il basso. Diminuire
progressivamente la sensibilita e l'inclinazione delle testine fino ad
ottenere una rilevazione solo nell’area che si intende proteggere.
Una volta terminata l'operazione di orientamento, chiudere a fondo
le viti degli snodi.

Nota. Il coperchio del sensore attenua del 30% la lunghezza del fascio
IR. Il sensore sara’ attivo e funzionante solo dopo la fase di stabiliz-
zazione dall'accensione; durante questa fase non sostare o muoversi
entro I'area di rilevazione.

Indicazioni per I'uso all'esterno del sensore

Latesta dirilevazione IR DEVE essere orientata in modo che il fascio sia
otientato verso il basso BBJ(D) o al massimo parallelo al pavimento,
MAlverso l'alto [&1(2). Questo per evitare che, durante il giorno, i raggi
solari diretti accechino il modulo di rilevazione IR, compromettendo il
buon funzionamento del sensore.

Le due teste (IR e microonda) DEVONO essere orientate in modo da
formare due fasci sovrapposti.

Piccole variazioni nella posizione delle testine corrispondono a notevoli
variazioni (a distanza di 18 m) delle aree di rilevazione dei fasci (uno
spostamento laterale di 1° della testina corrisponde allo spostamento
dei fasci di circa 30 cm a 18 m). Non orientare i fasci verso superfici
riflettenti [&.

Oscuramento parziale dell'infrarosso

Nel caso I'area di rilevazione sia troppo estesa oppure ci sia la presenza
di rami, tende, vetrate, etc. & consigliabile mascherare la parte laterale
del fascio di rilevazione, vincolandolo alle sole zone stabili dell'area da
proteggere.

Nella confezione del sensore & incluso un coprilente in plastica da applicare
sulla testa IR per ottenere una rilevazione ad EFFETTO TENDA. Con tale

coprilente, la apertura del fascio di rilevazione della lente viene ridotto
as0li 20°, mantenendo la stessa portata.

Il coprilente va inserito ad incastro sulla testina facendo attenzione
che le due bandelle laterali siano correttamente incastrate nelle due
scanalature della testina [BJ(D) e che il coprilente rimanga ben saldo

alla testina (12
Montaggio

Utilizzando la visiera segnare la posizione dei fori di fissaggio BI(D.
Forare la parete B1(2), introdurre i tasselli necessari B e awvitare la
vite diregolazione TAMPER al tassello EM(2) facendo sporgere la testa
di circa 9--10 mm. Rompere il settore [, far passare i cavi attraverso
il passacavo [ facendo attenzione a non tagliare la membrana ed
effettuare i collegamenti .

Fissare il sensore e la visiera utilizzando le viti in dotazione, aggiun-
gendo gli o-ring ROSSI o NERI nell'apposita sede .

Inserire il coperchio sulla base partendo dalla parte superiore e fissarlo
utilizando I'apposita vite con I'o-ring NERO .

Batterie

Scollegare il connettore CN1. Rimuovere il porta betterie (D) e inserire
e 2 batterie litio tipo CR123A da 3V (fornite in dotazione) nell'apposita
sede rispettando le polarita indicate sul fondo dell'alloggiamento (2).
Riposizionare il porta batterie e ricollegare il (N1 (®).

SMALTIMENTO

Assicurarsi che il materiale dimballaggio non venga disperso nell'am-
biente, ma smaltito sequendo le norme vigenti nel paese di utilizzo del
prodotto.Alla fine del ciclo di vita dell'apparecchio evitare che lo stesso
venga disperso nellambiente. Lo smaltimento dell'apparecchiatura deve
essere effettuato rispettando le norme vigenti e privilegiandoil riciclaggio
delle sue parti costituenti. Sui componenti, per cui & previsto lo smalti-
mento con riciclaggio, sono riportati il simbolo e la sigla del materiale.



English

DESCRIPTION

001SDTEWL is a double technology (passive infrared and microwave)
radio-based outdoor sensor.

The alarm is generated when both technologies detect together.

The sensor is tamperproof protected thanks to its built-in anti-removal
system.

Precautions

WARNING. The device runs on lithium batteries. Handle with care.
Danger of explosion or fire. Do not throw the batteries into a fire,
do not heat or damage the batteries. Respect the shown polarities.
To replace the batteries contact a SKILLED TECHNICIAN.

Dispose of exhausted batteries in compliance with the laws in
effect, even when decomissioning the device. If any liquid comes
out, protect your hands with special gloves.

This sensor is designed to operate in very bright settings. The sensor,
however, must not be exposed to direct beams of very high intensity light.
We suggest installing the sensor in areas protected from weather agents.
To maintain the protection level, you must use o-rings and issued
screws when installing.

Otherwise the product could malfunction, and the manufacturer declines
any liability in this case. The sensor can detect animal presence.

Technical data
Memory 001SDTEWL
Power supply from23[V]  batteries (R123A
Draw when standing by [uA] 40
Draw while in alarm state [mA] <80
Estimated effectiveness [years]* 2
;)'leI:\IZ.]—BAND radio communication frequency 868.65/433.92
Microwave operating frequency [GHz] 24
Maximum range at 25°C [m]** 18
Minimum range at 25°C [m]** 3
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Operating temperature [°C] -40+70
Relative humidity [%] 95

Weight [g] 460
Dimensions [mm] 190x85x75
Protection rating [IP] 54

Impact resistance [IK] 10

*The estimated effectiveness of the sensor's battery in inversely propor-
tional to the number of detections it is subjected to (regardless of whether
the alarm system is armed or not). If the sensor is installed in areas with
high-flow rates, then the battery life could be drastically shortened.
**The maximum range greatly depends on the outside temperature.

Features Y

LED
LED Color Meaning
@DL1  Red IR detection
@DL2 Red Microwave detection
®DL3  Blue Alarm
@ DL4  Red Learning
®DL5  Green Learning
Dipswitch (6)
SW
" [Honaueg DEFAULT
OFF 1234567

DIP1 (supervision)

Mon
.

Disabled

Enabled

1 OFF
For the system to work properly, supervision MUST be ENABLED (DIP
SWITCH 1=0FF)

DIP2 (radio test)

UON Enabled. The sensor transmits a radio signal at one second
5 intervals to test the radio range

Disabled. Use this mode with NORMAL operation

2 OFF
DIP3 (mode)
U
3
NORMAL

3 OFF

Move DIP3 only when no detection is taking place (if the LEDs are ena-
bled, move the DIP when they are all turned off). The sensor confirms
the passing to TEST or NORMAL mode by giving off sounds:

- TEST -> NORMAL: some quick "beeps"

- NORMAL -> TEST: long "beep"

If you hear no sound, this means that the sensor did NOT go into the
chosen mode: Just repeat the moving of DIP3

DIP4 (LED and BUZZER adjustments)

Buzzer, DL1, DL2 disabled.
The DL3 is managed by jumper JP3. Use this working mode in

4 OFF normal operation to increase the batteries' life.

M on
4

Buzzer, DL1, DL enabled

DIP5-DIP6 walk test

Normal operation

Eg OFF

ﬂon

IR walk test (DL1 stays on, DL3 notifies of detection)
5 6 OFF

ﬂon

MW walk test (DL2 stays on, DL3 notifies detection)
5 6 OFF

The walk tests are for making detection area adjustments to the sensor.
Infrared and microwave adjustments are independent.




DIP7 (IR Range )
U ON Max range about 18 m. Adjsuting the max range (viaRV1)
7 =about9+18m

Max range about 12 m. Max range adjustment (via RV1)
7 OFF |=about3+12m
Every time DIP7 is moved, you need to wait 10+20 seconds for the sensor

to stabilize into the new position.
Jumpers

(@ JP1: Enabling/disabling the anti-opening Tamper

JP1 OPEN: tamper enabled [JP1 CLOSED: tamper disabled
JP2: Enabling/disabling the anti-removal Tamper

JP2 OPEN: tamper enabled |JP2 CLOSED: tamper disabled
() JP3: Enabling/Disabling the alarm LED DL3

JP3 OPEN: LED disabled |JP3 CLOSED: LED enabled

Trimmer

RV1: adjusting the detection range of the upper head (infrared). Turn
clockwise to increase range.

(@ RV2: adjusting the detection range of the lower head (microwave).
Turn clockwise to increase range.

NOTE. Before powering up the sensor, make sure that RV1 and
RV2 have been adjusted to maximum range (turned completely
clockwise). Otherwise the sensor could detect a signal that is too
weak or it may even not detect anything: the LEDs will not come on.
Powering on

Before being powered up, the sensor must be set up as follows:

- RV1 pay RV2 turned completely clockwise (0) and (1);

-Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 in position OFF, Dip3 and Dip4 in position ON
pay Dip7 as you like (6);

-JPTopen @), JP2 (®) and JP3 dosed (9.

At this point the sensor is ready for ‘initiation’.

Initiation

Power up the sensor, LEDs DL1 and DL2. After about two minutes, the
LEDs turn off and the sensor beeps a few times to confirm successful
initiation. In case of detection during this phase, the initiation time
will be prolonged.

To reinitialize the sensor, cut off the main power supply, press the tamper
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I key (the tamper must enabled with JP1 = OPEN), check that the DIP
SWITCHES and JUMPERS are set as explained in the 'POWERING ON'
paragraph, and power back on.

You can interrupt the initialization at any time, by keeping the tamper
key pressed @) (the tamper must be enabled with JP1 = OPEN) for some
seconds until the LEDs turn off and you hear some "beeps". At this point the
sensor has come out of initialization. Release the tamper key.

TEST or NORMAL mode

To have feedback of successful operations you need to enable the LEDs
and the BUZZER by setting DIP4 to ON.

TEST (DIP3 to ON) mode The sensor transmits alarm every time it detects
an intrusion: this makes for quick adjusting by the fitter. To exit TEST
mode and move to NORMAL mode, set DIP SWITCH 3 to OFF, and wait
for the sensor to exit with make a series of quick beeps. The sensor exits
automatically inany case from the TEST mode after about 5 minutes, even
without setting DIP SWITCH 3 to OFF. Confirmation that TEST mode has
moved to NORMAL mode, is given when the LEDs turn on, and a series of
beeps sound off. Use this mode only to perform detection tests.
NORMAL mode (DIP3 to OFF)

This is the way the sensor MUST be set for normal operation.

In this mode, between alarms, at least 120 seconds of "quiet time" must
elapse, that is, no detections.

If detections take place during this time, the 120 second count will restart.
The quiet time cannot be changed.

NORMAL mode makes for lower consumption, making the batteries last
longer.To increase battery duration, we also suggest, once initialization is
done, to deactivate the LEDs and buzzer, by setting DIP SWITCH 4 to OFF.
If you need to return to TEST mode, set DIP SWITCH 3 to ON and wait
for the sensor to signal that it has entered into mode with a long beep.

Learning

The sensor can learn in two ways; either from a PC via the SWLINK
software, by selecting SENSOR in the MODEL column and entering the
serial number (shown on the R(D) radio card) in the SERIAL  column,
or by following the instructions below:

1. Power up the sensor

2. Wait for the end of the sensor's initialization phase or exit as described
in the 'initialization' paragraph.

Note: it does not matter whether the sensor is in TEST mode or NORMAL
mode (DIP3).

3. Open jumper JP1 () (tamper active) in case it is closed.

4. Make sure the control unit is in learning mode.

5. Repeat the following sequence three times:

Press and keep pressed the tamper button until the BLUE LED (DL3)
turns on, the release it. During the learning communication the RED @)
and GREEN LEDs (5) on the radio expansion will flash. At the end of the
learning phase, if the procedure has been successful, the GREEN LED will
turn on for three seconds, whereas in case of ERROR, the RED LED will
turn on for three seconds.

Installation height B1(D
Orientation @2

Crossing the detection area

EA(® The sensor easily detects over the entire range

E(@ The sensor may detect at a shorter distance than its max range
Once the sensoris fastened, to direct the heads, we suggest slightly loosening
the joint screws.

Adjusting the range[d

The detection range is the one in which BOTH the technologies (infrared
[E® and microwave () detect. So it is necessary to adjust the
ORIENTATION and RANGE of both heads so that the two detection areas
coincide as much as possible.

NOTE. Follow the adjustment order explained below.

Adjusting the infrared
1- Set DIP7 depending on the dimensions of the area to protect;

g Max range up to 18 m. Adjustment 9 = 18 m

g Max range up to 12 m. Adjustment 3 +12m

Every time DIP7 is moved, you need to wait 10+20 seconds for the sensor
to stabilize into the new position.

2- Set DIP5 to ON and DIP6 to OFF to enable the walk test of only the
infrared. The DL1 LED (infrared) will turn on and stay on while the DL3
LED (alarm/transmission) will turn on with each infrared detection.

3- Position trimmer RV1 to MAXIMUM 1.

4-Turn the infrared head towards the area to protect .




5-Adjust the infrared sensor by moving within the detection area: the blue
LED will turn on when the infrared detects the walk through.

If the range is not the one you need, gradually raise the infrared head
& and diminish the adjustment [d.

Repeat the test until you obtain the desired range E12).

Adjusting the microwave

1- Set DIPS to OFF and DIP6 to ON to enable only the microwave walk
test. The DL2 LED (microwave) will turn on and stay on while the DL3
LED (alarm/transmission) will turn on with each microwave detection.
Adjusting the microwave is independent from adjusting the infrared
and the position of DIP7 does not affect the microwave adjusting.

2- Adjust the microwave sensor by moving within the detection area:
the blue LED will turn on when the sensor detects a walk through.
Ifthe range is not the desired one, gradually raise the mircowave head
Il and reduce its I

Repeat the tests until you obtain the desired range 3.

= The subject can walk through the areas without triggering
an alarm because it is not detected by both technologies simul-
taneously M.

The detection area of the microwave [I(2) is greater than that of
the infrared (D) You may have a false alarm due to an unwanted
activation of the infrared (e.g. when leaves move) and of the mi-
crowave that detects beyond the required area (e.g. a van passing
beyond the fence) [

Installing the sensor

The infrared sensor is sensitive to "heat quantity" given off by moving
bodies. The sensor's max range (expressed in meters) refers to a human
body and is therefore a RELATIVE measurement .

Adjusting the sensitivity

Completely turn clockwise the adjustment trimmers (RV1and RV2) to
direct the head downwards as much as possible. Progressively reduce
the sensitivity and inclination of the heads until you obtain detection
only in the area you want to protect.

Once the orientation operation is concluded, tighten the joint screws.
Note. The sensor's cover diminishes the IR beam by 30%. The sensor
will be active and functioning only after the stabilizing phase upon
powering up; during this phase do not loiter or move within the
detection area.
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Instructions for using the sensor outdoors

The IR detection head MUST be directed so that the beam points
downwards B or at most parallel to the ground. NEVER upwards
EI(@ This is to prevent that, during the day, direct sun rays can blind
the IR detection module, thus compromising the proper operation
of the sensor.

The two heads (IR and microwave) MUST be directed so their beams
overlap.

Small variations in the heads' positions amount to large variations (at
18 m distance) of the beams in the detection areas (a 1° lateral move
of the head corresponds to moving the beam about 30 cm at 18 m). Do
not direct the beams towards reflective surfaces I&l.

Partially shading the infrared

Ifthe detection area is too broad or if there are branches, curtains, window
panes, and so on, we suggest masking the side of the detection beam,
thus limiting it only to the zones to be protected.

The sensor's package includes a plastic lens cover to fit onto the IR head to
obtain a CURTAIN EFFECT detection. With this lens cover, the aperture of
thelens' detection beam is reduced by 20°, while keeping the same range.
The lens cover should be snapped onto the head, being careful that the
two lateral bands be properly fitted into the head's grooves EI(D) and
that the lens cover s firmly in place on the head E1(2)

Mounting

Using the visor to mark the position of the fastening holes EN(D).
Drill the wall B, fit anchors if necessary BI(D) and tighten the
TAMPER adjustment screw into the anchor (2 so that the head juts
out by about 910 mm. Break sector [, thread the cables through the
cable gland I being careful not to cut the membrane and then connect
up the cables . Fasten the sensor and visor using the issued screws,
adding the red or black 0-rings in the corresponding housing .

Fit the cover onto the base starting from the top part and fasten it using
the corresponding screw and black 0-ring .

Batteries
Disconnect connector CN1. Remove the battery housing (7) and fit two
CR123 A 3V type lithium batteries (supplied) into the housing, making

sure the polarities are right. Refit the battery housing into place and
reconnect (N13).

DISPOSAL

Make sure the packaging material is not disposed of in nature, but
rather disposed of in compliance with the laws in effect in the country
in which the product is being used. At the end of the product's life cycle,
make sure it not disposed of in nature. The equipment must be disposed
of in compliance with current laws and its components recycled where
possible. The components that should be recycled are marked with the
material's ID marker.



Francais

DESCRIPTION

001SDTEWL est un capteur radio d'extérieur a double technologie
(infrarouge passif et micro-onde).

L'alarme est générée uniquement si les technologies effectuent la
méme détection.

Un systéme anti-cisaillement incorporé protége le capteur du risque
de dépose.

Précautions

ATTENTION. le dispositif fonctionne avec des piles au lithium. Mani-
puler soigneusement. Risque d'explosion et d'incendie. Ne pas jeter
les piles au feu, ne pas les souder ni les endommager. Respecter les
polarités indiquées.

Confier le remplacement des piles a un TECHNICIEN QUALIFIE.
Eliminer les piles usagées conformément aux normes en vigueur,
méme en cas de mise hors d'usage du dispositif. En cas de perte de
liquide, porter des gants de protection.

(e capteur a été congu pour fonctionner dans des endroits trés lumineux.
I faut toutefois éviter d'exposer le capteur, directement ou par réflexion,
a une haute intensité lumineuse.

Il est conseillé d'installer le capteur dans des zones protégées contre
les intempéries.

Pour préserver le degré de protection, effectuer l'installation en
utilisant les joints toriques et les vis fournis.

Ne pas adopter ces précautions peut provoquer un mauvais fonctionne-
ment du produit, cas pour lequel le producteur décline toute responsa-
bilité. Le capteur peut détecter la présence d'animaux.

Données techniques
Type 001SDTEWL
Alimentation par 2 piles a 3 [V] (R123A
Absorption en stand-by [uA] 40
Absorption en état d'alarme [mA] <80
Autonomie estimée a [ans]* 2
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Fréquence communication radio DUAL-BAND

(MHz] 868.65/433.92
Fréquence de fonctionnement micro-onde

[6Hz) o

Portée maximale a 25°C [m]** 18

Portée minimale a 25°C [m]** 3
Température de fonctionnement [°C] -40 =70
Humidité relative [%] 95

Poids [g] 460
Dimensions [mm] 190x85x75
Degré de protection [IP] 54
Résistance a l'impact [IK] 10

*La durée estimée de la pile du capteur est inversement proportionnelle
au nombre de détections effectuées (indépendamment de I'activation
ou non du systéme d'alarme). L'installation du capteur dans des zones
a trafic intense peut réduire considérablement I'autonomie de la pile.

**La portée maximale dépend sensiblement de la température ambiante.

Fonctions EY

DIP1 (contréle)
QON Désactivé
Activé

1 OFF

Pour unfonctionnement correct du systéme, Te contrdle DOIT étre ACTIVE
(DIP1=0OFF)

DIP2 (test radio)

UON Activé: le capteur transmet un signal radio a intervalles d'1
5 seconde pour les tests sur la portée radio.

Désactivé: utiliser cette modalité en cas de fonctionnement

S o | NORMAL

DIP3 (mode)

gou TEST
NORMAL

3 OFF

Ne déplacer le DIP3 qu'a défaut de détection (siles VOYANTS sont activés,
déplacerle DIP quandils sont tous éteints). Le capteur confirme le passage
a lamodalité TEST ou NORMAL par I'émission de sons :

- TEST -> NORMAL : quelques bips rapides

- NORMAL -> TEST : bip long

L'absence de son indique que le capteur N'est PAS entré dans la modalité
sélectionnée. Sitel est le cas, déplacer a nouveau le DIP3.

DIP4 (réglage VOYANTS et BUZZER)

VOYANT
VOYANT  Couleur Signification
@DL1  Rouge Détection IR
@DL2  Rouge Détection micro-onde
®@DL3  Bleu Alarme
@ DL4  Rouge Apprentissage
®DL5  Vert Apprentissage
Commutateurs DIP (&)
SW
R e PAR DEFAUT
OFF 1234567

Buzzer, DL1, DL2 désactivés.

Le DL3 est géré par le cavalier JP3. Utiliser cette modalité
durant le fonctionnement normal pour augmenter la durée
des piles.

4 OFF

Buzzer, DL1, DL activés.

M on
4




DIP5-DIP6 Essai de marche

"y
56

ﬂ ON |Fonctionnement Essai de marche IR (DL1 allumé en
5 6 OFF [permanence, DL3 signale la détection)

U ON |Fonctionnement Essai de marche MW (DL2 allumé en
5 6 OFF [permanence, DL3 signale la détection)

-

Fonctionnement normal

Les essais de marche permettent le réglage de la zone de détection
du capteur. Les réglages infrarouge et micro-onde sont indépendants.
DIP7 (Plage IR)

D oN  |Portée maximale environ 18 m: réglage de la portée maxi-
7 male (par RV1) = environ 9+ 18 m

u Portée maximale environ 12 m: réglage de la portée maxi-
7 OFF male (par RV1) =environ3 +12m

A chaque déplacement du DIP7, 11 est nécessaire d'attendre T0+20
secondes pour permettre au capteur de se stabiliser en fonction de la

nouvelle configuration.
Cavaliers

(@ JP1 : Activation/Désactivation Autoprotection anti-ouverture

JP1 OUVERT : autoprotection|JP1 FERME : autoprotection désac-
activée tivée

JP2 : Activation/Désactivation Autoprotection anti-cisaillement
JP2 OUVERT : autoprotection|JP2 FERME : autoprotection désac-
activée tivée

(® JP3 : Activation/Désactivation VOYANT DL3 d'alarme

JP3 OUVERT : VOYANT désactivé |JP3 FERME : VOYANT activé

Trimmers

RV1 : réglage de la portée de détection de la téte supérieure
(infrarouge). Tourner dans le sens horaire pour en augmenter la portée.
(@D RV2: réglage de la portée de détection de la téte inférieure (micro-
onde). Tourner dans le sens horaire pour en augmenter la portée.
REMARQUE : avant de mettre le capteur sous tension, s'assurer que
RV1 et RV2 sont bien réglés sur la portée maximale (complétement
tournés dans le sens horaire). Dans le cas contraire, le capteur
pourrait recevoir un signal trop faible ou ne pas le recevoir du tout
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:les VOYANTS ne s'allumeront pas.
Allumage

Avant de mettre le capteur sous tension, le configurer comme suit :

- RV1 et RV2 completement tournés dans le sens horaire (0) et (1) ;

- Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 sur OFF, Dip3 et Dip4 sur ON et Dip7 au
choix (®);

-JPTouvert ), JP2 (®) et JP3 fermés (9).

Le capteur est a ce point prét pour « I'initialisation ».

Initialisation

Ala mise sous tension du capteur, les VOYANTS DL1 et DL2 s'allumeront
en permanence. lls s'éteindront au bout de 2 minutes environ et le capteur
émettra quelques bips pour confirmer I'initialisation effective. En cas de
détection durant cette phase, le temps d'initialisation se prolongera.

Pour réinitialiser le capteur, mettre hors tension, appuyer sur la touche
autoprotection @) (I'autoprotection doit étre activée avec JP1 = OUVERT),
controler que les commutateurs DIP et les CAVALIERS sont bien configurés
comme indiqué au paragraphe « ALLUMAGE » et remettre sous tension.
Il est possible d'interrompre I'initialisation a tout moment en maintenant
la touche autoprotection enfoncée (i2) (I'autoprotection doit étre activée
avec JPT = OUVERT) pendant quelques secondes jusqu'a I'extinction des
VOYANTS et I'émission de quelques bips. Le capteur étant a présent sorti de
I'état d'initialisation, il est possible de relacher la touche autoprotection.

Mode TEST ou NORMAL

Pour obtenir le résultat des opérations, activer les VOYANTS et le BUZZER
en configurant le DIP4 sur ON.

Mode TEST (DIP3 sur ON) A chaque intrusion, le capteur transmet une
alarme, ce qui permet une mise au point rapide de la part de l'installateur.
Pour sortir de la modalité TEST et passer a la modalité NORMAL, posi-
tionner le DIP3 sur OFF et attendre que le capteur signale la sortie par
une série de bips rapides.

Le capteur sort quoiqu'il en soit de la modalité TEST en automatique au
bout de 5 minutes environ. La confirmation du passage de la modalité
TEST alamodalité NORMAL est signalée par I'allumage des leds et par une
série de bips rapides, et ce méme sans le positionnement du DIP3 sur OFF.
N'utiliser cette modalité que pour réaliser des tests de détection.

Mode NORMAL (DIP3 sur OFF)

C'est dans cette modalité que DOIT étre configuré le capteur en vue d'un
fonctionnement normal.

Dans cette modalité, 120 secondes au moins de « temps de calme »
(absence de détections) doivent s'écouler entre une alarme et la suivante.
En cas de détections durant ce délai, il y a réinitialisation du calcul des
120 secondes. Le temps de calme ne peut pas étre modifié.

Le mode NORMAL permet une réduction de la consommation et, par
conséquent, une plus longue durée de vie des piles. Pour augmenter
la durée de la batterie, il est également recommandé de désactiver,
au terme de l'initialisation, le fonctionnement des leds et du buzzer en
positionnant le DIP4 sur OFF.

Pour revenir au mode TEST, positionner le DIP3 sur ON et attendre que le
capteur signale I'entrée en mode TEST par un bip prolongé.

Apprentissage

Il existe deux modalités d'apprentissage du capteur : par PCa I'aide du
logiciel SWLINK, en sélectionnant CAPTEUR dans la colonne MODELE et en
entrant le numéro série (indiqué sur la carte radio (D) dansa colonne
SERIE KT, ou bien par I'exécution des opérations suivantes :

1. Mettre le capteur sous tension.

2. Attendre la fin de la phase d'initialisation du capteur ou bien en sortir
comme indiqué au paragraphe « Initialisation ».

Remarque : le mode de fonctionnement du capteur - TEST ou NORMAL
(DIP3) - est indifférent.

3. Ouvrir le cavalier JP1 (7) (autoprotection activée) s'il est fermé.

4. S'assurer que la centrale est bien en mode apprentissage.

5. Répéter trois fois la séquence suivante :

Appuyer sur le bouton d'autoprotection et le laisser enfoncé jusqu'a
I'allumage de la LED BLEUE (DL3), puis le relacher. Durant la communi-
cation pour apprentissage, les VOYANTS ROUGE (@) et VERT (5) présents
sur I'expansion radio clignoteront. Le VOYANT VERT le fera pendant 3
secondes en cas de REUSSITE de la phase d'apprentissage, et le VOYANT
ROUGE pendant 3 secondes lui aussi mais en cas d'ERREUR.

Hauteur d'installation (1)
Orientation @2

Franchissement de la zone de détection

EA®3) Le capteur détecte facilement en couvrant toute a plage de portée
EX@) Le capteur pourrait détecter a une distance inférieure par rapport
a la portée maximale

Apres avoir fixé le capteur, il est conseillé de desserrer Iégerement les vis
des rotules pour I'orientation des tétes.



Réglage de la portée[d

Lazone de détection est celle ol les DEUX technologies (infrarouge K&l (D)
etmicro-onde () détectent. Il faut par conséquent régler aussi bien
I'ORIENTATION que la PORTEE des deux tétes de maniére  ce que les deux
zones de détection coincident le plus possible.

REMARQUE : suivre 'ordre de réglage indiqué ci-apres.

Réglage de I'infrarouge
1- Configurer le DIP7 en fonction des dimensions de la zone a protéger ;

g Portée maximale jusqu'a 18 m: réglage 9 + 18 m

g Portée maximale jusqu'a 12 m: réglage 3 + 12m

A chaque déplacement du DIP7, il est nécessaire d'attendre 10+-20
secondes pour permettre au capteur de se stabiliser en fonction de la
nouvelle configuration.

2- Configurer le DIP5 sur ON et le DIP6 sur OFF pour activer I'essai de
marche uniquement sur I'infrarouge. Le VOYANT DL1 (infrarouge) s'allu-
mera en permanence tandis que le VOYANT DL3 (alarme/transmission)
s'allumera a chaque détection de I'infrarouge.

3-Tourner le trimmer RV1 IBY COMPLETEMENT sur +.

4-Orienter la téte de I'infrarouge vers la zone a couvrir B.

5-Régler le capteurinfrarouge en se déplacant dans la zone de détection
:le VOYANT bleu s'allumera lorsque I'infrarouge détectera le passage.
Silaportée n'est pas correcte, lever graduellement la téte de l'infrarouge
& et en diminuer le réglage .

Répéter les essais jusqu'a obtention de la portée souhaitée El(2).

Réglage de la micro-onde

1- Configurer le DIP5 sur OFF et le DIP6 sur ON pour activer I'essai de
marche uniquement sur la micro-onde. Le VOYANT DL2 (micro-onde)
s'allumera en permanence tandis que le VOYANT DL3 (alarme/transmis-
sion) s'allumera a chaque détection de la micro-onde. Le réglage de la
micro-onde ne dépend pas de celui de I'infrarouge et la position du DIP7
n'intervient pas sur le réglage de la micro-onde.

2-Régler le capteur micro-onde en se déplacant dans la zone de détection
:le VOYANT bleu s'allumera lorsque la micro-onde détectera le passage.
Sila portée n'est pas correcte, lever graduellement la téte de la micro-
onde I et en diminuer le réglage [EN.
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Répéter les essais jusqu'a obtention de la portée souhaitée E4(2).

= Lesujet peut traverser les zones sans provoquer d'alarme du fait
qu'il n'est pas détecté en méme temps par les deux technologies .
La zone de détection de la micro-onde (2 est plus grande que
celle de l'infrarouge K. Il peut y avoir fausse alarme suite &
I'activation non voulue de I'infrarouge (provoquée par exemple par
le mouvement de feuilles) et de la micro-onde qui détecte au-dela
de la zone souhaitée (provoquée par exemple par le fourgon de
I'autre c6té de la cloture) I

Installation du capteur

Le capteur infrarouge est sensible a la « quantité de chaleur » émise par
un corps en mouvement. La portée maximale du capteur (exprimée en
métres) se référe & un corps humain, raison pour laquelle il s'agit d'une
mesure RELATIVE 1.

Réglage de la sensibilité

Tourner complétement les trimmers de réglage (RV1 et RV2) dans le
sens horaire et orienter les tétes le plus possible vers le bas. Réduire
progressivement la sensibilité et I'inclinaison des tétes jusqu'a obtenir
une détection uniquement dans la zone a protéger.

Au terme de I'opération d'orientation, serrer a fond les vis des rotules.
Remarque : le couvercle du capteur atténue de 30% la longueur du
faisceau IR. Le capteur ne sera activé et ne fonctionnera qu'au terme de
la phase de stabilisation aprés I'allumage ; durant cette phase, ne pas
stationner ni ne se déplacer dans la zone de détection.

Indications sur l'utilisation du capteur a I'extérieur

Latéte de détection IR DOIT étre orientée de maniére a ce que le faisceau
soit dirigé vers le bas EI(T) ou au maximum paralléle au sol, JAMAIS
vers le haut [B(2). Cedi afin d'éviter, le jour, que les rayons solaires
directs n'aveuglent le module de détection IR en compromettant le bon
fonctionnement du capteur.

Les deux tétes (IR et micro-onde) DOIVENT étre orientées de maniére a
former deux faisceaux superposés.

La moindre variation au niveau de la position des tétes correspond a
une grande variation (a une distance de 18 m) des zones de détection
des faisceaux (un déplacement latéral de 1° de la téte correspond au
déplacement des faisceaux d'environ 30 cm a 18 m). Ne pas orienter les
faisceaux vers des surfaces réfléchissantes [&.

Obscurcissement partiel de I'infrarouge

En cas de zone de détection trop étendue ou présentant des branches
d'arbres, des stores, des surfaces vitrées, etc., il est conseillé de masquer
|a partie latérale du faisceau en en limitant la détection uniquement aux
espaces stables de la zone a protéger.

L'emballage du capteur comprend également un couvre-lentille en
plastique a appliquer sur la téte IR pour obtenir une détection a EFFET
RIDEAU. Avec ce couvre-lentille, l'ouverture du faisceau de détection de la
lentille est réduite a 20° seulement tout en maintenant la méme portée.
Appliquer e couvre-lentille par encastrement sur la téte en contrélant que
les deux bandes latérales s'engagent correctement dans les deux rainures
de la téte BT et que le couvre-lentille est bien fixé a la téte B1(2).

Montage

Al'aide de la visiére, noter la position des trous de fixation (D).
Percer le mur IE1(2), introduire les chevilles nécessaires BIQD) et visser
la vis de réglage de I'AUTOPROTECTION a la cheville () en faisant
dépasser la téte d'environ 910 mm. Rompre le secteur I, faire passer
les cables a travers le passe-cable [ en ayant soin de ne pas couper la
membrane, puis effectuer les branchements [V}

Fixer le capteur et la visiére a |'aide des vis fournies en appliquant les
joints toriques ROUGES ou NOIRS dans le logement prévu a cet effet I,
Appliquer le couvercle sur la base en partant de la partie supérieure et le
fixer a l'aide de la vis spécifique avec joint torique NOIR [l

Piles

Déconnecter le connecteur CN1. Enlever le logement a piles (D) ety intro-
duire les 2 piles au lithium type CR123A de 3V (fournies) en respectant
les polarités indiquées sur le fond du logement (2).

Remettre en place le logement a piles et reconnecter le connecteur

[1e)
ELIMINATION

S'assurer que le matériel d'emballage n'est pas jeté dans la nature mais
qu'il est bien éliminé selon les normes en vigueur dans le pays ou le
produit est utilisé. Eviter que I'appareil, au terme de son cycle de vie,
ne soit jeté dans la nature. L'élimination de |'appareil doit étre effectuée
conformément aux normes en vigueur en privilégiant le recyclage de
ses composants. Le symbole et le sigle du matériau figurent sur les
composants a recycler.



Pycckmii

ONMUCAHUE

001SDTEWL — 6ecnpoBoaHblit kombuHupoBaHHbiii (MUK + (BY) patunk
ANA HAPYXKHON YCTaHOBKIA. TDEBOXHAsA CUrHANN3aLMUA BKAIOYAETCA TONbKO
npy 0HOBPEMEHHOM CpabaTbiBaHUK 060X AETEKTOPOB. [INA 3aLuuTbl OT
HEeCaHKLMOHNPOBAHHOTO AEMOHTaXa NPU6OP 060pyA0BAH BCTPOEHHBIM
JIaTUMKOM CHATMA CO CTEHbI.

Mepbl npesocTopoXHOCTH

BHUMAHME! Uctounnkom nuTaHna npubopa cnyxkat nuTueBble 6atapen.
BynbTe BHUMaTeNbHbI Ny 06paLLieH ¢ HUMN: HebpexkHoe obpaLueHe
ypeBaTo B3PbIBOM U 110XapoMm. 3anpeLLeHo 6pocaTb B OToHb, (BapUBaThb
WIN NoBpexpaTh 6atapen Kakum-nubo uHbIM cnocobom. Cobniopaiite
noNApHOCTb BO BpeMs NOAKIYeHusA 6aTapeii. 3ameHa 6atapeit fomkHa
ocywecrBnaTbca KBANMOULIMPOBAHHBIM CMELIMANIUCTOM. Ucnonb3o-
BaHHble dNeMeHTbI NUTaHuA Heo6X0AVMO YTUNM3MPOBATD B COOTBETCTBUM
C[1eiiCTBYIOLLIUM 3aKOHOAaTeNbCTBOM, B TOM UiC/Ie IPK BbIBOAE YCTPOIA-
cTBa U3 Kcnnyatauuu. Mpu o6HapyKeHUM yTeuek xupKocT pabotaiire
Cnpubopom TONbKO B 3aLUNTHBIX MepyaTKax.

[laTunk npeHa3HayeH AnA YCTaHOBKY B XOPOLLO OCBELLIEHHbIX MecTax. Tem
He MeHee, HeobX0ZUMO 3aLLWTUTb YCTPOVCTBO OT NMONAAAHNA MPAMbIX UK
OTPaXEHHDIX NTyYeil CUMbHBIX UCTOYHUKOB CBeTa. PekomeH/yeTca ycTaHaB-
NMBATb IATUMK B MECTax, 3aLLMLLEHHBIX OT aTMOCHEPHbIX BO3AEICTBHIA.
Mcnonb3oBaHme npunaraeMbiX yNNOTHUTENbHBIX KONeL U BUHTOB ABNAETCA
0093aTeNnbHbIM ANA 06ecneyeHns Heo6XoAMMOro KNacca 3aLuuTbl.
Mpon3BoANTeNb CHUMAET C cebA BCAKYIO 0TBETCTBEHHOCTb B C(lyuae
HevcnpaBHoii paboTbl U3Menva 13-3a HecobnlofieHA NepeunceHHbIX Bbille
Mep NpeAocTopoxHocTH. [latunk cnocobeH o6HapyuBaTb NPUCYTCTBIE
KUBOTHBIX.

TexHnueckue XapaKTepucTuKkyn
001SDTEWL

(R123A
Motpebnaemblii TOK B pexume oxuaanua [MA] 40

Moaenb

IneKTponuTaHue ot 2 nuTeBbIX baTapeii 3 [B]

nOTpEﬁHﬂEMbIVI TOK Npu BKNKYEHUN CUTHANN-

3auun [mA] <80
PacueTHblil cpok cny6bl [rogbl]* 2
YacroTa nepepauu pagmnocuryana DUAL-BAND 868.65/433.92

[Mru]
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YactoTa paboyero MUKpOBONHOBOTO 13NyyeHNa
|

Makc. panbHocTb 06HapyeHua npu 25 °C [m]** 18
MuH. ganbHocTb 06Hapyxenua npu 25 °C[m]** 3

[nanason pabounx Temneparyp [°C] -40—70
OTHOCUTENbHAA BRAXHOCT [%)] 95

Macca [r] 460
[abapuTHble pa3mepbl [Mm] 190x85x75
Knacc 3awutbl [IP] 54
YpaponpouHocTb [IK] 10

* PacyeTHblii CPOK C1y6bl SNEMEHTOB NUTaHIA JaTuvka 06paTHo nponop-
LIMOHaNeH KONMYeCTBY ero cpabaTbiBaHuii (He3aBICUMO OT TOTO, BKIOYEHA
TPEBOXKHAA CUTHANN3ALMA UK HeT). ECTn JaTumK yCTaHOBMEH B NPOXOAHOI
30He C BbICOKOV MHTEHCUBHOCTbIO ABUMeEHNS, CPOK Cy0bl 6aTapeil MoXeT
3HAYUTENbHO YMEHBLINTBCA.

** MaKciManbHas JanbHoCTb 0GHAPYMKEHNs CUbHO 3aBUCHUT OT TeMMEpaTypbl
OKpyXatoLLeii Cpepbl.

OyHKYMHN
(BeTOAMO/IHbIE MHWKATOpbI

WHAWUKATOP Lger 3HaueHue
@oL1 KpacHblit K-petektop
@ L2 KpacHblit (BY-pnerekTOp
® 3 Cuhnin TpeBOXHbIil curtan
@ L4 KpacHblit Onpepenenue gatunka
® DL5 3eneHblii Onpepnenenue paavokoaa
Dip-nepexniouarenu(®)
SwW
ON [on -
s[jajsya[a]a) WCXOAHBIE HACTPOWKI
OFF 12834567
DIP1 (KoHTponb)
g ON BkntoueH.

;OFF OTKMH0YeH.
Nina ucnpasHoii pabotol cuctembl KoHTponb AOMMKEH 6biTb BKITIOYEH
(DIP1 = OFF).
DIP2 (npoBepka paauocurHana)
UON BkntoueH. [laTunk nepeaeT 0AuH papvocurHan c MHTepBa-
2 nom B 1 ceK AnA NpoBepKM JanbHOCTH Npuema.
ﬂ OTKntoYeH. JlaHHbIN pexxum omKeH ObITb ycTaHOBNeH AN
2 OFF  |HOPMAIIbHOV pabotb.
DIP3 (pexum pa6otbi)
ON
; TECTUPOBAHWE
o OFF CTAHZIAPTHbBIN

MNepemewuaiite DIP3, TonbKo Kora eTeKTopbl He paboTatoT(ecin cBeTonoA-
Hble MHAVKaTOPbI CBeTATCA, NepemecTyTe DIP-nepeksiouatenb Tonibko nocne
TOr0, KaK OHU noracHyT). [laTunk nogTeepauTt nepexog B pexum TECTUPOBA-
HUS unm pexxum HOPMAJIBHOI PABOTbI nocpencTBom 38yKOBbIX CHTHanoB:
- TECTUPOBAHME -> HOPMAJIbHAA PABOTA: cepua KOpOTKMX 3BYKOBbIX
CUrHanos;

- HOPMANIbHAA PABOTA -> TECTUPOBAHWE: annHHblii 3ByKOBOIA CUrHan.
MonHoe oTcyTCTBIE 3BYKOBBIX CUrHANO0B 03HavaeT, 4To Aatumk HE nepewen s
BblOpaHHbIil pexxum. B 3Tom cnyuae nepemectute DIP3 ewe pas.

DIP4 (actpoiika CBETOAUOAHBIX NHAUKATOPOB 1 3YMMEPA)

3ymmep, DL1, DL2 oTkntoueHbI.

Vnpankatop DL3 ynpasnaetca nepemblukoii JP3. Pekomenpy-
€TCA 1CNob30BaTh AaHHbII! PeXVM NPy HopManbHoii paborte,
4T06b! YBENMYMTb CPOK AEICTBUA AKKYMYNATOPHbIX baTapeil.

4 OFF

3ymmep, DLT, DL BKntoyeHbl.

UON
4

DIP5-DIP6 Pexxum pabotbi

HopmanbHas pabora

o

Pabora B pexume "Tectuposanue” UK-getektopa (DL1
ropuT poBHbIM cBeToM, DL3 curHanusupyet o pabote
[NIeTeKTopa).

Uﬂ ON

56 OFF




Pa6ora B pexume "Tectupoatue’ (BY-getextopa (DL2 roput
POBHbIM BeToM, DL3 curHanuavpyet o pabote aetektopa).

QU ON

56 OFF

TecTpoBaHvie iaeT BO3MOXHOCTb HACTPOWTb 30HY 06Hapy»eHIA AaTuika. 30Hbl
06Hapy»eusa MK n (BY-neTeKTopoB perynupytotca He3aBICMO APYT OT Apyra.

DIP7 (HanbHocTb 06HapyxeHua UK-getekTopa)
U ON | MakcumanbHas AanbHOCTb 0GHApYXeHNA COCTaBAAET OKONO
7 18 M. [Inana3oH perynupoBaxua JanbHocTu (nocpeactsom

RV1)=9+18m.

MakcmanbHas ZanbHocTb 06Hapy»eHVa CocTaBRAeT oKkono 12 m.
7 OFF | [lanasoH perynupoBanua fanbHoct (nocpenctBomMRV1) =3 -+12m.
Mocne kaxporo nepemeietua DIP7 Heobxoaumo nogoxzaath 10+20 cekyHp,

110Ka JaTuuK He CTabunu3mpyetca B HOBOM NONOXKeEHUN.

Mepembiuku

(@ JP1: BKntoueHme/0TKNIOYEHNE AAT4MKA BCKPLITHS.
JP1PA3OMKHYTA: natumk Bckpbl- | JP1 3AMKHYTA: fatuuk BCkpbiTus
TUA BKIIOYEH. OTK/HOYEH.

JP2: BKNIOUEHIE/OTKMIOUEHNE JATUMKA CHATUS CO CTEHbI.

JP2 PA3OMKHYTA: natumk Bckpbl- | JP2 BAMKHYTA: patunk cHatusa
TIA BKAKYEH. OTKJII0YEH.

(© JP3: BKloueHue /oTKioueHue CBETOAMOAHOTO MHANKaTopa DL3
TPEBOXHOI CUTHANN3aLmu.
JP3 PA3OMKHYTA: cBetoamoaHblii|JP3 3AMKHYTA: cBeToguoaHblit
VHANKATOP OTKIIOYEH. WHANKATOP BKIIOYEH.
PerynupoBka

RV1: perynupoBka AanbHocTin obHapyeHua sepxHei ronoski (MK-
JAeTekTopa). YT06bl yBENUUMTD AANBHOCTL 0OHAPYKEHNA, NOBEPHUTE PyUKY
10 YaCoBOIA CTPenKe.

(@D RV2: perynupoBKa SanbHOCTI 06HapyxeHust HkHeit ronoskm ((BY-
ZneTekTopa). YT06bl yBENUUMTD AANBHOCTL 06HAPYKEHIA, NOBEPHUTE PyUKY
110 YacoBOIA CTpenKe.

MPUMEYAHUE: npexpe yem nojaTh HanpsxeHue Ha AaTunK, ybeaunTech,
uyto RV1 1 RV2 ycTaHoBneHbl Ha MaKcUManbHylo AanbHOCTb 06Hapy-
XeHus (noBepHuUTe MX 10 yopa no YacoBoil cTpenke). B npotuHoM
C/lyyae Ha AAaTYNK MOXKET MOCTYNaTh CAMWKOM cnabblit curdan, unu
e OH He GypeT nonyyatb BoobLue HUKaKoro curdana. (etoauoaHble
WHANKATOPbI NPY 3TOM BYAYT 0CTaBaTbCA BbIKNIYEHHBIMU.
Bkniouenune

ﬂpe)Kne YeM NoAaTb HaNpAMXeHNEe Ha AaTuuK, HeobxoaMMo NpOBEPUTH UNn
BbINONHUTL CieaytoLymne Ha(TpOVIKMI
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-RV1 1 RV2 noBepHyTb 0 ynopa no vacooii crpenke (40) u @;

- Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 yctaHouTb B nonoxetue OFF, Dip3 u Dip4 ycta-
HoBUTb B nonoxenue ON u Bbi6pats nonoxenue Dip7 (©);

- JP1 gonxHa 6biTb pasomkHyTa (), JP2 ) 1 JP3 (9) BomkHbl 6biTb
3aMKHYTBI. locnie 3T0ro JaTuvK rotoB K 3amycky.

3anyck

Mocne nofaun HaNpPAXeHUA Ha AATYUK 3aropATCA POBHBIM CBETOM
BeToAN0AHble MHANKaTopbl DLT 1 DL2. Cnycta 2 MUHYTbI CBETOANOAHbIE
VHANKATOPbI BbIKMIOYATCA, U ATYMK U3HACT HECKONBKO 3BYKOBbIX CUTHANOB
B MOATBEPA/eHNe UCnpaBHoro 3anycka. lpyu cpabaTbiBaH!N AETEKTOPOB Ha
[JaHHOM 3Tane BpeMs 3anycKa yBeNuunBaeTcs.

[lnA noBTOPHOTO 3anycka yCTPOiiCTBA OTKAKOUUTE INEKTPONUTaHME, HAXKMUTE
KHOMKy faTunka Bekpbitua (2 (natunk gomkew 6biTb BKMloyew: JP1 =
PA3OMKHYTA), y6enutecs, uto MEPEKNHOYATENN u MEPEMBIYKM ycTaHoB-
NeHbl Tak, Kak onucaHo B naparpade "BKMIOYEHUE", u cHoBa BKniounte
3NeKTPONUTaHue

3anyck MOXHO NpepBaTh B Ni060ii MOMEHT, HaXaB U yaepXuBas B TeueHue
HECKOMbKMX CEKYH/ KHOMKY AaTunka BckpbiTus () (ZaTumk AomkeH 6biTb
BknioueH: JP1=PA30MKHYTA) o Tex nop, noka cBETOANOAHbIE MHAMKATOPbI
He BbIK/IYaTCA M YCTPOIICTBO He MOAACT HECKObKO 3BYKOBbIX CUTHaNoB. 310
6yzeT 03HauaTb, 4T0 3aMyCK AaTUMKa NpepBaH. lloce 3Toro OTNYCTUTE KHOMKY.

Pexumbl TECTUPOBAHMSA u HOPMANIbHOM PABOTbI

Yr06b1 Nonyyath MHGOPMALMIO 0 BLINONHAEMbIX AEHCTBUAX, HEOOXOAUMO
kntountb CBETOANOAHBIE UHAWUKATOPBI u 3YMMEP, ycraosus DIP4 B
nonoxenue ON.

Pexxum TECTUPOBAHWA (DIP3 B nonoxeHnu ON)

JlaTunk u3paeT curHan TpeBoru npu 06HapyKeHUn BTOPXKEHUA: B 3TOM
PEXMMe YCTaHOBLLYK MOXET ObICTPO HACTPOUTD YCTPOIACTBO.

[Ins nepexogia u3 pexuma TECTUPOBAHUA k pexumy HOPMAIbHOW pa6oTbi
Heobxoaumo nepemectutb DIP-nepekniouatenn No3 B nonoxenue "BbIKN"
(OFF) 1 no103AaTb, NOKa AaTUMK He COOBLLIAT 0 BbIXOZE NOCTEA0BATENbHBIM
BKIIOYEHIEeM CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPOB M HECKONbKUMIN KOPOTKIMY
3BYKOBbIMY CUTHanamm.

B niobom cnyyae patumk aBTOMATUUYeCKU MepexoauT U3 pexuma
TECTUPOBAHIA 8 HOPMAJIbHDI CMyCTA NPUOAM3UTENbHO 5 MUHYT, faxe
6e3 yctanosku DIP-nepeknioyatena N°3 B nonoxenue "BbIKN" (OFF).
MoaTBEpPXAeHUEM Nepexofa CYXUT NocnefoBaTeNbHoe BKADYEHNe
CBETOAMOAHBIX IHANKATOPOB 1 PAJ KOPOTKYX 3BYKOBbIX CUTHANOB.
JlaHHbIii pexum cnefiyeT CNonb3oBaTb TONbKO ANA NPoBepKN paboTbl
JIeTeKTOPOB.

Pexum HOPMATIbHOI PABOTbI (DIP3 B nonoxerun OFF)

Bo Bpems HopmanbHoii paboTbl atunk JLOMIKEH 6biTb nepekioueH B 3ToT pe-

XIM. B3TOM pexume paboTbl Mexay TPEBOXHBIMI CUTHaNamm JIOMKHO BbiTb
He MeHblue 120 cekyHp nokos (6e3 CUrHanoB feTekTopa 06 06HapyeHun).
Ecnv B 310 BpemaA nocTynatoT curHanbl 06 06HapyxeHnm, CHOBA HaumHaeTcA
otcuer 120 cekyHa. Bpema nokos He MoxeT 6biTb U3MeHeHo. Pexum HOP-
MAbHOI PABOTDI 06ecnieunBaeT meHbliiee noTpebneHie NeKTpo3Heprim,
npoaneBas cpok Cyx6bl 3nemMeHTOB NuTaHNA. InA yBenuueHna cpoka
Cnyx6bl 6atapeiiku peKOMeHAYeTCA TakxKe OTKMIOYMTb PaboTy CBETOAMOAHBIX
VHANKATOPOB 1 3yMMepa nocie 3anycka, ycraHosus DIP-nepekntouatens No4
B nonoxenue "BbIKN" (OFF).

Ecnu HyxHo BepHyTbea k pexumy TECTUPOBAHUA, yctanosute DIP-
nepeknioyatenn Ne3 B nonoxeue ON 1 foxauTech, KOraa AaT4mK coobLmMT
0 niepexogie K TpebyeMomy pexxviMy ANMHHbIM 3BYKOBbIM CUTHANIOM.

Onpepenexve aaTunka

[NlaTunk moxeT 6bITb onpeseneH ABYMA cnocobamu: uan ¢ KOMNbloTepa
nocpeacTBom nporpammHoro obecnieuernsa SWLINK, Bbibpas "[ATYNK" B
KkonoHke "MOJIENb" n yka3as cepuiiHblit Homep (NpUBeAeHHbIA Ha nnate
papuonpuemnuka RA(D) 8 konowke "CEPUAHBIA HOMEP" T, unw 6naro-
ZLapA CeayloWwnuM AeilCTBUAM:

1. BKnlouwTe 3neKTponuTaHue faTumka.

2. Jloxzautech OKOHUAHIA 3aMycKa AaTuKa WK BbIFAUTE U3 PEXIIMA 3aMyCKa,
BbINONHUB NpOLieAypy, ONUCaHHYt B NyHKTe "3anyck'.

[TpUMeyaHme: He MMeeT 3HaueHus, YCTaHOBAeH n AaTumk B pexum TECTU-
POBAHIA wau HOPMANBHON PABOTBI (DIP3).

3. PasomkHute nepembluky JP1 (7) (BkntounTe JaTumMK BCKPbITUA), €0
OHa 3aMKHyTa.

4.Y6epuTech, YT0 KOHTPOANEP CUCTEMbI OXPAHHOI CUTHANM3ALIMM HAXOAUTCA
B PeXMMe onpefieneHns yCTpoilcTea.

5. BbinonHuTe TpU pa3a AeilCTBIAA B YKa3aHHO! NOCNe0BATENbHOCTH:
HaxmuTe 1 ynepxuBaiite kHonky aatuuka fo skntoyenus CUHETO CBETO-
JINOIHOTO HAWKATOPA (DL3), 3aTem oTmycTuTe. Bo Bpems onpefenexna
yctpoiictea KPACHBIVE @) v 3ENEHbIN (5) CBETOANOAHBIE MHANKATOPSI
Ha Mofiyne pacLumMpeHna paauoynpasnenua yayT muratb. Ecm npouesypa
BbINONHEHA yCnewwHo, Ha 3 cekyHb! BKtouuTca 3ENEHbIA CBETOANOAHbIA
NHANKATOP, B cnyuae OLUIMBKI — Ha 3 cekynabl Bkniouutca KPACHIV
(BETOAMOAHII NHANKATOP.

Bbicora monTaxa (D
Opuentauna @@

MepeceyeHue 30HbI 06HapYKeHNa

EI(® [atuuk cpabatbiBaeT B npeenax MakCUManbHoii JanbHOCTH
06HapyxeHua.



EX(@ Nartunk cpabaTbiBaeT Ha paccToAHUN MeHbLIe MaKCUManbHOI
LanbHOCTY 06HapyxeHuA. [inA opueHTaLum AeTeKTOPOB Nocne KperneHua
JlaTunKa pekoMeHAYeTCA Cierka 0cnabuTb 3aTAXKY BUHTOB LIAPHUPHbIX
COeZIMHEHI.

Perynupoka aanbHocTy 06HapyxeHua

30Ha 06HapyeHuIA — 370 30Ha, B KoTopoid cpabarbiBator getetopbl MK E(D
u (84 E(. Heobxonumo npasunbro PACTIONIOKITD u otperynuposath
JIATIbHOCTb kaxgoro AetekTopa AnA Toro, uTo6bl UX 30HbI 06HapYXKeHNA
makcumansHo cosnaganu. MPUMEYAHUE: cobniopaiite nopapok
perynupoBKM, ONUCAHHBIN HIKe.

Perynuposka NK-petextopa

1- Yctanosute DIP7 B nonoxeHue, COOTBETCTBYHLLEE pa3MepaM 30HbI
06HapyXeHus.

U MakcumanbHan ganbHocTb AeiicTBA 40 18 M. [lnanason perynuposki:
7 [9+18m.

u MaKemanbHan AanbHOCTb AecTBUA 40 12 M. [lManazoH perynupoBku:
7 3+12m.

Mocne kaxpaoro nepemetexus DIP7 Heobxogumo nogoxaath 10+20
CeKyHZ, NOKa AATYMK He CTabUNM3MPYETCA B HOBOM MONOMKEHNM.
2-Yctanosute DIP5 B nonoxenue ON, a DIP6 — B nonoxeHue OFF, utobbl akT-
BIPOBATL PEXUM "TecTUpoBaHue" Tonbko Ana UK-getektopa. (BeTOAMOAHDII
unankatop DL1 (VIK-geTekTop) 3aropuTca poBHbIM CBETOM, @ CBETOLUOAHII
unpvkatop DL3 (curvan Tpesoru/nepepaya) byaeT BKNI0YaTbCA NP KaXAOM
cpabarbiBaHum VK-getekTopa.

3- YcraHoBuTe Ha MAKCUMYM perynuposky RV1 EJ.

4-YcrarosuTe UK-netektop B HanpaseHuu 30Hbl 06Hapyxenns B,

5- Otperynupyiite K-getekTop, ABUrascb B 30He 0OHAPYKEHWA: CUHUIA
CBETOAMOAHDI MHANKATOP OYAET BKNIOUATLCA NPU 0OHAPYXKEeHM BIKEHNA.
Ecnv ganbHoCTb 06HApYXKeHNA BAC He YCTpauBaeT, NoCcTeneHHo NoAHNMaiiTe
ronosky UK-netextopa I&l, ymenbuuas perynuposxy K.

loBTOpAIiTE TECTUPOBaHME, NOKa He YCTAHOBUTE XeNaemylo JanbHOCTb 30HbI
o6Hapyxenua B2

PerynupoBka (BY-petektopa

1- Ycranosute DIPS B nonoxenue OFF, a DIP6 — B nonoxewue ON, uto6bl
aKTUBMPOBATb pexum "TecTupoBaHue” Tonbko ana (BY-getektopa. CBe-
ToAMOAHbIA HAMkaTop DL2 (CBY-petekTop) 3aropuTcaA poBHbIM CBETOM,
a (BeTOAMOAHDII MHAMKaTop DL3 (curHan Tpesoru/nepepauva) byner
BKMIOYATbCA NpY Kaxaom cpabatbiBanum (BY-petektopa. (BY-getextop
perynupyetca He3aBucumo ot WK-getektopa: nonoxexue DIP7 He Banaet

18 - 119RW89 ver. 2 11/2014

Ha perynupoBky (BY-geTekTopa.

2- Otperynupyiite (BY-peTeKTop, ABUraAcb B 30He 0OHAPYXeEHNA: CUHMIA
(BETOAMOAHIIA MHANKATOP By/eT BKN0UATLCA NPY 0OHAPYMKeHNM BINKEHNA.
Ecnu sanbHOCTb 06HapyeHIA BaC He yCTpayBaeT, nocTeneHHo NoAHuMaiite
ronosky (BY-netekropa I, ymenbuuas perynuposky [EN.

MNoBTopAiiTe npoweaypy TeCTMPOBAHUA, NOKA He YCTaHOBUTE Xenaemylo
RanbHoCT 30Hbl 06Hapyxenna E(2).

= (y6beKT MOXeT nepeceyb 30HY 06HapyXeHNs, He (POBOLMPOBaB
BKJIIOUEHIe TPEBOXHOI CUTHANU3aLMK, ecnn iBIeHNe He byaeT o6Ha-
pyxeHo asyma aetektopamu oaHospemenro M. 3ona o6Hapymenma
(BY-getextopa [W(2) 6onbiue 30Hb1 06Hapyenus VK-getextopa (D).
HenpoussonbHoe cpabatbiBaHue MK-peTekTopa (Hanpumep, pu ABUMNKEHIN
nuctbes) n (BY-petekTopa npu 06Hapy:KeHUM ABINKEHUA 33 Npeaenamu
onpe/ieNeHHO 30HbI 3aLLUTbI (HanpuMep, ABIMKeHNA GyproHa 3a orpajioit)
MOXET NPUBECTH K NOHOMY cpabaTbiBaHmio TpesoxHoii curnanuzauy 1.

YcTaHoBKa faTumMkKa

MK-AETEKTOp pearupyet Ha KOnn4ecTBo Tenna, U3nyyaemoro ABUXYLLNMCA
Tenom. MakcumanbHasa AaNbHOCTb oﬁuapymeuun JAaTynKa (Bblpa)KEHHaﬂ B
MeTan) paccynTaHa Cy4yeTom Tensia YenoBeyeckoro Tena, u CnesjoBatesibHo,
anaetca OTHOCUTENbHOM E.

PerynupoBKa 4yBCTBUTeNbHOCTH AaTUNKa

[ToBepHuTe no yacoBoii cTpenke Ao ynopa perynuposku RV1 u RV2 u Ha-
npaBbTe rofloBKM J1eTeKTOPOB MaKCManbHo BHU3. MocTeneHHo ymeHbluaiiTe
UyBCTBUTENbHOCTb M YTON HAKNOH FOMOBOK /10 TeX NOp, NOKa AeTeKTOpbI He
CTaHyT 06Hapy)X1BaTb ABUMEHIE TONbKO B PEenax OXpaHAemoii 30Hbl. 3a-
BePLUNB OPYIEHTLIVIHO, OMHOCTbH0 3aKPYTUTE BUHTbI LUAPHUPHbIX COBAMHEHN.
Tpumeyanme: KpbiLuka AaTumka Ha 30 % ymeHbLuaeT AnuHy nyuka K-nyyeii.
JlaTunk HauHeT pa6oTaTb CnycTA HekoTOpoe Bpems, HeobXoAUMOe Ha ero
cTabunusauyio nocne BKtoYeHA. Bo Bpema 3Toil npoLieflypbl He cToiite 1
He X0[UTe B 30He 0OHapyXeHuA.

MHCTPyKI.lVIM N0 UCNoNb30BaHMNIO AAaTYMKA B YTUYHBIX YUI0BUAX

TonoBka l1K-petektopa J0/THA 6biTb Hanpasnea Ta, uTobbl myuok nyyeii 6bin
wanpasnen BHu3 [I(T) nan axoannca Ha MakcumanbHo 6nu3Kom paccTosHm
napannensHo 3emne. HU B KOEM CTYYAE o He lomkeH BbiTb HanpasneH BBepx
EX(2). 310 pe6yetca i Toro, 4ToBbi B TeueHve HA COMHEUHbIE MYyt He BIMANIA
Ha VIK-peTeKTop, KOMNPOMETYPYA ero cnpaBHOCTb. JlBa AeTekTopa (MK u (BY)
NIOMKHbI 6biTb pacnonoxeHbl Tak, uToObl X MyYKy HaKNaALIBANUCL APy Ha
Zpyra. Hebonbluve u3MeHeHUA B pacronoxeHuu ronoBoK AeTeKTopoB (Mpu
JanbHOCTM 18 M) BNEKyT 3a (060t 3HaUMTENbHbIE U3MeHeHUA 30H 06HapYKeHuA
(60K0BOE CMELLIeHHE TONI0BKM AETEKTOPA Ha 1° COOTBETCTBYET CMELLIEHYH0 My4KOB

Ha okono 30 cm npu AanbHocT 06HapyxeHua 18 m). He Hanpasnaiite nyuku
JIETEKTOPOB B CTOPOHY oTpaxatoLuyx nosepxHocteii I,

YactuuHoe 3atemHenne UK-petektopa

B cnyuae 6onbLuoii NPOTAXKEHHOCTU 30HbI 0BHAPYXKEHUA U MPY HANMYMK
BeTBeil [lepeBbes, 3aHaBeceil, 6ONbLNX OKOH U T.N. peKOMeH/yeTca 3a-
MacKMpoBaTb H0KOBYI0 YaCTb Myyka AeTeKTOPa, BbIAENMB TONbKO y3KUe
HenoAiBIXHbIE 30HbI OXpaHAeMOil Tepputopuy. JlaTunk nocraBnsetca s
KOMMIEKTe C MNaCTUKOBOIA KPbILLKOIA, KOTOPYH0 HEO6XOAMMO YCTaHOBHTb Ha
ronosky WK-petekTopa AnA co3gaHuna 30Hbl 06Hapyxexua Tuna "LUITOPA". C
NOMOLLbH0 TaKOI KPbILLIKY anepTypHbIi yron AH3bl yMeHbLuaetca 4o 20° npu
Tol XXe AanbHoCTH. KpbILLKY HE06X0AMMO BCTaBUTb A0 LLIENYKa, BHUMATENbHO
CnepA 3a Tem, 4To6bl 1Be 60KOBbIe BCTABK NPaBUbHO BOLLAM B Na3bl Ha
ronoske BI(D) v kpbiuika HanexHo k Heii npunerana B1(2).

MonTax

MpunoxwTe K CTeHe Ko3blpek AaTunka U cAenaiite pa3smeTky MecT Ans
orsepcruit BN Npocsepnnte otsepcTua & crene EI(2), Berasbre B HX
cootgercraytowte ao6enn (D v sepHuTe BuHT perynuposkiu AATYKA
BCKPITUA BM(2), ocaBus ero ronosky BbicTynath Ha 910 mMm. Mpobeiite
cextop I, nponycrute nposopa uepes repmossoa I, BHumatenbHo cnena
3aTem, 4To6bl He MOBPeANTL MeM6PaHy, 1 BbINONHUTE JeKTpUYecKue nog-
KknioueHns AL MpukpenuTe AaTymk 1 KO3bpeK ¢ MOMOLLbHO PUNaraeMbix
BUHTOB 1 ycTaHoBuTe KPACHBIE nu YEPHBIE ynnoTHuTenbHble Konbua B
cooretctgytowpe oteepctus [l YcraHosuTe Kpbiwky Ha ocHoBanwe, Ha-
YiHasA € BepXHeil YacTy, U NPUKpenyTe ee CMOMOLLbH0 CMeLManbHOro BUHTA
1 YEPHOTO ynnoTHutenbHoro konbia .

barapeliku

Otcoenunute pasbem CN1. Buitawute 6nok 6atapeek (1) u BCTagbTe 2
nuTnesble 6atapeiikv Tuna CR123A Ha 3 B (npunaraiotca B KomnnexTe) B cre-
LManbHoe rHe3 o, Co6r0as YKa3aHHYI0 B HeM MONAPHOCTb KOHTAKTOB (2).
YctaHoBuTe 6510k ¢ 6atapeiikamu 06patHo u nogkatounte (N1 (3.

YTUNU3ALNA

Mo3aboTbTecb 0 ToM, UT0ObI yNakoBOUHbII MaTepuan He BblopacbIBanca B
OKpY>KaloLLylo Cpeay, a yTUNM3UPOBaNCA B COOTBETCTBUN C TPebOBaHUAMN
3aKOHOAATENbCTBA, AEVCTBYHLLEr0 B CTPaHe ycTaHoBK. o ncTeyeHuy cpoka
CNyX6bI YCTPOIACTBA He BbIGpacbIBaliTe ero B BMeCTe € ObITOBbIM MyCOPOM.
YcTpoiicTBO HEOBX0AVIMO YTUIU3MPOBATD B COOTBETCTBIN C TPEOOBAHMAMM
[eiiCTBYHOLLEr0 3aKOHOAATENbCTBA MOCNE IEMOHTAXA BCEX KOMMOHEHTOB,
TPUFOAHbIX ANIA NOBTOPHOTO MCMOb30BaHNA. KOMNOHEHTbI, NpUroaHble
1A NOBTOPHOTO UCMONb30BAHNA, OTMEYeHbI CNeLnanbHbIM CUMBONOM C
0603HayeHem MaTepuana U3rotoBeHus.
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IT e Per ogni ulteriore informazione su azienda, prodotti e assistenza nella vostra lingua:
EN e For any further information on company, products and assistance in your language:
FR e Pour toute autre information sur la société, les produits et I'assistance dans votre langue :
RU e [Inq nonyyeHns JONONHUTENSHOI MHOPMALMY O KOMMaHWM, MPOZYKLIAM 1 CEPBICHOI NOLIEPKKE HA BALLEM A3bIKE:
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