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ITALIANO

Avvertenze generali

A\ Importanti istruzioni per la sicurezza delle perso-
ne: LEGGERE ATTENTAMENTE!

e |’installazione, la programmazione, la messa in
servizio e la manutenzione devono essere effettuate
da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispet-
to delle normative vigenti.

e |ndossare indumenti e calzature antistatiche nel
caso di intervento sulla scheda elettronica.

e Conservare queste avvertenze.

e || prodotto deve essere destinato solo all’'uso per il
quale ¢ stato espressamente studiato.

Descrizione

PXDTVE & un sensore a doppia tecnologia (infrarosso
passivo e microonda), filare, da esterno. L'allarme vie-
ne generato solo quando entrambe le tecnologie rileva-
no in modo concorde.

Il sensore & protetto dal rischio di rimozione, grazie ad
un sistema integrato antistrappo.

Precauzioni per I'installazione

Questo sensore € stato progettato per operare in am-
bienti molto luminosi. E tuttavia necessario evitare che
sorgenti luminose di elevata intensita investano diretta-
mente oppure per riflessione, il sensore.

Si consiglia di installare il sensore in zone protette dalle
intemperie.

Per mantenere il grado di protezione & obbligatorio
utilizzare gli o-ring e le relative viti fornite in dota-
zione per l'installazione.

Il 'non attenersi alle precauzioni appena elencate puo

comportare un malfunzionamento del prodotto e in tal
caso il produttore declina ogni responsabilita. Il sensore
puo rilevare la presenza di animali.

Dati tecnici
Tipo PXDTVE
Alimentazione [V] 8+14
Assorbimento in stand-by [mA] <85
Assorbimento in allarme [mA] 50
Frequenza di lavoro microonda [GHz] 24
Portata massima a 25°C [m]* 12
Portata minima a 25°C [m]* 8
Uscita Allarme Optomos NC
Uscita Tamper Contatto NC
Temperatura d’esercizio [°C] -40/ +50
Dimensioni [mm] 190x85x75
Grado di protezione [IP] 54
Resistenza all'impatto [IK] 10

* La portata massima dipende in modo sensibile dalla
temperatura ambientale.

DIP4 (regolazione LED e BUZZER)

Buzzer, DL1, DL2 disabilitati.

4 OFF I DL3 & gestito dal jumper JP3.

; ON' Bizzer, DL1, DL2 abilitati.

DIP5-DIPG (Walk test)

Funzionamento normale
5 6 OFF

Funzionamento Walk test IR (DL1 acceso

ON
u fisso, DL3 segnala la rilevazione)

5 6 OFF

Funzioni
LED Colore Significato
@ DL1  Rosso Rilevazione IR
@ DL2 Rosso Rilevazione microonda
©DL3 Bl Allarme
Dipswitch @
sw
N o oooeg DEFAULT
OFF |1 234567

ﬂﬂ ON | Funzionamento Walk test MW (DL2 ac-
5 6 OFF |ceso fisso, DL3 segnala la rilevazione)

| walk test permettono la regolazione dell'area di ri-
levazione del sensore. Le regolazioni di infrarosso e

microonda sono indipendenti.

DIP7 (Range IR)

U ON Portata massima circa 18 m. Regolazione
7 della portata massima (tramite RV1) =
circa9+18m

Portata massima circa 12 m. Regolazione
della portata massima (tramite RV1) =
circa3+12m

Ad ogni spostamento del DIP7 occorre attendere
10+20 secondi che il sensore si stabilizzi nella nuova
impostazione.

7 OFF

Jumpers

@ JP1: Abilitazione/Disabilitazione Tamper antiaper-
tura

JP1  APERTO: tamper|JP1 CHIUSO: tamper di-
abilitato sabilitato




@ JP2: Anilitazione/Disabilitazione Tamper anti-

strappo
JP2 APERTO: tamper | JP2 CHIUSO: tamper di-
abilitato sabilitato

larme

@ JP3: Abilitazione/Disabilitazione LED DL3 di al-

JP3 APERTO: LED disa-

JP3 CHIUSO: LED abili-

bilitato tato

Trimmer

@ RV1: regolazione della portata di rilevazione della
testina superiore (infrarosso). Ruotare in senso orario
per aumentarne la portata.

© RV2: regolazione della portata di rilevazione della
testina inferiore (microonda). Ruotare in senso orario
per aumentarne la portata.

NOTA. Prima di alimentare il sensore accertarsi che
RV1 e RV2 siano regolati per la massima portata
(ruotati completamente in senso orario). In caso
contrario il sensore potrebbe ricevere un segnale
troppo debole oppure non riceverlo affatto: i LED
non si accenderanno.

Accensione

Prima di essere alimentato il sensore deve essere im-
postato come segue:

- RV1 e RV2 ruotati completamente in senso orario @
e @,

- Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 in posizione OFF, Dip3 e
Dip4 in posizione ON e Dip7 a scelta @;

- JP1 aperto @, JP2 @ ¢ JP3 chiusi @.

Le impostazioni possono essere modificate di seguito
senza togliere I’alimentazione.

A questo punto il sensore € pronto per ‘Pinizializzazio-
ne’ che durera 5 secondi.

Inizializzazione

Alimentando il sensore, si accenderanno in modo fis-
S0 i LED DL1 e DL2. Dopo circa 5 secondi, i LED si
spegneranno e il sensore emettera alcuni ‘beep’ per
confermare I'avvenuta inizializzazione. In caso di rile-
vazione durante questa fase, il tempo di inizializzazione
sara prolungato.

Per re-inizializzare il sensore togliere I'alimentazione,
premere il tasto tamper @ (il tamper deve essere abi-
litato con JP1 = APERTO), verificare che il sensore sia
impostato come descritto sopra e dare nuovamente
alimentazione.

Altezza di installazione E1@)
Orientamento @@

Attraversamento dell’area di rilevazione

BE@ !l sensore rileva agevolmente in tutta la portata
BEI@ !l sensore potrebbe rilevare a distanza inferiore
della portata massima

Una volta fissato il sensore, per orientare le testine &
consigliabile allentare leggermente il serraggio delle viti
degli snodi.

Regolazione della portata

['area di rilevazione € quella in cui ENTRAMBE le tec-
nologie (infrarosso k@ e microonda EA@) rilevano.
Pertanto & necessario regolare sia I'ORIENTAMENTO
che la PORTATA di entrambe le testine in modo che le
due aree di rilevazione siano il pit possibile coincidenti.
NOTA. Seguire I'ordine di regolazione indicato di
seguito.

Regolazione dell’infrarosso

1- Impostare il DIP7 a seconda della della dimensione
dell’area da proteggere;

N

7

Portata massima fino a
18 m. Regolazione 9 + u
18 m 7

Portata massima fino a
12 m. Regolazione 3 +
12m

Ad ogni spostamento del DIP7 occorre attendere
10+20 secondi che il sensore si stabilizzi nella nuova
impostazione.

2- Impostare il DIP5 su ON e DIP6 su OFF per abilitare
il walk test del solo infrarosso. Il LED DL1 (infrarosso)
si accendera fisso mentre il LED DL3 (allarme/trasmis-
sione) si accendera ad ogni rilevazione dell'infrarosso.
3- Posizionare al MASSIMO il trimmer RV1 1.

4- Orientare la testa infrarosso in direzione dell’area
da coprire &.

5- Regolare il sensore infrarosso muovendosi all’in-
terno dell’area di rilevazione: il LED blu si accendera
quando I'infrarosso rilevera il passaggio.

Se la portata non & quella desiderata alzare gradual-
mente la testa dell'infrarosso & e diminuirne la rego-
lazione 4. Ripetere i test fino a raggiungere la portata
desiderata 1€.

Regolazione microonda

1- Impostare il DIP5 su OFF e DIP6 su ON per abilitare
il walk test della sola microonda. Il LED DL2 (micro-
onda) si accendera fisso mentre il LED DL3 (allarme/
trasmissione) si accendera ad ogni rilevazione della
microonda.

La regolazione della microonda € indipendente da quel-
la dell’infrarosso e la posizione di DIP7 non interviene
sulla regolazione della microonda.
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2- Regolare il sensore microonda muovendosi all’in-
terno dell’area di rilevazione: il LED blu si accendera
quando la microonda rilevera il passaggio.

Se la portata non & quella desiderata alzare gradual-
mente la testa della microonda Il e diminuirne la re-
golazione HI.

Ripetere i testi fino a raggiungere la portata desiderata

(K[>}

= |l soggetto puo attraversare le aree senza pro-
vocare allarme perché non viene rilevato da en-
trambe le tecnologie contemporaneamente M.

Larea di rilevazione della microonda [1@ é piu
grande di quella infrarosso [@. Si puo avere un
falso allarme a causa dell’attivazione non voluta
dell’infrarosso (ad esempio dal movimento di foglie)
e della microonda che rileva oltre I'area desiderata
(ad esempio dal furgone oltre la recinzione) .

Installazione del sensore

I sensore infrarosso & sensibile alla “quantita di calore”
emessa da un corpo in movimento. La portata massima
del sensore (espressa in metri) e riferita ad un corpo
umanoe d & pertanto una misura RELATIVA .

Regolazione della sensibilita

Ruotare completamente in senso orario i trimmer di
regolazione (RV1 e RV2) ed orientare le testine il pit
possibile verso il basso. Diminuire progressivamente la
sensibilita e 'inclinazione delle testine fino ad ottenere
unarilevazione solo nell’area che si intende proteggere.
Una volta terminata I'operazione di orientamento, chiu-
dere a fondo le viti degli snodi.

Nota. Il coperchio del sensore attenua del 30% la lun-
ghezza del fascio IR. Il sensore sara’ attivo e funzionan-

te solo dopo la fase di stabilizzazione dall’accensione;
durante questa fase non sostare 0 muoversi entro I'a-
rea di rilevazione.

Indicazioni per I'uso all’esterno del sensore

La testa di rilevazione IR DEVE essere orientata in modo
che il fascio sia orientato verso il basso E1@ o al mas-
simo parallelo al pavimento, MAI verso I'alto [1€).
Questo per evitare che, durante il giorno, i raggi solari
diretti accechino il modulo di rilevazione IR, compro-
mettendo il buon funzionamento del sensore.

Le due teste (IR e microonda) DEVONO essere orientate
in modo da formare due fasci sovrapposti.

Piccole variazioni nella posizione delle testine corri-
spondono a notevoli variazioni (a distanza di 18 m) delle
aree di rilevazione dei fasci (uno spostamento laterale
di 1° della testina corrisponde allo spostamento dei fa-
sci di circa 30 cm a 18 m). Non orientare i fasci verso
superfici riflettenti &

Oscuramento parziale dell’infrarosso

Nel caso I'area di rilevazione sia troppo estesa oppure
ci sia la presenza di rami, tende, vetrate, etc. & consi-
gliabile mascherare la parte laterale del fascio di rile-
vazione, vincolandolo alle sole zone stabili dell’area da
proteggere.

Nella confezione del sensore € incluso un coprilente
in plastica da applicare sulla testa IR per ottenere una
rilevazione ad EFFETTO TENDA. Con tale coprilente, I'a-
pertura del fascio di rilevazione della lente viene ridotta
a soli 20°, mantenendo la stessa portata.

Il coprilente va inserito ad incastro sulla testina facendo
attenzione che le due bandelle laterali siano corretta-
mente incastrate nelle due scanalature della testina

EI@ e che il coprilente rimanga ben saldo alla testina
Heo.
Montaggio

Utilizzando la visiera segnare la posizione dei fori di
fissaggio [1@.

Forare la parete 1@, introdurre i tasselli necessari
B @ ¢ avvitare la vite di regolazione TAMPER al tassel-
lo B@ facendo sporgere la testa di circa 910 mm.
Rompere il settore |, far passare i cavi attraverso
il passacavo M facendo attenzione a non tagliare la
membrana ed effettuare i collegamenti M.

Fissare il sensore ¢ la visiera utilizzando le viti in dota-
zione, aggiungendo gli o-ring ROSSI o NERI nell’appo-
sita sede .

Inserire il coperchio sulla base partendo dalla parte su-
periore e fissarlo utilizzando I'apposita vite con I'o-ring
NERO E4.

I prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.
Dismissione e smaltimento. Non disperdere nell’ambiente
I'imballaggio e il dispositivo alla fine del ciclo di vita, ma smaltirli
seguendo le norme vigenti nel paese di utilizzo del prodotto. |
componenti riciclabili riportano simbolo € sigla del materiale.

| DATI E LE INFORMAZIONI INDICATE IN QUESTO MANUALE
SONO DA RITENERSI SUSCETTIBILI DI MODIFICA IN QUALSIASI
MOMENTO E SENZA OBBLIGO DI PREAWISO. LE MISURE, SE
NON DIVERSAMENTE INDICATO, SONO IN MILLIMETRI.



ENGLISH

detect the presence of animals.

General Precautions

A\ Important people-safety instructions: READ CA-
REFULLY!

e |nstalling, programming, commissioning and main-
tenance must only be done by qualified, expert staff
and in full compliance with the applicable law.

o Wear anti-static footwear and clothing when wor-
king on the control board.

e Keep these precautions.

e This product should only be used for the purpose
for which it was explicitly designed.

Description

PXDTVE is a wired dual technology sensor (PIR and mi-
crowave) for outdoor use. The alarm is only generated
when both technologies detect something at the same
time. Thanks to its built-in anti-pull-out system, the
sensor cannot be removed.

Installation precautions

This sensor has been designed to operate in extremely
bright environments. It is, however, necessary to pre-
vent high intensity light sources from shining directly on
or being reflected onto the sensor.

It is advisable to install the sensor in areas protected
from the weather.

To maintain the protection rating, it is mandatory
to use the 0-rings and screws supplied for instal-
lation.

Failure to observe the precautions listed above could
result in malfunctioning of the product and in this case
the manufacturer cannot be held liable. The sensor can

Technical data

DIP4 (LED and BUZZER adjustment)

Buzzer, DL1, DL2 disabled.

4 OFF DL3 is managed by JP3.

Type PXDTVE
Power supply [V] 8-14
Current draw in standby [mA] <85
Current draw during alarm [mA] 50
Microwave working frequency [GHz] 24
Maximum range at 25°C [m]* 12
Minimum range at 25°C [m]* 3

Alarm output Optomos NC
Tamper output NC contact
Working temperature (°C) -40/ +50
Dimensions (mm) 190x85x75
Protection rating [IP] 54

Impact resistance [IK] 10

* The maximum range depends significantly on the am-

bient temperature.

Functions

; ON  Byzzer, DL1, DL enabled.

DIP5-DIP6 Walk test

o OFF Normal operation

Walk test IR operation (DL1 on steady,
DL3 indicates the detection)

UHON

5 6 OFF

ﬂ ﬂ ON | Walk test MW operation (DL2 on steady,
5 6 OFF |DL3 indicates the detection)

The walk tests allows adjustment of the sensor de-
tection area. The adjustments of infrared and mi-
crowave are independent.

LED Colour Meaning
@DL1 Red IR detection
@DL2 Red Microwave detection
©DL3 Blue Alarm
Dip switch @
SW
ON [receeag DEFAULT
OFF | 1234567

DIP7 (IR range)
UON Maximum range approx. 18 m Maximum
7 range adjustment (via RV1) = approx. 9

-18m.

Maximum range approx. 12 m Maximum
range adjustment (via RV1) = approx. 3
-12m.

7 OFF

Each time DIP7 is moved, wait 10 to 20 seconds for
the sensor to stabilise in the new setting.

Jumpers

@ JP1: Enabling/Disabling Anti-Opening Tamper
JP1  OPEN: tamper|JP1 CLOSED: tamper
enabled disabled
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@ JP2: Enabling/Disabling Tear-Resistant Tamper
JP2  OPEN: tamper | JP2 CLOSED: tamper
enabled disabled

@ JP3: Enabling/disabling DL3 alarm LED

JP3 OPEN: LED disabled \ JP3 CLOSED: LED enabled

Trimmer

@ RV1: adjusting the detection range of the upper
head (infrared). Turn clockwise to increase the range.
@ RV2: adjusting the detection range of the lower head
(microwave). Turn clockwise to increase the range.
N.B. Before powering the sensor, make sure that
RV1 and RV2 are set to the maximum range (turned
fully clockwise). Otherwise, the sensor may re-
ceive a signal that is too weak or not receive it at
all: the LEDs do not light up.

Switch-on

Before being switched on, the sensor must be set as
follows:
- RV1 and RV2 turned completely clockwise @ and

- DIP1, DIP2, DIP5, DIP6 set to OFF, DIP3 and DIP4
set to ON and DIP7 as desired €);

- JP1 open @, JP2 @ and JP3 closed @.

The settings can be modified later without powering
down.,

At this point, the sensor is ready for ‘initialisation’,
which will last 5 seconds.

Initialisation

When the sensor is powered, LEDs DL1 and DL2 will
light up steadily. After about 5 seconds, the LEDs will
turn off and the sensor will emit some beeps, confirm-

ing that initialisation has been successful. If anything is
detected during this phase, the initialisation time will
be extended.

To re-initialise the sensor, disconnect the power, press
the tamper key @ (the tamper must be enabled with
JP1 = OPEN), check that the sensor is set as described
above then reconnect the power.

Installation height 1@
Direction 1@

Crossing the detection area

EA@ The sensor detects easily across the whole range
@ The sensor may detect at a distance lower than
the maximum range

After securing the sensor, in order to direct the heads, it
is advisable to slightly loosen the joint screws.

Adjusting the range
The detection area is the one in which BOTH technolo-
gies (infrared [@ and microwave @) detect. It is
therefore necessary to adjust both the DIRECTION and
the RANGE of both heads so that the 2 detection areas
coincide as much as possible.
N.B. Follow the order of adjustment shown below.

Adjusting the infrared
1- Set DIP7 according to the size of the area to protect;

Maximum range up to|— |Maximum range up to
ﬂ 18 m. Adjustment 9 u 12 m. Adjustment 3 -
T8 m. "lom.

Each time DIP7 is moved, wait 10 to 20 seconds for
the sensor to stabilise in the new setting.

2- Set DIP5 to ON and DIP6 to OFF to enable the walk
test for the infrared only. The DL1 LED (infrared) will
light up steadily while the DL3 LED (alarm/transmis-
sion) will light up with each infrared detection.

3- Set the RV1 trimmer to MAXIMUM 1.

4- Direct the infrared head in the direction of the area
to cover E.

5- Adjust the infrared sensor by moving inside the
detection area: the blue LED will come on when the
infrared detects movement.

If the range is not as desired, gradually raise the infra-
red head & and reduce its adjustment [&.

Repeat the tests until reaching the desired range E1@.

Microwave adjustment

1- Set DIP5 to OFF and DIP6 to OFF to enable the walk
test for the microwave only. The DL2 LED (microwave)
will light up steadily while the DL3 LED (alarm/trans-
mission) will light up with each microwave detection.
The adjustment of the microwave is independent of that
of the infrared and the position of DIP7 does not affect
the adjustment of the microwave.

2- Adjust the microwave sensor by moving inside the
detection area: the blue LED will come on when the
microwave detects movement.

If the range is not as desired, gradually raise the micro-
wave head Il and reduce its adjustment .

Repeat the tests until reaching the desired range [4@.

= The subject can cross the areas without setting
off the alarm because it is not detected by both
technologies at the same time M.

The microwave detection area [1@) is larger than
the infrared one [@. A false alarm may be trig-
gered by the accidental activation of the infrared



(for example by moving leaves) and the microwave
detecting beyond the desired area (for example a
van beyond the fence) [

Installing the sensor

The infrared sensor is sensitive to the “amount of heat”
emitted by a moving body. The maximum range of the
sensor (in metres) is based on a human body and is
therefore a RELATIVE measurement .

Adjusting sensitivity
Tumn the adjustment trimmers (RV1 and RV2) fully
clockwise and direct the heads as far downwards as
possible. Slowly decrease the sensitivity and the tilt of
the head until detection only takes place in the area
that you want to protect.
Once you have finished directing the heads, tighten the
joint screws fully.
N.B. The sensor cover reduces the length of the IR
beam by 30%. The sensor will only be up and running
after the stabilisation phase after switch-on. During this
phase, do not stand or move in the detection area.

Indications for using the sensor outside

The IR detection head MUST be directed so that the
beam is facing downwards [I@ or at least parallel to
the ground, NEVER upwards [1€). This is to prevent
direct sunlight from blinding the IR detection modules
during the day, jeopardising correct sensor operation.
The 2 heads (IR and microwave) MUST be directed so
as to form 2 overlapping beams.

Small variations in the position of the heads correspond
to considerable variations (at a distance of 18 m) of
the detection areas of the beams (a lateral movement

of 1° of the head corresponds to the movements of
the beams of around 30 cm at 18 m). Never point the
beams towards reflective surfaces @ .

Partially obscuring the infrared sensor

If the detection area is too large, or if there are branch-
es, curtains, windows etc., it is advisable to mask the
lateral part of the detection beam, limiting it to the sta-
ble parts of the area to be protected.

The sensor package includes a plastic lens cap to be
applied on the IR head to achieve CURTAIN EFFECT de-
tection. Using this lens cap, the opening of the lens
detection beam is reduced to only 20°, maintaining the
same range.

The lens cap must be pushed onto the head, taking
care to ensure that the 2 side flaps are correctly fixed in
the 2 grooves on the head @) and that the lens cap
fits snugly onto the head E1€).

Installation
Use the visor to mark the position of the fixing holes

0.
Drill the wall E1@, insert the required anchors B@
and screw the TAMPER adjustment screw into the an-
chor B@ allowing the head to protrude by about 9-10
mm. Break the sector ll, pass the cables through the
cable gland I8, taking care not to cut the membrane,
and make the connections .

Secure the sensor and the visor using the screws sup-
plied, adding the RED or BLACK O-rings in the appro-
priate seat K.

Put the cover on the base, starting from the top, and
secure it using the special screw with the BLACK O-ring

(X |

This product complies with the law.

Decommissioning and disposal. Dispose of the packa-
ging and the device at the end of its life cycle responsibly,
in compliance with the laws in force in the country where
the product is used. The recyclable components are marked
with a symbol and the material's ID marker.

THE DATA PRESENTED IN THIS MANUAL MAY BE CHANGED,
AT ANY TIME, AND WITHOUT NOTICE. MEASUREMENTS,
UNLESS OTHERWISE STATED, ARE IN MILLIMETERS.
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Instructions générales

A\ Instructions importantes pour la sécurité des per-
sonnes : A LIRE ATTENTIVEMENT !

e installation, la programmation, la mise en service
et I'entretien doivent étre effectués par du person-
nel qualifié et dans le plein respect des normes en
vigueur.

e Porter des vétements et des chaussures antistati-
ques avant d'intervenir sur la carte électronique.

e Conserver ces instructions.

e Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation
pour laquelle il a été expressément congu.

Description

PXDTVE est un capteur filaire d’extérieur a double tech-
nologie (infrarouge passif et micro-onde).

['alarme est générée uniquement si les technologies
effectuent la méme détection. Un systeme anti-cisaille-
ment incorporé protege le capteur du risque de dépose.

Précautions d’installation

Ce capteur a été congu pour fonctionner dans des en-
droits tres lumineux. Il faut toutefois éviter d’exposer
le capteur, directement ou par réflexion, a une haute
intensité lumineuse.

Il est conseillé d'installer le capteur dans des zones
protégées contre les intempéries.

Pour préserver le degré de protection, effectuer I'instal-
lation en utilisant les joints toriques et les vis fournis.
Ne pas adopter ces précautions peut provoquer un
mauvais fonctionnement du produit, cas pour lequel
le producteur décline toute responsabilité. Le capteur

peut détecter la présence d’animaux.

Données techniques

DIP4 (réglage VOYANTS et BUZZER)

Buzzer, DL1, DL2 désactivés.

4 OFF Le DL3 est géré par le cavalier JP3.

Type PXDTVE
Alimentation [V] 8-14
Absorption en mode veille [mA] <85
Absorption en état d'alarme [mA] 50
Fréquence de fonctionnement mi- oa
cro-onde [GHz]

Portée maximale a 25°C [m]* 12
Portée minimale a 25°C [m]* 3
Sortie Alarme Optomos NF
Sortie Autoprotection Contact NF
Température de fonctionnement (°C) -40/ +50
Dimensions (mm) 190x85x75
Degré de protection [IP] 54
Résistance a I'impact [IK] 10

* |a portée maximale dépend sensiblement de la tem-

; ON Buzzer, DL1, DL activés.

DIP5-DIP6 Essai de marche

Fonctionnement normal
5 6 OFF

ON
5 6 OFF

Fonctionnement Essai de marche IR (DL1
allumé en permanence, DL3 signale la
détection)

ON | Fonctionnement Essai de marche MW
(DL2 allumé en permanence, DL3 signa-
5 6 OFF le la détection)

Les essais de marche permettent le réglage de la zone
de détection du capteur. Les réglages infrarouge et
micro-onde sont indépendants.

DIP7 (Plage IR)

UON Portée maximale environ 18 m ; réglage
7 de la portée maximale (par RV1) = en-
vion9 - 18 m
Portée maximale environ 12 m ; réglage
7 OFF de la portée maximale (par RV1) = en-
vion3-12m

pérature ambiante.
Fonctions
LED Couleur Signification
@ DL1  Rouge Détection IR
@ DL2 Rouge Détection micro-onde
©DL3 Bleu Alarme
Micro-interrupteurs @
SW
ON e eceag PAR DEFAUT
OFF | 1234567

A chaque déplacement du DIP7, il est nécessaire
d'attendre de 10 a 20 secondes pour permettre au
capteur de se stabiliser en fonction de la nouvelle
configuration.



Cavaliers
@ JP1 : Activation/Désactivation Autoprotection an-
ti-ouverture
JP1 OUVERT : autopro- | JP1 FERME : autopro-
tection activée tection désactivée
@ JP2 : Activation/Désactivation Autoprotection an-
ti-cisaillement
JP2 OUVERT : autopro- | JP2 FERME : autopro-
tection activée tection désactivée
@ JP3 : Activation/Désactivation VOYANT DL3 d'a-
larme
JP3 OUVERT : VOYANT
désactivé

JP3 FERME : VOYANT
activé

Trimmers

© RV1 : réglage de la portée de détection de la téte
supérieure (infrarouge). Tourner dans le sens horaire
pour en augmenter la portée.

© RV2 : réglage de la portée de détection de la téte
inférieure (micro-onde). Tourner dans le sens horaire
pour en augmenter la portée.

REMARQUE avant de mettre le capteur sous ten-
sion, s’assurer que RV1 et RV2 sont bien réglés sur
la portée maximale (complétement tournés dans
le sens horaire). Dans le cas contraire, le capteur
pourrait recevoir un signal trop faible ou ne pas le
recevoir du tout : les VOYANTS ne s’allumeront pas.

Allumage

Avant de mettre le capteur sous tension, le configurer
comme suit :
- RV1 et RV2 completement tournés dans le sens ho-

rarc @ et @ ;

- Dip1, Dip2, Dip5, Dip6 sur OFF, Dip3 et Dip4 sur
ON et Dip7 au choix @ ;

- JP1 ouvert @, JP2 @ et JP3 fermés @.

L.a modification des configurations ne requiert pas la
mise hors tension. Le capteur est a ce point prét pour «
I'initialisation » qui durera 5 secondes.

Initialisation

A la mise sous tension du capteur, les VOYANTS DL1
et DL2 s'allumeront en permanence. lls s’éteindront
au bout de 5 secondes environ et le capteur émettra
quelques bips pour confirmer linitialisation effective.
En cas de détection durant cette phase, le temps d’ini-
tialisation se prolongera.

Pour réinitialiser le capteur, mettre hors tension, ap-
puyer sur la touche autoprotection @ (I'autoprotection
doit étre activée avec JP1 = OUVERT), controler que
le capteur est configuré comme indiqué ci-dessus et
remettre sous tension.

Hauteur d’installation 1@
Orientation E1@

Franchissement de la zone de détection

EI@ Le capteur détecte facilement en couvrant toute
la plage de portée.

B Le capteur pourrait détecter & une distance infé-
rieure par rapport a la portée maximale.

Apres avoir fixé le capteur, il est conseillé de desserrer
légerement les vis des rotules pour I'orientation des
tétes.

Réglage de la portée
La zone de détection est celle ot les DEUX technolo-

gies (infrarouge @ et micro-onde [EM@) détectent.
II faut par conséquent régler aussi bien I'ORIENTATION
que la PORTEE des deux tétes de maniére & ce que les
deux zones de détection coincident le plus possible.
REMARQUE : suivre I'ordre de réglage indiqué ci-
apres.

Réglage de I'infrarouge

1- Configurer le DIP7 en fonction des dimensions de la
70ne a protéger ;

Portée maximale|— |Portée maximale
ﬂ jusqu'a18 m; réglageu jusqu'a 12 m ; réglage
719-18m "13-12m

A chaque déplacement du DIP7, il est nécessaire
d'attendre de 10 a 20 secondes pour permettre au
capteur de se stabiliser en fonction de la nouvelle
configuration.

2- Configurer le DIP5 sur ON et le DIP6 sur OFF pour
activer I'essai de marche uniguement sur 'infrarouge.
Le voyant DL1 (infrarouge) s’allumera en permanence
tandis que le voyant DL3 (alarme/transmission) s’allu-
mera a chaque détection de I'infrarouge.

3- Tourner le trimmer RV1 B COMPLETEMENT sur +.
4- Orienter la téte de I'infrarouge vers la zone & couvrir B&.
5- Régler le capteur infrarouge en se déplagant dans
la zone de détection : le voyant bleu s’allumera lorsque
I'infrarouge détectera le passage.

Si la portée n’est pas correcte, lever graduellement la
téte de l'infrarouge I et en diminuer le réglage [.
Répéter les essais jusqu’a obtention de la portée sou-

haitée E1@).
Réglage de la micro-onde
1- Configurer le DIP5 sur OFF et le DIP6 sur ON pour ac-
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tiver I'essai de marche uniquement sur la micro-onde.
Le VOYANT DL2 (micro-onde) s'allumera en perma-
nence tandis que le VOYANT DL3 (alarme/transmission)
s'allumera a chaque détection de la micro-onde.

Le réglage de la micro-onde ne dépend pas de celui de
I'infrarouge et la position du DIP7 n’intervient pas sur le
réglage de la micro-onde.

2- Régler le capteur micro-onde en se déplagant dans
la zone de détection : le voyant bleu s’allumera lorsque
la micro-onde détectera le passage.

Si la portée n’est pas correcte, lever graduellement la
téte de la micro-onde Il et en diminuer le réglage IEN.
Répéter les essais jusqu’a obtention de la portée sou-

haitée [3@).

= Le sujet peut traverser les zones sans provo-
quer d’alarme du fait qu’il n’est pas détecté en
méme temps par les deux technologies M.

La zone de détection de la micro-onde (1@ est
plus grande que celle de linfrarouge [ . Il peut
y avoir fausse alarme suite a I’activation non voulue
de I'infrarouge (provoquée par exemple par le mou-
vement de feuilles) et de la micro-onde qui détecte
au-dela de la zone souhaitée (provoquée par exem-
ple par le fourgon de I'autre c6té de la clture) .

Installation du capteur

Le capteur infrarouge est sensible a la « quantité de
chaleur » émise par un corps en mouvement. La portée
maximale du capteur (exprimée en metres) se référe a
un corps humain, raison pour laquelle il s’agit d’une
mesure RELATIVE B

Réglage de la sensibilité
Tourner completement les trimmers de réglage (RV1

et RV2) dans le sens horaire et orienter les tétes le
plus possible vers le bas. Réduire progressivement la
sensibilité et I'inclinaison des tétes jusqu’a obtenir une
détection uniquement dans la zone a protéger.

Au terme de I'opération d’orientation, serrer a fond les
vis des rotules.

Remarque : le couvercle du capteur atténue de 30%
la longueur du faisceau IR. Le capteur ne sera activé
et ne fonctionnera qu’au terme de la phase de stabi-
lisation apres I'allumage ; durant cette phase, ne pas
stationner ni ne se déplacer dans la zone de détection.

Indications sur I'utilisation du capteur a I'extérieur

La téte de détection IR DOIT étre orientée de maniére
a ce que le faisceau soit dirigé vers le bas [E1@) ou au
maximum paraligle au sol, JAMAIS vers le haut [1€).
Ceci afin d’éviter, Ie jour, que les rayons solaires directs
n‘aveuglent le module de détection IR en compromet-
tant le bon fonctionnement du capteur.

Les deux tétes (IR et micro-onde) DOIVENT étre orien-
tées de maniere a former deux faisceaux SUpPerposes.
La moindre variation au niveau de la position des tétes
correspond a une grande variation (a une distance de 18
m) des zones de détection des faisceaux (un déplace-
ment latéral de 1° de la téte correspond au déplacement
des faisceaux d’environ 30 cm & 18 m). Ne pas orienter
les faisceaux vers des surfaces réfléchissantes I&.

Obscurcissement partiel de I'infrarouge

En cas de zone de détection trop étendue ou présen-
tant des branches d’arbres, des stores, des surfaces
vitrées, etc., il est conseillé de masquer la partie laté-
rale du faisceau en en limitant la détection uniquement
aux espaces stables de la zone a protéger.

L'emballage du capteur comprend également un
couvre-lentille en plastique a appliquer sur la téte IR
pour obtenir une détection a EFFET RIDEAU. Avec ce
couvre-lentille, I'ouverture du faisceau de détection de
la lentille est réduite a 20° seulement tout en mainte-
nant la méme portée. Appliquer le couvre-lentille par
encastrement sur la téte en controlant que les deux
bandes latérales s’engagent correctement dans les
deux rainures de la téte 1@ et que le couvre-lentille
est bien fixé a la téte [1€).

Montage

A I'aide de la visiére, noter la position des trous de fixa-
tion E3@. Percer le mur 1@, introduire les chevilles
nécessaires @ et visser la vis de réglage de I'AU-
TOPROTECTION a la cheville 1@ en faisant dépasser
la téte d’environ 9/10 mm. Rompre le secteur I, faire
passer les cables a travers le passe-cable I en ayant
soin de ne pas couper la membrane, puis effectuer les
branchements M.
Fixer le capteur et la visiere a I'aide des vis fournies en
appliquant les joints toriques ROUGES ou NOIRS dans
le logement prévu & cet effet K.
Appliquer le couvercle sur la base en partant de la par-
tie supérieure et le fixer a I'aide de la vis spécifique
avec joint torique NOIR E4.
Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.
Mise au rebut et élimination. Ne pas jeter I'emballage et le dis-
positif dans la nature au terme du cycle de vie de ce dernier, mais
les éliminer selon les normes en vigueur dans le pays o le produit
est utilisé. Le symbole et le sigle du matériau figurent sur les com-
posants recyclables.
LES DONNEES ET LES INFORMATIONS CONTENUES DANS CE MA-
NUEL SONT SUSCEPTIBLES DE SUBIR DES MODIFICATIONS A TOUT

MOMENT ET SANS AUCUN PREAVIS. LES DIMENSIONS SONT EXPRI-
MEES EN MILLIMETRES, SAUF INDICATION CONTRAIRE.



PYCCKMH

06wwme npaBuna 6e30MacHoOCTU

A\ Baxtbie npaBuia TEXHWKN 6e30MacHOCT: TPOYUTAITE
BHUMATEJIBHO!

e MoHTax, nporpaMMupoBaHne, BBOA B  3KCMiyaTauyio
I TEXHWYECKOe OOCNY)XMBaHWE JOMKHBI  MPOV3BOAUTHCA
KBaM(MLMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM MEPCOHANOM B MOMHOM
COOTBETCTBMM  C  TPEOOBaHWSMI  AENCTBYIOLMX  HOPM
6€30MacHoCTH.

® lcnonb3yiTe aHTUCTATMYECKYIO OAEXY M 00yBb Npu paboTe
C 3NEKTPOHVKON.

© XpaHuTe JaHHbIE NHCTPYKLMK,

© 370 M3[eNne JOMKHO MUCMONb30BATLCS MCKIIOUUTENBHO MO
HasHaYeHmIo.

Onucaxue

PXDTVE — npoBogHoi kKomouHMpoBaHHbi (MK + CBY)
JaT4uK LS Hapy)XHOW YCTaHOBKM. TpeBOXHas Ccur-
Ha/M3aUNs BKIKOYAETCS TOMbKO MPU  OAHOBPEMEHHOM
cpabarbiBaHuy 000MX LETEKTOPOB. [ind 3alyTbl OT He-
CaHKLMOHMPOBAHHOMO IEMOHTaXa npuobop 060pynoBaH
BCTPOEHHBIM LATHNKOM CHATIS CO CTEHbI.

Mepbl NPEA0CTOPOXKHOCTI NPU MOHTAXE

[laTumK npeHasHayeH A YCTaHOBKY B XOPOLLIO OCBELLIEHHbIX
MeCTax. TeM He MeHee, HeobX0MMO 3aLLMTATL YCTPONCTBO OT
nonagaHus MPsiIVbIX WK OTPAKEHHBIX Ty4ei CMIbHBIX UCTOY-
HUKOB CBETA. PeKoMeHayeTCs yCTaHaBNMBaTh AaT4iK B Me-
CTaX, 3aLLILLEHHBIX OT aTMOCHEPHBIX BO3AENCTBIAN.
Wcnonb3oBaHue npunaraemblX YNAOTHUTENbHbIX KO-
NeL, 1 BUHTOB sIBNISiETCA 006s13aTeNibHbIM Ang obecne-
YeHUs1 He06X0AMMOro Kilacca 3aLuThl.
Mpon3BoauTenb CHUMAET C Cebs BCSKYIO OTBETCTBEH-
HOCTb B CNy4ae HemcnpasHOW paboTbl N3AeNus n3-3a He-
COOIOAEHNS NEPEYUCIIEHHBIX BbILLE MEP NPEOCTOPOX-
HocTW. [laTuMk cnocobeH O6HapyXXWBaTb MPUCYTCTBIE
XKUBOTHBIX.

TeXHUYECKUe XapaKTepucTuKi

Mopenb PXDTVE
Hanpsxenne anekrponutaqus [B] 8-14
[oTpebISIEMbIN TOK B PEXUME OXUZAHUS
WA] <85
MoTpebnsiemMblit TOK NpK BKIOYEHIN CTr- 50
Hanm3auun [MA]
YacToTa paboyero M1KPOBOHOBOTO M3Ay-
24

yeHus [Ty
Makc. [anbHOCTb  OGHApYXXeHUst  Npu 12
25 °C [m]*
MuH. fanbHocTb 06HapyXxeHus npu 25 °C 3
(M)
Boixon "TPEBOXHAS CUTHATMBALYs -3 KOHTaK:

Tbl Optomos
Bbixoa maTumka BCKpbITIS H.3. KOHTaKTbI
[nanasoH pabounx Temnepatyp (°C) -40/ +50
[a6apuTHble pasmeps! (MM) 190x85x75
Knacc 3awuTsl [IP] 54
YnaponpoyHocTb [IK] 10

* MakcumanbHas 1anbHOCTb 06HAPYXKEHS CUITbHO 3aBU-
CUT OT TeMNepaTypbl OKpYXKatoLLIEV Cpesbl.

DIP4 (nacTpoiika CBETOJNOJHbIX NHINKATOPOB
1 3YMMEPA)

3ymmep, DL, DL2 oTkmtoYeHbl. Hankatop

4 OFF DL3 ynpasnsieTcst nepemblukoii JP3.

QON 3ymmep, DL1, DL BKNOYEHDI.

DIP5-DIP6 Pexxum pa6oTbl

HopmanbHas pabota
5 6 OFF

Pa6ota B pexume "TectuposaHue" VIK-ae-
Tektopa (DL1 roput poBHbIM cBeToM, DL3
CUrHan13upyeT 0 paboTe [IETEKTOPA).

DHON

5 6 OFF

Pa6ota B pexumve "Tectuposanue" CBY-pae-
TekTopa (DL2 ropuT poBHbIM cBETOM, DL3
curHanuaunpyeT 0 pabote eTeKTopa).

HDON

5 6 OFF

TecTnpoBaHve [aeT BO3MOXHOCTb HACTPOWUTL 30HY
00HapyXeHnst artumka. 3oHbl 006HapyxeHns UK u
CBY-LeTEKTOPOB  PErynupytoTcs HE3aBMCUMO Lpyr OT

apyra.

DIP7 (flanbHocTb 06HapyxeHus UK-pgetekTopa)

COCTaB/IAeT 0K0Mo 18 M. [lnanasoH perynu-
pOBaHUS JanbHOCTM (Mocpeactsom RV1) =
9—18wm.

UON MakcumanbHas [anbHOCTb  0BHAPYXKEHUs
7

MakcumanbHas  [anbHOCTb — 0OHAapPY)XXeHUs
cocTaBnseT okono 12 m. [lnanasoH perynu-
poBaHMA JanbHocTW (nocpescteom RV1) =
3-12m.

7 OFF

Oyukumn B
EiEIElLOKIIl-\l'Ill'gﬂHbM Liset 3HayeHne
@ DL1 KpacHbiii VK-peTekTop
@ DL2 KpacHbiii CBY-pneTekTop
©DL3 CuHui CurHanusaums
Dip-nepeknioyatenn @
sw
ON [on

s sjayuyuiaa) VICXOZHbIE HACTPOIKM

OFF

locne kaxporo nepemetteHus DIP7 Heobxoammo nofo-
xpatb 10—20 cekyHA, Noka JaT4uK He CTabunmampy-
€TCS B HOBOM MONOXEHNN.
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MepemMblykm

@ JP1: BKI0YEHNE/BbIKNIOYEHNE AaTHMKA BCKDBITHAS.
JP1 PA3OMKHYTA: pat- [JP1 3AMKHYTA: paTunk
YUK BCKPBITVS BKMKOYEH. | BCKPbITIS OTKIHOYEH.

@ JP2: BKI0YEHNE/BIKIIOYEHNE JATYMKA CHSATUS CO
CTeHbI
JP2 PA3OMKHYTA: pat-|JP2 3AMKHYTA: patumk
YUK BCKPBITIS BKMKOYEH. | CHSATSE OTKITHOYEH.

@ JP3: BKIII0YEHNE /BbIKITIOYEHIE CBETOAMOAHONO 1H-
Jmkatopa DL3 TpeBOXHOI curHanuaatmm.

JP3 PA30OMKHYTA: cse- | JP3 3AMKHYTA: cBeToau-

TOAMOAHbIN VHANKATOP | OHbIA MHAMKATOP BKIIO-
OTKJIOYEH. YeH.
Perynuposka

© RV1: perynipoBKa fanbHoCTV 0GHAPYXKEHNS BEPXHEN
ronoski (MK-petektopa). YTo6bl YBEMMYNTL AAnbHOCTb
06HaPYXXEHVS, MOBEPHUTE PYYKY MO YaCOBOW CTPEIKE.

© RV2: perynupoBKa anbHOCTX 0GHAPYKEHUS HIDKHEN
ronoski (CBY-peTekTopa). YTo0bl YBENNYATD [ANbHOCTb
0GHapYKeHWsl, MOBEPHITE PYYKY MO 4YaCOBON CTPEKE.
MPUMEYAHUE Mpexpe 4em nopatb HanpshKeHue Ha
Jartyuk, yoegurech, 4to RV1 1 RV2 yctaHoBneHbl Ha
MakCMMaJibHyl0 AanbHOCTb 06HapY)KeHUs (MOBEpHU-
Te UX A0 ynopa no 4acoBOM CTPENKE).

B npoTuBHOM cnyyae Ha Aatyuk MOXKET NocTynatb
C/IULIKOM CNabbIit CUTHAN, UK XKe OH He GyaeT nony-
4aTb BOOOLLE HUKAKOro curHana.

CBeToauonHble MHAMKATOPbI Npu 3TOM GyAyT ocTa-
BaTbCSl BbIKMOYEHHbIMU.

BkntoyeHue

Mpexae Yem noaaTb HanpsHKeHne Ha AaTumK, He0oX0aUMO
MPOBEPUTD WM BLINONTHUTL CAEAYIOLLME HACTPOKY:
- noBepHyTs RV1 1 RV2 1o ynopa no 4acosow CTpeske

010

- yctaHoBuTb nepekntoyarenu Dip1, Dip2, Dip5, Dip6
B nonoxenue «BblKJ1.», Dip3 u Dip4 — B nonoxexue
«BKJ1.» n Bbibpath nonoxetve Dip7 @;

- JP1 flomxHa 6biTb pasomkHyTa @, JP2 @ v JP3 — 3am-
KHYTbl @). BnocneacTsum Bbl CMOXETE MEHSTb HACTPOIKM,
He OTKNIYas anekTponuTanme. ocne aToro AaTymk rotos
K MHALManu3aumm, Kotopas 3ainMeT 5 cekyHs,

WHuumannsaums

Mocne nofayu HANPSHKEHNS HA JATYMK 3aropsiTCst POBHbIM
CBETOM CcBETOAMOAHbIE MHAMKaTOpbl DL1 n DL2. Cnycta 5
CEKYHZ, CBETOANOAHbIE VHAMKATOPLI BbIKNIOYATCS, W aT-
YUK U3AACT HECKOMBbKO 3BYKOBBIX CUTHAOB B MOATBEPX-
[EHNe YCNeLHoN rHMuman3aumi. Mpn cpabatbiBaHmi
[IETEKTOPOB HA [AHHOM 3Tane Bpems WHULmanu3aumm
yBENMYMBAETCA. [INst MOBTOPHOMO 3amycka YCTpOWcTBa
OTKJIIOYNTE 3NEKTPONNUTAHNE, HAXMUTE KHOMKY JaTyvka
BCKPbITUS ) (DATUMK AOMKEH ObITb BKAOYEH: JPT = PA-
30MKHYTA), y6eauTech, YT0 YCTPOWCTBO HACTPOEHO TaK,
KaK OMMCaHO BbILLIE, 1 CHOBA BKIKOYITE ANEKTPOMUTAHME.

Boicota montaxa 1@
OpuenTauns B1@

MNepeceyeHne 30HbI 0OHAPYXKEHNS

E@ [letextop 06HapyXMBaeT ABIKeHWE B Mpefenax
MaKCUMasbHOI AANbHOCTM 0BHAPYXEHMS.

EI@ [atunk MOXeT 00HapyXUBaTL [BUXKEHNE Ha Pac-
CTOSHUM MEHbLLE MAKCUMaIbHOW anbHOCTK 06HapyXe-
HWs. [Ins opueHTauuy IETEKTOPOB NOCNE Kpennexus aar-
4iKa PEKOMEHAYETCS crerka 0cnabuTb 3aTsHKKY BUHTOB
LIAPHUPHBIX COBANHEHWIA,

PerynupoBaHue aanbHocTi 0GHapy)XeHus

30Ha 06HAPYXXeHIst — 3T0 30Ha, B KOTOPOIA cpabaTbiBaoT
o6a Tuna aetextopos (MK @ v CBY [H@). Heobxomn-

Mo npasunbHo PACIOSNOXITD v otperynuposats JA/Tb-
HOCTb kaxmoro AeTekTopa [ns TOro, YT0Obl UX 30HbI
06HAPYXXEHS MaKCManbHO COBMaani.

NPUMEYAHUE CoGniogaiite NopsifoK PerynupoBKu,
ONMUCAHHBIA HUXKeE.

Perynuposka WK-getekropa

1 - Ycranosute DIP7 B MOMOXeHWe, COOTBETCTBYHLLEE
pa3mepam 30Hbl 0OHAPYXKEHUS.

MakcumanbHas — panb-
HOCTb  JEeUCcTBUS [0

MakcumanbHas — ganb-
ﬂ HOCTb  [eiicTBUS 10
7 |18 M. [mnanasoH pery-|7 (12 M. [duana3oH pery-
NNPOoBKK: 9 - 18 wm. NINPOBKKM: 3 —12 M.
Mocne kaxporo nepemetleHns DIP7 Heobxoaymo nomo-
xnaartb 10—20 cekyHf, NnoKa JaTuvk He CTabununamnpyeT-
CS1 B HOBOM MONOXEHNMN.

2 - YctaHosuTe DIP5 B nonoxerue ON, a DIP6 — B nono-
xenne OFF, 4T0Obl aKTUBMPOBATb PEXUM «TECTUPOBAHNE>
Tonbko Ans VK-netekTopa. CeeToanoaHbIii nHaykatop DL1
(VIK-neTeKkTop) 3aropntcst POBHbIM CBETOM, a CBETOAVOL-
Hbil mHamkatop DL3 (curHan Tpesorw/nepenada) OymeT
BK/IH04ATLCA NPU KXKLOM cpabartbisaHun VK-aeTektopa.

3 - YcranosuTe Ha MAKCMYM perynuposky RV1 B.

4 - YctaHosiTe VK-[eTeKTop B HanpasfieHuu 30Hbl 06-
Hapyxenus E.

5 - Otperynupyiite VIK-aeTekTop, fBurasch B 30He 06Ha-
PY)KEHWST: CUHWI CBETOANOAHDIA NHANKATOP OYAET BKIO-
4aTbCs NPY 06HAPYKEHNM [IBIKEHNS.

Ecnv anbHOCTb 06HAPY)XEHIs Bac He yCTpamBaeT, nocTe-
NeHHo nogHumaiite ronosky MK-getektopa I, ymeHb-
was perymuposky [&.

loBTOPSIATE TECTMPOBAHNE, NOKA HE YCTAHOBUTE Xenae-
MYI0 1anbHOCTb 30HbI 0GHapyxeHns [E1@).

PerynupoBka CBY-getektopa
1 - YcraHosute DIP5 B nonoxeHne OFF, a DIP6 — B no-



noxeHve ON, 4T0ObI aKTVBIPOBATb PEXUM «TECTVPOBAHNE»
Tonbko ang CBY-petektopa. CBETOAMOAHBIA  MHAMKATOP
DL2 (CBY-petekTop) 3aroputcst POBHbIM CBETOM, a CBETO-
IMoAHbINA MHAVKaTop DL3 (cvrHan TpeBor/nepenaqa) byaeT
BKITKOYATHCSA MU KXKIOM cpabaTbiBaHiy CBY-aetexTopa.
CBY-peTekTop perynupyeTcs He3aBucumo OT VIK-ge-
TekTopa: nonoxenue DIP7 He BNWSET HA PEryivMpoBKy
CBY-peTekTopa.

2 - Otperynupyinte CBY-geTekTop, ABMrasicb B 30HE
06HApPYXeHNs:: CUHMA CBETOAVOAHBIA MHAMKATOP OyaeT
BKJ1H04ATHCS MY 0OHAPYKEHUM [IBVXKEHNS.

Ecnu ganbHoOCTb 06HApY»EHWS BAC He YCTpanBaeT, nocTe-
neqHo nogHumaiite ronosky CBY-getektopa M, ymeHs-
wag perynuposky E. MosTopsiite npoueaypy TecTpo-
BaHMS, MOKA He YCTAHOBUTE XeNaemylo JanbHOCTb 30HbI
o6Hapyxenns [4@.

= CyObeKT MOXET nepeceyb 30HY 06HapyXeHWs, He
CMPOBOLMPOBAB BKJOYEHNE TPEBOXHOW CUrHanu3a-
LMK, ecnn ABKEeHe He OyaeT 0OHapyXeHo AByMs
netektopamu ogHoBpemenHo M. 3oHa oGHapy)XeHus
CBY-perektopa 1@ Gomblue 30HbI OGHApYXKEHMs
WK-petektopa [€). HenponssonbHoe cpabatbiBaHue
WK-getekTopa (Hanpumep, npu ABMKEHUN NINCTLEB) 1
CBY-petekTopa npu 06HapYXXeHUW ABWKEHUS 3a npe-
[Lienamu onpefeneHHoi 30Hbl 3alLuTbl (Hanpumep, ABu-
YKeHus (yproHa 3a orpagoii) MOXKET NPUBECTM K JIOXKHO-
My cpabaTbiBaHuio TpeBoXHOI curHanuaauyv [.

YcTaHoBKa patynka

VIK-neTexKTop pearvpyeT Ha KONMUYecTBO Tenna, uanyyae-
MOr0 ABVKYLLIIMCS TENOM.

MakcymanbHas [anbHOCTb 0BHApYXKEeHUs JaTymka (Bbl-
paXeHHast B METpax) paccyntaHa ¢ y4eToM Tenna Yeno-
BEYECKOro Tena, u cnegosatensHo, sensetcs OTHOCK-
TENbHOM M.

PerynupoBka 4yBCTBUTENBHOCTYN AaTymka

lMoBepHNTE N0 4aCOBOV CTPENKE [0 ynopa perynupoBKm
RV1 1 RV2 1 HanpaBbTe roNoBKY JETEKTOPOB MaKCUMalb-
HO BHM3. [1OCTENEHHO YMEHbLLIAITE YyBCTBUTENBHOCTD U
Yron Hak/oHa rofioBoK [0 TeX Mop, Moka [ETeKTopbl He
CTaHyT 06HapyXuBaTb [ABWKEHME TOMbKO B npedenax
OXpaHseMOoV 30Hbl. 3aBEepLUMB OPUEHTALMIO, MOMHOCTbIO
3aKPYTUTE BUHTbI LIAPHUPHBIX COBANHEHWIA
Mpumeyanue: kpbiwka gatynka Ha 30% yMeHbLUaeT
AvHy nydka MK-nyyein. [laTumk HauHeT paboTtatb cnycTs
HEKOTOpPOe BPEeMsl, HEOOXOAMMOE Ha ero cTabunnaaLnio
rnocse BKOYeHNs. Bo Bpems aToii NpoLeypbl He CToiTe
11 HE XOOMTE B 30HE 0OHAPYKEHUS.

WHCTPYKLMM MO UCMONb30BaHMI0 AETEKTOPA B YNNY-
HbIX YCIIOBUAX

lonoska VIK-petekTtopa JOJ/PKHA 6biTb HanpaeneHa Tak,
4TOGbI My40K Nyueit 6bin HanpasneH BHU3 1@ nnm Ha-
XOLMNCSH HA MaKCUManbHO 6/IM3KOM PacCTosHUN napan-
nenbHo 3emne. H/A B KOEM CJTYYAE oH He J0mKeH 6biTb
HanpasneH ssepx [1@. 3o Tpebyetca ang Toro, YToGb!
B TeYEeHMe [IHS COMHEYHbIe Ny4n He BNnanu Ha VK-pneTek-
TOP, KOMMPOMETUPYS €r0 UCNPABHOCTb.

[Ba netektopa (K n CBY) AO/DKHbI 6bITb pacnonoxeHs
TaK, 4To0bl UX My4KM HAKNazpIBanvCh Apyr Ha apyra.
Heb6onblume N3MeHeHNs B PacroNOXeHNM rONOBOK JeTeK-
TOPOB (Mpu fanbHoCTK 18 M) BNEKYT 3a COB0I 3HAYNTENb-
Hble 13MEHEHNs 30H 06HapY)KeHs (B0KOBOE CMELLIEHNE ro-
TNOBKM [IETEKTOPA Ha 1° COOTBETCTBYET CMELLIEHMIO MY4KOB
Ha 0kono 30 cM npu JanbHOCTU 00Hapy»eHus 18 M). He
HanpaBnsnTe Nyy4ky JETEKTOPOB B CTOPOHY OTPaKaOLLWX
nosepxHocten &

Yactuyroe 3atemHeHue NK-getekTopa

B cnyyae 60mbLLOI NPOTSHXKEHHOCT 30HbI OGHAPYXKEHNS 1
NPV HaNM4MK BETBEI f1epeBbEB, HABECOB, GONbLLNX OKOH

W T.N. PEKOMEHAYeTCs 3amackupoBaTh GOKOBYID YaCTb
nyyKa [eTeKTopa, BblAENVB TOMbKO Y3KNE HEMOLBINKHbIE
30HbI OXpaHsiemMon TeppuTopun. [latumk nocTaBnsercs B
KOMMIIEKTE C MAACTVNKOBOI KPbILLKOI, KOTOPYIO HE06Xoaun-
MO YCTAHOBWTb Ha rofoBky VIK-aeTekTopa ans cosgaHns
30HbI 06HapyxeHust Tuna «LLITOPA». C nomoLLbio Takoi
KPbILLKW anepTypHbIA Yron fIMH3bl yMeHbLuaetcs fo 20°
npy TOW e JanbHOCTW. Kpblilky HEO0X0AMMO BCTaBUTh
110 LeNYKa, BHUMATENbHO Ceast 3a TeM, YT0ObI 1Be 60KO-
BbIX BCTABKIA MPaBUIIbHO BOLLYW B nasbl Ha ronoske 1@
1 KpbilKa HaRexHo K Heit npunerana [1€.

MoHTax

MpunoxnTe K CTeHe KO3bIpeK AaTynka W cpenaite pas-
meTky MecT ans otsepcTvii EI@.
Mpocsepnute otBepcTus B cTeHe [E1@), BeTasbte B HIX
cootsetcTeytoume aoben EI@ v ssepHute BuHT pe-
rynuposku JATYVKA BCKPbITUS 1@ , octasus ero
FOMOBKY BbiCTynarh Ha 9+10 mm. Mpobeirte cektop [,
nponycTuTe nposoaa 4epes repmossog W, BHUMATENLHO
Cnes 3a Tem, YTo0bl He NOBPEUTL MEMOPaHY, W Bbinos-
HITe anekTpudeckue nopknioderms K.
[MpyKpenuTe JaT4vK 1 KO3bIPEK C MOMOLLIIO MPUaraeMbix
BMHTOB 11 ycTaHoBUTe KPACHBIE nnn YEPHBIE ynnoTHk-
TenbHbie KonbLia B cooTeeTcTBytowLMe otBepcTs K.
YCTaHOBWTE KpbILLKY HA OCHOBAHWE, Ha4MHas G BEpXHeNl
4acTu, ¥ NPUKPENITE ee C MOMOLLbIO CMeLManbHOro BAHTA
1 YEPHOTO ynnoTHuTenbHoro konbua B4,
V|3£l,eﬂV|e COOTBETCTBYET TpeﬁOBaHV]ﬂM ﬂ,eVICTBleLLlVIX HOpPMaTtunBOB.
Yrunusaumsi. He BbiGpachiBaiiTe ynakoBKy 1 YCTPOWNCTBO B OKPY-
KaroLLYt0 cpefy. YTUnnaupyiTe ux B COOTBETCTBIM C TpE6GOBaHNAMM
3aKOHOATENBCTBA, JJ,GVICTBWOLLI,BFO B CTpaHe YCTaHOBKMW. Kommo-
HEHTbI, MPUroAHble ANd NOBTOPHOrO WMCMOMb30BaHWUA, OTMEYEHbI
crneuyanbHbIM CUMBOSIOM C 0603HaYeHNeEM MaTevaana.
KOMMAHIS CAME S.PA. COXPAHSIET 3A COBOV MPABO HA U3ME-
HEHVIE COAEPXALLIEVICA B 3TOW MHCTPYKLIV MHOOPMALIAM B

JIOBOE BPEMA 11 BE3 MPEIBAPUTENBHOTO YBEAOMIIEHNA. BCE
PASMEPbI MPVBE/IEHBI B MM, EC/IV HE YKASAHO MHOE.
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