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A\ Prima di installare la scheda ed effettuare i
collegamenti elettrici, compreso I'inserimento di
schede a innesto (AF, R700, etc), &€ OBBLIGATORIO
TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti,
scollegare le batterie.

Per una descrizione piu dettagliata dei collega-
menti elettrici e delle funzioni, consultare il manuale
del quadro di riferimento su http://docs.came.com.

Descrizione
Ricambio per schede ZBX7N, ZBX74/78 e ZBX-7.
Collegamenti

,';‘ —3 Alimentazione 230 VV AC
19 =2 Uscita 24V AC - 20 W max
U
\)\// =) Motoriduttore a 230 V AC
FFA —o— Finecorsa in apertura (contatto NC)
FFC —o— Finecorsa in chiusura (contatto NC)
10 — o Uscita 24 V per collegamento
TS —° sicurezza fotocellule
W Lampeggiatore/Lampada a ciclo
B —2 230V AC-60W max (F18)
11 LLampada spia cancello chiuso 24 V
Fm —2 AC - 3 W max
11 LLampada spia cancello aperto 24 V
e —2 AC - 3 W max
12 —J Pulsante di STOP (contatto NC) (F1)
2 —o Pulsante di apertura parziale
3P —° (contatto NO) (F8)
2 —o Pulsante di APRE-CHIUDE-
7 INVERSIONE (contatto NO) (F7)
A —o Selettore a tastiera (necessaria
B —° [linterfaccia R800)
51 Uscita  collegamento  sensore
GND —3 (TSTO1 o LT0O01) (necessaria
I'interfaccia R700)
2 —q Collegamento fotocellule
CX programmabile (contatto NC) (F2)
2 —q Collegamento fotocellule
cY programmabile (contatto NC) (F3)
A Collegamento seriale RS485 con
B —— scheda RSE via CRP (Came Remote
GND Protocol) o collegamento abbinato
S%B —— Collegamento per RGP1
+
ﬂ —3 Antenna
Programmazione funzioni
F1 Funzione stop totale (1-2) =» (OFF (default) /

ON)

Funzione associata all'ingresso 2-CX = (OFF
(default) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8 / r7=r7 / 18=r8)

Funzione associata all'ingresso 2-CY = (OFF
(default) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8/r7=r7/ r8=rg)

Funzione test sicurezza =» (OFF (default) /
1=CX/ 2=CY / 4=CX+CY)

Funzione azione mantenuta =» (OFF (default) /
ON)

Modalita comando su 2-7 =» (0=passo passo
1=sequenziale 2=apre 3=chiude)

Modalita comando su 2-3P = (1 = apertura
parziale / 2 = apertura totale)

Funzione rilevazione ostacolo a motore fermo
= (OFF (default) / ON)

F11 Encoder = (OFF / ON (default))
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A\ Se non si procede alla taratura corsa o
non si esclude I’encoder il motore non parte
Funzione selezione tipo sensore =» (0=
transponder o lettore tessere R700 /
1=selettore a tastiera R800)

Funzione lampada  supplementare =
(OFF=lampeggiatore / 1=lampada ciclo)
Tempo chiusura automatica =» (OFF (default) /
1=1 sec. > 180=180 sec.)

Tempo chiusura automatica dopo apertura
parziale =» (OFF /1 =1 sec. / 10 = 10 sec.
(default) / 180 = 180 sec.)

Tempo prelampeggio =»> (OFF (default) / 1=1
sec. / 10=10 sec.)

Rallentamento in apertura e in chiusura =»
(OFF (default) / 1=Alto / 2=Medio / 3=Basso)
Sensibilita corsa =» (10 = sensibilita massima
> 100 = sensibilita minima (default))
Sensibilita rallentamento =» (10 = sensibilita
massima > 100 = sensibilita minima (default))
Regolazione apertura parziale =» (10=10%
della corsa > 80=80% della corsa (default))
Punto rallentamento apertura =» (5=5%
della corsa / 15=15% della corsa (default) /
30=30% della corsa)

Punto rallentamento chiusura =» (5=5%
della corsa / 15=15% della corsa (default) /
30=30% della corsa)

Attivazione spunto manovra =» (OFF (default) /
ON)

Gestione collegamento  seriale  =»  (OFF
(default) / 1=Abbinato / 3=CRP). In caso di
abbinato attivare solo su MASTER

Salvataggio dati nella memory roll (la funzione
compare solo con la scheda inserita) =» (OFF
(default) / ON)

Lettura dati dalla memory roll (la funzione
compare solo con la scheda inserita) =» (OFF
(default) / ON)

Passaggio parametri in modalita abbinato =»
(OFF (default) / ON)

Direzione di apertura =» 0 = apertura verso Sx
- 1 = apertura verso DX

Numero periferica = (1 > 255)

Modifica velocita COM =» (0=1200 Baud /
1=2400 Baud / 2=4800 Baud / 3=9600
Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud /
6=38400 Baud / 7=57600 Baud / 8=115200
Baud)

Funzione associata all'ingresso RIOED8WS
[T1] (solo con la RIOCN8WS inserito) =» (OFF
(default) / PO / P7 / P8)

Funzione associata all'ingresso RIOED8WS
[T2] (solo con la RIOCN8WS inserito) =» (OFF
(default) / PO/ P7 / P8)

Funzione associata all'ingresso  RIOPH8WS
[T1] (solo con la RIOCN8WS inserito) =» (OFF
(default) / P1 /P2 / P3/P4)

Funzione associata all'ingresso  RIOPH8WS
[T2] (solo con la RIOCN8WS inserito) =» (OFF
(default) / P1 /P2 /P3/P4)

Tempo apertura parziale =» (5 = 5 sec.
(default) / 40 = 40 sec.)

Inserimento nuovo utente con comando
associato =» (1 = Comando passo-passo
(apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale
(apre-stop-chiude-stop) / 3 = Comando solo
apre / 4 = Comando parziale)

Cancellazione singolo utente

Cancellazione totale utenti =» (OFF (default) /

ON = Cancellazione di tutti gli utenti)
Decodifica codice =» (1= tutte le serie

(default) / 2 = solo serie Atomo / 3 = solo

serie TWIN-EE (in questa modalita & possibile

memorizzare un solo utente)

A1 Tipo motore =» (1=BX-74 (default) / 2=BX-

78)

Taratura corsa =» (OFF (default) / ON)

Reset parametri =» (OFF (default) / ON)

Conteggio manovre =» (Numero manovre /

001=100 manovre / 010=1000 manovre /

100=10000 manovre / 999=99900 manovre

/ CSl=intervento di manutenzione)

H1 Versione software

A\ | tasti < (APRE), > (CHIUDE) ed ESC (STOP)

sono SEMPRE ATTIVI (solo in modalita MASTER).
Messaggi di errori

| messaggi di errore sono indicati sul display.

U4

A3
A4
Ab

E1 |Errore calibrazione.

E 2 |Errore taratura.

E 3 |Encoder rotto.

E 4 |Errore test sicurezza.

E7 |Tempo lavoro insufficiente.

E 8 |Sportello shlocco aperto / verificare fusibili
accessori

E9 |Ostacolo in chiusura.

E 10 |Ostacolo in apertura.

E 11 |Numero massimo di ostacoli rilevati.

E 14 |Errore comunicazione seriale

E 15 |Errore trasmettitore non compatibile.

E 17 |Errore sistema wireless.

E 18 |Manca configurazione sistema wireless.

CO  |STOP (1-2) aperto

___INon ¢ stata eseguita la calibrazione della
corsa.

Messa in Servizio

Per motori con Encoder:

- Scegliere la direzione di apertura tramite F54;
- Verificare che F11=0N;

- Procedere con la taratura corsa A3.

Per motori senza Encoder:

- Scegliere la direzione di apertura tramite F54;
- Verificare che F11=0FF.

Dismissione e smaltimento. | componenti dell'imballo (cartone,
plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani. | componenti
del prodotto (metalli, schede elettroniche, batterie, etc.) vanno
separati e differenziati. Per le modalita di smaltimento verificare le
regole vigenti nel luogo d'installazione.

Non disperdere nell’ambiente!

| CONTENUTI DEL MANUALE SONO DA RITENERSI SUSCETTIBILI
DI MODIFICA IN QUALSIASI MOMENTO SENZA OBBLIGO DI
PREAWISO.

ENGLISH

A\ Before installing the control board and making
the electrical connections, including fitting the
snap-in (AF R700, etc.), IT IS OBLIGATORY TO
CUT OFF THE MAINS POWER, and, disconnect any
batteries.

For a more detailed description of the electrical

connections and of the functions, see the corre-

sponding manual on http://docs.came.com.
Description

Spare ZBX7N, ZBX74/78 and ZBX-7 cards.
Connections

L —o

N —o Power-supplyat230V AC

19 =8 24VAC-20W maxoutput

U

\)/v =) 230V AC gearmotor

FFA —o—~ Opening limit switch (NC contact)
FFC —o— Closing limit switch (NC contact)
10 — o 24 V output for connecting safety
IS ©  photocells

W Flashing light/Cycle light 230 V AC
B — 60 W max (see F18)

1 Gate-closed warning light 24 V AC
Fm—2 3 W max

1 Gate-open warning light 24 V AC -
e —2 3 W max

12 —J STOP button (NC contact) (F1)

2 —o Partial opening button (NO contact)
3p —o (F8)

2 —o OPEN-CLOSE-INVERT button (NO
7 %" contact) (F7)

A — o Keypad selector (R800 interface
B —° required)

o1 Sensor connection output (TSTO1
GND —= or LT001) (R700 interface

required)

2 —q Programmable photocells
CX connection (NC contact) (F2)

2 —q Programmable photocells
CY connection (NC contact) (F3)

A RS485 serial connection  with
B —— RSE card via CRP (Came Remote
GND Protocol) or paired connection
S%B ——= Connection for RGP1

+

ﬂ —35 Antenna

Functions programming

F 1 Total stop function (1-2) =» (OFF (default) / ON)
F2 Function associated with the input 2-CX =
(OFF (default) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4
/ 7=C7 / 8=C8 / r7=I7 / r8=r8)

Function associated with the input 2-CY =
(OFF (default) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4
[ 7=C7/8=C8/r7=r7/ r8=r8)

Safety test function = (OFF (default) / 1=CX /
2=CY / 4=CX+CY)

Hold-to-run action function =» (OFF (default) /
ON)

Command mode on 2-7 =» (O=step-step
1=sequential 2=open 3=close)

Command mode on 2-3P = (1 = partial
opening / 2 = total opening)

Obstruction detection with motor idle function
= (OFF (default) / ON)

Encoder = (OFF / ON (default))

A\ If the stroke calibration is not carried out
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or the encoder is not excluded, the motor
does not start

Sensor type selection functon =» (0=
transponder or card reader R700 / 1=keypad
selector R800)

Additional lamp function =» (OFF=flashing light
/ 1=cycle light)

Automatic closing time =» (OFF (default) / 1=1
sec. > 180=180 sec.)

Automatic closing time after partial opening =»
(OFF /1 =1sec./10 =10 sec. (default) / 180
=180 sec.)

Pre-flashing time =» (OFF (default) / 1=1 sec.
/10=10 sec.)

Slowing in opening and closing =» (OFF
(default) / 1=High / 2=Medium / 3=Low)
Stroke sensitivity = (10 = maximum sensitivity
> 100 = minimum sensitivity (default))
Slowing sensitivity =» (10 = maximum
sensitivity > 100 = minimum sensitivity
(default))

Partial opening adjustment = (10=10% of the
stroke > 80=80% of the stroke (default))
Opening slow down point =» (5=5% of the
stroke / 15=15% of the stroke (default) /
30=30% of the stroke)

Closing slow down point =» (5=5% of the
stroke / 15=15% of the stroke (default) /
30=30% of the stroke)

Maneuver start activation =» (OFF (default) /
ON)

Serial connection management = (OFF
(default) / 1=Paired / 3=CRP). If paired,
activate only on MASTER

Saving data in the memory roll (the function
only appears when the card is fitted) =» (OFF
(default) / ON)

Reading data in the memory roll (the function
only appears when the card is fitted) =» (OFF
(default) / ON)

Passing parameter in paired mode = (OFF
(default) / ON)

Opening direction =» 0 = opening towards the
LH - 1 = opening towards the RH

Peripheral number = (1 > 255)

Speed change COM =» (0=1200 Baud /
1=2400 Baud / 2=4800 Baud / 3=9600 Baud
/ 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400
Baud / 7=57600 Baud / 8=115200 Baud)
Function associated with the input RIODED8WS
[T1] (only with RIOCNBWS fitted) =» (OFF
(default) / PO / P7 / P8)

Function associated with the input RIOED8WS
[T2] (only with RIOCN8WS fitted) =» (OFF
(default) / PO / P7 / P8)

Function associated with the input RIOPH8WS
[T1] (only with RIOCNBWS fitted) =» (OFF
(default) / P1 /P2 /P3/P4)

Function associated with the input RIOPH8WS
[T2] (only with RIOCN8WS fitted) =» (OFF
(default) / P1 /P2 /P3/P4)

Partial opening time =» (5 = 5 sec. (default) /
40 =40 sec.)

New user entry with associated command
= (1 = Step-step command (open-close) /
2 = Sequential command (open-stop-close-
stop) / 3 = Only open command / 4 = Partial
command)

Deleting single users

Total users deleting =» (OFF (default) / ON =

Deleting all users)

Code decoding =» (1= all series (default) / 2
= only Atomo series / 3 = only TWIN-EE series
(in this mode you can save only one user)

A1 Motor type = (1=BX-74 (default) / 2=BX-78)

A3 Stroke calibration =» (OFF (default) / ON)

A4 Parameters reset = (OFF (default) / ON)

A5 Maneuvers counting =» (Number of maneuvers
/001=100 maneuvers/010=1000 maneuvers
/ 100=10000 maneuvers / 999=99900
maneuvers / CSl=maintenance job)

H1 Software version

A\ The < (OPEN), > (CLOSE) and ESC (STOP) but-
tons are ALWAYS ACTIVE (only in MASTER mode).

U4

Error messages
The error messages appear on the display.
E1 |Calibration error.
E2 |Adjustment error.

E 3 |Encoder is broken.

E4 |[Safety test error.

E7 |Insufficient working time.

E8 |Release hatch open / check accessories

fuses
Closing obstruction.

Opening obstruction.
Maximum number of obstructions detected.
Serial communication error

E9

E10
E11
E14

E 15 |Incompatible transmitter error.

E 17 |Wireless system error.

E 18 |Missing wireless system configuration

CO  |STOP (1-2) open

The travel calibration has not been perfor-

med.

Commissioning

For motors with Encoder:

- Choose the opening direction using F54;
- Check that F11=0N;

- Proceed with the A3 travel calibration.
For motors without Encoder:

- Choose the opening direction using F54;
- Check that F11=0FF.

Decommissioning and disposal. - The packaging materials
(cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid
household waste. The product components (metals, control
boards, batteries, etc.) must be separated from other waste
for recycling. Check your local laws to properly dispose of the
materials.

Do not dispose of in nature!

THE CONTENTS OF THIS MANUAL MAY CHANGE, AT ANY TIME,
AND WITHOUT NOTICE.
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A Avant d'installer la carte et d'effectuer les
branchements électriques, y compris I'insertion

des
OBLI

cartes enfichables (AF, R700, etc.), il est
GATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de

déconnecter les éventuelles batteries.

Pour une description plus détaillée des bran-

chements électriques et des fonctions, consulter le
manuel de I'armoire de référence sur http://docs.

came.com.
Description
Piece détachée pour cartes ZBX7N, ZBX74/78 et
/BX-7.
Connexions
| =8 Alimentation 230 VAC
19 =3 sortie 24 VAC - 20 W mx.
U
\)/v =) Motoréducteur 230 VAC
F Fin de course d'ouverture (contact
FA —oe! NF)
F e Fin de course de fermeture (contact
FC NF)
10 — o Sortie 24 V pour la connexion des
TS °  dispositifs de sécurité photocellules
W Clignotant/Lampe cycle 230 VAC -
B —= 60 W max. (F18)
11 Lampe témoin portail fermé 24 VAC
P —2 3 W max.
1 Lampe témoin portail ouvert 24
FC —2 VAC- 3W max.
12 —3 Bouton d'ARRET (contact NF) (F1)
2 —o Bouton  d'ouverture  partielle
3P —° (contact NO) (F8)
) Bouton d’OUVERTURE-
7 —oF FERMETURE-INVERSION (contact
NO) (F7)
A — o Clavier a code (interface R800
B ©  nécessaire)
51 Sortie connexion capteur (TSTO1
GND —3 ou LT001) (interface R700
nécessaire)
2 —q Connexion photocellules
CX programmable (contact NF) (F2)
2 —q Connexion photocellules
cyY programmable (contact NF) (F3)
A Connexion série RS485 avec
B —— carte RSE via CRP (Came Remote
GND Protocol) ou connexion vis-a-vis
S%B —— Connexion pour RGP1
+
I =3 Antenne

Programmation des fonctions

F1

F2

F5

F6

Fonction arrét total (1-2) = (OFF (par défaut)
/ ON)

Fonction associée a I'entrée 2-CX = (OFF (par
défaut) / 1=C1/2=C2/3=C3/4=C4/7=C7
/8=C8/r7=r7/1r8=r8)

Fonction associée a I'entrée 2-CY = (OFF (par
défaut)/ 1=C1/2=C2/3=C3/4=C4/ 7=C7
/8=C8/r7=r7/r8=r8)

Fonction test dispositif de sécurité =» (OFF (par
défaut) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

Fonction action maintenue =» (OFF (par
défaut) / ON)

Modalité commande sur 2-7 = (0=pas-a-pas
/ 1=séquentielle 2=ouverture 3=fermeture)
Modalitt commande sur 2-3P = (1 =
ouverture partielle / 2 = ouverture totale)

F9

F11

F14

F18

F19

F20

F21

F30

F34

F35

F36

F37

F38

F48

F49

F50

F51

F52

F54

F56
F63

F65

F66

F67

F68

Fonction détection obstacle avec moteur éteint
= (OFF (par défaut) / ON)

Encodeur = (OFF / ON (par défaut))

A\ Pour que le moteur démarre, il faut
effectuer I'auto-apprentissage course et
désactiver I’encodeur

Fonction sélection type capteur =» (0 =
transpondeur ou lecteur cartes R700 / 1
=Clavier a code R800)

Fonction  lampe  supplémentaire
(OFF=clignotant / 1=lampe cycle)
Temps fermeture automatique =» (OFF (par
défaut) / 1=1 sec. > 180=180 sec.)

Temps fermeture automatique apres ouverture
partielle =» (OFF / 1 =1 sec. / 10 = 10 sec.
(par défaut) / 180 = 180 sec.)

Temps de préclignotement =» (OFF (par
défaut) / 1=1 sec. / 10=10 sec.)
Ralentissement en ouverture et en fermeture
= (OFF (par défaut) / 1=Haut / 2=Moyen /
3=Bas)

Sensibilité course =» (10 = sensibilité
maximale > 100 = sensibilit¢ minimale (par
défaut))

Sensibilité ralentissement =» (10 = sensibilité
maximale > 100 = sensibilité minimale (par
défaut))

Réglage ouverture partielle =» (10=10% de la
course> 80=80% de la course (par défaut))
Point ralentissement ouverture =» (5=5% de la
course / 15=15% de la course (par défaut) /
30=30% de la course)

Point ralentissement fermeture =» (5=5% de la
course / 15=15% de la course (par défaut) /
30=30% de la course)

Activation poussée en début de mancsuvre =»
(OFF (par défaut) / ON)

Gestion connexion série = (OFF (par défaut)
/ 1=vis-a-vis / 3=CRP). En cas de Vis-a-vis,
n’activer que sur carte MASTER

Sauvegarde des données dans la memory roll
(cette fonction n’apparait qu’en cas de carte
enfichée) =» (OFF (par défaut) / ON)

Lecture des données depuis la memory roll
(la fonction n’apparait qu'en cas de carte
enfichée) =» (OFF (par défaut) / ON)

Passage parametres en mode vis-a-vis =»
(OFF (par défaut) / ON)

Sens d’ouverture =» 0 = ouverture vers la G -
1 = ouverture vers la D

Numéro périphérique =» (1 > 255)
Modification vitesse COM = (0=1200 Bauds
/ 1=2400 Bauds / 2=4800 Bauds / 3=9600
Bauds / 4=14400 Bauds /5=19200 Bauds
/ 6=38400 Bauds / 7=57600 Bauds /
8=115200 Bauds)

Fonction associée a I'entrée RIOED8WS
[T1] (uniquement avec la carte RIOCN8WS
enfichée) =» (OFF (par défaut) / PO / P7 / P8)
Fonction associée a I'entrée RIOED8WS
[T2] (uniquement avec la carte RIOCN8WS
enfichée) =» (OFF (par défaut) / PO / P7 / P8)
Fonction associée a I'entrée RIOPH8WS
[T1] (uniquement avec la carte RIOCN8WS
enfichée) = (OFF (par défaut) / P1/P2/P3/
P4)

Fonction associée a I'entrée RIOPH8WS
[T2] (uniquement avec la carte RIOCN8WS
enfichée) =» (OFF (par défaut) / P1/P2/P3/
P4)

-

F71 Temps d’ouverture partielle =» (5 = 5 sec. (par
défaut) / 40 = 40 sec.)

Insertion nouvel utilisateur avec commande
associce =» (1 =Commande pas-a-pas
(ouverture-fermeture) / 2 = Commande
séquentielle  (ouverture-arrét-fermeture-arrét)
/ 3 = Commande ouverture uniquement / 4 =
Commande partielle)

Elimination un seul utilisateur

Elimination totale utilisateurs =» (OFF (par
défaut) / ON = FElimination de tous les
utilisateurs)

Décodage code =» (1= toutes les séries (par
défaut) / 2 = série Atomo uniquement / 3 =
série TWIN-EE uniquement (cette modalité ne
permet de mémoriser qu’un seul utilisateur)
Type moteur =» (1=BX-74 (par défaut) /
2=BX-78)

Auto-apprentissage de la course =» (OFF (par
défaut) / ON)

Réinitialisation des parametres =» (OFF (par
défaut) / ON)

Comptage des manceuvres =» (Nombre
de manceuvres / 001=100 manceuvres
/ 010=1000 manceuvres / 100=10000
manceuvres / 999=99900 manceuvres /
CSl=intervention d’entretien)

H 1 Version logiciel

A les touches < (OUVERTURE), > (FERMETURE)
et ESC (ARRET) sont TOUJOURS ACTIVEES (uni-
quement en mode MASTER).

Messages d’erreur
Les messages d'erreur apparaissent a I'écran.

U1

uz
us

U4

A1

A3

A4

A5

E 1 |Erreur calibrage.

E2 |Erreur réglage.

E3 |Encodeur cassé.

E4 |Erreur test sécurité.

E7 |Temps de fonctionnement insuffisant.

E8 |Porte dispositif de déblocage ouverte /
controler les fusibles accessoires

E9 |Obstacle a la fermeture.

E 10 |Obstacle a I'ouverture.

E 11 |Nombre maximum d'obstacles détectés.

E 14 |Erreur communication série.

E 15 |Erreur émetteur incompatible.

E 17 |Erreur du systeme sans fil.

E 18 |Absence de configuration du systeme sans
fil.

CO  |STOP (1-2) ouvert

_ _ _|lauto-apprentissage de la course n'a pas
été effectué.

Mise en service

Pour moteurs avec encodeur :

- Choisir le sens d’ouverture par F54 ;

- Controler que F11=0N;

- Effectuer I'auto-apprentissage de la course A3.
Pour moteurs sans encodeur :

- Choisir le sens d’ouverture par F54 ;

- Controler que F11=0FF.

Mise au rebut et élimination. Les composants de I'emballage
(carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains
solides. Les composants du produit (métaux, cartes électroniques,
batteries, etc.) doivent étre triés et différenciés. Pour les
modalités d'élimination, vérifier les normes en vigueur sur le lieu
d'installation.

Ne pas jeter dans la nature !

LE CONTENU DE CE MANUEL EST SUSCEPTIBLE DE SUBIR DES
MODIFICATIONS A TOUT MOMENT ET SANS AUCUN PREAVIS.

A OTKJIOYUTE  SNIEKTPOMNTAHVE,

npexae  4em

BCTaBUTb B PA3beM MAATY Ui BbIMONHUTb AIEKTPUYECKNE
NOAKMOYEHNs (BKNtoYast ycTaHoBky nnat AF, R700 1 T.4.).

L) bonee noapo6HOE OMMCAHWE 3NEKTPUYECKNX NOA-
KIOYEHWIA N YHKUMA MOXHO HaliTV B MHCTPYKLIAW Ha
6ok ynpaBneHus no agpecy http://docs.came.com.

Onucaxve
3anacHas 4acTb Ans 3ameHbl nnat ZBX7N, ZBX74/78
1 ZBX-7.
MNopknioyenns
L o HanpsxeHue anektponutaxus ~230
N ~° B nepemeHHOro Toka
1? T3 Bbixog ~24 B, 20 BT (MaKc.)
U
B E:) Mpusopa ~230 B
W
F —— KoHueson BbIKJIOYATENb
FA OTKpbIBaHUS (H.3. KOHTAKTbI)
F ] KoHueBor BbIKJIOYATENb
FC 3aKpbiBaHNs (H.3. KOHTaKTbI)
10 — o Bbixog 24 B png noakmoveHns
TS ©  (hoTO3NEeMeHTOB 6e30MacHoOCTH
W —3 CurnanbHas namna/flamna  uukna
E1 ~230 B, 60 BT (makc.) (F18)
1h —= Jlamna-nHamkarop «Bopota
FA 3aKpbITbI», ~24 B, 3 BT (Maxc.)
1A —= Jlamna-nHamkarop «Bopora
FC OTKPbITbI», ~24 B, 3 BT (Makc.)
1 —q KHonka ~ «CTOM»  (HopmasnbHo-
2 3aMKHYTble KOHTaKTbI) (F1)
5 KHomKa  4acTW4YHOrO  OTKPbIBaHMS
3p =3 (HOpManbHO-PAa30OMKHYTblE
KOHTaKTbl) (F8)
9 KHonka «OTKPbITb-3AKPbITb-
Z 2 OTKPbITb» (HOpManbHo-
Pa30MKHYTble KOHTaKTbI) (F7)
A o KogoHabopHas Knaemarypa
B ©  (Heo6xomum uHTEpeiic R800)
s KoHTakTbl NoAKI0YEHNS
GND —3 cyurbiBatens (TSTO1 wnu LTOO1)
(Heobxoamm nHTepderic R700)
9 lporpammupyemoe  MOAKNIOYEHNE
X —3A  oToanemeHToB (HOpMasnbHO-
3aMKHYTbIE KOHTaKTb) (F2)
9 [lporpammupyemoe  MOAKKOYEHME
oy —3A  dotoanemeHTos (HopmansHo-
3aMKHYTbIe KOHTaKTbl) (F3)
locnefoBatenbHoe  MOAKNIOYEHNE
A RS485 ¢ nnatoin RSE uepe3 CRP
B —— (Came Remote Protocol) wmm
GND NOAKMIOYEHNE  [NS  CUHXPOHHOW
paooThl
STB ——=  TloakntoyeHne ans RGP1
+
ﬂ T3 AHTeHHa

lMporpammupoBaHne yHKLuI

F1

F2

F3

Fb5

F6

F7

F8

®yHKuus «Cton» (1-2) = (OFF (no ymonyauuto) /
ON)

Pexum pabotbl koHTakToB 2-CX =» (OFF (no
ymonyanumio) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8/r7=r7/r8=r8)

Pexum paboTbl KoHTakToB 2-CY = (OFF (no
ymonyanuio) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8/r7=r7 / r8=r8)

DyHKLMA CamoanarHoCT1KK YCTPOWCTB
6e3onacHocTy = (OFF (mo ymonuanmto) / 1=CX
/2=CY / 4=CX+CY)

Pexwm «[pucyTcTBue onepatopa» =» (OFF (no
ymosnyanuio) / ON)

Pexxum  ynpaeneHus KOHTaKTOB ~ 2-7
= (0O=nowwuaroso 1=nocnenoBareNbHO
2=0TKpbIBaHNe 3=3aKpbIBaHue)

Pexum ynpasneHns ans KOHTaktoB 2-3P = (1 =
4aCTUYHOE OTKPbIBAHNE / 2 = NOMHOE OTKPbIBaHWE)

na

F9

F11

F14

F18

F19

F20

F21

F30

F34

F35

F36

F37

F38

F48

F49

F50

F51

F52

F54

F56
F63

F65

F66

F67

OyHKUMA  OOHApYXeHWs  MPenaTcTBus — npu
OCTaHOBNEHHOM  npueoge = (OFF  (no
ymonyanuio) / ON)

HKonep = (OFF / ON (no ymonyaHuto))

A\ Ecnn He npom3BOguUTCS KannmbpoBka xopa
NN 3HKOJEP He OTKIYaeTcs, NpuBog He
3anyckaercs

®yHKUMS BblbOpa TWNa cuuTbiBatens =» (0=
GECKOHTAKTHbIN CYUTHIBATENb WM CUUTHIBATENb
MarHUTHbX  kapT R700 / 1=komoHa6opHas

Knasuarypa R800)

OYHKUMS  JONONMHUTENbHOrO — OCBELLEHNs =
(OFF=curHanbHas namna / 1=namna unkna)
Perynnposka BPEMEHN aBTOMATNYECKOro
3akpbiBaHys = (OFF (no ymonyauuio) / 1=1 ¢ >
180=180 ¢)

Perynnposka BPEMEHM ABTOMATNYECKOrO

3aKpbIBaHNS NOCNE YACTUYHOTO OTKPbIBaHWS =
(OFF /1 =1c¢/10 =10 ¢ (no ymonyaHuo) / 180
=180¢)

PerynnpoBka ~ BpeMeHu  MpeaBapuTesbHOro
BK/KOYEHNS curHanbHoi navnbl =»  (OFF (no
ymonyanmio) / 1=1¢/10=10¢)

3amef1NIeHme B PeXMME OTKPbIBAHIS M 3aKPbIBAHWS
= (OFF (no ymonyanwto) / 1=BbicokuA /
2=CPEHNA / 3=HN3KNIA)

YyBCTBUTENbHOCTb ~ CUCTEMbl  3alyMTbl  BO
BpeMSt [BWXKeHus =» (10 = MakcumanbHas
4yBCTBUTENBHOCTE > 100 = MUMHMMarbHas

YyBCTBUTESNIbHOCTH (MO YMONYAHUIO))
YyBCTBUTENbHOCTb ~ CUCTEMbl  3alyMTbl  BO
Bpemsi 3ameaneHiss =» (10 = MmakcumanbHas
4yBCTBUTENBHOCTE > 100 = MUMHMMarbHas
YYBCTBUTENIbHOCTD (MO YMONYAHUIO))
PerynupoBka — 4acTWYHOrO — OTKPbIBaHMS =
(10=10 % oT 06LIen TPAEKTOPUM [BIKEHUS >
80=80 % OT 06LLEN TPAeKTopuM ABWKEHUS (MO
YMONYaHWI0))

YCTaHOBKAa TOYKM Hayana 3ameaneHns mpu
OTKPbIBaHUM ™= (5=5 % OT 06LLEN TPaeKTopuM
newkeHns / 15=15 % oT o6Lien TpaeKTopun
NBIKEHNs (o ymonyanuto) / 30=30 % oT o0LLei
TPAEKTOPUN ABVMKEHUS)

YCTaHOBKA TOYKM Hayana 3amednieHns mpu
3aKpbiBaH = (5=5 % 0T 06LLeit TPaeKTopum
nBmKkeHns / 15=15 % oT 06LIen TpaeKTopum
[BWKeHVs (Mo ymonyanuio) / 30=30 % ot o6wei
TPaeKTOpUN IBIKEHIS)

AKTVBaUUS MOBBILLEHHOI MoLLHOCTV = (OFF (no
ymonyauio) / ON)

Pexwum  cuHxpoHHoi  paboTsl = (OFF (no
ymonyanuio) / 1=CnHxpoHHblit / 3=CRP). Pexxum
CWHXPOHHOM paboThl AKTVBUPYETCS TOMbKO Ha
cucteme MASTER

CoxpaHeH1e fiaHHbIX B KapTe mamsTv ((DyHKUmS
[I0CTYMHA TOMbKO NPV BCTABIEHHOW KapTe namsiTi)
= (OFF (no ymonyanuto) / ON)

CunTbIBAHWE [AHHBIX C KAPTbl NamATh ((DyHKLMS
JI0CTYMHA TOMbKO NPV BCTABNEHHOM KapTe namsiti)
= (OFF (no ymonyanuto) / ON)

lepenaya napameTpoB s paboThbl B CUHXPOHHOM
pexvive =» (OFF (no ymonyaxuto) / ON)
HanpasneHne oTKpbiBaHMS ™=» O = OTKpbIBaHWE
B/EBO - 1 = OTKPbIBaHIE BMPaBo

Homep nepudepuiiHoro ycTporicTea = (1 > 255)
/3meHeHne ckopoctn COM = (0=1200 6on
/ 1=2400 6og / 2=4800 6o / 3=9600 6og /
4=14400 6op /5=19200 6og / 6=38400 6og /
7=57600 6og / 8=115200 60p)

Pexum paboTbl koHTakToB RIOEDSWS [T1] (Tonbko
npu BcTaeneHHoi nnate RIOCNSWS) =» (OFF (no
ymonyauuio) / PO / P7 / P8)

Pexwm paboTbl koHTakToB RIOEDSWS [T2] (Tonbko
npu BcTasnenHon nnare RIOCNSWS) =» (OFF (no
ymonyanuto) / PO / P7 / P8)

Pexum paboTbl koHTakToB RIOPHBWS [T1] (Tonbko
npu BcTaeneHHoi nnate RIOCNSWS) =» (OFF (no

F68

F71

u1

uz

u4

A1

A3

Ad

A5

H1

ymonyanuio) / P1/ P2/ P3/ P4)

Pexum paboTbl koHTakToB RIOPHBWS [T2] (Tonbko
npu BcTaeneHHoi nnate RIOCNSWS) =» (OFF (no
ymonyauuio) / P1/ P2/ P3/ P4)

Bpems yacTyHoro otkpbiBaHus = (5 =5 ¢ (no
ymonyanuio) / 40 = 40 ¢)

[lo6aBnexne HOBOro NoNb30BaATENS C MPUCBOEHHbIM
pexuMom = (1 = [1oLwaroBbiil PeXXUM (0TKPbITb-
3aKpbiTe) / 2 = T[locnefoBaTenbHbIA  PEXUM
(OTKPbITb-CTON-3aKPbITb-CTON) /3 = Tonbko
OTKPbITb / 4 = YaCTUYHOE OTKPbIBAHNE)

YnaneHue nonb3osatens

YianeHne Bcex nonb3osateneir  =»  (OFF
(no ymonyanmo) / ON = Ypanedne Bcex
nonb3osarene)

[lekoavpoBaHne koga =» (1= Bce cepun (no
ymMonyaHuio) / 2 = Tonbko cepus Atomo / 3 =
Tonbko cepust TWIN-EE (B aTOM pexume MOXHO
3aMOMHUTb TOMbKO OfIHOMO MOMb30BATENS)

Mogenb nprueoaa =» (1=BX-74 (no ymon4axuio) /
2=BX-78)

Kanubposka auxeHst = (OFF (no ymonyaHuio)
/ ON)

Cépoc napameTpoB =» (OFF (no ymonyauio) /
ON)

CYETUMK BBIMONHEHHBIX [EVCTBUIA ™ (CYETUMK
nevicteuid / 001=100 peicTBuid / 010=1000
nencteuin / 100=10000 penctsuin / 999=99900
nenctsuil / CS| = TexobenyKnBanme)

Bepcust nporpamMmHoro obecneyerus

A\ Kronku < (OTKPbITb), > (3AKPbITb) n BbIXOZ, (CTONM)
BCETJIA AKTUBHDbI (tonbko B pexxume MASTER).

Coo6LueHnst 06 olwmnbkax
CoobLLeHnst 06 owmbKkax oTo6paxkatoTcs Ha ayc-

nnee.

E1 |Owmbka perynuposku.

E2 |Ownbka KanméposKy.

E3 |3HKoaep HencnpaseH.

E4 |Ownbka camoanarHocTukm.

E7 |HemoctatouHoe Bpemst paboThl.

E8 |[eepua pa36nokupoBKn OTKpbITA / NPOBEPUTH
NpeSoXpaHUTENb aKCeccyapos.

E9 |MpensrcTsue npu 3aKpbBaHWUN.

E 10 |MpensTcTBME NpU OTKPbIBAHNM.

E11 |MakcumanbHoe —KOMMYECTBO — OGHAPYKEHHbIX
NPEensTCTBUNA.

E 14 |Owmnbka nocnenoBaTenbHOro NOAKMOYEHNS.

E 15 |Owmbka HecoBMeCcTUMOCTM NynbTa [1Y.

E 17 |Ownbka 6eCnpoBOAHOI CUCTEMBI.

E 18 |becnpoBofHas cucTema He HacTpoeHa.

CO  |KoHTaKTbl KHOMKK «CTOMM» (1-2) pa3oMKHYTbI.

_ _ _ |KannbpoBKa ABWKEHUS HE BbIMOMHSNIAC.

BBop, B akcnnyaraumio
[ins pBuratenei ¢ 3HKOLEPOM:
— Bbl6EPUTE HanpaB/eH1e OTKPbIBaHKS C NOMOLLb0 F54;
— ybeautecs B TOM, 4t0 F11=0N (BKJ1.);
— BbINOHWTE KANMOPOBKY ABMXEHMS A3.
[ins pBuratenen 6e3 aHKopepa:
— BblOepyITe HaNpagIieHyie OTKPbIBaHUS C MOMOLLbH F54;
— ybeautecs B TOM, 4to F11=0FF (BbIK/1.).

YTunusaums. YnakosouHble MaTtepuabl (KapToH, mnacTMacca
W T. ) MOryT ObiTb YTUIN3MPOBaHbI KaK GbITOBbIE OTXObI.
Matepuarnbl W KOMMOHEHTbI M3AENN (METans, aneKTPOHHbIE
nnatbl, ANEMEHTbI MATAHNS W T.4.) HEOGXOAMMO PasfenuTb nepes
yTUAN3aLMEN. YTUAM3aUMIo U3LenNs HeoGXoaMMO NPOBOAUTL B
COOTBETCTBUN C [EVCTBYIOLLMM 3aKOHOLATENLCTBOM MECTHOCTH,
B KOTOPO/ MPOM3BOANIACH €0 AKCTIyaTaLysl.

He 3arpsi3HsiiTe oKpyXxatoLLyio cpeay!

COAEPXAHVE [AHHOTO PYKOBOLCTBA MOXET  BbITb
I3MEHEHO B JItOBOE BPEMA BE3 MPELBAPUTENBHOTO
YBEAOMIIEHNS.



