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ATTENZIONE! Importanti istruzioni di sicurezza.
Seguire tutte le istruzioni in quanto un’istallazione non corretta puo portare a lesioni gravi.
Prima di procedere leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore.

Prima di procedere, leggere anche le avvertenze generali per I'utilizzatore. e Il prodotto deve essere destinato solo all’uso per il quale &
stato esFressamente studiato e ogni altro uso & da considerarsi pericoloso. eIl produttore non puo essere considerato responsabile per
eventuali danni causati da usi impropri, erronei ed irragionevoli. e Il prodotto oggetto di questo manuale & definito ai sensi della Direttiva
Macchine 2006/42/CE come una quaS| -macchina. @ La quasi-macchina & un insieme che costituisce quasi una macchina, ma che, da
solo, non € in grado di garantire un’applicazione ben determinata. ® Le quasi-macchine sono unicamente destinate ad essere incor-
porate 0 assemblate ad altre macchine o ad altre quasi-macchine o apparecchi per costituire una macchina disciplinata dalla Direttiva
Macchine 2006/42/CE. e Linstallazione finale deve essere conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/CE e agli standard europei di
riferimento vigenti. e Tutte le operazioni indicate in questo manuale devono essere effettuate esclusivamente da personale esperto e
qualificato e nel pieno rispetto delle normative vigenti. ® La predisposizione dei cavi, la posa in opera, il collegamento e il collaudo si
devono eseguire osservando la regola dell’arte e in ottemperanza alle norme e leggi vigenti. ® Non montare I'automazione capovolta.
Non montare I'automazione su elementi che potrebbero piegarsi e, se necessario, aggiungere adeguati rinforzi ai punti di fissaggio.
Non installare su ante non in piano. e Verificare che il range di temperature indicato sia adatto al Iuo?o di installazione. e Controllare
che nessun dispositivo di irrigazione del prato bagni il prodotto dal basso. e Delimitare accuratamente I'intero sito per evitare I’accesso
da parte di persone non autorizzate, in particolare minori e bambini. e Si raccomanda di utilizzare adeguate protezioni per evitare pos-
sibili pericoli meccanici dovuti alla presenza di persone nel raggio d’azione della macchina. e Evitare lo schiacciamento delle dita tra il
braccio di trasmissione e i fermi meccanici. ® Non stazionare tra I'anta in apertura e il muro di recinzione, per evitare lo schiacciamento.
e Eventuali rischi residui devono essere segnalati mediante opportuni pittogrammi posizionati bene in vista, e devono essere spiegati
all'utilizzatore finale. ® Posizionare bene in vista la targa identificativa della macchina al completamento dell’installazione. e Posizionare
segnali di avviso (per esempio: targa) ove necessario e bene in vista. ® Installare tutti i comandi fissi a 1,5 m da terra, chiaramente visi-
bill, in vista della parte guidata ma tuttavia lontano dalle parti in movimento. Nel caso di comando ad azione mantenuta, questo non deve
essere accessibile al pubblico. @ Il produttore declina ogni responsabilita per I'impiego di prodotti non originali; questo implica anche la
decadenza della garanzia. ® Prima della consegna all’utente, verificare la conformita dell’impianto alle norme armonizzate ed ai requisiti
essenziali nella Direttiva Macchine 2006/42/CE. e Assicurarsi che |'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi
di sicurezza e protezione, cosi come lo shlocco manuale, funzionino correttamente. @ Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve
essere sostituito dal produttore o dal servizio di assistenza tecnica autorizzato, 0 comunque, da personale debitamente quahflcato per
evitare ogni rischio. e | cavi elettrici devono passare attraverso apposite tubazioni canaline e passacavi al fine di garantire un adeguata
protezione contro i dannegglamento meccanico e non devono entrare in contatto con parti che possono riscaldarsi durante I'uso (per
esempio: motore e trasformatore). ® Durante tutte le fasi dell'installazione, assicurarsi di operare fuori tensione. e Ii prodotto non puo
essere utilizzato per automatizzare una parte guidata comprensiva di porta pedonale, a meno che I'azionamento non sia attivabile solo
con la porta pedonale in posizione di sicurezza. ® Assicurarsi che sia evitato I'intrappolamento tra la parte guidata e le parti fisse circo-
stanti a seguito del movimento della parte guidata stessa. ® Prima di installare I'automazione, verificare che la parte guidata sia in buone
condizioni meccaniche, sia bilanciata e che si apra e si chiuda correttamente: nel caso di valutazione negativa, non procedere prima di
aver ottemperato agli Obb|lgh| di messa in sicurezza. ® Accertarsi della presenza dei finecorsa di apertura e di chiusura.  Fare in modo
che I'automazione sia installata su una superficie resistente e al riparo da possibili urti. ® Assicurarsi che siano gia presenti fermi mec-
canici appropriati. ® Se parti in movimento pericolose dell’automazione vengono installate ad un'altezza inferiore a 2,5 m da terra o da
un altro livello che ne consenta I'accesso, verificare la necessita di eventuali protezioni e/o avvisi per la salvaguardia dai punti di pericolo.
Prevedere nella rete di alimentazione e conformemente alle regole di installazione, un adeguato dispositivo di disconnessione onnipolare,
che consenta la disconnessione completa nelle condizioni della categoria di sovratensione Ill. e Se necessario, per superare la prova
delle forze d’'impatto, utilizzare un adeguato bordo sensibile (cosi come indicato in se%;uno nel presente manuale) correttamente instal-
lato ed eseguire le regolazioni del caso. ® Conservare questo manuale all'interno del fascicolo tecnico congluntamente ai manuali degli
altri dispositivi utilizzati per la realizzazione dell'impianto di automazione. @ Si raccomanda di consegnare all’utente finale tutti i manuali
d’uso relativi ai prodotti che compongono la macchina finale. e Evitare lo schiacciamento delle dita tra il braccio di trasmissione e i fermi
meccanici. ® Non stazionare tra I'anta in apertura e il muro di recinzione, per evitare lo schiacciamento.
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Pericolo per presenza di tensione

. Pericolo di schiacciamento

Pericolo di schiacciamento piedi

Pericolo di intrappolamento mani

Divieto di transito durante la manovra



Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.

= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.
Le misure, se non diversamente indicato, sono in millimetri.

FA7024CB - Automazione irreversibile completa di scheda elettronica con display funzioni, decodifica radio incorporata e braccio snodato di
trasmissione per cancelli a battente fino a 2,3 m per anta e C max. 200 mm.
FTS23DLC - Automazione irreversibile completa di scheda elettronica con display funzioni, decodifica radio incorporata e braccio snodato di
trasmissione per cancelli a battente fino a 2,3 m per anta e C max. 300 mm.

DESTINAZIONE D’USO

L'automazione & stata progettata per motorizzare cancelli a battente a uso residenziale o condominiale.
Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.
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A\ Nei cancelli a battente & sempre consigliata I'installazione di un’elettroserratura, allo scopo di assicurare un’affidabile chiusura.

DATI TECNICI
Tipo FA7024CB - FTS23DLC
Grado di protezione (IP) 54
Alimentazione (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentazione motore (V) 24 DC
Consumo in stand-by (W) 55
Consumo in stand-by con modulo RGP1 (W) 0,5
Potenza (W) 140
Coppia (Nm) 180 max
Tempo di apertura a 90° (s) 13+30
Cicli/ora (n°) 65
Temperatura di esercizio (°C) -20 + +55
Classe di isolamento I
Pressione acustica dB (A) <70
Peso (kg) 12

DIMENSIONI

(mm) (;

230
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235
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DESCRIZIONE DELLE PARTI

Coperchio

Staffa pilastro
Spessore in gomma
Scheda elettronica
Motoriduttore

Morsetto di alimentazione
Sportello di sblocco
Trasformatore

. Braccio di trasmissione
0. Braccio condotto

1. Staffa cancello

2. Fermi meccanici

IMPIANTO TIPO

Automazione
Motoriduttore
Lampeggiatore
Antenna
Dispositivo di comando
Fotocellule
Colonnina per fotocellule
Battuta di arresto
Pozzetto di derivazione




ESEMPI DI APPLICAZIONE

Applicazione con braccio di trasmissione snodato (standard). Applicazione con braccio di trasmissione dritto e guida di scorrimento
(STYLO-BD).

INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE

VERIFICHE PRELIMINARI

A\ Prima di procedere all'installazione & necessario:

e verificare che il punto di fissaggio delle staffe sia solido;

e verificare che non ¢i siano ostacoli o impedimenti nel perimetro dell'automazione;

e predisporre adeguate tubazioni e canaling per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il danneggiamento
meccanico.

TIPO CAVI E SPESSORI MINIMI

Collegamento lunghezza cavo
<20m 20<30m

Alimentazione prodotto 230 V AC (1P+N+PE) 3Gx15 mm’ 3Gx25 mm’
Motoriduttore 24 V DC 3x1,5mm’ 3x2,5mm’
Elettroserratura 2x05 mm’
LLampeggiatore 2x05 mm’

Dispositivi di comando 2x05 mm’

Fotocellule TX 2x0,5 mm’

Fotocellule RX 4x05 mm’

A Con alimentazione a 230 V e utilizzo in ambiente esterno, utilizzare cavi tipo HO5RN-F conformi alla 60245 IEC 57 (IEC); in
ambiente interno invece, utilizzare cavi tipo HO5VV-F conformi alla 60227 IEC 53 (IEC). Per alimentazioni fino a 48 V, si possono
utilizzare cavi tipo FROR 20-22 Il conformi alla EN 50267-2-1 (CEl).

Per il collegamento dell’antenna, utilizzare cavo tipo RG58 (consigliato fino a 5 m).

Per il collegamento abbinato e CRP, utilizzare cavo tipo UTP CAT5 (fino a 1000 m).

Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base dell’effettivo
assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEl EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano pit carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere riconsiderato
sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettive. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo manuale fa fede la
documentazione allegata ai prodotti stessi.
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INSTALLAZIONE

| seguenti disegni sono solo esempi, in quanto lo spazio per il fissaggio dell’automazione e degli accessori varia a seconda degli ingombri. Spetta
allinstallatore scegliere la soluzione piu adatta.

Si riferiscono al montaggio del motoriduttore e dei bracci a sinistra e con apertura verso I'interno.

I montaggio del motoriduttore e dei bracci a destra & simmetrico.

Per aperture verso I'esterno, € previsto un capitolo dedicato: INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI PER APERTURA VERSO L’ESTERNO.

POSA DEI TUBI CORRUGATI

Predisporre scatole di derivazione e tubi corrugati necessari per i Collegamentj provenienti dal pozzetto di derivazione.
Il numero di tubi dipende dal tipo di impianto e dagli accessori previsti. E necessario predisporre almeno 2 tubi corrugati dove viene installata
I'automazione (sull’anta che apre per prima).
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FISSAGGIO DELLE STAFFE

Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando le quote riportate nel disegno e
nella tabella.
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Dimensioni applicazione (mm) Dimensioni applicazione (mm)
Apertura anta (°) A B C MAX Apertura anta (°) A B C MAX
90° 140 420 0+ 200 90° 140 490 0+ 300
90° 160180 380 200 90° 160+-180 460 300
110° 200+220 400 0+50 110° 200+220 470 0+50
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Segnare i punti di fissaggio della staffa pilastro e della staffa cancello. Le misure di interasse dei fori delle staffe sono indicate nel paragrafo
dimensioni applicazione.

Forare i punti di fissaggio, inserire i tasselli o utilizzare degli inserti adeguati per la tenuta delle staffe.

| disegni sono indicativi, spetta all'installatore scegliere la soluzione piu adatta a seconda del tipo e spessore dell’anta.
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Prima di installare I'automazione, rimuovere il coperchio nel seguente modo:

- shloccare il motoriduttore @

- aprire lo sportello e svitare la vite che fissa il coperchio al motoriduttore. @

- sollevare il coperchio tirando leggermente ai lati e sfilare la staffa pilastro dal motoriduttore. ©
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Fissare le staffe con viti adeguate. @
Inserire lo spessore in gomma nella staffa pilastro. &
Predisporre i cavi elettrici necessari ai collegamenti passandoli attraverso i passacavi e bloccandoli al cavallotto della staffa pilastro. ©




LAUTOMAZIONE

FISSAGGIO DEL
Inserire il motoriduttore nella staffa pilastro e fissarlo con le viti e i dadi. @

Inserire la spina nel foro dell’albero motoriduttore. @

Fissare il braccio di trasmissione all’albero con la rondella per albero lento e la vite. ©

Ifeubio juoiznis| - "y'd'S INYI @ - 8102/90 - LI-Ly0L0VH jenueyy - 01 bed

Fissare il braccio condotto al braccio di trasmissione con il perno, la vite e la rondella. @
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Shloccare il motoriduttore (vedi SBLOCCO DEL MOTORIDUTTORE) e fissare il braccio condotto alla staffa cancello come indicato nel disegno. @
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A\ ATTENZIONE! Se non ci sono le battute d’arresto, & obbligatorio fissare i fermi meccanici.

FISSAGGIO DEI FERMI MECCANICI

Shloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio. @

Chiudere manualmente 'anta. Posizionare il fermo meccanico sotto la cassa. Il segno sulla cassa deve corrispondere
alla scanalatura sul fermo come illustrato. @

Fissare il fermo con la vite. ©

In chiusura.

Chiudere I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio. @

Aprire manualmente I'anta. Posizionare il secondo fermo meccanico accostandolo dal lato opposto del braccio.
II'segno sulla cassa deve corrispondere alla scanalatura sul fermo. ©

Fissare il fermo con la vite. ®




DETERMINAZIONE DEI PUNTI DI FINECORSA

Con il motoriduttore sbloccato e con I'anta chiusa, regolare il grano del finecorsa di

chiusura girandolo in senso orario o antiorario. @
Fissare il grano con il dado. @

Allo stesso modo, regolare il finecorsa di apertura sul grano dell’altro fermo. © @
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COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea e, se presenti, scollegare le batterie.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

FUSIBILI ZL65

LINE - Linea 2A-F=230V

ACCESSORIES - Accessori 2 A-F
DESCRIZIONE DELLE PARTI

1. Morsettiera per dispositivi di segnalazione 14. Pulsanti di programmazione

2. Morsettiere per motoriduttori con encoder 15. Connettore per scheda RIO-CONN

3. Morsettiera per dispositivi di comando 16. Connettore per scheda RSE

4, Morsettiera per dispositivi di sicurezza 17. Morsettiera per modulo RGP1

5. Morsettiera per collegamento CRP 18. Fusibile accessori

6. Morsettiera per selettore a tastiera 19. Trasformatore

7. Morsettiera per dispositivi a transponder 20. Morsettiera di alimentazione

8. Morsettiera per antenna 21, Fusibile di linea

9. Connettore per modulo CONNECT GW 22. Alloggiamento per modulo CONNECT GW

10. Connettore per scheda AF 23. Alloggiamento per modulo RGP1

11. Connettore per scheda R700/R800 24, Alloggiamento per scheda RLB

12. Connettore per scheda Memory Roll

13. Display
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ALIMENTAZIONE

Uscita alimentazione accessori
24V AC/DC - max 25 W

)

Ingresso alimentazione scheda
elettronica 24 V AC/DC
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Fusibile 3,15 A
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Collegamento elettroserraturaa 12 V AC - max 15 W.
Collegare un fusibile (non fornito) e selezionare 2
dalla funzione F 10.

2
—  Trasformatore

230 VAC - 50/60 Hz




DISPOSITIVI DI SEGNALAZIONE

o IR R I R
L]

HEHE

HEE

HEHE

10 11 E 5| | M NIENCI

M2 N2 ENC?

A 4

X

Uscita segnalazione cancello aperto.

(Portata contatto 24 V AC/DC - 3 W max). Vedi funzione F 10.

Uscita collegamento lampeggiatore o lampada ciclo.

(Portata contatto: 24 V AC/DC - 25 W max). Vedi funzione F 18.

DISPOSITIVI DI COMANDO

ATTENZIONE! Prima di inserire una qualsiasi scheda a innesto (es.: AF, R800) ¢ OBBLIGATORIO TOGLIERE LA TENSIONE DI LINEA e, se presenti,
scollegare le batterie.

Connettore per modulo CONNECT GW.
CONNECT GW non funziona se viene collegato il modulo RGP1 o la

Connettore per scheda R700 (per I'utilizzo del transponder o del lettore

|

tessere) 0 per scheda R800 (per I'utilizzo del selettore a tastiera).

L Connettore per scheda AF
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1
ﬁ Transponder o lettore tessere.

Il

Funzione APRE-CHIUDE-INVERSIONE (passo-passo) da dispositivo di comando
(contatto NO). In alternativa, dalla programmazione delle funzioni & possibile attivare il
comando APRE-STOP-CHIUDE-STOP (sequenziale). Vedi funzione F 7.

Funzione APERTURA PARZIALE o PEDONALE da dispositivo di comando (contatto NO).
Vedi funzione F 8.

Pulsante di STOP (contatto NC). Permette I'arresto del cancello con I'esclusione della
chiusura automatica. Per riprendere il movimento premere il pulsante di comando o un
altro dispositivo di comando. Vedi funzione F 1.

Pag. 14 - Manuale FA01047-IT - 08/2018 - © CAME S.p.A. - Istruzioni originali



COLLEGAMENTO DELLAUTOMAZIONE

Automazione installata a sinistra (vista interna).
(Predisposizione di default)
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Automazione installata a destra (vista interna).
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M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

COLLEGAMENTO DELL’AUTOMAZIONE E DEL MOTORIDUTTORE

- Istruzioni originali
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Automazione installata a sinistra e motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

(Predisposizione di default)

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS

Automazione installata a destra e motoriduttore instal-
lato a sinistra (vista interna) con automazione ritardata
in chiusura.

FA7024 / FST23DLS

FA7024CB / FST23DLC




DISPOSITIVI DI SICUREZZA

Fotocellule
Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule.
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C1 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla
completa apertura;

- G2 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I’apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla
completa chiusura;

- G3 stop parziale. Arresto del cancello, se in movimento, con conseguente predisposizione alla chiusura automatica (se la funzione di
chiusura automatica ¢ stata inserita);

- C4 attesa ostacolo. Arresto del cancello, se in movimento, con conseguente ripresa del movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.
Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.
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Bordi sensibili
Configurare il contatto CX o CY (NC), ingresso per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili.
Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- G7 riapertura durante la chiusura. In fase di chiusura del cancello, I'apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla
completa apertura;

- C8 richiusura durante I'apertura. In fase di apertura del cancello, I’apertura del contatto provoca I'inversione del movimento fino alla
completa chiusura.

Se non vengono utilizzati i contatti CX e CY vanno disattivati in programmazione.
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DFWN DFWN con scheda DFI per il controllo dei
collegamenti
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Collegamento dei dispositivi di sicurezza (test sicurezza)

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica |'efficienza dei dispositivi di sicurezza (es. fotocellule).
Un’eventuale anomalia inibisce qualsiasi comando e a display viene segnalato E 4.

Per questo tipo di collegamento, abilitare la funzione F 5.

2 3P 7|10 TS 2CXCY|[A BGND @@ﬂ 2 3P 7|[10TS2CXCY

[Ha(a{a @@@@@ [N [ o (CEECEEE

1l =

11 T ]
1 — t
| =

102 X CNC DELTA-S DIR X2

DISPOSITIVI WIRELESS

Inserire la scheda RIOCN8WS sul connettore dedicato sulla scheda elettronica.

Impostare la funzione da associare al dispositivo wireless (F 65, F 66, F 67 e F 68).

Configurare gli accessori wireless (vedi fascicolo dell'accessorio da configurare).

Se i dispositivi non sono configurati con la scheda RIOCN8WS appare sul display I'errore E 18.

A\ Nel caso di disturbi di radiofrequenza nell'impianto, il sistema wireless inibisce il normale funzionamento dell'automazione e appare
a display I'errore E 17.

2
[72]
m
.
— o T
(%]

RIOPH8WS

RIOCNSWS

[ fmm n(m

RIOLX8WS

IS[IIAND 8 V|| AD X ¢ SL

L
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.

COLLEGAMENTO CON CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
Collegamento seriale RS485 con scheda RSE all'impianto domotico via CRP (Came Remote Protocol).

| s
1| & =
% c:> "‘='" = Inserire la scheda RSE.
=g —g ==
= | [y, UTP CAT5 = | ,
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=) R700
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PROGRAMMAZIONE
DESCRIZIONE DEI COMANDI DI PROGRAMMAZIONE

Dlsplay
ACCESSORIE!
S1 GND| !
HH)
Mg
E“?
idl!] Q3

@

B 00 I C -

o
IIID
o
o

O

ENE ESC > ENTER [
Il tasto ESC serve per: T Il tasto ENTER serve per:
- uscire dai menu; { - entrare nei menu;
- annullare le modifiche - confermare e memorizzare il valore impostato.
- STOP durante la marcia. | tasti < > servono per:
{ - Spostarsi da una voce di menu a un‘altra;
- incrementare o decrementare un valore
- APRE / CHIUDE.
Per entrare nel menu, tenere premuto il pulsante Per uscire dal menu attendere 10 secondi o premere ESC.

ENTER per almeno un secondo.

ESC < > > ENTER

MENU FUNZIONI
A\ La programmazione delle funzioni va effettuata con I'automazione ferma.

Ingresso NC — Stop del cancello con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere
il movimento, usare il dispositivo di comando. Il dispositivo di sicurezza va inserito su 1-2, se non
utilizzato, selezionare OFF.
OFF (default) / ON
Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2
= richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 =
riapertura durante la chiusura per bordi sensibili (con contatto pulito), C8 = richiusura durante
F2  Ingresso [2-CX] I'apertura per bordi sensibili (con contatto pulito).
La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F 19 (Tempo chiusura
automatica).
OFF (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8
Ingresso NC — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C2
= richiusura durante I'apertura per fotocellule, C3 = stop parziale, C4 = attesa ostacolo, C7 =
riapertura durante la chiusura per bordi sensibili (con contatto pulito), C8 = richiusura durante
F3  Ingresso [2-CY] I'apertura per bordi sensibili (con contatto pulito).
La funzione C3 (stop parziale) appare solo se viene attivata la funzione F 19 (Tempo chiusura
automatica).
OFF (default) / C1/G2/C3/C4/C7/C8
Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule funzionino
correttamente.
Per i dispositivi wireless, il test sicurezza e sempre attivo.

OFF (default) /1= CX/ 2 = CY/4 = CX+CY

F1 Stop totale [1-2]

F5  Test sicurezza
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F6

F7

F8

F9

F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

F21

F22

F23

Azione mantenuta

Comando [2-7]

Comando [2-3P]

Rilevazione ostacolo a
motore fermo

Uscita segnalazione
cancello aperto

0 abilitazione
elettroserratura

Encoder

Partenza rallentata

Spinta in chiusura

Tipo sensore

Colpo d’ariete

Lampada
supplementare

Tempo chiusura
automatica

Tempo chiusura
automatica dopo
apertura parziale o
pedonale

Tempo prelampeggio

Tempo lavoro

Tempo ritardo in
apertura

Il cancello si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul contatto 2-3P
e pulsante di chiusura sul contatto 2-7. Tutti gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono
esclusi.

OFF (default) / ON

Dal dispositivo di comando collegato su 2-7 esegue il comando passo-passo (apre-chiude-
inversione) o sequenziale (apre-stop-chiude-stop).

0 = Passo-passo (default) / 1 = Sequenziale / 2 = Apre / 3 = Chiude

Dal dispositivo di comando collegato su 2-3P esegue I'apertura pedonale (apertura completa
dell’anta di M2) o apertura parziale (apertura parziale dell’anta di M2: il grado di apertura dipende
dalla percentuale di regolazione della corsa impostata con F36).

0 = Apertura pedonale (default) / 1 = Apertura parziale / 2 = Apre

Il cancello chiuso, aperto o dopo uno stop totale, il motoriduttore rimane fermo se i dispositivi di
sicurezza (fotocellule o bordi sensibili) rilevano un ostacolo.

OFF (default) / ON

Segnala lo stato del cancello. Il dispositivo di segnalazione ¢ collegato su 10-5 o in alternativa,
abilita I'elettroserratura collegata all'uscita 17 V del trasformatore e sul morsetto 5.

0= accesa a cancello aperto e in movimento (default) / 1 = in apertura lampeggia con intermittenza
ogni mezzo secondo, in chiusura lampeggia con intermittenza ogni Secondo, accesa fissa con
cancello aperto e spenta con cancello chiuso / 2 = elettroserratura abilitata

Gestione dei rallentamenti, della rilevazione degli ostacoli e della sensibilita.

Con funzione disattivata, regolare il tempo lavoro dalla funzione F22, in questo modo, i
motoriduttori eseguono le manovre con velocita rallentata.

OFF / ON (default)

A ogni comando di apertura o chiusura, il cancello parte lentamente per alcuni secondi.

OFF (default) / ON

A finecorsa in chiusura, i motoriduttori eseguono una breve spinta in battuta delle ante.

OFF (default) / 1 = spinta minima / 2 = spinta media / 3 = spinta massima

Impostazione del tipo di accessorio per il comando dell’automazione.

0 = comando con sensore transponder o lettore di tessere magnetiche / 1 = comando con Selettore
a tastiera (default)

Prima di ogni manovra di apertura e chiusura, le ante spingono in battuta per facilitare lo sgancio
dell’elettroserratura. Il tempo di spinta, si imposta con F26.

OFF (default) / ON

Uscita collegamento lampada supplememtare su 10-E.

Lampeggiante: lampeggia durante le fasi di apertura e chiusura del cancello.

Lampada ciclo: lampada esterna per aumentare Iilluminazione nella zona di manovra rimane
accesa dal momento in cui il cancello inizia I'apertura fino alla completa chiusura compreso il
tempo di attesa prima della chiusura automatica.

0 = Lampeggiante (default) / 1 = Ciclo

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in
apertura per un tempo regolabile da 1 secondo a 180 secondi. La chiusura automatica non si
attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di un ostacolo, dopo
uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.

OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

|'attesa prima della chiusura automatica parte dopo un comando di apertura parziale per un tempo
regolabile da 1 secondo a 180 secondi.

La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la
rilevazione di un ostacolo, dopo uno stop totale o in caso di mancanza di tensione.

OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 180 = 180 secondi

Regolazione del tempo prelampeggio del lampeggiatore collegato su 10-E prima di ogni manovra.
Il tempo di lampeggio & regolabile da 1 secondo a 10 secondi.

OFF (default) / 1 = 1 secondo /... / 10 = 10 Secondi

Tempo di lavoro dei motori, in apertura e in chiusura. E regolabile da 5 secondi a 180 secondi.
5=>5secondi/.../ 120 = 120 secondi (default) /.../ 180 = 180 secondi

Dopo un comando di apertura, il motoriduttore M1 parte in ritardo. Il tempo di ritardo € regolabile
da 1 secondo a 10 secondi.

0 = Disattivata /.../ 2 = 2 secondi (default) /.../ 10 = 10 secondi



F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

F41

F42

F43

F44

Tempo ritardo in
chiusura

Tempo colpo d’ariete
Tempo serratura

Velocita corsa
Velocita rallentamento

Velocita taratura

Sensibilita corsa
Sensibilita
rallentamento

Regolazione apertura
parziale

Punto rallentamento in
apertura del motore M1

Punto rallentamento in
chiusura del motore M1

Punto di accostamento
w”apertura del motore

Punto di accostamento
w”chiusura del motore

Punto rallentamento in
apertura del motore M2

Punto rallentamento in
chiusura del motore M2

Punto di accostamento
in apertura del motore

Punto di accostamento
in chiusura del motore

Dopo un comando di chiusura o dopo la chiusura automatica, il motoriduttore M2 parte in ritardo.
Il tempo di ritardo & regolabile da 1 secondo a 5 secondi.
0 = Disattivata /.../ 5 = 5 secondi (default) /.../ 25 = 25 secondi
Dopo un comando di apertura e chiusura, il motoriduttore esegue una spinta in battuta per un
tempo regolabile da 1 secondo a 2 secondi.

= 1 secondo (default) / 2 = 2 secondi
Dopo un comando di apertura e chiusura, I'elettroserratura si sblocca per un tempo regolabile da
1 secondo a 4 secondi.
1 =1 secondo (default) /.../ 4 = 4 secondi
Impostazione della velocita di apertura e chiusura del cancello, calcolata in percentuale.
60 = 60% della velocita massima /.../ 100 = 100% della velocita massima (default)
Per motoriduttori serie FA7024CB, la velocita minima & 50.
Impostazione della velocita di rallentamento in apertura e chiusura del cancello, calcolata in
percentuale.

10 = 10% della velocita massima /.. ./ 50 = 50% della velocita massima (default) /.../ 60 = 60%
della velocita massima
Per motoriduttori serie FA7024CB, la velocita minima & 30.
Impostazione della velocita dei motoriduttori durante la fase di taratura, calcolata in percentuale.
20 = 20% della velocita massima /... / 50 = 50% della velocita massima (default) /.../ 60 = 60%
della velocita massima
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.
10 = Sensibilita massima /.../ 100 = Sensibilita minima (default)
Regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante il rallentamento.
10 = Sensibilita massima /.../ 100 = Sensibilita minima (default)
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura del cancello.
10 =10% della corsa/.../ 40 = 40% della corsa (default) /... / 80 = 80% della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in apertura del
motoriduttore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in chiusura del
motoriduttore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in
apertura del motoriduttore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in
chiusura del motoriduttore M1.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

=1% dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in apertura del
motoriduttore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

= 1% dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in chiusura del
motoriduttore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.
1=1%dellacorsa/.../ 25 = 25% della corsa (default) /.../ 60 = 60% della corsa
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in
apertura del motoriduttore M2,
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

=1% dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)
Regolazione in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in
chiusura del motoriduttore M2.
Questa funzione appare solo se viene attivata la funzione Encoder.

=1% dellacorsa/.../ 10 = 10% della corsa (default)

Pag. 20 - Manuale FA01047-IT - 08/2018 - © CAME S.p.A. - Istruzioni originali



Pag. 21 - Manuale FAQ1047-IT - 08/2018 - © CAME S.p.A. - Istruzioni originali

F46

F49

F50

F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1

U2

U3

u4

Al

A2

Numero motori

Gestione collegamento
seriale

Salvataggio dati

Lettura dati

Numero periferica

Velocita COM

Ingresso wireless
RIO-EDGE [T1]

Ingresso wireless
RIO-EDGE [T2]

Ingresso wireless
RIO-CELL [T1]

Ingresso wireless
RIO-CELL [T2]

Inserimento utente

Cancellazione utente

Cancellazione utenti

Decodifica codice

Tipo motore

Test motori

Per I'impostazione del numero dei motori collegati al quadro comando.

OFF = M1 e M2 (default) / ON = M2

Per abilitare il funzionamento CRP (Came Remote Protocol).

OFF / 3 = CRP (default)

Salvataggio nella memory roll degli utenti e delle impostazioni memorizzate.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una memory roll.
OFF (default) / ON

Caricamento dei dati salvati nella memory roll.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una memory roll.
OFF (default) / ON

Per I'impostazione del numero della periferica da 1 a 255 per ogni scheda elettronica in caso di
impianto con pill automazioni.

1---->255

Per I'impostazione della velocita di comunicazione utilizzata nel sistema di connessione CRP (Came
Remote Protocol).

0 = 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud / 5 =
19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta tra quelle previste:
PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura, P8 = richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica € stata inserita una RIO-CONN.

OFF (default) / PO / P7 / P8

Dispositivo di sicurezza wireless (RIO-EDGE) associato a una funzione a scelta tra quelle previste:
PO = STOP TOTALE, P7 = riapertura durante la chiusura, P8 = richiusura durante I'apertura.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

OFF (default) / PO / P7 / P8

RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura durante la
chiusura; P2 = richiusura durante I'apertura; P3 = stop parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

OFF (default) / P1/P2/P3/ P4

RIO-CELL viene associata a una funzione a scelta tra quelle previste: P1 = riapertura durante la
chiusura; P2 = richiusura durante 'apertura; P3 = stop parziale; P4 = attesa ostacolo.

Per la programmazione, vedi istruzioni allegate all’accessorio.

Questa funzione appare solo se nella scheda elettronica ¢ stata inserita una RIO-CONN.

OFF (default) / P1/ P2/ P3 /P4

Inserimento fino a un max. di 250 utenti e associazione a ognuno di essi di una funzione a scelta
tra quelle previste. L'inserimento va fatto con trasmettitore o altro dispositivo di comando (vedi
paragrafo INSERIMENTO UTENTE CON COMANDO ASSOCIATO).

1 = Comando passo-passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-stop-chiude-stop) / 3
= Comando Solo apre / 4 = Comando parziale

Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO UTENTE).
OFF / ON = Abilitazione alla cancellazione di un singolo utente.

Cancellazione di tutti gli utenti.

OFF / ON = Cancellazione di tutti gii utenti

Selezionare il tipo di codifica radio del trasmettitore che si desidera memorizzare sulla scheda
elettronica.

A\ Quando si seleziona una codifica radio, vengono cancellati automaticamente tutti i trasmettitori
memorizzati.

La codifica TWIN consente la memorizzazione di piu utenti con la stessa chiave (Key block).

1 = tutte (default) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN

Per impostare il tipo di motoriduttore presente nell'impianto.

1 =SWNZ20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC

Test per verificare il corretto senso di rotazione dei motoriduttori (vedi paragrafo TEST MOTORI).
OFF / ON



Taratura della corsa del cancello (vedi paragrafo TARATURA DELLA CORSA).

A3  Taratura corsa Questa funzione compare solo se viene attivata la funzione Encoder.

OFF/ON

Attenzione! Le impostazioni di default vengono ripristinate.

OFF/ ON

Permette di visualizzare il numero di manovre effettuate o di cancellarle ( 001 = 100 manovre;

A5  Conteggio manovre 010 = 1000 manovre; 100 = 10000 manovre; 999 = 99900 manovre; CSI = intervento di
manutenzione)

H1  Versione Visualizza la versione del firmware.

A4 Reset parametri

Terminati i collegamenti elettrici, eseguire la messa in funzione della barriera da personale qualificato ed esperto.

Prima di procedere, controllare che I'area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.

Dare tensione e procedere con la configurazione dell'impianto. Importante! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le seguenti
funzioni:

- TIPO MOTORE (A 1);

- NUMERO MOTORI (F 46);

- TARATURA CORSA (A 3).

TEST MOTORI

© Sclezionare A 2. Premere ENTER per confermare.

@ Sclezionare ON e premere ENTER per confermare I'operazione di test motori.

© Verra visualizzata la dicitura [---] in attesa del comando.

O Tenere premuto il tasto indicato con la freccia > e verificare che I'anta del secondo motoriduttore (M2) esegua una manovra di
apertura.

© Esequire la stessa procedura con il tasto indicato con la freccia < per verificare I'anta del primo motoriduttore (M1).

Se I'anta compie una manovra di chiusura, invertire le fasi del motore.

@
N®i )
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TARATURA CORSA

Prima di effettuare la taratura della corsa, posizionare il cancello a meta corsa, controllare che I'area di manovra sia libera da
qualsiasi ostacolo e verificare la presenza di una battuta d’arresto meccanico in apertura e una in chiusura.

A\ Le battute d’arresto meccanico sono obbligatorie.

Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati,

@ Sclezionare A 3 e premere ENTER per confermare.

@ Sclezionare ON e premere ENTER per confermare I’operazione di taratura automatica della corsa.

© L'anta del primo motoriduttore eseguira una manovra di chiusura fino alla battuta d’arresto...

O ...di seguito, I'anta del secondo motoriduttore eseguira la stessa manovra...

..successivamente I'anta del secondo motoriduttore, eseguira una manovra di apertura fino alla battuta d’arresto...
.. I'anta del primo motoriduttore eseguira la stessa manovra.
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GESTIONE DEGLI UTENTI

Nelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i numeri lampeggianti visualizzati, sono numeri disponibili e utilizzabili per un
eventuale utente da inserire (max 250 utenti).

Prima di procedere con la registrazione degli utenti, assicurarsi che la scheda radiofrequenza (AF) sia inserita nel connettore (vedi
paragrafo DISPOSITIVI DI COMANDO).



INSERIMENTO DI UN UTENTE CON COMANDO ASSOCIATO
© Sclezionare U1. Premere ENTER per confermare.

@ Selezionare un comando da associare all'utente. | comandi sono:
- passo-passo (apre-chiude) = 1;

- sequenziale ( apre-stop-chiude-stop) = 2;

- apre = 3;

- apertura parziale/pedonale = 4.

Premere ENTER per confermare...

© ... un numero da 1 a 250 lampeggera per qualche secondo. Inviare il codice dal trasmettitore o altro dispositivo di comando (sensore,
lettore tessere o0 selettore a tastiera).

Se si vuole aggiungere un altro comando con lo stesso trasmettitore, ripetere la procedura associandolo con un altro tasto.

1] 12) 3]

a1y e k8=
U / ] e
b B U N RS o D |

ESC < > ENTER ESC < >  ENTER ESC < >  ENTER

Registrare gli utenti nell'elenco UTENTI REGISTRATI.

ELENCO UTENTI REGISTRATI
Scaricare dal portale does.came.com il modulo ELENCO UTENTI REGISTRATI. Digitare L20180423.

CANCELLAZIONE DI UN SINGOLO UTENTE
© Selezionare U2. Premere ENTER per confermare.
@ Sclezionare ON. Premere ENTER per confermare la procedura di cancellazione.
Scegliere il numero dell’'utente da cancellare con i tasti contrassegnati con le frecce.
© Premere ENTER per confermare.

O .. verra visualizzata la scritta CLr a confermare la cancellazione.

(3]

gl Loy g

ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER
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SALVATAGGIO E CARICAMENTO DI DATI CON LA MEMORY ROLL
Per memorizzare i dati relativi agli utenti e alla configurazione dell'impianto con la Memory roll, per poi riutilizzarli con un’altra scheda

elettronica anche in un altro impianto.

Attenzione! Le operazioni di inserimento ed estrazione della Memory roll, vanno eseguite in assenza di tensione.
@ Inserire la Memory roll sul connettore dedicato della scheda elettronica.

© Selezionare F50. Premere ENTER per confermare.

© Selezionare ON. Premere ENTER per confermare l'operazione di salvataggio dei dati.
O Estrarre la Memory roll e inserirla sul connettore di un‘altra scheda elettronica.

© Selezionare F51. Premere ENTER per confermare.

O Selezionare ON. Premere ENTER per confermare I'operazione di caricamento dei dati.

BiE

5lig]

> ENTER|

R

ESC < > ENTER ESC <

om0

00 ® O

0Q4gg
ESC <

>  ENTER| ESC < >  ENTER|
) cpl— B s

AREE E PUNTI DI RALLENTAMENTO E DI ACCOSTAMENTO

RRUCIEN0

M1

@/Is

= Area di movimento a velocita normale.

Area di movimento a velocita rallentata.

Zona di intervento dell’encoder con inversione del movimento.
Zona di intervento dell’encoder con arresto del movimento.
Punto di inizio rallentamento in apertura di M1.

Punto di inizio rallentamento in chiusura di M1.

Punto di inizio rallentamento in apertura di M2.

Punto di inizio rallentamento in chiusura di M2.

Punto di inizio accostamento in chiusura di M1,

™ = Punto di inizio accostamento in chiusura di M2,

*

T IO TMMoOoOm@>
Il

*

M2

o

M**= " Punto di inizio accostamento in apertura di M1.
N** = Punto di inizio accostamento in apertura di M2.
0 = Battute di arresto.

* Minimo 600 mm dalla battuta di arresto.

**Impostare la percentuale di accostamento dalla funzione F 39 - F
40 per il primo motore (M1) e F43 - F44 per il secondo motore (M2) in
modo da ottenere una distanza inferiore di 50 mm dal punto di battuta
d’arresto.



OPERAZIONI FINALI

Terminati i collegamenti e la messa in funzione, inserire il coperchio sul motoriduttore @.
Fissare il coperchio al motoriduttore e chiudere lo sportello @.
Bloccare il motoriduttore con la chiave e inserire il tappo di protezione ©.

MESSAGGI DI ERRORE
| messaggi di errore sono indicati sul display.

E1

La taratura della corsa ¢ stata interrotta dall’attivazione del pulsante di STOP

E2

Taratura della corsa incompleta

E3

Encoder rotto

F4

Errore test servizi

E7

Tempo lavoro insufficiente

E9

Ostacolo in chiusura

E10

Ostacolo in apertura

E11

Numero massimo di ostacoli rilevati

E14

Errore di comunicazione seriale

E15

Trasmettitore non compatibile.

E17

Errore del sistema wireless

E18

II sistema wireless non & stato configurato
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INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTI PER APERTURA VERSO LESTERNO

Di seguito, le uniche operazioni che variano rispetto all’installazione standard.
Fissaggio delle staffe

Determinare il punto di fissaggio della staffa cancello e ricavare il punto di fissaggio della staffa pilastro, rispettando le quote riportate
nel disegno e nella tabella.

120
L 60 o
< > ‘ e
o %_) [ o © |
< 100
L 173 |
__ FA7024CB . FST23DLC .

| < EHIIRAIE | ¥ [

120 <
120 <

322 414

A4

)

()

330 390
>| >|
Dimensioni applicazione (mm) Dimensioni applicazione (mm)
Apertura anta (°) A B C MAX Apertura anta (°) A B C MAX
90° 150 420 60 90° - 110° 150 490 0-60
110° 150 380 60
G RN J




Fissaggio dei fermi meccanici

Sbloccare il motoriduttore.

In apertura.

Aprire completamente I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del
braccio. @

Chiudere manualmente I'anta. Posizionare il fermo meccanico sotto la cassa. Il segno sulla
cassa deve corrispondere alla scanalatura sul fermo come illustrato. @

Fissare il fermo con la vite. ©

Adg

In chiusura.

Chiudere I'anta. Fare un segno sulla cassa in corrispondenza del centro del braccio. @
Aprire manualmente I'anta. Posizionare il secondo fermo meccanico accostandolo dal lato
opposto del braccio.

II'segno sulla cassa deve corrispondere alla scanalatura sul fermo. ©

Fissare il fermo con la vite. @

Determinazione dei punti di finecorsa
Fare riferimento al capitolo per I'apertura verso I'interno.

- Istruzioni originali
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Collegamento dell’automazione

BLU
NERO
MARRONE

SEE

SEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

BLU
NERO

MARRONE —l

BEE

HEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

Collegamento dell’automazione e del motoriduttore

3
)

!

R

MARRONE ————~

NERO

-«

HEE

HHE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Automazione installata a sinistra (vista interna).

Automazione installata a destra (vista interna).

Automazione installata a sinistra e motoriduttore
installato a destra (vista interna) con automazione
ritardata in chiusura.

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS
[} ]

I

<€— MARRONE

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

AJTT

el

Automazione installata a destra e motoriduttore instal-
lato a sinistra (vista interna) con automazione ritardata

in chiusura.

FA7024 / FST23DLS

FA7024CB / FST23DLC




COSA FARE SE ...

PROBLEMI POSSIBILI CAUSE POSSIBILI RIMEDI
I cancello non si apre e non si | © Manca |'alimentazione e \lerificare la presenza di rete
chiude e || motoriduttore & sbloccato e Bloccare il motoriduttore
e || trasmettitore emette un segnale debole o inesistente e Sostituire le batterie
e | pulsanti o i selettori sono inceppati e Controllare I'integrita dei dispositivi
Il cancello si apre ma non si e |e fotocellule sono attive e \lerificare che non ci siano ostacoli nel raggio di
chiude azione delle fotocellule

I\ Nel caso in cui non sia possibile risolvere il problema seguendo le indicazioni riportate nella tabella o se si riscontrano anomalie, malfunzionamenti,
rumorosita, vibrazioni sospette o comportamenti inattesi dell’impianto, rivolgersi al personale qualificato.

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

= CAME S.p.A. implementa all’interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma
UNI EN ISO 14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie
operative e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

€ SMALTIMENTO DELL'IMBALLO

| componenti dell’imballo (cartone, plastiche, etc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna
difficolta, semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d’installazione.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

& SMALTIMENTO DEL PRODOTTO

| nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai
rifiuti solidi urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.

Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei trasmettitori, etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.

Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.

Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.

NON DISPERDERE NELL’AMBIENTE!

- Istruzioni originali
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Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

&
/ Wytwérea / Fabrikant = =
Came S.p.a. II
indirizzo / address / adresse / adresse / direccidn / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy

DICHIARA CHE L'AUTOMAZIONE PER CANGCELLI A BATTENTE / DECLARES THAT THE DRIVE FOR SWING GATE /
ERKLART DASS DIE AUTOMATISIERUNG FUR FLUGELTORE / DECLARE QUE LE AUTOMATISATION POUR PORTAILS A
BATTANTS / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACION PARA PUERTAS BATIENTES / DECLARA QUE AS
AUTOMATIZAGOES PARA PORTOES A BATENTE / OSWIADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM SKRZYDLOWYCH /
VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR DRAAIHEKKEN

FA7024CB
FST23DLC

E' CONFORME ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / IT COMPLIES WITH THE PROVISIONS OF THE FOLLOWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTUNIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES AUX DISPOSITIONS
DES DIREGTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUJACYCH DYREKTYW
EUROPEJSKICH / VOLDOEN AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIJNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
E#[E)II_EI_ Elélc::_ll'ﬁl?MA(éN CA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYGZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

Riferimento norme armcnizzate ed altre norme tecniche / Refer to EN 61000-6-2:2005
European regulations and other technical regulations / Harmonisierte EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Eezugs_normen und andere technische Vqrgabgrhle ftéfére_nce aux normes EN B2233:2008

armonisées et aux autres normes techniques erencia normas EN 60335.1:2012+A11:2014

armonizadas vy otras normas técnicas / Referéncia de normas harmoniza-

das e outras normas técnicas / Odnosne normy ujednolicone | inne normy EN 80335-2-103:2015
techniczne / Geharmoniseerde en andere technische normen waarnaar is

verwezen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATI: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLIQUEES:
/ CUMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICAROS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE WYRUNKI: / VOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINIMUM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;

1.7.1;1.7.2;1.7.4

PERSONA AUTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PERTINENTE / FERSON AUTHORISED TO COMPILE THE RELEVANT TECHNIGAL OOCUNMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE RELEVANTEN TECHMISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNIQUE SPECIFIQUE D'AUTORISATION

A CONSTRUIRE DE / PEASONA FAGULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACION TECNIGA PERTINENTE / PESSOA AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTAGAO TEGNICA
PERTINENTE / CS0BA UPOWAZNIONA DO ZREDAGOWANIA DOKUMENTAG.I TECHNIGZNE. / DEGENE DIE GEMACHTIGD IS DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.,

CAME S.p.a.

La ducuﬂu‘ﬂaz?ona tecnica partinente & stata compilata in conformita all'allagato VIIB. / The pertinent technical documentation has been drawn up in compliance with attached
document VIIB. / Die relevante technische Dakumentation wurde entsprechend der Anlage VIIE ausgestellt. / La documentation technique spécifique a été remplis conformément &
I'annaxe |18 / La documentacidn técnica pertinente ha sido rellenada en cumplimiento con &l anexo VIIB. / A documentago técrica pertinents foi preenchida de acordo com o anexo
VIIB, / Odnosna dokumentacia techniczna zostala zredagowana zgodnie z zalacznitdem VIIB, / De technischa documentatie terzake is opgesteld in overeenstemming met de bilage VIIB.

CAME S,p.a. si impegna a frasmelters, in risposta a una richiesta adeguatamenta motivata delle autorith nazionali, informazioni pertinenti sulle quasi macchine, e/ Came S.p.A., following
a duly mativated request from the nationzl autherities, undertakes to provide information related te the quasi machines, and / Die Firma Came S.p.A. verpfiichtet sich auf eine angemassen
motivierte Anfraga der staatlichen Behdrden Informationen Uber die unvolistindigen Maschinen, zu Gbermitteln, und / Came S.p.A. s'engage & transmelire, en réponse & une demande
bien fondés de la part des auterités nationales, les renseignements relalifs aux quasi machines / Came S.p.A. se compromele a transmitir, como respussta a una solicitud adecuadamente
fundada por parle de las autoridades nacionales, informacionas relacionadas con las cuasimédquinas / Game S.p.A. compromete-se em fransmitir, em respesta a uma solicitagio motivada
apropriadamente pelas autoridades nacicnas, informagbes pertinentes &s partes que componham mdquinas / Came S.p.A. zobowiazuje sie do udzelenia informadii detyczacych maszyn
nieukonczonych na odpowlednio umatywowana prosbe, ziczona przez kompetentne organy panstwowa / Came S.p.A, verbindt zich ertoe om op met redenen omideed verzoek van de
nationals auloriteiten da relevante informatie voor de niet vollooide machine te verstrekken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la massa in senvizio finch la macchina finale in cui deve essere incorporata non & stata dichiarata conforme, se del caso alla 2006/42/CE. / commissioning of the above mentioned until such
moment when the final machine inta which they must be incorporated, has been declared compliant, if pertinent, to 2006/42/CE / dis Inbelrisbnahme bevor die ,Endmaschine” In die cie
unvolstandige Maschine eingebaut vird, als konform eridart wurds, gegebenenfalls gemaB der Richilinie 2006/42/EU. / la mise en service tant que la machine finale dans laquelle elle doit
dtre incorporée n'a pas &té déclarde conforms, la cas échéant, a la norme 2006/42/CE. / la puesta en sencio hasta que la maquina final en la que serd incorporada no haya sido declarada
da conformidad de acuerdo a la 2008/42/CE / a colocagdio em funcionamento, alé que a mdquina final, onde devem ser Incorporadas, nlo for declarada em conformidade, sa de acordo
comn a 2006/42/CE. / Uruchomlenia urzadzenia do czasu, kiedy maszyna, do kidrej ma byc wbudowany, nie zostanis cceniona jako zgodna 2 wymogami dyrektywy 2008/42/WE, jesli taka
procedura byla konisczna. / deze in werking te stellen zolang de eindmachine waarin de niet vollooide maching moat worden ingebouwd in overeenslemming is verklaard, indien loapasselijk
meat de richiljn 2006/42/EG.

Dosson di Gasier (TV) Legale Rappresentante / Legal Representative /Gesetzlicher

29 Marzo / March / Marz / Mars / Marzo Vertreter / Representant Legal / Representante Legal /
/ Margo / Marzec / Maart 2018 Representante Legal / Prawny Przedstawiciel / Juridische
Vertegenwoordiger

Paclo W .

Fascicolo tecnico a supporto / Supporting technical dossier / Unterstiitzung t ische Dossler / soutenir dossier technique / apoyo expediente
técnico / apolar dossier técnico / wspieranie dokurnentacji technicznej / andefsteunende technische dossier: 001FA7024CB

Came S.p.a.

Via Martiri della Liberta, 15 - 31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy - Tel. (+39) 0422 4940 - Fax (+39) 0422 4941
info@came.it - www.came.com

Cap. Soc. 1.610.000,00 € - C.F.e P.l. 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275359 - Reg Imp. TV 03481280265



| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Swing-gate operator

FA7024CB / FST23DLC

INSTALLATION MANUAL
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WARNING! Important safety instructions.
Follow all of these instructions. Improper installation can cause serious bodily harm.
Before continuing, also read the general precautions for users.

Before continuing, also read the general precautions for users. e Use this product only for its specifically intended use. Any other use
is hazardous. e The manufacturer can not be held liable for any damage caused by improper, unreasonable, and erroneous use. @ This
manual's product is defined by the Machinery Directive 2006/42/CE as partly-completed machinery. e Partly-completed machinery
is an assembly that almost constitutes a machine, but which, alone, cannot ensure a clearly defined application. e Partly-completed
machinery is only destined to be incorporated or assembled to other machinery or other partly-completed machinery or apparatuses
to build machinery that is regulated by the Machinery Directive 2006/42/CE. e The final installation must comply with the Machinery
Directive 2006/42/CE and with the currently applicable European standards. e All procedures mentioned in this manual must be only be
performed by skilled, qualified technicians and in full compliance with current regulations. e Laying the cables, installation and testing
must follow state-of-the-art procedures as dictated by applicable standards and laws. e Do not install the operator upside down.

e Do not install the operator or onto elements that could yield and bend. If necessary, add suitable reinforcements to the anchoring
points e Do not install door or gate leaves on tilted surfaces. ® Check that the temperature ranges given and those of the location match.
e Check that no lawn watering devices spray the product with water from the bottom up. ® Demarcate the entire site to prevent unau-
thorized personnel to enter; especially children and minors. e Use suitable protections to prevent any mechanical hazards due to persons
loitering within the operating range of the machinery. e Avoid crushing your fingers between the transmission arm and the mechanical
stops. @ Do not stand between the opening leaf and the fence wall, to avoid crushing. ® Any residual risks must be indicated clearly with
proper signage affixed in visible areas. All of which must be explained to end users. e Fit, in plain sight, the machine's ID plate when the
Installation is complete. e Fit cautionary signs, such as the plate, wherever needed and in plain sight. e Install all fixed controls at 1.5
m from the ground, clearly visible, in view of the guided part but far away from moving parts. If there is a maintained action command,
it must not be accessible to the public. ® The manufacturer declines any liability for using non-original products; which would result in
warranty loss e Before handing over to users, check that the system is compliant with the 2006/42/CE uniformed Machinery Directive
and with its essential requirements. ® Make sure that the operator has been properly adjusted and that the safety and protection devices,
and the manual release, are working properly e If the power-supply cable is damaged, it must be immediately replaced by the manufac-
turer or by an authorized technical assistance center, or in any case, by qualified staff, to prevent any risk e The electrical cables must
run through corresponding tubes, conduits and cable glands to ensure suitable protection against mechanical damage and they must
not come into contact with parts that could heat up during use (such as motor and transformer). ® Make sure the mains power supply is
disconnected during all installation procedures e The product cannot automate any guided part that includes a pedestrian gate, unless
the latter can be enabled only when the pedestrian gate is secured. ® Make sure that people cannot be entrapped between the guided
and fixed parts, when the guided part is set in motion. e Before installing the operator, check that the guide part is in proper mechanical
condition, that it is properly balanced and that it properly opens and closes: if any of these conditions are not met, do not continue before
having met all safety requirements e Make sure that openin%ﬂand closing limiters are fitted. ® Make sure that the operator is installed
onto a sturdy surface that is protected from any collisions ® Make sure that mechanical stops are already installed. e If the dangerous
moving Earts of the operator are installed lower than 2.5 from the ground or from any other access level, fit protections and/or signs to
prevent hazardous situations. Make sure you have set up a suitable dual pole cut off device alon%the power supply that is compliant with
the installation rules. It should completely cut off the power supply according to category lll surcharge conditions.  If necessary, to pass
the collision force test use a suitable sensitive safety-edge (as indicated below in this manual). Install it properly and adjust as needed.
e Keep this manual inside the technical folder along with the manuals of all the other devices used for your automation system e Make
sure to hand over to the end user, all operating manuals for the products that make up the final machinery. e Avoid crushing your fingers
between the transmission arm and the mechanical stops. ® Do not stand between the opening leaf and the fence wall, to avoid crushing.

T

//

SN

Danger of high voltage

Danger of foot crushing

& Danger of crushing

v Danger of hand entrapment

® No transiting while the barrier is moving



This symbol shows which parts to read carefully.
A\ This symbol shows which parts describe safety issues.

= This symbol shows which parts to tell users about.
The measurements, unless otherwise stated, are in millimeters.

DESCRIPTION

FA7024CB - Irreversible operator featuring a control board with functions display, on-board radio decoding and hinged transmission arm for swing
gates with leaves each up to 2.3 m long and C max. 200 mm.
FTS23DLC - Irreversible operator featuring a control board with functions display, on-board radio decoding and hinged transmission arm for swing
gates with leaves each up to 2.3 m long and C max. 300 mm.

INTENDED USE

This operator is designed to power swing gates for residential and apartment block use.
Do not install of use this device in any way, except as specified in this manual.

LIMITS TO USE
350

300 \

250

200

150

100

Gate-leaf weight (Kg)

50

0
1 1,25 1,5 1,75 2 2,25 2,5 2,75

Gate-leaf length (m)
A\ It always advisable to fit an electric lock on swing gates. It makes for a more reliable closure.

TECHNICAL DATA
Type FA7024CB - FTS23DLC
Protection rating (IP) 54 series
Power supply (V - 50/60 Hz) 230 AC
Motor power supply (V) 24 DC
Stand-by consumption (W) 5.5 series
Stand-by consumption with the RGP1 (W) module 0.5 series
Power (W) 140 series
Torque (Nm) 180 max
Opening time at 90° (s) 131030
Cycles/hour (no.) 65 series
Operating temperature (°C) -20 to +55
Insulation class |
Acoustic pressure dB (A) <70
Weight (kg) 12 series
DIMENSIONS
(mm) "— _\“ ﬁ
&
is]
la) i
@ a 1]
| 200 | 235
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DESCRIPTION OF PARTS

Cover

1.

2. Post brace

3. Rubber shim

4. Control board
5. Gear motor

6. Power supply terminal

7. Release hatch
8. Transformer

9. Transmission arm

10. Joint arm
11. Gate brace

12. Mechanical stops

STANDARD INSTALLATION

1.

Operator
2. Gear motor

3. Flashing light
4. Antenna

5. Control device
6. Photocells

8. Mechanical gate stop
Junction pit

7. Photocells post
9.

suoponusul [euibiig - 'v'd's IV © - 8102/80 - N3-Lv0LOVA [enuey| - § abed



APPLICATION EXAMPLES

Fitted with standard jointed transmission-arm. Fitted with the STYLO-BD straight transmission-arm and slide rail.

GENERAL INSTRUCTIONS FOR INSTALLING

PRELIMINARY CHECKS

A\ Before beginning the installation, do the following:

e check that the bracketsanchoring point is resistant;

e check that there are no obstruction or impediments near the operator;

e set up suitable tubes and conduits for the electric cables to pass through, making sure they are protected from any mechanical damage.

CABLE TYPES AND MINIMUM THICKNESSES

Connection cablelength
<20m 20<30m
Input voltage for the product 230 V AC (1P-+N-+PE) 3G x1.5mm’ 3G x 2.5 mm’
24\ DC gearmotor 3x1.5mm’ 3x2.5mm’
Electric lock 2x0.5 mm’
Flashing light 2x0.5 mm’
Command and control devices 2x0.5 mm’
TX Photocells 2%0.5mm’
RX photocells 4%0.5mm’

A When operating at 230 V and outdoors, use HO5RN-F-type cables that are 60245 IEC 57 (IEC) compliant; whereas indoors, use
HO5VV-F-type cables that are 60227 IEC 53 (IEC) compliant. For power supplies up to 48 V, you can use FROR 20-22 II-type cables
that comply with EN 50267-2-1 (CEI).

To connect the antenna, use the RG58 (we suggest up to 5 m).
For combined connection and CRP, use a UTP CAT5-type cable (up to 1,000 m long).

If cable lengths differ from those specified in the table, establish the cable sections depending on the actual power draw of the
connected devices and according to the provisions of regulation CEI EN 60204-1.

For multiple, sequential loads along the same line, the dimensions on the table need to be recalculated according to the actual
power draw and distances. For connecting products that are not contemplated in this manual, see the literature accompanying said
products
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INSTALLING

The following drawings are mere examples in that the space for fastening the operator and accessories varies depending on the installation area.
It is up to the installer to find the most suitable solution.

They refer to the assembly of the gearmotor and of the arms on the left and with inwards opening.

The gearmotor and arms assembly on the right is symmetrical.

For outward openings, there is a dedicated chapter: OUTWARD OPENING CONNECTIONS AND INSTALLING.

CORRUGATED TUBE LAYING

Fit junction boxes and corrugated tubing needed for the incoming connections from the distribution pit.
The number of tubes depends on the type of system and the accessories you are going to fit. You will need at least two corrugated tubes where
the operator is installed (on the gate leaf that opens first).
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FASTENING THE BRACES

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect the quotas shown in the drawing

and table.
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173 |

— FA7024CB

’ L
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L
S
S
o
N
- 200 min _|
37/
322 .
330 ‘
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Application dimension (mm)
Leaf opening arc (°) A B C MAX
90° 140 series 420 series 010 200
90° 160 to 180 380 series 200 series
110° 20010220 400 series  0to 50

60 o
= 5]
100 '
— FST23DLC
SO P

el [
| 7
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g

414

\4

o)

75

Application dimension (mm)

390 ‘

i

Leaf opening arc (°)

90°
90°
110°

I

A B C MAX
140 series 490 series 010 300
160 to 180 460 series 300 series
20010220 470 series  0to50
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Marked the spots where the gate-post brace and gate brace will be fitted. The center-distances of the holes on the braces are shown in the
Application dimensions paragraph.
Drill the anchoring points, fit the dowels or use plugs that will hold fast the screws.

The drawings are mere examples. Installers should carefully choose the most suitable set up according to the type and thickness of the gate

leaf.
jé/oj(%/

AT D

1]

[NN\Y

S
W

Before installing the operator, remove the cover as described below:

- release the gear motor ©@.

- open the hatch door and loosen the screw that fastens the casing to the gearmotor @.

- llift the cover by lightly pulling on its sides and pull out the gearmotor's gate-post brace ©.

20
+
4

A\

A

s
AN
A

T G
/ ¢ &] |

Use suitable screws to fasten the brackets @.

Fit the rubber shim into the gate-post brace @.
Lay the necessary electrical cables and run them through the cable gland and lock them to the clamp of the post brace ©.




FASTENING THE OPERATOR
Fit the gearmotor into the gate-post brace and tighten the nuts and bolts @.

Fit the plug into the socket on the gearmotor drive

shaft @.

-shaft washer and bolt ©.

Fasten the transmission arm to the drive-shaft using the slow

suopanAsul [euibliQ - v'd'S IWVI @ - 8102/90 - NI-Lv0LOVH [enueyy - 04 abed

Pin the driven arm to the transmission arm and tighten the washer and bolt @.
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Release the gearmotor (see RELEASING THE GEARMOTOR) and fit the driven arm to the gate brace as shown in the drawing ©.

o1 ﬁ
UNI 6592

UNI 5739
M6x10

A\ CAUTION! If no gate-leaf stops are in place, you must fit the mechanical stops.

FASTENING THE MECHANICAL STOPS

Release the gearmotor.

When opening.

Entirely open the gate leaf. Mark the casing where the center of the arm is @.

Manually close the gate leaf. Place the mechanical stop under the casing. The mark on the case must match the
groove on the stop, as shown @.

Fasten the stop using the screw ©.

When closing.

Close the leaf. Mark the casing where the center of the arm is @.

Manually open the leaf. Place the second mechanical stop against the opposite side of the arm. The mark on
the casing must match the groove on the stop ©.

Fasten the stop using the screw @.




ESTABLISHING THE LIMIT-SWITCH POINTS

With the gearmotor released and the gate-leaf closed, adjust the closing limit-switch
grub screw by turning it clockwise or counterclockwise @.
Tighten the nut to fasten the grub-screw @.

In the same way, set the opening limit-switch on the other stop's grub screw © @.

LT
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ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

A\ Caution! Before working on the control panel, cut off the mains power supply and remove any batteries.
All wiring connections are quick-fuse protected.

FUSES 7165
LINE - Line 2A-F=230V
ACCESSORIES - Accessories 2 A-F
DESCRIPTION OF PARTS
1. Terminals for signaling devices 14. Programming buttons
2. Gearmotors with encoder terminals 15. Connector for the RIO-CONN card
3. Control devices terminals 16. RSE card slot
4. Safety devices terminals 17. Terminals for the RGP1 module
5. CRP connection terminals 18. Accessories fuse
6. Keypad selector terminal 19. Transformer
7. Terminals for transponder devices 20. Power supply terminal board
8. Antenna terminal 21, Line fuse
9. CONNECT GW module connector 22. Housing for the CONNECT GW module
10. AF card slot 23. Housing for the RGP1 module
11. R700/R800 card connector 24. Housing for the RLB card
12. Memory Roll card connector
13. Display
I I E—
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INPUT VOLTAGE
7} O
Accessories power supply 24V AC/DC control board % © R % |
output 24 V AC/DC, max 25 W power-supply input — |= O S
_ ] C1@ep o
o——+{=|] g g To=t+ —J | J D
—— EE|R ol et — =l -
BT w | = — A
| H al —— Transformer = T T T
Fuse 3.15 A |_ Connection for the 12 V AC electric lock - 15 W max.
— Connect a fuse (not supplied) and select 2 from A
function F 10.

230 VAC - 50/60 Hz



SIGNALING DEVICES

o IR R I R
L]

HEEHEEE

HEHE

10 11 E 5| | M NIENCI

M2 N2 ENC?

A 4

X

Gate-open signal output.

(Contact rated for: 24 V AC/DC - 3 W max.). See function F 10.

Output for connecting either flashing or cycle light.

(Contact rated for: 24 V AC/DC - 25 W max). See function F 18.

COMMAND AND CONTROL DEVICES

WARNING! YOU MUST CUT OFF THE MAINS POWER SUPPLY and remove the batteries - if present, before fitting any plug-in card (such as AF,

R800).

Connector for the CONNECT GW module.
CONNECT GW does not work if it is connected to the RGP1 module

Connector for the R700 card (for using the transponder or the card

e IRT00
I— R800
1234587LS1011I2

reader) or for the R800 card (for using the keypad selector).

AF card slot

15 16 17 18 19

or the RSE card.
- == )2 | sy (6
02
GSM
g@ﬂ
127107152 CK0y ;\BGNDmSH_iNDmA 5] C
1 o @@@@ E@

A A AA

A

I—OZ\Z Antenna with RG58 cable for remote control.

Keypad selector.

=0k =0 =0

| Black & ﬁ
L Red III’ Transponder or card reader.
N1 % /f

OPEN-CLOSE-INVERT (step-step) function from control device (NO contact).
Alternatively, from the functions programming you can activate the single command
OPEN-STOP-CLOSE-STOP (sequential). See function F 7.

PARTIAL or PEDESTRIAN OPENING function from a control device (NO contact). See
function F 8.

STOP button (NC contact). For stopping the gate while excluding automatic closing. To
resume movement press the control button or use another control device. See function
F1.
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CONNECTING THE OPERATOR

BROWN —1

BEB

SEE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

SE=

HEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

CONNECTING THE OPERATOR AND GEARMOTOR

SEE

SElE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

=

BLUE
BLACK
BROWN

[

HEE

A

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

T]]

Operator installed on the left (outer view).
(Default setting)

Operator installed on the right (inner view).

Operator installed on the left and gearmotor installed
on the right (inner view) with operator delayed when

closing.
(Default setting)

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS

Operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

FA7024 / FST23DLS

FA7024CB / FST23DLC




SAFETY DEVICES

Photocells

Configure contact CX or CY (NC), safety input for photocells.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- C1 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is fully
open again;

- C2 reclosing during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is
completely closed.

- C3 partial stop. Stopping of the gate, if it is moving, with consequent automatic closing (if the automatic closing function has been
entered);

- G4 obstruction wait. Gate stops, if it is moving, and once the obstruction is removed, it resumes its movement.
If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

@@ 1 e v %@B 0B [ i o i ] |

1K i

©00O®| DETAS DR

10 2 TX C NC X 2

DELTA

Sensitive Safety Edges

Configure contact CX or CY (NC), safety input for sensitive safety-edges.

See CX input functions (Function F2) or CY (Function F3) in:

- G7 reopening during closing. When the gate is closing, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is fully
open again;

- C8 reclosing during opening. When the gate is opening, opening the contact triggers the inversion of movement until the gate is fully
closed.

If contacts CX and CY are not used they should be deactivated during programming.

SIS e HEER e
A“E . T TA
Y ¢ YYy

\ Y YYVYYVY
o8 % DOy YO

C NO NC I] 24V12v 0V 4 4 C NO NC| |C NO NC
DFWN DFWN with DFI card for controlling the
connections
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Connecting the safety devices (i.e. the safety test)

At each opening and closing command, the control board checks the efficacy of the safety devices (such as photocells).
Any malfunction will inhibit any command and E 4 will appear on the display.

For this type of connection, enable function F 5.

2 3P 7|10 TS 2CXCY|[A BGND @@ﬂ 2 3P 7|[10TS2CXCY

[Ha(a{a @@@@@ [N [ o (CEECEEE

1l =

11 T ]
1 — t
| =

102 X CNC DELTA-S DIR X2

WIRELESS DEVICES

Plug the RIOCN8WS card into its corresponding connector on the control board.

Set the function which is to be associated with the wireless device (F 65, F66, F 67 and F 68).

Configure the wireless accessories (see the folder of the accessory you want to configure).

If the devices are not configured with the RIOCN8WS card, the E 18 error message is displayed.

A\ If the system has radiofrequency interferences, the wireless system will inhibit the operator's normal operating mode and the E 17
error message is displayed.

2
[72]
m
.
— o T
(%]

RIOPH8WS

RIOCNSWS

[ fmm n(m

RIOLX8WS

IS[IIAND 8 V|| AD X ¢ SL

L
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CONNECTION WITH CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
Serial connection of the RS485 with RSE card to the home & building automation system via CRP (Came Remote Protocol).

| s
1| & =
Hal = i Fit the RSE card.
] e
= | [y, UTP CAT5 = | ,
o | \L % w |—,RIOCN8WSN§§ a
& |0 )| 2 —zm
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PROGRAMMING
DESCRIPTION OF THE PROGRAMMING COMMANDS

Dlsplay
ACCESSORIE!
S1 GND| !
HH)
Mg
E“?
idl!] Q3

@

B 00 I C -

o
IIID
o
o

O

ENE ESC > ENTER [m
The ESC button is for: The ENTER key is for:
_ exiting menus; - aCCGSSIng menus;
- deleting changes - confirming or memorizing set values.
- STOP while running. The < > keys are for:
{ - moving from one item to another;
- increasing or decreasing values
- OPEN / CLOSE.
To enter the menu, keep the ENTER button pressed To exit the menu, wait 10 seconds or press ESC.

for at least one second.

ESC < > > ENTER

FUNCTIONS MENU
A When programming, the operator needs to be in stop mode.

NC input — Gate stop that excludes any automatic closing; to resume movement, use the control
F1 Total stop [1-2] device. The safety device should be fitted into 1-2. If unused, select OFF.

OFF (default) / ON

Input NC - Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during

opening by photocells, C3 = partial stop, C4 = obstruction wait, C7 = reopening during closing

by sensitive safety-edges (with clean contact), C8 = reclosing during opening by sensitive safety-
F2 Input [2-CX] edges (with clean contact).

The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing time function is

activated.

OFF (default)/ C1/C2/C3/C4/C7/C8

Input NC - Can associate: C1 = reopening during closing by photocells, C2 = reclosing during

opening by photocells, C3 = partial stop, C4 = obstruction wait, C7 = reopening during closing

by sensitive safety-edges (with clean contact), C8 = reclosing during opening by sensitive safety-
F3 Input [2-CY] edges (with clean contact).

The C3 Partial stop function only appears if the F 19 Automatic closing time function is

activated.

OFF (default) / C1/C2/C3/C4/C7/C8

After every opening or closing command, the board will check whether the photocells are working

properly.
The safety test is always active for wireless devices.

OFF (default) /1= CX/ 2=CY/4 = CX+CY

F5 Safety test

Page 18 - Manual FA01047-EN - 08/2018 - © CAME S.p.A. - Original instructions



Page 19 - Manual FA01047-EN - 08/2018 - © CAME S.p.A. - Original instructions

F6

F7

F8

F9

F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

F21

F22

Maintained action

Command [2-7]

Command [2-3P]

Obstruction detection
with motor stopped

Output for gate open
or for enabling the
electric lock

Encoder

Soft start

Closing thrust

Sensor type

Stop Jolt

Additional light

Automatic Closing
Time

Automatic closing
time after pedestrian
or partial openings

Pre-flashing time

Operating time

The gate opens and closes by keeping the button pressed. Opening button on contact 2-3P and
closing button on contact 2-7. All other control devices, even radio-based ones, are excluded.

OFF (default) / ON

From the control device connected to 2-7 it performs the step-step (open-close-invert) or
sequential (open-stop-close-stop) command.

0 = Step-step (default) / 1 = Sequential / 2 = Open / 3 = Close

From the control device connected to 2-3P it executes the pedestrian opening (completely opens
the M2 gate leaf) or partial opening (it partially opens the M2 gate leaf: the opening arc depends
on the percentage of travel set up with F36).

0 = Pedestrian opening (default) / 1 = Partial opening / 2 = Open

With the gate closed, opened or totally stopped, the gearmotor stays idle if the safety devices,
that is, photocells or sensitive safety-edges detect an obstruction.

OFF (default) / ON

It signals the gate status. The signaling device is connected to 10-5 or, alternatively, it enables
the electric lock connected to the 17 V output of the transformer and to terminal 5.

0= on when the barrier is open and moving (default) / 1 = during openings it flashes intermittently
each half second, and during closings it flashes intermittently each second. It stays on steadily
when the barrier is open, off or when it s closed / 2 = electric lock is enabled

Managing slow-downs, obstruction detections and sensitivity.

With this function deactivated, adjust the working time of function F22, in this way, the
gearmotor perform maneuvers at slower speeds.

OFF / ON (default)

With each opening and closing command, the gate starts moving slowly for a few seconds.
OFF (default) / ON

At the closing limit switch, the gearmotors make the leaves perform a brief closing thrust.
OFF (default) / 1 = minimum thrust / 2 = medium thrust / 3 = maximum thrust

Setting the type of accessory for controlling the operator.

0 = command with transponder sensor or magnetic card reader / 1 = command with keypad
selector (default)

Before every opening or closing maneuver, the leaves thrust inwards to release the electric lock.
The thrust time, is set with F 26.

OFF (default) / ON

Output for connecting the additional light onto 10-E.

Flashing light: it flashes when the gate is opening and closing.

Cycle light: additional external light for increasing illumination in the drive way. It stays on from
the moment the leaf starts opening until it again closes completely - including the waiting time
before the automatic-closing time.

0 = Flashing light (default) / 1 = Cycle

The automatic-closing wait starts when the opening limit switch point is reached and can be set
to between 1 and 180 seconds. The automatic closing does not work if any of the safety devices
trigger when an obstruction is detected, or after a total stop, or during a power outage.

OFF (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds

The wait before the automatic closing starts after a partial opening command for an adjustable
time of between 1 sand 180 s.

The automatic closing does not work if any of the safety devices trigger when an obstruction is
detected, or after a total stop, or during a power outage.

OFF (default) / 1 = 1 second /... / 180 = 180 seconds

Adjusting the pre-flashing time for the flashing light connected to 10-E before each maneuver.
The flashing time is adjustable from 1 to 10 seconds.

OFF (default) / 1 = 1 second /... / 10 = 10 seconas

Motors working time, when opening and closing. Adjustable between 5 and 180 seconds.
5=5seconds /.../ 120 = 120 seconds (default) /.../ 180 = 180 seconds



F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

F41

F42

Delay in opening time

Closing delay time

Closing thrust time

Lock time

Gate travel speed

Slow-down speed

Calibration speed

Travel sensitivity

Slow-down sensitivity

Adjusting the partial
opening

Opening slow-down
point for the M1 motor

Closing slow-down
point of the M1 motor

Opening approach
point of the M1 motor

Closing approach
point for motor M1

Opening slow-down
point for the M2 motor

Closing slow-down
point of the M2 motor

After an opening command, the M1 gearmotor starts delayed. The delay time is settable between
one and ten seconds.

0 = Deactivated /.../ 2 = 2 seconas (default) /.../ 10 = 10 seconds

After either a closing command or an automatic closing, the M2 gearmotor starts delayed. The
delay time is adjustable between one and five seconds.

0 = Deactivated /.../ 5 = 5 seconds (default) /.../ 25 = 25 seconds

After an opening or closing command, the gearmotor thrusts inward for an adjustable time
between one and two seconds.

= 1 second (default) / 2 = 2 seconds

After an opening or closing command, the electric lock releases for an adjustable time between
one and four seconds.

= 1 second (default) /.../ 4 = 4 seconds

Setting the gate's opening and closing speeds, calculated as a percentage.

60 = 60% of the maximum speed /.../ 100 = 100% of the maximum speed (default)
For FA7024CB gearmotors, the minimum speed is 50.

Setting the gate's opening and closing slow-down speed, calculated as a percentage.

10 = 10% of the maximum speed /.../ 50 = 50% of the maximum speed (default) /.../ 60 =
60% of the maximum speed
For FA7024CB gearmotors, the minimum speed is 30.

Setting the gearmotors' speeds during calibration, calculated as a percentage.
20 = 20% of the maximum speed /... / 50 = 50% of the maximum speed (default) /.../ 60 =
60% of the maximum speed

Adjusting obstruction detection sensitivity during gate travel.
10 = Maximum sensitivity /.../ 100 = Minimum sensitivity (defaulf)

Adjusting obstruction detection sensitivity during slow-down.
10 = Maximum sensitivity /.../ 100 = Minimum sensitivity (default)

Adjustment as a percentage of total travel, during gate opening.
10 = 10% of the travel /.../ 40 = 40% of the travel (default) /... / 80 = 80% of the travel

Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point of gearmotor M1
during opening.
This function only appears if the Encoder function is activated.

= 1% of the travel /.../ 25 = 25% of the travel (default) /.../ 60 = 60% of the travel

Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point of gearmotor M1
during closing.

This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% ofthe travel /.../ 25 = 25% of the travel (default) /.../ 60 = 60% of the travel

Adjusting as a percentage of the total travel, the gearmotor M1 opening approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% ofthe travel /.../ 10 = 10% of the travel (default)

Adjusting as a percentage of the total travel, the gearmotor M1 closing approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% of the travel /.../ 10 = 10% of the travel (default)

Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point of gearmotor M2
during opening.

This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% ofthe travel /.../ 25 = 25% of the travel (default) /.../ 60 = 60% of the travel

Adjustment as a percentage of total travel, of the beginning slow-down point of gearmotor M2
during closing.

This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% ofthe travel /.../ 25 = 25% of the travel (default) /.../ 60 = 60% of the travel
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F43

F44

F46

F49

F50

F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1

u2

Openinfg approach
point of the M2 motor

Closing approach
point for motor M2

Number of motors

Managing the serial
connection

Saving data

Reading data

Peripheral number

COM speed

RIO-EDGE
wireless input [T1]

RIO-EDGE
wireless input [T2]

RIO-CELL
wireless input [T1]

RIO-CELL
wireless input [T2]

Entering users

Deleting users

Adjusting as a percentage of the total travel, the gearmotor M2 opening approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1%ofthe travel /.../ 10 = 10% of the travel (default)

Adjusting as a percentage of the total travel, the gearmotor M2 closing approach starting point.
This function only appears if the Encoder function is activated.

1=1% ofthe travel /.../ 10 = 10% of the travel (default)

For setting the number of motors connected to the control panel.
OFF = M1 and M2 (default) / ON = M2

For enabling the CRP (Came Remote Protocol).
OFF / 3 = CRP (default)

Saving users and saved settings in memory roll.
This function only appears if a memory roll has been fitted into the control board.

OFF (default) / ON

Uploading data saved in memory roll.
This function only appears if a memory roll has been fitted into the control board.

OFF (default) / ON

To set the peripheral's number from 1 to 255 for each control board when you have a system
with several operators.

1---->255

For setting the communication speed used in the CRP (Came Remote Protocol) connection
system.

0= 1200 Baud / 1 = 2400 Baud / 2 = 4800 Baud / 3 = 9600 Baud / 4 = 14400 Baud / 5 =
19200 Baud / 6 = 38400 Baud (default) / 7 = 57600 Baud / 8 = 115200 Baud

RIO-EDGE wireless safety-device to associate to one of the available functions: PO = TOTAL STOP,
P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during opening.

To program, see the instructions enclosed with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

OFF (default) / PO / P7 / P8

RIO-EDGE wireless safety-device to associate to one of the available functions: PO = TOTAL STOP,
P7 = reopening during closing, P8 = reclosing during opening.

To program, see the instructions enclosed with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

OFF (default) / PO/ P7 / P8

RIO-CELL is associated to one of the available functions: P1 = reopening during closing; P2 =
reclosing during opening; P3 = partial stop; P4 = obstruction wait.

To program, see the instructions enclosed with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

OFF (default) / P1/P2/P3/ P4

RIO-CELL is associated to one of the available functions: P1 = reopening during closing; P2 =
reclosing during opening; P3 = partial stop; P4 = obstruction wait.

To program, see the instructions enclosed with the accessory.

This function only appears is the control board has been fitted with a RIO-CONN card.

OFF (default) / P1/ P2/ P3/ P4
Up to a maximum of 250 users can be entered and each can be associated to a function of choice

among those available. Add users via a transmitter or other control device (see the paragraph
called ADDING USERS WITH AN ASSOCIATED COMMAND).

1 = Step-step command (open-close) / 2 = Sequential command (open-stop-close-stop) / 3 =
Only open command / 4 = Partial command

Deleting single users (see paragraph called DELETING SINGLE USERS).

OFF / ON = Enabling the deletion of single users.



Deleting all users.
OFF / ON = Delete all users

Select the type of transmitter radio coding that you wish to save on the control board.
A\ When you select a radio coding, all saved transmitters will automatically be deleted.
The TWIN coding lets you save multiple users with the same key (Key block).

1 = all (default) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN

For setting the type of gearmotor fitted onto the system.
1 =SWN20 - SWN25 (default) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC

Test for checking the gearmotors' proper rotating directions (see the MOTORS TEST paragraph).
OFF / ON

Calibrating the gate travel (see the paragraph called CALIBRATING THE GATE TRAVEL).
A3 Gate-travel calibration This function appears only is the Encoder function is activated.

OFF/ ON

Caution! The default settings are restored.
OFF/ON

For either viewing the number of maneuvers made or deleting them (001 = 100 maneuvers; 010
A5 Maneuver count = 1000 maneuvers; 100 = 10000 maneuvers; 999 = 99900 maneuvers; CSI = maintenance
job)
H1 Version View the firmware version.

SETTING UP

Once the connections are all set, have skilled, qualified staff commission the barrier into service.

Before continuing, make sure that the way is clear from any obstruction.

Power up and begin configuring the system. Important! Start programming by first doing the following functions:
- MOTOR TYPE (A 1);

- NUMBER OF MOTORS (F 46);

- TRAVEL CALIBRATION (A 3).

U3 Deleting users

U4 Decoding the code

Al Motor type

A2 Motors test

A4 Resetting parameters

MOTORS TEST

© Select A 2. Press ENTER to confirm.

@ Sclect ON and press ENTER to confirm the motors test procedure.

© The following [---] characters will be displayed while waiting for a command.

O Keep pressed the > key and check whether the second gearmotor's leaf (M2) will perform an opening maneuver.
© Perform the same procedure with the < key to check the first gearmotor leaf (M1).

If the leaf performs an opening maneuver, invert the motor's phases.

(3]
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GATE-TRAVEL CALIBRATION

Before calibrating the gate travel, position the gate half-way, check that the maneuvering area is clear of any obstruction and check
that there are mechanical opening and closing stops.

A\ The mechanical gate-stops are obligatory.

Important! During calibration, all safety devices will be disabled.

@ Select A 3 and press ENTER to confirm.

@ Select ON and press ENTER to confirm the automatic travel calibration operation.

© The first gearmotor leaf will perform a closing maneuver until the closing strike...

O ... then, the second gearmotor leaf will perform the same maneuver...

..the second gearmotor's leaf will perform an opening maneuver until the closing strike...
.. the first gearmotor's leaf will perform the same maneuver.
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MANAGING USERS

When adding and deleting users, the flashing numbers appearing are those numbers that are available and usable to assign to a new
user (max. 250 users).

Before registering the users, make sure the AF radio-frequency card is fitted into the connector (see paragraph called CONTROL
DEVICES).



ENTERING A USER WITH AN ASSOCIATED COMMAND
© Select U1. Press ENTER to confirm.

@ Select a command to associate to the user. The commands are:
- step-step (open-close) = 1;

- sequential (open-stop-close-stop) = 2;

- open = 3;

- partial opening/pedestrian = 4.

Press ENTER to confirm...

© ... anumber between 1 and 250 will start flashing for a few seconds. Send the code from the transmitter or other control device such
as a sensor, card reader or keypad selector.

If you want to add another command on the same transmitter, repeat the procedure and associated it on another button.

1] 12) 3]
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U / ] e
b B U N RS o D |

ESC < > ENTER ESC < >  ENTER ESC < >  ENTER

Register the users in the REGISTERED USERS list.

LIST OF REGISTERED USERS.
Download the LIST OF REGISTERED USERS form from the portal docs.came.com Enter L20180423.

DELETING SINGLE USERS
© SelectU2. Press ENTER to confirm.
@ Select ON. Press ENTER to confirm the deletion procedure.
Use the arrow keys select the number of the user you wish to delete.
© Press ENTER to confirm.

O ... CLr will appear on the screen to confirm deletion.

(3]
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ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER
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SAVING AND UPLOADING DATA USING THE MEMORY ROLL

For saving user and system configuration data with the Memory Roll, and for then reusing them on another control board, even on
fitted into another system.
Caution! Fitting and extracting the Memory Roll must be done with the mains power disconnected.

© Fit the Memory Roll into the its corresponding connector on the control board.
© Sclect F50. Press ENTER to confirm.

© Select ON. Press ENTER to confirm the data saving procedure.

O Extract the Memory roll and fit it into the connector of another control board.
© Select F51. Press ENTER to confirm.

® Select ON. Press ENTER to confirm the data uploading procedure.

° 1 2l
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ESC < > ENTER| ESC < > ENTER|

om0

0 ® O0C

ESC < > ENTER| ESC < > ENTER|

) o B s

SLOW-DOWN POINTS AND END-STROKE AREAS

RRUCIEN0

M2

M1

o .

A = Movement area at normal speed. M**=" Opening slow-down starting point for M1.

B* = Movement area at slowed-down speed. N** = Opening approach starting point for M2.

C = Encoder intervention zone with movement inversion. 0 = Strike plates..

D = Encoder intervention zone with movement stopped.

E = Opening slow-down starting point for M1. * Minimum 600 mm from the strike plate.

F = Closing slow-down starting point for M1. **Set the closing-rest percentage for function F 39 - F 40 for the first
G = Opening slow-down starting point for M2. motor (M1) and F43 - F44 for the second motor (M2) so as to achieve a
H = Closing slow-down starting point for M2. distance of less than 50 mm from the strike plate.

[** = Closing approach starting point for M1.

L** = Closing approach starting point for M2.



FINAL OPERATIONS

Once you have finished with the connections and started up the operator, fit the casing over the gearmotor @.

Fit the casing over the gearmotor and close the hatch @.
Lock the gearmotor using the key and fit the protection cap ©.

ERROR MESSAGE
The error messages appear on the display.

E1

The travel calibration was interrupted when the STOP button was activated

E2

Calibrating the incomplete travel

E3

Encoder broken

F4

Services test error

E7

Insufficient operating time

E9

Closing obstruction

E10

Opening obstruction

E11

Maximum number of detected obstructions

E14

Serial communication error

E15

Non compatible transmitters.

E17

Wireless system error

E18

The wireless system hasn't been configured.
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INSTALLING AND CONNECTIONS FOR OUTER OPENING

Below you can find the only procedures that vary from the standard installation.
Fastening the braces

Establish where you will fit the gate brace and measure where the gate-post brace will fit. Make sure to respect the quotas shown in
the drawing and table.

120
L 60 o
< > ‘ e
o %_) [ o © |
< 100
L 173 |
__ FA7024CB . FST23DLC .

I el " = (e

120 <
120 <

322 414

A4

)

()

330 390
»| >|
Application dimension (mm) Application dimension (mm)
Leaf opening arc (°) A B C MAX Leaf opening arc (°) A B C MAX
90° 150 series 420 series 60 series 90° - 110° 150 series 490 series 0 - 60
110° 150 series 380 series 60 series
G RN J




Fastening the mechanical stops

Release the gearmotor.

When opening.

Entirely open the gate leaf. Mark the casing where the center of the arm is @.

Manually close the gate leaf. Place the mechanical stop under the casing. The mark on the
case must match the groove on the stop, as shown @.

Fasten the stop using the screw ©.

When closing.

Close the leaf. Mark the casing where the center of the arm is @.

Manually open the leaf. Place the second mechanical stop against the opposite side of the
arm.

The mark on the casing must match the groove on the stop ©.

Fasten the stop using the screw @.

Establishing the limit-switch points
Please refer to the chapter on opening inwards.
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Connecting the operator
Operator installed on the left (outer view).

BHE BEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

Operator installed on the right (inner view).

BLUE
BLACK

HoEEEEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

Connecting the operator and gearmotor

Operator installed on the left and gearmotor installed
on the right (inner view) with operator delayed when

closing.

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS
[} ]

SEE[EEE
it | —

His> . el

Operator fitted to the right and gearmotor to the left
(inner view) with operator delayed when opening.

BLUE
BLACK ——
BROWN

FA7024 / FST23DLS FA7024CB / FST23DLC

-
<
<

BHE BEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

AJTT




WHAT TO DO IF ...

ISSUES POSSIBLE CAUSES POSSIBLE FIXES
[t neither opens nor closes e Power supply missing e Check main power supply
e The gear motor is stuck e |Lock the gearmotor
e The transmitter emits a weak signal or no signal  Replace the batteries
e The buttons or selectors are jammed e Check the state of all devices
The gate opens but does not  The photocells are working e Check that there are no obstructions in the
close photocells' area of operation

A Ifthe problem cannot be solved by following the fixes in the table or if any malfunctions, anomalies, noises, vibrations or suspicious and unexpected
behavior is experienced on the system, call for qualified assistance.

DISMANTLING AND DISPOSAL

= CAME S.p.A. employs an Environmental Management System at its premises. This system is certified and compliant with the UNI
EN ISO 14001 regulation standard to ensure that the environment is respected and safeguarded.

Please continue safeguarding the environment. At CAME we consider it one of the fundamentals of our operating and market
strategies. Simply follow these brief disposal guidelines:

&3 DISPOSING OF THE PACKAGING

The packaging materials (cardboard, plastic, and so on) should be disposed of as solid household waste, and simply separated from
other waste for recycling.

Always make sure you comply with local laws before dismantling and disposing of the product.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!

& DISPOSING OF THE PRODUCT

Our products are made of various materials. Most of these (aluminum, plastic, iron, electrical cables) are classified as solid household
waste. They can be recycled by separating them before dumping at authorized city plants.

Whereas other components (control boards, batteries, transmitters, and so on) may contain hazardous pollutants.

These must therefore be disposed of by authorized, certified professional services.

Before disposing, it is always advisable to check with the specific laws that apply in your area.

DISPOSE OF RESPONSIBLY!
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Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

&
/ Wytwérea / Fabrikant = =
Came S.p.a. II
indirizzo / address / adresse / adresse / direccidn / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy

DICHIARA CHE L'AUTOMAZIONE PER CANGCELLI A BATTENTE / DECLARES THAT THE DRIVE FOR SWING GATE /
ERKLART DASS DIE AUTOMATISIERUNG FUR FLUGELTORE / DECLARE QUE LE AUTOMATISATION POUR PORTAILS A
BATTANTS / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACION PARA PUERTAS BATIENTES / DECLARA QUE AS
AUTOMATIZAGOES PARA PORTOES A BATENTE / OSWIADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM SKRZYDLOWYCH /
VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR DRAAIHEKKEN

FA7024CB
FST23DLC

E' CONFORME ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / IT COMPLIES WITH THE PROVISIONS OF THE FOLLOWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTUNIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES AUX DISPOSITIONS
DES DIREGTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUJACYCH DYREKTYW
EUROPEJSKICH / VOLDOEN AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIJNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
E#[E)II_EI_ Elélc::_ll'ﬁl?MA(éN CA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYGZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

Riferimento norme armcnizzate ed altre norme tecniche / Refer to EN 61000-6-2:2005
European regulations and other technical regulations / Harmonisierte EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Eezugs_normen und andere technische Vqrgabgrhle ftéfére_nce aux normes EN B2233:2008

armonisées et aux autres normes techniques erencia normas EN 60335.1:2012+A11:2014

armonizadas vy otras normas técnicas / Referéncia de normas harmoniza-

das e outras normas técnicas / Odnosne normy ujednolicone | inne normy EN 80335-2-103:2015
techniczne / Geharmoniseerde en andere technische normen waarnaar is

verwezen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATI: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLIQUEES:
/ CUMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICAROS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE WYRUNKI: / VOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINIMUM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;

1.7.1;1.7.2;1.7.4

PERSONA AUTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PERTINENTE / FERSON AUTHORISED TO COMPILE THE RELEVANT TECHNIGAL OOCUNMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE RELEVANTEN TECHMISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNIQUE SPECIFIQUE D'AUTORISATION

A CONSTRUIRE DE / PEASONA FAGULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACION TECNIGA PERTINENTE / PESSOA AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTAGAO TEGNICA
PERTINENTE / CS0BA UPOWAZNIONA DO ZREDAGOWANIA DOKUMENTAG.I TECHNIGZNE. / DEGENE DIE GEMACHTIGD IS DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.,

CAME S.p.a.

La ducuﬂu‘ﬂaz?ona tecnica partinente & stata compilata in conformita all'allagato VIIB. / The pertinent technical documentation has been drawn up in compliance with attached
document VIIB. / Die relevante technische Dakumentation wurde entsprechend der Anlage VIIE ausgestellt. / La documentation technique spécifique a été remplis conformément &
I'annaxe |18 / La documentacidn técnica pertinente ha sido rellenada en cumplimiento con &l anexo VIIB. / A documentago técrica pertinents foi preenchida de acordo com o anexo
VIIB, / Odnosna dokumentacia techniczna zostala zredagowana zgodnie z zalacznitdem VIIB, / De technischa documentatie terzake is opgesteld in overeenstemming met de bilage VIIB.

CAME S,p.a. si impegna a frasmelters, in risposta a una richiesta adeguatamenta motivata delle autorith nazionali, informazioni pertinenti sulle quasi macchine, e/ Came S.p.A., following
a duly mativated request from the nationzl autherities, undertakes to provide information related te the quasi machines, and / Die Firma Came S.p.A. verpfiichtet sich auf eine angemassen
motivierte Anfraga der staatlichen Behdrden Informationen Uber die unvolistindigen Maschinen, zu Gbermitteln, und / Came S.p.A. s'engage & transmelire, en réponse & une demande
bien fondés de la part des auterités nationales, les renseignements relalifs aux quasi machines / Came S.p.A. se compromele a transmitir, como respussta a una solicitud adecuadamente
fundada por parle de las autoridades nacionales, informacionas relacionadas con las cuasimédquinas / Game S.p.A. compromete-se em fransmitir, em respesta a uma solicitagio motivada
apropriadamente pelas autoridades nacicnas, informagbes pertinentes &s partes que componham mdquinas / Came S.p.A. zobowiazuje sie do udzelenia informadii detyczacych maszyn
nieukonczonych na odpowlednio umatywowana prosbe, ziczona przez kompetentne organy panstwowa / Came S.p.A, verbindt zich ertoe om op met redenen omideed verzoek van de
nationals auloriteiten da relevante informatie voor de niet vollooide machine te verstrekken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la massa in senvizio finch la macchina finale in cui deve essere incorporata non & stata dichiarata conforme, se del caso alla 2006/42/CE. / commissioning of the above mentioned until such
moment when the final machine inta which they must be incorporated, has been declared compliant, if pertinent, to 2006/42/CE / dis Inbelrisbnahme bevor die ,Endmaschine” In die cie
unvolstandige Maschine eingebaut vird, als konform eridart wurds, gegebenenfalls gemaB der Richilinie 2006/42/EU. / la mise en service tant que la machine finale dans laquelle elle doit
dtre incorporée n'a pas &té déclarde conforms, la cas échéant, a la norme 2006/42/CE. / la puesta en sencio hasta que la maquina final en la que serd incorporada no haya sido declarada
da conformidad de acuerdo a la 2008/42/CE / a colocagdio em funcionamento, alé que a mdquina final, onde devem ser Incorporadas, nlo for declarada em conformidade, sa de acordo
comn a 2006/42/CE. / Uruchomlenia urzadzenia do czasu, kiedy maszyna, do kidrej ma byc wbudowany, nie zostanis cceniona jako zgodna 2 wymogami dyrektywy 2008/42/WE, jesli taka
procedura byla konisczna. / deze in werking te stellen zolang de eindmachine waarin de niet vollooide maching moat worden ingebouwd in overeenslemming is verklaard, indien loapasselijk
meat de richiljn 2006/42/EG.

Dosson di Gasier (TV) Legale Rappresentante / Legal Representative /Gesetzlicher

29 Marzo / March / Marz / Mars / Marzo Vertreter / Representant Legal / Representante Legal /
/ Margo / Marzec / Maart 2018 Representante Legal / Prawny Przedstawiciel / Juridische
Vertegenwoordiger

Paclo W .

Fascicolo tecnico a supporto / Supporting technical dossier / Unterstiitzung t ische Dossler / soutenir dossier technique / apoyo expediente
técnico / apolar dossier técnico / wspieranie dokurnentacji technicznej / andefsteunende technische dossier: 001FA7024CB

Came S.p.a.

Via Martiri della Liberta, 15 - 31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy - Tel. (+39) 0422 4940 - Fax (+39) 0422 4941
info@came.it - www.came.com
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The contents of this manual may change, at any time, and without notice.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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ATTENTION ! Consignes de sécurité importantes.
Suivre toutes les instructions étant donné qu'une installation incorrecte peut provoquer de graves lésions.
Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur.

Avant toute opération, lire également les instructions générales réservées a I'utilisateur. ® Ce produit ne devra étre desting qu'a I'utilisa-
tion pour laquelle il a éte expressement concu et toute autre utilisation est & considérer comme dangereuse. e Le fabricant décline toute
responsabilité en cas d'éventuels dommages provoques par des utilisations impropres, incorrectes et déraisonnables. ® Le produit dont
il est question dans ce manuel est défini, conformément a la Directive Machines 2006/42/CE, comme une quasi-machine. ® Une qua-
si-machine est, par definition, un ensemble qui constitue presque une machine, mais qui ne peut assurer a lui seul une application d¢-
finie. ® Les quasi-machines sont uniquement destinées a étre mcorporees ou assemblées a d'autres machines ou a d'autres quasi-ma-
chines ou équipements en vue de constituer une machine a laquelle s’applique la Directive Machines 2006/42/CE. e L'installation finale
doit étre conforme a la Directive Machines 2006/42/CE et aux normes européennes de reférence. ® Toutes les opérations indiquées
dans ce manuel ne doivent étre exécutées que par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur. ® La position
des cables, la pose, la connexion et I'essai doivent étre realises selon les regles de I'art et conformément aux normes et lois en vigueur.
* Ne pas monter I automatisme a I'envers. ® Ne pas monter |'automatisme sur des €léments qui pourraient se plier et, si nécessaire,

ajouter des renforts approprles aux points de fixation. ® Ne pas installer sur des portes qui ne sont pas de niveau.  S'assurer que la
tempeérature du lieu d'installation correspond a celle indiquée sur I'automatisme. e Verifier qu'aucun dispositif d'arrosage de pelouse ne
mouille le produit par le bas. & Délimiter soigneusement la zone afin d’en éviter I'acces aux personnes non autorisées, notamment aux
mineurs et aux enfants. e Adopter des mesures de protection adéquates contre tout danger mécanique lié a la présence de personnes
dans le rayon d’action de la machine. e Eviter tout écrasement des d0|gts entre le bras de transmission et les butées mécaniques. ® Ne
pas se tenir entre le vantail durant I'ouverture et le mur de cloture afin d'éviter tout écrasement. Les éventuels risques résiduels doivent
etre signalés & I'utilisateur final par le biais de pictogrammes specifiques bien en vue qu'il faudra Iui expllquer e Au terme de I'instal-

lation, appliquer la plaque d'identification dans une position bien en vue. e Positionner des panneaux d'avertissement (ex. : plaque? la
oul il faut et de maniere a ce qu'ils soient bien en vue.  Installer toutes les commandes fixes a 1,5 m du sol de maniére a ce qu’elles
soient bien en vue de la partie guidée mais toujours a |'écart des parties mobiles. Toute éventuelle commande a action maintenue ne
doit pas étre accessible au public. e Le fabricant decline toute responsabilité pour I'utilisation de produits non originaux, ce qui implique
egalement I'annulation de la garantie. ® Avant la livraison a I'utilisateur, vérifier la conformité de I'installation aux normes harmonisées et
aux exigences essentielles de la Directive Machines 2006/42/CE. @ S'assurer que I'automatisme a bien éte réglé comme il faut et que
les dispositifs de sécurité et de protection, tout comme le déblocage manuel, fonctionnent correctement.  Sile céble d'alimentation
est endommage, son remplacement doit étre effectué par le producteur, ou par son service d'assistance technique agree, ou par une
personne diment qualifiée afin de prévenir tout risque. ® Les cables électriques doivent passer a travers des tuyaux, des conduites et
des passe-cables spécifiques afin de garantir une protection adéquate contre toute détérioration mecanlque et ne doivent pas entrer
en contact avec des parties pouvant devenir chaudes durant I'utilisation. (Ex. : moteur et transformateur).  S'assurer, durant toutes les
phases d'installation, que I'automatisme est bien hors tension.  Le produit peut étre utilisé pour automatiser une partie guidée intégrant
un portillon unlquement s'il peut étre actionné avec le portillon en position de securité. ® S'assurer que I ac’uonnement de la partie gui-
dée ne provogue aucun coincement avec les parties fixes presentes tout autour. e Avant d'installer I'automatisme, s’assurer des bonnes
conditions mecaniques de la partle guidée, controler qu'elle s’ouvre et se ferme correctement et qu ‘elle est bien equilibrée : dans le
cas contraire, ne procéder a l'installation qu'aprés avoir effectué la mise en sécurité conforme. e S’assurer de la presence des fins de
course d’ ouverture et de fermeture. e Faire en sorte que I'automatisme soit installé sur une surface résistante et a I'abri des chocs. ®
S'assurer de la présence des butées mécaniques appropriées. ® En cas d'installation de parties mobiles dangereuses de I'automatisme
aune hauteur inférieure & 2,5 m par rapport au sol ou par rapport a un autre niveau d'acces, évaluer la nécessité d'éventuels dispositifs
de protection et/ou d' avertissement.  Prévoir sur le réseau d'alimentation, conformément aux regles d'installation, un dispositif de
déconnexion omnipolaire spécifique pour le sectionnement total en cas de surtensmn categorie lll. ® Si nécessaire, pour passer le test
des forces d'impact, utiliser un bord sensible approprié (comme indique ci-apres dans ce manuel), correctement mstalle et effectuer
les ajustements qui s'imposent. Conserver ce manuel dans le dossier technique avec les manuels des autres dISFOSItIfS utilisés pour
la réalisation du systeme d’automatisme. e Il est recommande de remettre a I'utilisateur final tous les manuels d’utilisation des produits
composant la machine. ® Eviter tout écrasement des doigts entre le bras de transmission et les butées mécaniques. ® Ne pas se tenir
entre le vantail durant I'ouverture et le mur de cl6ture afin d’éviter tout écrasement.
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Danger pour la présence de tension

. Danger d'écrasement

Danger d'écrasement des pieds

Danger de coincement des mains

Passage interdit durant la manceuvre



Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.

= Ce symbole indique ce qui doit &tre communiqué a I'utilisateur.
Les dimensions sont exprimées en millimétres, sauf indication contraire.

DESCRIPTION

FA7024CB - Automatisme irréversible avec carte électronique, afficheur de fonctions, décodage radio incorporé et bras de transmission articulé pour
portails battants jusqu'a 2,3 m par vantail et C max. 200 mm.
FTS23DLG - Automatisme irréversible avec carte électronique, afficheur de fonctions, décodage radio incorporé et bras de transmission articulé pour
portails battants jusqu'a 2,3 m par vantail et C max. 300 mm.

UTILISATION PREVUE

["automatisme a été congu pour motoriser des portails battants a usage résidentiel ou collectif.
Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

LIMITES D'UTILISATION
350

300

—

250

200

150

Poids vantail (kg)

100

50

0
1 1,25 1,5 1,75 2 2,25 2,5 2,75

Longueur vantail (m)
A\ |l convient toujours d'appliquer une serrure de verrouillage électrique sur les portails battants afin d'assurer une fermeture fiable.

DONNEES TECHNIQUES
Type FA7024CB - FTS23DLC
Degré de protection (IP) 54 series
Alimentation (V - 50/60 Hz) 230 AC
Alimentation moteur (V) 24 DC
Consommation en mode veille (W) 55
Consommation en mode veille avec module RGP1 (W) 0,5
Puissance (W) 140
Couple (Nm) 180 max.
Temps d’ouverture a 90° () 13 +30
Cycles/heure 65
Température de fonctionnement (°C) -20 + +55
Classe d'isolation I
Pression acoustique dB (A) <70
Poids (kg) 12

DIMENSIONS
(mm) — .l

230

IR

235
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DESCRIPTION DES PARTIES

Couvercle

Etrier pilier
Entretoise en caoutchouc
Carte électronique
Motoréducteur
Borne d'alimentation
Volet de déblocage
Transformateur
. Bras de transmission
10. Bras courbé
11. Etrier portail
12. Butées mécaniques

© XN s~

INSTALLATION STANDARD

Automatisme
Motoréducteur
Clignotant
Antenne

Dispositif de commande
Photocellules
Colonne pour photocellules
Butée d'arrét
Boitier de dérivation

©OXN W~




EXEMPLES D'APPLICATION

Application avec bras de transmission articulé (standard). Application avec bras droit de transmission droit et rail de guidage
(STYLO-BD).

INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION

CONTROLES PRELIMINAIRES

A\ Avant de procéder a l'installation, il faut :

e s'assurer que le point de fixation des étriers est bien solide ;

e s'assurer de I'absence de tout obstacle dans le périmetre de I'automatisme ;

e prévoir des tuyaux et des conduites pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la détérioration mécanique.

TYPE DE CABLES ET EPAISSEURS MINIMUM

Connexion longueur cable
<20m 20<30m

Alimentation produit 230 VAC (1P+N+PE) 3Gx1,5mm’ 3Gx 2,5 mm’
Motoréducteur 24 VDC 3x1,5mm’ 3x2,5mm’
Serrure de verrouillage électrique 2x0,5 mm’

Clignotant 2x0,5 mm’

Dispositifs de commande 2x05 mm’
Photocellules TX 2x0,5 mm’
Photocellules RX 4x05 mm’

A\ En cas d’alimentation en 230 V et d’une utilisation en extérieur, adopter des cables HO5RN-F conformes a la norme 60245 |[EC 57
(IEC) ; en intérieur, utiliser par contre des cables HO5VV-F conformes a la norme 60227 IEC 53 (IEC). Pour les alimentations jusqu’a
48V, il est possible d'utiliser des cables FROR 20-22 Il conformes a la norme EN 50267-2-1 (CEl).

Pour la connexion de I'antenne, utiliser un cable RG58 (jusqu’a 5 m).
Pour la connexion vis-a-vis et CRP, utiliser un cable UTP CAT5 (jusqu’a 1000 m).

Si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en fonction
de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEl EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau
doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués dans
ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces derniers.
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INSTALLATION

Les dessins suivants ne sont que des exemples étant donné que I'espace pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction
des encombrements. C'est donc I'installateur qui doit choisir la solution la plus indiquée.

lls se réferent au montage du motoréducteur et des bras a gauche et a I'ouverture vers l'intérieur.

Le montage du motoréducteur et des bras droits est symétrique. ]

Pour les ouvertures vers I'extérieur, voir le chapitre dédié : INSTALLATION ET CONNEXIONS POUR UNE OUVERTURE VERS L’EXTERIEUR.

POSE DES GAINES ANNELEES

Prévoir les boitiers de dérivation et les gaines annelées nécessaires pour les raccordements issus du boftier de dérivation.
Le nombre de gaines dépend du type d'installation et des accessoires prévus. Il faut prévoir au moins 2 gaines annelées dans la zone d'installation
de I'automatisme (sur le vantail s’ouvrant en premier).
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FIXATION DES ETRIERS
Identifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées sur le dessin et dans le tableau.

120
) Q = |
— — 100
. 173 |
— FA7024CB — FST23DLC
L L[
l ‘o | o‘ 4 Y l ‘o ! o‘ y \
| | T | | ==
12 0|
N N
c A | B < <
£ DA 5 S
8
- 200 min |
. %
322 . . 414 N

5

330 ‘ 390 .
»>| gl
Dimensions application (mm) Dimensions application (mm)
Ouverture vantail (°) A B C MAX. Ouverture vantail (°) A B C MAX.
90° 140 420 0+ 200 90° 140 490 0+300
90° 160180 380 200 90° 160+180 460 300
110° 200+220 400 0+50 110° 200+220 470 0+50
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Noter les points de fixation de I'étrier pilier et de I'étrier portail. Les cotes d'entraxe des trous des étriers sont indiquées au paragraphe dimensions
application.
Percer les points de fixation, introduire les chevilles ou utiliser des éléments adéquats pour la fixation des étriers.

Les dessins ne sont fournies qu'a titre indicatif et ¢’est I'installateur qui doit choisir 1a solution la plus appropriée selon le type et I'épaisseur du

vantail.
>
+ /
) %
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Avant d'installer I'automatisme, enlever le couvercle de la fagon suivante :

- débloquer le motoréducteur @.

- ouvrir le volet et dévisser la vis de fixation du couvercle au motoréducteur @.

- soulever le couvercle en le tirant I6gérement sur les cotés et extraire I'étrier pilier du motoréducteur ©.

20
+
4

A\

A
=

Fixer les étriers a I'aide de vis adéquates @.

Introduire I'entretoise en caoutchouc dans I'étrier de fixation au pilier @.
Prévoir les cables électriques pour les branchements en les faisant passer a travers les passe-cables et en les fixant a I'étrier de fixation au pilier ©.




FIXATION DE LAUTOMATISME
Introduire le motoréducteur dans I'étrier pilier et le fixer a |

aide des vis et des écrous @.

Introduire la cheville dans le trou de I'arbre du motoréducteur @.

Fixer le bras de transmission a I'arbre a I'aide de la rondelle pour arbre lent et de 1a vis ©.

sajeuIBLIo suonanAsul - 'd's NI @ - 810¢/90 - ¥-Lv0LOVH anueyy - 04 abed

aide du goujon, de la vis et de la rondelle @.

Fixer le bras courbé au bras de transmission a I'
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Débloquer le motoréducteur (voir DEBLOCAGE DU MOTOREDUCTEUR) et fixer le bras courbé a I'étrier de fixation au portail comme indiqué sur le
dessin ©.

©

%//

o1 ﬁ
UNI 6592

s ——— A

UNI 5739
M6x10

A\ ATTENTION ! La fixation des butées mécaniques est obligatoire en cas d'absence des butées d'arrét.

FIXATION DES BUTEES MECANIQUES

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir complétement le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras ©.
Fermer manuellement le vantail. Positionner 1a butée mécanique sous le boitier. Le signe sur le boitier doit
correspondre a la rainure présente sur la butée, comme illustré @.

Fixer la butée a I'aide de la vis ©.

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras @.

Ouvrir manuellement le vantail. Positionner la deuxieme butée mécanique en I'approchant par le c6té opposé
du bras. Le signe sur le boftier doit correspondre a la rainure présente sur la butée ©.

Fixer la butée a I'aide de la vis @.




DETERMINATION DES POINTS DE FIN DE COURSE @

Avec motoréducteur débloqué et vantail fermé, régler le goujon de la butée de fin de
course de fermeture en le tournant dans le sens horaire ou anti-horaire @.

Fixer le goujon a I'aide de I'écrou @.

Régler de la méme maniére la butée de fin de course d'ouverture en intervenant sur le
goujon de l'autre butée © @.

- Instructions originales
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

A\ Attention ! Avant d'intervenir sur I'armoire de commande, mettre hors tension et déconnecter les éventuelles batteries.

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

FUSIBLES 7165

LINE - Ligne 2A-F=230V

ACCESSORIES - Accessoires 2 A-F
DESCRIPTION DES PARTIES

1. Bornier pour dispositifs de signalisation 14. Boutons de programmation

2. Borniers pour motoréducteurs avec encodeur 15. Connecteur pour carte RIO-CONN

3. Bornier pour dispositifs de commande 16. Connecteur pour carte RSE

4. Bornier pour dispositifs de sécurité 17. Bornier pour module RGP1

5. Bornier de connexion CRP 18. Fusible accessoires

6.  Bornier pour clavier a code 19. Transformateur

7. Bornier pour dispositifs a transpondeur 20. Bornier d'alimentation

8.  Bornier pour antenne 21, Fusible de ligne

9.  Connecteur pour module CONNECT GW 22. Logement pour module CONNECT GW

10. Connecteur pour carte AF 23. Logement pour module RGP1

11. Connecteur pour carte R700/R800 24. Logement pour carte RLB

12. Connecteur pour carte Memory Roll
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ALIMENTATION
7] O
Sortie alimentation accessoires Entrée alimentation carte % © R %
24 VAC/DC - max. 25 W électronique 24 VAC/DC — |= O
= _ ] C®p

o———+— 3|1 9 g L=t (& [
—— 2= Jed - - — =
% —L g - ‘ - .

— | H o —°—Transformateur —

Fusible 3,15 A

—

B

—1

Connexion serrure de verrouillage électrique 12 VAC -
max. 15 W.

Connecter un fusible (non fourni) et sélectionner 2 au
moyen de la fonction F 10.

230 VAC - 50/60 Hz



DISPOSITIFS DE SIGNALISATION

o IR R I R
L]

HEEHEEE

HEHE

Sortie signalisation portail ouvert.

(Portée contact 24 VAC/DC - 3 W max.). Voir fonction F 10.

Sortie connexion clignotant ou lampe cycle.

(Portée contact : 24 VAC/DC - 25 W max.). Voir fonction F 18.

10 11 E 5| | MINTENCI | M2 N2 ENC2
A A T
DISPOSITIFS DE COMMANDE

ATTENTION ! Avant I'insertion d'une carte enfichable (ex. : AF, R800), il est OBLIGATOIRE DE METTRE HORS TENSION et de déconnecter les

éventuelles batteries.

Connecteur pour module CONNECT GW.
CONNECT GW ne fonctionne pas en cas de connexion du module

RGP1 ou de la carte RSE.

g@ﬂ

L

RIO-CONN Ny

Connecteur pour carte R700 (pour I'utilisation du transpondeur ou du

65, [R

1234587LS1011I2

15 16 17 18 19

1 23 7(10TS20CXCY

A B GN

o

lecteur de cartes) ou pour carte R800 (pour I'utilisation du clavier a
code).

Connecteur pour carte AF

A A AA

T

A

I—ﬂ Antenne avec cable RG58 pour la commande a distance.

Clavier a code.

N

/[

1
ﬁ Transpondeur ou lecteur de cartes.

Il

Fonction OUVERTURE-FERMETURE-INVERSION (pas-a-pas) depuis un dispositif

de commande (contact NO). Il est également possible d'activer la commande
OUVERTURE-ARRET-FERMETURE-ARRET (séquentielle) depuis la programmation des
fonctions. Voir fonction F 7.

Fonction OUVERTURE PARTIELLE ou PIETONNE depuis un dispositif de commande
(contact NO). Voir fonction F 8.

Bouton d'ARRET (contact NF). Permet I'arrét du portail avec désactivation de la
fermeture automatique. Pour reprendre le mouvement, appuyer sur le bouton de
commande ou sur un autre dispositif de commande. Voir fonction F 1.
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CONNEXION DE LAUTOMATISME

Automatisme installé a gauche (vue interne).
(Installation par défaut)

BLEU
NOIR

MARRON —1

EHE BEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

Automatisme installé a droite (vue interne).

BLEU
NOIR

MARRON

HEEEEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

CONNEXION DE LAUTOMATISME ET DU MOTOREDUCTEUR

Automatisme installé a gauche et motoréducteur
installé a droite (vue interne) avec systeme d'automa-
tisme retardé durant la fermeture.

(Installation par défaut)

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS

SRR

M1 N1 ENCT| | M2 N2 ENC2

=

Automatisme installé a droite et motoréducteur
installé a gauche (vue interne) avec systeme d'auto-
matisme retardé durant la fermeture.

BLEU —_—
NOIR
MARRON

FA7024 / FST23DLS FA7024CB / FST23DLC

A6 B

M1 N1 ENCT| | M2 N2 ENC2

T]]




DISPOSITIFS DE SECURITE

Photocellules
Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type photocellules.
Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C1 réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a ouverture totale du portail ;

- G2 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d’ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a fermeture totale du portail ;

- C3 arrét partiel. Arrét du portail en mouvement avec fermeture automatique (si la fonction de fermeture automatique a été activée) ;
- C4 attente obstacle. Arrét du portail en mouvement avec reprise du mouvement aprés élimination de I'obstacle.
En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase de programmation.

@@ 1 e v %@B 0B [ i o i ] |

T ——ii

Mge 5l

©00O®| DETAS DR

10 2 TX C NC X 2

Bords sensibles
Configurer le contact CX ou CY (NF), entrée pour dispositifs de sécurité type bords sensibles.
Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C7 pour la réouverture durant la fermeture. Durant la phase de fermeture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du
mouvement jusqu'a ouverture totale du portail ;

- C8 refermeture durant I'ouverture. Durant la phase d'ouverture du portail, I'ouverture du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a fermeture totale du portail.

En cas de non utilisation des contacts CX et CY, les désactiver durant la phase d'auto-apprentissage.

SIS e HEER e
A“E . T TA
Y ¢ YYy

\ Y YYVYYVY
o8 % DOy YO

C NO NC I] 24V12v 0V 4 L C NO NC C NO NC
DFWN DFWN avec carte DFI pour le controle des
connexions
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Connexion des dispositifs de sécurité (test sécurité)

La carte controle I'efficacité des dispositifs de sécurité (ex. : photocellules) a chaque commande d'ouverture ou de fermeture.
Toute éventuelle anomalie désactive les commandes, quelles qu'elles soient, et I'écran affiche E 4.

Pour ce type de connexion, activer la fonctio F 5.

2 3P 7|10 TS 2CXCY|[A BGND @ ﬂ 2 3P 7|[10TS2CXCY

[Ha(a{a @@@@@ [N [ o (CEECEEE

1l =

11 T ]
1 — t
| =

102 X CNC DELTA-S DIR X2

DISPOSITIFS SANS FIL

Insérer la carte RIOCN8WS sur le connecteur dédié sur la carte électronique.

Configurer la fonction a associer au dispositif sans fil (F 65, F 66, F 67 et F 68).

Configurer les accessoires sans fil (voir le manuel de I'accessoire a configurer).

Si les dispositifs ne sont pas configurés avec la carte RIOCN8WS, I'écran affiche I'erreur E 18.

A En cas de brouillages de radiofréquence au niveau de I'installation, le systeme sans fil désactive le fonctionnement normal de
I'automatisme et I'écran affiche I'erreur E 17.
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CONNEXION AVEC CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
Connexion série RS485 avec carte RSE a I'installation domotique via CRP (Came Remote Protocol).
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PROGRAMMATION
DESCRIPTION DES COMMANDES DE PROGRAMMATION

£

sEciillice
IEEE

@
HEI . Em ‘C_G%‘IEAGC BOARD

ESC < > ENTER [on

La touche ESC permet de/d' La touche ENTER permet de/d" :
- sortir des menus - entrer dans les menus
- annuler les modifications - confirmer et mémoriser la valeur configurée.

B
B

Aff|cheur
ACCESSORIE!
S1 GND o
I
ED

III
o

\
.:.:.:.:

- ARRET durant la marche. Les touches < > permettent de/d" :

- Se déplacer d'une option de menu a l'autre
- augmenter ou diminuer une valeur
- OUVERTURE / FERMETURE.

Pour entrer dans le menu, maintenir la touche ENTER Pour sortir du menu, attendre 10 secondes ou appuyer sur ESC.
enfoncée pendant au moins une seconde.

ESC < > > ENTER

MENU FONCTIONS
A\ Pour effectuer la programmation des fonctions, I'automatisme doit étre a I'arrét.

Entrée NF — Arrét du portail avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ; pour
reprendre le mouvement, utiliser le dispositif de commande. Le dispositif de sécurité doit étre
connecté sur 1-2 ; s'il n'est pas utilisé, sélectionner OFF.
OFF (par défaut) / ON
Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 =
refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 =
réouverture durant la fermeture pour bords sensibles (avec contact sec), C8 = refermeture durant
F2  Entrée [2-CX] I'ouverture pour bords sensibles (avec contact sec).
La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction F 19 (Temps de
fermeture automatique).
OFF (par défaut) / C1/C2/C3/C4/C7/(C8
Entrée NF — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C2 =
refermeture durant I'ouverture pour photocellules, C3 = arrét partiel, C4 = attente obstacle, C7 =
réouverture durant la fermeture pour bords sensibles (avec contact sec), C8 = refermeture durant
F3  Entrée [2-CY] I'ouverture pour bords sensibles (avec contact sec).
La fonction C3 (arrét partiel) n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction F 19 (Temps de
fermeture automatique).
OFF (par défaut)/ C1/C2/C3/C4/C7/C8
La carte contrble le bon fonctionnement des photocellules avant chague commande d'ouverture
ou de fermeture.
Pour les dispositifs sans fil, le test sécurité est toujours active.

OFF (par défaut) /1= CX/ 2=CY/4 = CX+CY

F1  Arréttotal [1-2]

F5 Test sécurité
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F6

F7

F8

F9

F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

F21

Action maintenue

Commande [2-7]

Commande [2-3P]

Détection obstacle avec
moteur éteint

Sortie signalisation
portail ouvert ou
validation serrure
électrique

Encodeur

Départ ralenti

Poussée en fermeture

Type de capteur

Coup de bélier

Lampe supplémentaire

Temps de fermeture
automatique

Temps fermeture
automatique apres
ouverture partielle ou
piétonne

Temps préclignotement

Le portail s'ouvre et se ferme en maintenant enfoncé un bouton. Bouton d'ouverture sur le contact
2-3P et bouton de fermeture sur le contact 2-7. Tous les autres dispositifs de commande, méme
radio, sont désactivés.

OFF (par défaut) / ON

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-7, cette fonction permet I'exécution de la
commande pas-a-pas (ouverture-fermeture-inversion) ou séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-
arrét).

0 = Pas-a-pas (par défaut) / 1 = Séquentielle / 2 = Ouverture / 3 = Fermeture

Depuis le dispositif de commande connecté sur 2-3P, cette fonction permet I'exécution de
I'ouverture piétonne (ouverture complete du vantail de M2) ou ouverture partielle (ouverture
partielle du vantail de M2 : le degré d’ouverture dépend du pourcentage de réglage de la course
configuré avec F36).

0 = Ouverture piétonne (par défaut) / 1 = Ouverture partielle / 2 = Ouverture

Quand le portail est fermé, ouvert ou apres un arrét total, le moteur reste arrété si les dispositifs
de sécurité (photocellules ou bords sensibles) détectent un obstacle.

OFF (par défaut) / ON

Signale I'état du portail. Le dispositif de signalisation est connecté sur 10-5, ou bien il valide la
serrure électrique connectée a la sortie 17 V du transformateur, et sur la borne 5.

0 = allumée quand le portail est ouvert et en mouvement (par défaut) / 1 = en phase d’ouverture,
clignote toutes les demi-secondes, en phase de fermeture, clignote toutes les secondes, allumée
en permanence avec portail ouvert et éteinte avec portail fermé / 2 = serrure €lectrique validée
Gestion des ralentissements, de la détection des obstacles et de la sensibilité.

Avec fonction désactivée, régler le temps de fonctionnement au moyen de la fonction F22 ; les
motoréducteurs effectuent ainsi les manceuvres au ralenti.

OFF / ON (par défaut)

Le portail démarre lentement pendant quelques secondes a chaque commande d'ouverture ou de
fermeture.

OFF (par défaut) / ON

A la butée de fin de course en phase de fermeture, les motoréducteurs effectuent une petite
poussée jusqu'a la butée des vantaux.

OFF (par défaut) / 1 = poussée minimum / 2 = poussée moyenne / 3 = poussée maximum
Configuration du type d'accessoire pour la commande de I'automatisme.

0 = commande avec capteur transpondeur ou lecteur de cartes magnetiques / 1 = commande
avec clavier a code (par défaut)

Avant chaque manceuvre d'ouverture et de fermeture les vantaux poussent contre la butée pour
faciliter le déblocage de la serrure de verrouillage électrique. Le temps de poussée est configuré
par F26.

OFF (par défaut) / ON

Sortie connexion lampe supplémentaire sur 10-E.

Clignotant ; clignote durant les phases d'ouverture et de fermeture du portail.

Lampe cycle : cette lampe extérieure, prévue pour augmenter I'éclairage dans la zone de
manceuvre, reste allumée du début de I'ouverture a la fermeture compléte, y compris pendant le
temps d'attente avant la fermeture automatique.

0 = Clignotant (par défaut) / 1 = Cycle

['attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de course a été atteint en
phase d'ouverture pendant un délai réglable entre 1 et 180 secondes. L'intervention des dispositifs
de sécurité en cas de détection d'un obstacle, aprés un arrét total ou a défaut de tension désactive
la fermeture automatique.

OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes

["attente avant la fermeture automatique démarre lorsque le point de fin de course a été atteint en
phase d'ouverture pendant un délai réglable entre 1 et 180 secondes.

L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres un arrét total ou
a défaut de tension désactive la fermeture automatique.

OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 180 = 180 secondes

Réglage du temps de préclignotement du clignotant connecté sur 10-E avant chaque manceuvre.
Le temps de préclignotement peut étre réglé entre 1 et 10 secondes.

OFF (par défaut) / 1 = 1 seconde /... / 10 = 10 secondes



F22

F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

F41

F42

Temps fonctionnement

Temps retard en
ouverture

Temps retard en
fermeture

Temps coup de bélier
Temps serrure

Vitesse de la course
Vitesse ralentissement

Vitesse réglage

Sensibilité course

Sensibilité
ralentissement

Régla?e ouverture
partielle

Point de ralentissement
mouverture du moteur

Point de ralentissement
ﬁnn1fermeture du moteur

Point de rapprochement
ﬁnn1ouverture du moteur

Point de rapprochement
ﬁnn1fermeture du moteur

Point de ralentissement
en ouverture du moteur

Point de ralentissement
%Inzfermeture du moteur

Temps de fonctionnement des moteurs, en phase d'ouverture et de fermeture. Réglable de 5
secondes a 180 secondes.
5 =5 secondes /.../ 120 = 120 secondes (par défaut) /.../ 180 = 180 secondes

Aprés une commande d'ouverture, le motoréducteur M1 part en retard. Le temps de retard peut
étre réglé entre 1 seconde et 10 secondes.

0 = Désactivée /.../ 2 = 2 secondes (par défaut) /.../ 10 = 10 secondes

Aprées une commande de fermeture ou apres la fermeture automatique, le motoréducteur M2 part
en retard. Le temps de retard peut étre réglé entre 1 seconde et 5 secondes.

0 = Désactivée /.../ 5 = 5 secondes (par défaut) /.../ 25 = 25 secondes

Aprés une commande d'ouverture et de fermeture, le motoréducteur effectue une poussée jusqu’a
la butée pendant un temps réglable entre 1 et 2 secondes.

1 =1 seconde (par défaut) / 2 = 2 secondes

Aprés une commande d’ouverture et de fermeture, la serrure électrique se déverrouille pendant un
temps réglable entre 1 et 4 secondes.

1 =1 seconde (par défaut) /.../ 4 = 4 secondes

Configuration de la vitesse d'ouverture et de fermeture du portail, calculée en pourcentage.

60 = 60% de la vitesse maximale /.../ 100 = 100% de la vitesse maximale (par défaut)

Pour les motoréducteurs de la série FA7024CB, la vitesse minimum est 50.

Configuration de la vitesse de ralentissement a I'ouverture et a la fermeture du portail, calculée
en pourcentage.

10 = 10% de la vitesse maximale /.../ 50 = 50% de la vitesse maximale (par défaut) /.../ 60 =
60% de la vitesse maximale
Pour les motoréducteurs de la série FA7024CB, la vitesse minimum est 30.

Configuration de la vitesse des motoréducteurs durant la phase de réglage, calculée en pourcentage.
20 = 20% de la vitesse maximale /... / 50 = 50% de la vitesse maximale (par défaut) /.../ 60 =
60% de la vitesse maximale

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

10 = Sensibilite maximale /.../ 100 = Sensibilité minimale (par défaut)

Réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant le ralentissement.

10 = Sensibilité maximale /.../ 100 = Sensibilité minimale (par défaut)
Réglage, en pourcentage sur la course totale, de I'ouverture de la porte.

10 = 10% de la course /.../ 40 = 40% de la course (par défaut) /... / 80 = 80% de la course
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial en phase d'ouverture
du motoréducteur M1.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la course
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial en phase de

fermeture du motoréducteur M1.
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodedr.

1=1%delacourse/.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la course
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement en phase

d'ouverture du motoréducteur M1.
Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.

1=1%delacourse/.../ 10 = 10% de la course (par défaut)
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement en phase de

fermeture du motoréducteur M1.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 10 = 10% de la course (par défaut)

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial en phase d'ouverture
du motoréducteur M2.

Cette fonction n’apparait qu’en cas d'activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la course
Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de ralentissement initial en phase de
fermeture du motoréducteur M2.

Cette fonction n’apparait qu’en cas d’activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 25 = 25% de la course (par défaut) /.../ 60 = 60% de la course
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F43

F44

F46

F49

F50

F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1

U2

U3

Point de rapprochement
ﬁnnzouverture du moteur

Point de rapprochement
Rnnzfermeture du moteur

Nombre moteurs
Gestion connexion série

Sauvegarde des
données

Lecture données

Numeéro périphérique

Vitesse COM

Entrée sans fil
RIO-EDGE [T1]

Entrée sans fil
RIO-EDGE [T2]

Entrée sans fil
RIO-CELL [T1]

Entrée sans fil
RIO-CELL [T2]

Insertion utilisateur

Elimination utilisateur

Elimination utilisateurs

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement en phase
d'ouverture du motoréducteur M2.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 10 = 10% de la course (par défaut)

Réglage, en pourcentage sur la course totale, du point initial de rapprochement en phase de
fermeture du motoréducteur M2.

Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
1=1%delacourse/.../ 10 = 10% de la course (par défaut)

Pour la configuration du nombre de moteurs connectés a I'armoire de commande.

OFF = M1 et M2 (par défaut) / ON = M2

Pour activer le fonctionnement CRP (Came Remote Protocol).

OFF / 3 = CRP (par défaut)

Sauvegarde dans la mémoire des utilisateurs et des configurations mémorisées.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.

OFF (par défaut) / ON

Téléchargement des données sauvegardées dans la mémoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une mémoire.

OFF (par défaut) / ON

Pour la configuration du numéro du périphérique entre 1 et 255 pour chaque carte électronique en
cas d'installation a plusieurs automatismes.

1----> 255

Pour la configuration de la vitesse de communication utilisée dans le systeme de connexion CRP
(Came Remote Protocol).

0= 1200 Bauds / 1 = 2400 Bauds / 2 = 4800 Bauds / 3 = 9600 Bauds / 4 = 14400 Bauds / 5
= 19200 Bauds / 6 = 38400 Bauds (par défaut) / 7 = 57600 Bauds / 8 = 115200 Bauds
Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi celles prévues :
PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8 = refermeture durant I'ouverture.
Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

OFF (par défaut) / PO/ P7 / P8

Dispositif de sécurité sans fil (RIO-EDGE) associé a une fonction a choisir parmi celles prévues :
PO = ARRET TOTAL, P7 = réouverture durant la fermeture, P8 = refermeture durant I'ouverture.
Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

OFF (par défaut)/ PO/ P7 / P8

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture durant la
fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 = arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec |'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

OFF (par défaut) / P1/P2/P3 /P4

RIO-CELL est associé a une fonction a choisir parmi celles prévues : P1 = réouverture durant la
fermeture ; P2 = refermeture durant I'ouverture ; P3 = arrét partiel ; P4 = attente obstacle.

Pour la programmation, voir les instructions fournies avec I'accessoire.

Cette fonction n'apparait que si la carte électronique est dotée d'une RIO-CONN.

OFF (par défaut) / P1/P2/P3 /P4

Insertion utilisateurs (max. 250 utilisateurs) et attribution a chacun d'eux d'une fonction a choisir
parmi les fonctions prévues. L'insertion doit étre effectuée au moyen d'un émetteur ou d'un autre
dispositif de commande (voir paragraphe INSERTION UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE).
1 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle (ouverture-arrét-
fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture uniquement / 4 = Commande partielle

Elimination d'un seul utilisateur (voir paragraphe ELIMINATION D'UN SEUL UTILISATEUR).

OFF / ON = Validation de I'élimination d'un seul utilisateur.

Elimination de tous les utilisateurs.

OFF / ON = Elimination de tous les utilisateurs



Sélectionner le type de codage radio de I'émetteur que I'on souhaite mémoriser sur la carte
electronique.
A\ Ala sélection d’un codage radio, tous les émetteurs mémorisés sont automatiquement effaces.
Le codage TWIN permet la mémorisation de plusieurs utilisateurs avec le méme code (Key
block).

= toutes (par défaut) / 2 = Rolling Code / 3 = TWIN
Pour configurer le type de motoréducteur prévu sur I'installation.
1 = SWN20 - SWN25 (par défaut) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
Test pour contrbler le bon sens de rotation des motoréducteurs (voir paragraphe TEST MOTEURS).
OFF / ON
Auto-apprentissage de la course du portail (voir paragraphe AUTO-APPRENTISSAGE DE LA
A3 Auto-apprentissage de COURSE).

U4  Décodage code

A1 Type moteur

A2  Test moteurs

la course Cette fonction n'apparait qu'en cas d'activation de la fonction Encodeur.
OFF/ ON
. \ Attention ! Les configurations par défaut sont remises a zéro.
A4  RaZ parameétres OFF / ON

Permet de visualiser le nombre de manceuvres effectuées ou de les éliminer ( 001 = 100
manceuvres ; 010 = 1 000 manceuvres ; 100 = 10 000 manceuvres ; 999 = 99 900 manceuvres
; CSI = intervention d'entretien).

H1  Version Visualise la version du firmware.

A5 Comptage des
manceuvres

MISE EN FONCTION

Au terme des branchements électriques, confier la mise en service de la barriere a du personnel qualifié.

Avant toute opération, s'assurer que la zone de manceuvre ne présente aucun obstacle.

Mettre sous tension et configurer I'installation. Important ! Commencer la programmation par les fonctions suivantes :
- TYPE DE MOTEUR (A 1) ;

- NOMBRE DE MOTEURS (F 46) ;

- AUTO-APPRENTISSAGE DE LA COURSE (A 3).

TEST MOTEURS

© Sélectionner A 2. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

@ Sélectionner ON et appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de test moteurs.

© L 'écran affichera le message [---] en attente de la commande.

O Maintenir enfoncée la touche signalée par la fléche > et s'assurer que le vantail du deuxiéme motoréducteur (M2) effectue bien
une manceuvre d'ouverture.

© En faire de méme avec la touche signalée par la fléche < pour contrbler le vantail du premier motoréducteur (M1).

Si le vantail effectue une manceuvre de fermeture, inverser les phases du moteur.

(3]

2)
Allel a1 alP :
“ @@@! @@@E oo ®
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AUTO-APPRENTISSAGE DE LA COURSE

Avant de régler la course, amener le portail & mi-course, s'assurer que la zone d'actionnement ne présente aucun obstacle et
s'assurer de la présence d'une butée d'arrét mécanique aussi bien a I'ouverture qu'a la fermeture.

A\ Les butées d'arrét mécanique sont obligatoires.

Important ! Durant I'auto-apprentissage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés.

@ Sélectionner A 3 et appuyer sur ENTER pour confirmer.

@ Sélectionner ON et appuyer sur ENTER pour confirmer |'opération de réglage automatique de la course.

© Le vantail du premier motoréducteur effectuera une manceuvre de fermeture jusqu'a la butée d'arrét...

O ...l vantail du deuxiéme motoréducteur effectuera ensuite la méme manceuvre...

...le vantail du deuxieme motoréducteur effectuera ensuite une manceuvre d'ouverture jusqu'a la butée d'arrét...
... le vantail du premier motoréducteur effectuera la méme manceuvre.
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ESC < > ENTER “

%,

GESTION DES UTILISATEURS

Les numéros clignotants qui apparaissent durant les opérations d'insertion et d'élimination des utilisateurs sont disponibles et
utilisables pour un éventuel utilisateur a insérer (max. 250 utilisateurs).

Avant I'enregistrement des utilisateurs, s'assurer que la carte radiofréquence (AF) est bien enfichée dans le connecteur (voir
paragraphe DISPOSITIFS DE COMMANDE).



ACTIVATION D’UN UTILISATEUR AVEC COMMANDE ASSOCIEE
© Sélectionner U1. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

@ Sélectionner une commande a associer & |'utilisateur. Les commandes sont :
- pas-a-pas (ouverture-fermeture) = 1 ;

- séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét) = 2 ;

- ouverture = 3 ;

- ouverture partielle/piétonniere = 4.

Appuyer sur ENTER pour confirmer...

© ... un numéro de 1 & 250 clignotera pendant quelques secondes. Envoyer le code depuis I'émetteur ou un autre dispositif de
commande (capteur, lecteur cartes ou clavier a code).

Pour ajouter une autre commande avec le méme émetteur, répéter la procédure en I'associant a une autre touche.

1] 12) 3]

a1y e k8=
U / ] e
b B U N RS o D |

ESC < > ENTER ESC < >  ENTER ESC < >  ENTER

Enregistrer les utilisateurs dans la liste UTILISATEURS ENREGISTRES.

LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES
Télécharger sur le portail docs.came.com le formulaire LISTE UTILISATEURS ENREGISTRES. Saisir L20180423.

ELIMINATION D’UN SEUL UTILISATEUR
© Sélectionner U2. Appuyer sur ENTER pour confirmer.
@ Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer la procédure d’élimination.
Choisir le numéro de I'utilisateur a éliminer a I'aide des touches signalées par les fleches.
© Appuyer sur ENTER pour confirmer.

O ... I'écran affichera CLr pour confirmer I'élimination.

(3]

gl Loy g

ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER ESC < > ENTER
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SAUVEGARDE ET TELECHARGEMENT DE DONNEES AVEC LA MEMORY ROLL

Pour mémoriser les données relatives aux utilisateurs et & la configuration de I'installation avec la Memory roll, de maniere a ce
qu'elles soient réutilisables sur une autre carte électronique, voire une autre installation.

Attention ! Mettre hors tension avant d’exécuter les opérations d’installation et d’extraction de la Memory roll.

@ Insérer la Memory roll sur le connecteur de la carte électronique.

@ Sélectionner F50. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

© Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération des données.

O Extraire la Memory roll et I'insérer sur le connecteur d’'une autre carte électronique.

© Sélectionner F51. Appuyer sur ENTER pour confirmer.

® Sélectionner ON. Appuyer sur ENTER pour confirmer I'opération de téléchargement des données.

R

ESC < > ENTER| ESC < > ENTER|

om0

M

0 ® O0C

ESC < > ENTER| ESC < > ENTER|

) o & s

ZONES ET POINTS DE RALENTISSEMENT ET DE RAPPROCHEMENT

RRUCIEN0

M1 M2

o s

A = Zone de mouvement a vitesse normale. L™ = Point initial de rapprochement en fermeture de M2.

B* = Zone de mouvement au ralenti. M**=" Point initial de rapprochement en ouverture de M1.

C = Zone d'intervention de I'encodeur avec inversion du mouve- ~ N**= Point initial de rapprochement en ouverture de M2.

ment. 0 = Butées d'arrét.

D = Zone d'intervention de I'encodeur avec arrét du mouvement.

E = Pointinitial de ralentissement en ouverture de M1. * Minimum 600 mm par rapport a la butée d’arrét.

F = Point initial de ralentissement en fermeture de M1. **Configurer le pourcentage de rapprochement par le biais de la fonc-
G = Pointinitial de ralentissement en ouverture de M2. tion F 39 - F 40 pour le premier moteur (M1) et de la fonction F43 - F44
H = Pointinitial de ralentissement en fermeture de M2. pour le deuxieme moteur (M2) de maniere a obtenir une distance infé-

e
*

= Point initial de rapprochement en fermeture de M1. rieure de 50 mm par rapport au point de butée d'arrét.



OPERATIONS FINALES

Au terme des branchements et de la mise en fonction, mettre le couvercle sur le motoréducteur @.
Fixer le couvercle sur le motoréducteur et fermer le volet @.
Bloquer le motoréducteur a I'aide de la clé et appliquer le capuchon de protection ©.

MESSAGES D'ERREUR
Les messages d'erreur apparaissent a I'écran.

E1 |Leréglage de la course a été interrompu par I'activation du bouton d'ARRET

E2 |Auto-apprentissage de la course incomplet

E 3 |Encodeur cassé

E 4 |Erreur test services

E7 |Temps de fonctionnement insuffisant

E9 |Obstacle a la fermeture

E 10 |Obstacle a I'ouverture

E 11 |Nombre maximum d'obstacles détectés

E 14 |Erreur de communication série

E 15 |Emetteur incompatible

E 17 |Erreur du systeme sans fil

E 18 |Le systeme sans fil n’a pas été configuré
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INSTALLATION ET CONNEXION POUR L'OUVERTURE VERS L'EXTERIEUR

Les opérations décrites ci-aprés sont les seules qui varient par rapport a l'installation standard.
Fixation des étriers

|dentifier le point de fixation de I'étrier portail et établir celui de I'étrier pilier en respectant les dimensions indiquées sur le dessin et
dans le tableau.

120
L 60 o
< > ‘ e
o %_) [ o © |
< 100
L 173 |
__ FA7024CB . FST23DLC .

| < EHIIRAIE | ¥ [

120 <
120 <

322 414

A4

)

()

330 390
>| >|
Dimensions application (mm) Dimensions application (mm)
Ouverture vantail (°) A B C MAX. Ouverture vantail (°) A B C MAX.
90° 150 420 60 90° - 110° 150 490 0-60
110° 150 380 60
G RN J




Fixation des butées mécaniques

Débloquer le motoréducteur.

En phase d'ouverture.

Ouvrir complétement le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre
dubras @.

Fermer manuellement le vantail. Positionner la butée mécanique sous le boitier. Le signe
sur le boitier doit correspondre a la rainure présente sur la butée, comme illustré @.

Fixer la butée a I'aide de la vis ©.

Adg

En phase de fermeture.

Fermer le vantail. Tracer une ligne au crayon sur la caisse au niveau du centre du bras @.
Ouvrir manuellement le vantail. Positionner la deuxieme butée mécanique en I'approchant
par le coté opposé du bras.

Le signe sur le boftier doit correspondre a la rainure présente sur la butée ©.

Fixer la butée a I'aide de la vis ©.

Détermination des points de fin de course
Consulter le chapitre concernant I'ouverture vers l'intérieur.
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Connexion de l'automatisme

BLEU
NOIR
MARRON

SEE

SEE

M1 N1

ENC1| | M2 N2 ENC2

BLEU
NOR
MARRON

BEE

HEE

M1 N1

ENC1| | M2 N2 ENC2

HEE

HHE

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

Connexion de I'automatisme et du motoréducteur

I

J_

BLEU
NOIR
MARRON

SEE

b
HEH

M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

AJTT

Automatisme installé a gauche (vue interne).

Automatisme installé a droite (vue interne).

Automatisme installé a gauche et motoréducteur
installé a droite (vue interne) avec systeme d'automa-
tisme retardé durant la fermeture.

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS
[} ]

His> . el

Automatisme installé & droite et motoréducteur instal-
|6 a gauche (vue interne) avec systeme d'automatisme
retardé durant la fermeture.

FA7024 / FST23DLS FA7024CB / FST23DLC




CE QU’IL FAUT FAIRE

PROBLEMES CAUSES POSSIBLES REMEDES POSSIBLES
Le portail ne s'ouvre pas etne | e Défaut d'alimentation e Controler I'alimentation secteur
se ferme pas o | e motoréducteur est débloqué  Bloquer le motoréducteur
o |'émetteur émet un signal faible ou inexistant e Remplacer les piles
e | es boutons ou les interrupteurs sont bloqués e Controler le bon état des dispositifs
Le portail s'ouvre mais ne se e | es photocellules sont activées e S'assurer de I'absence de tout obstacle dans le
ferme pas rayon d'action des photocellules

A\ 'l est impossible de résoudre le probléme en suivant les indications fournies dans le tableau ou en cas d’anomalies, mauvais fonctionnements,
bruit, vibrations suspectes ou comportements imprévus de linstallation, s’adresser au personnel qualifié.

MISE AU REBUT ET ELIMINATION

= CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systeme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la norme UNI EN
ISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement.

Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considére comme I'un des fondements
du développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de bréves indications en
matiere d'élimination :

& ELIMINATION DE L'EMBALLAGE

Les composants de 'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre éliminés sans
aucune difficulté, en procédant tout simplement & la collecte différenciée pour le recyclage.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’installation.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

& ELIMINATION DU PRODUIT

Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (@luminium, plastique, fer, cables électriques)
sont assimilables aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte et de I'élimination différenciées aupres
des centres autorisés.

D’autres composants (cartes électroniques, piles des émetteurs, etc.) peuvent par contre contenir des substances polluantes.

Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.

Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu d’élimination.

NE PAS JETER DANS LA NATURE !

- Instructions originales

Page 30 - Manuel FA01047-FR - 06/2018 - © CAME S.p.A.



 DEN

/ ERKLARUNG FU

5
<
=
5
Q
L

llegato /

cl

\NE DI INC

ORPORAZIONE :

S
<L
[
O
LLI
2]
O
X
@

a

JION
/ DEKLARACJA WBUDOWANIA z

ON D'll

DE(

SLARAT]

atac:

Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

&
/ Wytwérea / Fabrikant = =
Came S.p.a. II
indirizzo / address / adresse / adresse / direccidn / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy

DICHIARA CHE L'AUTOMAZIONE PER CANGCELLI A BATTENTE / DECLARES THAT THE DRIVE FOR SWING GATE /
ERKLART DASS DIE AUTOMATISIERUNG FUR FLUGELTORE / DECLARE QUE LE AUTOMATISATION POUR PORTAILS A
BATTANTS / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACION PARA PUERTAS BATIENTES / DECLARA QUE AS
AUTOMATIZAGOES PARA PORTOES A BATENTE / OSWIADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM SKRZYDLOWYCH /
VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR DRAAIHEKKEN

FA7024CB
FST23DLC

E' CONFORME ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / IT COMPLIES WITH THE PROVISIONS OF THE FOLLOWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTUNIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES AUX DISPOSITIONS
DES DIREGTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUJACYCH DYREKTYW
EUROPEJSKICH / VOLDOEN AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIJNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
E#[E)II_EI_ Elélc::_ll'ﬁl?MA(éN CA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYGZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

Riferimento norme armcnizzate ed altre norme tecniche / Refer to EN 61000-6-2:2005
European regulations and other technical regulations / Harmonisierte EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Eezugs_normen und andere technische Vqrgabgrhle ftéfére_nce aux normes EN B2233:2008

armonisées et aux autres normes techniques erencia normas EN 60335.1:2012+A11:2014

armonizadas vy otras normas técnicas / Referéncia de normas harmoniza-

das e outras normas técnicas / Odnosne normy ujednolicone | inne normy EN 80335-2-103:2015
techniczne / Geharmoniseerde en andere technische normen waarnaar is

verwezen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATI: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLIQUEES:
/ CUMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICAROS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE WYRUNKI: / VOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINIMUM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;

1.7.1;1.7.2;1.7.4

PERSONA AUTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PERTINENTE / FERSON AUTHORISED TO COMPILE THE RELEVANT TECHNIGAL OOCUNMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE RELEVANTEN TECHMISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNIQUE SPECIFIQUE D'AUTORISATION

A CONSTRUIRE DE / PEASONA FAGULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACION TECNIGA PERTINENTE / PESSOA AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTAGAO TEGNICA
PERTINENTE / CS0BA UPOWAZNIONA DO ZREDAGOWANIA DOKUMENTAG.I TECHNIGZNE. / DEGENE DIE GEMACHTIGD IS DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.,

CAME S.p.a.

La ducuﬂu‘ﬂaz?ona tecnica partinente & stata compilata in conformita all'allagato VIIB. / The pertinent technical documentation has been drawn up in compliance with attached
document VIIB. / Die relevante technische Dakumentation wurde entsprechend der Anlage VIIE ausgestellt. / La documentation technique spécifique a été remplis conformément &
I'annaxe |18 / La documentacidn técnica pertinente ha sido rellenada en cumplimiento con &l anexo VIIB. / A documentago técrica pertinents foi preenchida de acordo com o anexo
VIIB, / Odnosna dokumentacia techniczna zostala zredagowana zgodnie z zalacznitdem VIIB, / De technischa documentatie terzake is opgesteld in overeenstemming met de bilage VIIB.

CAME S,p.a. si impegna a frasmelters, in risposta a una richiesta adeguatamenta motivata delle autorith nazionali, informazioni pertinenti sulle quasi macchine, e/ Came S.p.A., following
a duly mativated request from the nationzl autherities, undertakes to provide information related te the quasi machines, and / Die Firma Came S.p.A. verpfiichtet sich auf eine angemassen
motivierte Anfraga der staatlichen Behdrden Informationen Uber die unvolistindigen Maschinen, zu Gbermitteln, und / Came S.p.A. s'engage & transmelire, en réponse & une demande
bien fondés de la part des auterités nationales, les renseignements relalifs aux quasi machines / Came S.p.A. se compromele a transmitir, como respussta a una solicitud adecuadamente
fundada por parle de las autoridades nacionales, informacionas relacionadas con las cuasimédquinas / Game S.p.A. compromete-se em fransmitir, em respesta a uma solicitagio motivada
apropriadamente pelas autoridades nacicnas, informagbes pertinentes &s partes que componham mdquinas / Came S.p.A. zobowiazuje sie do udzelenia informadii detyczacych maszyn
nieukonczonych na odpowlednio umatywowana prosbe, ziczona przez kompetentne organy panstwowa / Came S.p.A, verbindt zich ertoe om op met redenen omideed verzoek van de
nationals auloriteiten da relevante informatie voor de niet vollooide machine te verstrekken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la massa in senvizio finch la macchina finale in cui deve essere incorporata non & stata dichiarata conforme, se del caso alla 2006/42/CE. / commissioning of the above mentioned until such
moment when the final machine inta which they must be incorporated, has been declared compliant, if pertinent, to 2006/42/CE / dis Inbelrisbnahme bevor die ,Endmaschine” In die cie
unvolstandige Maschine eingebaut vird, als konform eridart wurds, gegebenenfalls gemaB der Richilinie 2006/42/EU. / la mise en service tant que la machine finale dans laquelle elle doit
dtre incorporée n'a pas &té déclarde conforms, la cas échéant, a la norme 2006/42/CE. / la puesta en sencio hasta que la maquina final en la que serd incorporada no haya sido declarada
da conformidad de acuerdo a la 2008/42/CE / a colocagdio em funcionamento, alé que a mdquina final, onde devem ser Incorporadas, nlo for declarada em conformidade, sa de acordo
comn a 2006/42/CE. / Uruchomlenia urzadzenia do czasu, kiedy maszyna, do kidrej ma byc wbudowany, nie zostanis cceniona jako zgodna 2 wymogami dyrektywy 2008/42/WE, jesli taka
procedura byla konisczna. / deze in werking te stellen zolang de eindmachine waarin de niet vollooide maching moat worden ingebouwd in overeenslemming is verklaard, indien loapasselijk
meat de richiljn 2006/42/EG.

Dosson di Gasier (TV) Legale Rappresentante / Legal Representative /Gesetzlicher

29 Marzo / March / Marz / Mars / Marzo Vertreter / Representant Legal / Representante Legal /
/ Margo / Marzec / Maart 2018 Representante Legal / Prawny Przedstawiciel / Juridische
Vertegenwoordiger

Paclo W .

Fascicolo tecnico a supporto / Supporting technical dossier / Unterstiitzung t ische Dossler / soutenir dossier technique / apoyo expediente
técnico / apolar dossier técnico / wspieranie dokurnentacji technicznej / andefsteunende technische dossier: 001FA7024CB

Came S.p.a.

Via Martiri della Liberta, 15 - 31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy - Tel. (+39) 0422 4940 - Fax (+39) 0422 4941
info@came.it - www.came.com

Cap. Soc. 1.610.000,00 € - C.F.e P.l. 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275359 - Reg Imp. TV 03481280265



Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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Crp. 3 — PyxosogcTso FA01047-RU — 08/2018 — © CAME S.p.A. — OpurvHasibHbie MHCTPYKLA

BHUMAHWE! BaxkHble UHCTPYKLMM 110 TEXHUKE 0E30MACHOCTY.
Crporo cneayvite BCEM UHCTPYKLUSIM 110 630MACHOCTH, MOCKO/IbKY HENPAaBUIIbHbIN MOHTaX MOXET MPUBECTY K CEPbE3HBIM YBEYBSIM.

Tpexze Yem npoAoIKUTS, BHUMATESIbHO MPOYUTANTE 06LLMe NMPEAYNPEXEHNS A1 0/Ib30BATENS.

Mpexae Yem NpOOMKUTL, BHUMATENBHO MPOYMTaiTe 06LLME NPEAYNPEXIEHUS AN NONb30BATENS. ® 3T0 U3NENNe A0KHO MCTONb30BATHCS UCKMKOUNTENBHO N0
HagHaueHnio. JTioboe pyroe UCMonb3oBaH1e CReayeT CHTaTh OracHbiM. ® [POM3BOAMTENb HE HECET OTBETCTBEHHOCTM 3a YLLEPO B Pe3ynbTare HempaBiibHOrO, OLLIi-
60YHOrO UM HEBPEXKHOTO 1CMONb30BaHNS U3aenus. © OnuCcaHHOEe B 3TOM PYKOBOACTBE M3MENNE OTHOCUTCS K KAaTeropun «4aCTUYHO 3aBEPLUEHHON MaLLMHbI WM
MexaHuama» cornacHo [npextiee 2006/42/CE. e o «4aCTMYHO 3aBEPLLIEHHON MALLIHOM UMK MEXaHU3MOM> MOHMAETCS COBOKYMHOCTb KOMMMEKTYHOLLIX, COCTaBNS-
HOLLIVX HACTIYHO 3aBEPLUEHHYIO MALLIHY U MEXaHI3M, KOTOPbIE M0 OTAEMBHOCTIA HE MOTYT ObITb MCTOMB30BaHbI M0 HA3HAYEHIO. ® HYacTWYHO 3aBEPLLEHHBIE MALLMHI
npeaHa3HayeHb! VCKMOYMTENBHO 715t BCTDOEHHOMO MOHT&)XXa UM MHTErpaLv B APYriie MalLMHbI UK YACTUYHO 3aBEPLLIEHHBIE MALLIVHbI 1 MEXaHWU3Mbl /1S CO3AaHs
MalLIHbI, COOTBETCTBYHOLLEN TpeboBaHusM [ypexTiebl 2006/42/CE. ® OkoH4aTeNbHas CO0pKa OMKHA BbIMONHATHCA cormacHo [vpektuse 2006/42/CE 1 cooteT-
CTBYHOLLMM EBPONENCKMM CTaHZapTam. © Bce onncaHHble B 3TOM PYKOBOACTBE OnepaLii I0SDKHbI BbIMOHSTHCS MCKIKOUATENBHO KBAM(MLIMPOBAHHBIM 1 OMbITHBIM
MEPCOHATIOM 11 B MOMIHOM COOTBETCTBIM C IEVNCTBYIOLIMM 3aKOHOAATENLCTBOM. © MOHTaX, MPpoKnaaKa Kabenen, anexkTpryeckie NOKIOHEHNS 1 Hanaaka CMCTEMbI
JOMDKHbI BBINOMHATLCS B COOTBETCTBIM C YCTAHOB/IEHHBIMMW MpaBiAniamiA, Mepami 6e30MacHOCTY 11 COOTBETCTBYIOLLMMIA MPOLEAYPaMM 3KCTIyaTaLM, YKadaHHbIMI B
TEXHUYECKOM JOKYMEHTALMN HA 3TV U3AeNVs. © He MOHTUDYIATE aBTOMATVKY B MEPEBEPHYTOM COCTOSHUW. ® He MOHTVDYIATE aBTOMATUKY Ha MOBEPXHOCTSX, KOTOPbIE
MOTYT NPOrHYTHCS. ECIN HEOOX0MMO, YCUIbTE MECTa KDEMIEHS COOTBETCTBYHOLLIMM 00pa3om.® He ycTaHaBnm BaiiTe aBTOMATVKy HA HEPOBHbIE CTBOPKW. ® YOeaNTeCh
B TOM, YTO YKa3aHHbII [y1ana3oH TEMNepaTyp COOTBETCTBYET TEMMEPATYPE OKPYXKAOLLEV CPE/bl B MECTE YCTAHOBKM. ® YOeuTeCh B TOM, YTO BOfiA U3 YCTPOIICTB 1
OpOLLIEHIS Fa30HA HE MoMaaaeT Ha u3aenve cHuay. ® OrpanTe BECh YHaCTOK PaboTbl aBTOMATUKIA /1St NMPEAOTBPALLIEHS I0CTYMNA Ha HEro MOCTOPOHHWX, B YaCTHOCTY
HECOBEPLLIEHHONETHMX 11 IETEN. ® PEKOMEHIYETCA UCTONb30BaTh HAZEXALLME CPENCTBA 3ALLWTHI BO M30EXaHIIE BOSHUKHOBEHIS OMACHOCTI MEXaHNHECKOT0 MOBPEX-
JIEHIAS], CBA3AHHOI C MPUCYTCTBUEM JIIOAEN B 30HE PaboThl MalLHbI. @ [A36eraiTe nonafaHms nanbLEB My pblyaroM Nepeaaqn u MexaHMYecKumit yropamin. © He
CTaHOBUTECH MEXY OTKPbIBAIOLLENCSH CTBOPKOM 1 CTEHON OrPaKaEHUs BO M30eXaHIe CaaBnnBaHns. © O BCeX OCTATOMHbIX PYCKaX HEOOXOAMMO MPemynpexaatb ¢
MOMOLLIbIO CeLMarbHbIX CYMBOJIOB, PACMONOXKMB VX Ha BUAHOM MECTE, 1 IOX0UMBO OOBSICHUTH 11X KOHEUHOMY NOb30BATENHO 060pYA0BaHMS. ® 10 3aBepLUEHIN YCTa-
HOBKY CHCTEMbI MPUKPENITE K MaLLIMHE NACMOPTHYHO TabnndKy. ® PagMecTiTe npeaynpexaatoLLe 3HaKi (Hanpumep, Tabmnyky) Tam, re 310 HeOBXOAMMO W e OHM
Oy[yT XOPOLLO BUAHbI. ® YCTaHaBNMBaiTe BCE (UKCHPOBAHHbIE YNPABNSIOLLE YCTPONCTBA B 1,5 M OT 3eMIIH, B YCOBISIX XOPOLLIEN BUAMMOCTM 11 G BO3MOXKHOCTBIO 00-
30pa MoaBIKHOIO OrPaXKAEHIAS, HO B OCTATOYHOM OTAANEHIM OT IBVXKYLLIMXCS 3NEMEHTOB. ECi cricTema paboTaeT B pexume «[TprcyTCTBuE oneparopar, YCTpoicTBa
YMpaBNeHNst He JOMKHbI ObITb AOCTYMHbI /151 TOCTOPOHHIX. @ [TPOU3BOAUTENb OTKA3LIBAETCS OT OTBETCTBEHHOCTY 32 MPUMEHEHIE HEOPUMHATBHBIX U3AENNIA; 3TO TaK-
K BIIEYET 3a CO00M aHHYMMPOBaHWE rapaHTuu. © epef A0CTaBKO MOMb30BaTENo NPOBEPETE COOTBETCTBIE CUCTEMbI FAPMOHI3MPOBAHHBIM CTAHAAPTAM U OCHOBHBIM
TpebosaHuam [upektuebl 2006/42/CE. @ YoeauTech B TOM, 4TO aBTOMATVIKA MPaBUIbHO OTPENYMMPOBaHA 1 YTO YCTPOICTBA 6830MACHOCTYA 1 3aLLMTHI, A TAKXKE Py4Hast
Pa36NoKMPOBKA, (DYHKLIMOHWPYIOT HafexalLyim 06pa3om. @ Bo usbexxaHie pucka 3ameHa MoBPEXKIEHHOM0 Kabenst NATaH!s! JOMMKEH BbINONMHITLCS MPEACTABUTENEM
113rOTOBMTENS, aBTOPV30BAHHOM CYXXOO0iA TEXHUYECKON NOAAEKKA U KBANMMLIMPOBAHHBIM NEPCOHANOM. ® JNIEKTPIYECKUE KabeNn I0MDKHbI GbiTb MPONIOMEHbI
yepes CanbHIKW, KaHarbl U NOTKW ANS MAKCUMaITbHOM 3aLLUTBI OT MEXaHUYECKOrO MOBPEXIEHUSA U HE [IOMKHbI CONPUKAcATHCS C KOMMOHEHTaMU, HarpeBaoLLMICS B
XOfe KCryaraLuy (Hanpyumep, NprUBoaOM 1 TpaHcdopmaTopom). © llepes BhINOHEHNEM MOHTaXHbIX PAGOT YOEAUTECH B OTCYTCTBUM HaNPSKEHIS SNEKTPONUTaHMS.
® I30en1e He MOXET MCMOMb30BATHCH C OrPaXKAeHEM, 000PYI0BaHHBIM MELLEXOHON KAMTKOM, 3a WUCKMIOYEHNEM TOW CUTYaLK, KOraa ABUKEHWE OrpaXaeHNs
BO3MOXKHO TOMbKO MY YCIOBIW 0BECTIEYEHNS BE30MACHOM0 MONOXKEHUS KanuTKu. © YOeauTech B HEBOSMOXHOCT 3aCTPEBAHMS MEXUY NOABWKHBIM OrPaKIEHNEM W
OKPYKaOLLIMK (DUKCHPOBAHHBIMI YACTAMM B PE3YNbTATE [IBVUKEHNS OrpadkaeHIs. © [lepe YCTaHOBKOM aBTOMAT/K YOeanTech B TOM, YTO MOABWKHOE OrpaxagHMe
HaXOANTCA B UCTPABHOM MEXaHNYECKOM COCTOSHUI, COANaHCPOBAHO, MPABUIbHO OTKPBIBAETCA 11 3aKPLIBAETCS: B NPOTVBHOM Cily4ae CrieayeT NpruocTaHoBUTL PaboTbl
J10 0BECTIEYEHNS MONHOM COOTBETCTBYAS TPEGOBAHYISIM TEXHIKM 6e30MacHOCTI. @ [TPOBEPLTE HaNumMe KOHLIEBbIX BbIKIKOHATENE OTKPbIBAHIS 1 3aKpbiBaHs. @ Yoeau-
TECb B TOM, 4TO aBTOMAT/IKA YCTAHOB/EHA HA YCTOYMBOIA MOBEPXHOCTY, HE MOABEPEHHOI yaapam. @ poBepsTe HaMuMe COOTBETCTBYHOLLMX MEXaHUYECKIX YTOPOB.
e Eciiv onacHble NofBYKHbIE YacTy aBTOMATVKY YCTAHAB/IMBAETCS HA BLICOTE MEHEE 2,5 M Hafl 3eMmel Wi ApYrM YPOBHEM C BOSMOXHOCTBIO AOCTYNa NIOAeN,
PaCCMOTPUTE HEOOXOAMMOCTb YCTAHOBKIA IDYrvX 3aLLMTHbIX MPIUCNIOCOBNEHUA WK NPeayNPEXAEHA ANS 3alLWTbl OT MCTOYHIKOB ONacHOCTY. @ Tpi MOAKMIOYEHIN
K CETV 3NeKTPONMTaH!s HEOOXOAMMO MPEeayCMOTPETb aBTOMATWYECKWIA BCEMONSIPHbIN BbIK/TOHATESb, 06ECNEYMBAIOLLIMIA 3aLLMTY OT nepeHanpshkeHns Il ctenexn. o
Mpn HEOBXOMMOCTHA, [Nt NPOBEEHNS VCTIbITAHNS Ha CUNY Yaapa, ACTONb3yNTe HAANIEXALLMA HyBCTBIATENbHBI MPOMINb (KaK YKa3aHO HIDKE B 3TOM PYKOBOLCTBE),
MPaBIIbHO YCTAHOBIATE €0 W BbINONHUTE COOTBETCTBYIOLLINE HACTPONKIA. ® XDAHITE MHCTPYKLMIO B MarKe C TEXHUYECKON JOKYMEHTALEN BMECTE C UHCTPYKLMSMM N0
MOHTay YV YCTPOICTB, UCTOMB30BAHHBIX AIA CO3aHNS 3TOV aBTOMATUHECKON CHCTEMBI. © PEKOMEHLYeTCS Nepeaarb KOHEYHOMY MOMb30BATENO BCE MHCTPYKLK
M0 3KCMyaTaLym UL, U3 KOTOPbIX COCTOUT KOHEYHast MalLmHa. @ V3beraiite nonagaHns nanbLeB MExy pbiyaroM nepeaaymn 1 MexaHu4eckuMm ynopami. © He
CTaHOBUTECH MEX[1Y OTKPHIBAIOLLIENCS CTBOPKOW 11 CTEHOI OrPaXEHISt BO M30EXKaHIE CaBNMBaHIS.

T

\

L

N

0OnacHoCTb NOPaXXEHIs! 3NEKTPUYECKIM TOKOM

OnacHoCTb CaBNMBaHUS

OnacHoCTb CAaBANBaHUA HOT

0nacHoCTb 3aTArMBaHNA PyK

@R

Mpoxog, BO Bpemst paboTbl aBTOMATUHECKOH CUCTEMbI 3AMPELLIEH.



YCJIOBHbIE 0603HAYEHUA

ITOT CMMBON 0603HAYAET pasfes, TPEOYIOLWNA 0COB0r0 BHUMAHUS.
/N 3T0T CUMBOJT 0003HAYAET Pasfies, CBA3aHHbIA C BONPOCaMM 6E30MacHOCTH.

= JTOT CMBON 0603HAYAET pa3fen, ¢ KOTOPbIM HEOBXOAMMO 03HAKOMUTbL KOHEYHOTO MOMb30BaTENS.
Bce pa3mepbl npuBeAeHbl B MM, €CNU HE YKa3aHo UHOe.

FA7024CB — CaM0G/0KMPYIOLLMIACS MPUBOL, YKOMMIEKTOBAHHbIA MAATOI YNpaBneHust ¢ AMCrneem, BCTPOSHHbIM Paa1oAeKOAePOM U LIAPHUPHBIM
pblyarom nepesaYi, Ang pacnatlHbX BOPOT CO CTBOPKOM LUMPUHOM [0 2,3 M U MaKCUMasibHbIM paccTosHiem C — 200 M.
FTS23DLC — Camo6nOKMPYIOLLMIACS NMPUBOL, YKOMIIEKTOBAHHbIA NNATOI YNpaBeHs C AUCTIeeM, BCTPOBHHBIM Pa1oAEKOAEPOM U LLIAPHIPHBIM
pblyarom nepesaYi, Ang pacnallHbX BOPOT CO CTBOPKOW LUMPUHOM [0 2,3 M U MakCUMasibHbIM paccTosHiem C — 300 mu.

HA3SHAYEHUE

Mp1BOL paspaboTaH [1s aBTOMATM3ALIAM PacnaLliHbIX BOPOT B KMIbIX [JOMaX Wi KOMMEKcaX.
3anpeLLaeTcs UCnonb30BaTh YCTPOUCTBO HE MO HA3HAYEHMIO U YCTaHABNMBATb €70 METOZAMM, He OMUCAHHBIMI B 9TOW MHCTPYKLMA.

OrPAHWYEHKNA B NCNOJIb30BAHUK
350

250

200

150

100

Macca ctopku (kr)

50

0

1 1,25 1,5 1,75 2 2,25 2,5 2,75
LLinpnHa cTBOpKM (M)

A\ Ha pacnaluHbix BOpOTax HaCTOATENbHO PEKOMEHTYETCS YCTAHABNMBATH AEKTPO3AMOK 1St 00ECMEYEHNS HALIXKHOTO 3aKPbITUS CTBOPOK.

TEXHUYECKWUE XAPAKTEPUCTUKU

Mogenb FA7024CB - FTS23DLC
Knacc sawuTs! (IP) 54
Hanpspkenne nutanus (B, 50/60 ) 230 AC (nepemeHHOro Toka)
AneKTponuTaHne Motopa 24 B nocT. Toka
loTpebneHune B pexume oxmnpaHns (BT) 5,5
MoTpebrieHne B pexume oxuaaHus ¢ mogynem RGP (BT) 0,5
MotyHocTb (BT) 140
KpyTaiLwmii MOMEHT (Hm) 180 (maxc.)
Bpewms oTkpbiBaHus Ha 90° (c) ot 13 10 30
Kon-Bo LyknoB/4ac 65
[lnanasox pabounx Temnepartyp (°C) ot -20 1o +55
Knacc nsonsumm I
3BYKOBas MOLLHOCTb Ab (A) <70
Macca (Kr) 12
FTABAPUTHBIE PASMEPbI
(M) "— _\“ ﬁ
&
is]
la) i
@ a 1]
200 | 235
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BAPUAHTbI YCTAHOBKH

BapnaHT yCTaHOBKM C LIAPHMPHBIM PblYaromM (CTaHAapTHbIN). BapnaHT yCTaHOBKM CO CKOMb3ALLMM Pbl4aroM 1 HanpasistoLLeN
(STYLO-BD).

OBLLME WHCTPYKLIMKN MO MOHTAXY

MPEABAPUTENbHbIE MPOBEPKIU

A Tlepefi TeM Kak NpucTynuTb K MOHTaXHbIM paGoTam, BbiNoNHUTE CneaytoLee:

* [poBEPLTE, YTOObI MOBEPXHOCTb B MECTAX KPEMNEHUA KDOHLLTEAHOB Gblfia POBHO 1 MPOYHOIA.

* Y6eauTech B OTCYTCTBIW NPENATCTBIAN UK NOMEX M0 NEPUMETPY aBTOMATUKIA.

* [oAroToBLTE KaHambl /15 NPOKNAAKM Kabens, rapaHTUPYIoLLMe HaJeXHYI0 3aLLMTY OT MEXaHUYECKUX NMOBPEX ASHUN.

TUNbI KABENEN U MUHUMAJIbHBIE CEYEHUS
IinnHa kabens

MopknioyeHne <20m 20 <30 M
AnekTponutanue nsgenus, ~230 B (1P+N+PE) 3G x1,5 MM’ 3G X 2,5 MM’
MpuBop =24 B 3x15 Mm’ 3X2,5 M’
INEKTPO3aMoK 2x05 M’

CurHanbHas namna 2x0,5 MM

YCTponcTBa ynpaBneHns 2x05 MM’
®oT03nemMeHTbl TX (Mepeaarynkm) 2x0,5 MM’
®oT0o3nemeHTbl RX (MpreMHuKY) 4x0,5 MM’

A\ Tlpn HanpspkeHnn 230 B 1 nprmMeHeHnn cHapyu Heo6x0AumMo ucnonb3osaTb kabenu tuna HOSRN-F, cooTBETCTBYOLLME
60245 IEC 57 (IEC); B nomeLLeHNsIX cneayeT ncnonb3osath kabenn Tuna HO5VV-F, cooteeTcTBytOWMe 60227 IEC 53 (IEC). [Ang
3NEKTPONUTAHNS YCTPONCTB HANPSHKEHWEM A0 48 B MOXHO ucnonb3oBaThk kabenb FROR 20-22 I, cootBeTcTBYOWMIA EN 50267-
2-1 (CEI.

[1ns NoAKN0YEHNs aHTEHHbI UCNOMb3yiTe Kabenb Tna RG58 (pekoMeHayeTCs AN pacCTOSHUA 0 5 M).
[ns cuHXpoHHoro noaknoyenns n CRP ucnonbayinTe kabenb Tuna UTP CATS (go 1000 wm).

Ecnn anvHa kabens oTanyaeTcs OT NpWBEdEeHHOW B TabNuLE, ero CEeYeHwe OnpeaensieTcs Ha OCHOBaHWW peasibHoro
noTpebneHyst Toka NOAKIYEHHBIMU YCTPONCTBAMM U B COOTBETCTBUW C YKa3aHusmu, cogepxatimumucs B HopmaTtuae CEI EN
60204-1.

[lng nocnefoBaTenbHbIX NMOAKIHYEHUA, NPELyCMaTPUBAOLLMX OOMbLIYIO HArpPy3KYy Ha TOT Xe Y4acTOK Leni, 3Ha4YeHus
B TabnuLe AOMKHbl ObiTb MEPECMOTPEHbl C YYETOM peasibHblX nokasartefien notpebneHns u QakTUiecknx pPacCTOSHWIA.
Mpn NOLKMKYEHUN YCTPOWCTB, HE PacCMaTpPUBAEMbIX B [AHHOW WHCTPYKLMW, CReayeT PYKOBOACTBOBATLCH TEXHUYECKOM
JIOKYMEHTaLWen Ha COOTBETCTBYIOLLEE U3LENME.

Crp. 6 — PyxosogcTso FA01047-RU — 08/2018 — © CAME S.p.A. — OpurvHasbHble MHCTpYKLm
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YCTAHOBKA

MpuBEAEHHbIE HXKE PUCYHKI HOCAT WNMIIOCTPATMBHbIA XapaKTep, Tak Kak MeCTO KPEMeHst aBTOMATUKM 1 JOMONHUTENbHbIX MPUHAAEXHOCTEN
MEHSIETCS B 3aBUCKHMOCTM OT WX rabapuTHbIX pa3mepoB. Bblbop Hanbonee NoaxoAAaLlero PELIeHNs JOMKEH OCYLIECTBASTLCA MOHTRXXHUKOM BO
BPEMS YCTaHOBKM.

PUCYHKN OTHOCATCS K YCTaHOBKE NMPUBO/A W PblHaroB CieBa M C OTKPbIBAHNEM BOBHYTPb.

MoHTaX np1BOAA 1 Pbl4aroB Crpasa NPOM3BOANTCS CUMMETPUYHO.

Mpouemypa yCTaHOBKY C OTKPbIBAHMEM HaPYXXy onmcaHa B cooTBeTCTBYtoLen rase: MOHTAX A MOAKIMOYEHNSA NMPUBOIA [N OTKPbIBAHAA
HAPYXXY

MPOKNAAKA TO®PUPOBAHHbBIX TPYD

M0AroTOBLTE PA3BETBUTENbHbIE KOPOOKM 11 rOthPUPOBaHHbIE TDYObI, HEOBXOAUMbIE AN ANEKTPUYECKIAX COBAMHEHMI, BLIXOASALLMX N3 PA3BETBUTESILHOMO
Konozua.

KonnyecTso rodpoLLINaHros 3aBuCIT OT BapuaHTa aBTOMATUYECKO CUCTEMbI U NPEAYCMOTPEHHbIX JONOSHUTENbHBIX YCTPOICTB. Heo6xoavmo
NOArOTOBUTL He MeHee 2 rodpUPOBaHHbLIX TPY6 B MECTE YCTAHOBKI aBTOMATVKY (HA CTBOPKE, KOTOPAs OTKPLIBAETCS NepBoii).
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MOHTAX KPOHLLTENHOB

OnpefennTe MecTo KpenneHus nepefiHero KPOHLITeRHA U paccyuTanTe MecTo KpenneHus 3afiHero KpoHLITeliHa, cobtoas paccToaHus,

yKazaHHble Ha PUCYHKe 11 B TabnuLg.

— FST23DLC

120
3|7 g
. 173 )
_ FA7024CB

N
| el
| -
A S

120 min

60 0
60 2

L O

Gl
100

=

322

330

YcTaHoBOYHbIE pa3mepbl (MM)

Yron oTKpbIBaHUS

o A
CTBOPKM (°)
90° 140
90° ot 160 o 180
110° ot 200 po 220

420

380
400

C (MAKC.)

010 no
ZOOEl
200

ot 0 go 50

414

\4

o)

75

390

n‘

YcTaHoBOYHbIE pa3Mepbl (MM)

Yron oTKpbIBaHUS

CTBOPKM (°) A B

90° 140 490
90° or 160 go 180 460
110° ot 200 po 220 470

I

C (MAKC,)

ot 0 fi0
SOOEL
300
ot 0 go 50
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0603HaubLTe MECTa KPenmeHus nepesHero v 3aHero KPOHLITERHOB. PaccTosHne MeXy 0TBEPCTUAMI KPOHLLTEAHOB NPUBEAEHO B pasaene
«[a6apUTHbIE W YCTaHOBOYHbBIE PA3MEpbI».
MpOCBEPNTE KPENeXHble 0TBEPCTUS, BCTABLTE A066M U UCMONb3YATE BKAAAbILLN, NOAXOAALLAE A1 KPenexa naacTuH.

Bce pUCYHKN HOCST UCKIOYNTENBHO UAMIOCTPATUBHBIA XapakTep, NO3TOMY BbIOOP HaWb0Mee NOAXOAALLETO PELIEHUs OCYLLECTBNSETCS
YCTAHOBLUMKOM Ha MECTE C y4ETOM TWMNa ¥ TONLLUNHBI CTBOPKHN.

gr

1]

120

AT D

[NN\Y

+
4
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Mepen ycTaHOBKOW aBTOMATUKN HEOOXOAMMO CHSATb KPbILLKY, BbIMONHNB CedytoLee:

- pas6nokupynTe npueol @;

- OTKPONTE [1BEPLY 1 OTBEPHITE BUHT KPEMNEHNS KPbILLIKK NPUBOAa @

- CHAMUTE KPbILLKY, CMerka npunoaHsaB ee ¢ 06erX CTOPOH, 1 0TCOEAMHUTE 3aHII KPOHLLTEH OT NpuBo4a ©.

/
4

f

3aUKCUPYINTE KPOHLLUTEHbI COOTBETCTBYIOLLMMU KPEMNEXHbIMY fieTansmm @.

BcTaBbTe PE3MHOBOE YNIOTHEHE B 3a/JHW KPOHLLUTEH @,
BbINonHWUTE HEOOXOAMMbIE 3NIEKTPUYECKIME NOAKIIIOYEHMS, UCMONb3YS NIOTKKU W KaHanbl i (QUKCUPYS Kabemnn Ha BUNIKE 3aHET0 KPOHLLTEHA ©.




KPEMJIEHUE ABTOMATUKH

/i KPOHLLTEH 1 3aUKCUPYITE Ero ¢ BUHTaMI U rankamu @.

BcTaBbTe npuBoj B 3aHM

BcTaBsbTe WTUMT B 0TBEPCTHE NPUBOAHOIO Bana @.

11 BUHTOM ©.

npeaHa3Ha4yeHHo AN MelIeHHOBPALLAIOLLErocs Bana,

6on

MpUKpenuTe pbluar K NpUBOAHOMY Bany C Liail

WAMALIHM BIGHILRHNIMA) — V'S TNV @ — 8102/80 — NY-2P0L0VH 08L070d0Md — ) “dL)

MpyKpennuTe pbiyar-Tpy6y K pbiyary nepefayn ¢ CTePXXKHEM, BUHTOM W LWaiGol



PykoBogcTeo FA01047-RU — 08/2018 — © CAME S.p.A. — OpurvHasibHble MHCTRYKLMN

Crp. 11

Pas6nokupyinTe npusog (M. pasaen «PA3B/TOKMPOBKA NMPUBOLA») 1 NpuUKpennTe polyar-Tpyoy K nepesHeMy KPOHLLTENHY, Kak MoKasaHo Ha
PUCYHKE ©.

©

%/

s ——— A

UNI 5739
M6x10

A BHUMAHME! Ecnv mexaHu4ecKue ynopbl HE MPeaycMOTPEeHbl, HE06X0AMMO 00653aTeJIbHO YCTAHOBUTb MEXaHUYECKNE KOHLIEBbIE

BbIKJIKOYaTENN.

MOHTAX MEXAHWYECKMX KOHLEBbIX BbIK/TOYATENEN

Pa36nokupyinTe Nnpueoa,

Mpu oTKpbIBaAHMK:

MoNHOCTb 0TKPONTE CTBOPKY. OTMETHTE Ha KOPNYyce MECTO, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY pbiyara @.
3aKponTe CTBOPKY BPYYHYI0. YCTAHOBUTE MEXaHUYeCKMiA ynop nof kopnyc. OCTaBNeHHas Ha KOpMyce MeTKa
J0MXXHa COOTBETCTBOBATb NAa3y Ha ynope, Kak NokasaHo Ha pUcyHKe @.

3adukcupynTe ynop BUHTOM ©,

Mpwn 3akpbiBaHUN:

3akpoiiTe cTBOPKY. OTMETLTE HA KOPMYyCe MECTO, COOTBETCTBYIOLLEE LEHTPY pblyara @.

OTKpONTE CTBOPKY BPYYHYH0. YCTAHOBUTE BTOPOW MEXAHUYECKIIA YNOp, PACnonoXnB ero B ¢
MPOTVBOMOJIOXHOM CTOPOHbI pblyara. OCTaBNeHHas Ha Kopnyce MeTKa A0mKHa COOTBETCTBOBATb Nasy Ha
ynope ©.

3adhukcupyinTe ynop BUHTOM @.




v

v

ONPEAENEHWUE KPANHWUX MONOXXEHUW KOHLIEBbBIX BbIK/THOYATE-

v

JIEWN
Pa36nok1poBaB NpuBOJ, 1 MOSHOCTHI0 3aKPbiB CTBOPKY BOPOT

. OTperynupyinTe

BpaLlaa yCTaHOBOYHbIM BUHT MO YacoBOWU

KOHEYHOE MON0XEHNE 3aKPbIBAHNSA

CTpesike 1 00paTHO @.

e.

AT€ BUHT C NMOMOLLIbIO rankun

3acukeupy

WAMAALIHM BIGHILRHMIMA) — V'S TNV @ — 8102/80 — NY-2P0L0VH 09L07080Md — Z1

AHanornyHbIM 06pa3omM OTPEryanpyiiTe KOHEYHOE MOMTOXKEHNE OTKPbIBAHWS,

BpaLlas BUHT ApYroro KOHUeBoro Bbikntoyartens © @.

a1y
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JJIEKTPUMECKUE NOAKJHOYEHNA W NPOrPAMMUPOBAHUE

A\ Brumanve! lepep Hauanom paéoT Mo SKCryaTauun, PeMOHTY, HACTPOIKE U PerynupoBKe 6510Ka yripasieHins OTKYUTE CeTeBoe

ANEKTPONUTAHUE /MW BbITALLUTE aKKYMYASTOPbI.
Bce noakntoyeHns sallmiieHbl NnaBkUMI NPeAoXPaHUTENSAMN.

NMPEAOXPAHUTENN 7165
LINE — BxopHon 2A-F=230B
ACCESSORIES — Akceccyapbl 2 A-F

OCHOBHbIE KOMMNOHEHTHbI

KOHTaKTbl NOAKNOYEHUS CUrHANN3ALMOHHBIX YCTPONCTB
KOHTaKTbl NOAKN0YEHUS NPUBOJOB C SHKOAEPOM
KOHTaKTbl NOAKMOYEHUS YCTPOWCTB YNpaBneHns
KOHTaKTbl NOAKOYEHUS YCTPOWCTB 6830MaCHOCTK
KoHTakTbl nogknouerus CRP

KOHTaKTbl NOAKNOYEHUS KOAOHAOOPHOI KNaBuaTypbl
KOHTaKTbl NOAKNOYEHUS MPOKCUMUTIA-YCTPOICTB
KOHTaKTbl NOAKNOYEHNS @HTEHHI

9. Pasbem ansg moayns CONNECT GW

10. Pasbem anig nnartel pagronpuemHuka AF

11. Pasbem gnga nnatbl R700/R800

12. Pasbem A5 KapTbl namsTit

PN O W

14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21
22.
23.
24.
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JJIEKTPOIMUTAHUE
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KHOMKKM NporpaMmmpoBaHus

Pasbem ang nnatbl RIO-CONN
Pasbem ans nnatbl RSE

KoHTaKTbl nogkntoyeHus mogyns RGP1
MpenoxpaHnTent akceccyapos
TpaHchopmaTop

KOHTaKTbl 3NeKTPONUTaHNS

BxogHoi npeaoxpaHuTenb

MecTo ans yctaHosku moaynsg CONNECT GW
MecTo ycTaHoBkn Moayns RGP1
MecTo yctanoBku naTbl RLB

7} O
KOHTaKTbl aNeKTpONMUTaHuS KOHTaKTbl 3/1eKTPONUTaHMS = —
akceccyapos ~/=24 B, 25 Bt nnarbl ynpasnexus ~/=24 B O ol 3 |
(makc.) |3 ] )
= . 1] [ 1®&p fe)
o—  + 1= g E =t = x| D
o—— =@ = of Mo — - =
% —L H - ‘ - - =
| Z at — Tpaxcthopmatop —
[penoxpanuTens T T T
3,15A MopkntoueHne anektposamka ~12 B - makc. 15 Bt
— MoaKkniounNTe NNaBKNA NPEOXPaHNTENb (HE A
1

npunaraeTcs) 1 BbIoepuTe "2" B HACTPOMKAX

yHKUmn F 10.

~230 B, 50/60 Iy,



YCTPOICTBA CUTHANI3ALIM
o IR R I R

El

HEEH EEEEEE

10 11 E

5 | | M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC?

A A T

Jlamna-nHamkarop "BopoTbl OTKPbITHI"
(MaKc. Harpyska KoHTakTa ~/=24 B — 3 BT) CM. HacTpoiikn thyHKLmn «F

10,

KOHTaKTbI MOAKIIOYEHNS CUTHAMBHOW Namribl WK NaMMbl-LMKNA.

(Makc. Harpyska: ~/=24 B, 25 BT). CM. HacTpOMKN yHKLN «F 18>,

YCTPOWCTBA YNPABJIEHMS

BHUMAHWE! Mepen Tem Kak ycTaHOBUTb Ntobyto nnaty (Hanpumep: AF, R800), OTK/TKOYNTE INEKTPOMNTAHWE n oTcoeantnTe
aKKyMYNSTOPbI MPY UX HANNYNN,

Pasbem ansg moaynsg CONNECT GW
CONNECT GW He pa6oTaer, ecnu nogknioyaetcs moaysib RGP1
v nnata RSE.

Pasvem ang nnatel R700 (015 UCNOMb30BaHNs MPOKCUMUTU-

CYNTLIBATENS UM CUUTBLIBATENS MArHUTHbIX KapT) uan R800 (ans
MCMOMb30BaHNS KOLOHAO0PHOW KNnaBraTypbl).

L Pasbem ang nnartbl paguonpuemHnka AF

- J | IL65 |8V
05 () =

o iom oA BGNDmSH_iNDmA B

e o o @ E@

A A AA

A

\

I—OZ\Z AHTEHHA C Kabenem RG58 Ang AUCTAHLMOHHOMO YNpaBeHis.

KomoHabopHas KnasmuaTypa

L YepHblin

L KpacHbli

f
ﬁ npOKCI/IMI/ITI/I-C‘-II/ITbIBaTeﬂb NN CYNTbIBATESIb MArHUTHBIX KapT.

OyHkuus «OTKPbITb-3AKPBITb-M3MEHUTE HAMPABIEHWE» (nowarossiic pexium) ¢
MOMOLLGI0 YCTPOICTBA YNPaBIEHs (HOPMaibHO-Pa30MKHYTHIE KOHTaKTbI). B kauecTse
aNbTEPHATVBBI  MPK  MPOrPaMMUPOBAHAN  (DYHKLMA  MOXHO  YCTAHOBUTb  PEXKIM
«OTKPbITb-CTOM-3AKPbITb» (nocnenosatenbHblid pexxim). GM. HACTPOUKK (hyHKLIAN
«F 7>,

OyHKups "HACTYHOE OTKPBIBAHVE/MPOMYCK MELLEXOOA" ¢ nomoLLbto
ycTponcTea ynpasneHns (H.0. KoHTakTbl) CM. HACTPONKM YHKLMK «F 8».

KHonka «CTOl» (HopManbHO-3aMKHYTbIE KOHTAKTBI). [laHHast KHOMKa no3sonsieT
OCTaHOBWTb [IBWKEHIE BOPOT C NOCNEAYIOLLMM UCKIOYEHEM LiMKIIa aBTOMATUYECKOrO
3aKpbIBaHNs. [nsi BO30OGHOBNEHNS B/KEHUST HEOOXOAMMO HaKaTb COOTBETCTBYIOLLYIO
KHOMKY ynpaBneHus unu nynsta Y. Cm. HaCTPORKM yHKLMK «F 1»,
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NOAKNIOYEHNE ABTOMATUKK

CUHMI
YEPHBIN

KOPUYHEBBIV —1

EHE BEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

CUHMA
YEPHBIN
KOPUYHEBBI

HEEEEE

M1 N1 ENC1| | M2 N2 ENC2

MOAKNHOYEHUE ABTOMATUKI U NMPUBOJIA

CUHMA —_—

— YEPHBIN
—  KOPWYHEBBIN

SRR

M1 N1 ENCT| | M2 N2 ENC2

=

CUHMA
YEPHBIN
KOPUYHEBBIN

[

HEE

A

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

]

JIeBOCTOPOHHSS aBTOMATUKA (BIL U3HYTPW).
(MoakntoyeHne No0 yMoN4YaHUo)

[paBOCTOPOHHSS aBTOMATVIKA (BUA, U3HYTPY).

JIeBOCTOPOHHAS aBTOMATMKA W YCTAHOBMEHHbIN Crpa-
Ba NpWBOA, (B, U3HYTPH) C 3a1EDXKKOI aBTOMATHKM

MpKn 3aKpbiBaHN
(MopKntoyeHne No yMoN4YaHUIo)

FA7024CB / FST23DLC FA7024 / FST23DLS

MpaBOCTOPOHHSS aBTOMATUKA 11 YCTAHOBNEHHbIIA Crie-

Ba NpVBOA, (BW U3HYTPW) C 3a1eDKKON aBTOMATUKM
MpY 3aKPbIBAHUN.

FA7024 / FST23DLS FA7024CB / FST23DLC




YCTPOMCTBA BE30MACHOCTH

dOTO3NIEMEHTDI

Bbibepute pexxkum pabotbl angd KoHTakToB CX unu CY (HOpManibHO-3aMKHYTBIX), MPeaHasHa4YeHHbIX AN MOAKMOYEHNS YCTPOCTB
0e30MacHoCTY, HanpumMep, POTOANIEMEHTOB.

Pexxum paboTbl KOHTAkToB CX (PyHKUms F2) i CY (OyHkuma F3) Bbibupaetcs B MeHio «DyHKUuW», MOXHO BblGpaTth CrieaytoLme
PEXUMbI PabOTbI:

- C1: «OTKpblBaHWE B PEXMME 3aKpbiBaHWUS». PasMblkaHWe KOHTAKTOB BO BPEMS 3aKPbIBAHWS BOPOT MPUBOAUT K W3MEHEHWIO
HanpasneHna ABMXEHNA Ha NPOTUBOMOMOXHOE, BMI0Tb A0 MOMHOro OTKPbIBAHKA.

- C2: «3aKpblBaHMe B PEXMME OTKpbIBaHWS». PasmblkaHiie KOHTAKTOB BO BPEMS OTKPbIBAHUS BOPOT MPUBOANT K WU3MEHEHWIO
HanpasneHna ABMKEHNA Ha NPOTUBOMOI0XHOE, BM/I0Tb A0 MOMHOro 3akpblBaHUS.

- C3: «HacTnyHbIin cTon». OCTaHOBKA ABMKYLLIMXCS BOPOT C NOCEAYOLLIMM BKITIOYEHEM aBTOMATUYECKOIO PeXxuMa 3aKpbiBaHuUs (ECN
aTa (PYHKUMS BbIOpaHa);

- C4: «O6HapyxeHve npendaTcTBus». BopoTa 0cTaHaBNVBAKTCA NPY 0OHAPYXEHUM NPENSTCTBIAS 11 BO30OHOBMISIOT IBVXKEHIE MOCHE ero
CYE3HOBEHWS UMM YCTPAHEHNS,

Ecnv koHTakTbl CX 1 CY He UCMONb3yTCA, OTKIIOUYUTE WX MPU NPOrpaMMUpOBaHN MYHKLUA.
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YyscTBUTENbHDbIE NPOGUIN

Bbibepute pexium paboTsl ang KoHTaktoB CX wnu CY  (HOpMarnbHO-3aMKHYTbIX), NPeAHa3HauYeHHbIX s NOAKTIOYEHNS YCTPOWCTB
6€30MacHOCT, HanNpumep, YyBCTBUTESbHBIX MPODUNEN.

Pexxum paboTbl KOHTAkToB CX (PyHKUMs F2) umn CY (OyHKuma F3) BbibMpaeTcs B MeHio «DyHKLMK», MOXHO BblGpaTth CrieaytoLme
PEXUMbI PabOTbI:

- C7: «OTKpblBaHWE B PeXMMe 3aKpbiBaHWs». Pa3MblkaHUe KOHTAKTOB BO BPEMSsl 3aKpbiBAHWS BOPOT MPUBOAUT K U3MEHEHIID
HanpaBfeHUs [BXEHUS Ha NPOTVUBOMNONOXHOE, BMAOTb [0 NOSHOMO OTKPbIBAHUS.

- (8: «3aKpblBaHMe B PeXMME OTKpbIBaHWS». PasmblkaHiie KOHTAKTOB BO BPEMS OTKPbIBAHMS BOPOT MPUBOANT K W3MEHEHWIO
HanpasneHna ABMXEHNA Ha NPOTUBOMOIOXHOE, BM/I0Tb A0 MOMHOro 3akpblBaHMs.

Ecnn KoHTakTbl CX 1 CY He 1CronbayioTes, OTKI0UMTE UX NPY NPOrpamMMUpoBaHri yHKLNA.
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DFWN DFWN ¢ nnatoi DFI ans ynpasnexus
NOAKITYEHNSIMI
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MoaxnoyeHne ycTpoicTB 6€30NacHOCTY (TECTUPOBAHUE)

Kaxaplid pas npu nofadye KOMaHzpl Ha OTKPbIBAHWE WK 3aKpbIBAHWE Niarta yrpaseHns NpoBepsieT paboTocrnoco6HOCTb YCTPOMCTB 6e30MacHOCTH
(HanpumMep: (HOTO3NEMEHTOB).

Mpy 0GHAPYXXEHUN OTKIOHEHWA B paboTe YCTPONCTB 6E30MacHOCTM M00ast KOMaHAa ynpasneHus OJI0KUPYETCS, a Ha ANUCTIIEe MOSBNAETCS COOOLLE-
Hue "E 4". [ing 3T0r0 TMNa NOAKMO4EHNs HE0OXOAMMO aKTUBMPOBaTL (YHKLMIO "F 5"
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BECMPOBOJHbIE YCTPOUCTBA

Bcrasbte nnaty RIOCN8WS B crieupmarnbHbiid pasbem Ha nniate yrnpasfieHus.

BbibepuTe (hyHKLMIO, NpucBanBaemyto 6eCrnpoBOAHOMY YCTPOKCTBY (F 65, F 66, F 67 1 F 68).

BbINonH1TE HACTPOKY 6ECMPOBOAHBIX YCTPOWCTB (CM. MHCTPYKLMIO HAaCTPanBaEMOro akceccyapa).

Ecnu ycTpoiicTBa He HacTpoeHbl ¢ nomMoLbio nnatsl RIDCNBWS, Ha aucnnee nossutcs coobLieHne 06 oLnoke «E 18».

A\ B crnydae paguonomex 6ecnpoBoHas cuctema 6/1I0KMpYeT HopMarbHYHO paboTy aBTOMATVKK, @ Ha AUCTNEe NOSIBNSIETCS CO0OLLEHME
00 owmobke "E17".
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NOAKNHOYEHUE K CAME REMOTE PROTOCOL (CRP)
lMocnemoBatenbHoe noakntoyeHne RS485 ¢ nnaton RSE k "ymHomy gomy" nocpencteom CRP (Came Remote Protocol).
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NPOrPAMMWUPOBAHUE
OMUCAHNE KOMAHJ, NPOrPAMMUWUPOBAHNA

— BbINoAHEeHUs KomaHab! «CTOM»
BO BPEMSI [BUXKEHISI CTBOPOK.
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)J,mcnnem
ACCESSORIE!
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— BbIX0Aa N3 MEHIO;

KHOMKK < > cryxar ans:
— MEPEMELLEHNS MO MEHIO;
— YBEJIMYEHNS UM YMEHbLLEHNS 3HAYEHNS BbIOPAHHOIO

KHonka ESC cnyxut ans: ‘t — BX0/ia B MEHIO;
— MNOATBEPXIEHNS 11 COXPAHEHUS 3HAYEHNS
— OTMEHbI U3MEHEHNI; BbIGPAHHOIO NapameTpa.

napameTpa;
— BbinonHeHus komang OTKPbITh / 3AKPbITb.

[1ns Bxofa B MEH0 HaXKmMuTe KHonky ENTER u [1ns BbIXxoAa U3 MeHio nofoxante 10 CEKYHA, UMK HAXXMUTE
YOEPXBalTe ee He MeHee 1 CEeKYH/bI. ESC.

ESC < >

MEHKO «DYHKLINW»
A TporpammmpoBaHne MOXHO BbINOJHSATb, TONbKO KOFia aBTOMaTuKa He pa6oTaer.

F1

F2

F3

F5

®yHKumga «Cton» [1-2]

Bbi6op pexxuma paboTbl
KOHTaKTOB [2-CX]

Bbi6op pexuma pa6oTb!
KOHTaKTOB [2-C

CamopgmarHocTuka
yCTPOMCTB
0esonacHocTu

HopmarnbHO-3aMKHYTble KOHTaKTbl — [laHHas (YHKUMS MO3BOSISIET OCTAHOBWTb BOPOTA C
MnocneaylLLMM UCKITIOYEHVEM LIMKA aBTOMATYECKOro 3akpbliBaHus. [ns BO30OHOBNEHNS
JIBVKEHNS1 BOPOT HEOOXOAMMO WCMOMb30BaTh COOTBETCTBYHLLEE YCTPOWCTBO YNpPaBMEHUS.
YCTPOICTBO 6€30MaCHOCTM MOAKIIOYAETCS K KOHTAKTaM 1-2; eCn KOHTAKTbl He UCMOSb3YHOTCS,
BbloepuTe OFF.

OFF (no ymonyanuto) / ON

HopmanbHO-3aMKHYTblE KOHTaKThl — B03MOXHOCTb BblOpaTh: C1 = OTKpbIBaHWE B PEXUME
3aKpblBaHNA AN POT0aNEMEHTOB, G2 = 3aKPbIBAHIE B PEXXIME OTKPbIBAHUS /15 (DOTOINEMEHTOB,
C3 =yacTnyHbli cTon, C4 = 06HapyxeHne npenaTcTaus, C7 = 0TKPbIBAHUE B PEXVME 3aKPbIBAHNS
L1 HYBCTBUTESbHBIX MPOUNEN (C YUCTbIM KOHTAKTOM), C8 = 3aKpblBaHIIE B PEXMME OTKPbIBAHNS
L1 YYBCTBUTESbHbIX MPOMUIEN (C YACTBIM KOHTAKTOM).

OyHKUMS C3 («HacTUYHbIN CTOM>) NOSBASETCS TOMBKO NPU akTyBaLumn yHkLumn F 19 («Bpems
ABTOMATUYECKOTO 3aKPbIBAHNS»).

OFF (no ymonyanuw) / C1/C2/C3/C4/C7 / C8

HopmasibHO-3aMKHYTble KOHTAKThl — B03MOXHOCTb BblOpaTh: C1 = OTKpbIBaHWE B PeXuMe
3aKpbIBaHus A1 (DOT03NEMEHTOB, C2 = 3aKpblBaHWE B PEXMME OTKPbIBAHUS 115 (DOTOSNIEMEHTOB,
C3 =yacTnyHblii cTon, C4 = 06HapyxeHve npensTcTaus, C7 = 0TKPbIBAHUE B PEXIME 3aKPbIBaHNS
QNS YYBCTBUTENbHBIX MPOUIEN (C YACTbIM KOHTAKTOM), C8 = 3aKpbiBaHIIE B PEXMME OTKPbIBAHNS
QNS YYBCTBUTESbHBIX MPOMUIEN (C YACTBIM KOHTAKTOM).

OyHKUMSA C3 («HacTUYHbIN CTOM>) NOSBASETCS TOMBKO NMPW akTyBaLumn dyHkLumn F 19 («Bpems
ABTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHMS»).

OFF (no ymonyanuwo) / C1/C2/C3/C4/C7 / C8

Mocne KaxmoW KOMaHbl OTKPbIBAHMS WM 3aKPbIBaHWS Miata yrpaeNeHns npoBepsieT
CMPaBHOCTb PaboThl (DOTO3NEMEHTOB.

[ins 6ecnpoBOAHbIX YCTPOCTB CaMoaMarHoCTKa cucTem 6e30MacHOCTY BCEria akTUBHa.
OFF (no ymonyanmw) / 1= CX/ 2 =CY/4 = CX+CY

Crp. 18 — PykosoacTso FAO1047-RU — 08/2018 — © CAME S.p.A. — OpurHasbHble MHCTDYKLMN



Crp. 19 — PykooacTso FA01047-RU — 08/2018 — © CAME S.p.A. — OpurvnHasibHble MHCTRYKLMN

F6

F7

F8

F9

F10

F11

F12

F13

F14

F16

F18

F19

F20

F21

F22

MpucytcTBue
oneparopa

@OYHKLMS KOHTAKTOB

QYHKUNA KOHTAKTOB

[2-3P]

O6HapyeHue
npensTcTBUAS NpY
OCTaHOB/IEHHOM NPUBOAE

Jlamna-uHgukarop
«BopoTa OTKpbITbI»
1NN BKNOYEHNe
anekTpo3amka

JHKopep

3amepneHHoe Hayano
JIBIDKEHUS

Joxum npn
3aKpblBaHUM

Tun ycTpoiicTBa
ynpasnexus

®OyHKuua «<MonoTok»

BcnomoratenbHas
namna

Bpems
aBTOMaTN4YeCcKoro
3aKpbiBaHUg

Bpems
aBTOMaTU4YeCKOro
3aKpbIBaHKS

nocsie YacTu4Horo
OTKPbIBAHUS UNN
nponycka newexoga

Bpems
npeaBapuTenbHOro
BKJOYEHMNS
CUrHaNbLHOW namnbl

Bpems pa6oTb!

OTKpbIBaHNE 11 3aKPblBaHWE BOPOT OCYLUECTBASOTCA MPU MOCTOSHHOM HAXKATUM  KHOMKY
yrpasneHns. KHOMKa ynpaBfieHns OTKPbIBAHWEM, MOAKIOYEHHAs K KOHTakTaM 2-3P, 11 KHOMKa
YNpaB/eHns 3aKpbIBaHUEM, NOAKIOYEHHASA K KOHTaKTam 2-7. [1pn aToM BCe Apyrue yCTpoicTaa
yNpaBfeHns, B TOM YUCTE PafMoynpaBeHus, 3a610KMPOBaHbI.

OFF (o ymonyanuio) / ON

YCTPOVCTBO YNpaBneHus, NOAKMIOYEHHOE K KOHTAKTaM 2-7, YpaBnseT B MOLLAroBOM (OTKPbITb-
3aKPbITb-M3MEHWUTb HaNPaB/IEHME) UK MOCNENO0BATENbHOM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITh) PEXMME.

0 = [lowaroBeii (no ymonyaunto) / 1 = locnenoBaresibHbivi / 2 = OTKPbITb / 3 = 3aKpbITh
YCTPOCTBO ynpaBneHus, NOAKTIOYEHHOE K 2-3P, aeT KoMaH/y Ha Nponyck newexoaa (MonHoe
OTKpbIBaHVe BTOPO/ CTBOPKW) UMK 4aCTUYHOE OTKPbIBaHME (4aCTUYHOE OTKPbIBaHKE BTOPOIA
CTBOPKW; Yrof OTKPbIBaHUS 3aBUCUT OT MPOLIEHTA, YKa3aHHOro B thyHKLmmM F36) BOpOT.

0 = lponyck newexona (no ymonyanme) / 1 = YactnyHoe otkpsiBamHme / 2 = OTKDbITb

Ecnu ycTpoiicTBa 6e30MmacHOCTY ((POTOANEMEHTBI WM HyBCTBUTENbHBIE MPOGWIN) 0OHAPYXMBALOT
NPENsTCTBIE NPV OCTAHOBNEHHbIX, 3aKPbITbIX UM OTKPLITHIX BOPOTAX, MPVBOL, OCTAHABIIMBAET PaboTy.
OFF (o ymonyanuio) / ON

[laHHas namna oTo6paxkaeT COCTOSHWE BOPOT. CUrHANN3ALMOHHOE YCTPOMCTBO MOAKIIOYEHO K
KoHTakTam 10-5 unu, B Ka4ecTBe aNnbTepHaTUBbI, AAET KOMAHAY 3MEKTPO3amKy, NOAKIOHEHHOMY
K Bbixofy 17 V TpaHcdopmatopa 1 KOHTaKTy 5.

0 = BK/II0YeHa, ecim BOpoTa OTKDbITHI WM HaXOAATCS B JBWKeHuM (1o ymondanmo) / 1 = Bo
BPEMSI OTKDLIBAHMSI MUTAET KaXAbIE MOSICEKYH/IbI, BO BDEMSI 3aKPbIBAHNS MUTAET KAXK/YIO CEKYH/Y
1 3aropaeTcs POBHbIM CBETOM MPU OTKPLITHIX BOPOTaX / 2 = /IEKTPO3AMOK BK/THOYEH

OYHKUMSA  yNpaBieHus 3ameaneHnem, 0OHAPYKEHWEM MPEnaTCTBAA 1 YYBCTBUTENbHOCTHIO
CUCTEMbI 3aLLNTBI.

Eciv DYHKUMS BKITOYEHA, OTPErynMpynTe Bpemst paboTbl yHKUMW F22, Takum 06pasom
MPWBOLbI BBINOMHSAT ABMKEHNS C 3aMELNIEHHON CKOPOCTHIO.

OFF / ON (no ymonyaHuro)

[pu NONy4eH KOMaHb! OTKPbITb UMK 3aKPbITh BOPOTA CTBOPKA [BUraeTcs MeJIeHHO MepBble
HECKOJbKO CEKYHL.

OFF (o ymonyanmio) / ON

[pn JOCTVDKEHWI KPAHETO MOMOMEHIS 3aKDbIBAHWS NPUBOLbI BbIMOIHSOT HEOOMBLLION JOXIIM CTBOPOK.
OFF (o ymon4yaunto) / 1 = MUHUMATbHBIV JOXUM / 2 = CDEAHN JOXUM / 3 = MaKcUMasibHbIv
JOXNM

YCTaHOBKa TUMa akceccyapa s Yrpas/eHns aBTOMaTNKOMN.

0 = yripaBrieHne MocpeaCTBOM MPOKCUMUTU-CYATLIBATESS UM CYUTHIBATESS MarHuTHbIX KapT / 1
= YnpaB/ieHne ¢ NoMOLLIbIO KOAOHAO0PHOV KiaBnatypov (o yMoM4aHuo)

[pexx.ie Yem BbIMOSHATL KOMaHAy Ha OTKPbIBAHUE 11 3aKPbIBaHWE, BOPOTA AABST HA MEXaHUYeCKMiA
yrop B TEYEHWE HECKOMbKUX CEKYH[, MOMOras TemM CambiM OTKPbITb 3IEKTPO3aMOK . Bpems
(DYHKLUMW YCTAHABMBAETCA C MOMOLLbI0 (hyHKLmKM F26.

OFF (o ymonyanuio) / ON

KOHTaKTbI NOAKIIOYEHS BCNOMOraTesbHOM namnbl K koHTakTam 10-E.

CurHanbHas naMna: namna MIUraeT Bo BPEMS IBUXKEHMS BOPOT.

Jlamna-upKna: naMna B 30He NPoe3za 0CTAETCS BKIKOYEHHOM OT Hayana oTKpPbIBaHWS [0 NOMHOM0
3aKpbIBaHUS BOPOT, BKTOYAs BPEMS OXKMAAHUS NEPE aBTOMATUYECKIM 3aKpbIBAHUEM.

0 = CurHanbHasi iamna (no ymonyanmio) / 1 = Jlamna-uyvkna

Bpemsi 0XunaH1s aBTOMATYECKOT0 3aKPbIBaHNS C MOMEHTA OCTKEHUS KPAHEro MNOMOXKEHNS
OTKpbIBaHUS. Perynupyetcs B amanasoHe o1 1 40 180 ¢. OyHKLMS aBTOMATUYECKOr0 3aKPbIBAHUS
BOPOT He paboTaeT npu cpabaTbiBaHnK YCTPOUCTB GE30MACHOCTY B PE3yrbTate 06HAPYKEHNS
NPEnaTCTBIS, MOCNE HAXaTUS KHOMKM «[TOMHbIA CTOM>» AKX MPW OTKIKOYEHUN ANIEKTPONUTAHNS.
OFF (no ymon4aunto) / 1 = 1 cexyHaa /... / 180 = 180 cekyHa

Bpems 0XuaaH1s aBTOMAaTUYECKOr0 3aKPbiBAHUS C MOMEHTa MOMyYeHNst KOMaH/bl Ha YacTUYHOE
OTKpbIBaHWe. Perynupyertcs B auanasdoHe ot 1 1o 180 c.

OYHKUMSA aBTOMATUYECKOTO 3aKPbiBAHWS BOPOT He PaboTaeT nmpy cpabatbiBaHuM YCTPOWCTB
0€30MacHOCTY B PE3YNbTATE 0OHAPYKEHWS MPENSTCTBUSA, MOCNE HAXKATUA KHOMKM «[TOfHbIA CTOM>
NN TIPU OTKITOYEHNN ANEKTPONUTAHNS.,

OFF (no ymon4aunto) / 1 = 1 cexyHaa /... / 180 = 180 cekyHa

PerynupoBka BpeMeHW MpefBapUTenbHOT0 BKIKOYEHNSI CUTHAMbHOM Nammbl, MOAKIIYEHHON K
KoHTakTam 10-E, nepen kaxabiM LUKIOM. Bpems npenBapuTenbHOro BKIKYEHNUS CUTHANBHO
namnbl MOXET ObITb OTPEryN1poBaHo B avanasoHe ot 1 4o 10 c.

OFF (no ymony4aunto) / 1 = 1 cexyHpa /... / 10 = 10 cexyHs

Bpemst paboTbl NPKUBO0B MPW OTKPbIBAHUM M 3aKPbIBAHWW. PerynupyeTcs B auanasoHe 0T 5 10
180 c.

5=>5cexyHp /.../ 120 = 120 cexyHz (no ymondanmro) /.../ 180 = 180 cexyHn



F23

F24

F26

F27

F28

F30

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

Fi1

PerynupoBKka BpemMeHu
3aePXKN npu
OTKPbIBaHMN.

PerynmpoBka BpemeHu
3aepXKu Npu
3aKpblBaHNN.

Bpemsi doyHKLMN
«MonoToK»

Bpems anekTpo3amka

CKopocTb ABMXEHMS

CkopocTb 3amepneHns

CkopocTb npu
KanuopoBKe

YyBCTBUTENBHOCTb NPU
LBIDKEHMMN

YyBCTBUTENBHOCTb NPU
3aMe[IeHNUN ABKEHNS

PerynupoBka
YacTUYHOro
OTKPbIBaHMS

Touyka 3amepneHus Bo
BPEMS OTKPbIBaHUS
ans npusoga M1

Touka 3amepgneHuns npu
3M.’:11KprBaHI/II/I npusopaa

To4ka KOHe4HoM (hasbl
3amep ieHnsa npueoga
M1 npu oTKpbIBaHNK

Toyka KOHe4Hon (hasbl
3amep/ieHna npuBoga
M1 npu 3aKkpbiBaHUN.

Touyka 3amepneHus Bo
BpeMs OTKPbIBaHMS
ansa npusopaa M2

locne KoMaHbl Ha OTKPbIBaHKE MPKBOA M1 HaunMHaeT paboTy ¢ 3afepKKoi. Bpems 3amepxki
MOXET ObITb OTPErynMpoBaHo B Auanasore ot 1 1o 10 c.
0 = OtkioYeHo /.../ 2 = 2 cexyHbl (no ymondanmio) /.../ 10 = 10 cexkyHi
locne aBTOMATWYECKOro 3aKpblBaHUS WM KOMaH[bl 3aKpbiTb BOPOTA MpuBOL4 M2 HaumHaeT
PaboTy C 3a/1ePKKON. Bpems 3a1epX K1 MOXET ObiTb OTPEryNMPOBAHO B Auana3oHe ot 1 10 5 c.
0 = OTK/I104eHO /.../ 5 = 5 CeKyH/bl (M0 yMOnYaHuio) /.../ 25 = 25 cexyHs
locne KoMaHfabl Ha OTKPbIBAHWE W 3aKPbIBAHWE BOPOT MPUBOZ, MPOW3BOAMT JOXWM B TEYEHUE
BPEMEHW, PErYNIMPYEMOr0 B AnanasoHe oT 1 10 2 CeKyHL.

= 1 cexkyHza (o ymon4yaHuo) / 2 = 2 CeKyH/bl
llocne KOMaHZbl HA OTKPbIBAHME W 3aKPbIBAHWE 3MIEKTPO3aMOK Pa3byIOKMPYETCS Ha Bpems,
YKa3aHHOe B [ManasoHe 0T 1 10 4 CekyHA,

= 1 cexyHza (no ymonyaHuuio) /.../ 4 = 4 cexkyHj
YCTaHOBKa CKOPOCTY OTKPbIBAHKSA 11 3aKPbIBaHWSI BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWN.
60 = 60% oT makcumanbHou ckopoctv / ... / 100 = 100% 0T MakcuMarbHOW CKopocTy (o
yMon4aHuio)
[ns npueogos cepun FA7024CB MuHUManbHas ckopocTb cocTasnseT 50 %.
YCTaHOBKA CKOPOCTM 3aMELfIEHNs MPU OTKPbIBAHUM W 3aKPblBAHWW BOPOT B MPOLEHTHOM
OTHOLLIEHUMN.

10 = 10% ot maxcumanbHoi ckopoctn / ... / 50 = 50% 0T MaKcuMasibHoOW CKopocTw (Mo
ymondanmio) /.../ 60 = 60% 0T MakcMarnbHoM CKOPOCTH

[ns npueogos cepun FA7024CB MuHumanbHas ckopocTb cocTaBnseT 30 %.

PerynmnpoBka CKOPOCTY ABMKEHUS BO BPEMS KANMOPOBKY, BbIPOKEHHAS B MPOLIEHTAX.

20 = 20% ot makcumasbHou ckopoctv / ... / 50 = 50% 0T MaxcuMarbHo#i CKopocTy (Mo
ymondanmio) /.../ 60 = 60% 0T MakcMarnbHoN CKOPOCTH

JlaHHas (hyHKLMS NO3BOASIET OTPErynMpoBaTh YyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMbI 3aLLMTHI BO BPEMS
ABVXEHNS.

10 = makcumarbHasi YyBCTBUTEbHOCTL / ... / 100 = MUHUMATIbHAS HyBCTBUTEIBHOCTH (M0
YMOTYaHWI0)

JlaHHas (yHKLMSA NO3BONSET OTPErynupoBaTh HyBCTBUTENbHOCTb CUCTEMBI 3aLLMTHI BO BPEMS
3amMelyIeHus.

10 = makcumarbHasi YyBCTBUTEbHOCTb / ... / 100 = MUHUMATIbHAs HyBCTBUTEIHOCTH (M0
YMOon4aHunio)

PerynnpoBKa 4acTUYHOr0 OTKPbIBAHWS BOPOT B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUM K MOSTHOMY OTKPbIBAHUIO.
10 = 10% or o61Lievi TpaekTopum BuxeHns /. ../ 40 = 40% OT 001V TPAEKTOPUN ABUXEHNS (M0
ymondanmto) /... / 80 = 80 % oT Bceli TpaekTopum

PerynupoBka no3BOMsET ONPeAeNTL Ha4Yano 3amesieHns CTBOPKYA, ynpasnsemon npusog M1,
MpW OTKPbIBAHWW B NPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUM KO BCEI TPAEKTOPWN ABVXKEHUS.

PerynupoBka 40CTyMHa TOMbKO B TOM Crlyyae, eciv akTUBMpOBaHa MYHKLNS «IHKOAEP».

1 =1 % ot TpaekTopum ABMXeHNS /.../ 25 = 25 % OT TPAeKTopUM ABWXKEHWS (M0 YMOTYaHWIO)
/.../ 60 = 60 % OT TPAEKTOPUY [BUXKEHNS

PerynupoBka no3BofseT ONPeaennTb Hayano 3amesieHns CTBOPKYA, ynpasnsemMon npusog M1,
NPV 3aKpbIBaHUK B MPOLEHTHOM OTHOLLEHWN KO BCEV TPAEKTOPUW ABUKEHMS.

PerynmpoBka J0CTyMHa TOMbKO B TOM Crlyyae, eciv akTUBMpoBaHa MYHKLNS «IHKOAEP».

1 =1 % ot TpaekTopun ABUXEHNS /. ../ 25 = 25 % OT TPAeKTopuM ABWXKEHWS (MO YMOTYaHWI0)
/.../ 60 = 60 % OT TPaeKTOPUY [BUXKEHUS

PerynnpoBka Mno3BOMSIET ONPEfeNNTb TOYKY KOHEeYHOW (asbl 3amenneHus npusoga M1 npu
OTKPbIBAHUW B MPOLEHTHOM OTHOLUEHUN KO BCEW TPAEKTOPUM [IBUXKEHUS,
PerynnpoBka JJOCTyrMHa TOMbKO B TOM Cly4ae, eciivi akTUBMPOBaHa (DYHKLUS «IHKOAEP».

1 = 1% ot 061evi TpaekTopun aBmkerus /.../ 10 = 10% 0T 00LLeV TPAEKTOPUN ABUXKEHNS (110
YMONYaHNIo)

PerynnpoBka Mo3BONSIET ONPENENNTb TOYKY KOHEeYHOW (as3bl 3amenneHus npusoga M1 npu
3aKPbIBAHW B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWW KO BCEN TPAEKTOPUI [BUXKEHNS.

PerynnpoBka JJOCTYMHa TOMbKO B TOM Cy4ae, eCAvt aKTUBMPOBaHA (DYHKLMS «IHKOAEP».

1 = 1% ot o6iue Tpaextopun aBmxerHus /.../ 10 = 10% oT 00LLel TpaeKTopum ABUXEHNS (o
YMOMYaHWI0)
PerynupoBka no3BosisieT OnpefeniTb Ha4ano 3ameeHns CTBOPKM, ynpasnaemoid npusog M2,
NPV OTKPbIBAHWW B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHUI KO BCEIA TPAEKTOPWN ABVKEHMS.
PerynupoBka 10CTynHa TOMbKO B TOM Cry4ae, eCNi akTUBMPOBAHA (YHKLNS «3HKOLEP».

=1 % o1 TpaexkTopum ABUXEeHNS /.../ 25 = 25 % OT TpaeKTopum ABWKEHWS (0 YMOTYaHWI0)
/... /60 = 60% 0T TpaeKTopUM [BIKEHNS
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F42

F43

F44

F46

F49

F50

F51

F56

F63

F65

F66

F67

F68

Toyka 3amefneHns BO
BPEMS 3aKpbIBaHUS
npusoga M2

Touka KoHe4Hou ¢hasbl
3amefJieHns npueoga
M2 npun oTKpbIBaHUN

Touka KoHe4Hon (hasbl
3amepJieHus npueoja
M2 npu 3akpbiBaHUK

KonuyecTtBo npmBogoB

Bobi6op pexuma
CUHXPOHHOIA paboTbl

CoxpaHeHue AaHHbIX

CunTbiBaHME AAHHbIX

Homep nepudepuiiHoro
ycTpolicTBa

CkopocTb 06meHa
LaHHbIMU

becnpoBogHOM BXOS,
RIO-EDGE [T1]

becnpoBogHoM BXop,
RIO-EDGE [T2]

becnpoBogHoii BXof,
RIO-CELL [T1]

becnpoBogHoii BXop,
RIO-CELL [T2]

Peryn1poBka no3sosiseT onpeaeniTb Hayano 3aMeeHns CTBOPKIA, ynpasnisiemoin npreogom M2,
MpU 3aKPbIBaHNN B NPOLEHTHOM OTHOLLEHUM KO BCEVl TPAEKTOPUI ABVKEHNS.

PerynupoBka JoCTynHa TOfbKO B TOM Crlyyae, eciv akTUBMpoBaHa MYHKLUS «3IHKOAEP».

1 =1 % ot TpaekTopm JBUXEHUS /.../ 25 = 25 % OT TPaeKTopun ABUXXEHWS (0 YMOMYaHWI0)
/... /60 = 60% 0T TpaeKTopuy [BWKEeHNS

PerynunpoBka no3BonseT onpeeniTb HavanbHyto TOUKY 0CTaHOBKM NpuBoAa M2 npu 0TKpbIBaHUM
B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWW KO BCEW TPAEKTOPUM IBUXKEHUS.

PerynunpoBka 40CTynHa TOMbKO B TOM Cryyae, eCiii akTUBMPOBaHA (MYHKLNS «3HKOLEP>.

1 = 1% ot obLye TpaekTopum aBuxerns /.../ 10 = 10% oT 06LLel TpaeKTopun BUXEHNS (Mo
YMOMYaHuIo)

PerynupoBka no3BosiseT onpenenuTb HaqarbHy TOYKY 0CTaHOBKM NpuBoaa M2 npu 3akpbiBaHN
B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWW KO BCEI TPAEKTOPUM IBUXKEHUS.

PerynmpoBka 40CTynHa TOMbKO B TOM Cryyae, ecii akTUBMpoBaHa MYHKLMS «IHKOLEP».

1 = 1% ot o6Lyei TpaekTopum aBmxerus /.../ 10 = 10% 0T 06LLel TPAEKTOPUM BUXKEHNS (M0
YMOIYaHWI0)

OYHKLYS NO3BOMSET YKA3aTh KOMMYECTBO NPUBOLOB, MOAKIIOHEHHbBIX K ON0KY YNPaBNEHUS.

OFF = M1 n M2 (no ymon4atmio) / ON = M2

OyHKUMs no3BonseT aktuemposatb CRP (Came Remote Protocol).

OFF / 3 = CRP (no ymon4auuio)

[laHHas (hyHKLKMS NO3BONSIET COXPAHSTb Ha KapTe NamsiTii IaHHbIE O MOMb30BATENSIX 11 HACTPOMKM.
9Ta PYHKLWS 10CTYNHA TONbKO B TOM Cryvae, ecnv B nnaty 6/10Kka ynpaBneHnst BcTaBneHa
KapTa namsTy.

OFF (no ymonyanuio) / ON

3arpy3ka aHHbIX C KapTbl NamsTu.

JTa hyHKUMS JOCTYMHA TONBKO B TOM Crlyyae, ecniu B nnaty 6510Ka ynpaB/neHns BCTaB/eHa
KapTa namsTy.

OFF (o ymonyanuio) / ON

HacTpoiika nosBosisieT YCTaHOBUTL HOMep NeputhepuitHoro YCTponcTea ot 1 10 255 Ans Ka ol
Mnatbl NpY HAMNYUM B CUCTEME HECKOIbKIX aBTOMATUYECKMX YCTPONCTB.

1---—>255
Peryn1poBka cKopocTy 0bMeHa aaHHbIMU B crcTeme nogkntodeHnin CRP (Came Remote Protocol).

0=12000605/1=2400604/2 = 4800 605/ 3 = 9600 605/ 4 = 14400 604/ 5 = 19200 6og
/6 = 38400 604 (no ymonyanmwo) / 7 = 57600 604/ 8 = 115200 604

becnpoBoaHoe ycTpoiicTeo 6e3onacHocT (RIO-EDGE), KoTopomy NpucBOEHa 04Ha U3 CREeayHOLLnX
(hyHKLWA Ha Bbibop: PO = CTOM, P7 = 0TKpbIBaHWE B PEXMME 3aKpbiBaHusi, P8 = 3akpbiBaHue B
PEXIIME OTKPbIBAHNS.

[N nporpaMMmpoBaHns CMOTPITE VHCTPYKLMK, NpUnaraemble K YCTPOCTBY.

9Ta PYHKLWS J0CTYNHA TONbKO B TOM Crlyvae, ecnu B nnaty 6/10Kka yrnpaBneHnst BcTaBneHa
nnata RIO-CONN.

OFF (no ymonyanuto) / PO / P7 / P8

becnposogHoe ycTpoiicTso 6e3onacHocTu (RIO-EDGE), koTopomy NpucBOeHa 0fHa U3 CReayoLLyX
(YHKUWIA Ha Bbi6op: PO = CTOIT, P7 = 0TKpbiBaHME B PEXMME 3aKpbiBaHWs, P8 = 3akpbiBaHuE B
PEXUME OTKPbIBAHUS.

[ins nporpaMmMm1poOBaHst CMOTPUTE WHCTPYKLAW, NPpuUnaraemble K YCTPONCTBY.

JTa (yHKUMS JOCTYNHA TOMbKO B TOM Cyyae, ecnn B nnaty 6/10Kka yrpaBieHns BCTaB/eHa
nnata RIO-CONN.

OFF (no ymonyaunto) / PO / P7 / P8

RIO-CELL npucBanBaeTcs 0fHa 13 CreaytoLLmx MYHKLKIA Ha BbI6OP: P1 = OTKPbIBaHNE B PEXIME
3aKpbIBaHA; P2 = 3aKpbIBaHUE B PEXXMME OTKPbIBAHUS; P3 = YacTu4HbIA cTon; P4 = 06Hapy»KeHne
NPEensTCTBMS.

[Ins nporpaMMmUpoBaHKst CMOTPITE WHCTPYKLMK, MPUNaraeMble K YCTPOCTBY.

9Ta yHKLMS JOCTYMHA TOMbKO B TOM Cyyae, e B nnaty 6/oka ynpas/eHns BCTap/eHa
nnarta RIO-CONN.

OFF (no ymonyaunto) / P1/ P2 / P3/ P4

RIO-CELL npvceaviBaeTcs 0fHa U3 Criefyowmx MYHKLMIA Ha BbIOOP: P1 = OTKPbIBAHWE B PEXIUME
3aKpblBaHKA; P2 = 3aKpbIBaHUE B PEXXUME OTKPbIBAHUS; P3 = YacTu4HbIN cTom; P4 = 06Hapy»KeHue
NPensTCTBUS.

[ins nporpaMmMy1poBaHst CMOTPUTE WHCTPYKLIAW, MpUiaraemble K YCTPOMCTBY.

JTa (yHKUMS JOCTYNHA TOMbKO B TOM Clyyae, ecni B nnaty 6/10Ka yrpaBneHns BCTaB/eHa
nnara RIO-CONN.

OFF (no ymonyaunto) / P1/ P2/ P3 /P4



[lobaBneHre 1o 250 nonb3oBaTeNein 1 NPUCBOEHWE KKAOMY M3 HUX OfIHOW 13 BbIGPAHHbIX
(yHKUMIA.  [lobaBneHne OCYLLECTBAAETCA C MOMOLLbIO nynbTa [y wnm pyroro ycTpoicTsa
U1 Co3paHue HoBOro ynpasnenus (cm. pasgen, nocealleHHbin CO3JAHO TOSIb3OBATENIA C MPUCBOEHHON
nonb3oBarens KOMAHZIOW YNPABIEHISA).
1 = [lowarosbivi Pexum (OTKDbITb-3aKPbITE) / 2 = [10cie[0BaTesbHbIN PEXUM (OTKDbITL-CTON-
3aKpbITb-CTOM)/ 3 = ToNbKO OTKPBITL / 4 = YacTn4Hoe OTKDbIBAHNE

U2 Ypanevue Ynanexue oTAeNbHO B3STOr0 nosbaosarens (cM. pasaen «YIAJIEHNE MONIb30BATESIfA).
nonb3oBaresns OFF / ON = AKkTuBaums yaaneHus OTAebHOro o/ib30BaTeyisi.

U3 Ypaneine Y[ianeHve BCcex nosb3oBareser 13 namaru.
nonb3osaresneu OFF / ON = YpaneHvie Bcex rosib30BaTesien.

BbibepuTe TUN KOAMPOBKW paauocurHana [1/1Y, KoTopbid HYXXKHO COXpaHWTb B MamsaTi mniathl
ynpaenieHns. A\ [lpy BbIOOPE KOAMPOBKW paauMocurHana aBTOMATUYECKW YAAnsioTcs BCe
U4 [lekogmpoBaHme KOAA  COXPaHEHHbIe MymbTbl AUCTAHLMOHHOTO YPABEHNS.
Koauposka TWIN M03BOMSET 3anoMUHATh HECKONbKO MOMb30BATENE C OAHUM KIHOHOM
(Knto4eBon 6/10K). 1 = Bee (Mo ymonyauuro) / 2 = auHammnyeckui kog / 3 = TWIN
OyHKUMS NO3BONSAET YCTAHOBUTL MOZIENb NPKBO/A, YCTAHOBMEHHOMO B CUCTEME.
AT Monens npusoga 1= SWN20 - SWN25 (10 ymonanuto) / 2 = FA7024CB / 3 = FTX20DGC
A2 T[lpoBepka npuBOAOB [poBepka HanpaseHus BpalleHns npueoaos (cM. pasaen «TECT MPVBOAOB»). BbIK/T/ BK/T
Kannubposka apikeHus BopoT (cM. padaen «KAJIMBPOBKA [IBVXKEHNA»).
A3  KanubpoBka ABUKEHUS PerynnpoBka 40CTynHa TOMbKO B TOM Cryyae, eciii akTUBMPOBAHA (YHKLNS «3HKOLEP».

BbIKJ1/ BKI
A4 Copoc napameTpoB BHumaHve! BoccTaHaBvBaoTCs HacTporiKy no ymonyanuo.BbIK/T / BKIT
A5 CyeTymk paboymx OYHKUMS NO3BOMSET 0TOOPAXKATH KONMUYECTBO BbIMOMHEHHBIX KOMaHA, 1N copacbiBathb ux (001 =
LMKnoB 100 komaHg; 010 = 1000 komaHa; 100 = 10000; 999 = 99900; CSI = TexobcnyxvBaHue)
H1 Bepcus OTOOPaXAET BEPCHUI MPOLLIUBKN.

BBOJ] B IENCTBUE

Mo 3aBepLIEHNN BbIMOHEHWUS 3NEKTPUYECKMX MOAKIIIOYEHUA OMbITHBIA U KBANUMULMPOBAHHbIA NEPCOHan OO0/KEH MPOW3BECTU BBOL
wnarbayma B eNCTBIeE.

lMepen Tem Kak NpoAoIKUTh, yOeAUTECh B TOM, YTO 30Ha [e/CTBMS aBTOMATUKN CBOOOHA OT NPEnsTCTBUA.

lMopnaiTe HampsKEHWe W BLIMOMHATE HACTPOWKY cUCTEMbl. BaxKHO! PekomMeHayeTcs HavyaTb Mpoueaypy NporpamMmmmMpoBaHus ¢ HaCTPOWKM
CNeayLnX MyHKLMIA;

- TN NPUBOAA (A 1);

- KONMMYECTBO MPYBOLOB (F 46);

- KAJINBPOBKA IBVKEHNA (A 3).

MPOBEPKA IPUBO/I0B

© BuiGepuTe «A 2». MoateepauTe, Haxas ENTER.

@ BuiGepute ON 1 HaxmuTe ENTER, 4T0Gbl NOATBEPANUTL BbINOMHEHIE TECTA NPUBOA0B.

© Ha svcnnee nossBATCSA HaAMNCh [---] B 0XKIAAHM BBOA KOMAHLbI.

O HaxmuTe KHOMKY CO CTPENKOIA «>» 1 YOeaUTECh B TOM, YTO CTBOPKA, Yrpasaaemast BTopbimM npusogom (M2), Havana
OTKPbIBATHCS.

© BbinosHuTe Ty XKe NpoLeaypy ¢ KHOMKOM, OTMEYEHHOM CTPENKOI «<», YTOBbI POBEPUTL PAGOTy CTBOPKIA, YNIPaBAAEMON NepBbIM
npveogom (M1).

[puMeYaHe: ecnu CTBOPKA 3aKPbIBAETCS, NOMEHsNTe (hasbl I'IpI/IBO,EI,a
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KAJINBPOBKA IBUXXEHUA

Mepef TeM Kak OTPerynupoBaTh [BUKEHNE CTBOPOK, YCTAHOBWTE BOPOTA B CPE/HEN TOUKE TPAEKTOPUM JBUKEHNS, YOEANTECh B
OTCYTCTBUN KaKNUX-NM60 NPENSTCTBIUIA U HANMYNAN MEXAHUYECKIIX YIOPOB OTKPbIBAHUS U 3aKPbIBAHNS.

A\ VIcnonb30BaHne MEXAHUYECKIX YNOPOB ABNAETCA 0043aTENbHbIM.

BaxHo! Bo Bpemst KannbpoBKm BCe YCTPONCTBA 6E30MACHOCT ByayT OTKITIOUEHI.

@ Buiepute «A 3» n Haxmute ENTER 419 NoaTBEpXIEHNS.

@ Buicepute ON v Haxxmute ENTER, 4T06bl NOATBEPANTL BLINOMHEHINE aBTOMATUYECKON KAlMOPOBKIA [BUKEHHA.
© CrBopKa, ynpasnsemas nepsbIM MPUBOLOM, NOMHOCTHIO 3aKPOETCA...

O ...3aTem CTBOPKA, ynpasaaemas BTOpbIM MPUBOOM, BbINOMHWUT TO XKe AE/ACTBYE. ..

..3aTeM CTBOpKa, ynpas/siemas BTOPbIM NPUBOAOM, MOHOCTbIO OTKPOETCA...

..NOCNe Yero CTBOPKA, ynpasnsemas nepebiM MPUBOAOM, BbINOMHUT TO e Ae/CTBYE.
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YNPABJIEHUE N0JIb30BATEJIAMU

Mpwv co3nannn/ynaneHn NoNb3oBaTeneil Ha Aucnnee 0ToOPaXKaTCA MATAOLLE YUCNA, YKA3bIBAKOLLME HA CBOOO/HbIE HOMEpPa
A4YeeK NaMaTi, KoTopble MOTYT ObITb UCMNOMb30BaHbI /151 A06aBNEHUS HOBbIX NOfb30oBaTeNen (Make. 250 nonb3oBatenen).

Mepe TeM Kak NPUCTYNUTb K JO6ABNEHMIO NONb30BATENEN, YOEAUTECH B TOM, YTO naarta paguonpuemMHuka (AF) BcTaBneHa B
pasbem (cm. pasgen «YCTPOVCTBA YMPABJIEHNS»).



LOBABJIEHUE NMOJIb30BATEJIS C PASHbIMU ®YHKLIUAMW YNPABJIEHUSA
© Bui6epute U1. MoateepauTe, Haxas ENTER.

@ BhiGepuTe PeXXIM YNPaBeHus, KOTOPbIA XOTUTE NPUCBOUTHL aHHOMY NONb30BATENH. PEXMMbI YrIpaBeHus:
- NOLLAroBbIN (OTKPbITb-3aKPbITE) = 1;

- NOCNEeA0BATENbHbIN (OTKPbITb-CTOMN-3aKPbITb-CTON) = 2;

- OTKPbITb = 3;

- YaCTMYHOE OTKPbIBAHWE/MPONYCK netlexoaa = 4.

MonaTeepaute, Haxxas KHOMKY ENTER...

© ... Ha aucnnee noasuTes Yncno ot 1 o 250, KOTopoe GyAeT MUraTh B TEYEHIE HECKOSbKIX CEKYH,. BBEANTE KOZ C NOMOLLbI
nynsTta 1Y vnu fpyroro yCTponcTBa ynpasneHns (CHUTbIBATENS KapT UK KOLOHAOOPHOW KNnaBmatypbi).

Ecnu Bbl XOTUTE NPUCBOUTbL 3TOMY MYNbTY ELLEe OAHY KOMaHAY, NOBTOPUTE NpoLeaypy ANs ApYroi KHOMKU.

1] 12) 3]

A 1 By
n'g NNk NI
3 e (@ [e] llll
ESC < > ENTER ESC < >  ENTER ESC < TER

3aperucTpupyiiTe nonbaosareneit B cncke SAPETMCTPYPOBAHHBIX MONb30BATENEN.

CMUCOK 3APETUCTPUPOBAHHDIX NMOJIb30BATEJIEM
3arpysuTe c caiita docs.came.com mogynb «CMACOK 3APETVCTPYPOBAHHBIX MONMb30BATENEN». Ha6epute L20180423.

YAAJNEHUE OTAENIBHOIO NOJIb30BATES
© BuiGepute U2. Mogteepante, Haxas ENTER.
@ Bui6epute ON. MoaTBepanTe yaaneHue, Haxas ENTER.
BbiGepuTe HoOMEp yAanaemoro nosb30BaTend, UCnomb3ys KNasuLLn Co CTPeNKami.

© MoareepanTe, Haxas ENTER.

O Ha ycnnee nossuTcs Hagnueh CLr, noATBEpXAaI0LLAs YaaneHue.
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COXPAHEHME W 3ATPY3KA AAHHbBIX C MOMOLLIbIO KAPTbI NAMATH

MpoLeaypa coxpaHeHnst JaHHbIx 0 Nofb30BaTeNaAX 11 HACTPOIKAX CUCTEMbI, @ TAKXKe UX NOCNEAYIOLIEro NCMob30BaHUs B Apyroi
CUCTEME C NOMOLLbIO IPYrOi NAaThl ypaBieHus.

BHumanue! Onepauun 106aBNEHs U U3BEYEHNS JAHHbIX C KAPTbl NAMSTV BbINOAHATCS NOCAe 068CTOYNBAHUS CUCTEMbI.

© BcrasbTe KapTy NamaTy B CreLyanbHblit pasbem nnatbl yrpaseHus.

© Buidepue F50. Mogteepante, Haxas ENTER.

© BuiGepute ON. Haxmute ENTER, 4T06bI NOATBEPAUTH COXPAHEHIE [aHHbIX.

O /I3BneknTe KapTy NamaTyi 1 BCTABLTE €€ B Pasbem Ha pyroii nnare ynpasneHus.
© BuiGepute F51. MoaTeepauTte, Haxas ENTER.

© Buidepute ON. Haxxmute ENTER, 4T0GbI NOATBEPANTD 3arpy3Ky AaHHbIX.
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YYACTKW U TOYKW HAYAJIA 3BAMEAJIEHNSA W OCTAHOBKW CTBOPOK

RRUCIEN0

M1 M2

o s

A = 30Ha IBWKEHMS BOPOT C HOPMASIbHO CKOPOCTbIO L™ = Touka koHeuHoi (hasbl 3ameanenus npreoaa M2 npu 3aKpbiBaHI
B* = YyacToKk IBWXEHNS C 3aMeINIEHHOM CKOPOCTbIO M**= " Touka KoHe4Hoi hasbl 3amemeHns npueopa M1 npn oTKpbIBaHN
C = 3oHa ;eicTBUS 3HKOEPA C N3MEHEHUEM HanpaBneHns aBmke- M= Touka KoHeuHoM (hasbl 3ameayieHns npueoaa M2 npy OTKPbIBAHUN
HWg BOPOT 0 = KoHeuHble MONOXEeHUA CTBOPOK

D = 3oHa [eiicTBIS 9HKOAEPa C OCTAHOBKOWM [BUKEHIS BOPOT

E = HayanbHad To4Ka 3aMefieHns npu oTKpbiBaHun M1 * MuHumym 600 MM OT KOHEYHOIO MOMOXEHUS.

F = HavanbHas To4ka 3ameaneHns npu 3akpbisaHin M1 **YCTaHOBWTE NPOLIEHT AN1S TOUKM KOHEYHOI (hasbl 3aMefeHNs ¢ no-
G = HayasbHasg To4Ka 3aMefIeHNs pu OTKPbIBaHU M2 MOLLbIO YHKUMKM «F39» - «F40» ana nepsoro npueoga (M1) u «F43»
H = HavanbHas To4ka 3amedneHns npu 3akpbisaHum M2 - «F44» nng Broporo npuBoa (M2) Tak, 4Tobbl PACCTOSHIE [0 MEXaHU-

=
*

= Touka KoHEYHOM (hasbl 3ameayIeHIs npreoaa M1 Npu 3akpbIBaHM — 4YECKOr0 ynopa 6bino MeHblie 50 M.



3AKJIHOYUTEJIbHBIE PABOTDI

locne BbINOMHEHMS BCEX ANEKTPUYECKMX MNOAKIOYEHNI 11 NOATOTOBKM CUCTEMbI K paboTe YCTaHOBUTE KPbILLKY Ha npueoL @.

3athMKCMpyInTe KPbILLKY NpUBOAA 11 3aKpOiTe ABepLy @.
3a0noKMpyiATe NPYUBO, KIKOHOM 1 YCTaHOBITE 3ALLUTHYIO KPbILLKY ©.

COOBLLIEHNS 06 OLLUUBKAX
Coo0LLIEeHMs 06 OLLIMOKaX 0TOOPAXKAKTCS Ha AuChee.

E1

KannbpoBka [BMXEHWS npepBaHa 13-3a Haxxartus kHomkm «CTOM»

E2

KannbpoBKa [JBMXeHUs He 3aBepLueHa

E3

IHKOEP HencnpaseH

F4

Olmbka camoamarHoCTUKK

E7

HepocTaTtoyHoe Bpemst paboThl

E9

MpenaTcTBYe NP 3aKPbIBaHU

E10

MpensTcTBIE NPU OTKPbIBAHN

E11

MakcymasnbHOe KOnMYeCcTBO 0OHAPYXKEHHbIX MPEnsTCTBUI

E14

OLmbKka nocnesoBaTenbHOro0 NOAKMIYEHNS

E15

HecoBmecTuMbIV nynbT 1Y

E17

OLumbka 6ecnpoBOAHON CUCTEMBI

E18

He 6bina BbINOMHEHa HACTPOIKA 6ECMPOBOAHON CUCTEMbI
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MOHTAX NPUBOJA C OTKPbIBAHMEM HAPYXY

Huxxe npuBefeHbl TONbKO Te paboTbl, KOTOPbIE OTAMYATCS OT CTaHAAPTHON NPOLLEAYPbl MOHTaXa.
MOHTaX KPOHLUTENHOB

OnpenenuTte MECTO KpenmeHus NepefiHero KPOHLLTERHa 1 paccyunTaiTe MecTo KpenseHns 3aiHero KpoHLTenHa, cobioaas
PACCTOAHUSA, YKA3aHHbIE HA PUCYHKE 11 B TAONNLIE.
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MoHTaX MexaHM4YeCKUX KOHLIEBbIX BbIK/OYaTenen

Pa36nokupyiTe npueoj,

IMpy oOTKpbIBAHMMA:

MofHOCTb0 OTKPONTE CTBOPKY. OTMETLTE Ha KOPMyCce MECTO, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY
pblyara @.

3aKpoiiTe CTBOPKY BPYYHYK0. YCTAHOBWTE MexaHi4ecKuid ynop nog kopnyc. Octas-
NIEHHAs Ha Kopnyce MeTKa [J0/XHa COOTBETCTBOBATb Na3y Ha YNope, Kak NokasaHo Ha
PUCYHKE @,

3adukcupyiiTe ynop BUHTOM ©.

Mpn 3akpbiBaHUN:

3akpoiTe CTBOPKY. OTMETLTE Ha Kopryce MecTo, COOTBETCTBYIOLLEE LIEHTPY pbiyara @.
OTKpOWMTE CTBOPKY BPYYHYI0. YCTAHOBWTE BTOPOW MEXaHYeCKUiA ynop, pacnonoXms ero
B C NMPOTMBOMONOXHO CTOPOHbI pblyara.

OcTaBieHHas Ha Kopnyce MeTKa J0/XHa COOTBETCTBOBATb Nasy Ha ynope ©.
3adukcupyiiTe ynop BUHTOM @.

OnpepeneHne KpaHUX NON0XKEHUI KOHLEBbIX BbIKNKOYATENEN
PykoBOACTBYNTECH Pa3fenoM, NOCBSLLEHHbIM OTKPbIBAHUIO CTBOPKI BOBHYTPb.
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MogknoyeHne aBTOMaTUKIK

CUHMA
YEPHBIN
KOPUYHEBBIN

SEE

SEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

CUHMA
YEPHBIN

KOPUYHEBBIA —l
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HEE

M1 N1 ENCT

M2 N2 ENC2

MoaknioyeHne aBToMaTUKK U NpUBOSA
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YEPHBIN ———
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M1 N1 ENC1

M2 N2 ENC2

AJTT

JIeBOCTOPOHHAS aBTOMATUKA (BIL USHYTPW).

[paBOCTOPOHHSI aBTOMATVIKA (BUL, U3HYTPK).

JleBOCTOPOHHSIS @BTOMATMKA 11 YCTAHOBMNEHHbI Crpa-
Ba NPUBOL, (BU U3HYTPW) C 3aIePKKOIA aBTOMATUKM

npn 3aKpbiBaHUn

FA7024CB / FST23DLC
[}

FA7024 / FST23DLS
]

5>

o

[paBOCTOPOHHSS aBTOMATUKA 11 YCTAHOBNEHHbIA Cre-
Ba NPWBOJ, (BIZ U3HYTPH) C 3a/1EPXKKOIi aBTOMATUKN

Nnpn 3aKpbIBAHWN.

FA7024 / FST23DLS

FA7024CB / FST23DLC

(1




BO3MOXHbIE HEUCITIPABHOCTU U CMOCOBGbI UX YCTPAHEHUSA

HENCMNPABHOCTb BO3MOXXHbIE MPUYUHDBI CMNOCOBbI YCTPAHEHNA
Bopora He furatotes. o OTK/KOYEHO ANEKTPONUTAHNE. © BKJIIOUNTE 3NEKTPONUTAHNE.
© Pa36/10KMPOBAH NPUBOL. © 3a650KVpyITE NPUBOA,.
© CnLLIKOM cnabblil Unn OTCYTCTBYIOWNA curHan nynsta [1y. © [lomeHsIiiTe 6aTapeiki.
© KHOMK1 Ha YCTPOVCTBAX ynpaBneHnst 3aeatort. © [IpoBEPbTE LIENOCTHOCTb YCTPOVICTB.
BopoTa Tonbko oTkpbiBatoTCH. | @ CpabaTbiBatoT (hOTO3NEMEHTHI, © Y6eauTech B TOM, YTO B 30He AeiCTBMS (HOTO3-
TIEMEHTOB HET NPENATCTBUIA.

A\ Ecnv npoGnemy HeBO3MOXHO YCTPaHNTb, CRIEAYS NPUBEAEHHbIM B TAGULE MHCTPYKLUAM, UM OGHAPYKVUBAIOTCS HEMONAAKY, HEUCTIDABHOCTH, LLYM,
110403pUTENbHbIE BUGPALMM UK HEMPaBU/IbHAs PA00Ta CUCTEMbI, 00PATUTECH K KBANUGULMPOBAHHOMY NEPCOHaY.

YTWIN3ALMA

= CAME S.p.A. ©cnonb3yeT Ha CBOWX 3aBOfaX CepTUMULIMPOBAHHYID CUCTEMY 3KONOMNYECKOr0 MEHEIKMEHTA,
cooTBeTcTBYytOLWY0 cTaHaapTy UNI EN ISO 14001, 4To6bl 06€CneunTh 3aLuTy OKPYXKAOLLER CPEAb.

Mbl npocyM Bac NpoAomKaTh Npunarath yeunus no 3aluTe okpyxatowlen cpeabl. CAME cuntaeT ofHUM U3 (DyHAAMEHTaNbHbIX
MYHKTOB CTPATEr MU PbIHOYHbBIX OTHOLLEHWIA BbINOMHEHNE 3TWX KPATKIX PYKOBOAALLMX NPUHLMMOB:

& YTUNN3ALNSA YIAKOBKI

YnakoBoYHble MaTepuanbl (KAPTOH, MNACTVK U T. [l.) CHATAKTCS TBEPAbIMIA FTOPOACKAMM OTXOAAMU W YTUIN3UPYIOTCS €3
npobaeM NPocTo NyTeM pasfenbHOro coopa Ans ux nocneayLen nepepadoTKi.

YTUnn3auu Heo6X0AMMO NPOBOANTb B COOTBETCTBUN C AENCTBYIOLIMM 3aKOHOAATENbCTBOM MECTHOCTW, B KOTOPOI
NPOW3BOAMACH SKCTyaTaLms U3aenus.

HE 3ATPA3HANTE OKPY)XXAHOLLYIO CPELLY!

& YTUNN3AUNA USLESNG

Hatwa npoayKLms n3roToBneHa ¢ Ucnonb30BaHMEM Pa3NYHbIX MAaTEPUANOB. bonbLias Ux 4acTb (@NOMUHWIA, NNACTUK, XENes3o,
3NEKTPUYECKIME Kabenmn) NPUPaBHUBAETCS K FOPOACKUM TBEPAbIM 0TX0AaM. OHU MOTYT ObiTb YTUAN3NPOBAHbI NYyTEM Pa3feSibHOro
cobopa v nepepaboTKn CreLmannanpoBaHHbIMIU KOMMNAHUAMMN.

[lpyrue KOMMNOHEHTbI (ANEKTPUYECKME MOHTAXKHbIE MIAThl, 3NEMEHTbI MUTAHWUS AUCTAHLMOHHOrO YNpPaBieHns W T. .), HanpoTuB,
MOTYT OMacHble BELLecTBa.

OHW JOMKHbI U3BNEKATLCA U NepeaBaThCst KOMMNAHWUAM, MEIOLLAM NLEH3UIO Ha X cO0p 1 nepepaboTKy.

YTUnn3auuo Heo6X0AMMO NPOBOAUTL B COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLLMM 3aKOHOAATENLCTBOM MECTA, e NPOM3BOANNACH
aKcnnyatauus n3genus.

HE 3ATPA3HANTE OKPY)XXAHOLLYIO CPELLY!
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Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

&
/ Wytwérea / Fabrikant = =
Came S.p.a. II
indirizzo / address / adresse / adresse / direccidn / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dosson di Casier, Treviso - Italy

DICHIARA CHE L'AUTOMAZIONE PER CANGCELLI A BATTENTE / DECLARES THAT THE DRIVE FOR SWING GATE /
ERKLART DASS DIE AUTOMATISIERUNG FUR FLUGELTORE / DECLARE QUE LE AUTOMATISATION POUR PORTAILS A
BATTANTS / DECLARA QUE LAS AUTOMATIZACION PARA PUERTAS BATIENTES / DECLARA QUE AS
AUTOMATIZAGOES PARA PORTOES A BATENTE / OSWIADCZA ZE AUTOMATYKA DO BRAM SKRZYDLOWYCH /
VERKLAART DAT DE AUTOMATISERING VOOR DRAAIHEKKEN

FA7024CB
FST23DLC

E' CONFORME ALLE DISPOSIZIONI DELLE SEGUENTI DIRETTIVE / IT COMPLIES WITH THE PROVISIONS OF THE FOLLOWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTUNIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES AUX DISPOSITIONS
DES DIREGTIVES SUIVANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAO DE ACORDO
COM AS DISPOSICOES DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA ZGODNE Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUJACYCH DYREKTYW
EUROPEJSKICH / VOLDOEN AAN DE VOORSCHRIFTEN VAN DE VOLGENDE RICHTLIJNEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
E#[E)II_EI_ Elélc::_ll'ﬁl?MA(éN CA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYGZNEJ / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

Riferimento norme armcnizzate ed altre norme tecniche / Refer to EN 61000-6-2:2005
European regulations and other technical regulations / Harmonisierte EN 61000-6-3:2007+A1:2011
Eezugs_normen und andere technische Vqrgabgrhle ftéfére_nce aux normes EN B2233:2008

armonisées et aux autres normes techniques erencia normas EN 60335.1:2012+A11:2014

armonizadas vy otras normas técnicas / Referéncia de normas harmoniza-

das e outras normas técnicas / Odnosne normy ujednolicone | inne normy EN 80335-2-103:2015
techniczne / Geharmoniseerde en andere technische normen waarnaar is

verwezen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATI: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTLICHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NECESSAIRES APPLIQUEES:
/ CUMPLEN CON LOS REQUISITOS ESENCIALES APLICADOS: / RESPEITAM O REQUISITOS ESSENCIAIS APLICAROS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE WYRUNKI: / VOLDOEN AAN DE TOEPASBARE MINIMUM EISEN:

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.2.2; 1.3.2; 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.9; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;

1.7.1;1.7.2;1.7.4

PERSONA AUTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECNICA PERTINENTE / FERSON AUTHORISED TO COMPILE THE RELEVANT TECHNIGAL OOCUNMENTATION /
PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE RELEVANTEN TECHMISCHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZUSTELLEN / DOCUMENTATION TECHNIQUE SPECIFIQUE D'AUTORISATION

A CONSTRUIRE DE / PEASONA FAGULTADA PARA ELABORAR LA DOCUMENTACION TECNIGA PERTINENTE / PESSOA AUTORIZADA A CONSTITUIR A DOCUMENTAGAO TEGNICA
PERTINENTE / CS0BA UPOWAZNIONA DO ZREDAGOWANIA DOKUMENTAG.I TECHNIGZNE. / DEGENE DIE GEMACHTIGD IS DE RELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN
SAMEN TE STELLEN.,

CAME S.p.a.

La ducuﬂu‘ﬂaz?ona tecnica partinente & stata compilata in conformita all'allagato VIIB. / The pertinent technical documentation has been drawn up in compliance with attached
document VIIB. / Die relevante technische Dakumentation wurde entsprechend der Anlage VIIE ausgestellt. / La documentation technique spécifique a été remplis conformément &
I'annaxe |18 / La documentacidn técnica pertinente ha sido rellenada en cumplimiento con &l anexo VIIB. / A documentago técrica pertinents foi preenchida de acordo com o anexo
VIIB, / Odnosna dokumentacia techniczna zostala zredagowana zgodnie z zalacznitdem VIIB, / De technischa documentatie terzake is opgesteld in overeenstemming met de bilage VIIB.

CAME S,p.a. si impegna a frasmelters, in risposta a una richiesta adeguatamenta motivata delle autorith nazionali, informazioni pertinenti sulle quasi macchine, e/ Came S.p.A., following
a duly mativated request from the nationzl autherities, undertakes to provide information related te the quasi machines, and / Die Firma Came S.p.A. verpfiichtet sich auf eine angemassen
motivierte Anfraga der staatlichen Behdrden Informationen Uber die unvolistindigen Maschinen, zu Gbermitteln, und / Came S.p.A. s'engage & transmelire, en réponse & une demande
bien fondés de la part des auterités nationales, les renseignements relalifs aux quasi machines / Came S.p.A. se compromele a transmitir, como respussta a una solicitud adecuadamente
fundada por parle de las autoridades nacionales, informacionas relacionadas con las cuasimédquinas / Game S.p.A. compromete-se em fransmitir, em respesta a uma solicitagio motivada
apropriadamente pelas autoridades nacicnas, informagbes pertinentes &s partes que componham mdquinas / Came S.p.A. zobowiazuje sie do udzelenia informadii detyczacych maszyn
nieukonczonych na odpowlednio umatywowana prosbe, ziczona przez kompetentne organy panstwowa / Came S.p.A, verbindt zich ertoe om op met redenen omideed verzoek van de
nationals auloriteiten da relevante informatie voor de niet vollooide machine te verstrekken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
la massa in senvizio finch la macchina finale in cui deve essere incorporata non & stata dichiarata conforme, se del caso alla 2006/42/CE. / commissioning of the above mentioned until such
moment when the final machine inta which they must be incorporated, has been declared compliant, if pertinent, to 2006/42/CE / dis Inbelrisbnahme bevor die ,Endmaschine” In die cie
unvolstandige Maschine eingebaut vird, als konform eridart wurds, gegebenenfalls gemaB der Richilinie 2006/42/EU. / la mise en service tant que la machine finale dans laquelle elle doit
dtre incorporée n'a pas &té déclarde conforms, la cas échéant, a la norme 2006/42/CE. / la puesta en sencio hasta que la maquina final en la que serd incorporada no haya sido declarada
da conformidad de acuerdo a la 2008/42/CE / a colocagdio em funcionamento, alé que a mdquina final, onde devem ser Incorporadas, nlo for declarada em conformidade, sa de acordo
comn a 2006/42/CE. / Uruchomlenia urzadzenia do czasu, kiedy maszyna, do kidrej ma byc wbudowany, nie zostanis cceniona jako zgodna 2 wymogami dyrektywy 2008/42/WE, jesli taka
procedura byla konisczna. / deze in werking te stellen zolang de eindmachine waarin de niet vollooide maching moat worden ingebouwd in overeenslemming is verklaard, indien loapasselijk
meat de richiljn 2006/42/EG.

Dosson di Gasier (TV) Legale Rappresentante / Legal Representative /Gesetzlicher

29 Marzo / March / Marz / Mars / Marzo Vertreter / Representant Legal / Representante Legal /
/ Margo / Marzec / Maart 2018 Representante Legal / Prawny Przedstawiciel / Juridische
Vertegenwoordiger

Paclo W .

Fascicolo tecnico a supporto / Supporting technical dossier / Unterstiitzung t ische Dossler / soutenir dossier technique / apoyo expediente
técnico / apolar dossier técnico / wspieranie dokurnentacji technicznej / andefsteunende technische dossier: 001FA7024CB

Came S.p.a.

Via Martiri della Liberta, 15 - 31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy - Tel. (+39) 0422 4940 - Fax (+39) 0422 4941
info@came.it - www.came.com

Cap. Soc. 1.610.000,00 € - C.F.e P.l. 03481280265 - VAT IT 03481280265 - REA TV 275359 - Reg Imp. TV 03481280265



Conepxare JaHHOro PyKOBOZCTBA MOXET ObiTb U3MEHEHO B JI0006 BPeMs 063 NDELBAPUTESIbHOI0 YBEAOMITEHNS.

CAME S.P.A.

Via Martiri Della Liberta, 15

31030 Dosson di Casier - Treviso - Italy

tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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