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Automazione per porte basculanti FA01195M04

q3

EM4024CB

MANUALE DI INSTALLAZIONE



ATTENZIONE!
importanti istruzioni per la sicurezza delle persone:
LEGGERE ATTENTAMENTE!

Premessa

o || prodotto deve essere destinato solo all'uso per il quale & stato
espressamente studiato. Ogni altro uso & da considerarsi pericoloso.
CAME S.p.A. non & responsabile per eventuali danni causati da usi
impropri, erronei ed irragionevoli e Conservare queste avvertenze
assieme ai manuali di installazione e d’uso dei componenti I'impianto di
automazione.

Prima dell’installazione

(verifica dell’esistente: nel caso di valutazione negativa, non procedere
prima di aver ottemperato agli obblighi di messa in sicurezza)
 Controllare che la parte da automatizzare sia in buono stato meccanico,
che sia bilanciata e in asse, e che si apra e si chiuda correttamente.
Verificare che siano presenti adeguati fermi meccanici ® Se I'automazione
deve essere installata a un’altezza inferiore ai 2,5 m dal pavimento o da
altro livello di accesso, verificare la necessita di eventuali protezioni e/o
avvertimenti ® Prima di iniziare qualsiasi operazione & obbligatorio leggere
attentamente tutte le istruzioni; un’installazione errata puo essere fonte di
pericolo e causare danni a persone o cose ® Qualora vi siano aperture
pedonali ricavate nelle ante da automatizzare, ci deve essere un sistema
di blocco della loro apertura durante il movimento e Assicurarsi che
I"apertura dell’anta automatizzata non causi situazioni di intrappolamento
con le parti fisse circostanti ® Non montare I’automazione rovesciata o
su elementi che potrebbero piegarsi. Se necessario, aggiungere adeguati
rinforzi ai punti di fissaggio ® Non installare su ante non in piano e
Controllare che eventuali dispositivi di irrigazione non possano bagnare
I'automazione dal basso verso I'alto e Verificare che la temperatura del
luogo di installazione rientri nell'indicazione presente nel manuale
Seguire tutte le istruzioni poiché un’errata installazione puo causare gravi
lesioni.

Installazione

 Segnalare e delimitare adeguatamente tutto il cantiere per evitare incauti
accessi all'area di lavoro ai non addetti, specialmente minori e bambini
 Fare attenzione nel maneggiare automazioni con peso superiore ai 20
kg. Nel caso, premunirsi di strumenti per la movimentazione in sicurezza
« Tutti i comandi di apertura (pulsanti, selettori a chiave, lettori magnetici,
etc.) devono essere installati ad almeno 1,85 m dal perimetro dell’area
di manovra dell’automazione, oppure dove non possano essere raggiunti
dall’esterno attraverso I'automazione. Inoltre i comandi diretti (a pulsante,
a sfioramento, etc.) devono essere installati a un’altezza minima di 1,5 m
e non devono essere accessibili al pubblico  Tutti i comandi in modalita
azione mantenuta, devono essere posti in luoghi dai quali siano visibili le
ante in movimento e le relative aree di transito o manovra e Applicare, ove
mancasse, un’etichetta permanente che indichi la posizione del dispositivo
di shlocco e Prima della consegna all'utente, verificare la conformita
dell'impianto alla norma EN 12453 (prove d’impatto), assicurarsi che
I'automazione sia stata regolata adeguatamente e che i dispositivi di
sicurezza, protezione e lo shlocco manuale funzionino correttamente ©
Applicare ove necessario e in posizione chiaramente visibile i Simboli di
Avvertimento (es. targa cancello) ® Dopo I'installazione, assicurarsi che il
motore di movimentazione prevenga o blocchi il movimento di apertura
quando la porta € caricata con una massa di 20 kg, fissata al centro del
bordo inferiore della porta ® Dopo I'installazione, assicurarsi che le parti
della porta non ingombrino strade o marciapiedi pubblici.

Istruzioni e raccomandazioni particolari per gli utenti

 Tenere libere da ingombri e pulite le aree di manovra dell’automazione.
Controllare che non vi sia vegetazione nel raggio d’azione delle fotocellule
e che non vi siano ostacoli sul raggio d’azione dell’automazione ® Non
permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando fissi, o di
sostare nell’area di manovra dell’automazione. Tenete fuori dalla loro
portata i dispositivi di comando a distanza (trasmettitori) o qualsiasi
altro dispositivo di comando, per evitare che I'automazione possa
essere azionata involontariamente e L'apparecchio non € destinato a
essere usato da persone (bambini compresi) le cui capacita fisiche,
sensoriali 0 mentali siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza
o di conoscenza, a meno che esse abbiano potuto beneficiare, attraverso

I'intermediazione di una persona responsabile della loro sicurezza, di una
sorveglianza o di istruzioni riguardanti I'uso dell’apparecchio e Controllare
frequentemente I'impianto, per verificare eventuali anomalie e segni di
usura o danni alle strutture mobili, ai componenti dell’automazione, a
tutti i punti e dispositivi di fissaggio, ai cavi e alle connessioni accessibili.
Tenere lubrificati e puliti i punti di snodo (cerniere) e di attrito (guide di
scorrimento) ® Eseguire i controlli funzionali a fotocellule e bordi sensibili
ogni sei mesi. Per controllare che le fotocellule funzionino, passare un
oggetto davanti durante la chiusura; se I'automazione inverte il senso
di marcia o si blocca, le fotocellule funzionano correttamente. Questa
€ I'unica operazione di manutenzione che va fatta con I'automazione
in tensione. Assicurare una costante pulizia dei vetrini delle fotocellule
(utilizzare un panno leggermente inumidito con acqua; non utilizzare
solventi o altri prodotti chimici che potrebbero rovinare i dispositivi) ®
nel caso si rendano necessarie riparazioni o modifiche alle regolazioni
dell'impianto, sbloccare I'automazione e non utilizzarla fino al ripristino
delle condizioni di sicurezza e togliere I’alimentazione elettrica prima di
sbloccare I'automazione per aperture manuali e prima di una qualsiasi
altra operazione, per evitare possibili situazioni di pericolo. consultare
le istruzioni ® se il cavo di alimentazione & danneggiato, esso deve
essere sostituito dal costruttore o dal suo servizio di assistenza tecnica
0 comunque da una persona con qualifica similare, in modo da prevenire
ogni rischio e & fatto divieto all’utente di eseguire operazioni non
espressamente a lui richieste e indicate nei manuali. per le riparazioni,
le modifiche alle regolazioni e per le manutenzioni straordinarie, rivolgersi
all'assistenza tecnica ® annotare I'esecuzione delle verifiche sul registro
delle manutenzioni periodiche.

Ulteriori e raccomandazioni particolari per tutti

o Evitare di operare in prossimita delle cerniere o degli organi meccanici
in movimento e Non entrare nel raggio di azione dell’automazione in
movimento e Non opporsi al moto dell’automazione poiché potrebbe
causare situazioni di pericolo e Fare sempre e comunque particolare
attenzione ai punti pericolosi che dovranno essere segnalati da appositi
pittogrammi e/o strisce giallo-nere ® Durante I'utilizzo di un selettore o
di un comando in modalita azione mantenuta, controllare continuamente
che non ci siano persone nel raggio d’azione delle parti in movimento,
fino al rilascio del comando e L'automazione pud muoversi in ogni
momento senza preawviso ® Togliere sempre I'alimentazione elettrica
durante le operazioni di pulizia o di manutenzione e Sorvegliare le porte in
movimento e tenere lontano le persone finché la porta sia completamente
aperta o chiusa.

Pericolo di schiacciamento mani

Pericolo parti in tensione

Divieto di transito durante la manovra
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LEGENDA

L) Questo simbolo indica parti da leggere con attenzione.
A Questo simbolo indica parti riguardanti la sicurezza.
= Questo simbolo indica cosa comunicare all’utente.

RIFERIMENTI NORMATIVI

Came S.p.A.. & una azienda certificata per i sistemi di gestione aziendale: qualita ISO 9001 e ambientale ISO 14001.
Il prodotto in oggetto & conforme alle normative vigenti citate nella dichiarazione di conformita.

DESCRIZIONE

["automazione si compone di due parti:

- due semi-gusci in alluminio al cui interno si trova il motoriduttore irreversibile con encoder;

- contenitore in ABS con scheda elettronica e coperchio con scheda di programmazione e scheda elettronica LED per luce di
cortesia.

Packing list

n.1 Automazione

n.2 Dadi UNI 5588 M8

n.1 Vite UNI 5933 M4 x 12
n.2 Viti UNI 5737 M8 x 110
n.1 Manuale d'installazione

ok~

Destinazione d'uso

L’automazione ¢ stata progettata e costruita da CAME S.p.A.. in conformita alle vigenti norme di sicurezza per motorizzare porte
basculanti di medie e grandi dimensioni per uso residenziale o condominiale in servizio intensivo.
LI Ogni installazione e uso difformi da quanto indicato nel seguente manuale sono da considerarsi vietate.

Limiti di impiego
Tipo EM4024CB EM4024CB + EM4024
Superficie della porta (m?) 9 14

Dimensioni (mm)

I}
all a
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Descrizione delle parti

Motoriduttore
Coperchio

Carter laterali
Manopola di sblocco
Scheda elettronica

Scheda di programmazione
Vite UNI 5933 M4 x12
Viti UNI5737 M8X110
. Dadi UNI5588 M8
. Viti UNI6954 3,9X13

Dati tecnici

Tipo

Grado di protezione IP
Alimentazione (V - 50/60 Hz)
Alimentazione motore (V - 50/60 Hz)
Assorbimento (A)

Potenza (W)

Coppia (Nm)

Tempo di apertura a 90° (s)
Intermitezza/Lavoro
Temperatura di esercizio (°C)
Classe di isolamento

Peso (kg)

Scheda elettronica a LED per luce di cortesia

EM4024CB
40
120/230 AC
24DC
15 max.
170
320
regolabile
uso intensivo
-20 + +55
|
8,8
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Impianto tipo

Automazione

Tubo quadro di trasmissione (001E782A)

Base di fissaggio (001E001)

Coppia di bracci telescopici dritti con tubo rettangolare (001E785A)
Dispositivo di sblocco a cordino

Accessori per il montaggio del rinvio laterale (001E781A)

2Bl N
— = © oo~
o

Fotocellule

Bordo sensibile

Selettore a chiave
Trasmettitore
Lampeggiatore con antenna

Esempi di applicazione

Porta basculante a parziale rientranza a
contrappesi 0 a molle.

Porta basculante debordante a totale
rientranza a molle.

Porta basculante non debordante a totale
rientranza a contrappesi.

-

Z|



INDICAZIONI GENERALI PER L'INSTALLAZIONE
A L'installazione deve essere effettuata da personale qualificato ed esperto e nel pieno rispetto delle normative vigenti.

Verifiche preliminari
A\ Prima di procedere all’'installazione & necessario:

o Prevedere adeguato dispositivo di disconnesione onnipolare, con distanza maggiore di 3 mm tra i contatti, a
sezionamento dell’alimentazione;

o Predisporre adeguate tubazioni e canaline per il passaggio dei cavi elettrici garantendone la protezione contro il
danneggiamento meccanico;

o @ Verificare che le eventuali connessioni interne al contenitore (eseguite per la continuita del circuito di protezione)
siano prowviste di isolamento supplementare rispetto ad altre parti conduttrici interne;

o Verificare che il portone sia ben bilanciato; se fermato in un qualsiasi punto intermedio deve mantenere la posizione;

o Se nel portone ¢'e una porta pedonale, & obbligatorio aggiungere un'interruttore di sicurezza, collegato sull'ingresso di
stop, per inibire il funzionamento dell'automazione con porta pedonale aperta.

o Verificare che il movimento del portone sia uniforme lungo tutta la corsa, che non ci siano attriti o giochi tra guide e
cuscinetti di scorrimento @ e che le carrucole @ siano in buono stato;

o Verificare che la struttura del portone sia robusta e che le cerniere @ siano efficienti.

(2]

Tipi di cavi e spessori minimi

Collegamento Tipo cavo Lungh:ﬁ)a I1(1:avo Lur;%hzzzzg ﬁ]avo Lunz%hzzgg ;avo
Alimentazione quadro 230 V AC 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?2 3G x 4 mm2
Alimentazione motore 24 V DC 2x1,5mm2 2x1,5mm2 2x2,5mm2
FROR CEI

Lampeggiatore 20-22 2x0,5 mm? 2x1mm?2 2x1,5 mm?2
Trasmettitori fotocellule CEIEN 20,5 mm? 20,5 mm? 2x0,5 mm?
Ricevitori fotocellule o267z 40,5 mm2 4%0,5 mm2 4%0,5 mm2
Dispositivi di comando e di sicurezza 2x0,5 mm2 2x 0,5 mm2 2x 0,5 mm?2
Antenna RG58 max. 10 m

Encoder TWISTATO max. 30 m

N.B.: Qualora i cavi abbiano lunghezza diversa rispetto a quanto previsto in tabella, si determini la sezione dei cavi sulla base
dell’effettivo assorbimento dei dispositivi collegati e secondo le prescrizioni indicate dalla normativa CEI EN 60204-1.

Per i collegamenti che prevedano piu carichi sulla stessa linea (sequenziali), il dimensionamento a tabella deve essere
riconsiderato sulla base degli assorbimenti e delle distanze effettivi. Per i collegamenti di prodotti non contemplati in questo
manuale fa fede la documentazione allegata ai prodotti stessi.

Attrezzi e materiali

Assicurarsi di avere tutti gli strumenti e il materiale necessario per effettuare I'installazione nella massima sicurezza e secondo
le normative vigenti. In figura alcuni esempi di attrezzatura per I'installatore.
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INSTALLAZIONE

A Le seguenti illustrazioni sono solo esempi e rappresentano il montaggio pit diffuso, in quanto lo spazio per il fissaggio
dell’automazione e degli accessori varia a seconda della zona di installazione. Spetta quindi all’installatore scegliere la soluzione
piu adatta.

Nota: per applicazioni speciali, vedere il capitolo ESEMPI DI APPLICAZIONE PER PORTONI CON CARATTERISTICHE SPECIALI.

Installazione su portone basculante debordante a parziale rientranza

La distanza tra il braccio del portone e il carter del contrappeso deve essere superiore ai 15 mm.

Posizionare la base di fissaggio perfettamente in verticale e possibilmente al centro del portone con la freccia rivolta

verso l'alto. Il foro A della base deve essere posizionato a 110 mm dall’asse del perno dei bracci del portone verso il basso.
Fissare la base con viti o rivetti e tagliare I'eventuale eccedenza di base a filo con il portone.

" il Braccio porta
| /ﬂ/ /
Asse dei bracci {—
G del portone ﬁ
1 GK L S > 4min. 15 mm
0 ‘v\
Lo
A
0 ]
.|
0-
o Carter contrappeso

770

e
P o ‘;@
44 44




Aprire completamente il portone e rilevare la misura B.
Accorciare i bracci e i tubi telescopici.
Nota: per portoni di altezza superiore a 2400 mm, utilizzare il tubo 001E787A per bracci telescopici.

Rinvio laterale

Togliere i carter laterali dal motoriduttore.
Fissare il motoriduttore alla base con viti e dadi in dotazione.

UNI 5737

)

Lubrificare le boccole e inserirle nei rinvii laterali.
Rilevare le distanze L1 e L2.

UNI 5588 M8
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Tagliare il tubo quadro di trasmissione.

Inserire gli alberi quadri nell'albero motore lasciandoli sporgere di 35 mm e bloccarli con i grani di fissaggio e sbloccare il
motoriduttore.

Infilare i morsetti di giunzione al tubo di trasmissione.

P ¢,

T ==
=
ﬁ//

P o

I —_— Py,
-]
P



Infilare il tubo di trasmissione nell'albero quadro e assemblarlo con la boccola e il braccio.

Ingrassare il braccio e infilarlo nel tubo telescopico.

M
7]

- Istruzioni originali
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Fissare il tubo telescopico al perno, sugli attacchi predisposti sul portone oppure utilizzando le staffe angolari in dotazione
fissandole il piti vicino possibile al braccio del portone.

AR
— O

\

min. 15 mm

Y

|

Sblocco manuale del motoriduttore

A Far attenzione quando si aziona il dispositivo di rilascio manuale poiché una porta aperta puo cadere improvvisamente a
causa delle molle indebolite o rotte, oppure se & shilanciata.

SBLOCCO BLOCCO




Determinazione dei punti di finecorsa

In apertura: con il motoriduttore shloccato, portare il portone a circa 30 mm dall'apertura totale @.
Ruotare la camma in senso antiorario fino a inserire il micro-interrutore @ e fissarla con le viti ©.

30 mm

o

Installazione laterale di uno o due motoriduttori

UN MOTORIDUTTORE
La procedura di montaggio ¢ la stessa con le seguenti differenze:
- fissare la base sul bordo del portone;

- applicare I'accessorio 001E782A e I'accessorio di rinvio 001E781A sul lato opposto al motoriduttore.

LR

2D

O —]

AR R R A R A N A e e e

DUE MOTORIDUTTORI
La procedura di montaggio ¢ la stessa con le seguenti differenze:
- fissare le due basi sui due lati del portone.

i

g

Ol -—F - =

EM4024CB

EM4024CB
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La

COLLEGAMENTI ELETTRICI E PROGRAMMAZIONE

scheda elettronica va alimentata a 24 VV AC.

| dispoditivi di comando e gli accessori sono a 24 V AC.
A\ Attenzione gli accessori non devono superare complessivamente i 40W.
Le funzioni sui contatti di ingresso e uscita, le regolazioni dei tempi e la gestione degli utenti, vengono impostate e visualizzate sul
display della scheda di programmazione gestito da un software.
Tutte le connessioni sono protette da fusibili rapidi.

A\ Attenzione! Prima di intervenire sul quadro comando, togliere la tensione di linea.

TABELLA FUSIBILI
A 2 A-F (230V)
Fusibile di linea 315 AF (120V)
Fusibile motori 15A-F
Fusibile accessori 2 A-F

Descrizione delle parti

©oOoNOT >N

. Fusibile accessori

. Connettore per collegamento alla scheda
. Connettore per collegamento alla scheda elettronica LED
. Display

Fusibile di linea
Morsettiera di alimentazione 120 / 230 V AC
Scheda elettronica

Scheda di programmazione

Scheda elettronica LED per luce di cortesia
Morsettiera di alimentazione 24 V
Morsettiera motoriduttori

Morsettiera finecorsa

Morsettiera encoder

Fusibile motori

LED segnalazione di tensione presente

LED segnalazione programmazione

Connettore scheda memory roll

Morsettiera per dispositivi di comando e sicurezza
Connettore per scheda di programmazione
Morsettiera per collegamento CRP

Morsettiera antenna

TS ETEI NI BRI

T

Connettore per scheda AF
Connettore per scheda RSE

CONTROL BOARD

PROC.

ACCESSORIES
F

5 o0

DIS.

TN

@

@
l

Pulsanti programmazione

. Connettore per collegamento alla scheda di programmazione

Morsettiera per il collegamento alla seconda scheda elettronica LED

DPTO1

S
mlfe

(4~
:

EHEEEE

BEE

®
;

@
i)
il
il
=
i}

@

CEOEICEICmeen

BLCO2 ..:.scrss0ue sussn

29750




Prima di procedere con i collegamenti elettrici, forare con cautela sul foro presfondato @.
Togliere il coperchio @ e con attenzione, scollegare il cavo piatto dalla scheda elettronica €. Fissare la parte inferiore del
contenitore del quadro comando alla base con la vite in dotazione @.
Montare il pressacavo € il tubo corrugato (entrambi non in dotazione) mantenendo il grado di protezione IP40 ©.

Alimentazione

UNI'5933 M4 x 12

ALIMENTAZIONE DI RETE A 230 V AC (Configurazione di fabbrica)

Collegare I'alimentazione di linea al morsetto nel porta-scheda.

Cavo di alimentazione
230V AC

ALIMENTAZIONE DI RETE A 120 V AC

Togliere il porta-scheda dal motoriduttore @, estrarre il filtro EMCO1

dal porta-scheda @ e invertire i cavi @ e @ come indicato ©.
Riposizionare il filtro EMCO1 e il porta-scheda.
Collegare I'alimentazione di linea al morsetto nel porta-scheda @.

Descrizione

Neutro

Linea

Terra

Alimentazione
trasformatore 230 V AC
(cavo rosso)

Alimentazione
trasformatore 120 V AC
(cavo nero)

Alimentazione
trasformatore 0 V AC
(cavo bianco)

Cavo di alimentazione
120VAC
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Collegamento del secondo motoriduttore Automazione EM4024CB

Microinterruttore di
finecorsa in apertura

H M2 N2 - M1 N1
24 0
@@ @@ @@ cio o
+ ]
mu mng%E ‘

Dispositivi di comando r ,
Nota: applicare
una ferrite (tipo
o By 7] s RICHCO art.
C, . Bz RT-250-150-
r° il 120-K5B, non
~ m@ - f n .
o Ll fornita) sui cavi
2 e @) ol deipulsantidi -+ AL
5 Sl @) comando e delle .
- fotocellule.
AF u10
Ké
aaE \ Ty
v, EEEEE — —T
ﬁ Scheda AF e antenna "@M@ - @@@@@@@@@@@@@‘
con cavo RG58. _7L o 10MERTX1 23 5 7 2 cxcyl
4—/
Ferrite
J glg18 l —l
\ l
| cmD) ] S
(e < > ane |
Tasti per Comando Pulsante di stop (contatto N.C.). Pulsante per Pulsante per comando
sequenziale (apre- N.B.: se non viene utilizzato il I'apertura (contatto N.0O.). passo-
stop-chiude-stop) contatto, selezionare 0 dalla (contatto N.O.) passo o sequenziale, vedi

con qualsiasi tasto. funzione F 1. funzione F 7.



Dispositivi di segnalazione e di comando
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(controllo domotico).
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Lampadina spia porta aperta (Portata

contatto:

24\ - 3 W max.). Segnala che il
portone basculante & aperto. Si
spegne a portone chiuso.
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Lampeggiatore (portata
contatto: 24 V - 25 W max.).
Lampeggia durante le fasi

di apertura e chiusura del
portone basculante.
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Dispositivi di sicurezza

Fotocellule

Configurare il contatto CX o CY (N.C.), ingresso
per dispositivi di sicurezza tipo fotocellule,
conformi alle normative EN 12978.

Vedi funzioni ingresso CX (Funzione F2) o CY
(Funzione F3) in:

- C1 riapertura durante la chiusura, in fase di
chiusura della porta, I'apertura del contatto
provoca I'inversione del movimento fino alla
completa apertura;

- C4 attesa ostacolo, arresto della porta se
in movimento con conseguente ripresa del
movimento dopo la rimozione dell’ostacolo.

N.B.: se non vengono utilizzati i contatti CX e CY,

vanno disattivati in programmazione.

Bordi sensibili

Configurare il contatto CX o CY (N.C.), ingresso
per dispositivi di sicurezza tipo bordi sensibili,
conformi alle normative EN 12978. Vedi funzioni
ingresso CX (Funzione F2) o CY (Funzione F3) in:

- C7 riapertura durante la chiusura, in fase di
chiusura della porta, I'apertura del contatto
provoca I'inversione del movimento fino alla
completa apertura;

N.B.: se non vengono utilizzati i contatti CX e CY,

vanno disattivati in programmazione.
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Collegamento di sicurezza delle fotocellule

A ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica che le fotocellule funzionino. Un’eventuale anomalia inibisce

qualsiasi comando.

Selezionare dalla funzione F 5 su quali ingressi attivare il collegamento.
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Sleep Mode

La funzione Sleep Mode consente la riduzione del consumo energetico delle fotocellule in stand-by.
Selezionare 1 dalla funzione F 60.
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Memorizzazione dati

Per inserire, modificare e rimuovere gli
utenti o comandare I'automazione mediante
comando radio, inserire la scheda AF.
Inserire la memory roll per salvare e caricare
le impostazioni e gli utenti registrati in
un’altra scheda.

Scheda AF

Descrizione dei comandi di programmazione

Display

|l tasto ESC serve per:
- uscire dai menu;
- annullare le modifiche.

}

Navigazione menu

Per entrare nel menu, tenere premuto il tasto ENTER per almeno cinque secondi.

Per scegliere la voce di
menu, spostarsi con le
frecce...

anche per i “sotto menu”,
spostarsi con le frecce ...

Per incrementare o
diminuire il valore, agire
sulle frecce...

| tasti < >
- spostarsi

{

= N.B. quando il menu ¢ attivo I'impianto non puo essere utilizzato.

o
coNTROL euAm

Q s
E‘ e}

B
=l ]
mmdl |

Memory roll

Il tasto ENTER serve per:
- entrare nei menu;
- confermare e memorizzare il valore impostato.

{

SEervono per:
da una voce di menu a un’altra;

- incrementare o decrementare un valore.

.. poi premere ENTER
...per uscire dal

f@@ menu attendere 10

ESC secondi 0 premere
ESC.

(S

=



Mappatura del menu

~——
F1 Funzione stop totale (1-2)
F2 Funzione associata all'ingresso 2-CX
F3 Funzione associata all'ingresso 2-CY
Fb5 Funzione test sicurezza
F6 Funzione azione mantenuta
F7 Modalita comando su 2-7
F8 Modalita comando su 2-3 / 2-3P
F9 Funzione rilevazione ostacolo a motore fermo
F11 Esclusione Encoder
F13 Spinta in chiusura
F18 Lampada a LED
F19 Tempo chiusura automatica
F21 Tempo prelampeggio
F22 Tempo lavoro
F25 Tempo lampada a LED in modalita di cortesia
F 28 Regolazione velocita in apertura
F29 Regolazione velocita in chiusura
F30 Regolazione velocita rallentamento in apertura
F31 Regolazione velocita rallentamento in chiusura
F33 Regolazione velocita di taratura
F34 Sensibilita durante il movimento
F35 Sensibilita durante il rallentamento
F 36 Regolazione apertura parziale
F37 Regolazione punto iniziale di rallentamento in apertura del motore
F 38 Regolazione punto iniziale di rallentamento in chiusura del motore
F 40 Regolazione punto iniziale di accostamento in chiusura del motore
F 46 Impostazione numero dei motori
F 47 Partenza rallentata in chiusura
F 50 Salvataggio dati nella memory roll
F 51 Lettura dati dalla memory roll
F 60 Funzione Sleep Mode
U1 Inserimento nuovo utente
U2 Cancellazione singolo utente
U3 Cancellazione totale utenti
A2 Test motore
A3 Taratura corsa
Ad Reset parametri
A5 Numero manovre
H1 Versione software
——

Menu test motori e taratura

Importante! Iniziare la programmazione eseguendo per prime le seguenti operazioni:
1 Test motore;
2 Taratura della corsa.

A2 Test motore 0 = Disattivata / 1 = Attivata

Verificare il funzionamento del motoriduttore e il corretto senso di rotazione (vedi paragrafo test motori)

A3 Taratura corsa 0 = Disattivata / 1 = Attivata

Operazione di taratura automatica della corsa della porta (vedi paragrafo taratura corsa).

A4 Reset parametri 0 = Disattivata / 1 = Attivata

Attenzione! In caso di necessita é possibile ripristinare i parametri di default con la seguente funzione:
Operazione di ripristino dei dati (impostazioni di default) e cancellazione della taratura corsa.

A5 Numero manovre 1 =1000 manovre; 100 = 100000 manovre; 1.0 = oltre un milione di manovre

Visualizza il numero di manovre della porta basculante.
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Menu funzioni

F1 Stop totale [1-2] 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Ingresso N.C. — Stop della porta con esclusione dell’eventuale chiusura automatica; per riprendere il movimento, usare il
dispositivo di comando. Il dispositivo di sicurezza va inserito su [1-2].

F2 Ingresso [2-CX] 0 = Disattivata (default) /1 = C1/4 = C4/7 = C7

Ingresso N.C. — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C4 = attesa ostacolo, C7 =
riapertura durante la chiusura per bordi sensibili.

F3 Ingresso [2-CY] 0 = Disattivata (default) /1 =C1/4=C4/7=C7

Ingresso N.C. — Possibilita di associare: C1 = riapertura durante la chiusura per fotocellule, C4 = attesa ostacolo, C7 =
riapertura durante la chiusura per bordi sensibili.

F5 Test sicurezza 0 = Disattivata (default) / 1 = CX/ 2 = CY / 3 = CX+CY

Dopo ogni comando di apertura o di chiusura, la scheda verifica I'efficienza delle fotocellule.

F6 Azione mantenuta 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

La porta si apre e si chiude tenendo premuto un pulsante. Pulsante di apertura sul contatto [2-3] e pulsante di chiusura sul
contatto [2-4]. Tutti gli altri dispositivi di comando, anche radio, sono esclusi.

F7 Comando [2-7] 0 = passo-passo (default) / 1 = sequenziale

Passo-passo = apre-chiude, sequenziale = apre-stop-chiude-stop.

F8 Comando [2-3] 0 = apertura (default) / 1 = apertura parziale

Apertura (apertura completa della porta) o apertura parziale (apertura parziale della porta: il grado di apertura dipende dalla
percentuale di regolazione della corsa impostata con F36).

F9 Rilevazione ostacolo a motore fermo 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

A porta chiusa, aperta o dopo uno stop totale, il motore rimane fermo se i dispositivi di sicurezza (fotocellule o bordi sensibili)
rilevano un ostacolo.

F11 Esclusione encoder 0 = encoder attivato (default) / 1 = encoder disattivato

Esclude la gestione dei rallentamenti, la rilevazione degli ostacoli e la sensibilita.

F13 Spinta in chiusura 0 = Disattivata (default) / 1 = spinta minima / 2 = spinta media / 3 = spinta massima

Afinecorsa in chiusura, il motoriduttore esegue una breve spinta in battuta.

F18 Lampada a LED 0 = Lampada /1 = Ciclo / 2 = Cortesia (default)

In modalita lampada, rimane accesa solo durante i movimenti della porta in apertura e in chiusura.

In modalita ciclo, rimane accesa dall'inizio dell’apertura fino alla completa chiusura compreso il tempo di attesa prima della
chiusura automatica.

In modalita di cortesia, rimane accesa dall'invio del comando all’automazione fino a un tempo regolabile, vedi F25.

F19 Tempo chiusura automatica 0 = Disattivata (default) /1 =1s/2=2s/.../180=180s

['attesa prima della chiusura automatica parte dal raggiungimento del punto di finecorsa in apertura per un tempo regolabile
da 1sa 180 s. La chiusura automatica non si attiva nel caso in cui intervengano i dispositivi di sicurezza per la rilevazione di
un ostacolo, dopo uno Stop totale o in caso di mancanza di tensione.

F21 Tempo prelampeggio 0 = Disattivata (default) /1=1s/2=2s/.../5=5s

All'invio di un comando di apertura o di chiusura, il lampeggiatore su [10-E] lampeggia prima di iniziare la manovra. Il tempo
di lampeggio € regolabile da1sabs.

F22 Tempo lavoro 5=55/6=6s/.../120 =120 s (default)
Tempo di lavoro del motore, in apertura e in chiusura. E regolabile da 5 s a 120 s.
F25 Tempo lampada di cortesia 60 =60 s (default) /61 =61s/.../250=250s

Lampada a LED, rimane accesa per un tempo necessario durante le manovre di apertura/chiusura della porta.
E regolabile da 60 s a 250 s.




F28 Velocita motore apre 50 = Velocita minima /... / 70 = Velocita (default) /... / 100 = Velocita massima

Per I'impostazione della velocita del motoriduttore durante le manovre di apertura.

F29 Velocita motore chiude 20 = Velocita minima /... /50 = Velocita (default) /... / 100 = Velocita massima

Per I'impostazione della velocita del motoriduttore durante le manovre di chiusura.

F30 Velocita rallentamento apre 30 = Velocita minima (default) / ... / 60 = Velocita massima

Per I'impostazione della velocita del motoriduttore nella fase di rallentamento in apertura.

F31 Velocita rallentamento chiude 10 = Velocita minima /... / 30 = Velocita (default) /... / 50 = Velocita massima

Per I'impostazione della velocita del motoriduttore nella fase di rallentamento in chiusura.

F33 Regolazione taratura 20 = 20% della velocita del motore / ... / 40 = 40% della velocita del motore (default)

Per la regolazione la velocita del motoriduttore durante la fase di taratura.

F34 Sensibilita corsa 0 = sensibilita Disattivata 10 = sensibilita massima / ... / 100 = sensibilita minima
(default)

Per la regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la corsa.

F35 Sensibilita rallentamenti 0 = sensibilita Disattivata 10 = sensibilita massima / ... / 100 = sensibilita
minima (default)

Per la regolazione della sensibilita di rilevazione degli ostacoli durante la fase di rallentamento.

F36 Regolazione apertura parziale 10 = 10% della corsa/ ... / 50 = 50% della corsa (default) / ... /80 =
80% della corsa

Per la regolazione, in percentuale sulla corsa totale, dell’apertura della porta.

F37 Punto rallentamento apertura 10 = 10% dellacorsa/ ... / 20 = 20% della corsa (default) / ... / 70 =
70% della corsa

Per la regolazione, in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in apertura.

F38 Punto rallentamento chiusura 10 =10% dellacorsa/ ... /50 = 50% della corsa (default) / ... /70 =
70% della corsa

Per la regolazione, in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio del rallentamento in chiusura.

F40 Punto di accostamento in chiusura 1=1%dellacorsa/ ... /20 = 20% della corsa (default)

Per la regolazione, in percentuale sulla corsa totale, del punto di inizio della fase di accostamento in chiusura.

F46 Numero motori 0=M1eM2/1 =M1 (default)

Per I'impostazione del numero dei motori collegati al quadro comando.

F47 Partenza rallentata in chiusura 0 = Disattivata / 1 = 1% della corsa (minima) / ... / 10 = 10% della
corsa (default) / ... / 25 = 25% della corsa (massima)

Per la regolazione, in percentuale sulla corsa totale, della partenza a velocita di rallentamento in chiusura.

F50 Salvataggio dati 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Per il salvataggio nella memory roll degli utenti e delle impostazioni memorizzate.
Nota: questa funzione appare solo se nella scheda comando & stata inserita una memory roll.

F51 Lettura dati 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Per il caricamento dei dati salvati nella memory roll nel quadro comando.
Nota: questa funzione appare solo se nella scheda comando & stata inserita una memory roll.

F60 Sleep Mode 0 = Disattivata (default) / 1 = Attivata

Per consentire la riduzione del consumo energetico delle fotocellule in standby.

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili i modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso. - Istruzioni originali

Pag. 22 - Manuale FAO1195-IT - 06/2018 - © CAME Sp.A.. -



- Istruzioni originali

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili di modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso.

Pag. 28 - Manuale FA01195-IT - 06/2018 - © CAME Sp.A.. -

Menu utenti

Ut Inserimento utente

1 = Comando passo-passo (apre-chiude) / 2 = Comando sequenziale (apre-stop-
chiude-stop) / 3 = Comando solo apre / 4 = Comando pedonale/parziale

(vedi pararagrafo inserimento utente con comando associato).

Inserimento utente (max. 25 utenti) associato ad un comando mediante trasmettitore o altro dispositivo

u2 Cancellazione utente

Cancellazione di un singolo utente (vedi paragrafo cancellazione di un singolo utente).

U3 Cancellazione utenti 0 = Disattivata / 1 = Cancellazione di tutti gli utenti

Cancellazione di tutti gli utenti.

Menu info

H1 Versione

Visualizza la versione del software.

Inserimento utente con comando associato

N.B.: nelle operazioni di inserimento / cancellazione utenti, i
numeri che vengono visualizzati mediante lampeggio, sono numeri
disponibili e utilizzabili per un eventuale utente da inserire (max.
25 utenti).

Attenzione! Prima di procedere all'inserimento degli utenti, togliere
la scheda memory roll se presente.

Selezionare U 1. Premere ENTER per confermare @.

Selezionare un comando da associare all'utente.
| comandi sono:

1 = passo-passo (apre-chiude);

2 = sequenziale (apre-stop-chiude-stop);

3 =apre;

4 = apertura parziale.

Premere ENTER per confermare @.

Lampeggiera per alcuni secondi un numero disponibile da 1 a 25,
questo numero verra assegnato all'utente dopo aver inviato il codice con
il trasmettitore ©.

Utente

Comando associato

14-

15 -

16 -

17 -

18 -

19 -

20 -

21 -

22 -

23 -

2-

25-




Cancellazione di un singolo utente
Selezionare U 2. Premere ENTER per confermare @.
Scegliere il numero dell'utente da cancellare mediante tasti contrassegnati con le frecce. Premere ENTER per confermare ©.
Verra visualizzata la scritta Clr a confermare la cancellazione ©.

Test motori
Selezionare A 2. Premere ENTER per confermare @.
Selezionare 1 per attivare il test. Premere ENTER per confermare @.
Verra visualizzata la dicitura “---" in attesa del comando ©.
Tenere premuto il tasto indicato con la freccia < e verificare che la porta esegua una manovra di chiusura @.
Eseguire la stessa procedura con il tasto indicato con la freccia > per verificare che la porta esegua una manovra di apertura ©.
In caso contrario, invertire le fasi del motoriduttore M1-N1.

ESC < > &ired
— ° ° NTT

- Istruzioni originali
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Taratura corsa
N.B.: prima di effettuare la taratura della corsa, controllare che I’area di manovra sia libera da qualsiasi ostacolo.
Importante! Durante la taratura, tutti dispositivi di sicurezza saranno disabilitati escluso quello per lo STOP TOTALE.
Selezionare A 3. Premere ENTER per confermare @.
Selezionare 1 e premere ENTER per confermare ©.
La porta eseguira un movimento in chiusura fino alla battuta d’arresto meccanico ©.
Successivamente, la porta esequira un movimento in apertura fino all'inserimento del microinterruttore @.
Attendere alcuni secondi per permettere la registrazione della taratura, segnalata sul display ©.

\\r‘

ZEe

OPERAZIONI FINALI

A motore shloccato, controllare che la porta basculante in ogni sua posizione sia bilanciata. Nel caso sia necessario
intervenire nel modo seguente:

- con motoriduttore centrale, il peso del motoriduttore va distribuito equamente tra i due contrappesi .

- con motoriduttore laterale, il peso del motoriduttore va distribuito in 1/3 sul contrappeso dal lato del motoriduttore e
2/3 su quello opposto.

- con due motoriduttori laterali, il peso del motoriduttore va distribuito in relazione al peso di ogni motoriduttore.

Per porte basculanti a molle, spostare il punto di attacco della molla nel foro pit adatto.

Terminati i collegamenti elettrici e la messa in funzione. Fissare i carter laterali e il coperchio, verificare che il cavo
piatto della scheda di programmazione sia collegato alla scheda comando.




ESEMPI DI APPLICAZIONE PER PORTE CON CARATTERISTICHE SPECIALI

Porta basculante snodata a contrappesi o a molle con guida cuscinetto di minimo 25 mm con
motoriduttore applicato centralmente
Applicare la base-guida (001E001) e la staffa di ancoraggio come da figura 1 rispettando le quote vedi tabella.

Assemblare i bracci snodati (001E783) come da figura 2 e procedere con I'installazione del motoriduttore, rinvii € il tubo di
trasmissione seguendo la procedura riportata nei paragrafi precedenti.

Cerniera superiore @ Z(mm) X(mm) Y(mm) BRACCIO
800 + 1000 500 410  E783 + E784*
o //—e---‘--)—//— ,,,,,,,,,, R — > = < 800 190 200 E783
“ Z g *Se 7=800, E784 va accorciato a 400 mm
0 A
z, 0 X
| N
Cemiera inferiore Asse cemlo N Staffa di ancoraggio
= : ; T
Q X ll 7& 5 mm min.
— (> | [ - - —--|-1- A
LR
v
Foro "A" V1 Y \ ,,,,,,,,,,, M AN
Asse motore )
Braccio superiore — |
N\ _
[ H
T Carter contrappeso mu
Base guida <
N
J L
\\\ Braccio
_ N Guida cuscinetto

25 mm min.

N.B.: controllare che, in apertura e chiusura della porta, I'angolo X formato dai bracci non superi i 130°. In caso
contrario, posizionare il braccio superiore nel foro pill adatto della staffa di aggancio.
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Porta basculante a contrappesi 0 a molle con guida cuscinetto di minimo 25 mm con motoriduttore
applicato centralmente

Applicare la base-guida (001E001) e la staffa di ancoraggio come da figura 1 rispettando le quote vedi tabella.
Assemblare i bracci snodati (001E783) come da figura 2 e procedere con I'installazione del motoriduttore, rinvii € il tubo di
trasmissione seguendo la procedura riportata nei paragrafi precedenti.

H (mm) X (mm) Y (mm) BRACCIO

2400 190 200 E783
@ 2400 =+ 2700 190 200 E783 + E784
> 2700 500 0 E783 + E784
oz Z o 7,7
% —
Base guida @\
0 X
0e
Staffa di ancoraggio
Asse braccio porta N
7 5 ) B
mm min.
1 T A ==Y | T *Nﬁ ,,,,, .
; ; =t
: A g
i Foro "A" - \ S — H }\ =
H
§ Rinvio S ]
; Braccio superiore ~ —— |
: N )
| = fia
' - o
1 | Carter contrappeso
' A
: t\\ Guida cuscinetto
Braccio
v N

25 mm min.

N.B.: controllare che, in apertura e chiusura della porta, I'angolo X formato dai bracci non superi i 130°. In caso
contrario, posizionare il braccio superiore nel foro pill adatto della staffa di aggancio.




Porta basculante a contrappesi 0 a molle senza guida cuscinetto avente spazio utile tra telaio porta e
carter del contrappeso non inferiore a 15 mm con motoriduttore applicato centralmente
Applicare la base-guida (001EQ01) e la staffa di ancoraggio come da figura rispettando le quote vedi tabella.

Applicare i bracci telescopici curvi (001E786A) e procedere con I'installazione del motoriduttore, rinvii e il tubo di trasmissione
seguendo la procedura riportata nei paragrafi precedenti.

20 mm min.

15 mm min.

E786 A

)

Asse braccio porta

Foro "A" H
i

Asse motore ~—

i Rinvio

E [y

E Base guida e—— Carter contrappeso

Y

H (mm) BRACCIO
2400 E786A
2400 + 2700 E786A + E787A

| contenuti del manuale sono da ritenersi suscettibili i modifica in qualsiasi momento senza obbligo di preawiso. - Istruzioni originali
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Porta basculante a contrappesi non debordante con motoriduttore applicato centralmente
Applicare la base-guida (001E001) e

la staffa di ancoraggio come da figura
rispettando le quote vedi tabella.
Assemblare i bracci telescopici
dritti (001E785A) e procedere con
I'installazione del motoriduttore, rinvii
e il tubo di trasmissione seguendo
la procedura riportata nei paragrafi
precedenti.
Foro "A"
,,,,,,,,,, B Contrappeso
H { ””” 9 / L
2
Asse motore
::j r
H (mm) BRACCIO H 2
2000 = 2700  E785A + E787A
i E— :
Base guida L]

Porta basculante a molle debordante a totale rientranza con motoriduttore applicato lateralmente

Applicare la base-guida (001E001)

e la staffa di ancoraggio come da

figura rispettando le quote vedi —
tabella.

Assemblare i bracci telescopici
dritti (001E785A) e procedere con
I'installazione del motoriduttore

e rinvii seguendo la procedura

riportata nei paragrafi precedenti.

H Base
guida
€ Asse motore =

foro "A"
Iy o1
H (mm) BRACCIO b,
2000 + 2400 E785A N

2400 + 2700 E785A + E787A

* Da saldare se la porta e troppo flessibile.



MANUTENZIONE

Manutenzione periodica

=¥ Prima di qualsiasi operazione di manutenzione, togliere la tensione, per evitare possibili situazioni di pericolo causate da
accidentali movimentazioni del dispositivo.
Registro manutenzione periodica a cura dell’'utente (semestrale)

Data Annotazioni Firma

Manutenzione straordinaria

A\ La seguente tabella serve per registrare gli interventi di manutenzione straordinaria, di riparazione e di miglioramento
esequiti da ditte esterne specializzate.

N.B.: Gli interventi di manutenzione straordinaria devono essere effettuati da tecnici specializzati.

Registro manutenzione straordinaria

Timbro installatore Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

Timbro installatore Nome operatore

Data intervento

Firma tecnico

Firma committente

Intervento effettuato

- Istruzioni originali
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MESSAGGI DI ERRORI E AVVISI

Er1: taratura del motore interrotta; verifi care il corretto collegamento e funzionamento del motore.

Er3: encoder rotto; rivolgersi all’assistenza.

Erd: errore test servizi; verifi care il corretto collegamento e funzionamento dei dispositivi di sicurezza.

Er5: tempo lavoro insufficiente; verificare il tempo impostato. Questo potrebbe essere insufficiente per completare il ciclo
lavoro.

Er6: numero massimo di ostacoli rilevati.

Er7: surriscaldamento del trasformatore. Al primo comando di apertura, I'automazione eseguira una manovra di

apertura rimanendo aperta fino al nuovo ripristino.

CO0: contatto 1-2 (stop) non utilizzato € non disattivato.

C1, C4 e C7: contatti CX e/o CY non utilizzati & non disattivati.

LED segnalazione programmazione rosso lampeggiante: scheda comando non ancora tarata per la corsa.

LED 1 e 2 rossi lampeggianti della scheda elettronica per luci di cortesia: indica che ¢’ un malfunzionamento dell’encoder,
rivolgersi all’assistenza.

LED 1, 2, 3 e 4 rossi lampeggianti della scheda elettronica per luci di cortesia: indica che i contatti normalmente chiusi (N.C.)
sono aperti (es. fotocellule, pulsante di stop).

DISMISSIONE E SMALTIMENTO

&5 CAME S.p.A. implementa all'interno dei propri stabilimenti un Sistema di Gestione Ambientale certificato e conforme alla norma UNI EN SO
14001 a garanzia del rispetto e della tutela dell’ambiente.

Vi chiediamo di continuare I'opera di tutela dell’ambiente, che CAME considera uno dei fondamenti di sviluppo delle proprie strategie operative
e di mercato, semplicemente osservando brevi indicazioni in materia di smaltimento:

&3 SMALTIMENTO DELL'IMBALLO
| componenti dell'imballo (cartone, plastiche ecc.) sono assimilabili ai rifiuti solidi urbani e possono essere smaltiti senza alcuna difficolta,
semplicemente effettuando la raccolta differenziata per il riciclaggio.
Prima di procedere e sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo d'installazione.
NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

&3 SMALTIMENTO DEL PRODOTTO
| nostri prodotti sono realizzati con materiali diversi. La maggior parte di essi (alluminio, plastica, ferro, cavi elettrici) & assimilabile ai rifiuti solidi
e urbani. Possono essere riciclati attraverso la raccolta
e lo smaltimento differenziato nei centri autorizzati.
Altri componenti (schede elettroniche, batterie dei radiocomandi etc.) possono invece contenere sostanze inquinanti.
Vanno quindi rimossi e consegnati a ditte autorizzate al recupero e allo smaltimento degli stessi.
Prima di procedere & sempre opportuno verificare le normative specifiche vigenti nel luogo di smaltimento.
NON DISPERDERE NELL'AMBIENTE!

RIFERIMENTI NORMATIVI

II'prodotto & conforme alle direttive di riferimento vigenti.
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Operator for overhead doors

EM4024CB

INSTALLATION MANUAL
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CAUTION!
important personal safety instructions:
READ CAREFULLY!

Foreword

e This product should only be used for the purpose for which it was
explicitly designed. Any other use is considered dangerous. CAME
S.p.A.. is not liable for any damage resulting from improper, wrongful or
unreasonable use ® Keep these warnings with the installation and use
manuals issued with the automation system.

Before installing

(preliminary check: in case of a negative outcome, do not proceed until
you have complied with the safety requirements)

e Check that the part you intend to automate is in good mechanical
condition, balanced and aligned, and that it opens and closes properly.
Make sure that proper mechanical stops are already in place e If the
operator will be installed at a height of less than 2.5 m from the ground
or other access level, check whether you will need any protections and/
or warnings ® Read all instructions carefully before starting any work;
incorrect installation may be lead to hazards and cause damage to
persons and things e Any leaves fitted with pedestrian entrances onto
which you will install an operator must have a blocking mechanism when
the leaf is in motion  Make sure that the opening of the automated leaf is
not an entrapment hazard as regards any surrounding fixed parts ¢ Do not
mount the operator upside down or onto any elements that may fold under
its weight. If necessary, add the appropriate reinforcements to the fixing
points e Do not install leafs that are not flush e Check that any irrigation
devices are unable to wet the operator from the bottom up e Make sure
the temperature of place of installation complies with the range indicated
in this manual e Follow all instructions as improper installation can cause
serious injury.

Installation

o Carefully section off the entire site to prevent unauthorised access,
especially by minors and children e Be careful when handling operators
that weigh more than 20 kg. If necessary, make sure to have tools for
safe handling e All opening controls (buttons, key switches, magnetic
readers, etc..) must be installed at least 1.85 m from the perimeter of
the manoeuvring area, or where they cannot be reached from the outside
through the operator In addition, the direct controls must be installed at
a height of at least 1.5 m and must not be accessible to the public ¢ All
‘hold-to-run’ commands must be placed where the moving gate leaves,
transit areas and driveways are completely visible e If missing, apply a
permanent label that shows the position of the release mechanism e
Before delivering to the user, check that the system is EN 12453 (impact
test) standard compliant. Make sure that the operator has been properly
adjusted and that the safety and protection devices as well as the manual
release are working properly ® Where necessary and in plain sight, apply
the Warning Signs (e.g. gate plate) e After installation, make sure that the
operating motor prevents or blocks opening when the leaf bears a 20kg
load, fixed to the centre of the leaf's bottom edge e Following installation,
make sure that leaf parts do not burden roads or public walkways.

Special instructions and advice for users

* Keep the operator's area of operation clean and clear of any obstacles.
Check that there is no vegetation in the area of operation of the photocells
and that there are no obstacles in the area of operation of the operator
* Do not allow children to play with the fixed command devices, or in
the operator's area of operation. Keep any remote control devices (i.e.
transmitters) or any control devices away from children as well, to
prevent the operator from being activated accidentally e The device
is not designed to be used by persons (including children) whose
physical, sensorial or mental capacities are limited, or who are lacking
in experience or knowledge, unless said persons can be supervised or
given instructions regarding using the device by a person responsible for
their safety e Frequently check the system, to see whether any anomalies
or signs of wear and tear appear on the moving parts, on the operator's

components, on the securing points, on the cables and any accessible
connections. Keep any joints (i.e. hinges) lubricated and clean, and do
the same where friction may occur (i.e. slide rails)  Perform functional
tests on photocells and sensitive edges every six months. To check that
the photocells work, pass an object in front of them during closing. If
the operator reverses the direction of movement or comes to a halt, the
photocells work correctly. This is the only maintenance operation that
must be carried out while the operator is live. Ensure that the glass on the
photocells is kept clean (use a cloth slightly moistened with water; do not
use solvents or any other chemicals as these could damage the devices)
« |f the system requires repairs or modifications, release the operator and
do not use it until safety conditions have been restored e Cut off the power
supply before releasing the operator for manual openings and before any
other operation, to prevent dangerous situations. Read the instructions e
If the power cable is damaged, it must be replaced by the manufacturer or
the technical assistance service or by a person with a similar qualification
so as to prevent any risks eltis STRICTLY FORBIDDEN for users to perform
OPERATIONS THEY ARE NOT EXPLICITLY REQUIRED AND ASKED to do in
the manuals. For repairs, adjustments and extraordinary maintenance,
CONTACT THE SPECIALIST TECHNICAL SERVICE CENTRE e On the periodic
maintenance log, note down the checks you have done.

Further special instructions and advice for all

 Avoid working near the hinges or moving mechanical parts e Stay clear
of the operator's area of operation when in motion e Do not resist the
direction of movement of the gate; this may present a safety hazard
At all times be extremely careful about dangerous points that must be
indicated by proper pictograms and/or black and yellow stripes ® When
using a selector or command in ‘hold-to-run’ mode, keep checking
that there are no people in the area of operation of the moving parts.
Do this until you release the command e The operator may move at any
time without warning e Always cut the line voltage when cleaning or
performing maintenance ® Monitor moving parts and keep area clear of
persons until leaf is fully open or closed.

Danger of hand crushing

Danger - live parts

No transit during the manoeuvre
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KEY

L) This symbol indicates parts to read carefully.
A This symbol indicates parts about safety.
= This symbol tells you what to say to the end users.

REGULATORY REFERENCES

Came is a company with an ISO 9001-certified company quality management system and an ISO 14001 -certified environmental
management system.
The product in question complies with the regulations referred to in the declaration of conformity.

DESCRIPTION

The operator consists of two parts:
- two half-shells made of aluminium, inside which is the non-reversible gearmotor with encoder;
- ABS container with control board and cover with programming card and LED control board for courtesy light.

Packing list

1 x operator

2 x UNI 5588 M8 nuts

1 x UNI'5933 M4 x 12 screw

2 x UNI'5737 M8 x 110 screws
1 x installation manual

oL

Intended use

The operator has been designed and built by CAME Cancelli S.p.A.. in compliance with current safety standards to motorise
medium and large overhead doors for residential or condominium use with intensive service.
LI Any installation and operation that differs from what is set out in this manual is prohibited.

Limits of use
Type EM4024CB EM4024CB + EM4024
Door surface (m?) 9 14

Dimensions (mm)

I}
all a

615




Description of the components

Gearmotor
Cover
Side casing
Release handle
Control board
LED control board for courtesy light
Programming card
UNI'5933 M4 x12 screw
UNI'5737 M8X110 screws
. UNI'5588 M8 nuts
. UNI'6954 3,9X13 screws

2O Na~wND A

— O

Technical data

Type EM4024CB
IP rating 50
Power supply (V - 50/60 Hz) 120/230 AC
Motor power supply (V - 50/60 Hz) 24DC
Power draw (A) 15 max.
Power (W) 170
Torque (Nm) 320
Opening time to 90° (sec) adjustable
Duty cycle intensive use
Operating temperature (°C) -20 - +b5

Insulation class |
Weight (kg) 8,8
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Example of a system

Operator 7
Transmission board tube (001E782A) 8.
Fixing base (001E001) 9.
Pair of straight telescopic arms with rectangular tube (001E785A) 1

Pull-cord release device 1

Accessories for assembling the lateral transmission (001E781A)

S0~ wD

Photocells

Sensitive edge

Key selector

Transmitter

Flashing light with antenna

Examples of use

Canopy and spring-balanced overhead doors,
with partially retracting movement.

Spring-balanced overhead door with fully
retracting movement.

Canopy overhead door with fully retracting
movement and no overhang.

-

Z|



GENERAL INSTALLATION INSTRUCTIONS
A\ Installation must be carried out by qualified and experienced personnel in compliance with applicable regulations.

Preliminary checks

A\ Before starting installation:
o Provide a suitable single-pole disconnection device, with a maximum of 3 mm between the contacts, to disconnect the

power supply;
o Prepare suitable piping and ducts for routing the electrical cables, ensuring protection against mechanical damage;
o Make sure that any connections within the container (made to ensure the continuity of the protection circuit) are

fitted with additional insulation compared to the other internal conductor parts;

o Check that the door is well-balanced. If it is halted at any intermediate point, it must maintain the position;

o If there is a pedestrian opening in the door, a safety switch must be added, connected to the stop input, in order to
prevent the operator from being operated when the pedestrian door is open.

o Check that the movement of the door is uniform along the whole stroke, that there is no friction or gaps between the
sliding rails and bearings @ and that the pulleys @ are in good condition;

e Check that the structure of the door is robust and that the hinges © are efficient.

Types of cables and minimum thicknesses

. Cable length Cable length Cable length
Connection Cable type 1<10m 10<20m 20<30m
Board power supply 230 VAC 3G x 1.5 mm2 3G x 2.5 mm? 3G x4 mm2
24 \/DC motor power supply 2x1,5mm?2 2x 1.5 mm?2 2% 2.5 mm2

FROR CElI
Flashing light 20-22 2x0.5 mm? 2x1mm?2 2x 1.5 mm2
Photocell transmitters IEC EN 2%0.5 mm? 2%0.5 mm? 2%0.5 mm?
50267-2-1
Photocell receivers 4x0.5 mm2 4x0.5 mm2 4x0.5 mm2
Control and safety devices 2x 0.5 mm2 2 x 0.5 mm2 2x 0.5 mm?2
Antenna RG58 max. 10 m
Encoder TWISTED max. 30 m

N.B. If the cables differ in length compared to what is shown in the table, the cable cross-section is determined according to the
actual current draw of the devices connected and according to the provisions of the IEC EN 60204-1 standard.

For connections that require several, sequential loads, the sizes given on the table must be re-evaluated based on actual

power draw and distances. When connecting products that are not specified in this manual, please refer to the documentation
provided with said products.

Tools and materials

Make sure you have all the tools and materials you will need for the installation at hand to work in total safety and compliance
with current standards and regulations. The figure shows some examples of installer’s tools.
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INSTALLATION

A The following illustrations are only examples and show the most common type of assembly, given that the space for securing
the operator and accessories varies depending on the place of installation. The installation technician is responsible for choosing
the most suitable solution.

N.B. for special applications, see the EXAMPLES OF APPLICATION FOR DOORS WITH SPECIAL FEATURES chapter.

Installation on canopy overhead doors with partially retracting movement.

The distance between the arm of the door and the casing of the counterweight must be more than 15 mm.
Position the fixing base in a perfectly upright position and as close as possible to the centre of the door with the arrow pointing
upwards. Hole A on the base must be positioned 110 mm from the axis on the door arm pin facing downwards. Secure the base
using screws or rivets and cut off any excess base flush with the door.

R

—— g)oor arm

O
\ﬁ/ [/

X i T T | .
I s S > 4m|n.15mm

0 ~

B

A
0 — I~ —
A
o
Hpni - =— Counterweight casing

770

M ’\
—
44 44




Open the door fully and take measurement B .
Shorten the arms and telescopic tubes.

N.B. For doors of higher than 2400 mm, use the 001E787A tube for telescopic arms.

Lateral transmission

Remove the side casing from the gearmotor.

Secure the gearmotor to the base using the screws and nuts supplied.

UNI 5737
M8 x 110

Lubricate the bushings and insert them into the lateral transmissions.

Measure distances L1 and L2.

-

{r
O%

UNI 5588 M8
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Cut the transmission board tube.

Insert the square shafts in the motor shaft, allowing them to protrude by 35 mm and secure them using the fixing grub screws
and release the gearmotor.

Insert the connecting terminals in the transmission tube.

P ¢,

T ==
=
ﬁ//
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Insert the transmission tube into the square shaft and assemble it with the bushing and the arm.

Grease the arm and slide it into the telescopic tube.

M
7]
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Secure the telescopic tube to the pin, on the connectors on the door or using the angular brackets supplied, securing them as
close as possible to the arm of the door.

AN
4

L

min. 15 mm

Y

|

Manual release of the gearmotor

A\ Be careful when operating the manual release device as an open leaf may abruptly fall due to weakened or broken springs,

or if unbalanced.

LOCKING




Determining the end run points

During opening: with the gearmotor released, move the door to about 30 mm from total opening @.
Turn the cam anti-clockwise until the microswitch is engaged @ and secure it with the screws ©.

30 mm

o

Side installation of one or two gearmotors

ONE GEARMOTOR
The installation procedure is the same with the following differences:
- secure the base to the edge of the door;

- affix accessory 001E782A and the 001E781A return accessory on the opposite side of the gearmotor.

LR

2D

O —]

AR R R A R A N A e e e

TWO GEARMOTORS
The installation procedure is the same with the following differences:
- secure the two bases on the two sides of the door.

i

g

Ol -—F - =

EM4024CB

EM4024CB
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ELECTRICAL CONNECTIONS AND PROGRAMMING

The control board is powered at 24 VAC.

The control devices and accessories are powered at 24 VAC.

A Caution - the total power of the accessories should not exceed 40 W.

The functions on the input and output contacts and the adjustments of the times and management of the users are set and viewed
on the display on the programming card managed by a software program.

All the connections are protected by quick fuses.

A\ Caution! Before intervening on the control panel, disconnect mains power.

FUSE TABLE
' 2 A-F (230V)
Line fuse 3.15A-F (120 V)
Motor fuse U8
Accessory fuse 2AF

Description of the components

Line fuse

120/ 230 VAC power supply terminal block
Control board

Programming card

LED control board for courtesy light

24\ power supply terminal block
Gearmotor terminal block

Limit switch terminal block

Encoder terminal block
10. Motor fuse

11. Accessory fuse

©oOoNO A~
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12. Power indicator LED - © el 48
13. Programming indicator LED %ﬂm%

CONTROL BOARD _prog,

14. Memory roll card connector

15. Terminal block for control and safety devices

16. Connector for programming card

17. Terminal block for CRP connection

18. Antenna terminal block
19. Connector for AF board

20. Connector for RSE board L’T‘J

®©

TS ETEI NI BRI

T

21. Connector for board connection

22. Connector for LED control board connection

23. Display

24. Programming buttons

25. Connector for programming card connection

26. Terminal block for second LED control board connection

DPTO1
EHEEEE
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g
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Before proceeding with the electrical connections, drill the pre-made holes carefully @.

Remove the cover @ and carefully disconnect the flat cable from the control board €. Secure the bottom of the control panel

container to the base using the screw supplied @.

Install the cable gland and the corrugated tube (neither supplied) maintaining IP40 protection rating ©.

UNI'5933 M4 x 12

Power supply

230 VAC MAINS POWER SUPPLY (Factory settings)
Connect the power line to the terminal in the card holder.

Description

Neutral

Line

Earth

230 VAC transformer
power supply (red cable)

230 VAC power cable

120 VAC transformer
power supply (black
cable)

120 VAC MAINS POWER SUPPLY

0 VAC transformer power
supply (white cable)

Remove the card holder from the gearmotor@, remove the filter EMCO1

from the card holder@ and invert cables (M and @ as shown ©. (230VAC
Replace the filter EMCO1 and the card holder.

Connect the power line to the terminal in the card holder @.

120 VAC power cable

- The contents of this manual may change, at any time, and without notice. - Translated original instructions
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Connecting the second gearmotor EMA4024CB operator

Control devices

AF card and antenna
with RG58 cable.

\
Eaats

Keys for sequential control
(open-stop-close-stop) with
any key.

Opening micro limit
switch

I M2 N2 | M1 N1
24 0
ENEEEE . [
g
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Ferrite

I

Stop button (NC contact) Opening button Control button (NO

N.B. if the contact is not used, (NO contact) contact), step-by-
select 0 using the F 1 function. step or sequential,

see the F 7 function.



Indicator and control devices

RSE card for function

management in CRP mode (home

automation control).

CRP - Came Remote
Protocol. Connecting to
the home automation
system

EM4001 - LED control
board for courtesy
light.
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Door open indicator light (Contact
capacity:

24V - 3 W max.). Indicates that the
overhead door is open. It goes off
when the door is closed.

Flashing light (socket rating:
24\ DC - 25 W max.) — It
flashes during opening and
closing phases of leaf.

3

ElEEEE
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Safety devices

Photocells

Configure the CX or CY (NC) contact, input for
safety devices such as photocells, compliant with
the EN 12978 standard.

See CX (F2 function) or CY (F3 function) input
functions in:

- C1 reopening during closing. While the door
is closing, the opening of the contact causes
the reversal of the direction of movement until
completely open.

- G4 waiting for obstacle. The door stops if it
is moving, and movement is resumed once the
obstacle has been removed.

N.B. if the CX and CY contacts are not used
contacts CX and CY, they must are disabled in
programming.

Sensitive edges

Configure the CX or CY (NC) contact, input for
safety devices such as sensitive edges, compliant
with the EN 12978 standard. See CX (F2 function)
or CY (F3 function) input functions in:

- C7 reopening during closing. While the door
is closing, the opening of the contact causes
the reversal of the direction of movement until
completely open.

N.B. if the CX and CY contacts are not used
contacts CX and CY, they must are disabled in
programming.
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Photocell safety connection

With each opening or closing command, the panel checks that the photocells work. Any anomaly inhibits any command.
Use the F 5 function to select on which inputs to activate the link.

DIR/DELTA S

x
,,,,@ ,,,,,,, ,,,,
: s
|
gELTA - _ . - @0 =i
- @ """"""" Bﬂ %%
+-L<‘gc°| _+|. +’T T-
P e s— i 1l
2 e O e A o e e
MMM ERTX 1T 23 5 7 2 CXCY 1011 ERXTX 1 23 5 7 2 CXCY
Sleep Mode
The Sleep Mode function enables a reduction in photocell power in standby.
Select 1 using function F 60.
DIR/DELTA S
Rx o Tx
. ,,@, ,,,,,,, ,,,,
|
gELTA — _ - e @0 gy
~@-f{-O: | B
7|7 [e88es @)&&éé - @89, 20500
— | il T
P e e |
Rt e e
10MERXTX1 23 5 7 2 CXCY 1M011TERKTX1 23 5 7 2 CXCY
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Memorising data

To enter, modify, and remove users or
control the operator via radio, insert the AF

CONTROL B0ARD

gu

Zl
R =l

card. Insert the memory roll to save and
load the settings and registered users on
another card.

[

AF card

Description of programming commands

Display

{

- exit the menus;

The ESC key is used to: }
- undo the changes.

- increase or d

Menu navigation

To access the menu, hold down the ENTER button for at least five seconds.

To choose the menu
heading, move using the
arrows...

navigate the “sub-menus”
using the arrows as well...

To increase or decrease

g STl
S
AF

Memory roll

The ENTER key is used to:
- access the menus;
- confirm and store the set value.

The keys < > are used to:
{ - move from one menu heading to another;

ecrease a value.

... then press ENTER

...to exit the menu,

the value, use the

wait 10 seconds or

arrows...

(S

press ESC.

=

= N.B. when the menu is active, the system cannot be used.

| Esc



Menu mapping

~——
F1 Total stop function (1-2)
F2 Function associated with the 2-CX input
F3 Function associated with the 2-CY input
F5 Safety test function
F6 Hold-to-run function
F7 Command mode on 2-7
F8 Command mode on 2-3 / 2-3P
F9 Obstacle detection with motor at standstill function
F11 Encoder disabled
F13 Thrust during closing
F18 LED lamp
F19 Automatic closing time
F21 Pre-flashing time
F22 Working time
F25 LED lamp time in courtesy mode
F 28 Speed adjustment during opening
F29 Speed adjustment during closing
F30 Slowdown speed adjustment during opening
F31 Slowdown speed adjustment during closing
F33 Calibration speed adjustment
F34 Sensitivity during movement
F 35 Sensitivity during slowdown
F 36 Partial opening adjustment
F37 Initial slowdown point adjustment during motor opening
F 38 Initial slowdown point adjustment during motor closing
F 40 Initial approach point adjustment during motor closing
F 46 Setting number of motors
Fa7 Slowed start during closing
F 50 Saving data in the memory roll
F 51 Reading data from the memory roll
F 60 Sleep Mode function
U1 Inserting a new user
U2 Deleting a single user
U3 Deleting all users
A2 Motor test
A3 Run calibration
Ad Reset parameters
A5 Number of manoeuvres
H1 Software version

~—
Motor test and calibration menu

Important! Start programming, performing these operations first:
1 Motor test;
2 Run calibration.

A2 Motor test 0 = Disabled / 1 = Enabled
Check the operation of the gearmotor and the correct direction of rotation(see motor test paragraph)
A3 Run calibration 0 = Disabled / 1 = Enabled

Automatic door run calibration operation (see run calibration paragraph).

A4 Reset parameters 0 = Disabled / 1 = Enabled

Caution! If necessary, you can restore the default parameters with the following function:
Data reset operation data (default settings) and run calibration deletion.

A5 Number of manoeuvres 1 = 1000 manoeuvres; 100 = 100000 manoeuvres; 1.0 = over one
million manoeuvres

View the number of manoeuvres of the overhead door.
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Function menu

F1 Total stop [1-2] 0 = Disabled (default) / 1 = Enabled

NC input - The door is stopped and any automatic closing is disabled. To resume movement, use the control device. The
safety device must be inserted on [1-2].

F2 Input [2-CX] 0= Disabled (default) /1 = C1/4 =C4 /7 = C7

NC input - Possibility of associating: C1 = reopening during closing for photocells, C4 = obstacle wait, C7 = reopening
during closing for sensitive edges.

F3 Input [2-CY] 0 = Disabled (default) /1 =C1/4=C4/7 =C7

NC input - Possibility of associating: C1 = reopening during closing for photocells, C4 = obstacle wait, C7 = reopening
during closing for sensitive edges.

F5 Safety test 0 = Disabled (default) / 1 = CX/ 2 = CY / 3 = CX+CY
After each opening or closing command, the panel checks that the photocells work.
F6 Hold-to-run 0 = Disabled (default) / 1 = Enabled

The door opens and closes when a button is pressed. Button to open the contact [2-3] and button to close the contact [2-4].
Al other control devices, also radio, are disabled.

F7 Command [2-7] 0 = step-by-step (default) / 1 = sequential

Step-by-step = open-close, sequential = open-stop-close-stop.

F8 Command [2-3] 0 = opening (default) / 1 = partial opening

Opening (opening of the door) or partial opening (partial opening of the door: the degree of opening depends on the percenta-
ge of the stroke adjustment set with F36).

F9 Obstacle detection with the motor at a standstill 0 = Disabled (default) / 1 = Enabled

With the door closed, open or after a total stop, the motor remains at a standstill if the safety devices (photocells or sensitive
edges) detect an obstacle.

Fi1 Encoder disabling 0 = encoder enabled (default) / 1 = encoder disabled

Excludes management of slowdowns, obstacle detection and sensitivity.

F13 Closing thrust 0 = Disabled (default) / 1 = minimum thrust / 2 = medium thrust / 3 = maximum thrust

At the end of the closing run, the gearmotor performs a short thrust to the end.

F18 LED lamp 0 =Lamp /1 = Cycle /2 = Courtesy (default)

In lamp mode, it only remains on during door opening and closing movements.
In cycle mode, it remains on from the start of opening to complete closing, including the wait time before automatic closing.
In courtesy mode, it remains on from when the command is sent to the operator for a settable time, see F25.

F19 Automatic closing time 0 = Disabled (default) /1 =1s/2=2s/.../180=180s

The wait before automatic closing starts from reaching the end run point for a time that can be set between 1 and 180
seconds. Automatic closing is not activated in the event the safety devices intervene after detecting an obstacle, after a total
stop or in the event of a power failure.

F21 Pre-flashing time 0 = Disabled (default) /1 =1s/2=2s/.../5=5s

When an opening or closing command is sent, the flashing light on [10-E] flashes before starting the manoeuvre. The
flashing time can be adjusted from 1 sto 5s.

F22 Working time 5=55/6=6s/.../120 =120 s (default)
Motor operating time, during opening and closing. This can be set between 5 and 120 seconds.
F25 Courtesy lamp time 60 = 60 s (default) / 61 =61s/... /250 =250 s

LED lamp, remains on for a time necessary during door opening/closing manoguvres.
This can be set between 60 and 250 seconds.




F28 Open motor speed 50 = Minimum speed /... / 70 = Speed (default) /... / 100 = Maximum speed

To set the gearmotor speed during the opening manoeuvres.

F29 Close motor speed 20 = Minimum speed /... / 50 = Speed (default) /... / 100 = Maximum speed

To set the gearmotor speed during the closing manoeuvres.

F30 Open slowdown speed 30 = Minimum speed (default) / ... / 60 = Maximum speed

To set the gearmotor speed during the opening slowdown.

F31 Close slowdown speed 10 = Minimum speed /... / 30 = Speed (default) /... / 50 = Maximum speed

To set the gearmotor speed during the closing slowdown.

F33 Calibration adjustment 20 = 20% of the motor speed / ... / 40 = 40% of the motor speed (default)

To adjust the speed of the gearmotor during the calibration phase.

F34 Run sensitivity 0 = Disabled sensitivity 10 = maximum sensitivity / ... / 100 = minimum sensitivity (default)

To adjust the sensitivity of obstacle detection during the run.

F35 Slowdown sensitivity 0 = Disabled sensitivity 10 = maximum sensitivity / ... / 100 = minimum sensitivity
(default)

To adjust the sensitivity of obstacle detection during the slowdown phase.

F36 Partial opening adjustment 10 =10% of the run/ ... / 50 = 50% of the run (default) / ... / 80 = 80% of
the run

To adjust door opening as a percentage of the total run.

F37 Opening slowdown point 10 =10% of the run/ ... / 20 = 20% of the run (default) / ... / 70 = 70% of the
run

To adjust the slowdown start point during opening as a percentage of the total run.

F38 Closing slowdown point 10 =10% of the run/ ... /50 = 50% of the run (default) / ... / 70 = 70% of the run

To adjust the slowdown start point during closing as a percentage of the total run.

F40 Closing approach point 1 =1%oftherun/ ... /20 = 20% of the run (default)
To adjust the approach phase start point during closing as a percentage of the total run.
F46 Number of motors 0=M1andM2/1 =M1 (default)

To set the number of motors connected to the control panel.

F47 Closing slowdown start 0 = Disabled / 1 = 1% of the run (minimum) /... / 10 = 10% of the run (default)
/... /25 =25% of the run (maximum)

To adjust the slowdown speed start during closing as a percentage of the total run.

F50 Data saving 0 = Disabled (default) / 1 = Activated

To save the users and memorised settings in the memory roll.
N.B. this function appears only if a memory roll has been inserted in the control panel.

F51 Data reading 0 = Disabled (default) / 1 = Enabled

To load the data saved into the memory roll on the control panel.
N.B. this function appears only if a memory roll has been inserted in the control panel.

F60 Sleep Mode 0 = Disabled (default) / 1 = Enabled

To enable a reduction in photocell power in standby.
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User menu

U1 Adding a user
stop) / 3 = Open only command / 4 = Pedestrian/partial command

1 = Step-by-step command (open-close) / 2 = Sequential command (open-stop-close-

(see adding a user with associated command paragraph).

Adding a user (max. 25 users) associated with a command via the transmitter or other device

u2 Deleting a user

Deleting a single user (see deleting a single user paragraph).

us3 Deleting a user 0 = Disabled / 1 = Deleting all users

Deleting all users.

Info menu

H1 Version

Shows the software version.

Adding a user with associated command

N.B. when adding/deleting users, the numbers displayed flashing are
numbers that are available and can be used for users to be added
(max. 25 users).

Gaution! Before adding users, remove the memory roll board if
present.

Select U 1. Press ENTER to confirm @.

Select a command to associate with the user.

The commands are:

1 = step-by-step (open-close);

2 = sequential (open-stop-close-stop);

3 =open;

4 = partial opening.

Press ENTER to confirm @.

An available number between 1 and 25 will flash for a few seconds.
This number will be allocated to the user after sending the code with the
transmitter ©.

User

Associated command

—_
'

© [==] ~ [=2] o ~ w N
' ' ' ' ' ' ' '




Deleting a single user
Select U 2. Press ENTER to confirm @.
Choose the number of the user to delete using the keys marked with arrows. Press ENTER to confirm @.
Clr appears to confirm the deletion © .

Motor test
Select A 2. Press ENTER to confirm @.
Select 1 to activate the test. Press ENTER to confirm @.
“---" appears while waiting for the command ©.
Hold down the key marked with the arrow < and check that the door performs a closing manoeuvre @.

Perform the same procedure with the key marked with the arrow > to check that the door performs an opening manoeuvre ©.

Otherwise, invert the phases of the M1-N1 gearmotor.

ESG <

\\l‘

e

(o 01 )

> Snte

AR
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Run calibration
N.B. before calibrating the run, check that the manoeuvre area is free from any obstacle.
Important! During calibration, all safety devices will be disabled except for the TOTAL STOP device.
Select A 3. Press ENTER to confirm @.
Select 1 and press ENTER to confirm @.
The door will perform a closing manoeuvre until reaching the mechanical stop ©.
Subsequently, the door will perform an opening movement until the microswitch is engaged @.
Wait a few seconds to enable the calibration to be recorded and shown in the display ©.

\\r‘

ZEe

FINAL OPERATIONS

When the motor is released, check that the overhead door is balanced in every position. If necessary, intervene as follows:
- with the gearmotor in the central position, the weight of the gearmotor must be distributed equally between the two
counterweights.

- with the gearmotor on the side, the weight of the gearmotor must be distributed for 1/3 on the counterweight on the side
of the gearmotor and 2/3 on the opposite side.

- with two gearmotors on the side, the weight of the gearmotor must be distributed in relation to the weight of each
gearmotor.

For spring-balanced overhead doors, move the connection point of the spring to the most suitable hole.

Once the electrical connections and commissioning are complete, secure the side casing and the cover, check that the flat
cable on the programming card is connected to the control panel.

a6




EXAMPLES OF APPLICATION ON DOORS WITH SPECIAL CHARACTERISTICS.

Hinged canopy or spring-balanced overhead door with minimum 25 mm bearing guide and gearmotor
applied centrally
Apply the guide-base (001E001) and the anchoring bracket as shown in figure 1 according to the dimensions, see table.

Assemble the articulated arms (001E783) as shown in figure 2 to proceed with the installation of the gearmotor, returns and
the transmission tube using the procedure described in the previous paragraphs.

Upper hinge @ Z(mm)  X(mm) Y (mm) ARM
800 - 1000 500 410  E783 + E784*
o //,e...‘..,,//, ,,,,,,,,,, R — > = < 800 190 200 E783
Z Z Z “If Z=800, E784 must be shortened to
L : L 400 mm
0 A
z 0 X
s N
Lower hinge » ) N Anchoring bracket
' Hinge axis
. ! T
I } lf B 5mm min.
=S| BTt 1R e P
Y
Hole "4" o) || I Y \ ,,,,,,,,,,, B | N
Motor axis J
Upperam —— |
N _
o 1
T Counterweight casing "=~} -
Guide base
N
II\ ; -

7

Bearing guide

25 mm min.

N.B. check that, while the door is opening and closing, the angle X formed by the arms does not exceed 130°. Other-
wise, position the upper arm in the most suitable hole on the connection bracket.
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Canopy or spring-balanced overhead door with minimum 25 mm bearing guide and gearmotor applied
centrally

Apply the guide-base (001E001) and the anchoring bracket as shown in figure 1 according to the dimensions, see table.
Assemble the articulated arms (001E783) as shown in figure 2 to proceed with the installation of the gearmotor, returns and
the transmission tube using the procedure described in the previous paragraphs.

H (mm) X(mm) Y (mm) ARM

2400 190 200 E783
@ 2400 - 2700 190 200 E783 + E784
> 2700 500 0 E783 + E784
S Z P Z P //// z

7'y —

Guide base @\

0 X
0e
Door arm axis N Anchoring bracket
5 mm mi I
mm min.
1| E— T A = |}-1.-- B T .
: ; -t
: A 8
' Hole A" oot E }x -
H

s . ,
i etum Upper arm —
: AN )
: -
' - ol
1 | Countenweight casing
' N el
: |~ Bearing guide
Arm
v AN

25 mm min.

N.B. check that, while the door is opening and closing, the angle X formed by the arms does not exceed 130°. Other-
wise, position the upper arm in the most suitable hole on the connection bracket.




Canopy or spring-balanced overhead door without bearing guide and clearance between the door
frame and counterweight casing of not less than 15 mm with gearmotor applied centrally.

Apply the guide-base (001E001) and the anchoring bracket as shown in the figure according to the dimensions, see table.
Apply the curved telescopic arms (001E786A) and proceed with the installation of the gearmotor, returns and the transmission
tube following the procedure set out in the previous paragraphs.

20 mm min. -

A S NN 1

! 15 mm min.

E786A

Door arm axis

L Hole A"

i

Motor axis

i Retum

E [y

E Guide base o——  Counterweight casing
Y

H (mm) ARM
2400 E786A
2400 - 2700 E786A + E787A
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Non-protruding counter-weighted overhead garage-door with gearmotor fitted centrally.

Apply the guide-base (001E001) and the
anchoring bracket as shown in the figure
according to the dimensions, see table.
Assemble the straight telescopic arms
(001E785A) and proceed with the
installation of the gearmotor, returns
and the transmission tube following

the procedure set out in the previous
paragraphs.

Hole "A"

Counterweight

Motor axis

— I ————— r
H (mm) ARM H 2
2000 - 2700  E785A + E787A

\\]l

Guide base L]
Spring-loaded fully-retracting protruding overhead garage-door with gearmotor fitted laterally.

Apply the guide-base (001E001)
and the anchoring bracket as
shown in the figure according to the
dimensions, see table.

Assemble the straight telescopic
arms (001E785A) and proceed with
the installation of the gearmotor,
returns and the transmission tube
following the procedure set out in
the previous paragraphs.

H Guide
base
P
Motor axis =
hole "A"
iy, 70
H (mm) ARM Connection bar* Bo
2000 - 2400 E785A N
2400 - 2700 E785A + E787A
12>

* To be welded if the door is too flexible.



MAINTENANCE

Periodic maintenance

=¥ Before any maintenance, disconnect power to prevent any possible dangerous situations that can be caused by accidental

movement of the device.

Periodic maintenance log to be completed by the user (every six months)

Date

Notes Signature

Extraordinary maintenance

/N The table below is used to note any extraordinary maintenance, repairs or improvements carried out by specialist

companies.

N.B. Extraordinary maintenance must be carried out by specialist technicians.
Extraordinary maintenance log

Installation technician
stamp

Operator name

Date of intervention

Technician signature

Customer signature

Intervention carried out

Installation technician
stamp

Operator name

Date of intervention

Technician signature

Customer signature

Intervention carried out

Installation technician
stamp

Operator name

Date of intervention

Technician signature

Customer signature

Intervention carried out
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ERRORS MESSAGES AND WARNINGS

Er1: motor calibration interrupted; check correct motor connection and operation.

Er3: encoder broken; contact service.

Er4: service test error; check the correct connection and operation of the safety devices.

Erb5: insufficient work time; check the set time. This may be insufficient to complete the working cycle.

Er6: maximum number of obstacles detected.

Er7: overheating of the transformer. At the first opening command, the operator will perform an

opening manoeuvre and remain open until it is reset.

CO: contact 1-2 (stop) not used and not disabled.

C1, C4 and C7: contacts CX and/or CY not used and not disabled.

Flashing red programming indicator LED: control panel not yet calibrated for the run.

Flashing red LEDs 1 and 2 on the control panel for courtesy lights: indicates that there is a malfunctioning of the encode.
Contact service.

Flashing red LEDs 1, 2, 3 and 4 on the control panel for courtesy lights: indicates that there the normally closed (NC) contacts
are open (e.g. photocells, stop button).

DISMANTLING AND DISPOSAL

=¥~ CAME S.p.A. implements an EN ISO 14001 certified and compliant Environmental Management System at its plants, to ensure
environmental protection.

Please continue our efforts to protect the environment, something that CAME considers to be one of the foundations in developing its
business and market strategies, simply by observing brief recommendations as regards disposal:

&3 DISPOSAL OF PACKAGING

Packaging components (cardboard, plastic etc.) can be disposed of together with normal household waste without any difficulty, by simply
separating the different types of waste and recycling them.

Before proceeding, it is always advisable to check specific regulations in force in the place of installation.

DISPOSE OF PROPERLY!

&% DISPOSAL OF THE PRODUCT

Our products are made with different materials. Most of them (aluminium, plastic, iron, electrical cables) can be disposed of together with
normal household waste. They can be recycled if collected,

sorted and sent to authorised centres.

Other components (circuit boards, remote control batteries etc.), on the other hand, may contain pollutants.

They should therefore be removed and handed over to companies authorised to recover and recycle them.

Before proceeding, it is always advisable to check specific regulations in force in the place of disposal.

DISPOSE OF PROPERLY!

REFERENCE REGULATIONS

The product complies to the reference regulations in effect.
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Automatisme pour portes basculantes FA01195-FR

q3

EM4024CB
MANUEL D’ INSTALLATION



ATTENTION !
Instructions impprtantes pour la sécurité des personnes :
A LIRE ATTENTIVEMENT !

Avant-propos

* Ce produit ne devra étre destiné qu'a I'utilisation pour laquelle il a été
expressément congu. Toute autre utilisation est & considérer comme
dangereuse. La société CAME S.p.A.. décline toute responsabilité en
cas d'éventuels dommages provoqués par des utilisations impropres,
incorrectes et déraisonnables e Conserver ces instructions avec les
manuels d'installation et d'utilisation des composants du systeme
d'automatisation.

Avant I'installation

(contrdle du matériel existant : en cas d'évaluation négative, ne procéder
a l'installation qu'aprés avoir effectué la mise en sécurité conforme)

* S'assurer que la partie a automatiser est en bon état mécanique, qu'elle
est équilibrée et alignée, et qu'elle s'ouvre et se ferme correctement.
S'assurer en outre de la présence de butées mécaniques appropriées
* En cas d'installation de I'automatisme a une hauteur inférieure a 2,5
m par rapport au sol ou par rapport & un autre niveau d'acces, évaluer
la nécessité d'éventuels dispositifs de protection et/ou d'avertissement
e Avant toute opération, il est obligatoire de lire attentivement les
instructions ; une installation incorrecte peut étre source de danger
et provoquer des dommages aux personnes et aux choses ® En cas
d'ouvertures piétonnieres dans les vantaux a automatiser, prévoir
un systéme de blocage de leur ouverture durant le mouvement e
S'assurer que l'ouverture du vantail automatisé ne provoque aucun
coincement avec les parties fixes présentes tout autour e Ne pas installer
I'automatisme dans le sens inverse ou sur des éléments qui pourraient
se plier. Si nécessaire, renforcer les points de fixation ® Ne pas installer
I'automatisme sur des vantaux non positionnés sur une surface plane
o S'assurer que les éventuels dispositifs d'arrosage ne peuvent pas
mouiller I'automatisme de bas en haut e S'assurer que la température
du lieu d'installation correspond a celle indiquée dans le manuel ® Suivre
toutes les instructions étant donné qu'une installation incorrecte peut
provoquer de graves lésions.

Installation

 Signaler et délimiter correctement le chantier afin d'éviter tout acces
imprudent & la zone de travail de la part de personnes non autorisées,
notamment des mineurs et des enfants e Manipuler les automatismes
de plus de 20 kg avec une extréme prudence. Prévoir, si nécessaire, des
instruments adéquats pour une manutention en toute sécurité ¢ Toutes les
commandes d'ouverture (boutons, sélecteurs a clé, lecteurs magnétiques,
etc.) doivent étre installées a au moins 1,85 m du périmétre de la zone
d'actionnement de I'automatisme, ou bien en des points inaccessibles de
I'extérieur a travers |'automatisme. Les commandes directes (a bouton, a
effleurement, etc.) doivent en outre étre installées a une hauteur minimum
de 1,5 m et étre inaccessibles au public ® Toutes les commandes en
modalité « action maintenue » doivent étre positionnées dans des
endroits permettant de visualiser les vantaux en mouvement ainsi que
les zones correspondantes de passage ou d'actionnement ® Appliquer
une étiquette permanente indiquant la position du dispositif de déblocage
e Avant de livrer I'installation & I'utilisateur, en controler la conformité
a la norme EN 12453 (essais d'impact), s'assurer que I'automatisme
a bien été réglé comme il faut et que les dispositifs de sécurité, de
protection et de déblocage manuel fonctionnent correctement e Les
Symboles d'Avertissement (ex. : plaquette portail) doivent étre appliqués
dans des endroits spécifiques et bien en vue ® Au terme de I'installation,
s'assurer que le moteur d'actionnement prévient ou bloque le mouvement
d'ouverture lorsque la porte est chargée par une masse de 20 kg, fixée au
centre du bord inférieur de la porte e Au terme de I'installation, s'assurer
que les parties de la porte n'encombrent ni les rues ni les trottoirs publics.

Instructions et recommandations particuliéres pour les utilisateurs

o Dégager et nettoyer les zones d'actionnement de I'automatisme.
S'assurer de I'absence de toute végétation dans le rayon d'action des
photocellules et de tout obstacle dans celui de I'automatisme ¢ Ne pas
permettre aux enfants de jouer avec les dispositifs de commande fixes
ou de stationner dans la zone de manceuvre de I'automatisme. Conserver
hors de leur portée les dispositifs de commande a distance (émetteurs) ou
tout autre dispositif de commande afin d'éviter I'actionnement involontaire
de I'automatisme e L'appareil n'a pas été congu pour étre utilisé par des
personnes (y compris des enfants) aux capacités physiques, sensorielles
ou mentales réduites, ou aux personnes dotées d'une expérience et
d'une connaissance insuffisantes, a moins qu'elles ne bénéficient, par
le biais d'une personne responsable de leur sécurité, d'une surveillance

ou d'instructions concernant I'utilisation de I'appareil ® Contrdler souvent
I'installation afin de s'assurer de I'absence d'anomalies et de signes
d'usure ou de dommages sur les structures mobiles, les composants
de I'automatisme, tous les points et dispositifs de fixation, les cables et
les connexions accessibles. Les points d'articulation (charnieres) et de
frottement (glissieres) doivent toujours étre lubrifiés et propres e Controler
le bon fonctionnement des photocellules et des bords sensibles tous
les six mois. Pour s'assurer du bon fonctionnement des photocellules,
y passer devant un objet durant la fermeture ; si I'automatisme inverse
le sens de la marche ou qu'il se blogue, les photocellules fonctionnent
correctement. Il s'agit de I'unique opération d'entretien a effectuer avec
|'automatisme sous tension. Assurer un nettoyage constant des verres
des photocellules (utiliser un chiffon Iégérement humidifié d'eau ; ne
pas utiliser de solvants ni d'autres produits chimiques qui pourraient
endommager les dispositifs) ® En cas de réparations ou de modifications
nécessaires des réglages de I'installation, débloquer I'automatisme et ne
I'utiliser qu'apres le rétablissement des conditions de sécurité e Couper le
courant électrique avant de débloquer |I'automatisme pour des ouvertures
manuelles et avant toute autre opération afin d'éviter les situations de
danger potentielles. consulter les instructions e si le cable d'alimentation
est endommagé, son remplacement doit étre effectué par le fabricant,
ou par son service d'assistance technique, ou par une personne ayant
son méme niveau de qualification afin de prévenir tout risque e il est
interdit a I'utilisateur d'exécuter des opérations qui ne Iui auraient pas
été expressément demandées et qui ne seraient pas indiquées dans les
manuels. pour les réparations, les modifications des réglages et pour les
entretiens curatifs, s'adresser a |'assistance technique ® noter I'exécution
des contréles sur le registre des entretiens périodiques.

Instructions et recommandations particuliéres pour tous

o Fviter d'intervenir & proximité des charniéres ou des organes
mécaniques en mouvement ® Ne pas pénétrer dans le rayon d'action de
|'automatisme lorsque ce dernier est en mouvement e Ne pas s'opposer
au mouvement de I'automatisme afin d'éviter toute situation dangereuse
 Faire toujours trés attention aux points dangereux qui devront étre
signalés par des pictogrammes et/ou des bandes jaunes et noires
spécifiques ® Durant I'utilisation d'un sélecteur ou d'une commande en
modalité « action maintenue », toujours s'assurer de I'absence de toute
personne dans le rayon d'action des parties en mouvement jusqu'au
relachement de la commande  L'actionnement de I'automatisme peut
avoir lieu a tout moment et sans préavis e Toujours couper le courant
électrique durant les opérations de nettoyage ou d'entretien e Surveiller
les portes en mouvement et éloigner les personnes tant que la porte n'est
pas totalement ouverte ou totalement fermée.

Danger d'écrasement des mains

A Danger parties sous tension

Passage interdit durant la manceuvre
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LEGENDE

L Ce symbole indique des parties a lire attentivement.
A Ce symbole indique des parties concernant la sécurité.
= Ce symbole indique ce qui doit étre communiqué a I'utilisateur.

REFERENCES NORMATIVES

Came S.p.A.. est une société certifiée pour les systemes de gestion de la qualité ISO 9001 et de gestion environnementale
ISO 14001.
Le produit en question est conforme aux normes en vigueur citées dans la déclaration de conformitg.

DESCRIPTION

['automatisme est composé de deux parties :

- deux demi-coques en aluminium contenant le motoréducteur irréversible avec encodeur ;

- boitier en ABS avec carte électronique et couvercle avec carte de programmation et carte électronique a LEDs pour lampe
d'accueil.

Liste du matériel

1 Automatisme

2 Ecrous UNI 5588 M8

1 Vis UNI 5933 M4 x 12
2 Vis UNI 5737 M8 x 110
1 Manuel d’installation

o~

Utilisation prévue

L'automatisme a été congu et fabriqué par CAME S.p.A.. conformément aux normes de sécurité en vigueur pour la
motorisation de portes basculantes de moyennes et grandes dimensions a usage résidentiel ou collectif intensif.
LI Toute installation et toute utilisation autres que celles qui sont indiquées dans ce manuel sont interdites.

Limites d'utilisation

Type EM4024CB EM4024CB + EM4024
Superficie de la porte (m2) 9 14

Dimensions (mm)

I}
all a
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Description des parties

Motoréducteur

Couvercle

Carters latéraux

Poignée de déblocage

Carte électronique

Carte électronique a LEDs pour lampe d'accueil

Carte de programmation

Vis UNI 5933 M4 x12

Vis UNI5737 M8X110
. Ecrous UNI5588 M8
. Vis UNI6954 3.9X13

Données techniques

Type EM4024CB
Degré de protection IP 50
Alimentation (V - 50/60 Hz) 120/230 AC
Alimentation moteur (V - 50/60 Hz) 24DC
Absorption (A) 15 max.
Puissance (W) 170
Couple (Nm) 320
Temps d'ouverture a 90° (s) réglable
Intermittence/Fonctionnement usage intensif
Température de fonctionnement (°C) -20 + +55

Classe d'isolation |
Poids (Kg) 8.8

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales
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Installation type

Automatisme 6.  Accessoires pour le montage de la
Tube de transmission carré (001E782A) butée latérale (001E781A)

Base de fixation (001E001) Photocellules

Paire de bras télescopiques droits avec tube rectangulaire Bord sensible

H~own =

5. Dispositif de déblocage par céable

7
8.
(001E785A) 9.  Sélecteuraclé
10.  Emetteur
1. Feu clignotant avec antenne

Exemples d'application

Porte basculante a retrait partiel a
contrepoids ou a ressorts.

Porte basculante débordante a retrait total a
ressorts.

Porte basculante non débordante a retrait
total a contrepoids.




INSTRUCTIONS GENERALES POUR L'INSTALLATION
A Uinstallation doit étre effectuée par du personnel qualifié et dans le plein respect des normes en vigueur.

Contrdles préliminaires
A\ Avant de procéder a I'installation, il faut :

. Prévoir un dispositif de déconnexion omnipolaire spécifique, avec un espace de plus de 3 mm entre les contacts, pour
le sectionnement de I'alimentation.

. Prévoir des tuyaux et des conduites pour le passage des cables électriques afin de les protéger contre la détérioration
mécanique.

. S'assurer que les éventuelles connexions a I'intérieur du boitier (réalisées pour la continuité du circuit de
protection) sont bien dotées d'une isolation supplémentaire par rapport aux autres parties conductrices internes.

° S'assurer que la porte est bien équilibrée ; elle doit maintenir sa position durant I'arrét, quel que soit le point
intermédiaire.

. Si I'automatisme est doté d'une porte piétonne, il faut ajouter un interrupteur de sécurité, connecté a I'entrée d'arrét,
pour désactiver le fonctionnement de I'automatisme avec porte piétonne ouverte.

° S'assurer que le mouvement de la porte est bien uniforme sur toute sa course, qu'il n'y a aucun jeu ni frottement entre
les rails et les roulements de guidage @ et que les poulies @ sont en bon état.

. Contrler que la structure de la porte est bien robuste et que les charniéres € sont efficaces.

Types de cables et épaisseurs minimum

Connexion Type cable Lon1gu<e;16 tr:rz?ble Loqgufuzro cle;ble Lor;%uial;ro cible
Alimentation armoire 230 V AC 3Gx 1,5 mm?2 3G x 2,5 mm? 3G x 4 mm2
Alimentation moteur 24 V DC 2x1,5 mm?2 2 x1,5 mm? 2 x 2,5 mm?2
Feu clignotant FF;%EE' 2x0,5 mm2 2x1 mm2 2x1,5mm2
Emetteurs photocellules CEIEN 2x0,5 mm? 2x0,5 mm? 2x0,5 mm?
Récepteurs photocellules 50267-2-1 4%0,5 mm2 4%0,5 mm2 40,5 mm2
Séiz(;istgifs de commande et de 2x0,5 mm2 2x0,5 mm2 2x0,5 mm2
Antenne RG58 max. 10 m

Encodeur TORSADE max. 30 m

N.B. : si la longueur des cables ne correspond pas aux valeurs indiquées dans le tableau, déterminer la section des cables en
fonction de I'absorption effective des dispositifs connectés et selon les prescriptions de la norme CEI EN 60204-1.

Pour les connexions prévoyant plusieurs charges sur la méme ligne (séquentielles), les dimensions indiquées dans le tableau
doivent étre réévaluées en fonction des absorptions et des distances effectives. Pour les connexions de produits non indiqués
dans ce manuel, considérer comme valable la documentation jointe a ces derniers.

Outils et matériel

S'assurer de disposer de tous les instruments et de tout le matériel nécessaire pour effectuer I'installation en toute sécurité et
conformément aux normes en vigueur. La figure illustre quelques exemples d'outils utiles a I'installateur.
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INSTALLATION

A Les illustrations suivantes ne sont que des exemples et représentent le montage le plus fréquent, étant donné que I'espace
pour la fixation de I'automatisme et des accessoires varie en fonction de la zone d'installation. C'est donc I'installateur qui doit
choisir la solution la plus indiquée.

Remarque : en cas d'applications spéciales, voir le chapitre EXEMPLES D'APPLICATION SUR DES PORTES AUX
CARACTERISTIQUES SPECIALES.

Installation sur porte basculante débordante a retrait partiel

La distance entre le bras de la porte et le carter du contrepoids doit étre supérieure a 15 mm.
Positionner la base de fixation dans le sens vertical et, si possible, au centre de la porte avec fleche orientée
vers le haut. Le trou A de la base doit étre positionné a 110 mm de I'axe du goujon des bras de la porte vers le bas. Fixer la base
a I'aide de vis ou de rivets et couper la partie en trop au ras de la porte.
i

" il Bras porte
i ﬂ | / |
Axe des bras de {—
G la porte ﬁ
1 GK L S > L. min. 15 mm,
0 ‘v\
B
A
0 ]
.
0-
o Carter contrepoids

770

e
P o ‘;@
44 44




Ouvrir completement la porte et noter la mesure B.
Raccourcir les bras et les tubes télescopiques.

Remarque : pour les portes de plus de 2 400 mm de haut, utiliser le tube 001E787A pour bras télescopiques.

Butée latérale

Enlever les carters latéraux du motoréducteur.

Fixer le motoréducteur a la base au moyen des vis et des écrous fournis.

Lubrifier les douilles et les introduire dans les butées latérales.
Noter les distances L1 et L2.

{r
O%

UNI 5737
M8 x 110

-

UNI 5588 M8

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aucun préavis. - Traduction des instructions originales
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Couper le tube de transmission carré.

Introduire les arbres carrés dans I'arbre moteur en les laissant dépasser de 35 mm et les bloquer a I'aide de goujons de fixation.
Débloquer ensuite le motoréducteur.

Enfiler les éléments de jonction sur le tube de transmission.

P ¢,

T ==
=
ﬁ//

Ore——uz
Toee—

——9wf]



Introduire le tube de transmission dans I'arbre carré et I'assembler a la douille et au bras.

é

~ e

Positionner les éléments de jonction a environ 5 mm des extrémités du tube et les fixer a I'aide des plaques et des goujons de
fixation.

Graisser le bras et I'introduire dans le tube télescopique.

M
7]

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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Fixer le tube télescopique au goujon, sur les éléments de fixation prévus sur la porte ou bien a I'aide des étriers angulaires
fournis a fixer le plus pres possible du bras de la porte.

AR
— O

\

min. 15 mm

Y

|

Déblocage manuel du motoréducteur

A\ Faire attention lors de I'actionnement du dispositif de relachement manuel qui pourrait provoquer la chute brusque d'une
porte ouverte qui serait déséquilibrée ou dont les ressorts seraient usés ou casses.

DEBLOCAG‘! N




Détermination des points de fin de course

En phase d'ouverture : avec motoréducteur déblogué, amener la porte & environ 30 mm de I'ouverture totale @.

Tourner la came dans le sens contraire & celui des aiguilles d'une montre jusqu'a I'actionnement du minirupteur @ et la

fixer & 'aide de vis ©.

30 mm

o

Installation latérale d'un ou de deux motoréducteurs

UN MOTOREDUCTEUR
La procédure de montage est la méme sauf qu'il faut :
- fixer la base sur le bord de la porte ;

- appliquer I'accessoire 001E782A et I'accessoire de renvoi 001E781A du c6té opposé a celui du motoréducteur.

2D

kg
LT

gl

LA T
M

O —]

AR R R A R A N A e e e

DFUX MOTORFDUCTEURS

La procédure de montage est la méme sauf qu'il faut :
- fixer les deux bases sur les deux c6tés de la porte.

D

i

Ol -—F - =

%

EM4024CB

EM4024CB

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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BRANCHEMENTS ELECTRIQUES ET PROGRAMMATION

La carte électronique doit étre alimentée a 24 V AC.

Les dispositifs de commande et les accessoires sont alimentés a 24 V AC.

A\ Attention ! Les accessoires ne doivent pas dépasser tous ensemble 40 W.

Les fonctions sur les contacts d'entrée et de sortie, les réglages des temps et la gestion des utilisateurs sont configurés et
visualisés sur I'afficheur de la carte de programmation géré par un logiciel.

Toutes les connexions sont protégées par des fusibles rapides.

A\ Attention ! Avant d'intervenir sur le tableau de commande, le mettre hors tension.

TABLEAU FUSIBLES
) ) 2 A-F(230V)
Fusible de ligne 315A-F (120V)
Fusible moteurs 15A-F
Fusible accessoires 2 A-F

Description des parties

Fusible de ligne

Barrette d'alimentation 120 /230 V AC

Carte électronique

Carte de programmation

Carte électronique a LEDs pour lampe d'accueil

Barrette d'alimentation 24 V

Barrette de connexion motoréducteurs

Barrette de connexion fin de course

Barrette de connexion encodeur

10. Fusible moteurs

11. Fusible accessoires

12. Voyant de signalisation de présence de tension

13. Voyant signalisation programmation

14. Connecteur carte mémoire

15. Barrette de connexion pour dispositifs de commande et
de sécurité

16. Connecteur pour carte de programmation

17. Barrette de connexion CRP

18. Barrette antenne

19. Connecteur pour carte AF

20. Connecteur pour carte RSE

21. Connecteur pour la connexion a la carte

22. Connecteur pour la connexion a la carte électronique a LEDs

23. Afficheur

24. Boutons programmation

25. Connecteur pour la connexion a la carte électronique de programmation

26. Barrette pour la connexion a la deuxieme carte électronique a LEDs

©oOoNO A~
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Avant d'effectuer les branchements électriques, percer avec prudence le trou préforé @.

Enlever le couvercle @ et déconnecter avec soin le cable plat de la carte électronique €. Fixer la partie inférieure du boftier

de I'armoire de commande 4 la base a I'aide de la vis fournie @.

Installer le serre-cable et le tuyau annelé (non fournis) en maintenant le degré de protection IP40 @©.

UNI'5933 M4 x 12

Alimentation

ALIMENTATION SECTEUR 230 VAC (Configuration d'usine)
Connecter I'alimentation de ligne a la borne sur le support de carte.

Description

Neutre

Ligne

Terre

Alimentation
transformateur 230 VAC
(cable rouge)

Alimentation
transformateur 120 VAC
(céble noir)

Cable d'alimentation 230 VAC

ALIMENTATION SECTEUR 120 VAC
Enlever le support de carte du motoréducteur @, extraire le filtre

Alimentation
transformateur 0 VAC
(cable blanc)

EMCO1 du support de carte @ puis inverser les cables @ et @ /—9
comme indiqué ©. 230 VAC
Remettre le filtre EMCO1 et le support de carte a leur place.

Connecter I'alimentation de ligne & la borne sur le support de carte @

Cable d'alimentation
120 VAC

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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Connexion du deuxiéme motoréducteur

Min

en phase d'ouverture

Automatisme EM4024CB

irupteur de fin de course

L

H M2 N2 L M1 N1

o

Hen gz
el TR eoal

e [ Juso

Dispositifs de commande

-

Hemew2

7234567891

(Remarque :
appliquer une
ferrite (type
RICHCO art.
RT-250-150-
120-K5B, non
fournie) sur
les cables des
boutons de com-
mande et des

| photocellules.

[c1)

ﬁ Carte AF et antenne avec "@ M @

cable RG58.

: ——
@B@@@@@E@@@@@

1011 ERXTX 1 23 5 7 2 CXCY

Ori

Ferrite

\
Eaats

Bouton d'arrét (contact N.F.)
N.B. : a défaut d'utilisation du contact,
sélectionner O depuis la fonction F 1.

Touches pour la Commande
séquentielle (ouverture-arrét-
fermeture-arrét) au moyen
d'une touche quelconque.

it

i l
Bouton pour
I'ouverture
(contact N.O.)

Bouton pour la
commande (contact
N.O.) pas-a-pas ou
séquentielle, voir
fonction F 7.



Dispositifs de signalisation et de commande

Carte RSE pour la gestion des
fonctions en modalité CRP

(contréle domotique).

CRP - Came Remote
Protocoll. Connexion a
I'installation domotique.

EM4001 - Carte
électronique a LEDs
pour lampe d'accueil.
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Lampe témoin porte ouverte
(Portée contact :

24V - 3 W max.). Indique
que la porte basculante est
ouverte. S'éteint lorsque la
porte est fermée.
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Lampe de mouvement (portée
contact : 24 V—25 W max.) -
Elle clignote pendant les phases
d’ouverture et de fermeture de
la porte.
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Dispositifs de sécurité

Photocellules

Configurer le contact CX ou CY (N.F.), entrée
pour dispositifs de sécurité type photocellules,
conformes aux normes EN 12978.

Voir fonctions entrée CX (Fonction F2) ou CY
(Fonction F3) en :

- C1 réouverture durant la fermeture, durant
la phase de fermeture de la porte, I'ouverture
du contact provoque I'inversion du mouvement
jusqu'a ouverture totale ;

- C4 attente obstacle, arrét de la porte en
mouvement avec reprise du mouvement apres
glimination de I'obstacle.

N.B. : en cas de non utilisation des contacts
CX et CY, les désactiver durant la phase de
programmation.

Bords sensibles

Configurer le contact CX ou CY (N.F.), entrée

pour dispositifs de sécurité type bords sensibles,
conformes aux normes EN 12978. Voir fonctions
entrée CX (Fonction F2) ou CY (Fonction F3) en :

- C7 réouverture durant la fermeture, durant
la phase de fermeture de la porte, I'ouverture
du contact provogue I'inversion du mouvement
jusqu'a ouverture totale ;

N.B. : en cas de non utilisation des contacts
CX et CY, les désactiver durant la phase de
programmation.
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Connexion de sécurité des photocellules

La carte contrdle le bon fonctionnement des photocellules a chaque commande d'ouverture ou de fermeture. Les anomalies,

quelles qu'elles soient, désactivent les commandes.
Sélectionner par le biais de la fonction F 5 les entrées sur lesquelles activer la connexion.
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La fonction Mode Sommeil permet de réduire la consommation d'énergie des photocellules en standby.
Sélectionner 1 au moyen de la fonction F 60.
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Mémorisation des données

Pour insérer, modifier et éliminer les
utilisateurs ou commander |'automatisme
par commande radio, insérer la carte

AF. Insérer la mémoire pour sauvegarder
et télécharger les configurations et les
utilisateurs enregistrés dans une autre
carte.

: |
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oy O Memory roll
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||
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| I — ]
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DL%% B2

AF [w3
L ==

Carte AF

Description des commandes de programmation

g
// \\\

Afficheur ———

- entrer dans les menus

{ La touche ENTER permet de/d" :
- confirmer et mémoriser la valeur configurée.

de/d" :
- sortir des menus
- annuler les modifications.

La touche ESC permet }

- se déplacer d'une option de menu a l'autre

Les touches < > permettent de/d" :
{ - augmenter ou diminuer une valeur.

Navigation menu

Pour entrer dans le menu, maintenir la touche ENTER enfoncée pendant au moins cing
secondes.

Pour choisir I'option de
menu, se déplacer a |'aide
des fleches...

Utiliser les fleches
également pour se
déplacer dans les « sous-
menus »...

... puis appuyer sur ENTER.

...pour sortir du
/ A menu, attendre 10
{ef

secondes ou appuyer
sur ESC.

Pour augmenter ou
diminuer la valeur, agir
sur les fleches...

= N.B. : quand le menu est activé, il n'est pas possible d'utiliser I'installation.



Mappage du menu

~——
F1 Fonction arrét total (1-2)
F2 Fonction associée a I'entrée 2-CX
F3 Fonction associée a I'entrée 2-CY
Fb5 Fonction test sécurité
F6 Fonction action maintenue
F7 Modalité commande sur 2-7
F8 Modalité commande sur 2-3 / 2-3P
F9 Fonction détection obstacle avec moteur éteint
F11 Désactivation Encodeur
F13 Poussée en phase de fermeture
F18 Lampe a LED
F19 Temps fermeture automatique
F21 Temps préclignotement
F22 Temps fonctionnement
F25 Temps lampe a LED en modalité accueil
F 28 Réglage vitesse en ouverture
F29 Réglage vitesse en fermeture
F 30 Réglage vitesse ralentissement en ouverture
F31 Réglage vitesse ralentissement en fermeture
F33 Réglage vitesse de mise au point
F34 Sensibilité durant le mouvement
F35 Sensibilité durant le ralentissement
F 36 Réglage ouverture partielle
F37 Réglage point initial de ralentissement du moteur en ouverture
F 38 Réglage point initial de ralentissement du moteur en fermeture
F 40 Réglage point initial de rapprochement du moteur en fermeture
F 46 Configuration nombre de moteurs
Fa7 Départ ralenti en phase de fermeture
F 50 Sauvegarde données dans la mémoire
F 51 Lecture données de la mémoire
F 60 Fonction Mode Sommeil
U1 Insertion nouvel utilisateur
uz2 Elimination un seul utilisateur
U3 Elimination totale des utilisateurs
A2 Test moteur
A3 Réglage course
A4 RaZ parametres
A5 Nombre de manceuvres
H1 Version logiciel
——

Menu test moteurs et réglage

Important ! Commencer la programmation par les opérations suivantes :
1 Test moteur ;
2 Réglage de la course.

A2 Test moteur 0 = Désactivée / 1 = Activée

S'assurer du fonctionnement correct du motoréducteur et du bon sens de rotation (voir paragraphe test moteurs).

A3 Réglage course 0 = Désactivée / 1 = Activée

Opération de réglage automatique de la course de la porte (voir paragraphe réglage course).

Ad RaZ paramétres 0 = Désactivée / 1 = Activée

Attention ! ll est possible, en cas de besoin, de remetire a zéro les paramétres par défaut par le biais de la fonction suivante :
opération de remise a zéro des données (configurations par défaut) et suppression du réglage course.

A5 Nombre de manceuvres 1=1000 manceuvres ; 100 = 100 000 manceuvres ; 1,0 = plus d'un
million de manceuvres

Visualise le nombre de manceuvres effectuées par la porte basculante.

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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Menu fonctions

F1 Arrét total [1-2] 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Entrée N.F. — Arrét de la porte avec désactivation de I'éventuelle fermeture automatique ; pour reprendre le mouvement,
utiliser le dispositif de commande. Le dispositif de sécurité doit étre positionné sur [1-2].

F2 Entrée [2-CX] 0 = Désactivée (par défaut) /1 =C1/4=C4/7=C7

Entrée N.F. — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C4 = attente obstacle, C7 =
réouverture durant la fermeture pour bords sensibles.

F3 Entrée [2-CY] 0 = Désactivée (par défaut) /1 =C1/4=C4/7=C7

Entrée N.F. — Possibilité d'associer : C1 = réouverture durant la fermeture pour photocellules, C4 = attente obstacle, C7 =
réouverture durant la fermeture pour bords sensibles.

F5 Test sécurité 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = CX/ 2 = CY / 3 = CX+CY

La carte controle I'efficacité des photocellules apres chaque commande d'ouverture ou de fermeture.

F6 Action maintenue 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

La porte s'ouvre et se ferme en maintenant enfoncé un bouton. Bouton d'ouverture sur le contact [2-3] et bouton de ferme-
ture sur le contact [2-4]. Tous les autres dispositifs de commande, méme radio, sont désactivés.

F7 Commande [2-7] 0 = pas-a-pas (par défaut) / 1 = séquentielle

Pas-a-pas = ouverture-fermeture, séquentielle = ouverture-arrét-fermeture-arrét.

F8 Commande [2-3] 0 = ouverture (par défaut) / 1 = ouverture partielle

Ouverture (ouverture complete de la porte) ou ouverture partielle (ouverture partielle de la porte : le degré d'ouverture dépend
du pourcentage de réglage de la course configuré avec F36).

F9 Détection de I'obstacle avec moteur arrété 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Quand la porte est fermée, ouverte ou aprés un arrét total, le moteur reste arrété si les dispositifs de sécurité (photocellules
ou bords sensibles) détectent un obstacle.

F11 Désactivation encodeur 0 = encodeur activé (par défaut) / 1 = encodeur désactivé

Désactive la gestion des ralentissements, la détection des obstacles et la sensibilité.

F13 Poussée en phase de fermeture 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = poussée minimum / 2 = poussée
moyenne / 3 = poussée maximum

Ala butée de fin de course en phase de fermeture, le motoréducteur effectue une petite poussée jusqu'a la butée.

F18 Lampe a LED 0= Lampe /1 = Cycle / 2 = Accueil (par défaut)

En mode lampe, elle reste allumée uniquement durant les mouvements de la porte en phase d'ouverture et de fermeture.

En mode cycle, elle reste allumée du début de I'ouverture a la fermeture compléte, y compris pendant le temps d'attente avant
la fermeture automatique.

En mode d'accueil, elle reste allumée a partir de I'envoi de la commande a |'automatisme jusqu'a un temps réglable, voir F25.

F19 Temps fermeture automatique 0 = Désactivée (par défaut) /1 =1s/2=2s/.../180=180s

['attente avant la fermeture automatique démarre quand le point de fin de course en phase d'ouverture est atteint. Cette
attente peut étre réglée entre 1 et 180 s. L'intervention des dispositifs de sécurité en cas de détection d'un obstacle, apres
un Arrét total ou a défaut de tension désactive la fermeture automatique.

F21 Temps préclignotement 0 = Désactivée (par défaut) /1 =1s/2=2s/.../5=5s

A I'envoi d'une commande d'ouverture ou de fermeture, le feu clignotant connecté sur [10-E] clignote avant de commencer
la manceuvre. Le temps de clignotement peut étre réglé entre 1 et 5's.

F22 Temps fonctionnement 5=5s/6=6s/.../120 =120 s (par défaut)
Temps de fonctionnement du moteur, en phase d'ouverture et de fermeture. Réglable de 5sa 120 s.
F25 Temps lampe d'accueil 60 = 60 s (par défaut) /61 =61s/.../250=250s

Lampe a LED, reste allumée le temps qu'il faut durant les manceuvres d'ouverture/fermeture de la porte.
Réglable de 60 s & 250 s.




F28 Vitesse moteur ouverture 50 = Vitesse minimale /... / 70 = Vitesse (par défaut) /... / 100 = Vitesse maximale

Pour la configuration de la vitesse du motoréducteur durant les manceuvres d'ouverture.

F29 Vitesse moteur fermeture 20 = Vitesse minimale /... /50 = Vitesse (par défaut) /... / 100 = Vitesse maximale

Pour la configuration de la vitesse du motoréducteur durant les manceuvres de fermeture.

F30 Vitesse ralentissement ouverture 30 = Vitesse minimale (par défaut) / ... / 60 = Vitesse maximale

Pour la configuration de la vitesse du motoréducteur durant la phase de ralentissement en ouverture.

F31 Vitesse ralentissement fermeture 10 = Vitesse minimale /... / 30 = Vitesse (par défaut) /... / 50 = Vitesse
maximale

Pour la configuration de la vitesse du motoréducteur durant la phase de ralentissement en fermeture.

F33 Réglage étalonnage 20 = 20% de la vitesse du moteur / ... / 40 = 40% de la vitesse du moteur (par défaut)

Pour le réglage de la vitesse du motoréducteur durant la phase d'étalonnage.

F34 Sensibilité course 0 = sensibilité Désactivée 10 = sensibilité maximale / ... / 100 = sensibilité minimale
(par défaut)

Pour le réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la course.

F35 Sensibilité ralentissements 0 = sensibilité Désactivée 10 = sensibilité maximale / ... / 100 = sensibilité
minimale (par défaut)

Pour le réglage de la sensibilité de détection des obstacles durant la phase de ralentissement.

F36 Réglage ouverture partielle 10 =10% de la course / ... / 50 = 50% de la course (par défaut) / ... /
80 = 80% de la course

Pour le réglage, en pourcentage sur la course totale, de I'ouverture de la porte.

F37 Point ralentissement ouverture 10 = 10% de la course / ... / 20 = 20% de la course (par défaut) / ... /
70 =70% de la course

Pour le réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de début du ralentissement en phase d'ouverture.

F38 Point ralentissement fermeture 10 = 10% de la course / ... / 50 = 50% de la course (par défaut) / ... /
70 = 70% de la course

Pour le réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de début du ralentissement en phase de fermeture.

F40 Point de rapprochement en phase de fermeture 1=1%delacourse/ .../ 20 =20% de la
course (par défaut)

Pour le réglage, en pourcentage sur la course totale, du point de début de la phase de rapprochement en fermeture.

F46 Nombre de moteurs 0 =M1 et M2 /1 =M1 (par défaut)

Pour la configuration du nombre de moteurs connectés a I'armoire de commande.

F47 Départ ralenti en phase de fermeture 0 = Désactivée / 1 = 1% de la course (minimale) / ... /
10 = 10% de la course (par défaut) / ... / 25 = 25% de la course (maximale)

Pour le réglage, en pourcentage sur la course totale, du départ au ralenti en phase de fermeture.

F50 Sauvegarde des données 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Pour la sauvegarde dans la mémoire des utilisateurs et des configurations mémorisées.
Remarque : cette fonction n'apparait que si la carte commande est dotée d'une mémoire.

F51 Lecture des données 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Pour le téléchargement des données sauvegardées dans la mémoire dans |'armoire de commande.
Remarque : cette fonction n'apparait que si la carte commande est dotée d'une mémoire.

F60 Mode Sommeil 0 = Désactivée (par défaut) / 1 = Activée

Pour permettre la réduction de la consommation d'énergie des photocellules en standby.

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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Menu utilisateurs

Ut Insertion utilisateur 1 = Commande pas-a-pas (ouverture-fermeture) / 2 = Commande séquentielle
(ouverture-arrét-fermeture-arrét) / 3 = Commande ouverture seulement / 4 = Commande piétonne/partielle

(voir paragraphe insertion utilisateur avec commande associée).

Insertion utilisateur (max. 25 utilisateurs) associé a une commande par émetteur ou autre dispositif

u2 Elimination utilisateur

Elimination d'un seul utilisateur (voir paragraphe élimination d'un seul utilisateur).

us3 Suppression utilisateurs

0 = Désactivée / 1 = Suppression de tous les utilisateurs

Elimination de tous les utilisateurs.

Menu infos

H1 Version

Visualise la version du logiciel.

Insertion utilisateur avec commande associée

N.B. : les numéros clignotants qui apparaissent durant les
opérations d'insertion et d'élimination des utilisateurs sont
disponibles et utilisables pour un éventuel utilisateur a insérer
(max. 25 utilisateurs).

Attention ! Avant d'insérer les utilisateurs, enlever I'éventuelle
carte mémoire.

Sélectionner U 1. Appuyer sur ENTER pour confirmer @.
Sélectionner une commande a associer a |'utilisateur.

Les commandes sont :

1 = pas-a-pas (ouverture-fermeture) ;

2 = séquentielle (ouverture-arrét-fermeture-arrét) ;

3 = ouverture ;

4 = ouverture partielle.

Appuyer sur ENTER pour confirmer @.

Un numéro disponible de 1 & 25 clignotera quelques secondes ; ce

numeéro sera attribué a I'utilisateur apres I'envoi du code au moyen de
I'émetteur ©.

Utilisateur

Commande associée

2-

3-

4-

5-

6 -

7 -

8-

9-

10 -

12 -

13-

14-

15 -

16 -

17 -

18 -

19 -

20 -

21 -

22 -

23 -

2-

25-




Elimination d'un seul utilisateur

Sélectionner U 2. Appuyer sur ENTER pour confirmer @.
Choisir le numéro de I'utilisateur a éliminer a I'aide des touches signalées par les fleches. Appuyer sur ENTER pour confirmer

L'écran affichera CIr pour confirmer I'élimination ©.

Test moteurs

Sélectionner A 2. Appuyer sur ENTER pour confirmer @.

Sélectionner 1 pour activer le test. Appuyer sur ENTER pour confirmer @.

L'écran affichera le message « --- » en attente de la commande ©.

Maintenir enfoncée la touche signalée par la fleche < et s'assurer que la porte effectue bien une manceuvre de fermeture @.

En faire de méme avec la touche signalée par la fleche > pour s'assurer que la porte effectue bien une manceuvre d'ouverture

Dans le cas contraire, inverser les phases du motoréducteur M1-N1.

ESC < > &ired
— ° ° NTT

BRI
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Réglage course

N.B. : avant de régler la course, s'assurer que la zone d'actionnement ne présente aucun obstacle.
Important ! Durant le réglage, tous les dispositifs de sécurité seront désactivés, sauf le dispositif d’ARRET TOTAL.

Sélectionner A 3. Appuyer sur ENTER pour confirmer @.
Sélectionner 1 et appuyer sur ENTER pour confirmer @.

La porte effectuera un mouvement en fermeture jusqu'a la butée d'arrét mécanique ©.
Elle effectuera ensuite un mouvement en ouverture jusqu'a I'activation du minirupteur @.
Attendre quelques secondes pour permettre I'enregistrement du réglage signalé sur I'afficheur ©.

\\r‘

ZEe

OPERATIONS FINALES

Avec moteur débloqué, contréler que la porte basculante est bien équilibrée quelle que soit sa position. Si nécessaire
intervenir comme suit :

- avec motoréducteur central, le poids de ce dernier doit étre uniformément distribué entre les deux contrepoids ;

- avec motoréducteur latéral, le poids de ce dernier doit étre distribué pour 1/3 sur le contrepoids c6té motoréducteur et
pour 2/3 de l'autre coté ;

- avec deux motoréducteurs latéraux, le poids du motoréducteur doit étre distribué par rapport au poids de chaque
motoréducteur.

En cas de portes basculantes a ressorts, déplacer le point de fixation du ressort dans le trou le plus approprié.

Au terme des branchements électriques et apres la mise en marche, fixer les carters latéraux et le couvercle en contro-
lant que le cable plat de la carte de programmation est bien connecté a la carte commande.




EXEMPLES D'APPLICATION POUR PORTES AUX CARACTERISTIQUES SPECIALES

Porte basculante articulée a contrepoids ou a ressorts avec glissiére a roulement d'au moins 25 mm et
motoréducteur positionné au centre

Appliquer la base de guidage (001E001) et la bride de fixation comme indiqué sur la figure 1 en respectant les dimensions
fournies dans le tableau.

Assembler les bras articulés (001E783) comme indiqué sur la figure 2 et installer le motoréducteur, les butées et le tube de
transmission selon la procédure décrite aux paragraphes précédents.

Charniére supérieure @ Z (mm) X (mm) Y (mm) BRAS
800 + 1000 500 410  E783 + E784*
o //,e...‘..,,//, ,,,,,,,,,, R — > = <800 190 200 E783
“ Z g *Si =800, raccourcir E784 & 400 mm
0 A
z 0 X
| N
Chamiére inférieure P p— N Bride de fixation
e\ 1 f . B
. ll ] 5 mm min.
=< | BTt N e
v
TfOU«A» 2T Y ”‘K ”””””” - EEN -
Axe moteur )
Bras supérieur —
N\ _
od 1
| Carter contrepoids mu
Base de <
guidage N
II\ -
I~ Bras
- N Glissiére & roulement

25 mm min.

N.B. : s'assurer que, durant les phases d'ouverture et de fermeture de la porte, I'angle X formé par les bras ne
dépasse pas 130°. Dans le cas contraire, positionner le bras supérieur dans le trou le plus approprié de la bride de
fixation. I
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Porte basculante a contrepoids ou a ressorts avec glissiére a roulement d'au moins 25 mm et
motoréducteur positionné au centre
Appliquer la base de guidage (001E001) et la bride de fixation comme indiqué sur la figure 1 en respectant les dimensions
fournies dans le tableau.
Assembler les bras articulés (001E783) comme indiqué sur la figure 2 et installer le motoréducteur, les butées et le tube de
transmission selon la procédure décrite aux paragraphes précédents.

7 z VZ
2 2 P //// v
) —
Base de @\
guidage 0
0e
Axe bras porte N
“4H------ AT -------------- —_—-- -
' Y §
v Trou « A >——POrH-----~ Vo H- }\ -
H.
: Renvoi
I N
' A
v N

]

T Carter contrepoids

~_ Glissiére a roulement

25 mm min.

H (mm) X (mm) Y (mm) BRAS
2400 190 200 E783
2400 = 2700 190 200 E783 + E784
> 2700 500 0 E783 + E784
u D
Bride de fixation
N 5 mm min.
e
Bras supérieur —
R LLE

AT

N.B. : s'assurer que, durant les phases d'ouverture et de fermeture de la porte, I'angle X formé par les bras ne
dépasse pas 130°. Dans le cas contraire, positionner le bras supérieur dans le trou le plus approprié de la bride de

fixation.




Porte basculante a contrepoids ou a ressorts sans glissiére a roulement avec espace entre le cadre de
la porte et le carter du contrepoids non inférieur a 15 mm avec motoréducteur positionné au centre

Appliquer la base de guidage (001E001) et la bride de fixation comme indiqué sur la figure en respectant les dimensions
fournies dans le tableau.

Appliquer les bras télescopiques courbés (001E786A) et installer le motoréducteur, les butées et le tube de transmission
selon la procédure décrite aux paragraphes précédents.

20 mm min.

15 mm min.

E786 A

)

Axe bras porte

Trou « A » H
i
Axe moteur ~—
i Renvoi
E [y
E Base de e—— Carter contrepoids
quidage
Y
H (mm) BRAS
2400 E786A
2400 + 2700 E786A + E787A

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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Porte basculante a contrepoids non débordante avec motoréducteur positionné au centre

Appliquer la base de guidage (001E00T)
et la bride de fixation comme indiqué sur
la figure en respectant les dimensions
fournies dans le tableau.

Appliquer les bras télescopiques droits
(001E785A) et installer e motoréducteur,
les butées et le tube de transmission
selon la procédure décrite aux
paragraphes précédents.

H (mm) BRAS
2000 + 2700 E785A + E787A

Il

Dl

Contrepoids

Porte basculante a ressorts débordante a retrait total avec motoréducteur positionné latéralement

Appliquer la base de guidage
(001EO00T) et la bride de fixation -

comme indiqué sur la figure en
respectant les dimensions fournies
dans le tableau.

Assembler les bras télescopiques
droits (001E785A) et installer

le motoréducteur et les butées
selon la procédure décrite aux
paragraphes précédents.

H (mm) BRAS
2000 + 2400 E785A
2400 + 2700 E785A + E787A

* A souder si la porte est trop flexible.

Base de
guidage

~

Axe moteur =

frou « A »
L NGEES

k.
110
N



ENTRETIEN

Entretien périodique

=¥ Avant toute autre opération d'entretien, il est conseillé de mettre hors tension pour éviter toute situation de danger
provoquée par des déplacements accidentels du dispositif.
Registre entretien périodique tenu par I'utilisateur (semestriel)

Date Remarques Signature

Entretien curatif

/\ Le tableau suivant permet d'enregistrer les interventions d'entretien curatif, de réparation et d'amélioration effectuées
par des sociétés externes spécialisées.

N.B. : les interventions d'entretien curatif doivent étre effectuées par des techniciens qualifiés.

Registre entretien curatif

Timbre installateur Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Timbre installateur Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

Timbre installateur Nom opérateur

Date intervention

Signature technicien

Signature client

Intervention effectuée

- Le contenu de ce manuel est susceptible de subir des modifications a tout moment et sans aticun préavis. - Traduction des instructions originales
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MESSAGES D'ERREURS ET AVERTISSEMENTS

Er1 : réglage du moteur interrompu ; s'assurer de la bonne connexion et du bon fonctionnement du moteur.

Er3 : encodeur cassé ; s'adresser a |'assistance.

Er4 : erreur test services ; contréler que la connexion et le fonctionnement des dispositifs de sécurité sont bien corrects.
Er5 : temps de fonctionnement insuffisant ; contréler le temps configuré. Ce temps pourrait étre insuffisant pour compléter le
cycle.

Er6 : nombre maximum d'obstacles détectés.

Er7 : surchauffe du transformateur. A la premiére commande d'ouverture, I'automatisme effectuera une manceuvre
d'ouverture en restant ouvert jusqu'a la prochaine réinitialisation.

CO : contact 1-2 (arrét) non utilisé et non désactivé.

C1, C4 et C7 : contacts CX et/ou CY non utilisés et non désactivés.

LED signalisation programmation rouge : carte commande pas encore réglée pour la course.

LEDs 1 et 2 rouges clignotantes de la carte électronique pour lampes d'accueil : présence d'une anomalie de fonctionnement
de I'encodeur ; s'adresser a I'assistance.

LEDs 1, 2, 3 et 4 rouges clignotantes de la carte électronique pour lampes d'accueil : les contacts normalement fermés (N.F.)
sont ouverts (ex. : photocellules, bouton d'arrét).

MISE AU REBUT ET ELIMINATION
=~ CAME S.p.A. adopte dans ses établissements un Systéme de Gestion Environnementale certifié et conforme a la
norme UNI EN ISO 14001 qui garantit le respect et la sauvegarde de I'environnement.
Nous vous demandons de poursuivre ces efforts de sauvegarde de I'environnement, que CAME considéere comme I'un des
fondements du développement de ses propres stratégies opérationnelles et de marché, en observant tout simplement de
bréves indications en matiere d'élimination :

&3 ELIMINATION DE L'EMBALLAGE
Les composants de I'emballage (carton, plastiques, etc.) sont assimilables aux déchets urbains solides et peuvent étre
éliminés sans aucune difficulté, en procédant tout simplement a la collecte différenciée pour le recyclage.
Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu
d’installation.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

&% ELIMINATION DU PRODUIT
Nos produits sont réalisés a partir de différents matériaux. La plupart de ces matériaux (aluminium, plastique, fer, cables
électriques) sont assimilables aux déchets urbains solides. lls peuvent étre recyclés au moyen de la collecte
et de I'élimination différenciées aupres des centres autorisés.
D'autres composants (cartes électroniques, batteries des radiocommandes, etc.) peuvent par contre contenir des
substances polluantes.
Il faut donc les désinstaller et les remettre aux entreprises autorisées a les récupérer et a les éliminer.
Avant d’effectuer ces opérations, il est toujours recommandé de vérifier les normes spécifiques en vigueur sur le lieu
d’élimination.
NE PAS JETER DANS LA NATURE !

REFERENCES NORMATIVES

Le produit est conforme aux directives de référence en vigueur.
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AsTOMaTuKa Ang nNoAbLEMHO-MOBOPOTHLIX BOPOT FA01195-RU
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PYKOBOZCTBO M0 YCTAHOBKE



BHUMAHUE!
BaxHble npaBuna TexHuku 6€30MnacHoCTu:
TMPOYUTANTE BHUMATEJIbHO!

Mpepucnosne

e [JlaHHOE W3[ENMe JOMKHO MCMONb30BaThCA WCKMKYUTENBHO MO
HasHaueHuo. JlloGoe Apyroe NpuMeHeHNe paccMaTpUBAETCS Kak OMacHoe.
CAME S.p.A.. CHUMAET C ceb5 BCAKYIO OTBETCTBEHHOCTb 32 BO3MOXKHbIN
yliep6, HaHeCEHHbI B Pe3ynbTaTe HEnpasWiIbHOMO MCMoNb30BaHMS
060pyA0BaHNs ® XpaHuTe aTv NpeaynpexAeHus BMECTE C HCTPYKUMAMA
M0 MOHTAXY M 3KCTyaTauu KOMMOHEHTOB aBTOMATNYECKON CUCTEMbI.

Mepep ycTraHoBKoOW

(MpoBepka  CyLeCTBYIOLEro  COCTOSHUSA:  €CAM  MpoBepKa  jana
0TpULATENbHBIE Pe3yNbTaTbl, HEOOXOAUMO M0BPEMEHNTb C HaYaaom
MOHTaXHbIX PpaboT [0 Tex rop, roka ycnosusi paboTbl He OYAyT
T0/IHOCTBI0 COOTBETCTBOBATH TPEGOBAHUAM 6E30M1ACHOCTY)

e [IpoBepbTe, YTOObI MOABMXKHASA 4aCTb CUCTEMbI Gbina B XOPOLIEM
COCTOSIHMW, OTPErYANpoBaHa 1 coanaHcupoBaHa, MCrpasHoO OTKPbIBaNACh
11 3aKpbiBanach. YoeAuTeCh B HANNYMN COOTBETCTBYIOLUNX MEXAHNYECKMX
ynopoB © Ecnu aBTomarnyeckas cuctema [o/mkHa ObITb YCTaHOBNEHA
Ha BbICOTE HWKe 2,5 M Hag MOMOM WM JpYruM MOKPbITUEM,
NpoBEpPLTE HEOOXOAMMOCTb B YCTAHOBKE JOMONHUTENbHbIX 3ALLMTHBIX
NPUCNOCOGNEHNIA W/UNK  NpeAyNpPeXaaloWMX 3HakoB © [lepen Tem
KaK MpUCTYNUTb K BbINOMHEHMIO KakUX-M60 PpaboT, BHUMATENbHO
NpoYnTaiATe BCE WHCTPYKLUMW; HEMpaBUibHbIA MOHTX MOXET CTaTb
MCTOYHMKOM OMAcHOCTW W MPUBECTU K HAHECEHMo yliepba Niofam
unn umyliectBy © Ecnu B CTBOpKAx NpeaycMOTPeHbl MPOXOAbl st
NeLLeXo/0B, yCTaHOBIUTE GIOKVPOBOYHbIA MEXaHN3M, NPeAOTBPALLAOLLINIA
VX OTKPbIBaHIE BO BPEMS ABIKEHNS © YOeaUTeCh B TOM, YTO OTKPbIBaHME
aBTOMATU3MPOBAHHON CTBOPKY HE NPUBEAET K BO3HUKHOBEHMIO ONACHBIX
CUTYaLWiA, BbI3BAHHbIX 3KUMOM MEXIY MOABVKHBIMU KOMMOHEHTaMM
CUCTEMbI 1 OKPY)XIOLLWMI HEMOABIDKHBIMI 06bEKTaMu © 3anpeLuaetcs
YCTaHaBNMBaTb aBTOMATKy B MEPEBEPHYTOM MONOXKEHUNA WAM Ha
3NIEMEHTBI, CKOHHbIE K Nporv6auio. Mpn Heo6GXOANMOCTY CTonb3yiiTe
YCUNUTENbHbIE AETaNM B MECTax Kpennewus ® He yctaHasnuBaiite
BOpOTAa B MECTax, rae [opora WAET MO YKNOHOM (Ha HAaKNOHHOM
noeepxHocTy) © [poBepbTe, 4T0Obl BOAM3M HE OblI0 MPPUraLMOHHBIX
YCTPOIACTB, KOTOPbIE MOTYT HAMOYUTb MPUBOZ CHU3Y ® poBepbTe, YTOGbI
TemnepaTtypa OKpyXaioLLiel Cpefibl B MeCTe YCTaHOBKYM COOTBETCTBOBANA
JVanasoHy, YKasaHHOMy B HACTOALEA WHCTPYKUMM © BHUMATenbHo
CnefyviTe NPUBEAEHHBIM HIDKE MHCTPYKLMSM: HEMpaBuIIbHas YCTaHOBKa
MOXET NPUBECTM K CEPbE3HBIM TPaBMaM.

MonTax

e 0603HaybTe W OTAENUTE Y4acTOK NPOBEAEHUS MOHTXKHbIX PaboT
C LeNbi0 NPeaoTBpalLeHns JOCTYyNa K HeMy MOCTOPOHHWX, OCO6EHHO
neteil e TposiBASUTE MAKCUMASIbHYI0 OCTOPOXHOCTb NP 06pALLEHNN
C aBTOMATMKOIA, Macca KOTopoii npeBbiaeT 20 kr. B atom cnyyae
NOATOTOBbTE WHCTPYMEHTbI AN 6e30MacHoro NepenBKEHNs TSHKENbIX
rpy30B ® Bce ycTpoilcTBa ynpasneHust (KHOMKY, KItoun-BblKiKuaTeny,
CYNTLIBATENN MArHUTHBIX KapT W T.4.) AOKHbI GbiTb YCTAHOBMEHbI, MO
KpaiHeii Mepe, Ha paccTosHm 1,85 M OT nepumeTpa 30Hbl ABIKEHUS
aBTOMATUKM UNW TaM, rae 0 HUX HeMb3s JOTSHYTBCS CHApYXW yepes
orpaxieHue. Kpome TOro, KOHTaKTHble YCTPOWCTBA ynpasneHus
(BbIK/HOYATENM,  MPOKCUMMTU-YCTPOWCTBA W T.J.) JOMKHbI  OblTb
YCTaHOBNEHbI HA BbICOTE HE MEHEE 1,5 M 1 He OMKHDI 6bITb 06LLEAOCTYMHbI
* Bce ycTpoilcTBa ynpasnewnst B pexume "lpucyTcTBue onepatopa”
JOMDKHbI HAX0AUTLCA B MECTE, OTKYAA MOXHO CBOGOAHO Habniojath
3a [BWKYLMMUCA CTBOPKAMI U 30HOW npoxoja © PekomeHayetcs
11CNONb30BaTh TaM, Fe 3T0 HEOGXOAUMO, HAKNENKy C yKasaHuem Mecta
pacnonoXeHuns ycTpoicTsa pas6énokvpoBky © lMepes Tem Kak nepeaatb
CUCTEMY B PacropsKeHVe MoNb30BATENS, MPOBEPLTE € HA COOTBETCTBUE
Tpe6oBanmam Hopmatuea EN 12453 (tonkatowiee ycunne CTBOPKM),
y6eauTech B MpaBUIbHOI PEryNMpoOBKE M HACTPOIKE aBTOMATUYECKON
CUCTEMBI, @ TaKXKe B paboTOCMOCOGHOCTH M 3D(EKTUBHOCTM YCTPOCTB
6e30MacHOCT W pyyHON pa36nokupoBku e licnonbayiite Tam, rae
HEo6X0a4UMO, NpeaynpeXxjalolme 3Hakv (Hanpumep, TabnnyKy Ha
BopoTax) © flocne 3aBepLUeHNs MOHTaXa NpoBepbTe, YTOGbI NMPUBOA
npefoTepallan unM GnoKMpoBaN OTKPbIBaHME BOPOT B TOM Chyyae,
€C/M BHU3Y K LIEHTPANbHON YacTu MONOTHA MPUKPENNEH rpy3 Maccoi
20 kr e [Mocne 3aBepLUeHUs MOHTaXa yoeauTech B TOM, YTO BOPOTA HE
3arpOMOX/AIOT 06LLECTBEHHYIO TEPPUTOPHIO (YANLIbI U TPOTYapbI).

CneuuanbHble MHCTPYKLMM 1 PEKOMEHAALMN ANsi NoNb3oBaTenei

e QcTasnsitte CBOGOAHBIM W YUCTbIM PaBOYMA Y4acTOK aBTOMATUKW.
Cneaute 3a TeM, YToObl B 30He AeiACTBUS (HOTOINEMEHTOB He Gblio
pacTUTeNbHOCTV M NPENsTCTBUIA A1st ABUXKEHMS BOPOT. He no3sonsiiTe
JieTAM urpatb C MepeHOCHbIMM WN (HMKCUPOBAHHBIMU YCTPOCTBAMI
YNPaBNeHNs WN HaXopUTbCS B 30HE JBIDKEHWUS aBTOMATMKW. XpaHuTe
6penoKu-nepeaaTuMKkn 1 Apyrue YCTpocTBa B HEAOCTYMHOM NS [eTei
MeCTe BO M30exaHue CnyyaiiHoro 3anycka cucTeMbl ® YCTPOWACTBO He
npeaHasHaYeHo Ans MCronb30BaHWs MIOAbMU (B TOM uucne AeTbMu)
C  OrPaHUYEeHHbIMK  (DUBNYECKVMM, CEHCOPHBIMW M YMCTBEHHbIMY
BO3MOXXHOCTSMM WA XKe NIOAbMI, HE UMEHOLLMI [OCTATOYHOMO OMbiTa
NN 3HAHWIA, €CIM TOMBKO UM He Gblnn JaHbl COOTBETCTBYIOLME 3HAHWS

NN VHCTPYKLMW MO NPUMEHEHNIO CUCTEMbI CELManucToM KoMnaHum
o [lepvopnyeckin MpOBEPAATE CUCTEMY HA HANM4ME BO3MOXHbIX
Henonajok B pa6oTe UMW APYrvx CNefoB M3HOCA NN MOBPEXAEHWIA Ha
MOABWXHBIX KOHCTPYKLMAX, KOMMOHEHTAX aBTOMATWUYECKOW CUCTEMbI,
MecTax KpenneHus, NpoBOAKE M AOCTYMHbIX MOAKMIOYeHusX. Cnepute
32 YMCTOTON U CMA3KOW MEXaHU3MOB ABIKEHUS (NETENb) 1 CKONbKEHMS
(HanpaBnsowmx) ® BbinonHaiTe (YHKLMOHANbHYID NPOBEPKY paboTbl
(DOTO3NEMEHTOB 11 YYBCTBUTENbHbIX MPOUNEIl KaXKAble LWECTb MECALIEB.
YTo6bl MpOBEPUTL MCMPABHOCTb (DOTOINEMEHTOB, MPOBEAWTE NeEPef,
HUMW NPeaMETOM BO BPEMsi 3aKpblBaHWS BOPOT. ECM cTBOpKa MeHsieT
HarpasieHue i ocTat TCA,  (OTC Thl
paGoTaloT MCMpaBHO. ITO EAMHCTBEHHAs paboTa Mo TEXHUYECKoMy
06CNYXVBAHMIO  O6OPYAOBAHNS, BbIMOMHSIEMAs NP BKIKOYEHHOM
anekTponuTaHuu. Cnegute 3a Tem, uToObl CTekna (hOTO3NEMEHTOB
6binv_ BCErAA YMCTBIMM (MOXHO WCMONb30BATb CErka YBNKHEHHYIO
BOZOW MSAMKYI0 TPANKY; KaTeropuyecku 3anpeliaeTcss 1Cnonb3oBaTb
pacTBOPUTENM UK ApYrvie NPOAYKTbI GbITOBOI XvMuM) © B Tom cnyyae,
€C/1 HE06X0MMO NPOM3BECTY PEMOHT M PErYANPOBKY aBTOMATHNYECKON
CUCTEMbI, CeflyeT pas6nokupoBatb MPUBOA W HE MCMONb30BATb €ro
JI0 Tex nop, noka He GynyT obecneyeHbl 6e30macHble YCnoBus paboTbl
CUCTEMbI ® 06f13aTeNbHO OTKIIOYNTE 3NEKTPOMMTAHWE Nepes Tem,
KaK pas6ioKMpoBaTh MPUBOA BPYYHYID. BHUMATENbHO 03HAKOMBLTECH
C VHCTPYKUMSMM © €Cnu  Kabenb 3NeKTPOMUTaHUS NOBPEXAEH,
OH [JOMKEH ObITb 3aMEHEH WM3rOTOBUTENEM WAM CrheuuanicTami ¢
Hapy e  KBanMukaunein 1 Heo6XOZMMbIMM - UHCTPYMEHTaMM
BO M36eXaHue BO3HMKHOBEHWS OMACHbIX CUTYauwii ® Monb3oBaTento
KaTeropuyeckn 3anpeLuaeTcss BbINOMHATb AEACTBUR, HE YKasaHHble U
He MPefyCMOTPEHHbE B WHCTPYKUMSIX. ANS PEMOHTA, BHEMAHOBOMO
TEXHUYECKOr0 06CNY)XKVBAHUS 1 PETYNNPOBKI aBTOMATUYECKON CUCTEMbI
crneayet 06palLaThCs B CYGY TEXHNYECKON NOAAEPXKKM ® HEOGX0AUMO
0TMeyaTb BbINONHEHNE PaboT B XypHase NepUoANyecKoro TEXHNYECKOro
06Cny)X1BaHNS.

0coGble MHCTPYKLWM 1 PEKOMEHAALMN ANsl BCEX

o Cneyet usberatb KOHTAKTa C METAAMUA WA APYrVIMIA MOABWKHbIM
MEXaHU3MamMu CACTEMbl BO W3GexaHne TpaBM e 3anpeliaetca
HaXOAWTLCS B 30HE [EICTBUSA aBTOMATUYECKON CUCTEMbI BO BPEMS e
TIBIKEHMS ® 3anpeLLaeTcs NPensTCTBOBATb ABWKEHNI0 aBTOMATYECKOI
CUCTEMbI, TaK KaK 3T0 MOXET MPUBECTU K BO3HWUKHOBEHMIO OMACHbIX
cuTyaumn e Beerna yaensiiTe 0COG0E BHUMaHWE ONacHbIM MecTam,
KOTOpbIE JOMKHbI ObiTb 0603HAYEHbI CrELUMabHBIMA CUMBONAMU W/
WM YEPHO-XENTHIMU MosIocaMu © Bo BpeMst WCTONb30BaHNS KIlloua-
BbIKIIOYATENS WAW YCTPOCTBA YNpasfieHnst B pexume «[pucyTcTsue
oneparopa» MOCTOSHHO ClEAUTE 3a TeM, YTOGbl B paanyce AeincTeus
MOABIKHbIX MEXaHWU3MOB CUCTEMbI HE ObISI0 JIIOAEi ® ABTOMATUKA MOXET
HayaTb [BWKEHWE B /06O MOMEHT, 683 NPeABapUTENbHOrO CUrHana
e Bcerga OTK/IOuaiiTe aNeKTpONUTaHue Neped BbiMOSHEHWeM paboT
10 YUCTKE WM TEXHUYECKOMY OGCNYXKVMBAHMIO CUCTEMbI ® CrieauTe 3a
[IBVKEHVIEM BOPOT ¥ HE NO3BOMISITE HUKOMY MPUBIVKATLCS K HIAM [0 TEX
110p, M0KA OH HE GY/YT MONHOCTbO OTKPbITbI UM 3aKPbITHI.

0CTOpOXHO. BO3MOXHO TPaBMMPOBAHWE PYK.

A 0nacHoCTb NOPAXXEHNS ANEKTPUYECKUM TOKOM.

3anpeLLeH NpoXoZ BO BPEMsi IBVXKEHMsI BOPOT.
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YCJI0BHbIE 0603HAYEHNSA

L) 370T cMMBON 0603HaYaeT pas3aen, TPe6yoLLMii 0c060r0 BHUMAHNS.
A 3TOT CMMBON 0603HAYaAET paszien, CBA3aHHbIN C Bonpocamu 6e30MacHoCTU.
= JTOT CUMBON 0003HAYAET pasfien, NpeHa3HaYeHHbIN A1 03HAKOMIIEHIS KOHEYHOrO NOJb30BATENS.

HOPMbI U CTAHAAPTDI

CAME nmeeT cepTudmkat cuctem ynpasneHns kadectsom ISO 9001 v cepTudmkar oxpaHbl 0Kpyxatoler cpefbl 1ISO
14001.
HacTosiee nsnenve cooTBETCTBYET TPEOOBAHMSM HOPMATMBOB, YKa3aHHbIX B eKNapaLum 0 COOTBETCTBIM.

OMUCAHKE

[prBOA COCTOUT n3:

- aJIIOMIHWNEBOr0 KOPMYyCa, COCTOALLErO 13 ABYX YacTel, BHYTPYM KOTOPOro pacnonaraetcst cCaMoB6noKMPYIOLLMACSH MOTOP-
penyKTop C 3HKOAEPOM;

- kopnyca u3 ABS-nnactuka ¢ nnatoil 610ka ynpaBneHus 1 KPbILLKOIA C NNaToil NporpamMmM1MpOBaHis 1 CBETOANOAHON
nNaTol namnbl JONONHNTENbHOTO OCBELLEHNS.

YnakoBOYHbIN NUCT

—
(3
1. [lpusog, 1 wT.
2. Taitku UNI 5588 M8, 2 wr. (4)
3. BuHTUNI5933 M4 x 12, 1 wr. -
4. BuHTbl UNI 5737 M8 x 110, 2 wwT.
5. WHCTpyKUMS N0 MOHTAXY, 1 WT.
~
(s)
HasHauyeHue

MpuBog pa3paboTaH v 13roToBneH kKomnanuert CAME S.p.A..Ans aBTomMaTuaLn 6b6ITOBbIX N0AbEMHO-NOBOPOTHbIX
BOPOT CPeAHMX 11 6ONbLLINX Pa3MePOB B NMOIHOM COOTBETCTBUN C IENCTBYOLLAMI HOPMaMKU 6€30MacHOCTH.

L 3anpeLiaeTcs 1UCcnonb3oBaTh YCTPOCTBO HE MO HA3HAYEHIIO U YCTaHABANBATL €70 METOAAMN, OTAIMYHBIMI OT
ONUCAHHbIX B HACTOSLLEN MHCTPYKLNN.

OrpaHquva B UCNONb30BaHUN

Mogenb EM4024CB EM4024CB + EM4024

MnoLuazk nonoTHa BOpOT (M2) 9 14

fa6apuTHble pa3mepbl (MM)

all a

615




o2 Na~wND A

— O

OCHOBHbIE KOMMOHEHTbI

[Tpusog,

Kpblilka

BoKoBbIE KPbILLKN

Pyyka pa36nokunpoBKim
[TnaTa 6/10Ka ynpasneHus

CBeToanoaHas nnara namnbl AOMONHUTENBHOIO OCBELLEHNS

[Tnata nporpammupoBaHus
BuHT UNI 5933 M4 x12
BuHTb UNI5737 M8X110

. Taikn UNI 5588 M8

. BuHTbl UNI6954 3,9X13

TexHuyeckme xapakTepucTukm

Mopenb

Knacc 3awmtsi (IP)
Inekrponutanme (B, 50/60 )
HanpspkeHue nutanns asurartens (B)
Motpebnsiembii Tok (A)

MotyHocTb (BT)

KpyTawmit MomeHT (Hw)

Bpems oTkpbiBaHua Ha 90° (c)
/\HTEHCMBHOCTL 1CMONBb30BaHUS (%)
[lnana3oH pa6ounx Temnepartyp (°C)
Knacc nsonsuum

Macca (r)

EM4024CB
50
~120/230 B
=24

15 (vakc.)

170

320

perynnpyemoe
VHTEHCVMBHOTO MCM0Ab30BaHNS
-20 + +55
I
8,8
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BapuaHT TMNOBON YCTaHOBKM

MpuBog
Tpyba nepenayn kBagpatHoro ceyenns (001E782A)
MoHTaxHoe ocHosaHue (001E001)

H~wn =

npsAMoYronbHoro ceyerns (001E785A)
Tpoc (Ans ANCTaHLMOHHOI Pa3bnoKMPOBKI)

o

KoMnnekT npsiMblx TeNecKonMYecKMx pblyaros ¢ TpyGoi

6.  [puHaanexHocTu ang MoHTaxa nepefatolei cuctembl (001E781A)

™\
-----

e VN

\\\\\\ \\\‘“%\\%

AN}

)
A

BapuaHTbl yCTaHOBKM

MoZbEMHO-TIOBOPOTHbIE BOPOTA C
NPOTUBOBECAMM U NPYXKIUHAMI U C
4aCTNYHBIM 3aX0ZI0M.

Mo bEMHO-NOBOPOTHbIE BOPOTA C

NPY>XWHaMK, BbIHOCOM 1 NOJTHBIM 3aX0[10M.

Mo bEMHO-NOBOPOTHbIE BOPOTA C
NPOTUBOBECAMN, 663 BLIHOCA, C MOJHbIM
3aX00M.

7 ®0oTO3NEMEHTHI

8. YyBCTBUTENbHbIA NPODUIbL

9. Kntoy-BblkNtoyatenb

10. bBpenok-nepeaarymk

11, CurHanbHas namna ¢ aHTeHHON

-

7|




OBLLUWE NHCTPYKLIK 1O MOHTAXY

/N MOHTaX J0KEH NPOKU3BOAUTLCA KBANMMULMPOBAHHBIM NEPCOHATOM B NOAHOM COOTBETCTBUM C TPEGOBAHUAMNA
JeNCTBYIOLLX HOPM GE30MACHOCTY.

MNpeaBapuTenbHbIE NPOBEPKM

A Tlepefi TeM Kak MpUCTYNUTb K MOHTaXHbIM paboTam, BbINONHUATE CREAYIoLLIee:

e Y6ennTeCh B TOM, 4TO NUTAHME 6I0KA yNPaBAEHNS OCYLLECTBASETCS OT OTAENBHOM TUHAW C COOTBETCTBYIOLLUM
ABTOMATMYECKIM BbIK/IO4ATENEM C PACCTOSHUEM MEX/Y KOHTAKTaMi He MEHee 3 MM.

e [lpuroToBbTe KaHanbl Anst NPOKNAAKM Kabens, rapaHTupyoLine HaAEXHYH0 3aLLuTy 0T MEXaHUYECKNX
NOBPEXAEHN.

° @ Yoenutecb B TOM, 4TOGbI MEXAY COEAMHEHUSIMU KaGens v ApyriMi1 TOKONPOBOASLLAMM YacTsMK Gbina
NpeaycMOTPEHa A0NONHUTENbHAS 30NN,

o Y6eantech B TOM, 4TO BOPOTA XOPOLLO c6anaHcypoBaHsl. [py ocTaHOBKe B N0V TOUKE TPAEKTOPUI ABVKEHNS
BOPOTa I0/KHbI 0CTABATLCS B 3aHATOM MONOXKEHMUU.

e Ecnv B NONOTHE rapaxHbix BOPOT NPeyCMOTPEHa BXOAHAs ABEPb, HE0OX0AMMO 0053aTeNbHO NPEeYCMOTPETb
aBapUiAHbIA BbIKOYATENb, NOAKMIOYEHHBIN K KOHTaKTam yHKLM "CTON" 11 BbI3bIBAKOLLAI OCTAHOBKY ABKEHUS
BOPOT, €C/U NELUEXOAHAS 1BEPb OTKPbITA.

lpoBepbTe, 4TO6LI ABIKEHIE BOPOT ObIIO PABHOMEPHbIM Ha BCEX Y4aCTKax TPAEKTOPUM, 4TOObI MEX Y

HaNPaBASIOLLUMIA 1 NOALINIHIKAMI CKONBXEHNS Gf He BO3HMKANO TPEHUS, a LWKKBbI 0 6blnK B XOPOLLEM COCTOSHUM.

° [poBepbTe, 4TOOLI KOHCTPYKLS BOPOT Obl1a MPOYHOIA, @ NETNN 9 HAXOANNUC B MCMPABHOM PABOYEM COCTOSAHUN.

(2]

Tun n ceyenmne kabenen

Mopkno-anng asos | 1<ton | Ho<oom | 20<50m
InekTponuTaHue 60Ka ynpasnexus, ~230 B 3G x 1,5 Mm2 3G x2,5mm2 3G x 4 mm2
3nekTponuTaxve fguratens, 24 B FRORGEI | 2x1,5Mm2 2x 1,5 Mm2 2%2,5Mm2
CurHanbHas namna 20-22 2x 0,5 Mm2 2x 1 mm2 2x1,5Mm?
®oT03NEMEHTI (NepeaaTymKy) 500%5'7“ 2x0,5Mm2 2x0,5Mm2 2x0,5 Mm2
®OTO3NEMEHTbI (MPUEMHNKH) 2-1 4%0,5MM2 4%0,5MM2 4%0,5MM2
YcTpoiicTBa ynpaBnexus n 6e30MacHOCTL 2x0,5Mm2 2x0,5Mm2 2x0,5Mm2
AHTeHHa RG58 10 m (makc.)

JHKoZEp KBAAETEO ﬂVlb 30 ™ (makc.)

BaxxHoe npumeyaHue: ecnu annHa kabens 0TnM4aeTcs 0T NPUBEAEHHON B TabnMLE, ero CeYeHne onpeiensercs

Ha 0CHOBAHWW peanbHOro NOTPEBNEHIs TOKA NOAKIIYEHHBIMI YCTPONCTBAMN 11 B COOTBETCTBIN C YKa3aHUAMM,
cofiepxallmucs B Hopmatuee CEI EN 60204-1.

[ns nocnenoBaTenbHbIX NOAKMOYEHMIA, NPEAYCMATPUBAIOLLX BOMbLLIYIO HArPY3KY HA TOT e Y4aCTOK Lienu, 3Ha4eHns

B Tab/MLIE JOMKHbI ObITb NEPECMOTPEHbI C YHETOM peanbHbIX NoKadaTenein NOTpedneHns  MakTUYeCKX pacCTosHIIA.
[py NOAKNIOYEHUM YCTPONCTB, HE pacCMaTpUBAEMbIX B JAHHOW UHCTPYKLMK, CeflyeT PYKOBOACTBOBATLCS TEXHIYECKON
[OKyMeHTaLuel Ha COOTBETCTBYIOLLEE U3AENNe.

WHCTpYyMEHTbI 1 MaTepmansl
Mepe HayanoM MOHTaXHbIX PaboT yOeANTECH B HANNYNM BCEX HEOGXOAMMbIX MHCTPYMEHTOB U MaTep1anoB, KOTOPbIE

NO3BONAT NPOM3BECTH YCTAHOBKY CMCTEMbI B MOJTHOM COOTBETCTBUN C ,D,BI7ICTByIOLLI,VIMVI Hopmamu GesonacHocTi. Ha
puUCyHKe npeacTasnieH MVIHI/IMaJ'IbeII/I HAb0p VHCTPYMEHTOB, HEOOXOLMMbIX N5t TPOBEAEHUS MOHTAXHbIX PaboT.

ReS) A\

C1p. 6 - PykosoacTso FAO1195-RU - 06/2018 - © CAME S.p.A.. - Conepxarme JaHHOro PyKoBOACTBA MOXET GbITb M3MEHEHO B /0606 BPEMS 063 MPEABAPUTENIbHOT0 YBEAOMIEHNS. - [16DEBOL OPUTVHATIbHbIX MHCTPYKL



C1p. 7 - Pykoogetso FA01195-RU - 06/2018 - © CAME S.p.A.. - CoBepxarne JaHHOro PyKoBOACTBA MOXET ObITb M3MEHEHO B /0606 BPEMS 063 MPeABAPUTENIbHOT0 yBEAOMIEHNS. - [16DEBOL OPUTVIHATIbHbIX MHCTDYKLIMV

MOHTAX

A TIpUBEMEHHbIE HWXKE PUCYHKM WNMIOCTPUPYIOT HanGonee pacnpocTpaHeHHbil BapuaHT YCTaHOBKM W HOCST
OPUEHTMPOBOYHBIA XapaKTep, Tak Kak NPOCTPAHCTBO 1S KPeNeH!a aBTOMATUKIA U JONOHUTEbHbIX NPUHAZNEXHOCTEN
MOXET MEHSITHCS OT Clyyas K cnyyato. Takum 06pa3om, Bbl6OP HanGosee NOAXOAALLEr0 PELIEHUS IOMKEH OCYLIECTBASTHCS
MOHTaXHWKOM Ha MECTe.

lMpuMeyaHue: 0 HeCTaHAAPTHBIX BapuaHTax YCTAHOBKM MOXHO npouutath B pasaene "BAPUAHTbI YCTAHOBKW A1
BOPOT CO CNELMANBHBIMI XAPAKTEPUCTKAMIA".

MoHTaX npuBoga Ha N0gbeMHO-NOBOPOTHbIE BOPOTA C BLIHOCOM U MOJIHbIM 3aX040M

PaccToaHne MeX /1y pblyarom BOPOT 11 KOPOGOM NPOTUBOBECA JOMKHO GbiTb HE MEHee 15 MM.

YCTaHOBUTE MOHTXHOE 0CHOBAHME BEPTUKASLHO MO LIHTPY MOIOTHA BOPOT Tak, 4To6LI CTPEsKa Gbina o6palieHa
BBepX. 0TBEPCTME A B OCHOBAHMI JOMXHO GbiTb PACMONOXKEHO Ha paccTosHUM 110 MM OT OCU CTEPXKHS Pbi4aroB BOPOT
1 06palLeHo BHN3. MpUKpenuTe 0CHOBaHWE C NOMOLLbI0 GONTOB AN 3aKNENOK U OTPEXKLTE USNULLEK M0 BEPXHEMY Kpaio

BOPOT. o il 2
| IR — |
Ocb pbiyaros {—
= —
) N
IR S iy | |
0
-
A
0 N
-
0-
S Kopo6 npotviBoseca

770




[TONHOCTbIO OTKPOITE BOPOTA 1 M3MEPLTE PACCTOSHIE B.
YKOpOTUTE COCTaBASHOLLE TENECKONMYECKNX PbYaroB.
pumeyanue: ans BOPOT BbicoToM 6onee 2400 MM HEOOGXOAMMO WCMOAb30BaThb YANMHEHHYK Tpyby 001E787A ans
TENecKonMYecknx pbiyaros.

Onopa nepegaroLLen cucTembl

CHuMMTE 6OKOBbIE KPbILLKM NPUBO/A.
3akpenuTe NprUBOJ Ha MOHTA)XXHOM OCHOBAHUM C NOMOLLbIO Npunaraembix 601TOB 1 LK.

A
UNI 5737

CMaxbTe BTY/IKW 11 BCTABbTE 11X B ONOPbI NepefatoLieil CUCTEMBI.
V13mepbTe paccTosHus L1 n L2,
0
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MoaroToBbTe TPYObI NEPeAadn KBaApaTHOro CeYeHus, 0Tpe3aB N3NLLEK.

BcTaBbTe Banbl KBAApPaTHOrO CEYEHUS B MPUBOAHON Ban Takum 06pa3oM, YTOObl OHM BbIXOAWUAM HAa 35 MM Hapyxy.
3auKeupyiiTe nx ¢ NOMOLLLbIO LITUHTOB 1 Pa3bNoKnpyiTe NPUBOL,.

YCTaHOBUTE COBLMHUTENbHBIE 3aXKUMbI HA TPYObI Nepesaqm.
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CoeauHnTe TPyOy Nepefayu cHavana ¢ BajioM KBaApaTHOro CeYeHns, a 3aTem Yepes BTYIIKY C Pbl4arom.

é

‘I// .
— 5

YCTaHOBUTE COELMHNTENbHbIE 32XKIMbI HA PACCTOAHAN 5 MM OT Kpast 1 3aUKCUPYIATE X C MOMOLLBIO MIACTUH U LWTU(TOB.

I Y

—

CMaXxbTe pbluar v BCTaBbTe ero B TPYOY.

M
7]

TOYKLMI
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MpukpenuTe TPYGY TENECKONMYECKOr0 pblyara K CTEPXKHIO, NOCPeACTBOM KPEnieH!i, crneumanbio npeaycMOTPeHHbIX Ha
MonoTHE BOPOT, WY MPUAAragMblX KDENEXHbIX YrONIKOB, YCTAHOBMB X Kak MOXHO OIINKE K pblyary BOpoT.

AN
N

MM (MVUH.)

Y

|

Py4Has pa3bnokupoBka npuesoaa

-
<>

A\ ByfbTe BHUMATESbHBI NPY UCMONb30BAHNM YCTPOMCTBA PYYHON Pa36iI0KMPOBKM, MOCKOLKY OTKPLITbIE BOPOTA MOrYT

HEOXWAHHO YNacTb, ECAN NPYXXMHBI U3HOLLEHBI, CIOMaHbI N BOPOTA NOX0 COaNaHCcpoBaH.l.

3ABJIOKMPOBATb




OnpepeneHue KpaHUX noaoXeHun

My OTKPbIBaHWUN: Pa3BOKMPYIATE MPUBOJ 1 OTKPOIATE BOPOTA, OCTAHOBIB 11X HA PACCTOSIHUM NPUGNU3NTENBHO 30 MM
OT TOYKIN MAKCUMASbHOMO OTKPbiBaHUs @.

Bpalujaiite Kyna4ok npoTUB 4acoBOI CTPENKM [0 TeX 1op, MoKa He CpatoTaeT KOHLEBOM MAKPOBLIK/oYaTes @), 1
3a(MKCUPYIATE 8ro C NOMOLLbIO BUHTOB ©).

30 mm

o

MoHTaX 0[JHOr0 UAK ABYX NPUBOJOB COOKY
OZINH NPUBO/

lMpouefypa MOHTaXa aHanoryHa BbILIEONMCAHHON 3 NCKIOYEHNEM CREeAYIOLLNX 3TanoB:

- PYKPENUTE OCHOBAHWE Ha BEPTVKANBbHON CTOIKe NO0THA BOPOT;

- npukpenute Tpyby nepeaaun 001E782A Ha Ban KBaapaTHOr0 CeYEHNs U KOMNNEKT NpuHaanexHocTein 001E781A ¢
MPOTVBOMONOXKHON OT MPUBOAA CTOPOHbI.

LR

2D

O —]

EM4024CB

AR R R A R A N A e e e

[BATIPUBOJA
Mpoviesypa MOHTaxa aHanorinyHa BbILLEONMCaHHON 38 UCKNIOYEHNEM CIedyIoLLAX 9TamnoB:
- MPUKPENUTE [iBa MOHTAXHbIX OCHOBAHNA HA GOKOBbIE BEPTVUKASIbHbIE CTOWKI MONIOTHA BOPOT.

i

g

Ol -—F - =

EM4024CB
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SJIEKTPUYECKUE NOAKINOYEHNSA N NPOrPAMMWPOBAHUE

lnata ynpaBneHns NUTaeTcs HanpshkeHuem ~24 B.

[inst aneKTponMTaHNs yCTPOICTB YNPaBNEHNs 1 aKCeccyapoB UCMONb3YeTCs HanpskeHne ~24 B.

/\ BHumanne! CymmapHas MOLLHOCTb ONOSIHUTENbHBIX YCTPOCTB He 40MKHA NpeBbiwaTh 40 BT.

YcTaHoBKa (hyHKLMIA BXOAHbIX/BBIXOAHBIX KOHTAKTOB, PEXXNMOB PaboTbl 1 PErYNNPOBOK OCYLIECTBASETCS C MOMOLLbI0
Aucnnes nnatbl NPOrpamMm1poBaHNs.

Bce noakntoyeHs 3alluLLeHbl NaBKUMU NPeAoXPaHNTENAMY.

/N BHumarme! [lepes BbinosHEHNeM Kakux-imbo HacTpoeK, PErynpoBOK Un NOAKIYEHWI B GII0Ke yrpasieHus
HEOBX0AMUMO OTKITIOYUTL CETEBOE ANTEKTDOMUTAHME.

TABJIULA NPEJOXPAHUTENEN

BxoaHoi npeaoxpaHuTens 2 A-F (~230B) 3,15 A-F (~120 B)
[TpenoxpaHnTens ABuratens 15A
[TpenoxpaHnTeNb akceccyapos 2A

OCHOBHbIE€ KOMMNOHEHTbI

1. BXoaHoI NpefoxpaHnTeNb

2. Konopgka anektponutanusg ~120/230 B
3. [lnarta 6noka ynpaeneHns
4
5

Mnata nporpamMmmupoBaHns
CBeToaMoaHas nnata namnbsl A0NOHUTENBHOMO
0CBeLLeHUs
6. Konopaka anektponutanus 24 B
7. Konopfka nofknio4yeHns npusoga
8. Konoaka noaknyeHns KOHLEBOBO BbIKNKOYaTeNs
9. Konopaka noakno4eHns aHkoaepa ’
10. Tpenoxpanutens auratens
11. TpefoxpaHnTenb akceccyapos
12. CBETOANOAHDBIV MHANKATOP HANNYMS HANPSKEHNS
ANEKTPONUTAHUA
13. CBETOANOAHDBI MHAMKATOP NPOrPaMMUPOBaHNS
14, Pasbem 15 KapTbl namgTi
15. Konoaka noakmnioyeHns yCTPOCTB yNpaBiexus 1
6€e30MacHoCTM
16. Pas3bem ans nnatsl NpOrpamMmupoBaHns
17. Konoaka nns nogkntoyeHus CRP
18. Konoaka noakmnio4eHns aHTEHHb ;PJ

@ @é
BLCO2 ..:.scrss0ue sussn

DIS.
29750

CONTROL BOARD _prog,

TS ETEI NI BRI

®©

T

19. Pasbem s nnatel pagnonpremunka AF

20. Pasbem ans nnatbl RSE

21. Pasbem ang noAknyeHns nnatbl 610Ka ynpasneHus

22. Pasbem Ans NOAKKYEHUs CBETOANOAHON NnaThbl

23. [ucnneit

24. KHonKu nporpaMmy1poBaHmns -

25. Pa3bem N5 NOAKN0YeHNs NnaThl NporpamMMi1poBaHns

26. Konoaka ans noaknto4eHns BTOPOil
CBETOANOAHOM MNaThl

DPTO1
E@BE%

EEE

% Je @

EH




Mepes BbIMOAHEHNEM 3IEKTPUYECKUX MOAKMIOYEHNIT 0CTOPOXKHO PACCBEPNTE OTBEPCTIE B NPEABAPUTENLHO

pasme4eHHOM MECTE o

CHUMUTE KPbILLKY € 1 aKKypaTHO 0TCOeAUHITE Weid nnatsl ynpasneqna €. MpUKpenuTe HIKHIOKW YacTb Kopryca
6110Ka yNpaBneHInsa K MOHTaXHOMY OCHOBAHIIO C MOMOLLbIO npunaragmoro BiHTa @.
YCTaHOBWUTE TEPMOBBOZ 1 FOPUPOBAHHYIO TPYGY (HE BXOAAT B KOMMMEKT) C KNAaccoM 3aluTsl IP40 ©.

dnekTponutanme

UNI'5933 M4 x 12

CETEBOE 3JIEKTPOMUTAHUE, ~230 B (3aBopacKas KOHUrypawums)
MofKnounTe CETEBOE ANEKTPONMUTAHNE K KOHTAKTY B OCHOBAHWM NAaTH.

Kabenb anexktponmtanns ~230 B

CETEBOE JJIEKTPOMUTAHME, ~120 B

13BnekuTe ocHoBanwe nnarhl ua npusoga @, Bbitailute GuaLTp
EMCO1 @ v nomensitte mecTami nposoga (M u (2, Kak nokasaHo

Ha pucyrke ©.

YcTanosute thunbtp EMCO1 1 ocHOBaHKe nnathl 06paTHo.
lMoakniounTe CETEBOE 3NEKTPONMUTAHNE K KOHTAKTY B OCHOBaHUM

nnatsl ©.

Onucanue

Helitpanb

CeTb

3emns

AnekTponuTaHne
TpaHchopmaTopa ~230 B
(KpacHblit npoBof)

AnekTponuTaHne
Tpaxcdopmartopa ~120 B
(4epHbI NPOBOA)

AnekTponuTaHne
TpaHchopmatopa ~0 B
(6enbiin npoBoA)

Kabenb anektponutaHus
~120 B
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NoaxnioyeHne BTOPOro NpuBoaa Mpuson EMA024CB
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KHonku ans Knonka "Cton" (H.3. KOHTaKTbl). KHonka KHonka ynpasneHus
nocnefoBaTenbHoro lMpumeyaHue: ecam KHonka He ynpaBneHns B MOLIATrOBOM UMK
ynpaBneHns (OTKPbITb-CTON-  MOAKMI0YEHa, ycTaHoBNTe F 1 B MeHI0 OTKpbIBaHIMEM nocneaoBaTenbHoOM
3aKPbITb-CTOM) C NOMOLLbIO "OyHKUMK" B NonoxeHue 0 (BbIKIL.). (H.0. pexume (H.0. KOHTaKTbl),
NK6OI KNaBULLN. KOHTaKTbI). CM. yHKLMIO F 7.



YcTponcTea ynpaBneHusi u 6e30nacHoCTU

lnata RSE ans ynpaBneHus
hyHKLMsMK B pexume CRP
(ymaneHHoe ynpasfieHue
"YMHbIM JOMOM").
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Jlamna-nnavkarop "Bopota oprbﬁu“
(MaKc. Harpyska: 24 B, makc. 3 B).
JTa namna yKasbiBaeT Ha To, YTO
NOoAbEMHO-MOBOPOTHbIE BOPOTA
OTKpbITbI. OHa BbIKNIKOYAETCA nocne
3aKpbIBaH1s BOPOT.
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- CurHansHas namna mMuraet
E BO BPEMSA OTKPbIBAHWA WNN
3aKpblBaHma BOPOT.

TOYKLMI
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YcTpoicTea 6e30nacHoCTU
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Bbi6epuTe pexium paboTel KoHTakTa CX A
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NOAKOYEHNS YCTPOCTB 6€30NaCHOCTH,
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®0oT03N1EMEHTHI

Pexxum paboTbl KoHTakTa CX (OyHKUNS F2)
nnn CY (OyHkums F3) BbIGUpaeTCs B MEHIO
"OyHKLMK". MoryT 6bITb BbIGPaHb! CreayioLne TX
PEXUMbI PaboThI:

DELTAS / DIR

- C1 «OTKpbIBaHNE B PEXXUME 3aKPbIBAHNS.
Pa3MblkaHne KOHTaKTa BO BPEMS 3aKpbIBaHMs

BOPOT MPUBOANT K N3MEHEHMIO HanpaBeHust -
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rlonoTHa. A B GND 1MMERTX1 2357 2 CXCY

- G4 «06HapyxeHve npengaTcTeus». Bopota A
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CamopmarHocTuka hoTo3nemMeHToB 6€30NaCHOCTU

Mpy Kaxa0i KoMaHze 0TKPbIBaHWS UMK 3aKPbIBaHs BOPOT NnaTa nposepsieT athdeKTUBHOCTb PadoThl
(hoT0aneMeHTOB. MK 0GHAPYKEHNM HENCTIPABHOCTY B PadoTe (hOTO3NEMEHTOB NioGast KOMaHAa yrpaseHiis BOPOTaMu

6NOKNpyeTes.

Bbibepute hyHKLMIO F 5 419 TEX KOHTAKTOB, K KOTOPbIM MOAKIOYEHbI

yCTPOIACTBA, TPEOYIOLLNE NPOBEPKY.
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CoxpaHeHmne gaHHbIX

[Ins co3paHns, U3MeHeH!s 1 yaaneHns
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nonb30BaTenen Unn ynpasnexus
aBTOMATWKON C NOMOLLbIO YCTPONCTB
pafnoynpasneHns He0bX0AMMO BCTaBUTb
B pa3beM nnaty paguonpuemumnka AF43S.
BcTaBbTe KapTy namaTy Ans CoXpaHeHus
NV 3arpy3KiI 3aperncTpupoBaHHbIX

i)

Kapta namsti

o Mnata ) . T
nonb3oBaTenien 1 X HaCTpPoek.
P DaRONpUENHIKa I T
AF

Onucanne KOMaHA NPorpamMMUpoBaHms

Oucnnet ——

- BX0ia B MEHIO;
- NOATBEPXKAEHNS 1 COXPAHEHNS 3HAYEHNSA
BbIGPAHHOr0 NapameTpa.

{ Knasuwa "BBOA" (ENTER) cnyxuT ans:

CIYXUT And:
- BbIX0[a M3 MEHIO;
- OTMeHbI BbIGOpA.

Knasuwwa "BbIXOL" (ESC)}

- NEPEMELLEHA N0 MEHIO;
- YBEAMYEHIS U YMEHbLLEHUS 3HAYEHIS BLIGPAHHOIO
napameTpa.

{ Knasuwn < > cayxar gns:

Hasurauus no meHio

[lns Bxofa B MeHto HaxxmuTe knasuwy "BBOA" (ENTER) u yaepxuBainTe ee He MeHee 5
CEeKYH/.

Micnonb3yiTe KnaBniun
€O CTpenKamu ans
nepeMelLLeHIs C OfiHOI
CTPOKI MEHIO HA
apyryt...

...3aTEM HAXMUTE KNaBuLLy
"BBOZ" (ENTER).

Te e Knasuwu
CNONb3YITCS AN
nepexofa B NOAMEHIO...

...3aTEM HAXMUTE KNaBuLLy
"BBOZ" (ENTER).

@ ..4T06bI BbITY U3
(2 MeHto, nogoxante 10
CBsc CEKYHJ VW HAXMUTE
”' knasuwy ESC.

YTOObI YBENNYUTL UMK
YMEHBLUNTb 3HAYEHVE,
CNONb3YIATE KHOMKY,
0603Ha4eHHble
CTpenKamu...

(S

5':\3T

= BaxH0e npumeyaHue: npyu 0TKPLITOM MEHIO ypasieHue aBTOMATNKOWN HEBO3MOXKHO.



CTpyKTypa MeHH0

~——
F1 ®yHKuMa "CTon" (1-2)
F2 OYHKLMA, NPUCBOEHHASA BXOAHBIM KOHTaKTam 2-CX
F3 OYHKLMA, NPUCBOEHHASA BXOAHBIM KOHTaKTam 2-CY
F5 OYHKLMS CaMOANATHOCTUKI YCTPONCTB 6830MacHOCTY
F6 OyHKUWS ynpasneHns B pexume "MpucyTcTeue oneparopa’
F7 Pexum ynpasneHns 1n1s KOHTakToB 2-7
F8 Pexum ynpasnexns nns KoHTakTos 2-3 / 2-3P
F9 DYHKLMA 06HAPYXXEHUSA NPENATCTBUA NPU OCTAHOBIEHHOM NPUBOAE
F11 OTKNOYEHNE 3HKOAEPA
F13 [loXXuM npu 3aKpbiBaHnN
F18 CeeToanoHas namna
F19 Bpewms aBTOMaTNYECKOro 3aKpblBaHms
F21 Bpemsa npeBapuTENbHOM0 BKIOYEHNS nambl
F22 Bpems pa6ots
F 25 Bpemst paboTbl CBETOAMOHON NaMMbl B PEXXUME [LOMNONHATENBHOO OCBELLEHNS
F28 CKOPOCTb [1BUXXEHUS NPY OTKPbIBAHUN
F29 CKOPOCTb [1BVXKEHUS NPY 3aKPbIBAHUY
F 30 CKOpOCTb 3amMeNIeHNs Npu OTKPbIBAHNN
F31 CKOpOCTb 3aMeIeHNs Npu 3aKpbiBaHNN
F33 PerynupoBka ckopocTu paboTbl NPMBOAA BO BPEMS KannuGpOBKM
F34 YyBCTBUTENLHOCTb TOKOBOIA CUCTEMBI BO BPEMSI IBUXKEHUS
F 35 YyBCTBUTENLHOCTb TOKOBOI CUCTEMbI BO BPEMS 3aMeIEHNS
F 36 PerynnpoBka 4acTu4HOro OTKpPbIBaHNA
F37 YCTaHOBKa HayanbHOM TOYKW 3amMefIeHns NPUBOAA BO BPEMS OTKPbIBAHUS
F38 YCTaHOBKa HayanbHOM TOYKW 3aMefIeHns NpUBOAA BO BPEMS 3aKpPblBaHMS
F 40 YCTaHOBKa Havana 0CTaHOBKM NPUBOAA BO BPEMS 3aKpblBaHNS
F 46 YCTaHOBKa KonnyecTsa NpruBoLoB
F 47 3aiepXKKa npu 3akpbiBaHnn
F 50 CoxpaHeHue aHHbIX B KapTe namsTu
F 51 CyuTbIBaHNE JAHHBIX C KAPThI NAMATY
F 60 OyHKUNS "Pexxum oxunaaHus"
u1 CospaHue HOBOrO NoMb30BaTeNS
u2 Ynanexve nonbaosarens
U3 Yfanexue Bcex nonb3osarenei
A2 TecT npuBoaa
A3 Kannbposka ABIMKeHNs
A4 Copoc napameTpoB
A5 KonuyecTso paboymx Unkios
H1 Bepcus nporpamMmHoro o6ecrneyenns
——

MeHto "TecT npmBoAaa n Kanuéposka aBUKEHU]"

BaxHo! PekomeHayeTca Ha4aTb Npoueaypy NPOrpaMmMUPOBaHMS C BbINOJIHEHNS CNEeAYIOLUX onepaLui:
1. TecT npuBopa
2. KannbpoBKa gBrxeHuns

A2 TecT npusopaa 0 = OTknioyeHo / 1 = BktoyeHo

[lpoBepka paboTOCNOCOGHOCTY NPKUBOAA W NPABUIILHOMO HANPaBEHUs BpaLleHns (CM. pasgen "Tect npusoga").

A3 Kanuoposka amxenusi 0 = OTK04eHo / 1 = BKNtoyeHo

ABTOMaTHYECKas Kanubposka ABVKEHNS BOPOT (CM. paszien "Kanubposka ABKEHNS").

A4 Copoc napameTpoB 0 = OTKnto4eHo / 1 = BKntoyeHo

Buumanwme! Mpn He06X0AUMOCTM MOXXHO BOCCTAHOBUTb MCXOAHbIE NApamMeTPbl C NOMOLLbIO cneaytowei GyHKumu:

BoccTaHoBsieHne AanHbIX (HACTPOEK N0 YMONYaHWIo) 1 0TMEHa YCTAHOBIEHHbIX PEXIMOB PaboTbl NPUBOAA.

A5 0 KonuyecTBo pabo4mx LMKIOB 1 =1000 umknos; 100 = 100000 unknos; 1.0 = cBbilLe MUINNOHA
LMKNOB

DYHKLMA NO3BONSET Y3HATb KONNYECTBO PaboYuX LIMKIOB NOLbEMHO-MOBOPOTHbIX BOPOT.

TOYKLMI
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MeHio «DyHKLUN»

F1 ®yHkuma "Cron" [1-2] 0 = OTknto4eHa (o ymonyaHmio) / 1 = BktoyeHa

H.3. KOHTaKTbI. — [laHHast (DyHKLWS NO3BOMSIET OCTAHOBMTb BOPOTA C NOCAEAYIOLLMM UCKITIOYEHNEM LKA aBTOMATNYECKOIO 3aKpPbl-
BaHus. [1n BO30GHOBNEHMS [IBVKEHUS BOPOT HEOOX0AMMO MCMOMb30BaTh COOTBETCTBYIOLLEE YCTPONCTBO YNpaBneHus. YCTPOCTBO
0€30MaCcHOCTY NOAKIKOYAETCS K KOHTaKTam [1-2].

F2 DYHKUWA, NPUCBOEHHAA BXOAHbIM KOHTaKTam 2-CX O = OTknioyeHa (o ymonyanmio) / 1=C1/4=C4/7=C7

H.3. KoHTakTbl. C1 = "OTKpbIBaHME B PEXXIME 3aKpbiBaHUS" A5 hoToanemenToB, C4 = "06HapyxeHue npensgTcTaus”, C7 = "0O1-
KpblBaHe B PEXIIME 3aKPbIBAHUS'" 1S YYBCTBUTENBHBIX MPOUNEN.

F3 DYHKLWMSA, NPUCBOEHHAs BXOAHBIM KoHTakTam 2-CY 0 = OTktodeHa (no ymonyaqmuio) /1 =C1/4=C4/7=C7

H.3. konTakThl. C1 = "OTKpbIBaHME B pexxume 3akpbiBaHns” ans otoanementos, C4 = "06HapyxeHue npenstctens”, C7 = "0t-
KpbIBaHME B PEXMME 3aKDbIBAHWS" 15 YYBCTBUTENbHbIX MPOQUNEN.

F5 DYHKLMS CAMOAMArHOCTUKM YCTPOIACTB Ge3onacHocTy 0 = OTKio4eHa (10 ymondario) /1 = CX/2 = CY /3 = CX+CY

Mp1 KX 10V KOMaHAe 0TKPbIBaHUS W 3aKPbIBAHIAA BOPOT MfiaTa ynpas/eHust nposepsaeT aeKTMBHOCTb PaGoThl (hOTOSNEMEHTOB.

F6 ®yHkuma "MpucyrcTeue onepartopa” 0 = OTKit04eHa (Mo ymonyaHwio) / 1 = BkiloyeHa

OTKpbIBaHIE 11 3aKPbIBaHWE BOPOT OCYLLECTBASIOTCS NPW NOCTOSHHOM HaXKaTUW KHOMKIA yNpasneHus. KHomka ynpasnexnst 0TKpb-
BaHVEM, MOAKIIOYEHHAS K KOHTaKTaM [2-3], 1 KHOMKA ynpaBneHus 3akpbiBaHeM, NOAKIIOYEHHAA K KOHTaKTam [2-4]. Mpu aTom Bce
[ApYrue YCTPOCTBA YNpaBneHus, BKIo4as 6penoku-nepefaTynkL, 3a6/10KMpoBaHbl.

F7 BbiGop pexxuma ynpasneHus Ans YCTPOCTBa, NOAKNIOYEHHOr0 K KOHTaKTam [2-7] 0 = noLarosbiii (1o
yMmonyaHmo) / 1 = nocneaoBaTenbHbIi

lowaroBebili = OTKPbITb-3aKPbITb, NOCNEA0BATENbHbBIA = OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb-CTOM.

F8 Bbi00p pexxuma ynpaBnexns Ans yCTpoiCcTBa, NOAKIIOYEHHOr0 K KOHTaKTam [2-3] 0 = OTKpbITb (10 ymMOn-
YaHuto) / 1 = YaCTUYHO OTKPbITb

[NonHoe nnK YacTYHOE (Yron OTKPbIBAHIS 3aBUCUT OT NPOLIEHTA, YKA3aHHOTO B (DyHKLMM F36) 0TKpbIBaHIS BOPOT.

F9 0GHapy)xeHue nNpensTCTBUS NPU 0cTaHoBNeHHOM npuBoge 0 = OTKAo4eHa (o ymonyanmio) / 1 = BkntoyeHa

Ecnn ycpoiicTea 6e30nacHoCTI ((hOTO3NEMEHTHI MK HYBCTBUTENbHBIE NPONNKM) 06HAPYXKVBAIOT NPENSTCTBUE NP OCTAHOBNEHHBIX,
3aKPbITBIX WK OTKPBITbIX BOPOTAX, NPVBOZ OCTAHABNMBAET PadoTy.

Fi1 OTknioyeHne aHkoaepa 0 = 3HKOAEP BKIIOYEH (M0 yMONYaHuio) / 1 = aHKOAEP OTKMKOYEH

[laHHaa (yHKLWS OTKMOYAET YMIpaBneHne (hyHKLMAMY 3aMEIeHMs, 0BHAPYXKEHINA NPENSTCTBUIA U YyBCTBUTENLHOCTY TOKOBOW
CUCTEMbI 3aLLNTHI,

F13 JloXXuM Npy 3aKpbIBaHUK 0 = OTkmtoyeHa (o ymonyaHuto) / 1 = MuHumManbHbli foxim / 2 = CpefHuii
JOXUM / 3 = MakcumanbHbIA JOXUM

B KOHEYHOM MONOXEHWM NPUBOZ, OCYLLIECTBASET AOXMM CTBOPKM NPU 3aKPbIBaHWM BOPOT.

F18 CsetoauopHas namna 0 = Jlamna /1 = Jlamna uvkna / 2 = Jlamna AOMnONHUTENEHOTO OCBELLEHMS (0 YMONYaHmio)

CurHanbHast namna: ocTaeTcst BKIOYEHHO BO BPEMS ABIKEHIS BOPOT.

Jlamna upKna: cBETOAMOAHas Namna 0CTaeTCst BKNIUYEHHON OT Havana oTKpbIBaHWst 10 NOSIHOMO 3aKPbIBaHUS! BOPOT, BKAKOYAS BPEMS!
OXWAHS Nepesl aBTOMATNYECKNM 3aKPbIBAHWEM.

Jlamna oNoNHUTENBHOMO OCBELLEHWS: Namma 0CTAeTCs BKMKOUYEHHOM ¢ MOMEHTa Noaauu KoMaHbl 10 OKOHYaHIs npeaBapuTenbHo
YCTAHOBNEHHOTO BPEMEHH, CM. F25.

F19 Bpems aBTomaTyeckoro 3akpbiBaHusi 0 = OTKto4eHa (Mo ymonyaHmuio) / 1=1c¢/2=2c¢/.../180=180c¢

OTCYeT BPEMEH aBTOMATUYECKOr0 3aKpbBaHIS HAYMHAETCS C MOMEHTA JOCTKEHISt BOPOTAMU KOHLIEBOTO BbIKNIOYATENs OTKPbI-
BaHust. Bpems perynupyetcs B anana3oHe ot 1 4o 180 ¢. OyHKUWsS aBTOMATUHECKOT0 3aKpbiBaHIS GIOKUPYETCS, ECIIN B pesyibTate
06HapYXXeHWs NPensTCTBUSA CPabaTbiBAOT YCTPOCTBA 6E30MaCHOCTY, MOCE OCTAHOBKY BOPOT MMM B Pe3ysbTaTe KPaTKOBPEMEHHOMO
aBapUIHOTO OTKMKOYEHIst ANEKTPOCHABXKEHMWS.

F21 Bpems npeaBapuTenbHOro BKAKOYEHUs cUrHanbHoi namnbl 0 = OTKNtoYeHa (Mo ymonyanuo) /1 =1c¢/2=2
el .. 5=5BE

[pw NoMy4eHU KOMaHAp! Ha OTKPbIBAHWE Wi 3aKPbIBAHIE BOPOT CUTHAbHASA flaMna, NOAKOYeHHas K KoHTakTam (10-E), muraet B
TeYeHWe 3alaHHOr0 BPEMEHV Nepef, HaYanom ABIkeHns. Bpemsa perynvpyeTcs B auanasote ot 1 40 5 c.

F22 Bpems pa6oTbl gBurarens 5=5¢/6=6¢/.../120 =120 ¢ (N0 ymonyaHu)

Bpema paGoTbi ABuraTens npu OTKPbIBAHUN 1 3aKpbIBaHWIA. Perynipyetca B avanasoxe ot 5 1o 120 c.

F25 Bpemsi paboTbi iaMnbl gononHuTenbHoro oceetwenmnst 60 = 60 ¢ (1o ymonyami) /61 =61c¢/.../250=250¢

CBETOAMOHAS NaMNa 0CTAETCS BKIOYEHHOI B TEUEHIE YCTAHOBNEHHOMO BPEMEHM.
Bpems perynupyetcs B ananasore ot 60 [0 250 c.




F28 CKOpoCTb ABMXEHNSA NPY OTKPbIBAHUU 50 = MuHumanbHas ckopocTb /... / 70 = CKopocTb (Mo ymonya-
HWto) /... / 100 = MakcumanbHas CKopocTb

[laHHas (yHKLKS MO3BONSAET HACTPOUTL CKOPOCTb PabOThl ABUTATENS BO BPEMS OTKDbIBAHMS.

F29 CKOpOCTb ABW)XEHMSI NPU 3aKPbIBaHUN 20 = MuHumansHas ckopocTb /... / 50 = CKopocTb (Mo ymonya-
HUio) /... / 100 = MakcumansHasl CKopocTb

[laHHaa (yHKLWS N03BOSIET HACTPONTL CKOPOCTb PAGOTHI IBUrATENA BO BPEMS 3aKPbIBAHNS.

F30 CkopocTb 3amepieHns npu oTKpbiBaHuM 30 = MuHManbHas ckopocTb (M0 yMonyaHuto) / ... / 60 = Makcumanb-
Hasi CKOPOCTb

[laHHas (yHKUMA NO3BONSET HACTPOWUTL CKOPOCTb JIBUrATENs Ha 3Tarne 3amef/1eHIst BO BPEMS OTKPbIBAHMS.

F31 CKopocTb 3amepieHns Npu 3aKpbiIBaHUN 10 = MuHnmanbHas ckopocTb /... / 30 = CkopocTb (1o ymonya-
HWio) /... / 50 = MakcumanbHas CKopocTb

[laHHas (hyHKLMS NO3BONSET HACTPOUTL CKOPOCTb BUraTENs Ha aTane 3ame/ieHns BO BDEMS 3aKPbIBaHNS.

F33 CkopocTb Bo Bpems KanuopoBkn 20 = 20% oT ckopocTu aguratensi / ... / 40 = 40% OT CKOpOCTK fiBuraTens
(N0 ymonyaHmto)

[laHHas yHKLKS NO3BONAET OTPEryMPOBATb CKOPOCTb BIKEHNS BO BPEMS KaIMOPOBKN.

F34 YyBCTBUTENBHOCTb TOKOBOM CUCTEMbI 3aLUMTbI BO Bpems ABmKeHust 0 = oTknioyeHa 10 = MakcumanbHas
YyBCTBUTENBHOCTb / ... / 100 = MUHAMANbHas YyBCTBITENLHOCTb (MO YMONYaHMI0)

[laHHaa (hyHKLWS N03BONSIET OTPEryNNPOBAThL YYBCTBUTENLHOCTL TOKOBOW CHCTEMBI 3aLLIATI BO BPEMS IBUXKEHMS.,

F35 YyBCTBMTENLHOCTb TOKOBOW CMCTEMbI 3aLLMTbl BO Bpemsi 3ameanenuss 0 = oTkniodeHa 10 = makcumanbHas
YyBCTBUTENBHOCTb / ... / 100 = MUHAMANbHAs YyBCTBITELHOCTb (M0 YMONYaHMI0)

[laHHas yHKLWS N03BOSIET OTPEryNMPOBATh YYBCTBUTENBHOCTL TOKOBOW CHCTEMBI 3aLLATHI B PEXXMME 3aMEfIeHNs.

F36 PerynmpoBKa 4aCTM4YHOro OTKpbIBaHUS 10 = 10% ot TpaekTopum aBuxeHns / ... / 50 = 50% oT Tpaek-
TOPWKM IBVKEHIS (Mo ymonyanmo) / ... / 80 = 80% OT TPAEKTOpUM ABVKEHNS

(DyHKLI,VIFI NO3BOJIAET OTPErynpoBaTb CTENEHb YaCTU4HOro OTKPbIBAHWNSA BOPOT B MNPOLEHTHOM OTHOLLUEHWW K MOMHOMY OTKPbIBAHWIO.

F37 YcTaHoBKa TOYKM Hayana 3amefneHus npu otkpbiauum 10 = 10% OT TpaekTopun aBwxenns / ... / 20 =
20% 0T TpaeKTopum ABWKEHNS (M0 ymonyaHuio) / ... / 70 = 70% 0 TPaeKTopum ABVXEHNS

®yHKLMS NO3BONSET ONPEAENNTL HaYano 3ame/IeHns BOPOT NPW OTKPbIBAHWM B MPOLEHTHOM OTHOLLEHUW KO BCEN TPaeKTopin
[BVXEHNS.

F38 YcTaHOBKa TOYKU Hayana 3ameaneHusi npu 3akpoiaHum 10 = 10% 0T TpaekTopuu aBuxeHns / ... / 50 =
50% OT TpaeKTopuM ABWKEHNS (N0 ymonyaHuto) / ... / 70 = 70% 0 TpaeKTopum ABUKEHS

®yHKLMS NO3BONSET ONPEAENNTbL HAYaNo 3aMe/IeHNs BOPOT NPY 3aKPbIBAHUW B MPOLIEHTHOM OTHOLLIEHWI KO BCE TPAeKTOpUN
[IBVXXEHNSA.

F40 YcTaHOoBKa Ha4anbHOW TOYKM 0CTAHOBKU NPMBOAA NPU 3aKPbIBaHNK 1 = 1% oT nonHon TpaexkTopun / ... /
20 = 20% 0T NOAHOW TPAEKTOPUH (M0 YMONYaHWI0)

OYHKLMA N03BONAET ONMPEASNUTL HAYasIbHYI0 TOUKY OCTAHOBKM NPUBOAA NPV 3aKPbIBAHIM B MPOLIEHTHOM OTHOLLEHIM KO BCEt
TPABKTOPUN [IBUXKEHMS.

F46 Konunyectso npusopgoB 0 =M1 1 M2 /1 =M1 (no ymonyaxuio)

OYHKUMS NO3BOMSIET YKA3aTb KOMMYECTBO MPUBOLOB, NOAKMIOYEHHBIX K 610Ky YNpaBneHus.

F47 3apepxka npu 3akpbiBaHum 0 = oTK/odeHa / 1 = 1% OT NoAHOM TpaekTopun (MuHUManbHas) / ... / 10 = 10% ot
MOMHOI TPEKTOPMY (110 yMONYaHo) / ... / 25 = 25% OT NONHON TPAeKTOPUM (MakcUManbHas)

®yHKLMS NO3BONSET ONPEAeNNTL HaYano 3ame/IeHns BOPOT NPY 3aKPbIBAHUM B MPOLLEHTHOM OTHOLLIEHWM KO BCE TPaeKTopun
[BVXEHNS.

F50 CoxpaHeHue paHHbiX 0 = OTK/I0YeHa (N0 ymonyanmio) / 1 = BKtoYeHa

[laHHaa hyHKLWS N03BOMSIET COXPAHTh Ha KapTe NamaTyh JaHHbIE O NOb30BATENSX U HACTPOWKY.
MpUMeyaHne: aTa yHKUMA JOCTYNHA TONILKO B TOM Cfly4ae, eCniv B Nnary 6510Ka YNpaseHus BCTAB/eHa KapTa namsT.

F51 CumTbiBaHMe AaHHbIX 0 = OTK/IOYEHa ( N0 yMoNyaHmo) / 1 = BKMoYeHa

[laHHas yHKUMA NO3BONSET CYNTLIBATL JAHHbIE C KApTbl NaMATY, BCTaBIEHHON B nnary 6110ka ynpasnexus.
lprmeyanme: ata (yHKLMA JOCTYNHA TONBKO B TOM CAyYae, ecnvi B niaty 610Ka ynpasneHnst BCTaBfeHa KapTa namsTi.

F60 GyHKUMA "Pexxum oxupaHus" 0 = OTKNtoyeHa (no ymonyaxmio) / 1 = BkntoyeHa

OYHKLMS N03BONAET MAKCUMATIbHO CHU3WUTb JHEPronoTpeoaeHne OTO3NEMEHTOB B PEXUME 0XXMIAHMS.

TOYKLMI
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MeHio «Monb3oBarenun»

Ut Jlo6aBneHue nonb3oBatens

1 =TowaroBbii peXum (0TKPbITb-3aKpbITh) / 2 = [0cNej0BaTeNbHbIN
PEXUM (OTKPbITb-CTOM-3aKPbITb-CTOM) / 3 = TONbKO OTKPbITh / 4 = YaCTU4HOE OTKPbIBAHWE (4715 NELIEXOA0B)

VNN iPYroro yCTpOiAcTBa (CM. COOTBETCTBYIOWMIA pa3aen).

[loGaBnerue nosibaoatens (Makc. 25 nob3osatenei) U BLIGOP pexuMa ynpasneHus nocpeacTsom Gpeoka-nepearynka

U2 YnaneHue nonb3osarens

YnaneHue 0TAeNbHO B3ATOr0 NoNb30BaTens (CM. pasaen "YnaneHve nonb3opatens”).

U3 YpaaneHue Bcex nonb3oBartenen

0 = OTkntoYeHa / 1 = YnaneHue Bcex nonb3opateneit

Yanexue Bcex noib3osaTenen U3 namaTi.

MeHto «MHopmaums»

H 1 Bepcusi

OT06paxeHne BEPCUN NPOrPAMMHOI0 06eCneyeHus.

Jo6aBneHue nonb3oBaresnieii ¢ pa3HbiMu (DYHKLMAMM yNpaBneHnst

Tpumeyanune: npy co3gaHnm /yBaneHny nob30Batesei Ha Aucniee
0T06paXalTcs YMcna, yKkasbiBarome Ha cB0O0AHbIE HOMEPA,
KOTOpbIE MOTYT ObITb UCMO/b30BaHbI JU151 00ABIEHNS HOBbIX
nonb3oBarenen (Makc. 25 nonb3oBarenei).

BHumanwue! BbiTalymure Kapty namsiTv U3 pasnema, nepes Tem Kak
A00aBUTb HOBOrO NM0/Ib30BATENS.

BuiGepute “U 1”. Haxxmute "BBOJL" (ENTER) anst noarsepxaerins @.

Bbi6epnTe pexum ynpaBneHus, KOTOPbIA XOTATE NPUCBOUTL AAHHOMY
nonb30BaTenNto.

Pexumbl ynpasnesna:

1 =nowiaroBbli (OTKPbITb-3aKPbITb);

2 = 1ocneoBaTenbHbIN (OTKPbITb-CTON-3aKPbITh-CTOMN);

3 = TO/bKO OTKPbITB;

4 = 4aCTUYHOE OTKPbIBAHME.

Haxmute "BBOJ" (ENTER) ana nogTeepxaeHns @.

B TeueHume HeCKOMbKMX CEKYHN Ha aucnnee ByaeT MAraTb 4ncno ot 1
[0 25, 0603HavatoLLee CBOOOAHbIN HOMED, KOTOPbIN GYAET NPUCBOEH
nonb30BaTeNio NocNe 0TNPaBNEHIs KoAa C NOMOLLbIO nepeaaTumka ©.

Monb3oBatenb

MpucBoeHHas
KOMaHza

2 -

3-

4 -

5-

6 -

7 -

8-

9-

10 -

12 -

13-

14-

15 -

16 -

17 -

18 -

19 -

20 -

21 -

22 -

23 -

2 -

25-




YnaneHue oTAenbHOro nonb3oBaresns

BuiGepute “U 2”. Haxmute "BBOJ" (ENTER) ang nogteepxaetns @.

Bbi6epnTe HoMep yaansgemoro nonb3oBatens, NCnonbays Knasuiu co ctpenkamu. Haxmute "BBOA" (ENTER) ans
noaTepxaeHns ©.

Ha gucnnee nossuTes Haanues “Clr”, noaTsepxaaioLas yaaneume ©.

Tect npuBopa
BrioepuTe “A2”. Haxmute "BBOA" (ENTER) ang noarsepxaerns @.
BriGepuTe 1, 4T06bI HayaTh npoBepky. Haxmute "BBOA" (ENTER) anq nogteepxaetus ©.
Ha gucniee noasuTCA HaANUCh “---" B oKiaaHum komaris ©.
HaxmuTe KnasuLLy < 1, yAePXnBas ee B TOM NOJIOKEeHNM, yoeANTeCh B TOM, YTO BOpOTa Hauany 3akpbisatbes @.
MOBTOPUTE 3TY NPOLEAYPY C KNABULLEI >, 4TOGbI NPOBEPUTD, OTKPLIBAITCA BOPOTA Wi HeT ©.

Ecnu HanpaBneHne ABMXeHUS OTINYAETCs 0T TpebyemMoro, NOMEHSNTe MecTamn NpoBo/a NoAKNoYeHus apuratens M1
nNT.

ESC < > &ired
— ° ° NTT
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KannbpoBKa gBuxeHus

Tpumeyanune: nepes Tem Kak NPUCTYNUTb K PETYIMPOBKE ABUXEHUS BOPOT, yOeaUTECh B TOM, YTO 30Ha JeiCTBUS

aBTOMaTUK1 CBOOOAHA OT NPensiTCTBUA.

BaxHo! Bece ycTpoiicTBa 6e30macHOCTH, 3a UCKIIOYeHuem KHonku "CTOI", 6yayT OTKA0YeHbI 40 NONHOI0

3aBepLUEHNS PEryNpOBKU SBUXEHNS.

BoiGepuTe “A 3”. Haxxmute "BBOJ" (ENTER) anst noarsepxaerins @.

BuiGepuTe “1” u Haxxmute "BBOJL" (ENTER) anst noarsepxaeris ©.

BopoTa 3aKpoloTcs 10 MexaHu4eckoro yropa ©.

3aTem BOpoTa OTKPOKTCH 0 CPabaThIBAHUA KOHLIEBOTO MUKPOBbIKToyaTens @.

ML ANTE HECKONBKO CEKYHE, 4N COXPAHEHUS KanuBpoBKi, 0ToBpaxxaemo Ha aucnnee ©.
X 7 S S

\\r‘

ZEe

3AKJTOYUTEJIbHLIE PABOTbI

PasbnokupyiiTe NprUBoA, NOCAE Yero NPoBepbTe, YT0ObI NOLbEMHO-NOBOPOTHbIE BOPOTA ObINN COHANAHCUPOBAHI B 1H060M
nonoxeHu. Mpn He06X0AMMOCTM BbINONHUTE CREAYIOLLEe:

- NPY LEHTPabHOM PACMONOXEHUN NPUBO/A BEC YCTPOCTBA [J0/KEH ObiTb PABHOMEPHO pacnpefeneH Mexay ABymMs
npoTMBOBECAMU;

- Npy 6OKOBOM PacnosioXeHUy NpuBoAa BeC YCTPONCTBA AOMKEH GbITb pacnpeaeneH Mex iy NpOTUBOBECAMM CeAYIOLLAM
06pa3om: 1/3 Ha NPOTUBOBEC CO CTOPOHBI NPUBOAA M 2/3 Ha NPOTUBOBEC, PACMONOXEHHBIA C NPOTUBONONOXKHON CTOPOHDI;
- NPV HanM4MKu ABYX 6OKOBbIX MPUBOAOB BEC KAXA0r0 YCTPOACTBA AOMKEH ObITb pacnpeaeneH ¢ y4eTom NPOTMBOBECOB,
PacnoNOXeHHbIX C 06e1X CTOPOH.

Mpu MCNONL30BAHNM NOABEMHO-MOBOPOTHbIX BOPOT C MPYXXMHAMY HEOOXOAMMO NPUKPENUTBL MPYXXUHY K Hanbonee
noaxoasLLemy 1 3T0ro 0TBEPCTH.

Mocne BbINOMHEHUS BCEX ANEKTPUYECKIMX NOAKIOYEHWIA 1 MOArOTOBKM CUCTEMBI K PaboTe NPUKPENITE BEPXHIOKD 11 60KOBbIE
KPbILLKW, NPOBEPbLTE, YTOObI LN NiaThl NPOrpamMmi1poBaHis 6bin NOAKNIOYEH K NnaTe 6110Ka ynpaBneHus.




BAPWAHTbI YCTAHOBKH 1)1 BOPOT CO CMELMANbHBIMW XAPAKTEPUCTUKAMN

LLiapHupHbIE NOALEMHO-NOBOPOTHLIE BOPOTA C NPOTUBOBECAMU WUIIN NPYXXUHAMU, HAaNPaBAsoLLein
AN NOALINMHUKOB WUPUHON MUH. 25 MM U LIEHTPanbHbIM PacnofoXeHnem npusopa

lMpukpenute MoHTaxHoe ocHoBaHne (001E001) 1 KPOHLLTENH, Kak NoKasaHo Ha pUcyHke 1, cobnioaas ykasaHHble B
TabNuLEe paccTosHMS.
Cob6epunTe wapHupHble pbivyark (001E783), kak NoKa3aHo Ha PUCYHKE 2, 1 BbINOAHIUTE MOHTaX NpUBOAA,
NPUHAANEXHOCTEN AN NepefatoLLuxX CUCTEM W TPyObl Nepefiayy B COOTBETCTBUM C BbILLIEONMCAHHON NPOLEeaYyPON.

BepxHas nemns @
a < > (5] )
= P ) W > 7
s z 4 z
; o
: 0
Z 0
3 0
HuxHss netns 1 N
Ocb fenm
= 3 J
77@ 1 1 A== -
v
PP || VY || I AU M | SN
Omsepctve e \ B
Ocb npmnBoaa
X\
MoHTaxHoe
0CHOBaHMe N
II\
= N

Z (Mm) X (mm) Y (Mm) PbIYAT
800 = 1000 500 410  E783 + E784*
< 800 190 200 E783
* Ecnn Z=800, E784 fj0/mKeH ObiTh
YKopoyeH 40 400 Mm.
A
X
A D
KpOHLLTENH
§ 5 MM (MuH,)
il
Bepxrwii ppivar  — |

™ Kopo6 nporusoseca DB H

AT

- Pbrdar

Hanpasnsitowas 41151 NOALINITHUKOB

25 MM MUH.

Ba)KHoe npumeyaHue: NpoBepbTe, YTOGbI NPU OTKPbIBAHMM 11 3aKPbIBAHUM BOPOT Yro X, 06pasyemblit pblyaramu,
He npeBbiwan 130°. B NpOTUBHOM C/yyae YCTaHOBMTE BEPXHUIA pblyar B HauGosee NOAX0ASALLEe AN KpenneHus

0TBEPCTHE.

—
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MoabeMHO-NOBOPOTHbIE BOPOTA C NPOTMBOBECAMM UNK NPYXXMHAMM, HANPABNSAOLLEN AN
NOALMNMNHNKOB LUNPUHOI MUH. 25 MM 1 LIEHTPaibHbIM PacrnonoXeHnem npusoga

MpuKpenuTe MOHTaXHOE 0cHoBaHWe (00TE00T) 1 KPOHLUTENH, Kak NoKasaHo Ha pucyHke 1, co6M0Aas YKa3aHHble B
TabnuLe pacCTosHMS.

CobepuTe WwapHupHble pblyarn (001E783), kak nokasaHo Ha PUCYHKE 2, U BbINOSHUTE MOHTaX NPKUBOAA,
NpUHaANEXHOCTE AN1s NepefatoLyx CUCTEM 11 TPyObl Nepefadn B COOTBETCTBUM C BbILLIEOMNCAHHOM NPOLEAYPON.

H (Mm) X(mm) Y (mMm) PbIYAT

2400 190 200 E783
@ 2400 <2700 190 200  E783+E784
> 2700 500 0 E783 + E784
7
S z P 7 P //// z
7'y —
: MortaxHoe @\
: 0CHOBaHNe 0 X
3 0%
Ocb pbidara BopoT N Kporureiy
: / 5 T
MM MUH.
1| E— T A | .
| ; -t
: YL 8
© OrBepcTve~A"rPorH------ Y — F- }\ -
H
3 bokosasi (]
. o 4
: nepeatoLas onopa BepxHuii pblyar
Il \ -
: D= ff- 0
i U o
1 | Kopo6 nporsoseca
: N
: t\\ Hanpasnsiowas gna
i MOALWNITHNKOB {77;
Poiyar
v A

5 MM MUH.

Ba)kHoe npumeyaHue: npoBepbTe, YTO6bI NPU OTKPbIBAHWN 1 3aKPbIBAHWW BOPOT Yron X, 06pa3yemblil pblyaramu,
He npeBblwan 130°. B npoTMBHOM Cnyyae yCTaHOBWUTE BEPXHUI pblyar B Haubonee noaxoasiiee Ans KpenaeHus

0TBEpCTHE.

J—




MNoabeMHO-NOBOPOTHbLIE BOPOTA C NPOTMBOBECAMM UNU NPYXXMHAMK 63 HanpaBnAoLLe ansa
NOLLUMMHNKOB, C NOME3HbIM PACCTOSIHUEM MEXLY NOJIOTHOM BOPOT U KOpo6OM NPOTUBOBECA HE
MeHee 15 MM 1 C LLeHTpanbHbIM pacnonoXeHuem npusoja

[Mprkpenute MoHTaxHoe ocHoBaHue (00TEO0T) 1 KPOHLWITENH, Kak NOKA3aHo Ha PUCyHKe, CO6Moas yKasaHHbIe B
TabnuLe paccTofHMS.

[prKpenuTe TeNeckonnyeckne N3orHyTbie poidary (001E786A) 1 BLINONHATE MOHTAX NPUBOAA, NPUHAANEXHOCTEN ANs
nepeaaloLLmx cucTem v Tpy6bl Nepeayn B COOTBETCTBIN C BbILIEOMNMCAHHO NPOLIeaYPOil.

20 MM (MnH,)

15 MM (MuH.)

E786 A

Ock pblyara BOPOT

é —tH------ A— e =
i 2l
: i - §
D OTBEDCTME |peesestiessces 7 """ 1 -§-
H

! |
H \\
0 Ock npuBoja
: bokosas
nepegaroLas onopa
E IRy
E MoHTaxHoe e Kopob npotvBoBeca
OCHOBaHue
Y

H (mm) PbIYAT

2400 E786A

2400 =+ 2700 E786A + E787A
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MoabemMHo-NoBOPOTHbIE BOPOTA C NPOTUBOBECAMM, 683 BbIHOCA, C LIEHTPaNbHbIM PAcMON0XeHUeM

npusoaa

[pUKpenuTe MOHTaXHOE OCHOBaHIE
(OO1EOOQT) 1 KPOHLUTEIH, KaK NoKa3aHo
Ha pucyHKe, cobniofas ykasaHHble B
TabnuLe pacCTosHMS.

MpyKpenuTe NpsiMble TENECKONMYECKIE
pblyary (001E785A) 1 BbiNonHNUTE
MOHT@X NPVBOJAA, NPUHALNIEXHOCTEN
ONs nepeaaioLLux cucTem u Tpy6sl
nepefayv B COOTBETCTBUM C
BbILIEONNCAHHOI NPOLIEAYPOM.

H (Mm)
2000 + 2700

PbIYAT
E785A + E787A

1l

Il

H 2

Dl

1

OtBepctne '’

Ock npuBoAa

MoHTaxHoe
0CHOBaHmne

Yrosoe
Kpernexmne

lpotvBoBeC

MNoabeMHO-NOBOPOTHBIE BOPOTA C NPYXKUHAMM, BbIHOCOM, MOJIHLIM 3aX00M NOA0THA BHYTPb U

60KOBbIM pacnonoXeHmem npmueoja

MpuKpenuTe MOHTaXHOE
ocHoaHue (001E001T) n
KDOHLUTEIH, KaK NoKa3aHo Ha
PUCYHKe, cobMiofas ykasaHHble B
Tabm1LEe PaccTosHUS.
MpukpenuTe Npsimble
TENEeCcKONUYecKme pblyaru
(001E785A) 1 BbINONHUTE MOHTAX
npyBoAa ¥ NPUHaANEXHOCTEN
019 Nepeaarolinx cucTem B
COOTBETCTBUM C BbILLIEONNCAHHON
npoLeaypoil.

H (Mm) PbI4AT
2000 + 2400 E785A
2400 + 2700 E785A + E787A

* [TouBapuTy, €CM MOMOTHO BOPOT UMEET MGKYK0 KOHCTDYKLMIO.

MoHTaxHoe
OCHOBaHne

~

Ock npuBoga =

orsepctue A"
I, 98¢

k.
110
N




TEXHWYECKOE OBCJ1YXXVUBAHUE

Mepuogunyeckoe TeXHNYECKoe 06CnyKnBaHue

=¥ [lepef BbINOMHEHNEM PaboT N0 TEXHMYECKOMY 06CAYKMBAHMIO OTKIIOYMTE 3NEKTPONUTAHNE BO 136exaHne

BO3HVKHOBEHWS OMACHbIX CUTYaLINiA, BbI3BAHHBIX HENPOM3BOMbHBIM ABVKEHVEM YCTPOICTBA.
XypHan nepnogn4ecKoro TeXHUYECKOro 00CyXUBaHUS, 3aM0JHSIEMbII 0/Ib30BaTeNneM (kaxgble 6 MecsyeB)

Larta BbinonHeHHbie padoThl

Moanucn

BHennaHoBoe TEXHUYECKOE 06CNYXMBaHNE

/N 37a Tabnuua HeobxoaMma Ans 3annuc BHENNAHOBLIX PaboT N0 0GCNYXKMBAHMIO U PEMOHTY 060PYA0BAHNS,

BbIMONHEHHbIX CNeLnanu3npoBaHHbIMi NPEANPUATUAMMN.

BaxkHoe npuMeyaHmne: pemMmoHT 060py/0BaHNA JOKEH OCYLLECTBAATLCSA KBaNUMULMPOBAHHBIMY CrieLuanicTamm.

bnaHk peructpaynm paﬁor 110 BHeN/J1aHOBOMY TEXHU4YECKOMY oﬁcny)msanmo

MecTo neyatu KomnaHus

[lata npoBeeHus paboTt

[lognuck ycTaHoBLLMKA

[Mopnuck 3akasynka

BbINonHeHHble padoThl

MecTo neyatn Komnanus

[lata nposefeHus pabot

MoAnuch YCTaHOBLLMKA

Moanuck 3akasymka

BbinonHeHHble paboThbl

MecTo nevatn Komnanus

[lata npoBefeHus pabot

MoAnuch YCTaHOBLLMKA

Moanuck 3akasymka

BbINONHEHHbIE paboTl

TOYKLMI
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COOBLLIEHWS OB OLLNBKAX U NPEAYNPEXAEHUA

Er1: kannbposka npuBofia BHE3anHO NpepBaHa; NpoBepbTe NPaBUAbHOCTb NOAKMIOYEHNS U UCNPABHOCTbL NPUBOAA.
Er3: amnepomMeTpUYecKuin JaTunk HencnpaseH, 06paTUTECh B CEPBUCHYIO CNYXOY.

Er4: ownbka npu npoBepke paboTbl CUCTEMBI; NPOBEPLTE NPABUABLHOCTb NOAKIOUYEHIIA M UCIPABHOCTL YCTPONCTB
6€e30MacHoCTM.

Er5: HeocTaTo4yHOe BpemMsi paboThl; NPOBEPLTE 3a/JaHHOE 3HaYeHne. BO3MOXHO, ero He0CTaTOuHO A5 YCNELIHOro
3aBepLUeHnst paboyero LyKna.

Er6: makcumanbHoe KONNYecTBO 0OHAPYXEHHbIX NPeNsTCTBUIN.

Er7: neperpes TpaHchopmaTopa. Mpu noayyeHun nepeoit KOMaHbl Ha 0TKPbIBaHWE BOPOTA OTKPLIBAOTCS M OCTAKTCA B

3TOM MONOXEHNN 10 BOCCTAHOBNEHMS HOPMasIbHON TeMNepaTypbl.

CO: KoHTaKTbl 1-2 (CTON) HEe NCMONb3YKOTCSA W HE OTKTIOYEHBI.

C1, C4 v C7: koHTakTbl CX 11/unu CY He MCNONb3YITCS 1 HE OTKITHOYEHDI.
KpacHblli MUratoLLmin CBETOAMOAHbIA MHANKATOP NPOrpaMMUPOBAHMS: NnaTa ynpaBneHns elie He 0TperynpoBaxa ans
NBVXEHWS BOPOT.

KpacHble muratoLme cBeToano HbIe MHANKATOPbI 1 1 2 nnaThl ynpasneHus Ans namn A0N0AHUTENbHOTO 0CBELLEHNS:
YKa3blBaOT Ha HENCMPABHOCTb aMNepPOMETPIUYECKOr0 AaTuiKa; 06paTUTECh B CEPBUCHYIO CIYXOY.

KpacHble MuratoLie CBeToAN0HbIE MHAMKATOPSI 1, 2, 3 1 4 nnaThl ynpaBneHns 405 namn fonofHUTENbHOro
OCBELLEHWS: YKa3blBaAOT HA TO, YTO HOPMASIbHO-3aKPbITbIE KOHTaKTbI (H.3.) pa3OMKHYTbI (HaNpUMep, KOHTaKTbI
(hOT03NEMEHTOB, KHOMKK "CTon").

YTUNN3ALMA

=~ CAME S.p.A. nmeeT cepTudnkar cuctembl 3awyntsl okpyxaiower cpeabl UNIEN ISO 14001, rapanTupyiowymi
3KONOTNYECKYI0 6e30MaCHOCTb Ha ee 3aBoAax.

Mbl npocum, 4T06bI Bbl NPOAO/KANN 3ALUMLLATL OKpYXatoLLyto cpedy. CAME cuutaeT OfHNM 13 (DYHAAMEHTaANbHbIX
MYHKTOB CTPATErNN PHIHOYHBIX OTHOLLEHMIA BBIMOSTHEHNE 3TUX KPATKUX PYKOBOAALLMX NPUHLMMOB:

& YTUIU3ALNA YNAKOBKU

YnakoBOoYHblE KOMMOHEHTbI (KapTOH, NiacTMacca U T.4.) — TBep/ble 0TX0Abl, Yy TUAN3NPYEMbIe 663 Kakix-1160
cneunthuyeckux TpyaHocTel. HeobxoaUmo NPOCTO Pa3AenuTh UX Tak, 4T0ObI OH MOrNK BbITb NepepadoTaHsl.
YTunnaauno Heo6X0A1MO NPOBOANTL B COOTBETCTBUM C AGACTBYIOLLMM 3aKOHOLATENLCTBOM MECTHOCTH, B KOTOPOW
NpOM3BOAMNACH KCMyaTaLus nsnenus.

HE 3ATPA3HANTE OKPY)XXAIOLLLYIO CPEZLY!

& YTUNN3ALNSA U3AENNS

Hawwm npoayKTbl U3roTOBNEHDI C UCNONb30BAHNEM PA3NIUYHbIX MATEPNANO0B. BONILLIMHCTBO U3 HUX (@OMUHMIA,
NnacTMacca, Xeneso, aeKTPUYECKINE Kabenn) MOXHO CHUTaTb TBEPALIM 0TX0AOM. OHM MOTYT ObITb NepepasoTaHbl
Creumanna3npoBaHHbIMU KOMIAHUAMMY.

Jlpyrvie KOMNOHEHTbI (3NIEKTPUYECKNE MOHTAXKHBIE M1ATbl, 3IEMEHTbI TUTaHNS JUCTAHLNOHHOTO YNIPABIEH!A 1 T.4.)
MOTYT COABPXKATb ONACHbIE 0TXO/bl.

OHW JOMKHbI NEPeaBaTbCA KOMNAHNAM, IMEIOLLAM INLEH3NIO Ha UX NepepatoTKy

B COOTBETCTBUM C IEACTBYIOLLIM 3aKOHOAATESbCTBOM MECTHOCTH.

HE 3ATPA3HANTE OKPYXKAIOLLIYIO CPEAY!

HOPMbI 1 CTAHAAPTbI

1A3nenne cooTBETCTBYET TPEOOBAHNAM AEUCTBYIOLLMX HOPMATUBOB.
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tel. (+39) 0422 4940 - fax. (+39) 0422 4941
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