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AMEi 6 iSET

1

24Vac/dc,
230Vac
Neutral/Neutralleiter/
SN [oV Neutre/Neutro/Z 4%/
Neutralny/Hentpanb
Power supply/Spannungs-
versorgung/Alimentation/
SP %g(\)/\;i;/cdc' Alimentazione elettrica/
3 jR/Zasilanie/HanpsxeHne
nuTaHma
v 0(2)-10V Input/Eingang/Entreé/
0(4)-20 mA Ingresso/4ii \/Wejscie/Bxop
X 0(2)-10v Output/Ausgang/Sortie/
0(4)-20 mA Uscita/%ith/Wyjscie/Bbixop
D-
B D+
Ground/Masse/ Modbus
GND | Masse/Terra/$%& 3/
Masa/3a3zemneHue

Analog voltage signal / A

naloges Spannungssignal /

Signal de tension analogique / Segnale analogico di tensione /
1B ETES / Analogowy sygnat napieciowy /
AHaNoroBbIN CUrHaN HaNpPAXKeHUsA

24V/230V

1

CONTROLLER/REGLER/
REGULATEUR/
REGOLATORE/H22#28/
STEROWNIK/
PETYIATOP

I |

0..10Vdc
AME 1

0..10Vdc
AME 2

— 24V/230V

»— MODBUS

I 7 ®—XJ ©
s s
s 3
¥
[sNIseT T T3]3 feno] v [va] x] NEEE
AMEi 6 iSET

Analog / 3P signal with analog feadback; / Analoges/3-Punkt-Signal mit analoger
Ruckfuhrung; / Signal analogique/3P avec retour analogique; / Segnale analogico/3P
con feadback analogico; / BB EIAR 1REV#EE / 3P {55, / Sygnat analogowy/
3P z analogowym sygnatem zwrotnym; / AHanoroBbli / TPEXTOUEeUHbI CUTHaN

C aHanoroeomn obpaTHON CBA3bIO

24V/230V
1
CONTROLLER/REGLER/
REGULATEUR/
REGOLATORE/Z2HI25/
STEROWNIK/
PErYNATOP a) 0 _ 1ov dC
I I b) 0-20mA dc
c) AME driven as 3P
1t Amen
S {14 ame2
S | ——¢— MODBUS
i s WX X
| | e
o
>
0..10Vdc °
3
[sN[spT v T T3]3] Tfeno] v [va] x] NEIEE

AMEi 6 iSET

3P control signal (*3P POl module-plug in accessory for AMV motor actuators is needed);

3-Punkt Signal (*3-Punkt POI-Modul als Zubehor fur AMVMotorstellantriebe ist erforderlich);

Signal de commande 3P (*accessoire module 3P POI pour actionneurs de moteur AMV requis);

Segnale di comando 3P (*per gli attuatori motorizzati AMW e necessario un accessorio plug-in del modulo 3P POI);

3PIEHIES (“FHE 3P POIEIR - BF AMV EBALIREN BB AR AR ) ;

Sygnat sterujacy 3P (wymagany modut wtykowy *3P POI w akcesoriach do sitownikow AMV);
TpexToueuHbl ynpaBnaoWwmnii curHan (*B KauecTBe AOMONHUTENbHOM NPUHAANEXHOCTYN AN1A PefyKTOPHbIX
anekTponpusoaos AMV Heo6xoa1Mm MoaynbHbIN pasbem 3P POI)

LS *3P POI

module

N
B
n
]
B
s |

GND| Y | X

AMV L

AMV

ofel-]=]%]e

*3P POI
module

GND| Y | X

1

DK

— |

24V/230V

[sn]sp] 1]

[=]

[eno] ¥ T2 x]

AMEi 6 iSET

A | B |GND|

— MODBUS

* available in Q1-2019/ erhaltlich im 1. Quartal 2019 / disponible au T1-2019 / disponibile dal primo trimestre del 2019 /

2019 5 —ZE £ / dostepny w 1 kwartale 2019/ locTyneH ¢ 1-ro ksapTtana 2019 r.
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AMEi 6 iSET

Danifi

(3] @

1s RESET = STAND BY - ON / OFF

= pressed for 1s/ 1 s lang gedruckt / pression maintenue
pendant 15/ premuto per 1s / ¥&[E 1%)/przyciskaj 1s /
Haxumatb 1 ¢

= AUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10 Sekunden
lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression maintenue
pendant 10 s*/movimento AUTOMATICO- premuto per 10s*/
BEhiE il - #2E 10%0*/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/
ABTOMATUYECKOE nepemelueHne— Haxnmatb 10 ¢*

= pressed for 1s/1 s lang gedruckt/pression maintenue
pendant 1 s/premuto per 1s/¥&E 1%)/przyciskaj 1s/
Haxumatb 1 ¢

= AAUTO move- pressed for 10s*/AUTO-Bewegung - 10 Sekunden
lang gedruckt*/Deplacement AUTO - pression maintenue pendant
10 s*/movimento AUTOMATICO- premuto per 10s*/ B Bhi%

1| - $2E 10%4*/AUTO ruch - przyciskaj 10s*/ABTOMATUYECKOE
nepemellyeHvie- Haxunmatb 10 c*

* Press any key to stop AUTO move / Drucken Sie eine beliebige Taste, um die AUTO-
Bewegung zu stoppen / Appuyez sur une touche pour arreter le deplacement
AUTO / Premere un tasto qualsiasi per interrompere il movimento AUTOMATICO /

AR RE LB hIEH] / Nacisnij dowolny przycisk, aby zatrzymac ruch AUTO /
Y1066l 0cTaHOBUTH ABTOMATUYECKOE nepemelyeHmne, HaxxmuTe 1tobyio KHOMKY

J

qo¢oo

%oo

4

?o¢oo

\:oo

o

Min. Ap Set.
e[

I

t Max. Ap Set.
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AMEi 6 iSET

RESET

=
E

GREEN LED

GREEN LED

t (min)
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AMEi 6 iSET

Indication type / Anzeigetyp / Type d'indication / Tipo indicazione /
8T ¥ R / Typ wskazania/Bug nnaukauun

Operating mode / Betriebsart/Mode de fonctionnement /
Modalita operativa / #£301£{E / Tryb pracy / Pexxum pa6otbi

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
L'actionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
RIS IETE EARSE

Sitownik $ciska sprezyne;

PeAyKTOpPHbI 3NeKTPONPUBOA CXUMaeT
npyXuHy;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
o=
B,

Swieci $wiattem statym;
MocTosHHO ropuT

Normal mode - Actuator is squeezing the spring;

Normalbetrieb - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode normal - L'actionneur comprime le ressort;

Modalita normale - L'attuatore sta comprimendo la molla;

TRERT - WEEh AR IETEESRSHE;

Tryb normalny - Sitownik $ciska sprezyne;

HopmanbHbIi pexum - PeyKTOPHbII 3NIEKTPOMNPUBOA CKUMAET MPYXKUHY;

© 0|0 ®©

il

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
L'actionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;

IRz ER IEFE RIS 5,

Sitownik rozciaga sprezyne;

Pe1yKTOPHbIii 3NeKTPONPUBOA PacTArnBaET
NpYXuHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO roput

Normal mode - Actuator is stretching the spring;

Normalbetrieb - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode normal - L'actionneur allonge le ressort;

Modalita normale - L'attuatore sta allungando la molla;

TRERRT - IR 2R IETE IR E,;

Tryb normalny - Sitownik rozcigga sprezyne;

HopmanbHblit pexum - PefyKTOPHbIN 3N1€KTPONPUBOLA PACTATUBAET MPYXKUHY;

Actuator is squeezing the spring;

Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Lactionneur comprime le ressort;

L'attuatore sta comprimendo la molla;

IREhERIETE EARSE T,

Sitownik $ciska sprezyne;

PequropruZ 3NeKTPONPYBOA CKMMaeT
npyXuHy;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
AR (1FDEVER);
Miga (cykl 1s);
Mwraet (unkn 1 ¢)

Calibration mode - Actuator is squeezing the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode etalonnage - L'actionneur comprime le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta comprimendo la molla;
RAERT - W e ETE EAHE,

Tryb kalibracji - Sitownik Sciska sprezyne;

Pexnm Kanu6poBKu - PelyKTOPHbI 3N1eKTPONPUBOA CKUMAET NPYKUHY;

#"O|OR

e

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
L'actionneur allonge le ressort;

L'attuatore sta allungando la molla;
JRahER IETE RIS,

Sitownik rozciaga sprezyne;

PepyKTOPHbIi1 51eKTPONPUBOA PACTArNBAET
NpYXUHY;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'1 s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
R (1R EER);
Miga (cykl 1s);
Muwuraet (umkn 1 c)

Calibration mode - Actuator is stretching the spring;

Kalibriermodus - Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode etalonnage - L'actionneur allonge le ressort;

Modalita di calibrazione - L'attuatore sta allungando la molla;

ROERT - IRoh B IEFE I (RSEE,

Tryb kalibracji - Sitownik rozciaga sprezyne;

Pexum KanubpoBsKy - PelyKTOPHbI SN1eKTPONPVBOA PacTArMBAET NPYKNUHY;

Actuator has reached the upper end position
(squeezed spring); Stellantrieb hat die obere
Endlage erreicht (Feder zusammengedruckt);
L'actionneur a atteint la position de fin de
course superiéure (ressort comprimé);
L'attuatore ha raggiunto la posizione finale
superiore (molla compressa); 3X &8 23

| _Fif (35 E48); Sitownik osiagnat dolne
potozenie graniczne (Scisnieta sprezyna);
PepyKTOpHbIN 371€KTPONPUBOA AOCTUT
KpaiiHero BEpXHEro NoNoXeHuA

(npyxuHa cxarta);

@ CHE BECEK
& #@0@

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
5
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO roput

Normal mode - Actuator stops at the upper end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in oberer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arréte en position de fin de course superieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale superiore;
TRERT - IRENERTE LIKIRLE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w gornym potozeniu granicznym;
HopmanbHbii pexum - PegyKTOpHbI 31eKTPONprBOA OCTaHaBIMBaeTCA

B KpalHem BEPXHEM NONOXKeHNY;

OO0 |0OO0

Actuator has reached the bottom end
position (stretched spring); Stellantrieb

hat die untere Endlage erreicht (Feder
ausgefahren); L'actionneur a atteint la position
de fin de course inférieure (ressort allongé);
L'attuatore ha raggiunto la posizione finale
inferiore (molla allungata); X &2 B A 2]
i G#EI8); Sitownik osiagnat dolne
potozenie graniczne (rozciggnieta sprezyna);
PepyKTOPHbIN 51eKTPONpUBOA AOCTUT
KPaiHero HUXHEro NofoXeH!sA

(npyxuHa pacTaHyTa);

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
w5
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO roput

Normal mode - Actuator stops at the bottom end position;

Normalbetrieb - Stellantrieb stoppt in unterer Endlage;

Mode normal - L'actionneur s'arrete en position de fin de course inferieure;
Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione finale inferiore;
TRERT - IREhEEE FIRIFLE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymuje sie w dolnym potozeniu granicznym;
HopMmanbHbiii pexum - PeayKTOpHbIN 31eKTPONprBoA OCTaHaBNNBaeTCA

B KpaiHeM HKHEM NONOXKEHNN;

ol
ol

EE

Y signal is present, actuator reached Set-Point;
Y-Signal liegt an, Stellantrieb hat Sollwert
erreicht; Présence du signal Y, I'actionneur
aatteint le point de consigne; Il segnale Y e
presente, |'attuatore ha raggiunto il valore;
YIESHM, B ErE \? E £; Sygnat

Y jest obecny, sitownik oangnql punkt
nastawy; Mogaetca curHan Y, pelyKTOpHbIn
3NeKTPONPYBOA AOCTUT 3HAUYEHNA YCTaBKY;

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
RIE;
Miga;
Mwraet

Normal mode - Actuator stopped at the position which match Y set-point;
Normalbetrieb - Stellantrieb stoppte an Position, die Y-Sollwert entspricht;
Mode normal - Actionneur arrété dans la position correspondant

au point de consigne Y;

Modalita normale - L'attuatore si ferma nella posizione che corrisponde
alvaloreY;

TOEER - REpREEFES RER WM EFLE;

Tryb normalny - Sitownik zatrzymat sie w pozycji, ktora odpowiada nastawie Y;
HopManbHbiih pexum - PelyKTOPHbIi1 3N1€KTPONPUBOJA OCTaHOBEH

B MOJIOKEHUM, COBMAAAtoLLEM C 3HAYEHNEM YCTABKU Y;

2O 8 11 1 O O T
0 00 oo oo

Y signal is not connected - (broken wire);
Y-Signal nlchtangesch\ossen (Drahtbruch);
Le signal Y n'est pas connecté - (fil rompu);
II se nale Y nor\ e (o\legaﬁo (filo rotto);
HIIESH REIR) ; Sygnat Y
nlejest podiqczony (przerwany przewod);
OtcyTcTayet curHan Y — (06pbi8 NpoBosa);

2-fast Flash after
15 period;
2 x schnelles Blinken
nach 1-s-Takt;

2 clignotements aprés
une perioded'l s;
Due flash veloci dopo
un periododi 1s;
)P 1D RER
IR 2 0%;

2 szybkie migniecia
wciaggu 1s;
[Baxnabl muraet
cnepuoaom 1 ¢

Normal mode - Y signal is not connected - (broken wire)

motor stopped at position when Y was last present;
Normalbetrieb - Y-Signal nicht angeschlossen - (Drahtbruch)
Motor stoppte in Position, als Y zuletzt da war;

Mode normal - Le signal Y n'est pas connecté - (fil rompu)

Moteur arrété a la position ou Y était present pour la derniére fois;
Modalita normale - Il segnale Y non e collegato - (filo rotto)
motore fermo in posizione quando Y era presente |'ultima volta;
TRAERET - IS SRR - (LUiiRiR)

B R HMNIEFESUERL;

Tryb normalny - Sygnat Y nie jest podtaczony -
silnik zatrzymat sie w ostatniej pozycji Y;
HopmanbHbliit pexum - OTcyTcTyeT curtan Y — (06pbis nposoaa)
[BUraTeflb OCTAHOBJIEH B MOMIOXEHUY, B KOTOPOM curHan Y nogasanca
nocnegHui pas;

(przerwany przewod)

Stand-By-mode;
Stand-by-Betrieb;
Mode veille;
Modalita stand-by;
R

Tryb gotowosci;
Pexum oxnganns;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropnT

Stand-by-mode;
Stand-by-Betrieb;
Mode veille;
Modalita stand-by;
R

Tryb gotowosci;
Pexxum oxnpanusa;

AQ30568060085901-010203
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AMEi 6 iSET

|

NANANARAE

o

NHNANAAAN

Error mode;

Fehler-Betrieb;

Mode erreur;

Modalita errore;

s,

Tryb bteduy;

Pexum 06HapyKeHus oWwnBKY;

Flashing;
Blinkt;
Clignote;
Lampeggiante;
IR
Miga;
Mwuraet

Error mode;

Fehler-Betrieb;

Mode erreur;

Modalita errore;

PSR

Tryb btedu;

Pexvim 06HapyXeHUsa ownoKu;

o %

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
L'attuatore sta comprimendo la molla;
IRTh 2R IETEE4RSE T,

Sitownik Sciska sprezyne;

Pe/lyKTOPHBIiA 31eKTPONPUBOA CKUMaET
npyxuHy;

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'l s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
KR (1 FDEVER);
Miga (cykl 1s);
Muwuraet (ynkn 1 c)

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
T
Swieci $wiattem statym;
MocTosAHHO ropuTt

Manual mode - Button , SQUEEZE SPRING” >10 sec
Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" >10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «<COMPRIMER RESSORT» > 10 s
L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" >10 sec
L'attuatore sta comprimendo la molla;

FENER - T AR E RS >10 1)

IR Thas IETE RIfR3EE,

Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” >10 s
Sitownik Sciska sprezyne;

PyuHo pexum - KHonka«SQUEEZE SPRING» (CxaTue npy»uHbl) >10 ¢
PeayKTOPHbIN 3N1E€KTPONPUBOJ CKUMAET NPYXKUHY;

® O

Actuator is stretching the spring;
Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
L'actionneur allonge le ressort;

Lattuatore sta allungando la molla;
YREHASIEFE HIFRSEHE,

Sitownik rozciaga sprezyn

PefiyKTOPHbIlh SNeKTPONPUBOA PaCTArBaET
npyXuHY;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
B
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO ropuT

Flashing (1s cycle);
Blinkt (1-s-Takt);
Clignote (cycle d'l s);
Lampeggiante (ciclo 1s);
R (1FDEVER);
Miga (cykl 1s);
Muwuraet (ynkn 1 c)

Manual mode - Button , STRETCH SPRING” >10 sec

Actuator is stretching the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN"” >10 Sek.

Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;

Mode manuel - TOUCHE «<ALLONGER RESSORT» > 10 s
L'actionneur allonge le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" >10 sec
L'attuatore sta allungando la molla;

FopiER - BT HIREE R >10 )

I 1RV EIR DREh SR RIS, ,

Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” >10 s
Sitownik rozcigga sprezyne;

PyyHoi pexum - KHonka «STRETCH SPRING» (PacTaxeHuve npyuHbl) >10 ¢
PeflyKTOPHbI 3N1€KTPONPUBOA PacTArMBaeT NPYXUHY;

Actuator is squeezing the spring;
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;
Lactionneur comprime le ressort;
Lattuatore sta comprimendo la molla;
IREhARIETE EARSE T,

Sitownik Sciska sprezyne;

PefyKTOPHbIN 37eKTPONPUBOA OKUMAET
npyXuHy;

Constantly lit;
Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
2=

Manual mode - Button ,, SQUEEZE SPRING"” <10 sec
Actuator is squeezing the spring;

Handbetrieb - Taste ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN" <10 Sek.
Stellantrieb druckt die Feder zusammen;

Mode manuel - Touche «<COMPRIMER RESSORT» < 10's
L'actionneur comprime le ressort;

Modalita manuale - Pulsante "COMPRIMI MOLLA" <10 sec
L'attuatore sta comprimendo la molla;

o Swieci $wiattem statym; ?EMQ:T:Y N &:F }}Lﬁaﬁg i <108
(@) MocTosaHHO roput EEED%EIEEE{EF#g; . .
Tryb pracy recznej - Przycisk ,SCISNIECIE SPREZYNY” <10's
Sitownik $ciska sprezyne;
PyyHol pexum - Knonka «SQUEEZE SPRING» (CxaTue npy»kuHbl) <10 ¢
PeayKTOPHbIN 3N1€KTPONPUBOS CKUMAET NPYXKUHY;
Manual mode - Button , STRETCH SPRING” <10 sec
Actuator is stretching the spring;
Handbetrieb - Taste ,FEDER AUSFAHREN" <10 Sek.
(@] . Stellantrieb fahrt die Feder auseinander;
Constantly lit; Mode manuel - TOUCHE «ALLONGER RESSORT» < 105
o Leuchtet dauerhaft; || 5ctionneur allonge le ressort;
Actuatoris stretching the spring; AC”“"t“eete” F’ezma”e"“‘? Modalitd manuale - Pulsante "ALLUNGA MOLLA" <10 sec
Coctomeuralonge I o ; ostan en‘%efr: € acceso; Lattuatore sta aI’IIuDgar)do,!a molla; A
BT o Swieci $wiattem statym; %EJJEEIF TR fﬁiﬂ <10%
SiOownikrozchga sprezyne; NocToAHHO roput |'t”5i 1*’/1E}$ gﬁﬁbﬁmﬁhlﬁigﬁﬁ, X
PenyKTopHbIi anekTponpusos Tryb pracy recznej - Przycisk ,ROZCIAGNIECIE SPREZYNY” <10 s
PACTAMBAET Ry UY: Sitownik rozciaga sprezyne;
PyuHoi pexum - KHonka «STRETCH SPRING» (PacTaxeHue npyxuHbl) <10 ¢
PeayKTOPHbIN 3N1€KTPONPUBOS PACTATVBAET NPYXUHY;
Motor stopped in the “SQUEEZE
SPRING" positioning mode; Motor Manual mode - Motor stopped in the “SQUEEZE SPRING" positioning mode;
. Moteur Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb
arrété en mode de positionnement Constantly lit: ,FEDER ZUSAMMENDRUCKEN"; .
«COMPRIMER RESSORT» ; Motore fermo yut Mode manuel - Moteur arrete en mode de positionnement
nella modalita di posizionamento Leuchtet dauerhaft; R
COMPRIMI MOLLA', 2" (5 83858 2 Allumeé en permanence; «COMPRIMER RESSORT; s
BRT, AL Silnik zatrzymany ’ | Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento
gpbispardoroveni SCSNECE Costanternente accesos | »CompRIMI MOLLA'
s pesumenoanonposanms wieci e stalym; | TR EEEHEEMMAT, BB
«Cxarne NpyKnHbL; n " | Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
e) OCTORHHO roput ,SCISNIECIE SPREZYNY";
PyuHoi1 pexum - [iBuratenb ocTaHOBNEH
(@] B peXMme No3nLMOHNPOBaHMA «CxKaTne NPy XunHbI»;
[0) Manual mode - Motor stopped in the “STRETCH SPRING” positioning mode;
Handbetrieb - Motor gestoppt im Positionierbetrieb ,FEDER AUSFAHREN";
® Constantly lit; Mode manuel - Moteur arrété en mode de positionnement

Motor stopped in the “STRETCH
SPRING"positioning mode; Motor gestoppt
im Positionierbetrieb ,FEDER AUSFAHREN";
Moteur arrété en mode de positionnement
«ALLONGER RESSORT»; Motore fermo

nella modalita di posizionamento

"ALLUNGA MOLLA"; TE "Hi {5 8" E i
BRT, BAHEL Silnik zatrzymany w
trybie pozycjonowania ,ROZCIAGNIECIE
SPREZYNY”; [lBuratenb ocTaHOBNEH B
PeX1Me NO3MUMOHNPOBaHNA «PacTATMBaHMe
NPYXUHBI;

Leuchtet dauerhaft;
Allumeé en permanence;
Costantemente acceso;
ET
Swieci $wiattem statym;
MocToAHHO roput

«ALLONGER RESSORT»;

Modalita manuale - Motore fermo nella modalita di posizionamento
"ALLUNGA MOLLA";

FrpfEst - R E E RN T, BAUFLE

Tryb pracy recznej - Silnik zatrzymany w trybie pozycjonowania
,SCISNIECIE SPREZYNY”;

PyuHor pexum - [IBratenb OCTaHOBINEH B peXkVMe NO3ULVIOHNPOBaHNA
«CKaTne Npy»KUHbI;

8| © Danfoss | 2023.12
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AMEi 6 iSET

Danifi

C s . s e AR Modbus c ication status / Modbus-Kommunikationsstatus /
Indication ty;:%gg;;getyxs/k:yzz?‘:ia;g:m:l:o:I/‘:u::;mdlcazmne/ Statut de la communication Modbus / Stato della c icazione Modbus/
B ypP A MHAUKaY Modbus iE{S K7 / Stan k vikacji / Coct cBasn Modbus
No power supply; Dark; No communication;
iii:eenizadnlg‘mgf‘\;;ris:;gung; ) Aus; Keine Kommunikation;
Alimentazione elettrica assente; Eteinte; Absence de communication;
Brasz;ilania elektrycznego; O Scuro; Comunicazione assente;
OTCyTCTBNE NNUTAHNSA; ' ‘ NN 9&5@%’.
o -I:I Ciemna; Brak komunikacji;
He roput Het cBasu;
RX telegram is for me;
RX-Telegramm ist fiir mich;
Télégramme RX pour moi;
Il telegramma RX & per me;
FA AR RX EBIR;
Telegram RX jest dla mnie;
Q MpuHaTa Tenerpamma RX;
Flashing; RX activity on BUS;
Blinkt; RX-Aktivitat im BUS;
{:} i Clignote; Activité RX sur BUS;
Q nnonnan Lampeggiante; Attivita RX su BUS;
* IRUF; B4 EBIRXSERD;
Jqanpnnnnanng Miga; Aktywnosé RX w MAGISTRALI;
Mwuraet AKTMBHOCTb RX Ha WwnHe;
Error in message interpretation;
Fehler bei Interpretation von Nachricht;
Erreur dans l'interprétation du message;
Errore nell'interpretazione dei messaggi;
H B RS,
Btad w interpretacji komunikatu;
OwnbKa nHTepnpeTayun coobLeHns;
T —
T

min. 250

min. 250

min. 250

AMEi 6 iNET + AFP2 + VFG

22(1) + AFP 2, AFD 2, AFA 2,

AFPB 2, AFPA 2

AFPQ 2

AMEi 6 iNET intelligent actuator should be ordered separately.

Der intelligente Stellantrieb AMEi 6 iNET muss separat bestellt werden.
L'actionneur intelligent AMEi 6 iNET doit étre commandé séparément.
L'attuatore intelligente AMEi 6 iNET va ordinato eparatamente.

AMEi 6 5 BEIXHEE 7 S IRITIE,

Inteligentny sitownik AMEi 6 iNET nalezy zamawiac oddzielnie.

NHmennekmyaneHbili pedykmopHeit 2nekmponpusod AMEi 6 iNET 3akazeieaemcsa omoesnsHo.

Pressure actuators / Druckantriebe / Actionneurs pressostatiques /
Attuatori di pressione / E/13X5h28 / Sitownik membranowy /Perynatopbl gaBnequs

AMEi 6 INET + AFP2 + VFG
22(1) + AFQMP 2

Size / GréBe / Taille / AFP 2,
Dimensioni/ Rt/ oA AFD 2 AFA 2 AFPB 2 AFPA 2 AFPQ2 |AFQMP2
Pow. rob./Pasmep
(cm?) H H H H @A, | H, |@A | H,
mm
80 175 602 558 515 612 - - - -
160 228 622 578 605 612 228 | 727 | 295 | 622
320 295 622 578 605 612 300 | 727 | 295 | 622
630 300 747 703 730 735 - - - -

AQ30568060085901-010203
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AMEIi 6 iSET
ENGLISH S1/DIP 3
Direct or inverse acting selector (Fig. 2):
Safety Notes OFF: Actuator is direct acting to input signal

To avoid personal injury and damage
to devices, it is absolutely essential for
these instructions and safety notes to

be read carefully and reviewed prior to
assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.

Wiring

Do nottouch anything on the PCB!
Do not remove the service cover
before the power supply is fully
switched off.

Wirina lenath Recommended cross-sectional

gleng area of the wiring
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Electrical connection @

iSET actuator mounting to pressure
actuator @

Stand-By mode for manual operation
and differential pressure setting @
Set-point range see rating plate on the pressure
actuator®
1. Start-up of system *
2. Set flow rate on a motorized valve over
which the differential pressure is controlled,
to about 50 % *
3. Adjustment
« Observe pressure indicators *
Enter the Stand-By mode for manual
operation
« Pushing the button @ on the actuator
increases the set-point (squeezing the
spring)
« Pushing the button @ reduces the
set-point (stretching the spring)

End switch setting for MIN/MAX set Ap @
Slider ) can be set to limit min. Ap

Slider @) can be set to limit max. Ap

Fix the sliders D, @ with 2 srews ®

Slider @ may be sealed @

* see instruction for relevant combination
pressure actuator/ valve

DIP switch setting @

22

=]
N

SO

S1/DIP 1

Input signal type selector:

OFF: Input signal Y is set to voltage (V)
ON: Input signal Y is set to current (mA)

S1/DIP 2

Output signal type selector:

OFF: Output signal X is set to voltage (V)
ON: Output signal X is set to current (mA)

ON: Not to be used for iSET

S1/DIP 4

Normal or sequential mode selector:

OFF: Actuator is working in range 0(2)-10 V or
0(4)-20 mA

ON: Actuator is working in sequential range; 0-5
V or (0-10 mA) or (5-10 V) or (10-20 mA)

Signal range selector S1/DIP 6 sets the
sequential range.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Input/output

OFF: 0-10 V; input signal is in the range from 0-10
V (voltage input) or from 0-20 mA (current input)
ON:2-10V; input signal is in the range from 2-10
V (voltage input) or from 4-20 mA (current input)
Signal range selector S1/DIP 1 & DIP 2 sets Y and
X signal.

S1/DIP 6

Sequential range selector:
OFF: 0-5V or (0-10 mA)
ON:5-10 V or (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = ON!]

S1/DIP 7
OFF:iSET
ON:iNET **

S1/DIP 8
Not used

** See AMEi 6 iNET data sheet
S2

i
1234
S2/DIP 1

OFF: analog MCV control signal
ON: 3-point MCV control signal

S2/DIP 2
OFF: analog MCV control signal
ON: 3-point MCV control signal

S2/DIP 3
Not used

S2/DIP 4*

OFF: Analog signal (V/mA)

Actuator operates in analog mode

ON: MOD BUS

Actuator operates in digital mode

*In analog mode S2/DIP 4 = OFF, DIP switches
S1/DIP 1-7 work as active functions.

In digital mode S2/DIP 4 = ON, DIP switches
S1/DIP 1-7 work as a digital addresses.

In digital mode Modbus RS485 could be used
either for the monitoring purposes or for the
AMEi 6 actuator positioning.

oV (2V)
0OmA (4mA)

Calibration @

Calibration to the desired pressure actuator
stroke (min-max spring setting).

Before calibration drive the actuator out of end
positions (minimal gap between sliders 1),
and pin on the end switch 3 has to be ensured).
To start calibration procedure, press and hold
RESET button for 5 seconds until the green light
starts flashing. End positions of the actuator are
automatically adopted based on pre-set end
switch positions sliders (1),(2). Actuator goes

to the stationary mode and starts responding

to the control signal. Depends on min-max Ap
setting (position of sliders (O and (2)), calibration
may take up to ~1 h (in case of max available Ap
range-stroke is set).

Calibration procedure need to be repeated
every time when min/max spring setting

is changed (position of sliders 3 and @ is
changed).

LED signalisation @

Dimensions @

10 | © Danfoss | 2023.12
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AMEi 6 iSET

Danifi

DEUTSCH
Sicherheitshinweise

Um Sach- und Personenschaden
zu vermeiden, ist es zwingend
erforderlich, diese Anweisungen

und die Sicherheitshinweise vor der Montage
und Verwendung sorgféltig zu lesen und zu
Uberprifen.

Stellantriebe mit Sicherheitsfederfunktion nicht
demontieren! Bei unsachgeméaBer Handhabung
besteht Verletzungs- und Lebensgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Vorsichtig
ist geboten, um Verletzungen oder
Produktschdaden zu vermeiden.

Elektrischer Anschlussplan

Platine nicht direkt bertihren!
Gehduse nicht 6ffnen, bevor die
Spannungsversorgung komplett

ausgeschaltetist.
. Empfohlener Querschnitt
Kabellange der Verdrahtung
0-50m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Elektrische Verbindung @

Befestigen des iSET-Stellantriebs
am Druckantrieb @

Standby-Modus fiir Handbetrieb
und Differenzdruckeinstellung @
Sollwertbereich siehe Typenschild auf dem
Druckantrieb*
1. Inbetriebnahme des Systems*
2. Volumenstrom an einem Motorstellventil,
Uber das der Differenzdruck geregelt wird,
auf ca. 50 % einstellen*
3. Einstellung
- Druckanzeige beachten*
Fur den Handbetrieb in den Standby-
Modus wechseln

« Das Driicken der Taste @ am Stellantrieb
erhoht den Sollwert (Zusammendriicken
der Feder)

+ Das Driicken der Taste @ verringert den
Sollwert (Ausfahren der Feder)

Endschaltereinstellung fiir MIN/MAX
Wert fiir Ap @

Der Schieber (D lasst sich so einstellen, dass
das min. Ap begrenzt wird

Der Schieber (2) lasst sich so einstellen, dass
das max. Ap begrenzt wird

Schieberegler @), @ mit 2 Schrauben @
befestigen

Der Schieber (2 kann versiegelt werden @)

* siehe Anleitung fur die jeweilige Druckantrieb-
Ventil-Kombination

DIP-Schalter-Einstellung @

—-mo|¥
NEO2

sy

S1/DIP 1

Wahlschalter fiir die Art des
Eingangssignals:

AUS: Eingangssignal Y ist auf Spannung

(V) eingestellt

EIN: Eingangssignal Y ist auf Stromstarke (mA)
eingestellt

S1/DIP 2

Wabhlschalter fiir die Art des
Ausgangssignals:

AUS: Ausgangssignal X ist auf Spannung (V)
eingestellt

EIN: Ausgangssignal X ist auf Stromstarke (mA)
eingestellt

S1/DIP 3

Wahlschalter fiir direkte oder umgekehrte
Fahrweise (Abb. 2):

AUS: Stellantrieb reagiert direkt auf das
Eingangssignal

EIN: Fur iSET nicht zu verwenden

S1/DIP 4

Wahlschalter fiir den Betriebsmodus Normal
oder Sequentiell:

AUS: Der Stellantrieb arbeitet im Bereich von 0
(2) bis 10 V oder 0 (4) bis 20 mA

EIN: Der Stellantrieb arbeitet im sequentiellen
Bereich; 0-5 V oder (0-10 mA) oder (5-10 V) oder
(10-20 mA)

Der Signalbereichswahlschalter S1/DIP 6 stellt
den sequentiellen Bereich ein.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Ein-/Ausgang

AUS: 0-10 V; Eingangssignal liegt im Bereich

von 0 bis 10 V (Spannungssignal) bzw. von 0 bis
20 mA (Stromsignal)

EIN: 2-10 V; Eingangssignal liegt im Bereich von 2
bis 10 V (Spannungssignal) bzw. von 4 bis 20 mA
(Stromsignal)

Der Signalbereichswahlschalter S1/DIP 1 und
DIP 2 stellt das Y- und X-Signal ein.

S1/DIP 6

Wahlschalter fiir sequentiellen Bereich:
AUS: 0-5 V oder (0-10 mA)

EIN: 5-10 V oder (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = EIN!]

S1/DIP 7
AUS:iSET
EIN: iINET**

S1/DIP 8
Nicht verwendet
** Siehe Datenblatt AMEi 6 iNET

S2
ON
ik

S2/DIP 1
AUS: analoges MCV-Regelsignal
EIN: 3-Punkt-MCV-Regelsignal

S2/DIP 2
AUS: analoges MCV-Regelsignal

EIN: 3-Punkt-MCV-Regelsignal

S2/DIP 3
Nicht verwendet

S2/DIP 4*

AUS: Analogsignal (V/mA)

Stellantrieb arbeitet im Analogbetrieb

EIN: MODBUS

Stellantrieb arbeitet im Digitalbetrieb

*Im Analogbetrieb S2/DIP 4 = AUS
fungieren die DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als aktive
Funktionen.

Im Digitalbetrieb S2/DIP 4 = EIN fungieren die
DIP-Schalter S1/DIP 1-7 als digitale Adressen.
Im Digitalbetrieb eignet sich Modbus RS485
entweder fiir die Uberwachung oder fiir die
Positionierung des AMEi 6-Stellantriebs.

ov(@2v) v
0mA (4 mA)

Kalibrierung @

Kalibrierung auf den gewtinschten
Druckantriebshub (min.-max. Federeinstellung).
Vor der Kalibrierung ist der Stellantrieb aus

den Endpositionen herauszufahren (minimaler
Abstand zwischen den Schiebern XX und dem
Stift am Endschalter K ist zu gewdhrleisten).
Zum Starten des Kalibriervorgangs die
RESET-Taste 5 Sekunden lang gedruickt halten,
bis das griine Licht anfangt zu blinken. Die
Endpositionen des Stellantriebs werden
basierend auf den voreingestellten Schiebern
flr die Endschalterposition B X automatisch
Ubernommen. Der Stellantrieb wechselt in den
stationdren Betrieb und reagiert ab sofort auf
Regelsignale. Abhdngig vom min./max. Wert
flr Ap (Position der Schieber ¥ und K) kann die
Kalibrierung bis zu ~1 Stunde dauern (falls max.
verfligbarer Ap-Bereichshub eingestellt ist).
Der Kalibriervorgang ist bei jeder Anderung
der min./max. Federeinstellung zu wiederholen
(Anderung der Position der Schieber K und ).

LED-Signalisierung @
Abmessungen @

AQ30568060085901-010203
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AMEi 6 iSET

Danifi

Remarques de sécurité
Afin d'éviter des accidents corporels
A ou d’'endommager les appareils, il
est absolument essentiel de lire et
d’étudier attentivement ces instructions et ces
consignes de sécurité avant I'assemblage et
I'utilisation.
Ne pas démonter les actionneurs qui possedent
une fonction de ressort de sécurité ! Une
manipulation incorrecte peut entrainer
des blessures mortelles !
L'actionneur est lourd. Le manipuler avec
précaution afin d’éviter des dommages
physiques ou matériels.

Raccordement

Ne touchezpas la carte de circuit
imprimé!

Nepas retirer le capot avant d‘avoir
totalement coupé l'alimentation.

Longueur du Section recommandée
raccordement du céblage

0-50 m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

Raccordement électrique @

Montage de I’'actionneur iSET sur
I'actionneur pressostatique @

Mode veille pour le fonctionnement
manuel et le réglage de la pression
différentielle @

Plage de consigne, voir la plaque signalétique

sur l'actionneur pressostatique*
1. Démarrage du systeme *
2. Régler le débit d'une vanne motorisée, ou la
pression différentielle est régulée, sur 50 %
environ *
3. Réglage
« Observer les indicateurs de pression *
Activer le mode veille pour le
fonctionnement manuel

« Une pression sur la touche @ de
I'actionneur augmente la valeur de
consigne (compression du ressort)

+ Une pression sur la touche réduit
la valeur de consigne (allongement du
ressort)

Réglage de commutateur de fin pour
réglage Ap MIN/MAX @

Le curseur (D) peut étre réglé sur Ap min. limite
Le curseur (2) peut étre réglé sur Ap max. limite
Fixer les curseurs (), 2 avec 2 vis @)

Le curseur Q) peut étre scellé @

* voir les instructions concernant la
combinaison vanne/actionneur pressostatique

Réglage du sélecteur de fonction DIP @

2‘2

-]
N

SO

S1/DIP 1

Sélecteur de type de signal d’entrée:
ARRET : Le signal d’entrée Y est réglé sur tension
(V)

MARCHE : Le signal d’entrée Y est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 2

Sélecteur de type de signal de sortie :

ARRET : Le signal de sortie X est réglé sur tension
v)

MARCHE : Le signal de sortie X est réglé sur
intensité (mA)

S1/DIP 3

Sélecteur d’action directe ouinverse (Fig.2):
ARRET : Lactionneur agit directement

sur le signal d’entrée

MARCHE : Ne pas utiliser pour iSET

S1/DIP 4

Sélecteur de mode normal ou séquentiel :
ARRET : Lactionneur fonctionne sur la plage de
0(2)a10Voude0(4)a20 mA

MARCHE : Lactionneur fonctionne sur une plage
séquentielle; 0-5V ou (0-10 mA) ou (5-10 V) ou
(10-20 mA)

Le sélecteur de plage de signal S1/DIP 6
détermine la plage séquentielle.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Entrée/sortie

ARRET:0-10 V; le signal d’entrée se situe dans
une plagede 0a 10V (tension d’entrée) ou de 0
a 20 mA (courant d’entrée)

MARCHE : 2 -10 V; le signal d’entrée se situe
dans une plage de 2a 10 V (tension d’entrée) ou
de 4 a 20 mA (courant d’entrée)

Le sélecteur de plage de signaux S1/DIP 1 et DIP
2 détermine les signaux Y et X.

S1/DIP 6

Sélecteur de plage séquentielle :
ARRET:0-5V ou (0-10 mA)
MARCHE : 5-10 V ou (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = MARCHE !]

S1/DIP 7
ARRET :iSET
MARCHE :iNET **

S1/DIP 8
Non utilisé

** Reportez-vous a la fiche technique AMEi 6 iNET
S2

G
1234
S2/DIP 1

ARRET : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) analogique
MARCHE : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) 3 points

S2/DIP 2

ARRET : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) analogique
MARCHE : signal de commande de vanne de
régulation motorisée (MCV) 3 points

S2/DIP 3
Non utilisé

S2/DIP 4*

ARRET : Signal analogique (V/mA)
L'actionneur fonctionnement en mode
analogique

MARCHE : MODBUS

L'actionneur fonctionne en mode numérique
*En mode analogique S2/DIP 4 = ARRET, les
interrupteurs DIP S1/DIP 1-7 ont des fonctions
actives.

En mode numérique S2/DIP 4 = MARCHE, les
interrupteurs DIP S1/DIP 1-7 servent d'adresses
numériques.

En mode numérique, le Modbus RS485 peut
servir soit pour la surveillance soit pour le
positionnement de l'actionneur AMEi 6.

ov(2v) v
0mA (4 mA)

0 mA (4 mA)

Etalonnage @

Etalonnage de la course d'actionneur
pressostatique souhaitée (réglage min-max du
ressort).

Avant I'étalonnage, actionnez I'actionneur hors
des positions de fin de course (I'écart minimal
entre les curseurs ), @ et la goupille de contact
de fin de course @) doit étre garanti).

Pour lancer la procédure d'étalonnage, appuyez
et maintenez la touche RESET enfoncée pendant
5 secondes jusqu’a ce que le témoin vert

se mette a clignoter. Les positions de fin de
course de l'actionneur sont automatiquement
déterminées sur la base des curseurs de position
de contact de fin de course (D,(2. Lactionneur
passe en mode stationnaire et commence a
répondre au signal de commande. En fonction
du réglage Ap min-max (position des curseurs
@ et (2), I'étalonnage peut prendre jusqu’a

1 h (si la course Ap maximale disponible est
sélectionnée).

La procédure d'étalonnage doit étre ré-exécutée
a chaque modification du réglage min/max du
ressort (changement de la position des curseurs

Met®).
Signalisation LED @

Dimensions @
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AMEi 6 iSET

Danifi

ITALIANO
Note per la sicurezza

Per evitare lesioni personali e danni
ai dispositivi, € assolutamente
indispensabile leggere e rivedere

attentamente queste istruzioni e le note per la
sicurezza prima di procedere all'assemblaggio
eall'uso.

Non smontare I'attuatore con la funzione molla
di sicurezza! In caso di uso improprio vi e il
rischio di lesioni e di morte!

L'attuatore & pesante. Maneggiarlo con cura per
evitare lesioni o danni al prodotto.

Cablaggio

Nontoccareicomponentidel PCB!
Primadirimuovereil coperchio di
servizio disinserire I'alimentazione

elettrica.
Lunghezza Area sezione trasversale
cablaggio dei cavi raccomandata
0-50 m 0,75 mm?
>50m 1,5 mm?

Connessione elettrica @

Montaggio dell’attuatore iSET
sull’attuatore di pressione @

Modalita stand-by per il funzionamento
manuale e I'impostazione della
pressione differenziale @

Intervallo valore, fare riferimento alla targhetta

sull’attuatore di pressione*.

1. Avvio del sistema *

2. Impostare la portata su una valvola
motorizzata sulla quale la pressione
differenziale viene controllata a circa il 50 % *

3. Regolazione
- Osservare gli indicatori di pressione *

Accedere alla modalita stand-by per
I'azionamento manuale
« Premendo il pulsante @ sull'attuatore si
aumenta il valore (comprimendo la molla)
- Premendo il pulsante @ si riduce il valore
(allungando la molla)

Impostazione finecorsa per MIN/MAX set
Ap O

Il cursore ) pud essere impostato per limitare
il valore min. di Ap.

Il cursore Q) pud essere impostato per limitare
il valore max. di Ap.

Fissare i cursori (D), @ con due viti @)

Il cursore (2) puo essere sigillato @

* vedere le istruzioni per la combinazione
attuatore di pressione/valvola

Impostazione del DIP switch @
S1

ON
g

S1/DIP 1

Selettore del tipo di segnale in ingresso:
OFF: Il segnale in ingresso Y & impostato sulla
tensione (V)

ON: Il segnale in ingresso Y € impostato sulla
corrente (mA)

S1/DIP 2

Selettore del tipo di segnale di uscita:
OFF: Il segnale di uscita X & impostato sulla
tensione (V)

ON: Il segnale di uscita X € impostato sulla
corrente (mA)

S1/DIP 3

Selettore azionamento diretto o inverso (Fig.
2):

OFF: L'attuatore agisce direttamente sul segnale
iningresso

ON: Da non utilizzare per iSET

S1/DIP 4

Selettore di modalita normale

o sequenziale

OFF: L'attuatore lavora nell’intervallo
0(2)-10V 0 0(4)-20 mA

ON: L'attuatore lavora in un intervallo
sequenziale; 0-5V (0 0-10 mA) 0 5-10 V

(0 10-20 mA)

Il selettore dell'intervallo del segnale
S1/DIP 6 imposta l'intervallo sequenziale.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - Ingresso/uscita

OFF: 0-10 V; il segnale in ingresso rientra
nell'intervallo 0-10 V (ingresso tensione)
0 0-20 mA (ingresso corrente)
ON:2-10V; il segnale in ingresso rientra
nell'intervallo 2-10 V (ingresso tensione)
04-20 mA (ingresso corrente)

I selettore dell'intervallo del segnale
S1/DIP 1 e DIP 2 impostaisegnaliXe Y.

S1/DIP 6

Selettore dell’intervallo sequenziale
OFF:0-5V 0 (0-10 mA)

ON:5-10V o (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = ON!]

S1/DIP 7
OFF:iSET
ON:iNET **

S1/DIP 8

non utilizzato
**\ledere la scheda tecnica AMEi 6 iNET

S2

o]
'

NEI2

i

S2/DIP 1
OFF: Segnale di comando MCV analogico
ON: Segnale di comando MCV a 3 punti

S2/DIP 2
OFF: Segnale di comando MCV analogico
ON: Segnale di comando MCV a 3 punti

S2/DIP 3

non utilizzato

S2/DIP 4*

OFF: Segnale analogico (V/mA)

L'attuatore funziona in modalita analogica
ON: MODBUS

L'attuatore funziona in modalita digitale

*In modalita analogica S2/DIP 4 = OFF, i DIP
switch S1/DIP 1-7 funzionano come funzioni
attive.

*In modalita digitale S2/DIP 4 = ON, i DIP
switch S1/DIP 1-7 funzionano come indirizzi
digitali.

In modalita digitale il Modbus RS485 puo essere
utilizzato sia per il monitoraggio che per il
posizionamento dell’attuatore AMEi 6.

&7
\4 2 |
T \
S |
oV (2V) 1oV
OmA (4mA) 20mA
777777 1
> %, |
NG \
AN
|
l
oV (2V) 0V
0mA (4mA) 20mA
Fig. 2
Calibrazione @

Calibrazione alla corsa dell’attuatore di pressione
desiderata (impostazione della molla min-max).
Prima di eseguire la calibrazione, portare
I'attuatore fuori dalle posizioni finali (deve essere
garantita una distanza minima tra i cursori 0,2
e il perno sul finecorsa ().

Per avviare la procedura di calibrazione, tenere
premuto il pulsante RESET per 5 secondi fino a
quando la spia verde non inizia a lampeggiare.
Le posizioni finali dellattuatore vengono
adottate automaticamente in base alle posizioni
dei finecorsa preimpostate dei cursori D,2.
L'attuatore passa alla modalita stazionaria e inizia
arispondere al segnale di comando. A seconda
dell'impostazione min-max Ap (posizione dei
cursori () e (2)), la calibrazione puo richiedere
anche un’ora circa (nel caso in cui sia impostata
la corsa massima Ap disponibile).

La procedura di calibrazione deve essere
ripetuta ogni volta che si cambia I'impostazione
della molla min./max. (viene cambiata la
posizione dei cursori ) e (2).

Segnalazione a LED @

Dimensioni @

AQ30568060085901-010203
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AMEi 6 iSET
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ESTEEEFEF X S1/DIP 6 IEE D ERIER

U7

ESEEEEHFXSI/DIPL S DIP2IRE Y
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F: 3 A MCVESIES
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DIP 1-7 fE R B RAMINEE T1E,

EHFEH S2/DIP4=0ON T, DIP F¥% S1/
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Danifi

Warunki bezpieczenstwa
Aby unikna¢ obrazen ciata i uszkodzen
& sprzetu, przed przystapieniem do
montazu i eksploatacji absolutnie
niezbedne jest uwazne przeczytanie

i przeanalizowanie niniejszych instrukgji
oraz uwag dotyczacych bezpieczenstwa.

Nie rozmontowywac sitownikéw wyposazonych
w funkcje sprezyny bezpieczenstwal

W przypadku niewtasciwej obstugi istnieje
ryzyko obrazen ciata i Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
produktu.

Potaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na ptytce

drukowanej!

Niezdejmowac pokrywy serwisowej

przed catkowitym odtqczeniem
zasilania elektrycznego.

Dtugosc kabla Zalecany przekroj kabla

0-50m 0,75 mm?

>50m

1,5 mm?

Potaczenia elektryczne @

Mocowanie sitownika iSET do sitownika
ci$nieniowego @

Tryb gotowosci do sterowania recznego

i ustawiania réznicy cisnien @

Zakres wartosci zadanych jest podany

na tabliczce znamionowej sitownika

ci$nieniowego*
1. Rozruch uktadu*
2. Przy pomocy zaworu z sitownikiem, na
ktérym jest regulowana réznica cinien,
ustawic¢ przeptyw na ok. 50%*
3. Nastawianie
+ Obserwowac wskazania manometru*
Uruchamianie trybu gotowosci do
sterowania recznego

- Wcisniecie przycisku @ na sitowniku
zwieksza warto$¢ nastawy (Sciskanie
sprezyny)

« Wcisniecie przycisku @ zmniejsza wartos$¢
nastawy (rozcigganie sprezyny)

Ustawienie przelacznika krancowego dla
nastawy MIN./MAKS. Ap @

Za pomocg suwaka (1) mozna ustawic
ograniczenie min. Ap

Za pomocg suwaka (2) mozna ustawic
ograniczenie maks. Ap

Zamocowac suwaki (@), @ za pomocg 2 srub 3)
Suwak (2) moze zosta¢ uszczelniony @

* patrz instrukcje dla odpowiednie kombinacji
z sitownikiem/zaworem cisnieniowym

Ustawienia przetacznika DIP @

—-mo|¥
NEO2

sy

S1/DIP 1

Wybér rodzaju sygnatu wejsciowego:
WYL.: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony

na napiecie (V)

WL.: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony

na prad (mA)

S1/DIP 2

Wybér rodzaju sygnatu wyjsciowego:
WYL.: sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na napiecie (V)

WEL.: sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

S1/DIP 3

Wybér zgodnego lub przeciwnego kierunku
dziatania sitownika (Rys. 2):

WYL.: Sitownik dziata w kierunku zgodnym z
sygnatem wejsciowym

WHL.: Nie stosowacé w przypadku iSET

S1/DIP 4

Wybor pracy w trybie normalnym lub
sekwencyjnym

WYt.: sitownik pracuje w zakresie 0(2)-10 V lub
0(4)-20 mA

WL.: Sitownik pracuje w zakresie sekwencyjnym;
0-5Vlub (0-10 mA)

lub (5-10V) lub (10-20 mA)

Wybér zakresu sygnatu S1/DIP 6 ustawia zakres
sekwencyjny.

S1/DIP 5

0-10V/2-10V - wejscie/wyjscie

WYL.: 0-10 V; sygnat wejsciowy w zakresie

0-10 V (wejscie napieciowe) lub w zakresie

0-20 mA (wejscie pragdowe)

Wk.: 2 -10 V; sygnat wejsciowy w zakresie 2-10 V
(wejscie napieciowe) lub w zakresie 4-20 mA
(wejscie pradowe)

Wyboér zakresu sygnatu S1/DIP 1 oraz DIP 2
ustawienie sygnatu Y oraz X.

S1/DIP 6

Wybor zakresu sekwencyjnego:
WYL.: 0-5 V lub (0-10 mA)
WE.:5-10 V lub (10-20 mA).
[S1/DIP 4 = WL.I]

S1/DIP 7
WYL iSET
Wi INET**

S1/DIP 8
nieuzywany
**Patrz karta katalogowa AMEi 6 iINET

S2
ON
i

S2/DIP 1
WYt.: analogowy sygnat sterujacy MCV
WEL.: 3-punktowy sygnat sterujgcy MCV

S2/DIP 2
WYt.: analogowy sygnat sterujacy MCV
WE.: 3-punktowy sygnat sterujgcy MCV

S2/DIP 3
nieuzywany

S2/DIP 4*

WYt.: Sygnat analogowy (V/mA)

Sitownik dziata w trybie analogowym

WHt.: MOD BUS

Sitownik dziata w trybie cyfrowym

*W trybie analogowym S2/DIP 4 = WYL.
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziataja jako wejscia
analogowe.

W trybie cyfrowym S2/DIP 4 = Wk.
przetaczniki DIP S1/DIP 1-7 dziatajg jako adresy
cyfrowe.

W trybie cyfrowym Modbus RS485 moze

by¢ stosowany w celach monitorowania lub
pozycjonowania sitownika AMEi 6.

Y
ov(2v) v
0mA (4 mA) 20 mA
ov(@2V) v
0mA (4 mA) 20mA
Rys. 2
Kalibracja @

Kalibracja do zagdanego skoku sitownika
ci$nieniowego (ustawienie min./maks. sprezyny).
Przed kalibracja wyjecha¢ sitownikiem z pozycji
krarncowych (nalezy zapewni¢ minimalny odstep
pomiedzy suwakami (D), i trzpieniem na
wytaczniku kraricowym ).

Aby rozpoczac¢ procedure kalibracji, nalezy
wcisnac przycisk RESET i przytrzymac go przez
5 sekund, az zacznie migac zielone $wiatto.
Pozycje kraricowe sitownika sg automatycznie
ustawiane na postawie wstepnie ustawionych
pozycji przetacznikdw kranicowych ,.
Sitownik przechodzi w tryb postojowy i zaczyna
reagowac na sygnat sterujacy. W zaleznosci od
ustawienia min./maks. Ap (potozenie suwakéw
@ i), kalibracja moze trwa¢ do ~1 godz.

(w przypadku, gdy ustawiony jest maksymalny
dostepny skok Ap).

Procedure kalibracji nalezy powtarzac przy
kazdej zmianie ustawienia min./maks. sprezyny
(zmiana potozenia suwakéw D i ).

Sygnalizacja LED @
Wymiary @

AQ30568060085901-010203
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AMEi 6 iSET

ENGINEERING
TOMORROW

PYCCKUW

TexHuka 6e3onacHocTn

Bo n3bexaHvie HecYacTHbIX Cllyyaes

1 noBpexpaeHunsa obopyaoBaHus cnegyet

B 0653aTeNbHOM NopAfKe BHUMATENbHO

03HaKOMUTBCA C HACTOALMMY
yKa3saHuAMM 1 3aMeTKaMm no 6e3onacHocTu o
Hayana BbINosIHeHNA COOPKM 1 SKCMyaTaLmu.
3anpelyaeTca pa3brpaTb peflyKTOpHble
3/1eKTPONPYIBOAbI, B COCTaBe KOTOPbIX MMEIOTCA
npefoxpaHuTenbHble BO3BPATHbIE MPYKMHbI!
CywecTByeT OnacHOCTb TPaBMUPOBAHUA 1N
rméenu B cslyyae HenpasBuibHOro obpaleHus!
PenyKTOpHbI 3n1eKTponpmBog MMeeT 60MbLIoN
Cco6CTBeHHbIV Bec. ObpallanTech ¢ usgenmem
OCTOPOXHO BO U3beXKaHne HecyacTHOro cryyas
VAN NOBPEXAEHNA U3[enns.

Cxema NIeKTpnyecKnx coefiHeHN

He npukacatimece pykamu k

3/1eMeHmanm 3nekmpuyeckoli nnameol!

3anpewaemcs demoHMuUpo8ame

KpbIWKY 06C/1yKUBAHUSA 060pyO008aAHUS,
HAxo0Aue20¢s N0O HaNPsKeHUEeM.

PeKomeHnyemaﬂ nnowanb

JINHa NPOBOAKN
A P A nonepeyHoro ceyeHUA NPoOBOAKN

0-50m 0,75 mm?

>50m 1,5 mm?

dneKTpuyecKkoe coeguHeHne o

MoHTaX peilyKTOPHOro 3NIeKTponpueoaa
iSET Ha perynaTtop gasneHns @

Pexxum oxxnpgaHua ana pyyHoro ynpasfieHnsa
1 HaCTPOUKM Nepenaga AaBneHuii @
[lnanasoH ycTaBOK CM. Ha LWWMbAMKE perynatopa
fasneHua*

1. BBop cucTembl B 3KcnnyaTaymio*

2. YcTaHOBUTE 3HauYeHMe pacxoaa vyepes
MOTOPHBII KflanaH, C MOMOLLbo KOTOPOro
perynupyeTtca nepenap aaBneHus,

Ha ypoBHe nprmepHo 50 %*

3. HacTtpoiika
+ CH/MUTE NoKasaHNA MaHOMeTpoB*

BoiianTe B pexmm oxXnaaHua Ana pyyHoro
ynpasneHua

+ HaxmunTe KHOMKY Ha peflyKTOPHOM
3/71eKTPONprBOAE, UTOObI YyBEIMUUTD YCTaBKY
(Npy>KrHa CKrMaeTcs)

+ HaxxmunTe KHOMKY Ha peflyKTOPHOM
3/71eKTPONpPrBOAE, UTOObI YMEHbLINTD YCTaBKY
(Npy»rHa pacTarmBaeTcs)

HacTpoiika KoHLeBOro nepeksniovaTens

no MUH/MAKC Ap @

Perynsatop (1) MOXXHO BbICTaBUTb B KpaliHee

NonoXeHune, COOTBETCTBYIOL|Ee MUH. Ap.

PerynsaTtop (2) MOXXHO BbICTaBUTb B KpaliHee

NosoXKeHue, COOTBETCTBYIOLLee MaKC. Ap.

3adukcnpynte perynatopsl (D v (2) ¢ nomoLybto

AByx BuHTOB (3.

PerynsaTtop (2) MoXeT 6biTb 3a610KMpoBaH @).

* CM. UHCTPYKLMIO 418 COOTBETCTBYIOLLEN
KOM6VIHaLl,VIVI perynAatopa faBneHnA N KnanaHa
Hactpoiika nepekniouatens DIP @

S1

SRR
12345678
S1/DIP 1
MepekniouyaTenb TUNa BXOAHbIX CUTHANOB:

OFF (BbIKkN.): BXOAHOM cMrHan Y HacTpoeH no
HanpsxeHuto (B)

Danfoss A/S
Climate Solutions - danfoss.com « +45 7488 2222

ON (BKn.): BXOAHOW curHan Y HacTpoeH no Toky (MA)

S1/DIP 2

MepeknioyaTenb TyNa BbIXOAHbIX CUTHANOB:
OFF (BbIKN.): BbIXOAHOW CUTHaN X HaCTPOEH No
HanpsxeHuto (B)

ON (BK.): BbIXOLJHOW CMTHaN X HaCTPOeH no
TOKY (MA)

S1/DIP 3

MNMepeknioyaTenb pexxnmoB npaMmoro/
o6paTHoro gencreus (puc. 2):

OFF (BbIKS1.): peAyKTOPHbDIN 31eKTPONpPUBOS
paboTaeT No NpUHUKMNY NPAMOro AelCTBNA
ON (BKn.): He ncnonb3yetca ana iSET
S1/DIP 4

MepekniouaTenb HOpManbHOro UK
nocnefoBaTeNbHOro peXxnuma pa6oTbi:
OFF (BbIK/1.): pefyKTOPHbI 2NeKTPOonpuBoS

paboTaet B fuanasoHe 0(2)-10 B nnn 0(4)-20 mA.

ON (BKN.): pefyKTOpPHbI 2N1eKTPOonNpuBoL,
paboTaeT B nocsiefoBaTeNbHOM AVanNa3oHe;

0-5 B unu (0-10MA) unun (5-10 B) unm (10-20 mA).
MepekntouaTtenb AnanasoHOB CUTHANOB

S1/DIP 6 npepgHa3HayeH Ana HaCTPOMKM
nocnefoBaTeNIbHOro nana3oHa.

S1/DIP 5

0-10 B/ 2-10 B — BxoAHOI/BbIXOAHOI CUrHan
OFF (BbIkn.): 0-10 B; BXOAHOW CUrHaN HaxoauTca
B Anana3oHe ot 0 go 10 B (BxogHOW curHan

no HanpsaeHuto) nnm ot 0 go 20 MA (BxoaHOM
CUTHasn no Toky)

ON (Bkn.): 2-10 B; BXOAHOW CUIHaN HaxoauTcs

B AnanasoHe ot 2 Ao 10 B (BxoaHOW curHan

Nno HanpseHuto) unu ot 4 go 20 MA (BxogHon
CUTHan no Toky)

Mepekntoyatens AnanasoHos curHanos S1/DIP 1
1 DIP 2 npegHa3HayeH gnsa HaCTPOMKM CUTHaNoB
YuX.

S1/DIP 6

MepekniouyaTenb nocnefoBaTeNlbHOroO
AnanasoHa:

OFF (BbIkn.): 0-5 B nnn (0-10 mA)

ON (BK.): 5-10 B unn (10-20 mA)

[S1/DIP 4 = ON (Bkn.)!]

S1/DIP 7

OFF (BbIkn.): iSET / ON (Bkn.): iNET **

S1/DIP 8

He ncnonb3yerca.

** CM. mexHu4eckoe onucaHue AMEi 6 iINET

S2

N
'y

e

S2/DIP 1

OFF (BbIKN.): aHaNIOrOBbIV CUTHanN ynpasfieHna
MOTOPHBIM PETYAVPYIOLMM KlanaHOM

ON (BKN.): TpexToueuHblIi CUrHan ynpaeneHua
MOTOPHBIM PErYAVPYIOLMM KanaHoM

S2/DIP 2

OFF (BbIKN.): aHaNIOrOBbIV CUTHanN ynpasfieHna
MOTOPHBIM PETYAVPYIOLLMM KlanaHOM

ON (BKN.): TPexXTo4euHbIi CUrHan ynpaeneHuna
MOTOPHBIM PETYAVPYIOLLMM KlanaHOM

S2/DIP 3
He ncnonb3yerca.

S2/DIP 4%

OFF (BbIKN.): aHanoroBbli curHan (B/mA)
PenyKkTOpHbIN anekTponpusog pabotaet
B aHaNoroBoMm pexume

ON (Bkn.): MODBUS

PenyKTopHbI aneKkTponpusog pabotaeT

B U$poBOM pexume

*B aHanorosom pexume S2/DIP 4 =

OFF (BbIKN.), DIP-nepekntoyatenun S1/DIP 1-7
PaboTaloT KaK BKMOYEHHbIe GYHKLNN.

B unédpposom pexxume S2/DIP 4 = ON (Bkn.),
DIP-nepekniouatenu S1/DIP 1-7 paboTaloT Kak
Lumoposble agpeca.

B undposom pexrime Modbus RS485 MoXHO
MCnonb30oBaTh MO0 A1A MOHUTOPWHIa, NN60
A9 NO3ULMOHNPOBaHNA PeAyKTOPHOTro
anekTponpusoaa AMEi 6.

0B(2B) 108
0 MA (4 mA)

0B(2B) 108B
0 MA (4 mA)

Kann6poeka @

Kannbposka xofja WTOKa peayKTOpHOro
3NeKTPonprBoja No 3aaHHOMY AaBIEHUIO
(HacTporKa MUH./MaKc. NpyuHbl). Mepep

Hayvanom KannbpoBKM BbiBeUTE PeAyKTOPHbII
3NEeKTPONPUBOJ U3 KPaHEro NonoXeHns (AomKeH
6bITb 06ecrneyeH MUHUMAaNbHbIN 3a30p MeXAy
perynatopamu (D), @ v WTUHTOM KOHLEBOTO
nepekniovatens (). Ans 3anycka npouegypbl
KannbpoBKy HaxxmuTe KHonky RESET (CBPOC)

N yaepKunBaiTe ee B HaXaToM MOJIOXKEHNN

B TeUeHMe 5 CeKyHA, NMoka He HauHeT MUraTb
3eJ1eHblln CBeToAnOA. KpaliHne nonoxeHnsa

XOAa LWTOKa peAyKTOPHOro aNeKTponprBeoaa
yCTaHaB/IMBaloTCA aBTOMaTUYeCKN Mo
npefBapuTeNIbHO HaCTPOEHHbBIM MONOXEHNAM
perynaTopos KoHuUeBbIx nepekntoyatenein (D,2).
PefyKTOpHbIN 3neKTponprBoA NepeknovaeTca

B CTaLlVIOHAPHbI PeXNUM 1 HauMHaeT pearrposaTb
Ha ynpasnawwuii curHan. B sasncumoct ot
HaCTPOWKN MUH./MaKc. Ap (MONOXeHNA perynaTopos
@ 1 (D) KanMBpPOBKa MOXKET ANUTLCA A0 ~1 4

(B cnyyae ycTaHOBKW MaKCUMaibHO BO3MOXHOIO /1A
xofja LWToKa 3HaueHua Ap). Mpouenypa kanmbpoBku
[IOJIKHa BbINMONHATLCA KaXKAbli pa3 Npu N3MeHeHUn
HaCTPOWKMN MUH./MaKC. NPY>KMHbI (MPpV N3MeHeHNn
nonoxenus perynatopos (D u ().
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Any information, including, but not limited to information on selection of product, its application or use, product design, weight, dimensions, capacity or any other technical data in product manuals,
catalogues descriptions, advertisements, etc. and whether made available in writing, orally, electronically, online or via download, shall be considered informative, and is only binding if and to the
extent, explicit reference is made in a quotation or order confirmation. Danfoss cannot accept any responsibility for possible errors in catalogues, brochures, videos and other material.

Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to products ordered but not delivered provided that such alterations can be made without changes to form, fit or

function of the product.
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