ENGINEERING
TOMORROW

Fiche technique

Actionneur électrique intelligent
AMEi 6 iNET

Description Caractéristiques:

- Opération manuelle électrique
Indication de position, signalisation par diode
Réglage min./max. de la Ap par le sélecteur
de fin de course (limitation réglable de
la course de I'actionneur de pression)
Protection thermique et contre les surcharges
Bouton externe de réinitialisation
Montage facile
Sangle antirotation pour empécher
la rotation de l'actionneur
Etalonnage automatique sur la course
de l'actionneur pressostatique - temps
de mise en service réduit
Sans maintenance
Signal d’entrée/de sortie de tension
ou de courant Y/X
Modbus RS485
Isolation galvanique Y, X
Présence de presse-étoupes

virtus.danfoss.com

L'actionneur AMEi 6 iNET concu pour I'équilibrage
intelligent du régulateur autonome multifonction,
permet le réglage a distance de la pression
différentielle (Ap) sur les régulateurs AFA 2, AFD 2,
AFP 2, AFPA 2, AFPB 2, AFPQ 2 et AFQMP 2

utilisés dans les systemes de chauffage et de
refroidissement urbains.

Données principales :
- Tension nominale:
-24V ca/cc, 50/60 Hz
-230V ca, 50/60 Hz
Signal d’entrée de régulation : modulant
Couple:7 Nm
Vitesse 36 s/tour (18 s/mm)
Durée totale de la course ~30 min

Pour modifier la consommation de chaleur, il faut
changer la distribution de chauffage. Aussi, la Ap
devrait étre optimisée a chaque embranchement.
AveciNET, la Ap peut étre réglée a distance.
Entrée pour l'optimisation de la pompe.

Commande

Tension
Type d’alimentation N° de code
(V)
AMEi 6 INET 230ca 082G4302
AMEI 6 iINET 24 ca/cc 082G4303
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Danifi

Fiche technique AMEi 6 iNET
Données techniques Type d’actionneur AMEi 6 iNET
Alimentation Vv 24V ca/ccou230Vca;+10..-15%
Consommation électrique VA 13 gg(;/\)/)
Fréquence Hz 50/60
Avant de procéder au raccordement, Entrée de régulation Y v 0-10(2-10) [Ri = 40 k)]
vérifiez la consommation électrique mA 0-20 (4-20) [Ri = 500 Q]
et I'alimentation! Vi 0-10 (2-10) [Ri = 10 kQJ
Sortie de régulation X
mA 0-20 (4-20) [Ri=510Q]
Couple Nm 7
Vitesse s/tour 36
Durée totale de la course min 30
Température max. du fluide En fonction du type de vanne. Pas de limite pour 150 °C
Température ambiante °C 0...4+55
Température de stockage et de transport - 40... +70 (stockage pendant 3 jours)
Humidité 5-95 % (sans condensation)
Clse de roecton
Classe de protection IP 54
Poids kg 2,5
Opération manuelle Electrique
Réponse en cas de coupure de courant L'actionneur reste dans sa derniéere position
Directive basse tension (DBT) 2014/35/UE : EN 60730-1, EN 60730-2-14
c €, marquage conforme aux normes Directive relative a la compatibilité électromagnétique (CEM) 2014/30/UE :
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

Conception

1. Capot
2. Boutons de fonction
3. Serrure acable
4. Presse-étoupe
5. Sélecteur de fin de course
6. Signalisation par
diode pour les modes
de fonctionnement
de l'actionneur
7. Signalisation par diode pour
les états de communication
Modbus

Installation

Les actionneurs devraient étre montés dans

un endroit sec. En cas d’installation extérieure,
I'actionneur doit étre protégé des intempéries

par des mesures appropriées. Pour une installation
exacte, les manuels d'instructions d'installation
des actionneurs a pression concernés doivent

étre consultés.

Mécanique

Vérifiez les positionnements autorisés pour la
vanne et I'actionneur. Lactionneur peut étre installé
dans n'importe quelle position (reportez-vous au
schéma ci-dessous). Laissez suffisamment d'espace
pour permettre les opérations de maintenance
(reportez-vous d la section Dimensions).

Raccordement électrique
Les raccordements électriques sont accessibles
en retirant le capot.
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Fiche technique AMEi 6 iNET

Principe d’application
Exemple:

Equilibrage a distance par
I'installation sur les branches.
Montage sur le tuyau de retour.

iNET

00000000000
O0oo0ooOoo00
00000000000
00000000000

T
Systéme de régulation (GTC) |
etautres IHM* & distance \
|
|

Signal analogique
| |o 0(2)-10 V/ 0(4)-20 mA

ou
T Modbus RS485

*Interface homme-machine AMEi 6 iINET
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Fiche technique

Danifi

AMEi 6 iNET

Modes de fonctionnement
de l'actionneur

Diode lumineuse de mode de fonctionnement
Les indicateurs de fonction a diodes tricolores (vert/jaune/rouge) sont situés sur la face frontale du capot
supérieur de l'actionneur. lls indiquent les divers modes de fonctionnement.

Bouton REINITIALISATION

Les actionneurs AMEi 6 iNET/iSET sont équipés d’un bouton REINITIALISATION externe situé sur le dessus
du capot de l'actionneur. Ce bouton vous permet d'activer ou de quitter le mode arrét (appuyez une fois)
ou le mode autopositionnement basé sur les positions préréglées du sélecteur de fin de course (appuyez
et maintenez enfoncé pendant 5 secondes). Reportez-vous au paragraphe suivant pour plus de détails.

Diode lumineuse de mode de fonctionnement
Les indicateurs de fonction a diodes tricolores (vert/jaune/rouge) sont situés sur la face frontale du capot
supérieur de l'actionneur. lls indiquent les divers modes de fonctionnement.

Modes de fonctionnement

« Mode étalonnage:

Pour I'étalonnage de la course souhaitée de l'actionneur a pression (réglage min.-max. du ressort).
Pour lancer la procédure d'étalonnage, appuyez sur le bouton REINITIALISATION et maintenez-le

enfoncé pendant cinq secondes jusqu’a ce que la diode verte commence a clignoter. Les fins de course

de I'actionneur sont choisies automatiquement en fonction des positions préréglées de fin de course
des broches. Lactionneur passe en mode stationnaire et lance la réaction au signal de commande.

« Mode arrét pour une opération manuelle

Appuyez sur le bouton REINITIALISATION pendant une seconde pour passer en mode arrét.
L'actionneur s'arréte dans la position ou il se trouve et ne répond plus a aucun signal de commande.
La diode rouge est allumée en permanence. Vous pouvez faire fonctionner I'actionneur manuellement
en appuyant et en maintenant enfoncé le bouton RESSORT COMPRIME ou RESSORT ETIRE
pendant > 10 s. L'actionneur démarrera son déplacement de maniére automatique dans la direction
souhaitée. Pour I'arréter dans la position voulue, appuyez a nouveau sur le bouton RESSORT
COMPRIME ou RESSORT ETIRE.

Pour un réglage précis, appuyez et maintenez enfoncé le bouton RESSORT COMPRIME

ou RESSORT ETIRE pendant < 10 s. L'actionneur se déplacera dans la direction requise tant

que le bouton sera enfoncé, mais pas au-dela de 10 s.

Le mode arrét peut s'avérer tres utile pendant la mise en service ou a des fins d’entretien.

Pour quitter le mode arrét, appuyez de nouveau sur le bouton REINITIALISATION.

* Mode positionnement
L'actionneur fonctionne automatiquement conformément au signal de commande. Une fois l'opération
de positionnement terminée, I'actionneur passe en mode stationnaire.

« Mode stationnaire

L'actionneur fonctionne sans erreur.

+« Mode erreur

La température nominale est trop élevée. Vérifiez la température ambiante.
Le raccordement mécanique de l'actionneur nest pas correct, vérifiez le raccordement. L'actionneur
a pression est bloqué.
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Fiche technique

AM

Ei 6 iINET

Signalisation par diode

Type d’indication

Mode de fonctionnement

L'actionneur comprime le ressort

o Allumée en Mode normal
e} permanence L'actionneur comprime le ressort
O )
Allumée en Mode normal

(0] permanence L'actionneur étire le ressort

L'actionneur étire le ressort

L'actionneur comprime le ressort

Clignote Mode étalonnage

o #

(cyclede 15)

L'actionneur comprime le ressort

¥ O

Lactionneur étire le ressort

Clignote
(cyclede 15)

Mode étalonnage
L'actionneur étire le ressort

Lactionneur a atteint la position haute

de fin de course (ressort comprimé)
. Mode normal
O Allumée en P A ). . -,
B ermanence L'actionneur s'arréte lorsqu'il atteint la position
e} P haute de fin de course
O . . Mode normal
Allumée en o ren " . -
O permanence L'actionneur sarréte lorsqu’il atteint la position
L'actionneur a atteint la position basse de fin de course
basse de fin de course (ressort étiré)
000 Mode normal
{"} 0D 0 0o Clignote L'actionneur est arrété sur la position

Le signal Y est présent, l'actionneur
aatteint la consigne

correspondant au point de consigne Y

o
(o

Il 00 nn oo

Le signal Y n'est pas alimenté —
(cable rompu)

2 clignotements
rapides aprés 1s

Mode normal

Le signal Y n’est pas alimenté - (cable rompu)
Le moteur est arrété a la position ou Y était
présent pour la derniére fois

®DO®O®BEO®H®H»®BWBWS
“ o0 08 - v e e vew

© Allumée en Mode arrét
(] permanence
Mode d'arrét
R annonnmn
* INOANOnnn Clignote Mode erreur
- Mode erreur
o ) Cyclede
L'actionneur comprime le ressort I.
clignotement | Mode manuel
dels Bouton « RESSORT COMPRIME » > 10's
Allumée en L'actionneur comprime le ressort
permanence
Allumée en
(0 permanence Mode manuel o
_‘_ Cyclede Bouton « RESSORT ETIRE» > 10 s
acionneur e e ressort clignotement L'actionneur étire le ressort
dels
L'actionneur comprime le ressort
o) . Mode manuel )
Alluméeen | g on « RESSORT COMPRIME » < 10's
permanence g N
0] L'actionneur comprime le ressort
0] X Mode manuel
® Ae'l‘r’nngﬁifcne Bouton « RESSORT ETIRE» < 10's
P L'actionneur étire le ressort
Lactionneur étire le ressort
Le moteur est arrété sur le mode de
positionnement « RESSORT COMPRIME » Mode manuel
O Allumée en Le moteur est arrété sur le mode
permanence de positionnement
) «RESSORT COMPRIME »
0 Mode manuel
Allumée en Le moteur est arrété sur le mode
o permanence de positionnement
Le moteur est arrété sur le mode de «RESSORT ETIRE »
positionnement « RESSORT ETIRE »
Type d’indication Etat de communication Modbus
Pas d'alimentation .
O _I:| Eteinte Aucune modification
Le télégramme RX est pour moi
Présence d'une activité RX sur le BUS
{2}_! annnnan Clignote
P QNnnnnnnnng

Erreur dans I'interprétation des messages
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Fiche technique

AMEi 6 iNET

Réglage des micro-contacts

S1/DIP 1

Sélecteur de type de signal d’entrée:
ARRET : le signal d’entrée Y est réglé sur
la tension (V)

MARCHE : le signal d’entrée Y est réglé

sur le courant (mA)

S1/DIP 2

Sélecteur de type de signal de sortie :
ARRET : le signal de sortie X est réglé sur
la tension (V)

MARCHE : le signal de sortie X est réglé

sur le courant (mA)

S1/DIP 3

Sélecteur d’action directe ou inverse (Fig. 2) :
ARRET : I'action de l'actionneur est directe sur
le signal d’entrée

MARCHE : I'action de I'actionneur est inverse
au signal de commande (uniquement pour
AMEI 6 iINET en combinaison avec AFA 2)

S1/DIP 4

Sélecteur de mode normal ou séquentiel :
ARRET : I'actionneur fonctionne dans une plage
de 0(2)a 10V oude 0(4) a 20 mA

MARCHE : I'actionneur fonctionne dans une
plage séquentielle ; 0-5V ou (0-10 mA) ou (5-10V)
ou (10-20 mA)

Le sélecteur de plage de signaux S1/DIP 6 définit
la plage séquentielle

S1/DIP 5

0-10V/2-10V - entrée/sortie

ARRET : 0-10V; le signal d’entrée se situe dans
une plage de 0 a 10V (entrée de tension) ou

de 0 a 20 mA (entrée de courant)

MARCHE : 2-10V; le signal d'entrée se situe

dans une plage de 2 a 10V (entrée de tension)

ou de 4 a 20 mA (entrée de courant)

Le sélecteur de plage de signaux S1/DIP 1 et DIP 2
définit le signal Y et le signal X.

S1/DIP 6

Sélecteur de plage séquentielle :
ARRET: 0-5V ou (0-10 mA)
MARCHE : 5-10V ou (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = MARCHE !]

S1/DIP 7
Non utilisé

S1/DIP 8
Non utilisé

o0Vv(2V)
0 mA (4 mA) 20 mA

ov(2Vv)
0 mA (4 mA) 20 mA

Fig.2

S2/DIP 1
Non utilisé

S2/DIP 2
Non utilisé

S2/DIP 3
Non utilisé

S2/DIP 4*

ARRET : signal analogique (V/mA)

L'actionneur fonctionne en mode analogique
MARCHE : MODBUS

L'actionneur fonctionne en mode numérique

*En mode analogique S2/DIP 4 = ARRET,

les micro-contacts S1/DIP 1 a 7 fonctionnent

en tant que fonctions actives.

*En mode numérique S2/DIP 4 = MARCHE,
les micro-contacts S1/DIP 1 a 7 fonctionnent

en tant qu’adresses numériques.

En mode numérique, le Modbus R$485 pourrait
étre utilisé tant pour la surveillance que pour

le positionnement de I'actionneur AMEi 6.
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Fiche technique AMEi 6 iNET
Raccordement
1*
24Vea REGULATEUR — e
1 230Vca 2
< <
£ > £ >
82 |82
Ne touchez pas la carte de circuit 24V cal/cc Sl |aé
imprimé ! Ne retirez pas le capot avant 230V ca
d‘avoir totalement coupé I'alimentation. [sn[se[v[1[3]3] Jewo] Y[v2] x] TA]BJeno]
La section transversale de cdiblage
recommandée estde 1,5 mm’

1*-signal analogique seulement
2*-signal Modbus seulement
1%+ 2*-signal analogique + réglage et contréle Modbus

*consultez le réglage des micro-contacts
SN oV Neutre
SP 24V ca/cc230Vca Alimentation
0(2a1o0Vv ,
Y Entrée
0(4)-20 mA
0(2)a10Vv .
X Sortie
0(4)-20 mA
A D-
B D+ Modbus
GND Masse
Registres Modbus - Configuration
Adresse Adresse Type de el
irtusTepljjviniue ley(Pecture/fkonction dgr':nées Catégorie arametre/de Description Persistant | Texte d’état Nombre Par défaut
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus 9 paramet P d’états
. Modbus I'objet
[hex.] [déc.]
Mode de . . .
0x8000 | 32768 | L/E | 34et6 | MOT | Configuration | fonctionnement | CM°™ e””edr,mdte ‘t’?f"e"‘m”"eme”t - Direct 2 Direct
direct ouinverse frectetinverse
1:0-5Vcc
2:0-10Vcc
Plage et type 3:2-10Vcc
0x8001 32769 LE 34et6 MOT Configuration de signal de Utl|l5’e pou'rselectlonnerla plage eFIe 4:'5-10Vcc 8 0-10V cc
commande type d’entrée de commande analogique 5:2-6Vcc
analogique 6:6-10V cc
7:0-20mA
8:4-20 mA
1-Régulation
3 . Mode de Sélectionnez le mode d’application analogique Régulation
0x8002 32770 LE 34et6 Mot Configuration régulation de l'actionneur 2 -Régulation 2 analogique
numérique
- . . . Commande d’octets pour les types 0-Big Endian CRi .
0x8010 32784 L/E 34et6 MOT Configuration Type Endian LONG et FLOAT 1~ Little Endian 2 0 - Big Endian
1:détection de
débit en bauds
automatique
. e 2:9600 bit/s Détection de
0x8011 | 32785 | L/E | 34et6 | MOT | Configuration | Débitenbauds Debit en bauds utilisé pour 3:19 200 bit/s 7 | débiten bauds
unicatl u 4:38400 bit/s automatique
5:57 600 bit/s
6:76 800 bit/s
7:115 200 bit/s
1:1-8-N-2
2:1-8-0-1
- . . . . . . 3:1-8-E-1 Parité
0x8012 32786 L/E 34et6 MOT Configuration Parité UART Sélectionnez la parité UART ; 5 N
4:1-8-N-1 automatique
5:Parité
automatique
Adresse | Adresse ypede Nom du
virtuelle | virtuelle |Lecture/|Fonction e et 5 ] B A v “
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus données Catégorie para’mesre/ Description Persistant | Min, Max. Unité Par défaut
a Modbus de l'objet
[hex.] [déc.]
0x8013 32787 L 34 MOT Configuration Adresse MAC Adresse M/.\C u.t|||see pour 1 127 s.0. s.0.
la communication Modbus
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Fiche technique AMEi 6 iNET

Registres Modbus - Informations

Adresse Adresse T d Nomd
virtuelle | virtuelle |Lecture/|Fonction dys: ae Catégori g :|"‘1truld DeSerintion Peretont Fiabilité Unité
MODBUS | MODBUS |écriture| Modbus | ¢°nnees ategorie parametre/de escriptio ersista abilite €
. Modbus I'objet
[hex.] [déc.]
Niveau de tension mesuré
par exemple,
Tension (t)u Niveau de tension (V) ou courant (mA) 0"'2)0 ?g(\)/correspo:d a
0x8100 33024 L 3et4 FLOAT Informations cotJran . sur I'entrée analogique Y1 mesuré N ouen ma, Volt/mA
sur I'entrée Vacti par exemple,
analogique Y1 parTactionneur 0...20 000 correspond a
0...20 000 mA
-2 indique un cable rompu
. . Niveau de tension (V) ou de courant (mA)
0x8102 33026 L Jet4 FLOAT | Informations E””ef(fgf";)g'q”e sur I'entrée analogique Y1, N 0-100 % %
mesuré par l'actionneur en %.
Niveau de tension mesuré,
Tension ou par exemple,
courant Niveau de tension (V) ou courant (mA) 0...10 000 correspond a
0x8104 33028 L 3et4 FLOAT Informations sur lentrée sur I'entrée analogique Y2 mesuré N 0..10 Vou en mA, par exemple, | Volt/mA
analogique Y2 par l'actionneur 0...20 000 correspond a
9iq 0..20000 mA ;
-2 indique un cable rompu
Entrée analogi Niveau de tension (V) ou courant (mA)
0x8106 | 33030 L Jet4 FLOAT | Informations e\e{zae?‘ 039 que sur I'entrée analogique Y2 mesuré N 0-100 % %
° par l'actionneur en %
Registres Modbus - Informations (suite)
Adresse | Adresse
2 < N Typede Nom du
virtuelle | virtuelle |Lecture/|Fonction , ryf] S - q A A Par
MODBUS | MODBUS |écriture | Modbus données Catégorie para'me_tre/de Description Persistant Min. Max. Unité défaut
A Modbus I'objet
[hex.] [déc.]
0x8108 | 33032 L 3et4 MOT | Informations | Nombre de MCv Nombre de MCV alimentées N 0 2 5.0. 0
alimentées
0x810A 33034 L 3et4 MOT Informations | Version logicielle Version logicielle de I'actionneur N 0 OxFFFF s.0. 0
0x810B 33035 L 3et4 MOT Informations | Version matérielle Version matérielle de l'actionneur N 0 OxFFFF s.0. 0
0x810C 33036 L 3et4 LONG Informations ID production Numéro de série de I'actionneur N 0 OXFFFFFFFF | s.o. 0
0x8120 33056 L/E 3et4 CHAINE | Informations | Nom du dispositif CHAINE en code ASCII Y
0x8140 33088 L 3et4 CHAINE Informations Nom du modéle AMEi 6, iSET ou iNET, 24V ou 230V N
0x8160 | 33120 L 3et4 | CHAINE | Informations . Nom du Danfoss A/S N
ournisseur )
0x8180 33152 L/E 3,4et16 | CHAINE | Informations Nom du lieu CHAINE en code ASCII Y
La description de cet objet contient
0x81A0 33184 L 3et4 CHAINE | Informations N° de série le numéro de série de 'actionneur N
programmé au moment de la production.
Registres Modbus - Fonctionnement
Adresse Adresse T d e
intuslegypuintnell Y PecturedEonstion d:z:é:s Catégorie ar:mét‘rlel Description Persistant Fiabilité Unité Hay
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus 9 P P P défaut
. Modbus del'objet
[hex.] [déc.]
Consigne de |'actionneur,
Consigne de Consigne de par exemple,
0x8200 33280 L/E 3,4et16 FLOAT Fonctionnement I’acti(?nneur I'actionneur N 0...100 correspond & 0...100 %. % 0
exprimée en % Ce registre n'est valable que si le
mode numérique est sélectionné
Indication de position de I'actionneur
Retour de Indication de position exprimée en pourcentage, par
0x8202 33282 L 3et4 FLOAT | Fonctionnement Jacti de l'actionneur N exemple, 100 correspond & 0...100 %. % 0
‘actionneur L " . N
exprimée en % Ce registre n’est valable que si le
mode numérique est sélectionné.
Adresse Adresse T d Nom d
ituclicgjpvin:uelleyfLectre | [Foncticn dz:::éei Catégorie ar:mét‘:e/ Description Persistant Texte d’état Nombre XD
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus g paramet P drétats | défaut
A Modbus del'objet
[hex.] [déc.]
1-Pas de mode Init.
Mode Indique le mode 2 - Mode normal,
0x8204 33284 LE 34et6 MOT Fonctionnement actionneur actuel de l'actionneur. N 3 - Mode étalonnage, 6 :s;g:
. et fonctions L'étalonnage peut étre 4-Mode alarme, Init
spéciales lancé a partir d'ici 5-Mode entretien, .
6 - Mode veille
0-signal X (tension) 0-
. Type de sortie Sélection du type de 1-Signal X (courant) .
0x8205 33285 LE 34et6 Mot Fonctionnement analogique sortie analogique N 2 - Sortie analogique a distance (tension) 4 5|gngl X
. . N (tension)
3 -Sortie analogique a distance (courant)
Adresse | Adresse
5 - q Type de Nomdu
virtuelle | virtuelle |Lecture/|Fonction q A A T n Par
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus données Catégorie para'mé_trelde Description Persistant Fiabilité Unité défaut
. Modbus I'objet
[hex.] [déc.]
Tension ou Tension (V) ou courant Niveau de tension, par exemple,
0x8206 33286 LE 3,4et16 | FLOAT | Fonctionnement courant_sur (mA)_sur la _sortle N 0—_10 000 correspond a 0-10 000 V, Volt/ 0
la sortie analogique (signal de niveau de courant, par exemple, mA
analogique retour ou E/S a distance) 0-20 000 correspond a 0 mA-20 mA

8| AlI305455457771fr-000202
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Fiche technique

AMEi 6 iNET

Registres Modbus - Alarmes et avertissements

Adresse Adresse Type de
virtuelle | virtuelle (Lecture/|Fonction dgrl:nées Catégorie Nom du paramétre/ Decerintion Persistant | Min Max. | Unité Par
MODBUS | MODBUS |é&criture | Modbus 9 de I'objet P . . défaut
A Modbus
[hex.] [déc.]
0x8300 33536 L Jet4 MOT Ala_rmes et AIarm?: erreur pendant Ur)le erreur est sur\{enl_]e lors de N Marche | Arrét so. BitO:
avertissements I'étalonnage I'étalonnage de I'actionneur s.0.
Al t Alarme : erreur dans Une erreur est survenue dans Bit1:
0x8300 33536 L 3et4 MOT armes & I'étalonnage, course trop I'étalonnage, la course est N Marche | Arrét s.0. :
avertissements o o s.0.
élevée trop élevée
Alarmes et Alarme : erreur dans Une erreur est survenue dans Bit 2
0x8300 33536 L 3et4 MOT N I'étalonnage, course trop I'étalonnage, la course est N Marche | Arrét 5.0.
avertissements s.0.
basse trop basse
0x8300 33536 L Jet4 MOT Alalrmes et AyIarrpe : température t}ie La’temperature al |nter|eur’de N Marche | Arrét so. Bit3
avertissements I'actionneur trop élevée I'actionneur est trop élevée s.0.
0x8300 33536 L Set4 MOT AIa_rmes et . AIarmg :tension La tension d‘alimentation mesurée N Marche | Arrét so. Bit4
avertissements d‘alimentation trop basse est trop basse s.0.
S Apar Le sélecteur est actif en .
0x8300 33536 L 3et4 MOT Ala.rmes et Alarme:: eFat inattendu du dehors des paramétres définis N Marche | Arrét s.0. Bit>
avertissements sélecteur A s.0.
(dans un mauvais état)
Alarmes et Alarme: erreur interne, UneA erreur int(lernelng p?uvar)t A Bit 15
0x8300 33536 L 3et4 LONG avertissements rem Iac‘er I’actionneury pas étre corrigée a été détectée, N Marche | Arrét 5.0. so
P I'actionneur doit étre remplacé -
0x8301 33537 L Jet4 MOT Alalrmes et A\Cerflssemept : tren5|,on La tension d allnjent§t|on mesurée N Marche | Arrét s.0. Bit0:
avertissements d’alimentation élevée est élevée 5.0.
0x8301 33537 L Set4 MOT Ala.rmes et Av’ert'lssemer)t:tenswn La tension d'alimentation mesurée N Marche | Arrét s.o. Bit1:
avertissements d‘alimentation basse est basse s.0.
0x8301 33537 L Jet4 MOT Alalrmes et Avertissement : blocage Lactlcnneulia détecté un blocage N Marche | Arét so. Bit2:
avertissements inattendu inattendu s.0.
0x8301 33537 L Set4 MOT AIa_rmes et Avertissement : wtgsse Le moteur de I'actlonnleL'Jrln atteint N Marche | Arrét s.0. Bit3:
avertissements du moteur trop faible pas la vitesse désirée 5.0.
0x8301 33537 L Jet4 MOT Alalrmes et Ayertlssement raucun Lactl(?nneur adétecté I'absence N Marche | Arrét s.o. Bit4:
avertissements signal de commande de signal de commande dans s.0.
Avertissement : position . P . e
0x8301 33537 L 3et4 MOT Ala.rmes et de l'actionneur dépassant La position de| a'c'flonneur dépasse N Marche | Arrét 5.0. Bit 5:
avertissements " le sens « étirement » s.0.
«étirement »
Avertissement : position - - . o
0x8301 33537 L 3et4 MOT Ala_rmes et de l'actionneur dépassant La position del actlonneyr dépasse N Marche | Arrét s.0. Bit6:
avertissements M le sens « compression » s.0.
«comprime »
Alarmes et Avertissement : réglage des Laffectation d'adresses MAC a été Bit7:
0x8301 33537 L 3et4 MOT X ) :reglag h réglée avec les micro-contacts, N Marche | Arrét s.0. :
avertissements micro-contacts non valide o e o s.0.
mais n'a pas été définie sur 0
Registres Modbus - Dépannage et entretien
Adresse | Adresse Typede
virtuelle | virtuelle |Lecture/|Fonction A P Nom du paramétre/de N N N 3 Par
MODBUS | MODBUS | écriture | Modbus données Catégorie V'objet Description Persistant | Min. | Max. | Unité défaut
. Modbus
[hex.] [déc.]
Dépannage < s -
0x8400 33792 L 3et4 LONG et entretien Comptage étalonnage Nombre d'étalonnage de l'actionneur Y 0 MAX. 5.0. 5.0.
0x8402 33794 L Jet4 LONG Depanna_ge Comptage d’étirement Nombrle lde fois ou | acltlgr?neur v 0 MAX. so. so.
et entretien total a été totalement étiré
0x8404 33796 L Jet4 LONG Depanne!ge Comptage de compression Nompre de foisou | actlopngur v 0 MAX. so. so.
et entretien totale a été totalement comprimé
0x8406 33798 L Jet4 LONG Depannqge Nombre tc_)tal d’'heures No_mbre total d he’.kure_s de v 0 MAX. | Heures so.
et entretien de fonctionnement fonctionnement de l'actionneur
0x8408 33800 L Jet4 LONG Dépannage Nombre tgtal de pas Nom‘bre total de pas Fje | actlonngur v 0 MAX. so. so.
et entretien de I'actionneur depuis sa premiére mise sous tension
0X840A 33802 L Jet4 LONG Depannqge Minutes depw_s lamise Minutes de_pUIs la c’Jerr_uere mise N 0 MAX. | Minutes so.
et entretien sous tension sous tension de l'actionneur
Dépannage Comptage des mises sous Nombre de mises sous tension
0x840C 33804 L et4 LONG et entretien tension de l'actionneur Y 0 MAX. $0- $0-
. Comptage de ok )
Dépannage - N Nombre d’événements avec tension
0x840E 33806 L 3et4 LONG et entretien fonctlonnem_ent ahaute d'alimentation élevée Y 0 MAX. s.0. s.0.
tension
Dépannage Minutes de Nombre de minutes pendant
0x8410 33808 L 3et4 LONG P 9 fonctionnement a haute lesquelles I'actionneur était sous Y 0 MAX. | Minutes s.0.
et entretien - N 1 PR
tension tension d'alimentation élevée
. Comptage de a4 .
0x8412 33810 L 3et4 LONG Depannage fonctionnement a basse Nombre d gvenemgnts avec tension Y 0 MAX. s.0. s.0.
et entretien . d’alimentation basse
tension
Dépannage Minutes de Nombre de minutes pendant
0x8414 33812 L 3et4 LONG P 9 fonctionnement a basse lesquelles I'actionneur était sous Y 0 MAX. | Minutes s.0.
et entretien - . P y
tension tension d'alimentation basse
0x8416 33814 L Jet4 LONG Depannqge Comptage_.- de détection Nombre de f9|§ ou des psallatlons v 0 MAX. s.o. so.
et entretien iSET ont été détectées
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TOMORROW
Fiche technique AMEi 6 iNET
Registres Modbus - Configuration
Adresse Adresse q Type de Nom du 3
virtuelle virtuelle Ié::it:::ree/ Fl\:l,:;zz: données | Catégorie parameétre/ Description Persistant Texte d’état '\:’?2:::: E;Z::Latr
MODBUS [hex.] | MODBUS [déc.] Modbus de l'objet
" - PP Démarrage a chaud 0x5741 - Chaud,
0x8500 34048 E 6 MOT Spécial Réinitialisation ou 3 froid - Ox434F-Froid 2
1- Défaut,
2 - Préparation, -
- Etat de la mise 3-Prét,
0x8501 34049 L/E 34et6 MoT Spécial 3 jour - N 4-Erreur, 6
5-Recu,
6 - Effectuer la mise a jour
Dimensions

L'actionneur intelligent
AMEi 6 iNET doit étre
commandé séparément.

A,

———

‘ ;
b
-

2

2 3 p

< £ €
£ £ 1
| \ | [

AFP 2, AFD 2, AFA 2
, ' ' AFPQ 2 AFQMP 2
AFPB 2, AFPA 2
Actionneurs a pression
AFP 2, AFD 2 AFA 2 AFPB 2 AFPA 2 AFPQ2 AFQMP 2
Taille A
(cm?) H H H H OA, H, A, H,
mm mm mm
80 175 602 558 515 612 - - - -
160 228 622 578 605 612 228 727 295 622
320 295 622 578 605 612 300 727 295 622
630 300 747 703 730 735 - - - -
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Toutes les informations, incluant sans sy limiter, les informations sur la sélection du produit, son application ou son utilisation, son design, son poids, ses dimensions, sa capacité ou toute autre donnée
technique mentionnée dans les manuels du produit, les catalogues, les descriptions, les publicités, etc., qu'elles soient diffusées par écrit, oralement, électroniquement, sur internet ou par
téléchargement, sont considérées comme purement indicatives et ne sont contraignantes que si et dans la mesure ot elles font explicitement référence a un devis ou une confirmation de commande.
Danfoss n‘assume aucune responsabilité quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures, vidéos et autres documentations.

Danfoss se réserve le droit d’apporter sans préavis toutes modifications a ses produits. Cela s'applique également aux produits commandés mais non livrés, si ces modifications n‘affectent pas la forme,
I'adéquation ou le fonctionnement du produit.

Toutes les marques commerciales citées dans ce document sont la propriété de Danfoss A/S ou des sociétés du groupe Danfoss. Danfoss et le logo Danfoss sont des marques déposées de Danfoss A/S.
Tous droits réservés.
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