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Guide de sélection

Capteurs photoélectriques

Gamme XU, usage général
Fonction monomode

Plastique

Métal

@18, fileté 218, fileté @18, fileté @18, fileté
M18x1 M18x1 M18x1 M18x1
Longueur : 44 Longueur : 55,2 Longueur : 44 Longueur : 55,2
v —

- v

Axe lumineux droit Axe lumineux incliné  Axe lumineux droit Axe lumineux incliné
30 17 30 17

1 - 1 _

0,6 0,5 0,6 0,5

7 6¥5) 7 515

Lumiere rouge

Tous : IP65, IP67

Connecteur M12 uniquement : IP69K

v v

v v v v

v v v v
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Modeéle miniature Modéle miniature hybride
Plastique Plastique

19,5x31,5x 10,8 15x59,2x31,9

v -

- v

Avec réserve de gain = 1 Avec réserve de gain = 2 Avec réserve de gain = 1 Avec réserve de gain = 2
30 24 30 20

0,25 017 Z

19 15 1 07

1.1 0,8 0,6 0,42

4...300 : papier ou objet blanc. Sn (90 %) -
5...265 : objet gris. Sn (18 %)
8...200 : objet noir. Sn (6 %)

0,05...8 0,05...6,7 7 5
Lumiere rouge : XUM2, XUM6, XUM8, XUM9 Lumiere rouge
Lumiere infrarouge : XUM4, XUM 5
Tous : IP65, IP67 Tous : IP65, IP67
Connecteur M12 uniquement : IP69K
v _
- v
v v
v _
- v
v —
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Guide de selection (suite) — Capteurs photoélectriques

Gamme XU, usage métier
Pour la manutention, la manipulation de matériaux,
'emballage

Détection de marques Détection d’objets trés
sombres

Miniature Compact Miniature Subminiature

34x12x20 50x23x50 34x12 x 20 8x21,1x14,6

XUMRAWAYee |XUMRAGAYee |XUMS5ALAYee [XUK8ABPXee |XUM7ABPXee |XUT7ABPXee
XUMRACAYeo XUM8ABAYee | XUTSABAYee
XUMRPGAYM8

52 56

(1) Selon les fibres utilisées.
(2) Selon le modéle.

v v v v v -

- - - - - v

12 mm 12 mm - - - =

- - 150 mm - - -

- - - - 80 mm 50 mm

- - - 1200 mm 200 mm 100 mm

Lumiéere Lumiere RGB Lumiére laser Lumiére bleue

blanche

v v v v v v

v v v v v -

12..24V 12..24V 12..24V 12...24 V pour
XUT7
24V pour XUT8

v v v - XUM8ABAYee  XUT8ABAYee

- - - v XUM7ABPXee XUT7ABPXee

_ - v - XUM7ABPXee v/

v v v - v =

_ _ v _ _

v v v - XUM8ABAYee  —

- - - - - v

4 .
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRPGAYM8

Manutention, manipulation de matériaux, emballage

Détection précise

Détection d’objets en couleur

Détection d’objets transparents

Miniature Subminiature Compact Miniature Compact Miniature Subminiature

34x12x20 8x21,1x14,6 50x23x50 8x21,1x14,6 50x23x50 34x12x20 8x21,1x14,6

v = = v = v =

— - — — v — —

- v - - - - v

— — v — — — —

Diffus, BGS, reflex BGS, reflex Mode couleur BGS Reflex (polarisé, BGS
transparent, BGS)

- - 60 mm XUKCBSAY v - - -

150 mm XUKCBLAY

- - - 12 mm - - -

- - - - - 0..2m -

250 mm - - - - - -

- - - - - 100 mm 50 mm

150 mm 100 mm — — 1200 mm 200 mm 100 mm

15m 4m - - - - -

Lumiére laser Lumiére blanche Lumiere RGB Bleue Rouge pour XUMTA Bleue
Bleue pour XUM7 et
XUM8

v v v v v v v

v - v v v v 4 (XUT8 uniquement)

12..24V 12..24V 24V 12..24V 12..24V 24V pour XUMTA 24V
12... 24 V pour XUM8 et
XUMm7

v XUTBALAYL2 - v - XUMBABAY o0 XUT8ABAYee
XUMTARAY 0@

- XUTOALPXee - - v XUM7ABPXee XUT7ABPXee

v v = - - XUMTARAY 00 XUT7ABPXee
XUM7ABPXee XUTBABAYee

v = = v - XUMTARAY o0 -
XUM7ABPXee
XUMBABAY o0

— — v — v — —

v = = v - XUMTARAY 0@ -
XUMBABAY o0

= v = - - - XUT7ABPXee

XUT8ABAYee

XUMSALAY ee
XUMBALAYee
XUM9ALAYee
XUMePLPXM8

XUT8ALAYee
XUT9ALPXee

XUKCBeAYM12

XUMRACAYM8

XUK8ABPXM12

XUMTARAYee
XUMBABAYee
XUM7ABPXee
XUMTPRPXM8

XUT7ABPXee
XUT8ABAYee
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUK8ABPXM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ALAYL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMpPLPXM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRACAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMTPRPXM8

Références

Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

XU_CP21047

Systéme barrage avec réglage de sensibilité

! N Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Emetteur + récepteur @ IO-Link  (7)
30m/24m Mode clair (NC)/  Détection Connecteur M8  XUM2APYBMS8 0,010
Mode sombre (NO) automatique (4 broches)
configurationpar  PNP/NPN Connecteur M12 XUM2APYBLO3M12 -
10-Link et (4 broches)
potentiométre
XUM2AeXBL2, XUM2AeXBL0O3MS, - P
XUM2AeXBLO3M12 Emetteur + récepteur
30 m/24 m Mode clair (NC)/ PNP Précablé XUM2APXBL2 0,096
Mode sombre (NO) (L=2m)
configuration par Connecteur M8  XUM2APXBMS8 0,026
2 potentiométre (4 broches)
2 XUM2APXBLO3MS8 (1) -
5 RS
2 Connecteur M12 XUM2APXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
NPN Précablé XUM2ANXBL2 0,096
(L=2m)
Connecteur M8  XUM2ANXBM8 0,026
(4 broches) XUM2ANXBLO3MS (1) -
Connecteur M12 XUM2ANXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
XUM2AeXBM8 Emetteur uniquement
30m/24m Précablé XUM2AKXBL2T 0,063
(L=2m)
Connecteur M8  XUM2AKXBMST 0,010
(4 broches) XUM2AKXBLO3MST (1) -
Connecteur M12 XUM2AKXBLO3M12T (1) -
(4 broches)
Récepteur uniquement @ IO-Link (7)
30 m/24 m Mode clair (NC)/  Détection Connecteur M8 XUM2APYBMS8R 0,010
Mode sombre (NO) automatique (4 broches)
configurationpar  PNP/NPN Gonnecteur M12 XUM2APYBLO3M12R -
10-Link et (4 broches)
potentiomeétre
Récepteur uniquement
30 m/24 m Mode clair (NC)/ PNP Précablé XUM2APXBL2R 0,063
Mode sombre (NO) (L=2m)
configuration par Connecteur M8  XUM2APXBM8R 0,010
potentiométre (4 broches)
XUM2APXBLO3MSR (1) -
Connecteur M12 XUM2APXBLO3M12R (7) -
(4 broches)
NPN Précablé XUM2ANXBL2R 0,063
(L=2m)
Connecteur M8  XUM2ANXBM8R 0,010
(4 broches) XUM2ANXBLO3MSR (1) -
Connecteur M12 XUM2ANXBLO3M12R (1) -
(4 broches)
Accessoires
Pour tous les capteurs miniatures XUM
Voir page 9.
Pour systéme barrage
Voir page 9.
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
(1) Disponible au 3° trimestre 2025.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Description, dimensions :
Page 10 Page 11 Page 12 pages 16 et 17
6
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2AKXBL03M12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APYBL03M12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL03M12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APYBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2AKXBL03M8T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M8R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL03M8R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL03M8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL03M8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2AKXBL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2AKXBM8T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APYBM8R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBM8R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APYBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2ANXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8

XU_CP21005

XU_CP21042

Références (suite)

Capteurs photoélectriques
XUM, usage général, fonction monomode

Design miniature, plastique

Trois fils courant continu, sortie statique

XU_CP21004

Systeme reflex polarisé avec réglage de sensibilité

! Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Capteurs @ IO-Link (1)
8 m/6,7 m avec Mode clair (NC)/  Détection Connecteur XUMSAPYBMS8 0,010
réflecteur XUZC50 Mode sombre (NO) automatique M8
configuration par  PNP/NPN (4 broches)
10-Link et _
XUM9AeXBL2 XUM9AeXBMS potentioméire '(\'}Az:r;necteur XUM9APYBLO3M12
(4 broches)
Capteurs standard
8 m/6,7 mavec Mode clair (NC)/ PNP Précablé XUM9APXBL2 0,063
réflecteur XUZC50 Mode sombre (NO) (L=2m)
configuration par
potentiometre Connecteur XUM9APXBMS8 0,010
M8
(4 broches)
XUM9APXBLO3MS (1) -
Connecteur XUM9APXBLO3M12 (1) -
M12
(4 broches)
NPN Précablé XUM9ANXBL2 0,063
(L=2m)
Connecteur XUM9ANXBMS8 0,010
M8
(4 broches)
XUMOANXBLO3MS (1) -
Connecteur XUM9ANXBLO3M12 (1) -
M12
(4 broches)
£ Systeme avec effacement d’arriére-plan et réglage de sensibilité
N
2 Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
* fonctionnement (kg)
(Sn)
300 mm/200 mm Mode clair (NO)/  PNP Précablé XUMSBAPXBL2 0,063
(objet ou papier Mode sombre (NC) (L=2m)
blanc) configuration par
potentiometre Connecteur M8 XUMSAPXBMS 0,010
(4 broches)
XUM8AeXBL2 XUM8AeXBM8
NPN Précablé XUMBANXBL2 0,063
(L=2m)
Connecteur M8 XUM8ANXBM8 0,010
(4 broches)
Accessoires
Pour tous les capteurs miniatures XUM
Voir page 9.
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
(1) Disponible au 3° trimestre 2025
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Description, dimensions :
Page 10 Page 11 pages 13 et 14 pages 16 et 17
7
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APYBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9ANXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL03M8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9ANXBL03M8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APYBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9ANXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9ANXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ANXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ANXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50

XU_CP21042

XU_CP21042

XU_CP21042

Références (suite)

Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

XUM4AeXBL2

XUMG6AeXBL2

XUM5AeXBL2

XU_CP20113

XUM4AeXBM8

XU_CP20113

XUM6AeXBMS8

XU_CP20113

XUM5AeXBM8

Systéeme a réflexion directe avec réglage de sensibilité

Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Réflexion directe courte portée
0,25m/0,17 m Mode clair (NO)/ PNP Précablé XUM4APXBL2 0,063
Mode sombre (L=2m)
(NC) Connecteur M8~ XUM4APXBMS8 0,010
configuration par (4 broches)
potentiométre XUM4APXBLO3MS (1) -
Connecteur M12 XUM4APXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
NPN Précablé XUM4ANXBL2 0,063
(L=2m)
Connecteur M8  XUM4ANXBMS8 0,010
(4 broches)
Connecteur M8  XUM4ANXBLO3M8 (1) -
(4 broches)
Connecteur M12  XUM4ANXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
Réflexion directe moyenne portée @ IO-Link (1)
1,1m/0,8 m Mode clair (NO)/  Détection Connecteur M8  XUM6APYBMS8 -
Mode sombre automatique (4 broches)
(NC) PNP/NPN  Connecteur M12  XUM6APYBLO3M12 -
configuration par (4 broches)
10-Link et
potentiometre
Réflexion directe moyenne portée
1,1 m/0,8 m Mode clair (NO)/ PNP Précablé XUM6APXBL2 0,063
Mode sombre (L=2m)
(NC) Connecteur M8 XUMGAPXBMS8 0,010
configuration par (4 broches)
potentiométre XUM6APXBLO3MS (1) -
Connecteur M12 XUM6APXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
NPN Précablé XUM6ANXBL2 0,063
(L=2m)
Connecteur M8 ~ XUM6ANXBMS8 0,010
(4 broches) XUMGANXBLO3MS (1) -
Connecteur M12  XUM6ANXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
Réflexion directe longue portée @ IO-Link (1)
1,9m/1,5m Mode clair (NO)/  Détection Connecteur M8  XUM5APYBMS8 -
Mode sombre automatique (4 broches)
(NC) PNP/NPN  Connecteur M12  XUM5APYBL03M12 -
configuration par (4 broches)
10-Link et
potentiometre
Réflexion directe longue portée
1,9m/1,5m Mode clair (NO)/ PNP Précablé XUM5APXBL2 0,063
Mode sombre (L=2m)
(NC) Connecteur M8 ~ XUM5APXBMS8 0,010
COangl.JratIF)n par (4 broches) XUMSANXBLO3MS (1) -
potentiometre
Connecteur M12  XUMSANXBLO3M12 (1) -
(4 broches)
NPN Précablé XUM5ANXBL2 0,063
(L=2m)
Connecteur M8  XUM5ANXBMS8 0,010
(4 broches) XUMSANXBLO3MS (1) -
Connecteur M12  XUMS5ANXBLO3M12 (1) -
(4 broches)

Accessoires pour capteurs XU
Pour tous les capteurs miniatures XUM
Voir page 9.
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir les pages 86 a 91.

(1) Disponible au 3 trimestre 2025
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4APXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4ANXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APYBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6ANXBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5APYBL03M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ANXBL03M12
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Références (suite)

Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Accessoires

XU_CP21045

XUZASMO05

XU_CP21039

XU_CP21040

—

XUZDVMee XUZDHMee

i

XU_CP21041

e

XUZDRMee

Accessoires pour tous les capteurs miniatures XUM
Accessoire de mise en ceuvre

Description A utiliser avec Référence Masse

des capteurs (kg)

Bloc de soufflage poussiére (1) XUMeAeXBL2 XUZASMO05 0,030
pour nettoyer la face sensible du capteur XUMeAeXBM8

avec de I'air comprimé.

Fourni avec 2 vis de montage (M3 x 20),

1 vis d’obturation du port d’alimentation en
air pour le port non utilisé (sur les 2
disponibles) et 1 joint.

Accessoires pour systéme barrage
Diaphragmes

Description Dimensions Portée Référence Masse

mm m (kg)

Diaphragme 0,5x6,4 1 XUZDVMO05 0,003

vertical

g:gd“ enlots 1,64 15 XUZDVM10 0,003
2x6.4 35 XUZDVM20 0,003

Diaphragme 0,5 x 6,4 0.7 XUZDHMO05 0,003

horizontal

g:gd“ enlots 1,64 15 XUZDHM10 0,003
2x6.4 3 XUZDHM20 0,003

Diaphragme 0,5 x 6,4 0,08 XUZDRMO05 0,003

rond

ngd“ enlots 41,64 0.3 XUZDRM10 0,003
2x64 1.2 XUZDRM20 0,003

Accessoires pour capteurs XU
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir les pages 86 a 91.

(1) Pour commander ces références, veuillez contacter notre centre de relation clients.

Telemecania
Sensors
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Caractéristiques

Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

Caractéristiques
Type de capteur
Certifications du produit

XUMeAeeBM38

C€, UKCA, cULus
EAC, RCM (en attente)

| XUMeAeXBLO03Me XUMeAeXBL2

Connexion Connecteur M8 - -
Pigtail - Longueur: 0,3 m -
Précablé - - Longueur: 2 m
Configuration 10-Link 10-Link Potentiomeétre
Potentiometre Potentiometre
Portée nominale Systeme barrage XUM2 |m 30 (avec réserve de gain = 1)
Sn 24 (avec réserve de gain = 2)
Systéme reflex polaris¢é  XUM9 | m 0,05...8 (avec réserve de gain = 1)
(en utilisant un réflecteur 0,05...6,7 (avec réserve de gain = 2)
50 x 50 mm (XUZC50)
Systéeme avec XUM8 | mm |4..300 : papier ou objet blanc. Sn (90 %)
effacement d’arriére-plan 5...265 : objet gris. Sn (18 %)
8...200 : objet noir. Sn (6 %)
Systeme a réflexion XUM4 |m 0,25 (avec réserve de gain = 1)
directe 0,17 (avec réserve de gain = 2)
E)Tgntg)ilisant un papier XUM5 |m 1,9 (avec réserve de ga@n =1)
200 x 200 mm) 1,5 (avec réserve de gain = 2)
XUM6 | m 1,1 (avec réserve de gain = 1)
0,8 (avec réserve de gain = 2)
Hystérésis 2%<H<20%aSn
Type d’émission Rouge XUM2 Systéme barrage
XUM6 Systeme a réflexion directe
XUM8 Systéme avec effacement d’arriére-plan
XUM9 Systéme reflex polarisé
Infrarouge XUM4 Systéme a réflexion directe
XUM5 Systéme a réflexion directe
Degré de protection Conforme ala norme IEC 60529 IP65, IP67
Température de stockage °C -40...+70
Température de fonctionnement °C -30...+55
Matériaux Boitier PBT
Lentille PMMA
Afficheur PC
Cable - PVC PVC
Résistance aux vibrations  Conforme ala norme Gamme de fréquences : 10 a 500 Hz
IEC 60068-2-6 Accélération: 9 gn
Résistance aux chocs Conforme ala norme Accélération maximale : 100 gn
IEC 60068-2-27 Durée de I'impulsion : 11 ms
Voyants de signalisation Etat de la sortie LED jaune
Stabilité LED verte (XUM4, XUM5, XUM6, XUM8, XUM9)
Présence tension LED verte (XUM2)
Tension d’alimentation nominale \' == 12...24 avec protection contre les inversions de polarité
Limites de tension (y compris I'ondulation) = 10300
Consommation de courant, a vide mA | <20 max.
Capacité de commutation mA | 100
Tension de déchet, état passant Vv <2
Fréquence de commutation maximale Hz 1000
Retards Ala disponibilité ms | <100
ATaction ms |05
Au relachement ms |05
10-Link ms | <300
10
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Schémas Capteurs photoélectriques
XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique
Raccordements

Systéeme barrage

Connecteurs M8 et M12 - 4 broches @ IO-Link

2 4 M8 Broche Signal Définition
1 + =+24V
1 3
2 IN +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 M12 3 - =0V
Q Signal de
4 2 commutation (SIO)
1 C Communication

10-Link

Connecteurs M8 et M12 - 4 broches

M8 3()
1(+)
4 OUT/sortie

N
S

-
w

Détection automatique PNP/NPN ou par IO-Link
XUM2APYBMS8, XUM2APYBMS8R, XUM2APYBL03M12, XUM2APYBL03M12R

Emetteur Récepteur
+ 1 1 +
_(__ _—)—
(1) ——2] QP |® N2z o —
(1)—c—4 i 14, CQ
—3 - ok
PNP NPN

XUM2APXBM8, XUM2APXBL03M8,
XUM2AKXBMST, XUM2AKXBLO3MST,

XUM2ANXBMS8, XUM2ANXBLO3M8,
XUM2ANXBMS8R, XUM2ANXBLO03M8R

II XUM2APXBM8R, XUM2APXBL03M8R XUM2ANXBLO3M12,
XUM2APXBL03M12, XUM2AKXBL03M12T, XUM2ANXBLO3M12R
XUM2APXBLO3M12R
3 M12 Emetteur  Récepteur Emetteur  Récepteur
T 1 + ey 1 +
4@2 m—2 @I oy 52 @O=® 25
4 PNP| 4 4 NPN| 4
(1) <« = (1) <4 =
Précablé - 3 fils
(-) BU (bleu) PNP NPN
(*) BN (marron) XUM2APXBL2, XUM2AKXBL2T, XUM2ANXBL2, XUM2ANXBL2R
OUT/Sortie BK (noir) XUM2APXBL2R
Emetteur Récepteur Emetteur Récepteur
+ BN @ @ BN + + BN @ @ BN +
> B
BK ?
PNP| BK NPN
- _BU BU Ej - - _BU BU -
Systémes reflex polarisé, avec effacement d’arriére-plan et a réflexion directe
Connecteurs M8 et M12 - 4 broches @ I0O-Link
2 4 M8 Broche Signal Définition XUMeAPYBLO03M12, XUMeAPYBMS8
1 + =+24V
@) o
2 IN +=NO [ —
-=NC 4 c/Q T
_ -
Ouvert=NO —
-LIN|
3 M2 3 - =ov -® s - Lruuy
Q Signal de
4 2 commutation (SI10)
1 C Communication
10-Link
Connecteurs M8 et M12 - 4 broches
2 4 M8 Broche Signal  Définition PNP NPN
1 3 1 + m+24V XUMeAPXBL03M12, XUMeAPXBMS, XUMeANXBLO3M12
XUMeAPXBLO0O3M8
2 IN +=NO 1 + 1 +
_—)— e
-=NC -® [z -® [z
3 M12 _ ) =
Quvert=NO 4 4
PNP _—E NPN|—
. @ 5 - —ov N O ER==E - s, -
Q Signal de
1 commutation (SIO)
Précablé - 3 fils
(-) BU (bleu) PNP NPN
(*) BN (marron) XUMeAPXBL2 XUMeANXBL2
OUT/Sortie BK (noir)
BN + BN +
B <o =
PNP | BK NPN
=® BU O - = ® BU -

(1) Non connecté.
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Courbes Capteurs photoélectriques
XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

Courbes de détection

Systéme barrage : XUM2
Déplacement latéral

300
250
200 —T |
150 —|

100 —

50 //
0

50 \\
-100 N (1) : Emetteur
150 I (2) : Récepteur
-200

Déplacement latéral Y (mm)

-250 P ———

-300

0 5 10 15 20
Portée X (m)
Diameétre du spot lumineux

300
250 ]
200
150 —
100 —

50 —

0 <

-50 T —

Diametre du spot lumineux (mm)

@ Diameétre du spot

-100
150 —
-200
250 ——

-300 —

0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Portée (m)
Réserve de gain

1000

Réserve de gain

100

Portée (m)

12




Courbes (suite) Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

Courbes de détection

Systéme reflex polarisé : XUM9
Angle du réflecteur

50

40 [en_

=
=
= oa0i300000,
e tiietvgt0eds| ~
T - B
log8e0800aesd g0,

1500090008008050000s]

16586580580000000000]
198008962255 905005%
iisssstteseteesetst
[ossesessecsostossed
1eeseqseessons!
1%

e
.

30 | -]

-______P\
20 . ——

10 T N

1906
bog2008%!
105900500500¢
ottt
1009005000800
7
[3,3’!' 0., )

Angle du réflecteur 6 (°)

924

0 (1) : Capteur
XuzCs0 (2) : Réflecteur
-10 —- L/ 0 : Angle du réflecteur (°)
2 47 X : Portée (m)
- ‘/‘ / =
30 A L i B
D) Pl
40 | S es
-50
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
En utilisant le réflecteur XUZC50 Portée X (m)
_______ En utilisant le réflecteur XUZC39

Déplacement latéral

g 200 (1)
> 150 -5’53‘3’ I
T Hatieeeesiittd
&5 L — Rttt Y
5 _— \ s
=z 100 = s
2 e \ R LN =(C
—-r N, 100080089450590020="
el - ~,
§ o == AN N
Beo s Yy XUzCs0 (1) : Capteur
<3a) |- / (2) : Réflecteur
-50 =~ )as Y : Déplacement latéral (mm)
I ‘ : Se (M
100 \\._{_4' y X : Porté ( )
\\/
-150
XUzC39
-200
2 3 4 5 6 7 8 9
En utilisant le réflecteur XUZC50 Portée X (m)
"""" En utilisant le réflecteur XUZC39

Réserve de gain

100

—

agte,
{7

ostet

==
eagesesasle;
log2ogepse;

r};o.go,go.?:’ 3’:

yeoses]

yes|

leg0000008058:
Hessitisssessees
s
)0058008005¢|
LATHT
easseasests
ool
0 =)

Réserve de gain

10 c - XUzC50

Niveau de S,
fonction- o N

nement | \ ’
1 N XUZC39

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9
Portée (m)

En utilisant le réflecteur XUZC50
------ En utilisant le réflecteur XUZC39
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Courbes (suite) Capteurs photoélectriques
XUM, usage général, fonction monomode

Design miniature, plastique

Trois fils courant continu, sortie statique

Courbes de détection (suite)
Systéeme avec effacement d’arriére-plan : XUM8
Déplacement latéral (préréglé 100 mm)

€ 6

Déplacement latéral Y (mm
N
\

\ \_—
—
. \ <
/ (1) : Capteur
5 // /7 — (2) : Objet (papier blanc et noir mat carré 200 mm)
- X : Portée (mm)
/ \ Y : Déplacement latéral (mm)
-4 ! \
-6
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Papier noir : rémission de 6 % Portée X (mm)
Papier blanc : rémission de 90 %

Déplacement latéral (préréglé 200 mm)

£ 5
£
> 4 ’
o
e 3
&
g 2 T ——] -7\ f
gE'g 1 N //- / N\ /
£ ~/ T+ /
80 (1) : Capteur
-1 / \' — \\ / (2) : Objet (papier blanc et noir mat carré 200 mm)
2 N— ~_ \ X : Portée (mm)
Y : Déplacement latéral (mm)
3
-4
-5
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200

Papier noir : rémission de 6 % Portée X (mm)
Papier blanc : rémission de 90 %

Diameétre du spot lumineux

0 @ Diameétre du spot

Diameétre du spot lumineux (mm)

-8 \‘
-10 S~

T~
12
-14

0 50 100 150 200 250 300 350
Portée (mm)

Distance minimale entre I'objet a détecter et un fond blanc

€ 70

£

= Distance min. objet noir (6 %)/
% 60 / fond blanc (90 %) (mm)

2 50

[

:"é 40 / . Distance min. objet gris (18 %)/
5 / J/ fond blanc (90 %) (mm)

B 30 4

S / i

c 20 —

g 10 /—-”' Distance min. objet blanc (90 %)/
S / / fond blanc (90 %) (mm)

2 0 - ; 7 : : i

o 0 50 100 150 200 250 300

Distance capteur/objet X (mm)

) 2
X
>
&
Y

3

(1) : Capteur
(2) : Objet
(3) : Arriere-plan

\ 4

74

X : Distance capteur/objet (mm)

Y : Distance min. objet/

arriere-plan (mm)
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Courbes (suite)

Capteurs photoélectriques

XUM, usage général, fonction monomode
Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

Courbes de détection (suite)

Systéme a réflexion directe : XUM4, XUM5 et XUM6

Taille de I’objet/portée
2000

1800

1600 =

Portée X (mm)

1400

1200

1000

800 / /

/ 4
. d

400 /i

200 SRR S S ST ST PP DEPT

_==

0 20 40 60 80 100

XUMS5 (réflexion directe 1,9 m)
XUMB6 (réflexion directe 1,1 m)
....... XUMA4 (réflexion directe 0,25 m)

Déplacement latéral

120 140 160 180 200
Largeur de 'objet A (mm)

E; 120
N 100 ;
T 80
/
T 660
54 40 | — L , /
82 20| 4T ) P A
20 0 pwE= N
S 2 20 [~ S
4 -40 i it e et (1 N
-6 -60 ‘\\
-80 \
-100 \
-120

0 200 400 600 800

1000 1200 1400
0 20 40 60 80 100 120 140 160

1600 1800 2000 XUMS5/XUM6
180 200 XUM4

Portée X (mm)

XUM5 (réflexion directe 1,9 m)
XUMB (réflexion directe 1,1 m)
- XUM4 (réflexion directe 0,25 m)

Réserve de gain

2

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc mat carré de A mm)
A : Largeur de I'objet (mm)

X : Portée (mm)

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc carré 200 x 200 mm)
X : Portée (mm)

Y : Déplacement latéral (mm)

XUM5/XUM6

-i 100
3
[
2
Q
B
o
10 fme ~
_-};‘~~ — S
Rk R
\\ -.\‘
Niveau de \\ \"\‘~~. ~
fonction- \ ~ ===
nement \ Rt Sy
1 N o~ Bl 298
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000
0 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 XUM4

XUMS (réflexion directe 1,9 m)
XUMB (réflexion directe 1,1 m)
------- XUM4 (réflexion directe 0,25 m)

Portée (mm)
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Capteurs photoélectriques
XUM, usage général, fonction monomode

Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

Description,
dimensions

Systéme barrage
Versions précablées et pigtail

Emetteur Récepteur
Description - XtUM2AeXBL2, Dimensions - XUM2AeXBL2, Description - XUM2AeXBL2, Dimensions - XUM2AeXBL2,
XUM2AeeBL03eee XUM2AeeBL03eee XUM2AeeBL03eee XUM2AeeBL03eee
— 19.5 10.8 19.5
GO 3 & \* \ o (1)
(1) . @35 - e 3 - £
L _ _
& — @35 & 48
T L
| < N 0| <
—| 0 2} -~ — | ©
™| N ~ | N
L =2m (précéble) N ‘ @35 N ‘
0,3 igtail ) : |
,3m (pigtail) 34 | 1. :2><M3 3 34 | 1. szms 3

Version avec connecteur M8
Emetteur

Récepteur

Description - XtUM2AeXBM8

Dimensions - XUM2AeXBM8

Description - XUM2AeXBM8

Dimensions - XUM2AeXBM8

G0 2M3 19.5 3 19.5 10.8
(1) ' N . (1)
- P
[ SN N *i gm (2) - - - -
[ Lol
< ~ 0| < .
2 3 2 P %%l & |
o it} s oy
SE R = =
gl 5 - 3| 24t g
-y “; 7.4 ‘
7.4 Rt

(1) Voyant de présence de tension (vert)

T: Emission

Systéme reflex polarisé
Versions précablées et pigtail

Description - XUM9AeXBL2,

Dimensions - XUM9AeXBL2,

(1) Voyant de sortie (jaune)

(2) Potentiometre de réglage
(sensibilité)

(3) Voyant de présence de tension (vert)

Version avec connecteur M8
Description - XUM9AeXBM8

R : Réception
(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)
(2) Potentiometre de réglage (sortie)

Dimensions - XUM9AeXBM8

XUM9AeeBLO03ee XUM9AeeBLO03ee
19.5 M3 195 10.8
2 e 2 (1)
£ 3N £
3 = @ 7éﬂ. @) com
@35
L
0| % 0
o~ ®
: ; 9 Q
34 ‘ 2xM3 23.5 =]
- - Y

L =2m (précéblé)
0,3 m (pigtail)

Systéme avec effacement d’arriére-plan

Version précablée
Deﬁaription -XUM8AeXBL2

Dimensions - XUM8AeXBL2

Version avec connecteur M8
Description - XUM8AeXBM8

Dimensions - XUM8AeXBM8

19.5 2xM3 19.5 10.8
: 2 (1) o (1)
@35 Lo I B Y S ) .
L Y @ T é e
0| <
- | w0
| N
L =2m (précablé) L Q
0,3 m (pigtail)
34
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM2APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM9APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8APXBM8

Description,

dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques

Design miniature, plastique
Trois fils courant continu, sortie statique

XUM, usage général, fonction monomode

Systéme a réflexion directe
Versions précablées et pigtail

Description - XUM5AeXBL2,

XUM6AeXBL2, XUM4AeXBL2,

Dimensions - XUM5AeXBL2,
XUM6AeXBL2, XUM4AeXBL2,

Version avec connecteur M8

Description - XUM5AeXBMS8,
XUM6AeXBM8, XUM4AeXBMS8

Dimensions - XUM5AeXBM8,
XUM6AeXBM8, XUM4AeXBM8

XUMeAeeBL03ee XUMeAeeBL03ee
19.5 (1) M3 195 10.8
N
o (1) : SR |
a 2 (80 SN .
_ N (2
@35 & @ T b
L
| < | < N
5| 5 & e
I\ é 3 ot 34
34 | 2xM3 =) ! ~ M8
L = 2m (précablé) N - ‘FJ”
0,3 m (pigtail)
(1) Voyant de sortie (jaune) R : Réception (1) Voyant de sortie (jaune) R : Réception
(2) Potentiometre de réglage T : Emission (2) Potentiometre de réglage T : Emission

(sensibilité)

(1) Potentiométre de réglage (sensibilité)

(3) Voyant de stabilité (vert)

Accessoires
Accessoire de mise en ceuvre

XUZASMO05
14

i
E=-c]

[

M5
ml 2x@3.2
T
,ﬁ’/‘
< i
I B B e e ﬂbq
7*@’ M5

o | |

25

Diaphragmes
XUZDVMeeo

321

XUZDHMee

6.1

(2) Potentiometre de réglage (sortie)

XUZDRMee
8.2

;} |

321

(sensibilité)
(3) Voyant de stabilité (vert)

(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)
(2) Potentiometre de réglage (sortie)

Référence a(mm)

XUZDVMO05 0,5

XUzDVM10 1

XUzZDVM20 2

XUZDHMO05 0,5

XUZDHM10 1

XUZDHM20 2

XUZDRMO05

XUZDRM10 a1

XUZDRM20 a2

YAGEO: | # ===
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4APXBL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM6APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM4APXBM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZASM05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDVM05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDVM10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDVM20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDHM05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDHM10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDHM20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDRM05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDRM10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZDRM20

Références

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique, en kits

Quatre fils courant continu, sortie statique
NO/NC configurable par cablage

Apollo_CP0720004
Apollo_CP0720008

XUB2APYNM12
XUB2ANXWM12

Apollo_CP0720001

Apollo_CP0720005

XUB2ANXNL2

Apollo_CP0720004
Apollo_CP0720008

e

XUB2ANXNM12
XUB2ANXWM12

Apollo_CP0720002
Apollo_CP0720006

XUB2APXNL2

e

——
\

Systéme barrage a sensibilité réglable (suite)

Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)/Visée
Emetteur + récepteur @ IO-Link
15 m/20 m NO (mode sombre) / Détection Connecteur XUB2APYNM12 0.060
Axiale NC (mode clair) automatique M12
configuration par PNP/NPN (4 broches)
10-Link et/ou par
cablage surle
récepteur
12m/12m NO (mode sombre) / Connecteur XUB2APYWM12 0.060
90° parrapporta NC (mode clair) M12
I'axe du boitier configuration par (4 broches)
10-Link et/ou par
cablage surle
récepteur
Emetteur + récepteur
30 m/20 m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2ANXNL2  0.171
Axiale NC (mode clair) (L=2m)
configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre) / Connecteur XUB2ANXNM12 0.060
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
17m/12m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2ANXWL2 0.171
90° parrapporta NC (mode clair) (L=2m)
I'axe du boitier configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre) / Connecteur XUB2ANXWM12 0.060
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
30 m/20 m NO (mode sombre)/ PNP Pré-cablé XUB2APXNL2  0.171
Axiale NC (mode clair) (L=2m)
configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre) / Connecteur XUB2APXNM12 0.060
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
17m/12m NO (mode sombre)/ PNP Pré-cablé XUB2APXWL2 0.171
90° parrapporta NC (mode clair) (L=2m)
I'axe du boitier configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre) / Connecteur XUB2APXWM12 0.060
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)

cablage surle
récepteur

Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2

Réferences (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique
Quatre fils courant continu, sortie statique
NO/NC configurable par cablage

§ S Systéme barrage a sensibilité réglable (suite)
S
g ‘g Portée max./de Fonction Sortie Connexion  Référence Poids
S X fonctionnement (kg)
o o (Sn)/Visée
3 3
Q Q Pl
< < Emetteur (1)
30 m/20 m - - Pré-cablé XUB2AKXNL2T 0,095
Axiale (L=2m)
3
XUB2AKXNM12T Connecteur ~ XUB2AKXNM12T 0,040
M12
XUB2AKXWM12T (4 broches)
s 9 17m/12m - - Pré-cablé XUB2AKXWL2T 0,095
S S 90° par rapport a (L=2m)
g ‘g I'axe du boitier
S - S Connecteur  XUB2AKXWM12T 0,040
< ; < M12
§ &= ?% (4 broches)
Récepteur @ TO-Link
30 m/20 m NO (mode sombre)/ Détection Connecteur  XUB2APYNM12R 0,040
XUB2AKXNL2T Axiale NC (mode clair)  automatique M12
configuration par  PNP/NPN (4 broches)
XUB2AKXWL2T cablage ou 10-Link
S S 17m/M12m NO (mode sombre)/ Détection Connecteur  XUB2APYWM12R 0,040
§ § 90° parrapporta NC (mode clair) automatique M12
N S I'axe du boitier configuration par  PNP/NPN (4 broches)
3 S cablage ou |O-Link
O‘ OI
EL g Récepteur
30 m/20 m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2ANXNL2R 0,095
% Axiale NC (mode clair) (L=2m)
‘ configuration par
‘ e cablage Connecteur  XUB2ANXNM12R 0,040
XUB2APYNM12R M12
XUB2ANXNM12R \ (4 broches)
XUB2APXNM12R XUB2APYWM12R PNP Pré-cablé ~ XUB2APXNL2R 0,095
XUB2ANXWM12R (L=2m)
XUB2APXWM12R
Connecteur XUB2APXNM12R 0,040
M12
(4 broches)
S S
S S 17m/12m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2ANXWL2R 0,095
S N 90° par rapporta  NC (mode clair) (L=2m)
g g I'axe du boitier configuration par
g g cablage Connecteur  XUB2ANXWM12R 0,040
s} o
< 2 M12
(4 broches)
| PNP Pré-cablé XUB2APXWL2R 0,095
(L=2m)
Connecteur  XUB2APXWM12R 0,040
M12
(4 broches)
XUB2ANXNL2R
XUB2APXNL2R =
XUB2ANXWL2R Accessoires
XUB2APXWL2R Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
(1) Tous les émetteurs sont compatibles avec les récepteurs énumérés ci-dessous.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 24 page 25 page 27 page 32 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWL2T

Références (suite)

Capteurs photoélectriques
XUB a usage général, fonction monomode

Design 18 miniature cylindrique, métal,
Quatre fils courant continu, sortie statiq
NO/NC configurable par cablage

en kits
ue

Apollo_CP0720012
Apollo_CP0720016

XUB2BPYNM12
XUB2BNXNM12
XUB2BPXNM12

Apollo_CP0720010

\}

==

I

(nm
I

XUB2BPYWM12
XUB2BNXWM12
XUB2BPXWM12

Systéme barrage a sensibilité réglable

Portée max./de Fonction Sortie
fonctionnement

(Sn)/Visée

Connexion

Emetteur + récepteur @ IO-Link

Référence Poids
(kg)

12m/M12m NO (mode sombre)/ Détection ~ Connecteur XUB2BPYNM12 0.060
Axiale NC (mode clair) automatique M12

configuration par PNP/NPN (4 broches)

10-Link et/ou par

cablage surle

récepteur
12m/12m NO (mode sombre) / Détection Connecteur XUB2BPYWM12 0.060

90° parrapporta NC (mode clair) automatique M12

I'axe du boitier configuration par PNP/NPN (4 broches)
10-Link et/ou par
cablage surle
récepteur

Emetteur + récepteur

30 m/20 m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé
Axiale NC (mode clair) (L=2m)
configuration par
cablage surle

XUB2BNXNL2  0.192

récepteur
NO (mode sombre)/ NPN Connecteur XUB2BNXNM12 0.080
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
17m/12m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2BNXWL2 0.192
XUB2BNXNL2 90° parrapporta NC (mode clair) (L=2m)
XUB2BPXNL2 §5§§g g)’gl‘/’v'”[ g I'axe du boitier ggglﬁaggueritlljc;?epar
récepteur
NO (mode sombre)/ NPN Connecteur XUB2BNXWM12 0.080
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
30 m/20 m NO (mode sombre)/ PNP Pré-cablé XUB2BPXNL2 0.192
Axiale NC (mode clair) (L=2m)
configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre)/ PNP Connecteur XUB2BPXNM12 0.080
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
17m/12m NO (mode sombre)/ PNP Pré-cablé XUB2BPXWL2 0.192
90° parrapporta NC (mode clair) (L=2m)
I'axe du boitier configuration par
cablage surle
récepteur
NO (mode sombre)/ PNP Connecteur XUB2BPXWM12 0.080
NC (mode clair) M12
configuration par (4 broches)
cablage surle
récepteur
Accessories
10-Link Master
See page 76.
Fixing and other accessories
See page 80.
Cabling accessories
See page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 24 page 25 page 27 page 33 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2

Références (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, métal
Quatre fils courant continu, sortie statique
NO/NC configurable par cablage

- el Py by g mgug » , .
S S Systéme barrage a sensibilité réglable (suite)
§ E Portée max./de Fonction Sortie Connexion  Référence Poids
& s e fonctionnement (kg)
S [$] =7
g N -== (Sn)/Visée
IS] 3 ==
2 3 === .
== Emetteur (1)
ggﬁ 30 m/20 m - - Pré-cablé XUB2BKXNL2T 0,095
Axiale (L=2m)
XUB2BKXNM12T
Connecteur  XUB2BKXNM12T 0,040
M12
XUB2BKXWM12T (4 broches)
3 2 17m/12 m - - Pré-cablé XUB2BKXWL2T 0,095
S I=3 ) 2 =
S IS 90° par rapplorta (L=2m)
§ '§ I'axe du boitier
O © Connecteur  XUB2BKXWM12T 0,040
2 S M12
g < (4 broches)
Récepteur @ I0-Link
30 m/20 m NO (mode sombre)/ Détection Connecteur  XUB2BPYNM12R 0,040
XUB2BKXNL2T Axiale NC (mode clair) automatique M12
configuration par  PNP/NPN (4 broches)
XUB2BKXWL2T cablage ou [0-Link
N ©
‘é § 17m/12m NO (mode sombre)/ Détection ~ Connecteur ~ XUB2BPYWM12R 0,040
Q == Q 90° parrapporta NC (mode clair) automatique M12
g gg 8 I'axe du boitier configurationpar  PNP/NPN (4 broches)
=== 2| cablage ou |0-Link
2 E—— =
§ ) %“ § Récepteur
/ 30 m/20 m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB2BNXNL2R 0,095
£ ‘ Axiale NC (mode clair) (L=2m)
£ 1 configuration par
XUB2BPYNM12R cablage Connecteur  XUB2BNXNM12R 0,040
XUB2BNXNM12R m1lfroches)
XUB2BPXNM12R XUB2BPYWM12R —
XUB2BNXWM12R PNP Pré-cablé XUB2BPXNL2R 0,095
XUB2BPXWM12R {L=2m)
Connecteur XUB2BPXNM12R 0,040
M12
s RS (4 broches)
S &=E S 17m/M2m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé ~ XUB2BNXWL2R 0,095
S E— § 90° parrapporta  NC (mode clair) (L=2m)
3 — ol = F I'axe du boitier configuration par
o —— k) —— cablage
3 == 3 = — Connecteur ~ XUB2BNXWM12R 0,040
3 = S ==
< Y < —— M12
B == (4 broches)
§$ PNP Pré-cablé XUB2BPXWL2R 0,095
P (L=2m)
@ ‘,r
Connecteur  XUB2BPXWM12R 0,040
M12
(4 broches)
XUB2BNXNL2R
XUB2BPXNL2R XUB2BNXWL2R Accessoires
XUB2BPXWL2R Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
(1) Tous les émetteurs sont compatibles avec les récepteurs énumérés ci-dessous.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 24 page 25 page 27 page 33 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12R
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2R
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Références (suite)

Capteurs photoélectriques
XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

o ~ re - - Y - mgug r ra .
s Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable @ IO-Link
E Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
3 fonctionnement (kg)
g (Sn)/Visée
g ,
Emission LED rouge a longue portée
1m/0,7 m NO (mode clair)/  Détection ~ Connecteur M12 XUBS5APYNM12 0,040
Axiale NC (mode sombre) automatique (4 broches)
configuration par  PNP/NPN
XUBeAPYNM12 cablage ou |O-Link
XUBeANXNM12 —— 5 7
NUBeAPXNM12 Emission LED rouge a moyenne portée
XUBeAPYWM12 0,6 m/0,42 m NO (mode clair))  Détection ~ Connecteur M12 XUB6APYNM12 0,040
XUB6eoooo Axiale NC (mode sombre) automatique (4 broches)
configuration par  PNP/NPN
cablage ou 10-Link
0,5m/0,35m NO (mode clair)/  Détection Connecteur M12 XUB6APYWM12 0,040
90° parrapporta NC (mode sombre) automatique (4 broches)
I'axe du boitier configuration par  PNP/NPN
cablage ou |O-Link
© by Fa - - ~ g wgug ~ -
g Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable
g Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
& fonctionnement (kg)
< (Sn)/Visée
g
< Emission LED rouge a longue portée
¢ 1m/0,7 m NO (mode clair)/ NPN Pré-cablé XUB5ANXNL2 0,095
| Axiale NC (mode sombre) (L=2m)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB5SANXNM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB5APXNL2 0,095
(L=2m)
XUBeANXNL2
XUBeAPXNL2 (Cz‘logrr;i%tg:)r M12 XUB5APXNM12 0,040
XUB6eooooo
Emission LED rouge @ moyenne portée
0,6 m/0,42 m NO (mode clair)/ NPN Pré-cablé XUB6ANXNL2 0,095
Axiale NC (mode sombre) (L=2m)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB6ANXNM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUBGAPXNL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB6APXNM12 0,040
(4 broches)
0,5m/0,35 m NO (mode clair)/ NPN Pré-cablé XUB6ANXWL2 0,095
90° parrapporta NC (mode sombre) (L=2m)
I'axe du boitier configuration par
cablage Connecteur M12 XUB6ANXWM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB6APXWL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB6APXWM12 0,040
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 238 page 25 pages 28 et 29 page 34 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5ANXNL2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXWL2
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Réferences (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, métal

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Apollo_CP0720012

XUBeBPYNM12
XUBeBNXNM12
XUBeBPXNM12

Apollo_CP0720016

XUB6BPYWM12
XUB6BNXWM12
XUB6BPXWM12

Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable @ I0-Link

Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)/Visée

Emission LED rouge a longue portée
1m/0,7 m NO (mode clair)/  Détection Connecteur M12 XUB5BPYNM12 0,040
Axiale NC (mode sombre) automatique (4 broches)
configuration par  PNP/NPN
cablage ou 10-Link

Emission LED rouge 2 moyenne portée

0,6 m/0,42 m NO (mode clair)/ Détection Connecteur M12 XUB6BPYNM12 0,040
Axiale NC (mode sombre) automatique (4 broches)

configuration par ~ PNP/NPN

cablage ou 10-Link

0,5m/0,35m NO (mode clair)/  Détection Connecteur M12 XUB6BPYWM12 0,040
90° parrapporta NC (mode sombre) automatique (4 broches)
I'axe du boitier configuration par  PNP/NPN

cablage ou |O-Link

S Ay x ra - - x - ngug e
S S Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable
E § Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
& % fonctionnement (kg)
g < (Sn)/Visée
[} [S)
< < -
Emission LED rouge a longue portée
1m/0,7 m NO (mode clair)/  NPN Pré-cablé XUB5BNXNL2 0,095
Axiale NC (mode sombre) (L=2m)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB5BNXNM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB5BPXNL2 0,095
(L=2m)
XUBeBNXNL2 C teur M12 XUB5BPXNM12 0,040
onnecteur ,
XUBeBPXNL2 XUBGBNXWL2
(4 broches)
XUB6BPXWL2
Emission LED rouge a moyenne portée
0,6 m/0,42 m NO (mode clair)/  NPN Pré-cablé XUB6BNXNL2 0,095
Axiale NC (mode sombre) (L=2m)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB6BNXNM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB6BPXNL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB6BPXNM12 0,040
(4 broches)
0,5m/0,35m NO (mode clair)/  NPN Pré-cablé XUB6BNXWL2 0,095
90° parrapporta NC (mode sombre) (L=2m)
I’axe du boitier configuration par
cablage Connecteur M12 XUB6BNXWM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB6BPXWL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB6BPXWM12 0,040
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 24 page 25 pages 28 et 29 page 34 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPYWM12
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWL2

Références (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

x © 5
S S Systéme reflex polarisé a sensibilité réglable, @ I0-Link
N N
'é § Plastique, émission LED rouge
O S Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
S 2 fonctionnement (kg)
< =3 (Sn)/Visée
7m/5m/ NO (mode sombre)/ Détection Connecteur M12 XUB9APYNM12 0,040
Axiale NC (mode clair) automatique (4 broches)
configuration par  PNP/NPN
XUB9APYNM12 - cablage ou IO-Link
%ggﬁgﬁg\\llmg i 55mi4m NO (mode sombre)/ Détection  Connecteur M12 XUBSAPYWMA12 0,040
XUB9IAPYWM12 90° parrapporta NC (mode clair) automatique (4 broches)
XUB9ANXWM12 I'axe du boitier cgnfiguration par PNP/NPN
XUB9APXWM12 cablage ou 10-Link
N © ~ - s 3 - T4 ra
g S Systéme reflex polarisé a sensibilité réglable
N N
'§ '§ Plastique, émission LED rouge
O © Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
2 2 fonctionnement (kg)
< < (Sn)/Visées
7m/5m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB9ANXNL2 0,095
Axiale NC (mode clair) (L=2m)
configuration par
cablage
Connecteur M12 XUB9ANXNM12 0,040
(4 broches)
XUB9IANXNL2 PNP Pré-cablé XUBYAPXNL2 0,095
XUB9IAPXNL2 (L=2m)
XUB9ANXWL2
XUBIAPXWL2 Connecteur M12 XUB9APXNM12 0,040
(4 broches)
55m/4m NO (mode sombre)/ NPN Pré-cablé XUB9ANXWL2 0,095
90° parrapporta NC (mode clair) (L=2m)
I'axe du boitier configuration par
cablage
Connecteur M12 XUB9ANXWM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB9APXWL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB9APXWM12 0,040
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 23 page 26 pages 29 a 31 page 35 page 80
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Références (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, métal

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Apollo_CP0720012

XUB9BPYNM12
XUB9BNXNM12
XUB9BPXNM12

Apollo_CP0720010

Apollo_CP0720014
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XUB9BPYWM12
XUB9BNXWM12
XUB9BPXWM12

Systéme reflex polarisé a sensibilité réglable, @ IO-Link
Métal, émission LED rouge

Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)/Visée
7m/5m NO (mode Détection ~ Connecteur M12 XUB9BPYNM12 0,040
Axiale sombre)/ automatique (4 broches)
NC (mode clair) PNP/NPN
configuration par
cablage ou
10-Link
5,5m/4m NO (mode Détection Connecteur M12 XUB9BPYWM12 0,040
90° par rapporta sombre)/ automatique (4 broches)
I’axe du boitier NC (mode clair) PNP/NPN
configuration par
cablage ou
10-Link

Systéeme reflex polarisé a sensibilité réglable

Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)/Visée
Métal, émission LED rouge
7m/5m NO (mode NPN Pré-cablé XUB9BNXNL2 0,095
Axiale sombre)/ (L=2m)
NC (mode clair)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB9BNXNM12 0,040
(4 broches)
XUB9BNXNL2
XUB9BPXNL2 XUB9BNXWL2 PNP Pré-cablé XUB9BPXNL2 0,095
XUB9BPXWL2 (L=2m)
Connecteur M12 XUB9BPXNM12 0,040
(4 broches)
55m/4m NO (mode NPN Pré-cablé XUB9BNXWL2 0,095
90° parrapporta sombre)/ (L=2m)
I'axe du boitier NC (mode clair)
configuration par
cablage Connecteur M12 XUB9BNXWM12 0,040
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUB9BPXWL2 0,095
(L=2m)
Connecteur M12 XUB9BPXWM12 0,040
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 23 page 26 pages 29 a 31 page 35 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXNL2
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Caractéristiques

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Caractéristiques
Type de capteur

Certifications du produit

XUB2APYeM12, XUB2BPYeM12,
XUB2AeXeM12, XUB2AeXeM12
XUB2APYeM12R, XUB2BPYeM12R,
XUB2AeXeM12T, XUB2AeXeM12R,
XUB2BeXeM12T, XUB2BeXeM12R,
XUB5APYNM12, XUBSBPYNM12,
XUB5AeXeM12, XUB5BeXeM12,
XUB6APYeM12, XUB6APYeM12,
XUB6AeXeM12, XUB6BeXeM12,
XUB9APYeM12, XUB9BPYeM12
XUB9AeXeM12, XUB9BeXeM12

C€, UKCA, cULus, ECOLAB

XUB2AeXeL2, XUB2AeXeL 2,
XUB2BeXelL2, XUB2BeXel 2,
XUB2AeXeL2T, XUB2AeXeL2R,
XUB2BeXeL2T, XUB2BeXeL2R,
XUB5AeXelL2, XUB5BeXel 2,
XUB6AeXelL2, XUB6BeXel 2,
XUB9AeXeL2, XUB9BeXelL2

Connexion Connecteur M12 -
Pré-cablé - Longueur:2m
Portée Systéme barrage Visée axiale m 30 (avec réserve de gain = 1)
Réservedegain=1: XUB2 20 (avec réserve de gain = 2)
portée maximale — " . -
Réserve de gain=2: Visée latérale m 17 (avec n?serve de ga!n =1)
portée nominale 12 (avec réserve de gain = 2)
Systéme de réflexion Visée axiale m 1 (avecréserve de gain = 1)
directe 0,7 (avec réserve de gain = 2)
XUBS
(al'aide d’un papier blanc
200 x 200 mm)
Systéme de réflexion Visée axiale m 0,6 (avec réserve de gain = 1)
directe 0,42 (avec réserve de gain = 2)
XUB6 Viseo lateral = —
(& Vaide d'un papier blanc isée latérale m 0,5 (avec re§ewe de gain —_1)
200 x 200 mm) 0,35 (avec réserve de gain = 2)
Systéme reflex polarisé ~ Visée axiale m 7 (avecréserve de gain = 1)
XUB9 5 (avec réserve de gain = 2)
(al'aide d’'un réflecteur — - = =
XUZC50 de 50 x 50 mm) Visée latérale m 55} (avec’reserve de galn =1)
4 (avec réserve de gain = 2)
Zone aveugle mm 0 (objet blanc et potentiomeétre max.)
Réglage de la portée Potentiométre 1 tour (+/- 220 degrés)
Couleur du faisceau lumineux de détection Rouge
Type de sortie PNP/NPN (ou détection automatique de PNP/NPN avec |O-Link)
Hystérésis 2% <H<20%asSn
Degré de protection Conforme a la norme IEC 60529 IP65 et IP67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K (versions avec connecteur M12 uniquement)
Rayonnement optique Conforme a la norme IEC 62471 Classe 0 (sans risque)
artificiel
Emissions de Conforme a la norme EN 55011/CISPR 1 Classe A
perturbations rayonnées
Température de stockage °C -40...+70
Température de fonctionnement °C -30...+55
Matériaux Boitier XUBeA PC-PBT
XUBeB Laiton
Diffuseur MABS
Vis du potentiométre PBT
Cache-objectif PMMA
Cable - PVC
Tenue aux vibrations Conforme a la norme IEC 60068-2-6 Gamme de fréquences : 10 a 55 Hz
Accélération : 7 gn
Tenue aux chocs Conforme a la norme IEC 60068-2-27 Accélération maximale : 30 gn
Durée de I'impulsion : 11 ms
Tension d’alimentation nominale \' 12...24 == avec protection contre les inversions de polarité
Limites de tension (y compris I'ondulation) \' 10...30 =
Puissance consommée sans charge mA < 20/10-Link : <30
Capacité de commutation mA 100
Tension de déchet, état fermé v <2
Fréquence maximale de commutation Hz 1000
Retards Retard a la disponibilité ms <100/10-Link : < 300
Retard a I'action ms 0,5 max.
Retard au relachement ms 0,5 max.
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Schémas

Capteurs photoélectriques
XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Schémas de cablage

Systéme barrage

Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal, @ I0-Link
Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link

3 Broche Signal

Définition

+24V =

+=NO
-=NC
Ouvert=NO

ov=

Signal de commutation (SIO)

C

Communication 10-Link

Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal

3 Broche Signal Définition
1 + +24V =
4 2
2 IN +=NO
1 -=NC
Ouvert=NO
3 - ovV=
4 Q Signal de commutation (SIO)

Pré-cablé - 4 fils, plastique et métal

+BN (marron)

IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

Systeme de réflexion directe
Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal, @ IO-Link
Détection automatique PNP/NPN ou par I0-Link

3 Broche Signal

Définition

+24V =

+=NO
-=NC
Ouvert=NO

ov=

Signal de commutation (SIO)

C

Communication 10-Link

Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal

3 Broche Signal Définition
1 + +24V =
4 2
1 2 IN +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - ov=
4 Q Signal de commutation (S10)

Pré-cablé - 4 fils, plastique et métal

+BN (marron)

IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

XUB2ePYNM12R, XUB2ePYWM12R, XUB2eKXNM12T, XUB2eKXWM12T

Emetteur Récepteur
+ 1 1 +
H >

(1) ——2] @ |® w2 — S0
(1)——4] 4_ ciQ L

=3 Detocton b3 = ok LT
Remarque : les fichiers IODD IO-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

PNP NPN

XUB2ePXNM12R, XUB2ePXWM12R,
XUB2eKXNM12T, XUB2eKXWM12T

XUB2eNXNM12R, XUB2eNXWM12R,
XUB2eKXNM12T, XUB2eKXWM12T

Emetteur ~ Récepteur ] ] Emetteur ~ Récepteur
+ + + +
I ey e —
(1) _(_2 @ g @ INL2 ) (1) 2] @ ™ @ IN _i_)_
(1) <4 PNP —‘LE (1) <4 NPNTE
‘_(_3 | 3 = _—(—3 — -
PNP NPN

XUB2ePXNL2R, XUB2eAPXWL2R,
XUB2eKXNL2T, XUB2eKXWL2T

XUB2eNXNL2R, XUB2eNXWL2R,
XUB2eKXNL2T, XUB2eKXWL2T

Emetteur Récepteur Emetteur Récepteur
BN + + BN BN +
@ |® [ov @ |® n[er
BK BK
BU PNP BU Ej - - _BU NPN BU -

XUB5APYNM12, XUB6APYNM12, XUB6APYWM12, XUB5BPYNM12, XUB6BPYNM12,
XUB6BPYWM12

*@ IN

Détection

aufomatique
|

1
2

+
>

e——

sIo

[
uuuu

10-Link

Remarque : les fichiers IODD 10-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

PNP

XUB5APXNM12, XUB6APXNM12,
XUB6APXWM12, XUBS5BPXNM12,
XUB6BPXNM12, XUB6BPXWM12,

NPN

XUB5SANXNM12, XUB6ANXNM12,
XUB6ANXWM12, XUB5BNXNM12,
XUB6BNXNM12, XUB6BNXWM12

1, ¢ = .
-® N[ 2, -® N[ 2]

| 4_ | 4_
_»@)PNP_S—E ) "N )
PNP NPN

XUB5APXNL2, XUB6APXNL2, XUB6APXWL2, XUB5SANXNL2, XUB6ANXNL2,
XUB5BPXNL2, XUB6BPXNL2, XUB6BPXWL2 XUBG6ANXWL2, XUBSBNXNL2,

BN

>

®
®

IN
PNP

BK
BU

GY

XUB6BNXNL2, XUB6BNXWL2

BN +
-® IN|GY

BK
_>®NPN BU )

(1) : non connecté.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5APXNM12
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWL2

Schémas (suite) Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Schémas de cablage (suite)
Systéme reflex polarisé

Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal, @ I0-Link

3 Broche Signal Définition Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link

1 + +24V = XUB9APYNM12, XUB9APYWM12, XUB9BPYNM12, XUB9BPYWM12

4 2

2 IN +=NO 1 +

! 23: Ncrt NO @ w—— sio
uvert =
— Détection J_)A g —
3 - 0 V === automatique 1O-Link
4 Q Signal de commutation (SIO) @ | 3 - uuuue

C Communication 10-Link ) ) , ) ) o
Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

Connecteur M12 - 4 broches, plastique et métal

3 Broche Signal Définition PNP NPN
1 + +24V = XUB9APXNM12, XUB9APXWM12, XUB9ANXNM12, XUB9ANXWM12,
4 2 XUB9BPXNM12, XUB9BPXWM12 XUB9BNXNM12, XUB9BNXWM12
2 IN +=NO 1 + 1 +
1 5 .
-=NC -®@ w2 S -“® n[2 —
Ouvert=NO PNP 4 NEN 4
3 - ov= =® 3 0 - =® 3_, -
4 Q Signal de commutation (SIO)

Pré-cablé - 4 fils, plastique et métal

+BN (marron) PNP NPN
IN (entrée) GY (gris) XUB9APXNL2, XUBIBAPXWL2, XUB9ANXNL2, XUBOANXWL2,
%%T(éslor‘)'e) BK (noir) XUB9BPXNL2, XUBIBPXWL2 XUB9BNXNL2, XUB9BNXWL2
- eu
BN + BN +
=@ n[oy -®@ nlov
BK BK
NPN
~® PNPIBU S . ~® BU i

2 YAGEO! | *g=m


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPYNM12
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXWL2

Courbes

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection

Systéme barrage : XUB2

Déplacement latéral

Déplacement latéral Y (mm)

-
(o]
o

-
N
o

(o]
o

N
o

-120

-160
0

AN

/

7
/
’\\

N

/

Visée : 90° par rapport a I'axe du boitier (radiale)

\J

—
N

2

4

Diameétre du spot lumineux

Diamétre du spot lumineux (mm)

Réserve de gain

in

Réserve de gai

600
500

10

12

14 16
Portée X (m)

400

300

200

100

0

@ Diamétre du spot

-100

-200

-300

-400

Visée : 90° par rapport a I'axe du boitier (radiale)

-500

-600

Visée : axiale

10000

N
o
o
o

100

10

20

25 30 35
Portée (m)

A

Visée : 90° par rapport a I'axe du boitier (radiale)

pd

Visée : axiale

=
N

~N
AN

0.1

10 100
Portée (m)
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Courbes (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)

Systéme de réflexion directe : XUB5 et XUB6
Taille minimale de I'objet/portée. Visée : axiale

£1200
E

X 1000
5 800 L

ee

Port

600
/
400 "]

200
0

10 20 40 60 80 120 160 200
Largeur de I'objet A (mm)

XUBS (réflexion directe 1 m)
XUBS (réflexion directe 0,6 m)

Taille minimale de I'objet/portée. Visée : 90° par rapport a I’axe du boitier (radiale)

m

(o2}
o
o

o
o
o

Portée X (mm)

—

N
o
S

\

300

200

100

0 50 100 150 200
Largeur de 'objet A (mm)

XUBS (réflexion directe 0,5 m)

Déplacement latéral. Visée : axiale

E 40
E
> 30
]
@
© 20

=

Déplacement
3 ° o

<
— N \
-20
-30
-40
0 200 400 600 800 1000 1200

Portée X (mm)

XUBS (réflexion directe 1 m)
XUBS6 (réflexion directe 0,6 m)

Déplacement latéral. Visée : 90° par rapport a I’axe du boitier (radiale)
£ 15

£
0 /
z s /
— /
éo \/

5 S~ N

AN

-15

0 100 200 300 400 500 600
Portée X (mm)

XUBG (réflexion directe 0,5 m)

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc mat carré mesurant A mm)
A : Largeur de I'objet (mm)

X : Portée (mm)

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc mat carré mesurant A mm)
A : Largeur de I'objet (mm)

X : Portée (mm)

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc carré mesurant 200 mm)
X : Largeur de I'objet (mm)

Y : Déplacement latéral (mm)

(1) : Capteur

(2) : Objet (papier blanc carré mesurant 200 mm)
X : Portée (mm)

Y : Déplacement latéral (mm)
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Courbes (suite) Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)
Systéme de réflexion directe : XUB5 et XUB6 (suite)

Réserve de gain. Visée :axiale

£100 N
s =~
[ N\
g // 7 \\
7]
g 10 \‘ -
\\ N
\\
1 N
0.1
0 0.01 0.1 1
XUBS (réflexion directe 1 m) Portée (m)
XUBS (réflexion directe 0,6 m)
Réserve de gain. Visée : 90° par rapport a I’axe du boitier (radiale)
é 100
3
[
2
@
é 10 ——/ \“
AN
N
~N
1
0.1
0 0.01 0.1 1
P Portée (m)
XUBBG (réflexion directe 0,5 m)
Systéme reflex polarisé : XUB9
Angle du réflecteur. Visée : axiale
~50 — - (2
< 40 ,é/\\ (1) - é[\ N
3 / TSk WL - - - -
530 —# S
B 20 / S~ N X
= S
10 / “h N
[=2)
<0 (1) : Capteur XUZC50
10 (2) : Réflecteur
\ R / 0 : Angle du réflecteur (°)
-20 \ — —— X : Portée (m)
-30 =
\ — S
-50 Rl XUZC39
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Portée X (m)

Utilisation du réflecteur XUZC50
------- Utilisation du réflecteur XUZC39

Sil



https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39

Courbes (suite) Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)
Systéme reflex polarisé : XUB9 (suite)
Angle du réflecteur. Visée : latérale a 90° (radiale)

£ 50
g _
> 40 )
— TALALY 4
£30 e e T
2 /,— ==z R —— isestssssststtete
£ ~~ 190006 0008058008000¢
= Q ~meadl 19000000080000¢896%0|
£ 20 v i S =tae
2 / \ i
8 10 L g2
1
o \ (1) : Capteur
@ 0 A
a I (2) : Réflecteur XUzZCs0
-10 - 0 : Angle du réflecteur (°)
-20 \\ [ — s X : Portée (m)
\™. = =
\\ - |t
-30 Selo=” —
Nee———
-40
XUzC39
-50
0 1 2 3 4 5 6
Utilisation du réflecteur XUZC50 Portée X (m)
------- Utilisation du réflecteur XUZC39
Déplacement latéral. Visée : axiale
< 140 (1) 2
£120 // B A ,,5o3gi$§:§g§§§§§§£
> 100 - v A
S 80 == i
= o S le8eeseessootegtoate|
z 60 e B B x B@ s
§ 20 g 0
5 0 XUzC50
a -20 (1) : Capteur
40 |8 . (2) : Réflecteur
-60 \\ __ e m———— i Y : Déplacement latéral (mm)
80 . - X : Portée (m)
-100 \\
1 4218 ~— - XUZC39
0 1 2 3 4 5 6 7 8

Portée X (m)

Utilisation du réflecteur XUZC50
Utilisation du réflecteur XUZC39

Déplacement latéral. Visée : axiale

100
= (1)
E 80 @----5- ]
£ Tegtasiseteatenteqts|
> 60 e R
Y leg88050000000000¢¢¢|
© / I essesesessoctessses!
af - ~— 1980920000585 5945 %]
2 40 P i N —~ R
] =i LTS TP 1g890996900080¢000%s|
= r— x He L
g 20 A S, 10g80000509p202!
2 < S \\/ > BESE 2
s 0 3 €
Q ¥
s 20 N A ,/\ XUzC50
40 \\~ D T - (1): Ca,pteur
N1 / (2) : Réflecteur
-60 \ // Y : Déplacement latéral (mm)
S — X : Portée (m)
-80
-100
XUZC39
0 1 2 3 4 5 6

Utilisation du réflecteur XUZC50
------- Utilisation du réflecteur XUZC39

Portée X (m)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39

Courbes (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)
Systéme reflex polarisé : XUB9 (suite)

Réserve de gain

£100
H =~
\\
\)
10 \ \\
\ \
\ \
N [\

0.1 1

Visée : 90° par rapport a I'axe du boitier (radiale)

Visée : Axiale

10
Portée (m)
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Dimensions

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, plastique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Systéme barrage, plastique, version avec connecteur M12

Visée : axiale

Kits Emetteur + Récepteur: XUB2ANXNM12, XUB2APXNM12, XUB2APYNM12

Emetteur Récepteur
XUB2AKXNM12T XUB2APYNM12R, XUB2ANXNM12R, XUB2APXNM12R
44 1) 25.1
| 29.75 | _
I _
e @ AU o M\\ T |l B
o ol 3 = 8 =
et
—t \ 29.75
T 44
Visée : latérale a 90° (radiale)
Kits Emetteur + Récepteur: XUB2ANXWM12
Emetteur Récepteur
XUB2AKXWM12T XUB2APYWM12R, XUB2ANXWM12R, XUB2APXWM12R
55.2 (1) 25.1
44 7‘ _
‘ 29.75 [
| N 1 s
E = © ©
T I { ! =
o H © % 1 —
= | Q g
B G Lz
44
55.2
Systéme barrage, plastique, version précablée
Visée : axiale
Kits Emetteur + Récepteur: XUB2ANXNL2, XUB2APXNL2
Emetteur Récepteur
XUB2AKXNL2T XUB2ANXNL2R, XUB2APXNL2R
44 | (1) 25.1
‘ 29.75 \ | i
\ |
g ] AE
U o & 8| =
SI= @35 0
@35 - L=2m —
L=2m —= \ 29.75
|
44
Version précablée, visée latérale a 90°
Kits Emetteur + Récepteur: XUB2APXWM12, XUB2APYWM12, XUB2ANXWL2, XUB2APXWL2
Emetteur Récepteur
XUB2AKXWL2T XUB2ANXWL2R, XUB2APXWL2R
55.2 (1) 251
44 . ‘_ _
29.75 ‘ & I
| ] H © %
N = 8| =
< @35 )
I =K L=2m -
SIE= \ 29.75
@35 — "z
L=2m
55.2

(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2AKXWL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2APXWL2

Dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique, métal

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Systéme barrage, métal, version avec connecteur M12

Visée : axiale

Kits Emetteur + Récepteur: XUB2BPXNM12, XUB2BNXNM12, XUB2BPYNM12

Emetteur

Récepteur

XUB2BKXNM12T

0

Visée : latérale a 90° (radiale)

XUB2BPYNM12R, XUB2BNXNM12R, XUB2BPXNM12R

(1) 25.1

Kits Emetteur + Récepteur: XUB2BNXWM12, XUB2BPYWM12, XUB2BPXWM12

Emetteur

Récepteur

XUB2BKXWM12T

Systéme barrage, métal, version précéablée
Visée : axiale
Kits Emetteur + Récepteur: XUB2BNXNL2, XUB2BPXNL2

XUB2BPYWM12R, XUB2BNXWM12R, XUB2BPXWM12R
(1)

Emetteur Récepteur
XUB2BKXNL2T XUB2BNXNL2R, XUB2BPXNL2R
| 44 } (1) 25.1 ‘
|
[{e]
! S §

B35 235

L=cmj L=2m
- 44

Visée : latérale a 90° (radiale)

Kits Emetteur + Récepteur: XUB2BNXWL2, XUB2BPXWL2

Emetteur Récepteur

XUB2BKXWL2T XUB2BNXWL2R, XUB2BPXWL2R

(1)
_
O
& s g
@35 0
L=2m B J35
- 44 | L=2m
55.2

(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BKXWL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB2BPXWL2

Dimensions (suite) Capteurs photoélectriques

XUB a usage général, fonction monomode
Design 18 miniature cylindrique

Quatre fils courant continu, sortie statique

NO/NC configurable par cablage

Systéme de réflexion directe, plastique, version avec connecteur M12
Visée : axiale Visée : latérale a 90° (radiale)

XUB5ANXNM12, XUB6ANXNM12, XUBSAPXNM12, XUB6APXNM12, XUB6ANXWM12, XUB6APXWM12 et XUB6APYWM12
XUB5APYNM12 et XUB6APYNM12

(1) 25.1 (1) 25.1

- m I —

& = o ol %
— \/ S —
1 29.75 ‘ 15 ] | 29.75
[
44 s
55.2

Systéme de réflexion directe, plastique, version précablée

Visée : axiale Visée : latérale a 90° (radiale)

XUBS5ANXNL2, XUB6ANXNL2, XUBSAPXNL2 et XUB6APXNL2 XUBGANXWL2 et XUB6APXWL2

(1) 25.1 (1) 25.1

| A B

_ o f © T * |
I o 3 B I ©| 3
Q| s — ! SIS
@35 - @35 - J
L=2m — L=2m
\ 29.75 1 29.75
w4 44
55.2
Systéme de réflexion directe, métal, version avec connecteur M12
Visée : axiale Visée : latérale a 90° (radiale)
XUB5BNXNM12, XUB6BNXNM12, XUBSBPXNM12, XUB6BPXNM12, XUB6BNXWM12, XUB6BPXWM12 et XUB6BPYWM12

XUB5BPYNM12 et XUB6BPYNM12

(1) 25.1

16

Systéme de réflexion directe, métal, version précablée
Visée : axiale Visée : latérale a 90° (radiale)
XUB5BNXNL2, XUB6BNXNL2, XUB5BPXNL2 et XUB6BPXNL2 XUB6BNXWL2 et XUB6BPXWL2

(1)

1) 25.1

8 §
@35 @35
L=2m L=2m
— 44

(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)

36



https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6APXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB5BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB6BPXWL2

Dimensions (suite) Capteurs photoélectriques
XUB a usage général, fonction monomode

Design 18 miniature cylindrique
Quatre fils courant continu, sortie statique
NO/NC configurable par cablage

Systéeme reflex polarisé, plastique, version avec connecteur M12
Visée : latérale a 90° (radiale)

Visée : axiale
XUB9ANXWM12, XUB9APXWM12 et XUB9APYWM12

XUB9ANXNM12, XUB9APXNM12 et XUB9APYNM12

(1) 25.1 | (1) 25.1
o e 3 o 3
S m \ IHE 21 [ &
] O ]
29.75 29.75
Y \
44
55.2
Systeme reflex polarisé, plastique, version précablée
Visée : axiale Visée : latérale a 90° (radiale)
XUB9ANXNL2 et XUB9APXNL2 XUB9ANXWL2 et XUB9APXWL2
(1) 25.1 (1) 25.1
[ I EE
[ NE
@35 @35 [ I—]
L=2m L=2m
‘ 29.75 29.75
44 44
55.2

Systéme reflex polarisé, métal, version avec connecteur M12
Visée : latérale a 90° (radiale)

Visée : axiale
XUB9BNXWM12, XUB9BPXWM12 et XUB9BPYWM12

XUB9BNXNM12, XUBIBPXNM12 et XUB9BPYNM12
(1) . 251

(1) 25.1

M12
‘5'
—

Systéme reflex polarisé, métal, version précablée
Visée : axiale
XUB9BNXNL2 et XUB9BPXNL2

Visée : latérale a 90° (radiale)
XUB9BNXWL2 et XUB9BPXWL2

(1) . 251 (1)
O
& s g
035 0 @35
=Zm =
— 44 \ M18x1 L=2m
1 1

(1) Potentiometre de réglage (sensibilité)

ST



https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPYWM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9ANXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9APXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BNXWL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUB9BPXWL2

Références

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme barrage
Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Apollo_CP0720030

Apollo_CP0720029

Apollo_CP0720030

Apollo_CP0720018

Apollo_CP0720020

XUN2APYNM12

Apollo_CP0720017

XUN2AKXNL2T

XUN2ANXNL2
XUN2APXNL2

Apollo_CP0720019

XUN2ANXNM12

XUN2APXNM12
S|
S
5
a
o
o
3
= |
<

XUN2APYNM12R

XUN2AKXNM12T

Systéme barrage a sensibilité réglable

Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)
Emetteur + récepteur @ IO-Link
30m/20m NO (mode Détection Connecteur M12 XUN2APYNM12 0,013
sombre)/NC automatique (4 broches)
(mode clair) PNP/NPN
configuration par
cablage ou
10-Link

Emetteur + récepteur

30m/20 m Configuration NO NPN Pré-cablé XUN2ANXNL2 0,040
(mode sombre)/ (L=2m)
NC (mode clair)
par cablage Connecteur M12 XUN2ANXNM12 0,013
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUN2APXNL2 0,040
(L=2m)

Connecteur M12 XUN2APXNM12 0,013

(4 broches)
Emetteur (1)
30 m/20 m Pré-cablé XUN2AKXNL2T 0,040
(L=2m)

Connecteur M12 XUN2AKXNM12T 0,013
(4 broches)

Récepteur @ IO-Link
30m/20m Configuration NO Détection Connecteur M12 XUN2APYNM12R 0,013
(mode sombre)/  automatique (4 broches)
NC (mode clair)  PNP/NPN
par cablage ou

10-Link
Récepteur
30m/20 m Configuration NO NPN Pré-cablé XUN2ANXNL2R 0,040
(mode sombre)/ (L=2m)
NC (mode clair)
par cablage Connecteur M12 XUN2ANXNM12R 0,013
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUN2APXNL2R 0,040
(L=2m)
Connecteur M12 XUN2APXNM12R 0,013
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.

Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage

XUN2ANXNM12R
XUN2APXNM12R Voir page 86.
XUN2ANXNL2R
XUNZAPXNLZR (1) Tous les émetteurs sont compatibles avec les récepteurs énumérés ci-dessous.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 41 page 42 page 44 pages 47 et 48 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2

Réferences (suite) Capteurs photoélectriques
XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme barrage
Quatre fils courant continu, sortie statique,
NO/NC configurable par cablage

8 Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable @ IO-Link
§ Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
g fonctionnement (kg)
(:‘ (Sn)
3 Emission LED rouge a longue portée
<
1m/0,7m NO (mode clair)/  Détection Connecteur M12 XUN5SAPYNM12 0,013
NC (mode automatique (4 broches)
sombre) PNP/NPN
configuration par
cablage ou 10-Link
Emission LED rouge 2 moyenne portée
XUNSAPYNM12 0,6m/0,42m  NO(modeclairy Détection  Connecteur M12 XUNBAPYNM12 0,013
XUNGAPYNM12 NC (mode automatique (4 broches)
sombre) PNP/NPN
configuration par
cablage ou IO-Link
® S Systéme de réflexion directe a sensibilité réglable
S S
§ 5 Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
g I fonctionnement (kg)
S S (Sn)
o 2 W] 5 2
3 S Emission LED rouge a longue portée
< < 1m/0,7m NO (mode clair)) NPN Pré-cablé XUNS5SANXNL2 0,040
NC (mode (L=2m)
sombre)
configuration par Connecteur M12 XUNSANXNM12 0,013
cablage
(4 broches)
XUNSANXNM12 PNP Pré-cablé XUN5APXNL2 0,040
XUNSAPXNM12 (L=2m)
XUNSANXNL2
XUNSAPXNL2 Connecteur M12 XUN5APXNM12 0,013
(4 broches)
© S Emission LED rouge @ moyenne portée
S S
5 § 0,6 m/0,42 m NO (mode clair))  NPN Pré-cablé XUNG6ANXNL2 0,040
S S NC (mode (L=2m)
S O| sombre)
o . '
?‘Zl H ggglff”ga“o” par Connecteur M12 XUNGANXNM12 0,013
< | < 9 (4 broches)
PNP Pré-cablé XUNG6APXNL2 0,040
(L=2m)
Connecteur M12 XUNG6APXNM12 0,013
XUNGANXNM12 (4 broches)
XUN6APXNM12
XUN6ANXNL2
XUNG6APXNL2
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 42 page 43 pages 45 et 46 pages 47 et 48 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNL2

Réferences (suite) Capteurs photoélectriques
XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme reflex polarisé
Quatre fils courant continu, sortie statique,
NO/NC configurable par cablage

Apollo_CP0720020

Apollo_CP0720018

Systéme reflex polarisé a sensibilité réglable, @ IO-Link
Plastique, émission LED rouge
Portée max./de Fonction Sortie Connexion Référence Poids
fonctionnement (kg)
(Sn)
7m/5m Configuration Détection Connecteur XUN9APYNM12 0,013
NO (mode automatique M12
sombre)/ PNP/NPN (4 broches)
NC (mode clair)
par cablage ou
10-Link
XUNGAPYNM12 Systéme reflex polarisé a sensibilité réglable
Plastique, émission LED rouge
§ 7m/5m Configuration ~ NPN Pré-cablé XUN9ANXNL2 0,040
IS NO (mode (L=2m)
S sombre)/
o) NC (mode clair)
< par cablage
3 Connecteur XUN9ANXNM12 0,013
<
M12
(4 broches)
PNP Pré-cablé XUN9APXNL2 0,040
(L=2m)
XUN9ANXNM12
XUN9APXNM12
XUN9ANXNL2 Connecteur XUN9APXNM12 0,013
XUN9APXNL2 M12
(4 broches)
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 41 page 42 page 44 pages 47 et 48 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNL2

Caractéristiques Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme reflex polarisé
Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Caractéristiques
Type de capteur XUN2APYNM12, XUN2APYNM12R, XUN2AeXNL2, XUN2AeXNL2R,
XUN2AeXNM12, XU2AKXNM12T, XUN2AKXNL2T, XUN5AeXNL2,
XUN2AeXNM12R, XUNSAPYNM12, XUN6AeXNL2, XUN9AeXNL2
XUN5AeXNM12, XUN6APYNM12,
XUN6AeXNM12, XUN9APYNM12,
XUN9AeXNM12
Certifications du produit C€, UKCA, cULus
Connexion Connecteur M12 -
Pré-cablé - Longueur:2m
Portée Systéme barrage XUN2 m 30 (avec réserve de gain = 1)
Réservede gain=1: 20 (avec réserve de gain = 2)
portée maximale - — - - -
Réserve de gain=2: Systeme de réflexion directe XUN5 | m 1 (avecréserve de gain = 1)
portée nominale (al'aide d'un papier blanc 0,7 (avec réserve de gain = 2)
200 x 200 mm)
Systeme de réflexion directe XUN6 | m 0,6 (avec réserve de gain = 1)
(a l'aide d’un papier blanc 0,42 (avec réserve de gain = 2)
200 x 200 mm)
Systeme reflex polarisé XUN9 m 7 (avec réserve de gain = 1)
(a l'aide d’'un réflecteur XUZC50 de 5 (avec réserve de gain = 2)
50 x 50 mm)
Zone aveugle mm | O (objet blanc et potentiomeétre max.)
Réglage de la portée Potentiometre 1 tour (+/- 220 degrés)
Couleur du faisceau lumineux de détection Rouge
Type de sortie PNP/NPN (ou détection automatique de PNP/NPN avec I0-Link)
Hystérésis 2% <H <20 % pour Sn
Degré de protection Conforme a la norme IEC 60529 IP65 et IP67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K (versions avec connecteur M12 uniquement)
Rayonnement optique Conforme a la norme |IEC 62471 Classe 0 (sans risque)
artificiel
Emissions de Conforme a la norme EN 55011/ Classe A
perturbations rayonnées CISPR 1
Température de stockage °C -40...470
Température de fonctionnement °C -30...+55
Matériaux Boitier PBT/PC
Cache-objectif PMMA
Couvercle transparent ABS
Vis du potentiométre PA66
Cable - PVC
Tenue aux vibrations Conforme a la norme Gamme de fréquences : 10 a 55 Hz
IEC 60068-2-6 Accélération : 7 gn
Tenue aux chocs Conforme a la norme Accélération maximale : 30 gn
IEC 60068-2-27 Durée de I'impulsion : 11 ms
Tension d’alimentation nominale \' 12...24 == avec protection contre les inversions de polarité
Limites de tension (y compris ’ondulation) \' 10...30 =
Puissance consommée sans charge mA | <20/10-Link: <30
Capacité de commutation mA | 100
Tension de déchet, état fermé Vv <2 max.
Fréquence maximale de commutation Hz 1000
Retards Retard a la disponibilité ms | <100/IO-Link : <300
Retard a I'action ms | 0,5 max.
Retard au relachement ms | 0,5 max.
Caractéristiques : Schémas : Courbes : Dimensions : Accessoires :
page 41 page 42 pages 45 et 46 pages 47 et 48 page 80
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APYNM12
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50

Schémas

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systemes barrage

et a réflexion directe

Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Schémas de cablage

Systéme barrage

Connecteur M12 - 4 broches - @ IO-Link
Broche Signal Définition

1 + +24V =
2 IN +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - ov=—
4 Q Signal de commutation (SIO)
C Communication 10-Link

Connecteur M12 - 4 broches

Broche Signal Définition

1 + +24V =
2 3 IN  +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - ovV=
4 Q Signal de commutation (SIO)

Pré-cablé - 4 fils

+BN (marron)

IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

Systéeme de réflexion directe
Connecteur M12 - 4 broches - @ IO-Link

Broche Signal Définition

1 + +24V =
22 IN  +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - ov=—
4 Q Signal de commutation (SIO)
C Communication 10-Link

Connecteur M12 -4 broches

Broche Signal Définition

1 + +24V =
2 2 IN  +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - ov=
4 Q Signal de commutation (SIO)

Détection automatique PNP/NPN ou par IO-Link
XUN2APYNM12

Emetteur Récepteur
+ 1 1 +
_(__ ——)—
2 @ |® n[2
1)—c FE—-—— sio
%_(_4 4, cQ L
Détection
—3 e} 3 ok M

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

PNP NPN
XUN2APXNM12 XUN2ANXNM12
] Emetteur ~ Récepteur ’ Emetteur ~ Récepteur ]

+ + + +

_(_ _—)— — "
(1) ——2] @ |® N2, (1) 2 Q- ® INL2_, %
(1) 4] pr_4_ (1) 4 PNP |2

=3 3 3. =3 5z -
PNP NPN
XUN2APXNL2 XUN2ANXNL2

Emetteur Récepteur Emetteur Récepteur
+ BN + + +
@~ ® IN LGY @ |® n[er
BK BK

-__BU PNP BU Ej - - _BU NPN BU -

Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link
XUNSAPYNM12, XUN6APYNM12

1 +
=
-® N
SIo
oo cia g —
étection [———e=)————————
automatique 10-Link
o @ 3 } uuuu

Remarque : les fichiers IODD IO-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

PNP
XUN5APXNM12, XUN6APXNM12

1 +
- 1,
@ IN i >
PNP|-2=
@[ -
NPN
XUNS5ANXNM12, XUNG6ANXNM12
-®

-

+

1
IN[2_, %
NPN—

3

e ———
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2

Schémas (suite)

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systémes reflex
polarisé et a réflexion directe

Quiatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Schémas de céablage (suite)
Systéme de réflexion directe (suite)
Pré-cablé - 4 fils

+BN (marron)

IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

Systéeme reflex polarisé
Connecteur M12 - 4 broches - @ IO-Link

3 Broche Signal Définition
1 + +24V =
4 2 9 IN  +=NO
-=NC
1 Ouvert=NO
- ov=
Q Signal de commutation
(SIO)
C Communication 10-Link

Connecteur M12 - 4 broches

3 Entrée de commande IN :
(+)=NO
4 2 ()=NC
Ouvert=NO

Pré-cablé - 4 fils
+BN (marron)
IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

PNP
XUNSAPXNL2, XUN6APXNL2
BN BN+
-® NO [WH -® NC|WH
BK BK
PNP PNP
=® BU - =® BU O -
NPN
XUNSANXNL12, XUNGANXNL2,
BN + BN +
<@ no[wH “1® nclwh
BK BK
NPN NPN
) BU - =® BU -

Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link

XUN9APYNM12
1 +
——————
-® n 12,
Slo
Détection J—)A _‘_
automatique .
@ |3 iy

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur notre site Web www.tesensors.com/iolink

PNP
XUN9APXNM12
1 + 1 +
e _—)—
~® o _2_§:| 1@ ne[2o
4 4
PNP |2 PNP |-
NG S I G= P 1) _3_51@
NPN
XUN9ANXNM12
1 + 1 +
-® nol2 EIE 1@ |2 ?
4 4
NPNE—>— NPN|-—
-® |8, - =® _3_9L
PNP
XUN9APXNL2
BN + BN +
-@ NO | WH -® NC|[WH
BK BK
PNP PNP
-® BU D - »=® BU OO -
NPN
XUN9ANXNL12

BN + BN +

-@ NO | WH % -® NCM‘ E||5
BK BK
_»@ NPN BU i _>®NPN BU i

YAGEO: | # ===

43


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNL2

Courbes

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme barrage
Quiatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection
Systéme barrage : XUN2
Déplacement latéral

£ 160
£

120

/ N
40

Déplacement latéral Y

40

-80 \ et

-120

-160

Diamétre du spot lumineux
E 600

14 16
Portée X (m)

500

400

300

200 —

100 —

0

@ Diamétre du spot

Diametre du spot lumineux (m

-100 ~—

200 —~L_

-300

-400

-500

-600

Réserve de gain

n

10000

15

25 30 35
Portée (m)

Réserve de gal

1000

100

10

0.1

10 100
Portée (m)
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Courbes (suite) Capteurs photoélectriques
XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme de réflexion directe
Quatre fils courant continu, sortie statique,
NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)
Systéme de réflexion directe : XUN5 et XUN6
Taille minimale de I'objet/portée

€1200
g (1) (2)7
< 1000
) I 7’» o A
b=
s 800 >
o

a0 "] m

400 "]

(1) : Capteur
200 (2) : Objet (papier blanc mat carré mesurant A mm)
0 A : Largeur de I'objet (mm)
10 20 40 60 80 120 160 200 X : Portée (mm)

Largeur de I'objet A (mm)

XUNS (réflexion diffuse 1 m)
XUNG (réflexion diffuse 0,5 m)

Déplacement latéral

E 40
E
> 30
o
©
© 20
249 | I
g _/
30 >
©
a \
-10 ~
'\: \ (1) : Capteur
-20 (2) : Objet (papier blanc carré mesurant 200 mm)
X : Portée (mm)
-30 Y : Déplacement latéral (mm)
-40
0 200 400 600 800 1000 1200

Portée X (mm)

XUNS5 (réflexion diffuse 1 m)
XUNB (réflexion diffuse 0,5 m)

Réserve de gain

§100 N
Q > Ny
kel N
o 1 N
g // 1 N
0
£ 10 AN <
\\ N
\\
1 N
0.1
0 0.01 0.1

1
Porté
XUNS (réflexion diffuse 1 m) ortée (m)

XUNB (réflexion diffuse 0,5 m)
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Courbes (suite) Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme reflex polarisé
Quiatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Courbes de détection (suite)
Systéme reflex polarisé : XUN9
Angle du réflecteur

<50
% 40 /')/\\
830 7 T =
2 =
520 =Sas —\
° S~
510 / s N
<<
0 (1) : Capteur XUzC50
-10 (2) : Réflecteur
\ - L= / O : Angle du réflecteur (°)
.20 \ —== — X : Portée (m)
-30 ==
S + =
40 \‘ _ —,—_y/
N,
-50 Rl XUZC39
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Portée X (m)

Utilisation du réflecteur XUZC50
------- Utilisation du réflecteur XUZC39

Déplacement latéral

E 140 (1)
£120 e N B "R =
% 100 4~ e
19
$ 80 =] Y
K < Ss esegeetsoeseseseses
5 50 P A
s A D e i T - resseseaseeotentests]
B0 LA PREESIN L
@ K20
g 20 £ 0
§ 0 XUZC50
-20 (1) : Capteur
a0 %S (2) : Réflecteur
-60 d — mmm el mm——— == Y: Dépl‘?cement latéral (mm)
_80 \“\\-_ | =" X : Portée (m)
-100 \\
-120
T120 ~—] g XUZC39
0 1 2 3 4 5 6 7 8
Portée X (m)
Utilisation du réflecteur XUZC50
------ Utilisation du réflecteur XUZC39
Réserve de gain
£100
o
(o}
o
(3
2 I~
2
0
114
10 \\
AY
\\
1
0.1 1 10
Portée (m)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC50
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUZC39

Dimensions

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme barrage
Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Systéeme barrage, plastique, version avec connecteur M12
Emetteur + récepteur (vues classiques de dessus, de coté et de face)

XUN2APYNM12, XUN2ANXNM12, XUN2APXNM12

31.9

10.1 218
12
(1) @ 3.8
og [ -
|
@, J) =
. . |
3 3
23.2

U

Emetteur uniquement

XUN2AKXNM12T
31.9
10.1 21.8
12 15
. 3.8
P —— N
og :
T AN
3
@3.2 -
| — ™ —
= : =
S
N\ (1)

15
o
) N 2
= ()
Z — \ Y,
N D

(1) Emetteur
(2) Récepteur
(3) 4 écrous de fixation fournis avec les capteurs

Récepteur uniquement
XUN2APYNM12R, XUN2ANXNM12R, XUN2APXNM12R
31 .9

lHﬁ@}

10.1

12 15

59.2

3.2

04| 113 ]

Wl o
s
" <5>> )

(1) 2 écrous de fixation fournis avec le capteur
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNM12T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APYNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNM12

Dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systéme barrage
Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Systéme barrage, plastique, version précablée
Emetteur + récepteur (vues classiques de dessus, de coté et de face)

XUN2ANXNL2, XUN2APXNL2

i©)

Z@E

10.1

(N @ 3.8

ag

@
§E

|

}\ =
S Ll
w
o

Emetteur uniquement
XUN2AKXNL2T

10.1 21.8

D

i

210.5

M18

o
i
@3.5 \_ o
A
L 210.5
(1)
M18

l<

52 | [ 113 ]

);

IECD -

r:\
N

(

~
&

(1) Emetteur

(2) Récepteur

(3) Cable de 2 m de long

(4) 4 écrous de fixation fournis avec les capteurs

—
&

Récepteur uniquement
XUN2ANXNL2R, XUN2APXNL2R

I

10.1

NPY
R
IO1R

1l
W
FARETEY

Le
4
Q
)
(%))

77 N\
N/
(1) Cable de 2 m de long

(2) 2 écrous de fixation fournis avec le capteur

4
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2AKXNL2T
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2R
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN2APXNL2

Dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques

XUN a usage général, fonction monomode
Design miniature hybride, plastique, systémes reflex
polarisé et a réflexion directe

Quatre fils courant continu, sortie statique,

NO/NC configurable par cablage

Systeme de réflexion directe, version avec

connecteur M12

Systéme de réflexion directe, version précablée

Longue portée ou moyenne portée, émission LED rouge Longue portée ou moyenne portée, émission LED rouge

XUNSAPYNM12, XUNSANXNM12, XUNSAPXNM12,
XUNGAPYNM12, XUN6ANXNM12, XUN6APXNM12

31.9

|ﬁ

j

10.1

36

ML)

St

3.2 /

59.2

il ¢/

104 | 11.3 ]

P~

Systéme reflex polarisé, version avec

connecteur M12

XUN9APYNM12, XUN9ANXNM12, XUNSAPXNM12

31.9

-

O

10.1
12

D

§E

O
O

36

@1K

59.2

Wl e

@3.2 /

[104 | 113 ]

(1) 2 écrous de fixation fournis avec le capteur
(2) Cable de 2 m de long

15

XUNSANXNL2, XUNSAPXNL2, XUN6ANXNL2, XUN6APXNL2

31.9

I

]

10.1 21.8

@
§H
e,

3.2 /{ 7%
T INE J
L
3.5 S
~
=\ (2 210.5
M18
24
77 NN
\ ) (1)

Systéeme reflex polarisé, version précablée

XUN9ANXNL2, XUN9APXNL2

I

10.1

12 15

54
@8
241
i
‘iﬁmmmmj—j
| L.
52 [ 113 | 36

Le
©
Q
=
e
S
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5ANXNM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNM12
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN5APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN6APXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9ANXNL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUN9APXNL2

Présentation générale Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier
Pour la manutention, le travail des matériaux,
I'emballage

Telemecanique Sensors présente une gamme élargie de capteurs
photoélectriques XU a intégrer dans des lignes automatisées pour le segment de
photoélectriques XU pour marché de I'emballage.

I’emballage et I’agro-alimentaire Grace a leurs caractéristiques techniques diverses, leurs performances élevées
et leurs capacités de gestion intelligente, ils sont congus pour répondre a un large
éventail de besoins spécifiques.

Capteurs

Emballage Manutention Agro-alimentaire

Détection rapide Famille de capteurs par application

d’objets > Détection de marques
> Détection d’objets trés sombres
> Détection précise

> Détection d’objets en couleur, du triage de couleurs simple & trés complexe
> Détection d’objets transparents, avec ou sans réflecteur

YAGEO
=]

Packaging Solutions .

Discover Telemecanique Sensors Solutions

Voir la vidéo de promotion

Cinq types de Sélectionnez le spot lumineux qui vous correspond le mieux
détection

= Lumiére bleue : pour les objets a faible réflexion, en particulier les objets
sombres. Les ondes courtes de lumiére bleue entrainent une pénétration plus
réduite, et donc une réflexion de surface plus élevée.

> Lumiére rouge : pour détecter des objets a longue portée et/ou pour les objets
transparents

> Lumiére laser : pour détecter de trés petits objets et des marques contrastées
avec une précision extréme, méme a une longue portée

= Lumiére blanche : pour une détection de contraste simple (contraste élevé),
courtes portées

= Lumiére RGB : pour un contraste plus précis dans les impressions couleur

Mo J, X <=\
* = @ Ce
| s

RGB

RED LIGHT
Lumiéere Lumiéere Laser Lumiéere
bleue rouge blanche

2L YAGEO; | *&z===


https://www.youtube.com/watch?v=iIVpDwhDcag

Présentation générale
(suite)

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Pour la manutention, le travail des matériaux,
'emballage

Congus pour les petits
espaces dans les
machines d’emballage

Communication simple
avec l'automate
programmable via Ethernet

@ IO-Link

Vous avez le choix pour le boitier, le type de connexion et la taille

> Boitier en plastique ou en métal (1)
> Précablé, avec pigtail ou connecteur
> Taille compacte, miniature et subminiature

Les appareils intelligents communiquent au moyen du
protocole 10-Link

> Installez facilement votre nouveau capteur |O-Link : lecture automatique du
fichier d’identification de I'appareil (IODD) et détection automatique du mode de
sortie du capteur

> Paramétrage automatique : configurez les paramétres de détection

> Diagnostics étendus, avec des informations en temps réel pour une utilisation et
une maintenance optimisées

MQTT @

Ingénierie Tableau de bord
[ |
l | Ethernet industriel | |
A a2
' [ T
| | |
I | Passerelle/
292929 | serveur Edge !
e e ———— -— e )
Automate D O [
<
o}
333383 ol
sl
(@]
|
| Ethernet/IP
] ' I
|
Maitre Maitre
o Mt S S oMt

Configurateur Web

@ I0-Link
@ I0-Link

®

sl
HMEED
N
tfijm=;
3
-

(1) Métal pour XUKC uniquement.

YAGEOj | #mm=m -



XUMRA AYM8

XUM.ALAYM8

Vd y 4 r -
Reéferences Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier
Systéme a contraste pour la détection de
marques
Design miniature, plastique
g Capteurs de marques sur contraste @ IO-Link
E Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
3 fonctionnement (kg)
(Sn)
Lumiére blanche
15 mm/ Configuration Détection Connecteur M8 XUMRAWAYM8 0,018
12 mm NO/NC par  automatique (4 broches)
apprentissage PNP/NPN
ou |0-Link
XUMRAWAYMS8 XUMRAWAYPO15
T AN XUMRAGAYPO15 Détecton  M12Pigtail  XUMRAWAYP015 0,027
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
Lumiére RGB
15 mm/ Configuration Détection  Connecteur M8 XUMRAGAYMS8 0,018
12 mm NO/NC par  automatique (4 broches)
apprentissage PNP/NPN
ou |O-Link
Détection  Connecteur M8 XUMRACAYMS8 0,018
automatique (4 broches)
PNP/NPN
XUMRPGAYM8
Configuration Détection  M12 Pigtail XUMRAGAYP015 0,027
NO/NC par  automatique (L=0,15m)
apprentissage PNP/NPN
ou |O-Link
Configuration Détection Connecteur M8 XUMRPGAYMS8 0,01
NO/NC par  automatique (4 broches)
potentiométre PNP/NPN
ou 10-Link
2 "
3 Lumiére laser
250 mm/ Configuration Détection Précablé XUMS5ALAYL2 0,045
150 mm NO/NC par  automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
ou |0-Link
Détection ~ Connecteur M8 XUMSALAYMS8 0,018
automatique (4 broches)
XUMSALAYMS8 XUMSALAYL2 PNP/NPN
Détection M12 Pigtail XUM5ALAYPO015 0,026
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAWAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAGAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ALAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAWAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAGAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAWAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAGAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRACAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRPGAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ALAYL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ALAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ALAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM5ALAYL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAWAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRAGAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRACAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMRPGAYM8

r ] ' r L]
Caractéristiques Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier
Systéme a contraste pour la détection de
marques
Design miniature, plastique
Caractéristiques
Type de capteur XUMRAeAYeo XUMRPGAYM8 XUMS5ALAYee
Certifications du produit C€, UKCA, cULus, Ecolab | C€, UKCA, cULus C€, UKCA, cULus, Ecolab
Connexion Connecteur M8 M8 M8
Pigtail Connecteur M12 - M12
Longueur m 0,15 - 0,15
Précablé Longueur m - - 2
Portée maximale Capteur de marques contrastées mm |15 15 250
Smax
Couleur du faisceau LED blanche RGB (rouge, vert, bleu) Rouge (laser de classe 1)
lumineux de détection RGB (rouge, vert, bleu)
Degré de protection Conforme a la norme IEC 60529 P67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K P67 IP69K
Température de stockage °C -20...+80 -40...+70 -20...+80
Température de fonctionnement °C -20...+55 -25...+55 -20...+60
Matériaux Boitier ABS Technopolymére chargé en | ABS
verre
Lentille PMMA
Face avant PMMA PMMA PMMA
Cable PVC - PVC
Tension d’alimentation nominale Vv —12..24
Limites de tension (y compris I’ondulation) v =10...30
Consommation de courant, a vide mA | <30 pour RGB <40 (<20a24V) <30
< 25 pour la lumiére blanche
Capacité de commutation mA | 100 <100 100
Fréquence de commutation maximale XUMRAWAYee | Hz 10 000 - -
XUMRAGAYee |Hz 10 000 - -
XUMRACAYee |Hz 2500 - -
XUMRPGAYMS8 | Hz - 30000 (sélection par -
10-LINK)
60000 (par défaut)
XUM5ALAY o0 Hz - - 4000
Temps de réponse A la disponibilité ms 300 0,016 300
ATaction XUMRAWAYee |ps 50 - -
XUMRAGAYee |ps 50 = =
XUMRACAYee |ps 200 = =
XUMRPGAYM8 | us - - -
XUMSALAY o0 Hs - - 125
Au relachement ms 300 - 300
10-Link >230
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Schémas

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Systéme a contraste pour la détection de
marques

Design miniature, plastique

Raccordements

Systéemes de capteur de marques contrastées
Connecteurs M8/M12 - 4 broches - @ IO-Link

Définition

=+24V

2 4 M8 Broche Signal
1 ;
! 3 2 IN

+=NO

=0V

Signal de commutation (SIO)

Précablé - 4 fils - @ IO-Link

Communication (I0-Link)

Définition

2 4 Broche Signal
1 5
! 3 2 IN

=+24V

+=NO

Ouvert=NO

=0V

Signal de commutation (SIO)

Communication (I0-Link)

Détection automatique PNP/NPN ou par I0-Link
XUMeAeAYM8 XUMeAeAYP015 (blanc, RGB et laser)

r

1 +
] LU -
+® N

sio
4@ — a4 Cc/Q —l_
avtomataue _<|3_ . 0-Link

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur notre site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink

Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link
XUMS5ALAYL2 (laser)

71 +
_—-)_.
@ N -2

sio
@ — 4, CQ

A

-3, . 10-Link
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Courbes,
dimensions

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Systéme a contraste pour la détection de
marques

Design miniature, plastique

Courbes de détection

Systéme de capteur de marques contrastées : XUMRAeAYM8, XUMRA®AYP015, XUMRPGAYMS8

Traitement du signal

9
T 120
k<) — ——
7]
100
80
60
0
7 8 9 10 11 12 13 14 15 16

——————— Distance optimale

17

Distance (mm)

Systéme de capteur de marques contrastées : XUM5ALAY oo

Taille du spot lumineux

2

Taille (mm)

-
4]

Horizontale = Verticale

-

0.5

™

0 50 100 150

Dimensions
Format miniature : XUM

200 250

Distance (mm)

Réserve de gain

n
w
o

N
o

D

Réserve de gai

—
0 50 100 150 200 250
Distance (mm)

= UL UL
12 @32 | 26
|
(a) =
< « 8
> © = =
3 /- = g
: — 39
o b)
11| @2
R
Il:ll g 3.2 g Y
— (a) Axe optique du récepteur M12x1 —
M8x1 (b) Axe optique de I'émetteur
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Références

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs a lumiére bleue, pour la détection

d’objets trés sombres

Design compact, miniature et subminiature, plastique

XUMB8BABAYP015

XUM7ABPXMS,
XUMBABAYMS
XUM7ABPXL2
3\
XUT7ABPXL2, XUT7ABPXPO2,
XUT8ABAYL2 XUT8ABAYP02
XUKSBABPXM12

=

Blue Light
Photoelectric Sensor

E ®.-;

u

Voir la vidéo de promotion

Capteurs avec effacement d’arriére-plan © IO-Link

Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Lumiére bleue réglable
200 mm/ Configuration Détection Connecteur M8 XUM8SABAYMS8 0,014
200 mm NO/NCpar  automatique (4 broches)
apprentissage PNP/NPN
(format ou lO-Link
miniature)
Détection M12 Pigtail XUM8ABAYP015 0,027
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
100 mm/ Configuration Détection Précablé XUTSABAYL2 0,031
100 mm NO/NCpar  automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
format ou I0-Link
subminiature
Détection M8 Pigtail XUT8ABAYP02 0,019
automatique (L=0,2m)
PNP/NPN
Capteurs avec effacement d’arriére-plan
Lumiére bleue fixe, format miniature
100 mm/ Configuration PNP Précablé XUM7ABPXL2 0,056
80 mm NO/NC par (L=2m)
apprentissage
PNP Connecteur M8 XUM7ABPXM8 0,017
(4 broches)
Lumiére bleue fixe, format subminiature
50 mm/ Configuraton PNP Précablé XUT7ABPXL2 0,031
50 mm NO/NC par (L=2m)
apprentissage
PNP M8 Pigtail XUT7ABPXP02 0,022
(L=0,2m)
Lumiére bleue réglable (potentiométre)
1200 mm/ Configuration PNP Connecteur M12 XUK8ABPXM12 0,046
600 mm NO/NC par (4 broches)
apprentissage
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.

Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.

Accessoires de cablage
Voir page 86.
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https://www.youtube.com/watch?v=41DS2xZfBuU
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUK8ABPXM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUK8ABPXM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYL2

Caractéristiques

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs a lumiére bleue, pour la détection
d’objets trés sombres

Design compact, miniature et subminiature, plastique

Caractéristiques
Type de capteur XUe7ABPXee XUe8ABAYee XUK8ABPXM12
Certifications du produit C€, UKCA, cULus, Ecolab
Connexion Connecteur M8 M8 M12
Précablé Longueur m 2 2 -
Pigtail Longueur XUM8 m 0,2 0,15 -
XUT8 |m 0,2
Portée BGS, lumiére bleue fixe XUM7 | mm | 100 - -
maximale Smax
XUT7 |mm |50 - -
BGS, lumiére bleue réglable XUM8 |mm |- 200 -
XUT8 mm |- 100 -
XUK8 |mm |- - 1200
Couleur du faisceau lumineux de détection Bleu
Degré de protection Conforme a la norme IEC 60529 P67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K pour XUM7 IP69K pour XUM8 IP69K
uniquement uniquement
Température de stockage °C -20...+80
Température de fonctionnement XUM7 |°C -20...+60 -20...+60
XUT7 |°C -20...+50
Matériaux Boitier XUM ABS ABS ABS/PC
XUT PUR PUR
Lentille PMMA
Avant PMMA -
Cable PVC -
Tension d’alimentation nominale XUM \' =12..24 =12..24 =12..24
XUT Vv =24
Limites de tension (y compris I’ondulation) \' 10...30 10...30 10...30
13...30 pour XUT8
Consommation de courant, a vide XUM mA |<30 <30
XUT mA | <20
Capacité de commutation XUM mA | <100 <100
XUT mA | <50
Fréquence de commutation maximale Hz 1000 700 600
Temps de réponse A la disponibilité ms <300
ATaction XUM us 500 500 830 max.
XUT us 700
Au relachement ms <300 300 max.
10-Link ms | >230
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Schemas Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier
Capteurs a lumiére bleue, pour la détection
d’objets trés sombres
Design compact, miniature et subminiature, plastique
Raccordements

Capteur avec effacement d’arriére-plan
Connecteur M8 (y compris pigtail) - 4 broches

PNP

XUM7ABPXMS8, XUT7ABPXP02

2 4 Broche Signal  Définition
1 + —+24V
! 3 2 IN +=NC

-=NO
Ouvert=NO

SN,
> @ N <2V

PNP

- =0V

Q Signal de commutation

Précablé - 4 fils
+BN (marron)
IN (entrée) GY (gris)
OUT (sortie) BK (noir)
-BU (bleu)

Connecteurs M8/M12 - 4 broches @ IO-Link

@ Tl =)—oe E:l

PNP

XUT7ABPXL2, XUM7ABPXL2
BN,
> @ N <l2WH

PNP

)

4_.BK

@ L —)>—o Ej

3 U

Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link

XUMBABAYM8, XUMBABAYP015, XUT8ABAYP02

2 4 M8 Broche Signal  Définition
1 + =+24V
! 3 2 IN +=NO

-=NC
Ouvert=NO

+® N<fior—

clQ Slo _I_

@ — |4

4 3
Détection
i .[3 P 10-Link
1 2 4 C Communication (IO-Link) automatique ==

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur notre site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYP015
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUM8ABAYM8

Schémas (suite)

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier
Capteurs a lumiére bleue, pour la détection

d’objets trés sombres

Design compact, miniature et subminiature, plastique

Raccordements

Capteur avec effacement d’arriére-plan

Précablé - 4 fils @ IO-Link

+BN (marron) Broche Signal Définition
IN (entrée) GY (gris) 4 — 424V
OUT (sortie) -
BK (noir) 2 +=NO
-BU (bleu) -=NC
Ouvert=NO
3 =0V
4 Signal de commutation
(SIO)

Connecteur M12 - 4 broches

Communication (10-Link)

Définition

=+24V

4 3 Broche Signal
1
1 2 2

+=NC
-=NO
Ouvert=NO

=0V

Signal de commutation

Détection automatique PNP/NPN ou par I0-Link

XUTS8ABAYL2

_"‘__)_.
=® N -t

A

@ e W

Sile] |
10-Link |

Remarque : les fichiers IODD |O-Link sont disponibles sur notre site web www.telemecaniquesensors

com/iolink

PNP

XUK8ABPXM12
.

> @ IN<e—2a
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Courbes

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs a lumiére bleue, pour la détection

d’objets trés sombres

Design compact, miniature et subminiature, plastique

Courbes de détection
Capteur avec effacement d’arriére-plan

Propriétés de balayage : XUMS8ABAY ee

e
N
o

% de la distanc
o

-
o

0

5

150

Distance (mm)

0
200 0

Propriétés de balayage : XUT8ABAYee
2.4

2.0

1.6

Ecart (mm)

1.2

\

/I
S

0.8

/
|t

\
\
\

0.4

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Distance (mm)

----- Distance min. objet blanc (90 %)/fond blanc (90 %) (mm)
—— Distance min. objet gris (18 %)/fond blanc (90 %) (mm)
——— Distance min. objet noir (6 %) /fond blanc (90 %) (mm)

Taille du spot lumineux : XUM7ABPXee

,éqo

Taille (m

Harizontale 5 Verticale

N7

40

60 80 100

Distance (mm)

Propriétés de balayage : XUK8ABPXM12

w
o

% de la distance
- N
(o) N
L
\\

-
N

-

900 1200
Distance (mm)
-~~~ Distance min. objet blanc (90 %)/fond blanc (90 %) (mm)

Distance min. objet gris (18 %)/fond blanc (90 %) (mm)
————Distance min. objet noir (6 %) /fond blanc (90 %) (mm)

Taille du spot lumineux : XUT8ABAYee

~18
g 16
214
e 12
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8
6
4 Hoerizontate(x) /
2 N—— Verticale (y)
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Distance (mm)

Taille du spot lumineux : XUT7ABPXee

Taille (mm)

6

(¢)]

I
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\
T~
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Diamétre du spot lumineux : XUK8ABPXM12

Diamétre du spot lumineux (mm)

50
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Dimensions

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs a lumiére bleue, pour la détection

d’objets trés sombres

Design compact, miniature et subminiature, plastique

Dimensions

Format compact : XUK

XUK8ABPXM12
23 @4.3 3 50.08
1
(a)
o
Te)
(h) ©
A ™
[32]
. . Y Y
©
5 | :
/ )

<
-—

(a) Axe optique du récepteur
(b) Axe optique de I'émetteur

Format miniature : XUM

XUM7ABPXL2, XUMSABAYM8

34

~——

«©
= <y
M8x1

XUMBSABAYP015

- 20 . U

(a)

||
i
||

Format subminiature : XUT

‘ 14.6

i

A
< ©
o [ee]
R y
A
b)
)
, Y
M12x1
(a) Axe optique du récepteur
(b) Axe optique de I'émetteur
XUT7ABPXP02, XUT7ABPXL2, XUTSABAYP02, XUT8ABAYL2 XUTeeeeeP02
28 ) 23.3
|
‘ Récepteur
| —
© Emetteur

3.3,
-

200

XUM7ABPXL2

|

////

2000
r
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYL2

Références

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs laser pour la précision de détection
Design miniature et subminiature, plastique

Capteurs laser

Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Détection en mode de réflexion directe @ IO-Link
250 mm/150 mm  Configuration Détection Précablé XUMS5ALAYL2 0,045
NO/NC par automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
XUMSALAYMS ou IO-Link Détection Connecteur M8 XUM5ALAYM8 0,018
XUM8ALAYM81 automatique (4 broches)
XUMIALAYMS PNP/NPN
Détection M12 Pigtail XUM5ALAYP015 0,026
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
Détection en mode BGS @ IO-Link
150 mm/120 mm  Configuration Détection Précablé XUMBSALAYL2 0,056
NO/NC par automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
ou IO-Link Détection Connecteur M8 XUMSALAYM8 0,018
automatique (4 broches)
PNP/NPN
Détection M12 Pigtail XUMBALAYP015 0,027
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
100 mm/70 mm Configuration Détection Précablé XUTSALAYL2 0,031
XUTBALAYPO02, XUTSALAYL2, NO/NC par automatique (L=2m)
XUTO9ALPXPO02, XUT9ALPXL2 apprentissage PNP/NPN
ou lO-Link Détection M8 Pigtail XUTSALAYP02 0,019
automatique (L=0,2m)
PNP/NPN
Détection en mode BGS
200 mm/130 mm  Configuration PNP M8 connector XUM8PLPXM8 0.01
NO/NC par (4-pin)
potentiométre
Détection en mode reflex @ IO-Link
XUMBSPLPXMS8 15m/13 m Configuration Détection  Précablé XUMOALAYL2 0,056
XUM9PLPXM8 NO/NC par automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
ou |O-Link Détection Connecteur M8 XUM9ALAYM8 0,018
automatique (4 broches)
PNP/NPN
Détection M12 Pigtail XUM9ALAYP015 0,027
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
Détection en mode reflex
4m/3m Configuration PNP Précablé XUT9ALPXL2 0,031
NO/NC par (L=2m)
apprentissage
XUMSALAYL2, PNP M8 Pigtail XUT9ALPXP02 0,019
XUMBALAYL2, (L=0,2m)
XUMO9ALAYL2
12m/10 m Configuration PNP Connecteur M8 XUM9PLPXM8 0.01
NO/NC par (4 broches)
XUMSALAYPO015, potentiométre
XUMBALAYPO15,
XUMO9ALAYPO15
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
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Caractéristiques

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs laser pour la précision de détection

Design miniature et subminiature, plastique

Caractéristiques
Type de capteur XUMeALAYeo XUMePLPXM8
Certifications du produit C€, UKCA, cULus, Ecolab C€, UKCA, cULus
Connexion Connecteur M8 M8
Pigtail Longueur XUM5, XUM8, | m 0,15 -
XUmM9
XUT8, XUT9 | m 0,20 -
Précablé Longueur m 2 -
Portée maximale Mode de réflexion XUM5 |mm |1..250 -
Smax directe
Systéme avec XUM8 |mm |4...150 200
effacement
d’arriére-plan XUT8 mm |6..70 -
Systéme en mode XUe9 m 0.1...13 15
reflex
Couleur du faisceau lumineux de détection Laser de classe 1, rouge
Degré de protection Conforme a la norme |IEC 60529 P67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K seulement pour XUM5, XUMS8, P65/ IP67
XUM9
Température de stockage °C -20...+80 -40...+70
Température de XUM5, XUM8, XUM9 °C -20...+60 -20...+55
fonctionnement
XUT8, XUT9 °C -20...+50 -
Matériaux Boitier XUMS5, XUM8, ABS Technopolymére chargé en verre
XUM9
XUT8, XUT9 PUR -
Lentille PMMA
Avant PMMA -
Cable PVC -
Tension d’alimentation nominale v —12..24 10,80 =
Limites de tension (y compris I’'ondulation) v = 10..-30
Consommation de courant, XUM5, XUM8, XUM9 mA |<30 <35
avide
XUT8, XUT9 mA |<12 -
Capacité de commutation  XUM5, XUM8, XUM9 mA | <100
XUT8, XUT9 mA | <50 -
Fréquence de commutation XUM5, XUM9 Hz 4000 2000
maximale
XUT8, XUM8, XUT9 Hz 1000 -
Temps de réponse A la disponibilité ms <300 250
ATlaction XUM5 us | <125 -
XUM8 us <500 25
XUM9 us 125 25
XUT8, XUT9 us 500 -
Au relachement ms <300 -
10-Link ms >230

YAGEO: | ®E

63


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUMpPLPXM8

Schémas Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs laser pour la précision de détection
Design miniature et subminiature, plastique

Raccordements
Capteurs laser
Connecteurs M8/12 - 4 broches - @ I0-Link

2 4 M8 Broche Signal  Définition
1 + —+24V
! ® 2 IN +=NO

-=NC
Ouvert=NO
- ov
3 M1 2 4 Q Signal de commutation
(SI0)
C Communication (10-Link)

Précablé - 4 fils - @ IO-Link

2 4 Broche Signal  Définition
1 + —+24V
! ® 2 +=NO

IN -=NC
Ouvert=NO
- =0V
C Signal de commutation
(SI0)

Communication (IO-Link)

Connecteur M8 - 4 broches
Broche Signal  Définition

1 + —+24V
2 IN +=NC
-=NO
Ouvert=NO
- =0V
Q Signal de commutation

Détection automatique PNP/NPN ou par I0-Link
XUMSALAYMS8, XUMSALAYP015, XUMSALAYMS8, XUMSALAYP015,
XUTSALAYP02, XUM9ALAYMS8, XUMSALAYP015

+]

1 +
———)—=9
=@ N S N

cla Slo —l_

<+

® il MY

Détection .
automatique _-i_) ° 10-Link

Remarque : les fichiers IODD |O-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.com/
iolink

Détection automatique PNP/NPN ou par I0-Link
XUMSALAYL2, XUMSALAYL2, XUTS8ALAYL2, XUM9ALAYL2

+]

1 +
o
@ N i

sio
CiQ _I—

@ — 4

4
3, . 10-Link

Remarque : les fichiers IODD 10-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink

PNP
XUTOALPXL2, XUTSALPXP02

S1_BN

_,@ N 2=V

PNP

!

BK

@ J—L>i_>_.:g]

38U,

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink
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Dimensions Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier
Capteurs laser pour la précision de détection
Design miniature et subminiature, plastique
Dimensions
Format miniature : XUM
XUMeALAYMS8 XUMeALAYPO015 XUMeALAYL2
20
12 @32 | 26 () U
— o~ _ ' ‘
(a)
!
[ce) B
3 3 “ I b
LIS oL B
- [32)
— K m
] !
= © E
M8x1 (a) Axe optique du récepteur M12x1 ) y

Format subminiature : XUT
XUTeeeeee2

14.6 |

i

- > (b) Axe optique de I'émetteur

XUTeeeeeP02 XUTeeeeel2

Récepteur

1| Emetteur

200
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Courbes

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs laser pour la précision de détection
Design miniature et subminiature, plastique

Courbes de détection

Capteur laser, détection en mode de réflexion directe
Taille du spot lumineux : XUMSALAY ee

E 2
E
)
815 \

1 Horizontale = Verticale

0.5
0
0 50 100 150 200 250

Distance (mm)

Capteur laser, mode de détection reflex : XUe9ALee
Réserves fonctionnelles : XUM9ALAY e

Diameétre du spot lumineux : XUM9ALAY ee

Réserve de gain : XUM5ALAY pp

n
w
o

N
&3]

N
o

Réserve de gai

-
)]

-
o

[¢)]

—
150 200 250

Distance (mm)

o

100

Taille du spot lumineux : XUT9ALPXee

.% 30 B 15 ?C—‘ 16
g E £
3 S 10 o4
(3 = =
z K <12
220 5 10 Horizontale (x)
o
[%]
0 Diamétre 8
du spot 6
10 5
4
-10 2 —] Verticale (Y)
0 \\ 7 % 05 1 5 2 25
0 3 6 9 12 15 0 5 10 15 . . ) .
Distance (m) Distance (m) Distance (m)
66

YAGEO | ===



Courbes (suite)

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs laser pour la précision de détection
Design miniature et subminiature, plastique

Courbes de détection

Capteur laser, en mode effacement d’arriére-plan

Taille du spot lumineux : XUMSALAYee
~3.0
€

Horizontale = Verticale

\

0.5

0.0

0 30 60 90 120 150

Distance (mm)

Propriétés de balayage : XUMSALAYee

N
o

% de la distance
>

12

-

. \&#‘T’-‘——"

0 30 60 90 120 150
Distance (mm)

Taille du spot lumineux : XUTSALAYee

18
E16
g
s 14
12
10
8
6 Horizontale (x)
4 '/
2 \\ AWE (y)
0 — |
0 20 40 60 80 100

Distance (mm)

Propriétés de balayage : XUTSALAYee

_ 24

€

E

£20

(s}

8 /
16 7
1.2 — j,/

1"
0.8 ] B et N
. / ///, —”/
I ’—”
0.4 —F—1 B e

0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Distance (mm)

- === Distance min. objet blanc (90 %)/fond blanc (90 %) (mm)
Distance min. objet gris (18 %)/fond blanc (90 %) (mm)
~—— Distance min. objet noir (6 %) /fond blanc (90 %) (mm)
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Références,
caracteristiques

Capteurs photoélectriques

Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets de couleur
Design compact et miniature, plastique

Capteurs de couleur @ 10-Link

Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Lumiére blanche, couleurs multiples
60 mm/30 mm  Configuration Détection Connecteur ~ XUKCBSAYM12 0,017
NO/NC par automatique M12
apprentissage PNP/NPN (3 sorties)
150 mm/120 mm oy |O-Link Détection ~ Connecteur ~ XUKCBLAYM12 0,017
automatique M12
XUKCBSAYM12 XUKCBLAYM12 PNP/NPN (3 sorties)
Lumiére RGB, couleur unique
15mm/12 mm  Configuration Détection Connecteur M8 XUMRACAYMS8 0,018
NO/NC par automatique (4 broches)
apprentissage PNP/NPN
ou |O-Link
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
XUMRACAYMS8 Accessoires de cablage
Voir page 86.
Caractéristiques
Type de capteur XUKCBeAYM12 XUMRACAYMS8
Certifications du produit C€, UKCA, cULus C€, UKCA, cULus, Ecolab
Connexion Connecteur M12 (5 broches) M8 (4 broches)
Portée Lumiére blanche XUKC court mm |60 -
maximale Smax
XUKC long mm | 150 -
Lumiére RGB XUMR mm |- 15
Couleur du faisceau lumineux de détection Blanc Rouge, vert et bleu
Degré de protection Conforme a la norme |IEC 60529 P67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K
Température de stockage °C -20...+80
Température de fonctionnement °C -20...+55
Matériaux Boitier Zinc moulé sous pression ABS
Lentille PMMA PMMA
Avant PMMA PMMA
Cable
Tension d’alimentation nominale \' =24 —12..24
Limites de tension (y compris I’ondulation) 18...30 10...30
Consommation de courant, a vide mA | <60 <30
Capacité de commutation mA | <100
Fréquence de commutation maximale Hz 3000 2500
Temps de réponse A la disponibilité ms 300
Alaction us | <180 <200
Au relachement ms | <300 -
10-Link ms |>230
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Schémas,

Capteurs photoélectriques

courbes, Gamme XU métier

dimensions Capteurs pour la détection d’objets de couleur
Design compact et miniature, plastique

Raccordements

Systéme de détection de couleurs
Connecteur M12 - 5 broches - @ IO-Link

Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link

XUKCBeAYM12, XUMRACAYM8

Broche Signal Définition
1 + —=+24V

2 IN +=NO 1 :BN N:
_=NC - @ 2 WH
=)
- 5
Ouvert=NO <'55"_°ﬁ"'e°‘égr< sio _l_
_ — -> o >——->
3 ov @ -3 BU 10-Link
4 Q Signal de commutation (SIO) I
c Communication (I0-Link) N

Courbes de détection
Systéme de détection de couleurs
Taille du spot lumineux : XUKCBSAYM12 et XUKCBLAYM12

~25
£

v

0 30 60 90 120 150

XUKCBLAYM12  Distance (mm)
XUKCBSAYM12

Dimensions
Format compact : XUKCBeAYM12

23 ‘ @4.3 50.08 ‘

e _ Y fl_l

50
46

J | L :E>;7i
%7! < %

‘ M12x1

15.6

<
-

(a) Axe optique du récepteur
(b) Axe optique de I'émetteur

o~ @
AN (b) ©
D s

Remarque : les fichiers IODD |O-Link sont disponibles sur notre site web www.
telemecaniquesensors.com/iolink

Traitement du signal : XUMRACAYM8

Signal (%)
N}
=)

100

80

60

7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
——————— Distance optimale Distance (mm)

Format miniature : XUMRACAYM8

20
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2.6
B _é..l_l
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0
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e

I ] «©
2 o 2

M8x1

(a) Axe optique du récepteur
(b) Axe optique de I'émetteur
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Références

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Capteurs pour la détection d’objets transparents

Portée max./de  Fonction Sortie Connexion Référence Masse
fonctionnement (kg)
(Sn)
Systéme reflex polarisé @ IO-Link
2m/i2m Configuration Détection Précablé XUMTARAYL2 0,056
NO/NC par automatique (L=2m)
apprentissage PNP/NPN
ou IO-Link
XUMTARAYMS, Détection Connecteur M8 XUMTARAYMS8 0,018
XUM7ABPXMS, automatique (4 broches)
XUMBABAYMS XUMTARAYL2, PNP/NPN
XUMTARAYPO15,
XUMT7ABPXL2, Détection ~ M12Pigtal  XUMTARAYP015 0,027
XUMBABAYP015 automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
Détection en mode réflex transparent
2m/i2m NO/NC PNP M8 connector XUMTPRPXM8 0.01
configuration (4-pin)
via
potentiometer
Détection en mode BGS, réglable @ IO-Link
200 mm/200 mm  Configuration Détection Connecteur M8 XUMSABAYMS8 0,014
XUMTPRPXM8 NO/NC par automatique (4 broches)
apprentissage PNP/NPN
oulo-Link hiection  M12Pigtail  XUMBABAYPO15 0,027
automatique (L=0,15m)
PNP/NPN
100 mm/100 mm  Configuration Détection M8 Pigtail XUT8ABAYP02 0,019
NO/NC par automatique (L=0,2m)
apprentissage PNP/NPN
oulO-Link  Htection  Précablé XUTSABAYL2 0,031
automatique (L=2m)
PNP/NPN
Détection en mode BGS, non réglable
100 mm/80 mm Configuration PNP Précablé XUM7ABPXL2 0,056
NO/NC par (L=2m)
apprentissage
XUTSABAYL2, PNP (leogrr;i%tgg)r M8 XUM7ABPXM8 0,017
XUT8ABAYPO2,
XUT7ABPXL2,
XUT7ABPXP02 50 mm/50 mm Configuration PNP Précablé XUT7ABPXL2 0,031
NO/NC par (L=2m)
apprentissage
PNP M8 Pigtail XUT7ABPXP02 0,022
(L=0,2m)
Détection en mode BGS, compact @ IO-Link
1200 mm/1200 mm Configuration PNP Connecteur XUK8ABPXM12 0,046
NO/NC par M12
apprentissage (4 broches)
ou |O-Link
XUK8ABPXM12
Accessoires
Maitre 10-Link
Voir page 76.
Accessoires de fixation et autres
Voir page 80.
Accessoires de cablage
Voir page 86.
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Caractéristiques Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Caractéristiques
Type de capteur XUMTARAY ee | XUe7ABPee | XUK8ABPee | XUe8ABAYee XUMTPRPXMS8
Certifications du produit C€, UKCA, cULus, Ecolab C€, UKCA,
cULus
Connexion Connecteur M8 M8 (pour M12 M8 M8
XUM7)
Pigtail Longueur XUM8 | m 0,15 0,2 - 0,15 -
XUT8 |m 0,2
Précablé Longueur m 2 2 - 2 -
Portée Systéme reflex polarisé XUMTA |m 0..2 - - - =
maximale Smax
Systéme reflex transparent XUMTP | m - - - - -
Systéme BGS, XUM7 |mm |- 0...80 - - -
non réglable
Systéme BGS, réglable XUM8 |mm |- - Blanc = 1...200 -
3...1200
XUT8 | mm Gris=5...750 | 3...100
Noir = 10...600
Systéme BGS, lumiére XUT7 mm |- 2..50 - - -
bleue
Couleur du faisceau lumineux de détection Rouge (LED) Bleu (LED) Bleu (LED) Bleu (LED) Rouge (LED)
Degré de protection Conforme a la norme IEC 60529 P67
Conforme a la norme DIN 40050-9 IP69K (sauf XUT) -
Température de stockage °C -20...+80 -40...+70
Température de fonctionnement °C -20...+60 -20...+50 -20...+60 -25...+55
Matériaux Boitier XUM ABS ABS ABS/PC ABS Technopoly-
meére chargé en
XUT PUR PUR verre
Lentille PMMA
Avant PMMA PMMA PMMA PMMA -
Cable PVC PVC - PVC -
Tension d’alimentation nominale XUM Vv 24 = =12..24 =12..24 =12..24 10...30 =
XUT Vv =24
Limites de tension (y compris I'ondulation) \' 10...30
Consommation de courant, a vide XUM mA | <30 <30 <30 <30 <35m
XUT mA <20 <20
Capacité de commutation XUM mA | <100 <100 <100 <100 <100
XUT mA <50 <50
Fréquence de commutation maximale Hz 1000 1000 600 700 1000
Temps de réponse Ala disponibilité ms | <300 -
Alaction XUM ps 500 830 500 500
XUT Hs 700
Au relachement ms <300 -
10-Link ms | >230 - >230 >230 -
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Cablage

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Raccordements
Systeme reflex polarisé
Connecteurs M8/M12 - 4 broches - ou précablé - 4 fils @ I0-Link

M8

-
®\J
i

w

4

sM12

&)

Broche Signal  Définition
1 + —=+24V
2 IN +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 oV
4 Q Signal de commutation (SIO)
C Communication (I0-Link)

Détection en mode BGS, réglable @ IO-Link
Connecteurs M8/M12 - 4 broches - ou précablé - 4 fils -

M8

.E :f @
N w @

=

-

N

Broche Signal  Définition
1 + —=+24V
2 IN +=NO
-=NC
Ouvert=NO
3 - =0V
4 Signal de commutation (SIO)
C Communication (I0-Link)

Détection en mode BGS, non réglable
Connecteur M8 - 4 broches - ou précablé - 4 fils

PNP NPN
XUMTARAYL2, XUMTARAYM8, XUMTARAYP015

BN, THIEN .,
_,@ N <el2yWH ’@) IN<—£-)L i__!__l
PNP NPN "}"
@ B, it (/RPN AN TS
|3 yBU Ej _=|3.4BU_.

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.com/
iolink

PNP NPN
XUMSABAYMS, XUMSABAYP015, XUTSABAYP02, XUT8ABAYL2

F1_BN
_,@ IN 4—3—)&0

PNP

15BN .,
2 WH
»@) N=-Ea)T——e
NPN
BK
>——

—|3

A

@ — 48K

3 BU

o

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink

Broche Signal  Définition PNP
1 + =+24V Connecteur M8 Précablé
2 IN +=NC XUM7ABPXMS8, XUT7ABPXP02 XUM7ABPXL2, XUT7ABPXL2
-=NO =1_,8N —&]BN
Ouvert=NO 2 WH
uv @) N> ~® IN < WH
3 - =0V PNP PNP
-
4 Q Signal de commutation @ B E L SN E:l ‘@ —, [BK
TR -

Connecteur M12 - 4 broches

4®3
1 2

Broche Signal  Définition
1 + —+24V
2 IN +=NC
-=NO
Ouvert=NO
3 - =0V
4 Q Signal de commutation

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink

PNP
XUK8ABPXM12
1 _<BN
—+—-)—0
=® |N<—£-)L
PNP
<@ e,
_[3_<BU Ej
——-)—o

Remarque : les fichiers IODD |0-Link sont disponibles sur le site web www.telemecaniquesensors.
com/iolink
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Dimensions Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Dimensions
Format miniature : XUM

XUMeAeAYMS8, XUMeAeAYL2, XUMeAeAYP015, XUMeABPXeo XUMeeoeooooP015 XUMeeoooolL2
20
12 @32 2.6 U U
[ _
—_— _ y Y
(a)
A
< @ =
< = © o )
™ ® y ©
A T—
[— o
®) = g
™
~—— h
Y Y, Y
co_‘
= © E
- A,
(a) Axe optique du récepteur 7
- > M8x1 (b) Axe optique de I'émetteur M12x1 R

Format subminiature : XUT
XUT7ABPXP02, XUT7ABPXL2, XUTS8ABAYL2, XUT8ABAYP02 XUTeeeeeeP02 XUTeeeeel 2

14.6 2.8 23.3
i/_\ j

©

| —— Récepteur

@

=

1.1

N——— Emetteur

4.6

NS

|
|

\'/\_i/
52 |

[BVAYYAR N
AN
——1(OO)|;
2
|

mall
R
o
200

[enj226
Format compact : XUK
XUK8ABPXM12
23 @43 . 50.08
(a)
(b) «©
A M
32}
)
©
©
(a) Axe optique du récepteur

(b) Axe optique de I'émetteur

78



https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYP02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUK8ABPXM12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT7ABPXL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XUT8ABAYL2

Courbes Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Courbes de détection

Reflex polarisé
Diamétre du spot lumineux : XUMTARAY ee

— Horizontale = Verticale

)
N
o
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w
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N
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-
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Avec effacement d’arriére-plan
Diamétre du spot lumineux : XUK8ABPXM12
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Courbes (suite)

Capteurs photoélectriques
Gamme XU métier

Capteurs pour la détection d’objets transparents
Design miniature, subminiature et compact, plastique

Courbes de détection

Avec effacement d’arriére-plan
Propriétés de balayage : XUTSABAYee

24
€
£20
b=
8
516
1.2 — j,/
/
/ L1 v
0.8 — —
/// —”"
0.4 = ="

0
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Distance (mm)

Propriétés de balayage : XUK8ABPXM12 Propriétés de balayage : XUMBABAY o0
8 30 820
C =
3 i
B 24 [t 3
o w15
3 3
=18 2
/ / 10
12 / /
/ - 5
6 =
/ e X_\
0 E=—t -1 - 0
300 600 900 1200 0 50 100 150 200
Distance (mm) Distance (mm)

Distance min. objet blanc (90 %)/fond blanc (90 %) (mm)
Distance min. objet gris (18 %)/fond blanc (90 %) (mm)
Distance min. objet noir (6 %) /fond blanc (90 %) (mm)

Taille du spot lumineux : XUM7ABPXee Taille du spot lumineux : XUT7ABPXee Taille du spot lumineux : XUTSABAYee
=10 —~6 —~ 18
15 € €
E £ \ E 16
2 o? 2
) & Horizontalg (x) & 14
Horizontale = Verticale 4 \ 12
5 3 i 10
~—_ 8 Rortée (mm)
2 B
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1 4 /
, . 2 — Verticale (y)
0 20 40 60 8 100 0 10 20 30 40 50 % 20 40 60 80 100
Distance (mm) Distance (mm) Distance (mm)
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Présentation

Capteurs photoélectriques
Maitre 1O-Link

Q@ IO-Link

—

XZIOM8AM12PY

wWN

1
3
4
5
6
e
Sensors
o I/O Link Master Device
XZIOM8AM12EY
B 7
8
9
10
1"

Pour Ethernet, LED d’état du module (MS)
Pour PROFINET, LED d’erreur systéme (SF)
Trou de fixation et terre fonctionnelle (FE)
Pour Ethernet, LED d’état du réseau (NS)
Pour PROFINET, LED de panne de bus (BF)
Lien LED X32

Interface Ethernet, M12, codé D, port 2

LED d’activité X32

Panne d’alimentation

LED d’état IO-Link, port 2, canal A

10-Link, port 2, M12, codé A

LED d’état IO-Link, port 2, canal B

Trou de fixation

10-Link, port 1, M12, codé A

Prise d’alimentation

Interface Ethernet, M12, codé D, port 1

LED d’état de I'application

LED d’état du systeme

Présentation

IO-Link est un protocole de communication réseau point a point dédié aux
capteurs et aux actionneurs qui offre des avantages tels qu’une productivité
accrue, une intégration simplifiée et une réduction des stocks.

Il permet :

m Une connexion simplifiée des capteurs et des actionneurs au systeme de
commande et de surveillance de niveau supérieur d’'une ligne de production
automatisée

m Des fonctions de diagnostic avancées, grace a la surveillance continue de
parameétres critiques tels que la qualité du signal et I'état du capteur

m Un temps de mise en service plus court grace a la réduction du nombre de cables
et d’appareils remplagables a chaud

m Une intégration avec des appareils tiers, grace a la prise en charge de plusieurs
protocoles de bus de terrain (PROFINET, Ethernet/IP)

Telemecanique Sensors propose un large choix d’équipements conformes a
la norme 10-Link, dotés de différents systémes de détection tels que faisceau
traversant, faisceau diffus, réflex polarisé, etc.

Systéme 10-Link

Un systeme 10-Link comprend les composants suivants :

m Maitre |0-Link

m Appareils |O-Link (capteurs, lecteurs RFID, vannes, démarreurs de moteur,
modules d’E/S)

m Cablage

m Ouitil d’'ingénierie pour l'intégration et la configuration des appareils 10-Link
(logiciel Simply Config IO-Link Master (1) )

Descriptif
Maitres 10-Link

Les maitres |O-Link servent a capturer les entrées et sorties numériques
transmises entre 'automate programmable et les dispositifs 10-Link.

Deux types de Maitre 10-Link sont disponibles :

m Maitre Ethernet XZIOM8AM12EY, pour les périphériques connectés a un réseau
Ethernet/IP

m Maitre PROFINET XZIOM8AM12PY, pour les appareils connectés a un réseau
PROFINET

Un Maitre |O-Link permet :

m Coté capteur : la gestion des fichiers IODD, la configuration du capteur, le
diagnostic des ports

m Coté Maitre : la configuration principale, la mise a jour du microprogramme, la
réinitialisation des parametres d’'usine, le diagnostic principal, le réglage MQTT

Exemple d’installation en topologie en ligne ou en étoile

Topologie linéaire Topologie en étoile

Scanner Ethernet/IP et
contréleur d’E/S PROFINET

! Commutateur Ethernet

Scanner Ethernet/IP et
contréleur d’'E/S PROFINET

! Commutateur Ethernet

Maitres |O-Link Maitres |0-Link

(1) Le logiciel Simply Config 0-Link peut étre téléchargé a partir de notre site Web.
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Références,
dimensions

Capteurs photoélectriques
Maitre |O-Link

Appareils Maitre 10-Link
Description Protocole Consommation Nombre de ports Connecteur Référence Poids
électrique (kg)
Maitre 10-Link Ethernet/IP 24V — 8 classe A M12 XZIOMSAM12EY 0,405
PROFINET 24V — 8 classe A M12 XZIOM8AM12PY 0,405
Cables d’alimentation 10-Link
Description Type de Armatures d’extrémité Longueur Référence Poids
i) connecteur m (kg)
Cable d’alimentation a Femelle 5 broches (4+FE) 2 1,5mm? XZCPK75DL2 0,255
connecteur unique, pré-cablé,
codé L (PUR) 5 broches (4+FE) 5 1,5mm2? XZCPK75DL5 0,585
XZCPK75el 5 broches (4+FE) 2 1,5mm? XZCPK75CL2 0,255
5 broches (4+FE) 5 1,5mm? XZCPK75CL5 0,585
Cable de raccordement (PUR) Male/ M12 a5 broches/M12a 2 1,5mm? XZCR25K25DL2 0,285
Femelle 5 broches
M12 a5 broches/M12a 5 1,5mm2? XZCR25K25DL5 0,615
5 broches
M12 a5 broches/M12a 2 1,5mm? XZCR26K26CL2 0,285
XZCR26K26eL 5 broches
M12 a5 broches/M12a 5 1,5mm? XZCR26K26CL5 0,615
5 broches
Connecteur IO-Link
Description Type de connecteur Armatures d’extrémité Référence Poids
(kg
Connecteur XG 1 Male/2 Femelle M12 a 5 broches/M12 a 5 broches TCSCTNO011M11F 0,035
d'identification RFID
TCSCTNO11M11F
Dimensions
XZIOM8AM12eY
ZUuU
i i i i i
&
3
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Caractéristiques

Capteurs photoélectriques
Maitre 1O-Link

Caractéristiques
Référence XZIOM8SAM12EY | XZIOM8AM12PY
Fonction Maitre 10-Link Ethernet/IP | Maitre 10-Link ProfiNet
Alimentation 1L, 2L Tension d’alimentation 1L, 2L \' - 24,-25%/+30% (18...31.2)
Alerte de basse tension 1L \' Notification activée & 18,0 (+ 5 % a 25 °C), notification désactivée a 18,3 (£ 5 % a 25 °C)
Alerte de surtension 1L \" Notification activée a 30,0 (+ 5 % a 25 °C), notification désactivée a 29,7 (£ 5 % a 25 °C)
Consommation de courant A 1L:0,1...16 (224 VDC)
2L:0,01...16 (a24 VDC)
Consommation de courant du port A 16 maximum
d’alimentation
Section transversale du conducteur mm? |05...2,5
Connecteur Entrée PWR : connecteur M12 codé L, 5 broches, prise male
Sortie PWR : prise M12 codée L, 5 broches, prise femelle
Couple Nm |10
Protection contre les inversions de Oui
polarité
Alimentation v 24 - TBTP (trés basse tension de protection) ou TBTS (trés basse tension de sécurité)
Charge totale Courant de charge total maximal A 15,7
Appareil Dimensions (L x I x H) mm | 200 x 60 x 32
Poids g 404
Logement Plastique
Empotage Systéme de résine de coulée sans solvant & base de polyuréthane 2 K
Degré de protection IP67 (EN 60529)
Classe de protection 11l (EN 61140)
Montage Montage a vis sur support, 2 x M4
Conditions de Lieu de 'opération En intérieur
Penvironnement Température ambiante (fonctionnement)| °C 2310
Température ambiante (stockage) °C -40...+80
Changement maximal de température | K/min| 3
Humidité relative 5%...95%
Degré de pollution 3 (EN 60664-1)
Altitude m 0...2000
Catégorie de surtension 11 (EN 60664-1)
Degré de protection IP67 (EN 60529)
Classe de protection 11l (EN 61140)
Caractéristiques Résistance d'isolation \' 60 =
électriques Tension d’essai Vv 550 - RMS
Distance de fuite minimale mm |07
Connecteur Ethernet  Interface de communication Ethernet
Négociation automatique, croisement Oui
automatique
Connecteur 2 prises M12, codées D, 4 broches, prise femelle
Couple Nm |10
Connecteur |0-Link Connecteur 8 connecteurs M12, codés A, 5 poles, prise male
Couple Nm |10

Modes de fonctionnement

Broche 2: Dl ou DO
Broche 4 : Maitre 10-Link, DI ou DO

LED SYs Etat du systeme, vert/jaune
APL Etat de la demande, rouge/vert
MS Etat du module (Ethernet/IP), rouge/vert -
SF - Erreur systeme (PROFINET), rouge
NS Etat du réseau (Ethernet/IP), rouge/vert -
BF - Erreur de bus (PROFINET), rouge
LIEN Etat du lien, vert
ACTE Etat de I'activité, jaune
1L, 2L Etat de la tension d’alimentation, rouge/vert
A B Etat du port : rouge/vert/jaune (jaune par rouge et vert simultanés)
Conformité RoHS Oui
Conformité aux Signe CE Oui
directives CEM Signe UKCA out
Emission EN 61000-6-4/BS EN 61000-6-4
Immunité EN 61000-6-2/BS EN 61000-6-2
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Céblage Capteurs photoélectriques
Maitre 10-Link

Schémas de cablage
Alimentation
Connecteur M12 - 5 broches (4 + FE) - @ I0-Link

Entrée de tension d’alimentation Entrée de tension d’alimentation Broche Signal Couleurdu fil Descriptif
1L+ Marron 24V —

1
FE
FE 2 2L-  Blanc Potentiel de
référence pour 2L
b 3 1L- Bleu Potentiel de
Q référence pour
1L
4

2L+  Noir 24\ —tension
auxiliaire/de
commande U2L
FE FE Rose Terre

fonctionnelle

Communication
Connecteur M12, codé en D, prise femelle, 4 broches

Ethernet Broche Signal Couleurdufil Descriptif
5 1 TX+  Marron Transmettre des données positives
o 02 @) 03 2 RX+ Blanc Recevoir des données positives
1 3 TX-  Bleu Transmettre des données négatives
o O o O . , PP—
4 3 4 4 RX- Noir Recevoir des données négatives
Ports 10-Link (classe A)
Connecteur M12 - 4 broches QI0-Link
Broche Signal Couleur du fil Descriptif Détection automatique PNP/NPN ou par 10-Link
> 1 + Marron Tension d’alimentation +24 VV DC U 1L pour 1 +
O capteur/organe de commande - @ >
(1) 05 e} 2 IN Blanc Entrée/sortie numérique canal B IN | 2 o
3 - Bleu Terre fonctionnelle pour 1L+ 4,
40 4 Q Noir Données |O-Link ou canal d’entrée/sortie
numérique A > 3 .
. Auto-detect )
5 - - Non connecté
Courbes de taux de réduction
XZIOM8BAM12EY et XZIOM8AM12PY
I (A)
20
1 2
15 d - -
N
* D 3
10
5
20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70
116,0A455°C 0,0 M/S T(°C)
216,0Aa65°C = ————— 0,5m/s

312,0Aa70°C
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XU_511_CPSCT16016

XUZASNOO1

(s

XU_511_CPODA2016062

PF121002

XUZARS

PF140080A

Réferences

Capteurs photoélectriques

XU a usage général, fonction monomode

Accessoires
Supports de fixation

XUZASM02

|

XUZASNOO1

PF120210A

XU_511_CPSCT16017

—

XUZASMO03

XUZASN001

I

XU_511_CPSCT16014

XUZASM04

XUZASN002

PF120211

XUZA50 XUZA51S
8 o
N ~
—~ & B Y
\ 5\/_,_,,
XUZASWO001 XUZASW002 XUZA118
g ¢ &
g F 3
I A
XUZARS XUZASS XUZARM
o
XUZASB001 XUZASB002

XUZASKO001

XU_511_CPODA2016051

XUZA218

e

XUZARK

\

—

\

XUZASB003

Accessoires de fixation

Supports de fixation
Description A utiliser avec des Référence Masse
capteurs kg
Support de montage horizontal enveloppant XUMeAeXBL2 XUZASMO02 0,030
pour capteurs précablés
Fourni avec 2 vis M3
Support de montage vertical enveloppant XUMeAeXBL2 XUZASMO03 0,062
pour capteurs précablés
Fourni avec 2 vis M3
Bride de montage arriére XUMeAeXBL2, XUZASM04 0,030
Fourni avec 2 vis M3 XUMeAeXBM8
Support de fixation inox 316 XUN XUZASNO001 0,124
Fourni avec 2 vis M3
Support de montage vertical enveloppant XUN XUZASN002 0,133
pour capteurs précablés
Fourni avec 2 vis M3
Equerre de fixation métallique XUM, XUT, XUK  XUZA50 0,025
Fourni avec 2 vis M3
Equerre de fixation inox 316 XUK8ABPXM12  XUZA51S 0,050
Fourni avec 2 vis M3
Support de fixation inox 304 XUK8ABPXM12  XUZASKO001 0,240
pour capteur compact 50 x 50 mm
Fourni avec 2 vis M3
Bride de fixation métallique en queue XUK8BABPXM12  XUZASWO001 0,014
d’aronde, 1 axe Fournie avec 1 vis M3
Equerre de fixation métallique simple XUK8ABPXM12  XUZASWO002 0,017
Fourni avec 2 vis M3
Supports de fixation inox 90° XUB XUZA118 0,045
Bride réglable a rotule XUB XUZA218 0,035
en plastique
Pince a queue d’aronde XUT7ABPXee, XUZARS 0,005
Fournie avec 2 vis M3 XUT8AeAYee,
XUT9ABPXee
Support de montage XUT7ABPXee, XUZASS 0,008
Fourni avec 2 vis M3 XUT8AeAYee,
XUT9ABPXee
Pince a queue d’aronde XUMeAeAYMS, XUZARM 0,017
Fournie avec 2 vis M3 XUMeAeAYP015,
XUMeAeAYL2,
XUM7ABPXee
Pince a queue d’aronde XUKCBeAYM12, XUZARK 0,026
Fournie avec 1 vis M3 XUK8ABPXM12
Bagues de montage
Description A utiliser avec Référence Masse
des capteurs kg
Ecrou de montage affleurant inox XUB XUZASBO001 0,018
Bague de montage en plastique XUB XUZASB002 0,003
27 mm x 16,8 mm
Bague de montage métallique XuB XUZASB003 0,011

30 mm x 18 mm

Accessoires de cablage
Voir les pages 86 a 91.
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Dimensions

Capteurs photoélectriques
XU a usage général, fonction monomode
Accessoires

Supports de fixation
Accessoires de fixation
Supports de fixation
XUZASMo04 XUZASMO03 XUZASMO02
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Dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques
XU a usage général, fonction monomode

Accessoires

Supports de fixation
Accessoires de fixation
Supports de fixation
XUZA51S XUZASKO001
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Dimensions (suite)

Capteurs photoélectriques
XU a usage général, fonction monomode
Accessoires

Supports de fixation
Accessoires de fixation
Supports de fixation
XUZARS XUZASS
96 5 . 20° /
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Bagues de montage
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Références

Capteurs photoélectriques

XU a usage général, fonction monomode

Accessoires

Réflecteurs
. Réflecteurs
g Références
2
* Description Taille Mode de fixation Référence Masse
kg
Réflecteurs 100 mm x 100 mm 2 supports Xuzc100 0,035
carrés rigides (non fournis)
51,5 mm x 69 mm 6 trous XUZC50 0,020
XUzZC50
B Réflecteurs 45 mm x 29 mm 2 trous XUuzc24 0,010
g L Ll rectangulaires
g ,,,,;/,»/»'»",,m rigides
< / "//,r',,’////// 1
il "//// //// LTI 40 mm x 60 mm 2 trous XUZC60S11 0,022
< 1//////////
XUzC60ST1 Réflecteurs @39 mm Adhésif XUzCc39 0,008
- circulaires rigides
;‘
Accessoires de cablage
XUZC39 Voir les pages 86 a 91.
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Références Capteurs photoélectriques
XU a usage général, fonction monomode

Accessoires
Réflecteurs

Dimensions
XUZC100 Xuzeso
35 4xR5
T (Eo—a—=
—o—o>
Y 100 3.5 2x@4.5 / 2x@5.5 (1)
- <§> ‘ 51.5
XUzZC60S11
.34
o N
o wn
o ‘
. ! 4 40 . 2xM3
Jo 175

XUZC39

-

3.5
)
I52)

%

A les

&)

(1) 2 trous oblongs @ 4,5 x 8
Remarque : tous les réflecteurs ont les degrés de protection IP 67 et IP 69K.
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XZ_524_CPMFS17004

PF143100A

PF143101A

Références

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs

Connecteurs précablés

Connecteur M8 précéablé, 4 conducteurs

XZCPV1041L_Main

XZCPB1151L_MAIN

-

®

9

Connecteur M12 précablé, droit, 4 conducteurs (gauche) et

5 conducteurs (droite)

®

XZCPB1251L_MAIN

[

Connecteur M12 précablé, coudé, 4 conducteurs (gauche) et

5 conducteurs (droite)

Cables en PVC avec connecteur précablé

Description

Connecteur M8

Connecteurs
précablés M8

Connecteur M12

Connecteurs
précablés M12

Description

Connecteur M8

Connecteurs
précablés M8

Connecteur M12

Connecteurs
précablés M12

Connecteur M12,

Connecteurs
précablés blindés M12

Type de Embouts Longueur A utiliser avec Référence Masse
connecteur (m) capteur kg
Femelle, 4 broches 2 XUMeeeooM8, XZCPV0941L2 0,090
droit XUTeeeeM8
5 XZCPV0941L5 0,200
10 XZCPV0941L10 0,380
Femelle, 2 XZCPV1041L2 0,090
coudé
5 XZCPV1041L5 0,200
10 XZCPV1041L10 0,380
Femelle, 4 broches 2 XUMeeoooM12, XZCPV1141L2 0,090
droit XUMeeeeP015,
5 XZCPV1141L5 0,200
10 XUTeeeeM12,  x7cPVi141L10 0,380
XUVUO4M3ee
Femelle, 2 XZCPV1241L2 0,090
coudé
5 XZCPV1241L5 0,200
10 XZCPV1241L10 0,380
Cables PUR avec connecteur précablé
Type de Embouts Longueur A utiliser avec Référence Masse
connecteur (m) capteur kg
Femelle, 4 broches 2 XUMeeeoeoM8, XZCP0941L2 0,080
droit XUTeeeeM8
5 XZCP0941L5 0,180
10 XZCP0941L10 0,360
Femelle, 2 XZCP1041L2 0,080
coudé
5 XZCP1041L5 0,180
10 XZCP1041L10 0,360
Femelle, 4 broches 2 XUMeeoooM12, XZCP1141L2 0,090
droit XUMeeeoeoPOo,
5 XZCP1141L5 0,190
10 XUKeeooM12,  x7GP1141L10 0,370
XUVU04M3ee
Femelle, 2 XZCP1241L2 0,090
coudé
5 XZCP1241L5 0,190
10 XZCP1241L10 0,370
blindé
Femelle, 4 broches 2 XUMeeoooM12, XZCPB1141L2 0,200
droit
5 XZCPB1141L5 0,350
5broches 2 XUKCeooo XZCPB1151L2 0,114
5 XZCPB1151L5 0,259
Femelle, 2 XZCPB1251L2 0,113
coudé
5 XZCPB1251L5 0,258
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Réferences (suite)

Cables pour capteurs

Capteurs photoélectriques

Rallonges
< . Rallonges PVC
E % Description  Typede Embouts Longueur Autiliseravec  Référence Masse
& & connecteur (m) capteur kg
ﬁ" Méle Femelle
Connecteurs M12-M12
R Rallonge PVC  M12, M12, droit 4 broches/ 1 XUMeeeoeM12, XZCRV1511041C1 0,070
.\ XZ droit 4 broches XUMeeoeeoP015,
2 XUNeeoooM12,  XZCRV1511041C2 0,110
Rallonges, connecteurs M12-M12, 4 broches/4 broches XUBeeooM12,
5 XUTeeeeM12,  x7CcRV1511041C5 0,230
XUVU04M3ee
M12, 1 XZCRV1512041C1 0,070
coudé
2 XZCRV1512041C2 0,110
5 XZCRV1512041C5 0,230
3
g Rallonges PUR
£ Description  Typede Embouts Longueur Autiliseravec  Référence Masse
connecteur (m) capteur kg
Méle Femelle
Connecteurs blindés M12-M12
L Rallonge PUR  M12, droitM12, droit 5 broches/ 2 XUCK XZCRB151151C2 0,123
Rallonges blindées, connecteurs M12-M12, 5 broches/5 broches Xz 9 5 broches oooe
5 XZCRB151151C5 0,267
. . Connecteurs M12-M12
§ § Rallonge PUR ~ M12, droitM12, 4 broches/ 1 XUVUO04M3ee XZCR1511041C1 0.065
& & > Xz straight 4 broches
";‘ 2 XZCR1511041C2 0.095
M12, 1 XZCR1512041C1 0.065
‘ elbowed
2 XZCR1512041C2 0.095
Rallonges, connecteurs M12-M12, 4 broches/4 broches
o . Connecteurs M8-M8
< <
;‘ ;‘ Rallonge PUR M8, droit M8,droit 3 broches/ 1 XUMeeoeooM8, XZCR2705037R1 0,065
5 3 Xz 3 broches XUTeeeeM38
S 5 2 XZCR2705037R2 0,090
8 - 8
x [
M8, coudé 1 XZCR2706037R1 0,065
Rallonges, connecteurs M8-M8, 3 broches/3 broches
z Rallonge PUR M8, droit M8,droit 3 broches/ 2 XUMeeoeooM8, XZCR2709037S2 0,090
3 Xz 4 broches XUTeeeeM8
é M8, coudé 1 XZCR2710037S1 0,065
= \ - 2 XZCR2710037S2 0,090
Rallonges, connecteurs M8-M8, 3 broches/4 broches
H H Connecteurs M8-M12
! !
3 5 Rallonge PUR M8, droit M12,droit 3 broches/ 1 XUMeeoeeoM12, XZCR2711037T1 0,065
5 A S Xz 5 broches XUTeeeeM12
8
§ ‘ g 2 XZCR2711037T2 0,093
M12, coudé 1 XZCR2712037T1 0,065
2 XZCR2712037T2 0,093

Rallonges, connecteurs M8-M12, 3 broches/5 broches
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Caractéristiques,

dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, PVC
Connecteurs précablés M8 et M12, 4 broches

XZ_524_CPMFS17004

PF143100A
7

PF143101A

XZCPV1041L_Main

Type de connecteur Femelle, M8, droit Femelle, M8, coudé Femelle, M12, droit Femelle, M12, coudé
Nombre de conducteurs 4
Références
Cable PVC L=2m XZCPV0941L2 XZCPV1041L2 XZCPV1141L2 XZCPV1241L2
L=5m XZCPV0941L5 XZCPV1041L5 XZCPV1141L5 XZCPV1241L5
L=10m XZCPV0941L10 XZCPV1041L10 XZCPV1141L10 XZCPV1241L10
Masse (kg) 0,090 (L=2m)
0,200 (L=5m)
0,380 (L=10m)
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Fileté a vis (bague en métal)
Matériau du cable Gaine PVC
Isolation des conducteurs PP
Degré de protection P65, IP67
Température de I'air ambiant Cable statique -25...+80°C
Cable de flexion -5...480°C
Conducteurc.s.a 4x0,25 mm?
Diamétre du cable 4,6 mm
Tension nominale ~60V, =75V ~ 250V, =300V
Intensité nominale 3A
Résistance d’isolation >10°Q
Résistance de contact <5mQ
Connexions Dimensions
XZCPV0941Le, XZCPV1141Lo, XZCPV0941Le XZCPV1041Le XZCPV1141Le XZCPV1241Le
XZCPV1041Le XZCPV1241Le
BK WH 010  M8x1 19.7 214.8  M12x1 ) 27.4
N o _
3 1
BU BN ©
03 3
BN : Marron
WH : Blanc [}
BU : Bleu LJ _
BK : Noir . Jl -
27.5 211
L=250u10m
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Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, PVC
Connecteurs précablés M8 et M12, 4 broches

XZ_524_CPMFS17004

PF143100A

XZCPV1041L_Main

~o

PF143100A

Type de connecteur

Femelle, M8, droit

Femelle, M8, coudé

Femelle, M12, droit

Femelle, M12, coudé

Nombre de conducteurs 4
Références
Cable PUR L=2m XZCP0941L2 XZCP1041L2 XZCP1141L2 XZCP1241L2
L=5m XZCP0941L5 XZCP1041L5 XZCP1141L5 XZCP1241L5
L=10m XZCP0941L10 XZCP1041L10 XZCP1141L10 XZCP1241L10
Masse (kg) 0,080 (L=2m) 0,090 (L=2m)
0,180 (L=5m) 0,190 (L=5m)
0,360 (L=10m) 0,370 (L=10m)
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Fileté a vis (bague en métal)
Matériau du cable Gaine PUR
Isolation des conducteurs | PP
Degré de protection IP65, IP67, IP69K
Température de I’air ambiant Cable statique -40...+80°C
Cable de flexion -5...480°C
Conducteur c.s.a. 4 x0,34 mm?
Diameétre du cable 5,2mm
Tension nominale ~60V, =75V ~ 250V, =300V
Intensité nominale 4A
Résistance d’isolation >10°0Q
Résistance de contact <5mQ
Connexions Dimensions
XZCP0941Le, XZCP1141Le, XZCP0941Le XZCP1041Le XZCP1141Le XZCP1241Le
XZCP1041Le XZCP1241Le
BK WH g10  M8x1 197 214.8 M12x1
4 2 ! 4 ‘ K
3 1 9
— Q
g
BU BN Q &
U3 3
BN : Marron
WH : Blanc T
BU : Bleu O
BK: Noir D -~ LJ -
7.5 7.5 o1
L=250u10m
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP0941L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1041L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1141L10
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1041L2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP0941L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1041L5
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1241L5

Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, blindés PUR
Connecteurs précablés M12, 4 broches

PF143100A

\.;o
~_

Type de connecteur

Femelle, M12, droit

Nombre de conducteurs 4
Références
Cable PUR L=2m XZCPB1141L2
L=5m XZCPB1141L5
Masse (kg) 0,200 (L=2m)
0,350 (L=5m)
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Fileté a vis (bague en métal)
Matériau du cable Gaine PUR, blindé
Isolation des conducteurs | PP
Degré de protection IP65, IP67
Température de I'air ambiant Cable statique -25...+80°C
Cable de flexion -5...+80°C
Conducteur c.s.a. 4 x 0,34 mm?
Diameétre du cable 5,9 mm

Tension nominale

~ 250V, =300V

Intensité nominale 4A
Résistance d’isolation 160
Résistance de contact 5000 uOhm
Connexions Dimensions
XZCPB1141Le XZCPB1141Le
2145 M12x1
43
BN : Marron
WH : Blanc
BU : Bleu .
BK: Noir
L=2oubm
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Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, blindés PUR
Connecteurs précablés M12, 5 broches

XZCPB1151L_MAIN

\J
~

XZCPB1251L_MAIN

Type de connecteur

Femelle, M12, droit

Femelle, M12, coudé

Nombre de conducteurs 5
Références
Cable PUR L=2m XzZCPB1151L2 XZCPB1251L2
L=5m XZCPB1151L5 XZCPB1251L5
Masse (kg) 0,114 (L=2m) 0,113 (L=2m)
0,259 (L=5m) 0,258 (L=5m)
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Fileté a vis (bague en nickel)
Matériau du cable Gaine PUR, blindé
Isolation des conducteurs | PP
Degré de protection P65, IP67, IP69K
Température de I’air ambiant Cable statique -40...+90 °C
Cable de flexion -25...+80°C
Conducteur c.s.a. 5x 0,34 mm?
Diameétre du cable 5,85 mm
Tension nominale ~ 250V, =60V
Intensité nominale 4A
Résistance d’isolation >10°0Q
Résistance de contact <10mQ
Connexions Dimensions
XZCPB1e51Le XZCPB1151Le XZCPB1251Le
o145 M12x1 28.35
‘<—’ M12 x1
7
; —r- gé— 155
I
43 ‘
I
BN : Marron ‘ o
WH : Blanc
BU : Bleu - [
BK': Noir L
GR : Gris —
L=2oub5m
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Caractéristiques, Capteurs photoélectriques

dimensions, Cables pour capteurs, PVC
connexions Rallonges M12-M12, 4 broches/4 broches

PF143103A
PF143109A

Type de connecteur male M12, 4 broches, droit
Type de connecteur femelle M12, 4 broches, droit M12, 4 broches, coudé
Nombre de conducteurs 4
Références
Cable PVC L=1m XZCRV1511041C1 XZCRV1512041C1
L=2m XZCRV1511041C2 XZCRV1512041C2
L=5m XZCRV1511041C5 XZCRV1512041C5
Masse (kg) 0,070 (L=1m)
0,110 (L=2m)
0,230 (L=5m)

Caractéristiques

Certifications cULus
Type de connexion Male et femelle : fileté a vis
Matériau du cable Gaine PvC
Isolation des conducteurs PP
Degré de protection IP65, IP67
Température de I’air ambiant Cable statique -25...480°C
Cable de flexion -5...480°C
Conducteur c.s.a 4x0,25 mm?
Diameétre du cable 4,6 mm
Tension nominale ~ 250V, =300V
Intensité nominale 3A
Résistance d’isolation >10°Q
Résistance de contact <5mQ

Dimensions
XZCRV1511041C1, XZCRV1511041C2, XZCRV1511041C5 XZCRV1512041C1, XZCRV1512041C2, XZCRV1512041C5
M12x1 M12x1 M12x1 345

0 \ <
= o= i=n b
T
@ 46.8 L | 44 | © L I
Q )
L=250u10m
Connexions

XZCRV1511041Ce, XZCRV1512041Ce

: Marron
: Blanc

: Bleu

: Noir

A ON -
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCRV1512041C1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCRV1511041C2
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Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, blindés PUR
Rallonges M12-M12,
Blindées 5 broches/5 broches et non blindées 4
broches/4 broches

PF143103A

PF143109A

b

Type de connecteur male M12, 5 broches, droit M12, 4 broches, droit
Type de connecteur femelle M12, 5 broches, droit M12, 4 broches, droit M12, 4 broches, coudé
Nombre de conducteurs 5 4
Références
Cable PUR L=1m - XZCR1511041C1 XZCR1512041C1
L=2m XZCRB151151C2 XZCR1511041C2 XZCR1512041C2
L=5m XZCRB151151C5 - -
Masse (kg) 0,123 (L=2m) 0.065 (L=1m)
0,267 (L=5m) 0.095 (L=2m)
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Male et femelle : fileté a vis
Matériau du cable Gaine PUR, blindé PUR
Isolation des conducteurs PP - -
Degré de protection P65, IP67, IP69K
Température de I’air ambiant Cable statique -40...+90 °C -35...+90 °C
Cable de flexion -25...+80 °C -5...+90 °C
Conducteurc.s.a 5x0,34 mm? 4 x 0,34 mm?
Diameétre du cable 5,85mm 0,15 mm 5,2 mm

Tension nominale

~250V,=60V

~ 250V, =300V

Intensité nominale 4A 4A
Résistance d’isolation >10°Q 210°Q
Résistance de contact <10mQ 5000Q

Dimensions
XZCRB151151C2, XZCRB151151C5 XZCR1511041C1, XZCR1511041C2
M12x1 M12x1
M12x1 M12x1
T
<
3 46.75 L 43 | é’ _ L v
8 ) 431 L 26.75
L=2oubm L=1ou2m
Connexions
XZCRB151151C2, XZCRB151151C2
— 3 —4 1 : Marron 4 =3
S 2 2 2 :Blanc
3 :Bleu
12 S 5 P 4 : Noir T
5: Gris

XZCR1512041C1, XZCR1512041C2
M12x1

314.5

XZCR1511041C1, XZCR1511041C2, XZCR1512041C1, XZCR1512041C2

1: Marron
2: Blanc
3: Bleu
4: Noir
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1512041C1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCRB151151C2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1511041C2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1512041C2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCRB151151C2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCRB151151C2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1511041C1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1511041C2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1512041C1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR1512041C2

Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, PUR
Rallonges M8-M8, 3 broches/3 broches ou
3 broches/4 broches

XZCR2705037R_MAIN

9

XZCR2706037R_MAIN
XZCR2709037S_MAIN

Type de connecteur male M8, 3 broches, droit M8, 4 broches, droit
Type de connecteur femelle M8, 3 broches, droit M8, 3 broches, coudé | M8, 4 broches, droit M8, 4 broches, droit
Nombre de conducteurs 3
Références
Cable PUR L=1m XZCR2705037R1 XZCR2706037R1 - XZCR2609P2Y1
L=2m XZCR2705037R2 - XZCR2709037S2 XZCR2609P2Y2
Masse (kg) L=1m 0,065
L=2m 0,090 0.095
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Male : fileté a vis et clip. Femelle : fileté a vis. Bague en métal.
Matériau du cable Gaine PUR
Isolation des conducteurs | PP
Degré de protection IP65, IP67, IP69K
Température de I'air ambiant Cable statique -35...+90 °C
Cable de flexion -5...490 °C
Conducteur c.s.a. 3x0,34 mm?
Diamétre du cable 5,2mm
Tension nominale ~ 60V,=45V ~ 30V, =36V
Intensité nominale 4A
Résistance d’isolation >10°0Q
Résistance de contact <5mQ
Dimensions
XZCR2705037R1, XZCR2705037R2 XZCR2706037R1 XZCR2709037S2
M8x1 M8x1

L=1ou2m

Connexions
XZCR2705037R1, XZCR2705037R2

=
Q
XZCR2706037R1
4
3 3
1 s —

4 %
3 1 1 3
o —

XZCR2709037S2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCR2609P2Y2

Caractéristiques,
dimensions,
connexions

Capteurs photoélectriques

Cables pour capteurs, PUR
Rallonges M8-M8 et M8-M12, 3 broches/4 broches ou
3 broches/5 broches

XZCR2710037S_MAIN
XZCR2711037T_MAIN
XZCR2712037T_MAIN

Type de connecteur male

M8, 3 broches, droit

Type de connecteur femelle M8, 4 broches, coudé M12, 5 broches, droit M12, 5 broches, coudé
Nombre de conducteurs 3
Références
Cable PUR L=1m XZCR2710037S1 XZCR2711037T1 XZCR2712037T1
L=2m XZCR2710037S2 XZCR2711037T2 XZCR2712037T2
Masse (kg) L=1m 0,065
L=2m 0,090 0,093
Caractéristiques
Certifications cULus
Type de connexion Male Fileté a vis et clip.
Femelle Fileté a vis. Bague en métal.
Matériau du cable Gaine PUR
Isolation des conducteurs PP

Degré de protection

IP65, IP67, IP69K

Température de I'air ambiant Cable statique -35...490 °C
Cable de flexion -5...490°C
Conducteurc.s.a. 3x0,34 mm?
Diamétre du cable 5,2mm
Tension nominale ~ 60V, =45V
Intensité nominale 4A
Résistance d’isolation >10°Q
Résistance de contact <5m Q
Dimensions
XZCR2710037S1, XZCR2710037S2 XZCR2711037T1, XZCR2711037T2 XZCR2712037T1, XZCR2712037T2
M8x1 27.9 M8x1 M12x1 M8x

L=1ou2m
Connexions
XZCR2710037S1, XZCR2710037S2

2 4
@ (&3
e

44 ©
'Y
Q
XZCR2711037T1, XZCR2711037T2 XZCR2712037T1, XZCR2712037T2
4 4
1 s —- 1 3 [ —{3]
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y J 4

Index Index des références
XUB5BPXNL2 27 XUM2APXBLO3M12R 10  XUM9OAPXBMS 11 XUZASB002 84
TCSCTNO1IM11F 81  XUBSBPXNM12 27 XUM2APXBM8 10 XUMOAPYBLO3M12 11 XUZASB003 84
EC  xuBsBPYNM12 27 XUM2APXBM8R 10 XUM9APYBMS 11 XUZASKO001 84
XGSZ12E4503 81  XUB6ANXNL2 26 XUM2APYBLO3M12 10  XUM9OPLPXMS 66 XUZASMO2 84
XGSZ12E4510 81  XUB6ANXNM12 26 XUM2APYBLO3M12R 10  XUMpPLPXM8 67  XUZASMO3 84
XGSZ22E4503 87  XUB6ANXWL2 26 XUM2APYBM8 10 XUMRACAYMS 56  XUZASMO4 84
XGSZ22E4510 87  XUB6ANXWM12 26 XUM2APYBMSR 10 72 XUzZASMO05 13
ETE  XUB6APXNL2 26 XUM4ANXBL2 12 XUMRAGAYMS 56 XuzASN001 84
XUB2AKXNL2T 23 XUB6APXNM12 26  XUM4ANXBLO3MS 12 XUMRAGAYP015 56 xuzAsNO002 84
XUB2AKXNM12T 23 XUB6APXWL2 26 XUM4ANXBLO3M12 72 XUMRAWAYMS3 56 xuzass 84
XUB2AKXWL2T 23 XUB6APXWM12 26 XUM4ANXBM8 12 XUMRAWAYP015 56 xuzAswoo1 84
XUB2AKXWM12T 23 XUBGAPYNM12 26 XUM4APXBL2 12 XUMRPGAYMS3 g‘;‘ XUZASW002 84
XUB2ANXNL2 22 XUB6APYWM12 26 XUM4APXBLO3M8 12 OMTARAYL2 ~, Xuzcaa 88
XUB2ANXNL2R 23 XUB6BNXNL2 27 XUMMAPXBLOIM12 12 oo o -4 Xuzcsg 88
XUB2ANXNM12 22 XUB6BNXNM12 27 XUM4APXBM8 12 OMTARAYPOTS -, Xuzcso 88
XUB2ANXNM12R 23 XUB6BNXWL2 27 XUMSALAYL2 56 XUZC50CR 88
XUB2ANXWL2 22 XUBGBNXWM12 27 66 XUMTPRPXMS 74 XuzcsoHp 88
XUB2ANXWL2R 23 XUB6BPXNL2 27 XUMSALAYMS gg XUN2AKXNL2T 42 XUZC50HP, 89
XUB2ANXWM12 22 XUB6BPXNM12 27 MSALAYPOS 56 XUN2AKXNM12T 4o XUZCS0CR
XUB2ANXWM12R 23 XUB6BPXWL2 27 66  XUN2ANXNL2 4p XUzCe0s™ 88
XUB2APXNL2 22 XUB6BPXWM12 27 XUMS5ANXBL2 12 XUN2ANXNL2R 42 XUZECI00 58
XUB2APXNLZR 23 XUBGBPYNM12 27 XUM5ANXBLO3M8 12 XUN2ANXNM12 4y XUZCROAOICRAP 5
XUB2APXNM12 22 XUBGBPYWM12 27 XUM5ANXBLO3M12 12 XUN2ANXNM12R 42 YUZCRO401HP 88
XUB2APXNM12R 23 XUB9ANXNL2 26 XUM5ANXBMS 12 XUN2APXNL2 42 89
XUB2APXWL2 22 XUB9ANXNM12 26 XUMSAPXBL2 12 XUN2APXNL2R 42 XUZDHMO05 13
XUB2APXWL2R 23 XUBYANXWL2 28 XUM5APXBM8 12 XUN2APXNM12 42 XUZDHM10 13
XUB2APXWM12 22 XUBYANXWM12 286 XUMSAPYBLO3M12 12  XUN2APXNM12R 42 XUZDHM20 13
XUB2APXWM12R 23 XUB9APXNL2 28 XUM5APYBMS 12 XUN2APYNM12 42 XUZDRMO5 13
XUB2APYNM12 22 XUB9APXNM12 28 XUM6ANXBL2 12 XUN2APYNM12R 42 XUZDRM10 13
XUB2APYNM12R 23 XUB9APXWL2 28 XUMBANXBLO3M8 12 XUNSANXNL2 43 XUZDRM20 13
XUB2APYWM12 22 XUB9APXWM12 26 XUMBANXBLO3M12 72  XUNSANXNM12 43 XUZDVMO5 13
XUB2APYWM12R 23 XUB9APYNM12 26 XUMBANXBMS 12 XUNSAPXNL2 43 XUZDVM10 13
XUB2BKXNL2T 25 XUBYAPYWM12 28 XUMGAPXBL2 12 XUNSAPXNM12 43 XUZDVM20 13
XUB2BKXNM12T 25  XUB9BNXNL2 29 XUMBAPXBL03MS 12 XUNSAPYNM12 e xz
XUB2BKXWL2T 25  XUB9BNXNM12 29 XUMBAPXBLO3M12 12  XUNGANXNL2 43 XZCP0941L2 90
XUB2BKXWM12T 25  XUB9BNXWL?2 29 XUMBAPXBMS 12 XUNGANXNM12 43 93
XUB2BNXNL2 24 XUB9BNXWM12 29 YUMGAPYBLO3M1Z 72 XUNGAPXNL2 43 XZCP0941L5 90
XUB2BNXNL2R 25 XUB9BPXNL2 29 XUM6APYBMS 12 XUN6APXNM12 43 9
XUB2BNXNM12 24 XUB9BPXNM12 29 XUM7ABPXLZ 60 XUNGAPYNMA2 23 (ZcPos4iLio o
XUB2BNXNM12R 25  XUB9BPXWL2 29 74 YUNIANXNL2 4 YzeP10a1L2 %0
XUB2BNXWL2 24 XUB9BPXWM12 29 XUM7ABPXM8 60 XUNOANXNM12 Y 03
XUB2BNXWL2R 25 XUB9BPYNM12 29 4 XUNSAPXNL2 44 XZCP1041L5 9
XUB2BNXWM12 24 XUB9BPYWM12 29 XUMBABAYMS O XUN9APXNM12 Py, 93
XUB2BNXWM12R 25  XUK8ABPXM12 60 S UMBABAYPO1S 5o XUN9APYNM12 44 XZCP1041L10 90
XUB2BPXNL2 2 o 74  XUT7ABPXL2 60 %
XUB2BPXNLZR 25  XUKCBLAYM12 72 UMBALAYL2 o 74 XZCP1141L2 %
XUB2BPXNM12 24 XUKCBSAYM12 72 S UMBALAYMS 66 XUT7ABPXPO02 60

XUM2AKXBL2T 10 74 XZCPMAILS 90
XUB2BPXNM12R 25 XUMBALAYP015 66 93
XUBZBPXWLZ 24 XUM2AKXBLO3MBT 10 booro o ;; XUTBABAYL2 %0 Xzcpi14tLio %
XUB2BPXWL2R 25 XUM2AKXBLO3MI2T 10 b oro oo " XUTeABAYFO2 = 93
XUB2BPXWM12 24 XUM2AKXBMST 10 S UMBAPXBL2 11 74 XZCP1241L2 90
XUB2BPXWM12R 25  XUM2ANXBL2 0 XumBAPXBMS 11 XUTBALAYL2 66 %
XUB2BPYNM12 24 XUM2ANXBLZR 0" xumspLPXM8 66  XUTSBALAYPO02 o6 ECPIAILS 33
XUB2BPYNM12R 25  XUM2ANXBLO3WS 0" xumeaLAYL2 66  XUT9ALPXL2 66 XZCP1241L10 90
XUB2BPYWM12 24 XUMZANXBLOSMER 70 y\,yon| avms 66  XUT9ALPXPO2 66 93
XUB2BPYWM12R 25 XUM2ANXBLO3M12 70 y\,mon) AvPO15 66  XUZA50 84 XZCPB1141L2 90
XUBSANXNL2 26 XUM2ANXBLOSMAZR 70\ ;m9ANXBL2 11 XUZA51S 84 94
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